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1.1. Przedmiot STWIORB
Przedmiotem niniejszej szczegétowej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych (STWiORB) sa
wymagania dotyczace wykonania i odbioru robdt zwigzanych z utwardzeniem pobocza kruszywem tamanym dla zadania:
Wykonanie poboczy z kruszywa przy asfaltowych drogach gminnych
1.2. Zakres stosowania STWIORB
Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robdét Budowlanych — STWiORB jest stosowana jako dokument
przetargowy 1 kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.
1.3. Zakres robot objetych STWIORB
Specyfikacja techniczna stosowana jest jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robotzwiagzanych z
umocnieniem poboczy.
1.4. Nazwy i kody rob6t budowlanych objetych zamdéwieniem: 45000000-7 Roboty budowlane, 45100000-8
Przygotowanie terenu pod budowe, 45233142-6 Roboty w zakresie naprawy drog.
1.5.0Kkreslenia podstawowe
Pobocze gruntowe - czgs¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymania si¢ pojazdéw, umieszczenia urzadzen
bezpieczenstwa ruchu i wykorzystywana do ruchu pieszych, stuzaca jednoczesnie do bocznego oparcia konstrukcji
nawierzchni.
Budowla drogowa - obickt budowlany, nie bedacy budynkiem, stanowiacy cato$¢ techniczno-uzytkowa (drogg) albo jego czgsc
stanowigca odrgbny element konstrukcyjny lub technologiczny (obiektmostowy, korpus ziemny, wezet).
Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu lub postoju pojazdéw oraz ruchu pieszych wraz
z wszelkimi urzadzeniami technicznymi zwigzanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.
Jezdnia - cz¢$¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.
Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich polaczenia.
Korpus drogowy - nasyp lub ta cze¢s¢ wykopu, ktora jest ograniczona korong drogi i skarpami rowow.
Materialy - wszelkie tworzywa niezbe¢dne do wykonania Robét, zgodne z Dokumentacja Projektowa i
Specyfikacjami Technicznymi, zaakceptowane przez Kierownika Projektu.
Nawierzchnia - warstwa lub zespo6t warstw stuzacych do przejmowania i rozktadania obcigzen od
ruchu na podtoze gruntowe i zapewniajacych dogodne warunki dla ruchu.
Niweleta - wysokosciowe i geometryczne rozwinigcie na ptaszczyznie pionowego przekroju w osi
drogi lub obiektu mostowego.
Pas drogowy - wydzielony liniami rozgraniczajacymi pas terenu przeznaczony do umieszczania w nim
drogi oraz drzew i krzewow. Pas drogowy moze rowniez obejmowac teren przewidziany do rozbudowy drogi i
budowy urzadzen chronigcych ludzi i rodowisko przed ucigzliwo$ciami powodowanymi przez ruch na drodze.
Pobocze - cz¢$¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymywania si¢ pojazdow,
umieszczenia urzgdzen bezpieczenstwa ruchu i wykorzystywana do ruchu pieszych, stuzaca jednoczesnie do
bocznego oparcia konstrukcji nawierzchni.
Podloze - grunt rodzimy lub nasypowy, lezacy pod nawierzchnig do glgbokos$ci przemarzania.
Teren budowy - teren udostgpniony przez Zamawiajacego dla wykonania na nim robot oraz inne
miejsca wymienione w kontrakcie jako tworzace czes$¢ terenu budowy.
1.6.0g6Ine wymagania dotyczace robét
Ogolne wymagania dotyczace robot:
1) prace towarzyszace i roboty tymczasowe:
- wywiezienie i utylizacja materiatu z rozbiorki (zgodnie z ustawa o odpadach - na koszt Wykonawcy),
- zabezpieczenie robdt drogowych — zgodne z zatwierdzong organizacja ruchu na czas prowadzenia robdt remontowych
(na koszt wykonawcy)
2) informacje o terenie budowy:
- pas drogowy drog gminnych na terenie gminy Niepotomice,

- organizacja robot: roboty remontowe - (,pod ruchem”). Przed przystapieniem do robdt Wykonawca przedstawi
Inspektorowi do zatwierdzenia, uzgodniony z odpowiednim zarzadem drogi i organem zarzadzajacym ruchem, projekt
organizacji ruchu i zabezpieczenia robot w okresie trwania budowy. W zalezno$ci od potrzeb i postepu robot projekt
organizacji ruchu powinien by¢ na biezaco aktualizowany przez Wykonawcg. Kazda zmiana, w stosunku do
zatwierdzonego projektu organizacji ruchu, wymaga kazdorazowo ponownego zatwierdzenia projektu. W czasie
wykonywania robdt Wykonawca dostarczy, zainstaluje i1 bedzie obstugiwat wszystkie tymczasowe urzadzenia
zabezpieczajace takie jak: zapory, §wiatta ostrzegawcze, sygnaly, itp., zapewniajac w ten sposob bezpieczenstwo pojazdow
i pieszych. Wykonawca zapewni stale warunki widocznos$ci w dzien i w nocy tych zapdr i znakéw, dla ktorych jest to
nieodzowne ze wzgledow bezpieczenstwa. Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrebnej zaptacie i przyjmuje
sig, ze jest wlaczony w ceng oferty.

-wykonawca jest zobowiazany do utrzymania ruchu publicznego az do zakonczenia i odbioru ostatecznego robot.

- przekazanie placu budowy: Zamawiajacy w terminie czternastu dni od podpisania umowy przekaze Wykonawcy teren
budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi.

- wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonanych robot, bezpieczenstwo wszelkich czynno$ci na terenie budowy,
metody uzyte przy budowie oraz za ich zgodno$¢ z ST i poleceniami Inspektora.

2.MATERIALY

Materiatem do wykonania uzupelnienia pobocza z kruszyw tamanych stabilizowanych mechanicznie powinno by¢ kruszywo
famane naturalne o uziarnieniu 0/31,5mm uzyskane w wyniku przekruszenia surowca skalnego lub kamieni narzutowych i
otoczakow albo ziarn zwiru wigkszych od 8 mm. Zalecane kopalnie kruszyw z Zalas lub Dubie.

Kruszywo powinno by¢ jednorodne bez zanieczyszczen obcych i bez domieszek gliny. Barwa kruszywa — jasna.



3.SPRZET

Roztozenie materialu pofrezowego wykonaé¢ mechanicznie, np. rozscielaczem, réwniarka. W miejscach niedostepnych dla
sprzetu, na matych powierzchniach materiat mozna rozlozy¢ recznie. Do zageszczenia stosowaé nalezy walce stalowe lub
ogumione. Na matych powierzchniach stosowac nalezy zageszczarki ptytowe.

4. TRANSPORT

Materiaty mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu w warunkach zabezpieczajacych je przed zanieczyszczeniem,
zmieszaniem z innymi kruszywami, nadmiernym wysuszenie i zawilgoceniem.

5.WYKONANIE ROBOT

W przypadku wystgpowania ubytkéw (wglebien) i zanizenia w poboczach nalezy je uzupetni¢ materiatem o wlasciwosciach
podobnych do materiatu, z ktorego zostaty pobocza wykonane. Podtoze pod warstwe umocnienia stanowiag grunty rodzime
lub nasypowe.

5.1.Wbudowywanie i zageszczanie mieszanki
Mieszanka kruszywa powinna by¢ rozktadana w warstwie o grubosci 15 cm. Warstwa kruszywa powinna by¢ roztozona w
sposob zapewniajacy osiggnigcie wymaganych spadkow i rzgdnych wysokosciowych.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Kontrola jakosci robot zostanie wykonana przez pracownikéw Urzedu Miasta i Gminy w Niepotomicach w oparciu o wizje
W terenie oraz wykonane pomiary zageszczenia

7. OBMIAR ROBOT
Jednostkg obmiarowg jest m? [metr kwadratowy] umocnienia powierzchni poboczy kruszywem w jasnej barwie

8. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania m? umocnienia poboczy obejmuje:
— koszt zapewnienia niezb¢dnych czynnikow produkeji,
— roboty przygotowawcze,
— profilowanie i zaggszczenie podioza,
— roéwnomierne rozlozenie kruszywa, wyprofilowanie, nadanie odpowiedniego spadku oraz zageszczenie warstwy
kruszywa o grubosci 15 cm,
— przeprowadzenie badan i pomiaré6w wymaganych w specyfikacji techniczne;j,

— uporzadkowanie miejsca budowy



