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SST-D-00 ]
WYMAGANIA OGOLNE

Grupa | Klasa Kategoria | Kod PCV Wyszczegdlnienie
43.3 43320000-2 Urzadzenia budowlane
43.32. | 43.32.5 43325000-7 Wyposazenie parkow i placow zabaw

1. WSTEP.
1.1. Przedmiot Szczegotowej Specyfikacji Technicznej.

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej sg wymagania ogolne
dotyczace wykonania i odbioru rob6t drogowych w ramach projektu.

1.2. Zakres stosowania Szczegélowej Specyfikacji Technicznej.
Szczegbtowa specyfikacja techniczna dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robot na drogach.

1.3. Zakres robot objetych Szczegélowa Specyfikacja Techniczna.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmujg wymagania ogoélne, wspolne dla
robot objetych ogdlnymi specyfikacjami technicznymi, dla poszczegdlnych asortymentéw
robot drogowych 1 mostowych.

1.4. Okreslenia podstawowe.

Uzyte w SST wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku
nastepujaco:
1.4.1. Budowla drogowa — obiekt budowlany, nie bedacy budynkiem, stanowiacy calos¢
techniczno-uzytkowa (droga) albo jego cze$¢ stanowigcg odrebny element konstrukcyjny lub
technologiczny (obiekt mostowy, korpus ziemny, wezet).
1.4.2. Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni lub odsunigty od jezdni, przeznaczony
do ruchu pieszych.
1.4.3. Dlugos¢ mostu — odleglos¢ miedzy zewngtrznymi krawedziami pomostu,
a w przypadku mostow tukowych z nadsypka - odleglos¢ w $wietle podstaw sklepienia
mierzona w osi jezdni drogowe;j.
1.4.4. Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu lub postoju pojazdéw oraz
ruchu pieszych wraz z wszelkimi urzadzeniami technicznymi zwigzanymi z prowadzeniem
1 zabezpieczeniem ruchu.
1.4.5. Droga tymczasowa (montazowa) — droga specjalnie przygotowana, przeznaczona do
ruchu pojazdéw obstugujacych zadanie budowlane na czas jego wykonania, przewidziana do
usuniecia po jego zakonczeniu.
1.4.6. Dziennik budowy — zeszyt z ponumerowanymi stronami, opatrzony piecz¢cig organu
wydajacego, wydany zgodnie z obowigzujacymi przepisami, stanowiacy urzedowy dokument
przebiegu robot budowlanych, stuzacy do notowania zdarzen i okolicznos$ci zachodzacych
w toku wykonywania robot, rejestrowania dokonywanych odbioréw robot, przekazywania
polecen i innej korespondencji technicznej pomiedzy Inzynierem/ Kierownikiem projektu,
Wykonawcg i projektantem.
1.4.7. Estakada — obiekt zbudowany nad przeszkoda terenowa dla zapewnienia komunikacji
drogowej i ruchu pieszego.



1.4.8. Inzynier/Kierownik projektu — osoba wymieniona w danych kontraktowych
(wyznaczona przez Zamawiajacego, o ktorej wyznaczeniu poinformowany jest Wykonawca),
odpowiedzialna za nadzorowanie robdt i administrowanie kontraktem.

1.4.9. Jezdnia — cz¢$¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.

1.4.10. Kierownik budowy — osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do
kierowania robotami i do wystgpowania w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu.
1.4.11. Korona drogi — jezdnia (jezdnie) z poboczami lub chodnikami, zatokami, pasami
awaryjnego postoju i pasami dzielacymi jezdnie.

1.4.12. Konstrukcja nawierzchni — uklad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich
polaczenia.

1.4.13. Konstrukcja nosna (przesto lub przesta obiektu mostowego) - czes¢ obiektu oparta
na podporach mostowych, tworzaca ustrdj niosacy dla przeniesienia ruchu pojazdéw lub
pieszych.

1.4.14. Korpus drogowy — nasyp lub ta cze$¢ wykopu, ktora jest ograniczona korong drogi
i skarpami rowow.

1.4.15. Koryto — element uformowany w korpusie drogowym w celu ulozenia w nim
konstrukcji nawierzchni.

1.4.16. Ksigzka obmiaréw — akceptowany przez Inzyniera/Kierownika projektu zeszyt
z ponumerowanymi stronami, sluzacy do wpisywania przez Wykonawce obmiaru
dokonywanych robot w formie wyliczen, szkicow 1 ew. dodatkowych zatgcznikéw. Wpisy
w ksigzce obmiaréw podlegaja potwierdzeniu przez Inzyniera/Kierownika projektu.

1.4.17. Laboratorium — drogowe lub inne laboratorium badawcze, zaakceptowane przez
Zamawiajgcego, niezbedne do przeprowadzenia wszelkich badan 1 préb zwigzanych z oceng
jakosci materiatow oraz robot.

1.4.18. Materialy — wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania robdt, zgodne
z dokumentacja projektowa 1 specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przez Inzyniera/
Kierownika projektu.

1.4.19. Most - obiekt zbudowany nad przeszkoda wodng dla zapewnienia komunikacji
drogowej i ruchu pieszego.

1.4.20. Nawierzchnia — warstwa lub zespot warstw stuzacych do przejmowania i rozktadania
obcigzen od ruchu na podtoze gruntowe i zapewniajacych dogodne warunki dla ruchu.

a) Warstwa Scieralna — gorna warstwa nawierzchni poddana bezposrednio oddziatywaniu
ruchu i czynnikow atmosferycznych.

b) Warstwa wiazaca — warstwa znajdujaca si¢ miedzy warstwg $cieralng a podbudowa,
zapewniajaca lepsze rozlozenie napr¢zen w nawierzchni i przekazywanie ich na podbudowe.
¢) Warstwa wyrownawcza — warstwa stuzagca do wyrdwnania nierownosci podbudowy lub
profilu istniejacej nawierzchni.

d) Podbudowa — dolna cz¢$¢ nawierzchni stluzagca do przenoszenia obcigzen od ruchu na
podtoze. Podbudowa moze sktada¢ si¢ z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocnicze;j.
e) Podbudowa zasadnicza — gorna cze¢$¢ podbudowy spelniajgca funkcje nosne w
konstrukcji nawierzchni. Moze ona skladac si¢ z jednej lub dwoch warstw.

f) Podbudowa pomocnicza — dolna cze$¢ podbudowy speiniajaca, obok funkcji no$nych,
funkcje zabezpieczenia nawierzchni przed dzialaniem wody, mrozu i przenikaniem czastek
podioza. Moze zawiera¢ warstwe mrozoochronng, odsaczajacg lub odcinajaca.

g) Warstwa mrozoochronna — warstwa, ktorej gtéwnym zadaniem jest ochrona nawierzchni
przed skutkami dziatania mrozu.

h) Warstwa odcinajgca — warstwa stosowana w celu uniemozliwienia przenikania czastek
drobnych gruntu do warstwy nawierzchni lezacej powyze;j.

i) Warstwa odsaczajaca — warstwa stuzaca do odprowadzenia wody przedostajacej sie¢ do
nawierzchni.



1.4.21. Niweleta — wysokos$ciowe i geometryczne rozwinigcie na plaszczyznie pionowego
przekroju w osi drogi lub obiektu mostowego.

1.4.22. Obiekt mostowy — most, wiadukt, estakada, tunel, ktadka dla pieszych 1 przepust.
1.4.23. Objazd tymczasowy — droga specjalnie przygotowana i odpowiednio utrzymana do
przeprowadzenia ruchu publicznego na okres budowy.

1.4.24. Odpowiednia (bliska) zgodno$¢ — zgodnos¢ wykonywanych robot z dopuszczonymi
tolerancjami, a jesli przedziat tolerancji nie zostat okreslony - z przeci¢tnymi tolerancjami,
przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju robot budowlanych.

1.4.25. Pas drogowy — wydzielony liniami granicznymi pas terenu przeznaczony do
umieszczania w nim drogi i zwigzanych z nig urzadzen oraz drzew i krzewéw. Pas drogowy
moze rowniez obejmowac teren przewidziany do rozbudowy drogi i budowy urzadzen
chronigcych ludzi i Srodowisko przed ucigzliwo$ciami powodowanymi przez ruch na drodze.
1.4.26. Pobocze — czg¢s$¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego postoju pojazdow,
umieszczenia urzadzen organizacji i1 bezpieczenstwa ruchu oraz do ruchu pieszych, sthuzaca
jednoczesnie do bocznego oparcia konstrukcji nawierzchni.

1.4.27. Podloze nawierzchni — grunt rodzimy lub nasypowy, lezacy pod nawierzchnig do
glebokosci przemarzania.

1.4.28. Podloze ulepszone nawierzchni — gorna warstwa podtoza, lezaca bezposrednio pod
nawierzchnig, ulepszona w celu umozliwienia przejecia ruchu budowlanego i wlasciwego
wykonania nawierzchni.

1.4.29. Polecenie Inzyniera/Kierownika projektu — wszelkie polecenia przekazane
Wykonawcy przez Inzyniera/Kierownika projektu, w formie pisemnej, dotyczace sposobu
realizacji robot lub innych spraw zwigzanych z prowadzeniem budowy.

1.4.30. Projektant — uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedaca autorem dokumentacji
projektowe;.

1.4.31. Przedsiewziecie budowlane - kompleksowa realizacja nowego potaczenia
drogowego lub calkowita modernizacja/przebudowa (zmiana parametrow geometrycznych
trasy w planie i przekroju podtuznym) istniejgcego potaczenia.

1.4.32. Przepust — budowla o przekroju poprzecznym zamkni¢tym, przeznaczona do
przeprowadzenia cieku, szlaku wedrowek zwierzat dziko zyjacych lub urzadzen technicznych
przez korpus drogowy.

1.4.33. Przeszkoda naturalna — element $rodowiska naturalnego, stanowigcy utrudnienie
w realizacji zadania budowlanego, na przyktad dolina, bagno, rzeka, szlak wedrowek dzikich
zwierzat itp.

1.4.34. Przeszkoda sztuczna — dzielo ludzkie, stanowiace utrudnienie w realizacji zadania
budowlanego, na przyktad droga, kolej, rurociag, kanal, cigg pieszy lub rowerowy itp.

1.4.35. Przetargowa dokumentacja projektowa — czg$¢ dokumentacji projektowej, ktora
wskazuje lokalizacje, charakterystyke i wymiary obiektu bedacego przedmiotem robot.

1.4.36. Przyczélek — skrajna podpora obiektu mostowego. Moze sktada¢ si¢ z pelnej $ciany,
stupéw lub innych form konstrukcyjnych, np. skrzyn, komor.

1.4.37. Rekultywacja — roboty majace na celu uporzadkowanie i przywrocenie pierwotnych
funkcji terenom naruszonym w czasie realizacji zadania budowlanego.

1.4.38. Rozpietosé teoretyczna — odlegtos¢ migdzy punktami podparcia (lozyskami), przgsta
mostowego.

1.4.39. Szeroko$¢ calkowita obiektu (mostu / wiaduktu) — odlegto$¢ migedzy zewngtrznymi
krawedziami konstrukcji obiektu, mierzona w linii prostopadiej do osi podtuznej, obejmuje
catkowitg szeroko$¢ konstrukcyjng ustroju niosacego.

1.4.40. Szeroko$¢ uzytkowa obiektu — szeroko$¢ jezdni (nawierzchni) przeznaczona dla
poszczegolnych rodzajow ruchu oraz szeroko$¢ chodnikéw mierzona w $§wietle porgczy



mostowych z wylaczeniem konstrukeji przy jezdni dotem oddzielajacej ruch kotowy od ruchu
pieszego.

1.4.41. Slepy kosztorys — wykaz rob6t z podaniem ich ilosci (przedmiarem) w kolejnosci
technologicznej ich wykonania.

1.4.42. Teren budowy — teren udostepniony przez Zamawiajacego dla wykonania na nim
robot oraz inne miejsca wymienione w kontrakcie jako tworzace czgs$¢ terenu budowy.

1.4.43. Tunel — obiekt zaglebiony ponizej poziomu terenu dla zapewnienia komunikacji
drogowej i ruchu pieszego.

1.4.44. Wiadukt - obiekt zbudowany nad linig kolejowa lub inng droga dla bezkolizyjnego
zapewnienia komunikacji drogowej i ruchu pieszego.

1.4.45. Zadanie budowlane — cz¢$¢ przedsigwzigcia budowlanego, stanowigca odrebng
cato$¢ konstrukcyjng lub technologiczng, zdolng do samodzielnego petnienia funkcji
techniczno-uzytkowych. Zadanie moze polega¢ na wykonywaniu robot zwigzanych
z budowa, modernizacja, przebudowa, utrzymaniem oraz ochrong budowli drogowej lub jej
elementu.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonanych robot, bezpieczefstwo
wszelkich czynnos$ci na terenie budowy, metody uzyte przy budowie oraz za ich zgodnos¢
z dokumentacja projektowa, SST 1 poleceniami Inspektora Nadzoru/Koordynatora
Zamawiajacego.

1.5.1. Przekazanie.
Zamawiajacy protokolarnie oraz w terminie okreslonym w dokumentach
kontraktowych przekaze Wykonawcy:
e Dokumentacje techniczna,
e Kopi¢ decyzji o pozwoleniu na budowe,
e Komplet specyfikacji technicznych,
e Kopi¢ uzgodnien i zezwolen uzyskanych w czasie przygotowywania robot do realizacji
przez zamawiajacego dla umozliwienia prowadzenia robot.

1.5.2. Dokumentacja projektowa.

Dokumentacja projektowa bedzie zawiera¢ rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne

z wykazem podanym w szczegdtowych warunkach umowy, uwzgledniajacym podziat na

dokumentacje projektowa:

e Zamawiajacego; wykaz pozycji, ktore stanowig przetargowa dokumentacje projektowa
oraz projektowa dokumentacje wykonawcza (techniczng) 1 zostang przekazane
Wykonawcy,

e Wykonawcy; wykaz zawierajacy spis dokumentacji projektowej, ktora Wykonawca
opracuje w ramach ceny kontraktowe;.

1.5.3. Zgodnos¢ robot z dokumentacja projektowa i SST.

Dokumentacja projektowa, SST 1 wszystkie dodatkowe dokumenty przekazane
Wykonawcy przez Inspektora Nadzoru/Koordynatora Zamawiajacego stanowia cz¢$¢ umowy,
a wymagania okreslone w cho¢by jednym z nich sg obowigzujace dla Wykonawcy tak jakby
zawarte byly w catej dokumentacji. W przypadku rozbieznosci w ustaleniach poszczegdlnych
dokumentow obowigzuje kolejno$¢ ich wazno$ci. Wykonawca nie moze wykorzystywac
btedow lub opuszczen w dokumentach, a o ich wykryciu winien natychmiast powiadomié
Inspektor Nadzoru/Koordynator Zamawiajacego, ktory podejmie decyzje o wprowadzeniu
odpowiednich zmian i poprawek. W przypadku rozbiezno$ci, wymiary podane na pi$mie sa
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wazniejsze od wymiarow okreslonych na podstawie odczytu ze skali rysunku. Wszystkie
wykonane roboty i1 dostarczone materiaty beda zgodne z dokumentacja projektowa i SST.
Dane okreslone w dokumentacji projektowej i w SST beda uwazane za wartosci docelowe, od
ktorych dopuszczalne sa odchylenia w ramach okreslonego przedziatu tolerancji. Cechy
materiatoéw i1 elementéw budowli musza wykazywaé zgodnos¢ z okreslonymi wymaganiami,
a rozrzuty tych cech nie moga przekracza¢ dopuszczalnego przedziatu tolerancji.
W przypadku, gdy materialy lub roboty nie beda w pelni zgodne z dokumentacja projektowa
lub SST i wplynie to na niezadowalajaca jako$¢ elementu budowli, to takie materialy zostana
zastgpione innymi, a elementy budowli rozebrane i wykonane ponownie na koszt
Wykonawcy.

1.5.4. Zabezpieczenie terenu budowy.
a) Roboty modernizacyjne/ przebudowa i remontowe (,,pod ruchem”).

Wykonawca jest zobowigzany do utrzymania ruchu publicznego oraz utrzymania
istniejacych obiektéw (jezdnie, ciagi piesze, znaki drogowe, bariery ochronne, urzadzenia
odwodnienia itp.) na terenie budowy, w okresie trwania realizacji kontraktu, az do
zakonczenia 1 odbioru ostatecznego robot. Przed przystapieniem do roboét Wykonawca
przedstawi Inspektorowi Nadzoru/Koordynatorowi Zamawiajacego do zatwierdzenia,
uzgodniony z odpowiednim zarzadem drogi i organem zarzadzajacym ruchem, projekt
organizacji ruchu i zabezpieczenia robdt w okresie trwania budowy. W zaleznos$ci od potrzeb
1 postepu robot projekt organizacji ruchu powinien by¢ na biezaco aktualizowany przez
Wykonawce. Kazda zmiana, w stosunku do zatwierdzonego projektu organizacji ruchu,
wymaga kazdorazowo ponownego zatwierdzenia projektu. W czasie wykonywania robot
Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie obstugiwal wszystkie tymczasowe urzadzenia
zabezpieczajace takie jak: zapory, $wiatla ostrzegawcze, sygnaly, itp., zapewniajac w ten
sposOb bezpieczenstwo pojazdoéw i pieszych. Wykonawca zapewni state warunki widocznosci
w dzien i w nocy tych zapér 1 znakow, dla ktorych jest to nieodzowne ze wzgledoéw
bezpieczenstwa. Wszystkie znaki, zapory 1 inne urzadzenia =zabezpieczajace beda
akceptowane przez Inspektora Nadzoru/Koordynatora Zamawiajacego. Fakt przystgpienia do
robot Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczgciem w sposodb uzgodniony
z Inspektorem Nadzoru/Koordynatorem Zamawiajagcego oraz przez umieszczenie,
w miejscach i ilosciach okreslonych przez Inspektora Nadzoru/Koordynatora Zamawiajgcego,
tablic  informacyjnych, ktérych tre§¢ bedzie zatwierdzona przez Inspektora
Nadzoru/Koordynatora Zamawiajacego. Tablice informacyjne beda utrzymywane przez
Wykonawce w dobrym stanie przez caly okres realizacji robot. Koszt zabezpieczenia terenu
budowy nie podlega odrgbnej zaptacie i przyjmuje si¢, ze jest wtaczony w cen¢ kontraktowsq.

b) Roboty o charakterze inwestycyjnym.

Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresie trwania
realizacji kontraktu az do zakonczenia 1 odbioru ostatecznego robot. Wykonawca dostarczy,
zainstaluje 1 bedzie utrzymywac tymczasowe urzadzenia zabezpieczajace, w tym: ogrodzenia,
porecze, oswietlenie, sygnaty i1 znaki ostrzegawcze oraz wszelkie inne $rodki niezbedne do
ochrony robot, wygody spotecznos$ci 1 innych. W miejscach przylegajacych do drég otwartych
dla ruchu, Wykonawca ogrodzi lub wyraznie oznakuje teren budowy, w sposob uzgodniony
z Inspektorem Nadzoru/Koordynatorem Zamawiajacego. Wjazdy i wyjazdy z terenu budowy
przeznaczone dla pojazdéw 1 maszyn pracujacych przy realizacji robot, Wykonawca
odpowiednio oznakuje w sposoéb uzgodniony z Inspektorem Nadzoru/Koordynatorem
Zamawiajacego. Fakt przystgpienia do robot Wykonawca obwiesci publicznie przed ich
rozpoczeciem w sposob uzgodniony z Inspektorem Nadzoru/Koordynatorem Zamawiajacego
oraz przez umieszczenie, w miejscach 1 ilosciach okreslonych przez Inspektora



Nadzoru/Koordynatora Zamawiajacego, tablic informacyjnych, ktorych tres¢ bedzie
zatwierdzona przez Inspektora Nadzoru/Koordynatora Zamawiajacego. Tablice informacyjne
beda utrzymywane przez Wykonawce w dobrym stanie przez caly okres realizacji robot.
Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrgbnej zaplacie 1 przyjmuje sie, ze jest
wlaczony w cen¢ kontraktowa.

1.5.5. Ochrona Srodowiska w czasie wykonywania robét.

Wykonawca ma obowigzek zna¢ i stosowa¢ w czasie prowadzenia robot wszelkie
przepisy dotyczace ochrony $rodowiska naturalnego. W okresie trwania budowy
1 wykanczania robot Wykonawca bedzie:

a) utrzymywac teren budowy i wykopy w stanie bez wody stojacej,

b) podejmowaé wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie si¢ do przepisow

i norm dotyczacych ochrony srodowiska na terenie i wokot terenu budowy oraz bedzie unikaé

uszkodzen lub ucigzliwosci dla osob lub dobr publicznych i innych, a wynikajacych

z nadmiernego hatasu, wibracji, zanieczyszczenia lub innych przyczyn powstatych

w nastegpstwie jego sposobu dziatania. Stosujac si¢ do tych wymagan bedzie miat szczegdlny

wzglad na:

e lokalizacj¢ baz, warsztatoéw, magazynow, sktadowisk, ukopow i drog dojazdowych, srodki
ostrozno$ci i zabezpieczenia przed,

e zanieczyszczeniem zbiornikdéw i cieckdw wodnych pytami lub substancjami toksycznymi,

e zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,

e mozliwo$cig powstania pozaru.

1.5.6. Ochrona przeciwpozarowa.

Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepisy ochrony przeciwpozarowej. Wykonawca
bedzie utrzymywaé, wymagany na podstawie odpowiednich przepisow sprawny sprzet
przeciwpozarowy, na terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych,
mieszkalnych, magazynach oraz w maszynach i pojazdach. Materialy fatwopalne beda
sktadowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone przed dostgpem
0sob trzecich. Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem
wywotanym jako rezultat realizacji robodt albo przez personel Wykonawcy.

1.5.7. Materialy szkodliwe dla otoczenia.

Materiaty, ktore w sposob trwaly sa szkodliwe dla otoczenia, nie b¢da dopuszczone do
uzycia. Nie dopuszcza si¢ uzycia materiatbw wywotujacych szkodliwe promieniowanie
o stezeniu wigkszym od dopuszczalnego, okreslonego odpowiednimi przepisami. Wszelkie
materiaty odpadowe uzyte do robdt beda mialy aprobate techniczng wydang przez uprawniong
jednostke, jednoznacznie okre$lajaca brak szkodliwego oddziatywania tych materialéw na
srodowisko. Materialy, ktore sa szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robdt, a po
zakonczeniu robdt ich szkodliwo$¢ zanika (np. materialy pylaste) moga by¢ uzyte pod
warunkiem przestrzegania wymagan technologicznych wbudowania. Jezeli wymagaja tego
odpowiednie przepisy Wykonawca powinien otrzymaé zgod¢ na uzycie tych materiatow od
wlasciwych organow administracji panstwowej. Jezeli Wykonawca uzyl materiatow
szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze specyfikacjami, a ich uzycie spowodowato
jakiekolwiek zagrozenie srodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamawiajacy.

1.5.8. Ochrona wlasnosci publicznej i prywatnej.

Wykonawca odpowiada za ochrong¢ instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia
podziemne, takie jak rurociagi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wiadz bedacych
wiascicielami tych urzadzen potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez
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Zamawiajacego w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zapewni wlasciwe oznaczenie
1 zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i urzadzen w czasie trwania budowy.
Wykonawca zobowigzany jest umiesci¢ w swoim harmonogramie rezerw¢ czasowa dla
wszelkiego rodzaju robot, ktére maja by¢ wykonane w zakresie przetozenia instalacji
1 urzadzen podziemnych na terenie budowy i powiadomi¢ Inspektora Nadzoru/Koordynatora
Zamawiajacego 1 wiladze lokalne o zamiarze rozpoczgcia robdt. O fakcie przypadkowego
uszkodzenia tych instalacji Wykonawca bezzwlocznie powiadomi  Inspektora
Nadzoru/Koordynatora Zamawiajacego i zainteresowane wladze oraz bedzie z nimi
wspotpracowal dostarczajac wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraw.
Wykonawca bedzie odpowiada¢ za wszelkie spowodowane przez jego dziatania uszkodzenia
instalacji na powierzchni ziemi i urzadzen podziemnych wykazanych w dokumentach
dostarczonych mu przez Zamawiajacego. Jezeli teren budowy przylega do terendw
z zabudowa mieszkaniowa, Wykonawca bedzie realizowaé roboty w sposob powodujacy
minimalne niedogodnosci dla mieszkancow. Wykonawca odpowiada za wszelkie uszkodzenia
zabudowy mieszkaniowej w sasiedztwie budowy, spowodowane jego dziatalnoscia.
Inzynier/Kierownik projektu bedzie na biezaco informowany o wszystkich umowach
zawartych pomigedzy Wykonawca a wilascicielami nieruchomosci i dotyczacych korzystania
z wlasnosci 1 drég wewngtrznych. Jednakze, ani Inspektor Nadzoru/Koordynator
Zamawiajacego ani Zamawiajacy nie bedzie ingerowat w takie porozumienia, o ile nie beda
one sprzeczne z postanowieniami zawartymi w warunkach umowy.

1.5.9. Ograniczenie obciazen osi pojazdow.

Wykonawca bedzie stosowac si¢ do ustawowych ograniczen naciskéw osi na drogach
publicznych przy transporcie materialdow 1 wyposazenia na i z terenu robot. Wykonawca
uzyska wszelkie niezb¢dne zezwolenia i uzgodnienia od wtasciwych wtadz co do przewozu
nietypowych wagowo tadunkoéw (ponadnormatywnych) 1 o kazdym takim przewozie bgdzie
powiadamiat Inspektora Nadzoru/Koordynatora Zamawiajacego. Inspektor
Nadzoru/Koordynator Zamawiajgcego moze poleci¢, aby pojazdy nie speiniajace tych
warunkow zostaly usuniete z terenu budowy. Pojazdy powodujace nadmierne obcigzenie
osiowe nie begda dopuszczone na $wiezo ukonczony fragment budowy w obrebie terenu
budowy i Wykonawca bedzie odpowiadal za naprawe wszelkich robot w ten sposob
uszkodzonych, zgodnie z poleceniami Inspektora Nadzoru/Koordynatora Zamawiajacego.

1.5.10. Bezpieczenstwo i higiena pracy.

Podczas realizacji rob6t Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisow dotyczacych
bezpieczenstwa i1 higieny pracy. W szczegdlnosci Wykonawca ma obowigzek zadbaé, aby
personel nie wykonywat pracy w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz
nie spetniajagcych odpowiednich wymagan sanitarnych. Wykonawca zapewni i1 begdzie
utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz sprzet i odpowiednig odziez
dla ochrony zycia i1 zdrowia o0so6b zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia
bezpieczenstwa publicznego. Uznaje si¢, ze wszelkie koszty zwigzane z wypelnieniem
wymagan okreslonych powyzej nie podlegaja odrebnej zaptacie i sg uwzglednione w cenie
kontraktowe;.

1.5.11. Ochrona i utrzymanie robot.

Wykonawca bedzie odpowiadat za ochrong robdt 1 za wszelkie materiaty 1 urzadzenia
uzywane do robot od daty rozpoczgcia do daty wydania potwierdzenia zakonczenia robot
przez Inspektora Nadzoru/Koordynatora Zamawiajacego. Wykonawca bedzie utrzymywacé
roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymanie powinno by¢ prowadzone w taki sposob,
aby budowla drogowa lub jej elementy byly w zadowalajacym stanie przez caly czas, do



momentu odbioru ostatecznego. Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba
utrzymanie, to na polecenie Inspektora Nadzoru/Koordynatora Zamawiajacego powinien
rozpocza¢ roboty utrzymaniowe nie poézniej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.5.12. Stosowanie si¢ do prawa i innych przepisow.

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszystkie zarzadzenia wydane przez wladze
centralne i miejscowe oraz inne przepisy, regulaminy i wytyczne, ktore sa w jakikolwiek
sposOb zwigzane z wykonywanymi robotami i1 begdzie w pelni odpowiedzialny za
przestrzeganie tych postanowien podczas prowadzenia robot. Wykonawca bedzie
przestrzega¢ praw patentowych i bedzie w pelni odpowiedzialny za wypekienie wszelkich
wymagan prawnych odnosnie znakéw firmowych, nazw lub innych chronionych praw
w odniesieniu do sprzgtu, materiatéw lub urzadzen uzytych lub zwigzanych z wykonywaniem
rob6t 1 w sposob ciagly bedzie informowa¢ Inspektora Nadzoru/Koordynatora
Zamawiajacego o swoich dzialaniach, przedstawiajac kopie zezwolen i1 inne odno$ne
dokumenty. Wszelkie straty, koszty postgpowania, obcigzenia i wydatki wynikle z lub
zwigzane z naruszeniem jakichkolwiek praw patentowych pokryje Wykonawca, z wyjatkiem
przypadkéw, kiedy takie naruszenie wyniknie z wykonania projektu lub specyfikacji
dostarczonej przez Inspektora Nadzoru/Koordynatora Zamawiajacego.

1.5.13. Rownowazno$¢ norm i zbiorow przepisow prawnych.

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powolane sa konkretne normy
1 przepisy, ktore spelnia¢ maja materiaty, sprzet i inne towary oraz wykonane i zbadane
roboty, beda obowigzywac¢ postanowienia najnowszego wydania lub poprawionego wydania
powotanych norm 1 przepisow o ile w warunkach kontraktu nie postanowiono inaczej.
W przypadku gdy powotane normy i przepisy sa panstwowe lub odnosza si¢ do konkretnego
kraju lub regionu, moga by¢ rowniez stosowane inne odpowiednie normy zapewniajace
réwny lub wyzszy poziom wykonania niz powotane normy lub przepisy, pod warunkiem ich
sprawdzenia 1 pisemnego zatwierdzenia przez Inspektora Nadzoru/Koordynatora
Zamawiajgcego. Roznice pomigdzy powolanymi normami a ich proponowanymi
zamiennikami musza by¢ doktadnie opisane przez Wykonawce i przediozone Inspektora
Nadzoru/Koordynatora Zamawiajacego do zatwierdzenia.

1.5.14. Wykopaliska.

Wszelkie wykopaliska, monety, przedmioty wartosciowe, budowle oraz inne
pozostatosci o znaczeniu geologicznym lub archeologicznym odkryte na terenie budowy beda
uwazane za wlasno$¢ Zamawiajgcego. Wykonawca zobowigzany jest powiadomi¢ Inspektora
Nadzoru/Koordynatora Zamawiajacego i postgpowaé zgodnie z jego poleceniami. Jezeli
w wyniku tych polecen Wykonawca poniesie koszty i/lub wystapia opdznienia w robotach,
Inspektora Nadzoru/Koordynatora Zamawiajacego po uzgodnieniu z Zamawiajagcym
1 Wykonawcg ustali wydtuzenie czasu wykonania robot i/lub wysokos¢ kwoty, o ktorg nalezy
zwigkszy¢ cene¢ kontraktowaq.

2. MATERIALY.
2.1. Zrodla uzyskania materialow.

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek
materiatow  przeznaczonych do  robdt, Wykonawca  przedstawi  Inspektorowi
Nadzoru/Koordynatorowi Zamawiajacego do zatwierdzenia, szczegdlowe informacje
dotyczace proponowanego zrédta wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych
materiatow jak rowniez odpowiednie $wiadectwa badan laboratoryjnych oraz probki
materiatow. Zatwierdzenie partii materialow z danego zrédta nie oznacza automatycznie, ze
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wszelkie materialy z danego zrodta uzyskaja zatwierdzenie. Wykonawca zobowigzany jest do
prowadzenia badan w celu wykazania, ze materialy uzyskane z dopuszczonego zrodia
w sposob ciagly spetniaja wymagania SST w czasie realizacji robot.

2.2. Pozyskiwanie materialdéw miejscowych.

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwolen od wiascicieli 1 odno$nych wtadz na
pozyskanie materialdw ze zrédel miejscowych wlaczajac w to zrodta wskazane przez
Zamawiajacego 1 jest zobowigzany dostarczy¢ Inspektorowi Nadzoru/Koordynatorowi
Zamawiajacego wymagane dokumenty przed rozpoczeciem eksploatacji zrodta. Wykonawca
przedstawi Inspektorowi Nadzoru/Koordynatorowi Zamawiajacego projektu do zatwierdzenia
dokumentacje zawierajacg raporty z badan terenowych i laboratoryjnych oraz proponowang
przez siebie metode wydobycia 1 selekcji, uwzgledniajagc aktualne decyzje o eksploatacji,
organow administracji panstwowej i samorzadowej. Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za
spelnienie wymagan ilosciowych i jako$ciowych materialdw pochodzacych ze zrdédet
miejscowych. Wykonawca ponosi wszystkie koszty, z tytulu wydobycia materiatéw,
dzierzawy 1 inne jakie okazg si¢ potrzebne w zwigzku z dostarczeniem materiatow do robot.
Humus i nadklad czasowo zdjete z terenu wykopdéw, dokopdéw i miejsc pozyskania
materialdw miejscowych beda formowane w haldy i1 wykorzystane przy zasypce
i rekultywacji terenu po ukonczeniu robdt. Wszystkie odpowiednie materialy pozyskane
z wykopow na terenie budowy lub z innych miejsc wskazanych w dokumentach umowy beda
wykorzystane do robot lub odwiezione na odktad odpowiednio do wymagan umowy lub
wskazan Inspektora Nadzoru/Koordynatora Zamawiajagcego. Wykonawca nie bedzie
prowadzi¢ zadnych wykopow w obregbie terenu budowy poza tymi, ktore zostaty
wyszczegolnione w dokumentach umowy, chyba, ze uzyska na to pisemng zgode¢ Inspektora
Nadzoru/Koordynatora Zamawiajacego. Eksploatacja zrodet materialdow bedzie zgodna
z wszelkimi regulacjami prawnymi obowigzujacymi na danym obszarze.

2.3. Materialy nie odpowiadajace wymaganiom.

Materialy nie odpowiadajace wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione
z terenu budowy 1 zlozone w miejscu wskazanym przez Inspektora Nadzoru/Koordynatora
Zamawiajacego. Jesli Inspektor Nadzoru/Koordynator Zamawiajacego zezwoli Wykonawcy
na uzycie tych materiatow do innych robét, niz te dla ktérych zostaty zakupione, to koszt tych
materialdw zostanie odpowiednio przewarto§ciowany (skorygowany) przez Inspektora
Nadzoru/Koordynatora Zamawiajgcego. Kazdy rodzaj robdt, w ktorym znajduja si¢ nie
zbadane i nie zaakceptowane materialy, Wykonawca wykonuje na wtasne ryzyko, liczac si¢
Z jego nie przyjeciem, usuni¢ciem i niezaptaceniem

2.4. Wariantowe stosowanie materialow.

Jesli dokumentacja projektowa Iub SST przewiduja mozliwo$¢ wariantowego
zastosowania rodzaju materiatu w wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi
Inspektora Nadzoru/Koordynatora Zamawiajacego. Jesli o swoim zamiarze co najmniej
3 tygodnie przed uzyciem tego materiatu, albo w okresie dtuzszym, jesli bedzie to potrzebne
z uwagi na wykonanie badan wymaganych przez Inspektora Nadzoru/Koordynatora
Zamawiajacego. Wybrany i1 zaakceptowany rodzaj materiatu nie moze by¢ pdzniej zmieniany
bez zgody Inspektora Nadzoru/Koordynatora Zamawiajacego.

2.5. Przechowywanie i skladowanie materialow.

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materiaty, do czasu gdy beda one
uzyte do robdt, byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniami, zachowaly swoja jako$¢
1 wlhasciwosci 1 byly dostgpne do kontroli przez Inspektora Nadzoru/Koordynatora
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Zamawiajacego. Miejsca czasowego skladowania materiatdow beda zlokalizowane w obrebie
terenu budowy w miejscach uzgodnionych z Inspektorem Nadzoru/Koordynatorem
Zamawiajacego lub poza terenem budowy w miejscach zorganizowanych przez Wykonawce
1 zaakceptowanych przez Inspektora Nadzoru/Koordynatora Zamawiajacego.

2.6. Inspekcja wytworni materialow.

Wytwornie materiatbw mogg by¢ okresowo kontrolowane przez Inspektora
Nadzoru/Koordynatora Zamawiajacego w celu sprawdzenia zgodnos$ci stosowanych metod
produkcji z wymaganiami. Probki materialéw moga by¢ pobierane w celu sprawdzenia ich
wiasciwosci. Wyniki tych kontroli beda stanowi¢ podstawe do akceptacji okreslonej partii
materialdw pod wzgledem jakosci. W przypadku, gdy Inspektor Nadzoru/Koordynator
Zamawiajacego bedzie przeprowadzat inspekcje wytworni, musza by¢ spetnione nastgpujace
warunki:

a) Inspektor Nadzoru/Koordynator Zamawiajacego bedzie mial zapewniong wspotprace
1 pomoc Wykonawcy oraz producenta materiatow w czasie przeprowadzania inspekcji,

b) Inspektor Nadzoru/Koordynator Zamawiajacego bedzie mial wolny dostep, w dowolnym
czasie, do tych czesci wytworni, gdzie odbywa si¢ produkcja materialdéw przeznaczonych do
realizacji robot,

c) Jezeli produkcja odbywa si¢ w miejscu nie nalezagcym do Wykonawcy, Wykonawca uzyska
dla Inspektora Nadzoru/Koordynatora Zamawiajacego zezwolenie dla przeprowadzenia
inspekcji 1 badan w tych miejscach.

3. SPRZET.

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie
spowoduje niekorzystnego wptywu na jakos¢ wykonywanych robot. Sprzet uzywany do robot
powinien by¢ zgodny z oferta Wykonawcy 1 powinien odpowiada¢ pod wzgledem typow
1 ilosci wskazaniom zawartym w SST, PZJ lub projekcie organizacji robot, zaakceptowanym
przez Inzyniera/Kierownika projektu; w przypadku braku ustalen w wymienionych wyzej
dokumentach, sprzgt powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez Inzyniera/Kierownika
projektu. Liczba 1 wydajnos$¢ sprzetu powinny gwarantowaé przeprowadzenie robot, zgodnie
z zasadami okreslonymi w dokumentacji projektowej, SST 1 wskazaniach Inspektora
Nadzoru/Koordynatora Zamawiajgcego. Sprzet bedacy wiasnoscig Wykonawcy lub wynajety
do wykonania rob6t ma by¢ utrzymywany w dobrym stanie i gotowosci do pracy. Powinien
by¢ zgodny z normami ochrony $rodowiska i przepisami dotyczacymi jego uzytkowania.
Wykonawca dostarczy Inspektorowi Nadzoru/Koordynatorowi Zamawiajacego kopie
dokumentow potwierdzajacych dopuszczenie sprzetu do uzytkowania i badan okresowych,
tam gdzie jest to wymagane przepisami. Wykonawca bedzie konserwowac sprzet jak rowniez
naprawia¢ lub wymienia¢ sprzgt niesprawny. Jezeli dokumentacja projektowa lub SST
przewiduja mozliwo$¢ wariantowego uzycia sprzg¢tu przy wykonywanych robotach,
Wykonawca powiadomi Inspektora Nadzoru/Koordynatora Zamawiajagcego o swoim
zamiarze wyboru i uzyska jego akceptacj¢ przed uzyciem sprzgtu. Wybrany sprzet, po
akceptacji Inspektora Nadzoru/Koordynatora Zamawiajacego, nie moze by¢ poOzniej
zmieniany bez jego zgody. Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia nie
gwarantujace zachowania warunkow umowy, zostang  przez Inspektora
Nadzoru/Koordynatora Zamawiajacego zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robot.

4. TRANSPORT.

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkow transportu, ktore
nie wplyna niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych robdt i wiasciwosci przewozonych
materiatow. Liczba $rodkoéw transportu powinna zapewnia¢ prowadzenie robot zgodnie
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z zasadami okre$lonymi w dokumentacji projektowej, SST i wskazaniach Inspektora
Nadzoru/Koordynatora Zamawiajacego, w terminie przewidzianym umowg. Przy ruchu na
drogach publicznych pojazdy beda spelnia¢ wymagania dotyczace przepisow ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych naciskbw na o i innych parametrow
technicznych. Srodki transportu nie spetniajace tych warunkéw moga by¢ dopuszczone przez
Inspektora Nadzoru/Koordynatora Zamawiajacego, pod warunkiem przywrdcenia stanu
pierwotnego uzytkowanych odcinkéw drog na koszt Wykonawcy. Wykonawca bedzie
usuwac na biezaco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia, uszkodzenia spowodowane
jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT.

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z warunkami umowy
oraz za jako$¢ zastosowanych materiatow 1 wykonywanych robdt, za ich zgodno$é
z dokumentacja projektowa, wymaganiami SST, PZJ, projektem organizacji robot
opracowanym przez Wykonawce oraz poleceniami Inspektora Nadzoru/Koordynatora
Zamawiajacego. Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metody wykonywania robot.
Wykonawca jest odpowiedzialny za doktadne wytyczenie w planie 1 wyznaczenie wysokosci
wszystkich elementow robot zgodnie z wymiarami i rzednymi okreslonymi w dokumentacji
projektowej lub przekazanymi na piSmie przez Inspektora Nadzoru/Koordynatora
Zamawiajacego. Bledy popelione przez Wykonawce w wytyczeniu 1 wyznaczaniu robot
zostana, usunigte przez Wykonawce na wlasny koszt, z wyjatkiem, kiedy dany btad okaze si¢
skutkiem btedu zawartego w danych dostarczonych Wykonawcy na pismie przez Inspektora
Nadzoru/Koordynatora Zamawiajacego. Sprawdzenie wytyczenia robdt lub wyznaczenia
wysokosci przez Inspektora Nadzoru/Koordynatora Zamawiajgcego nie zwalnia Wykonawcy
od odpowiedzialno$ci za ich doktadno$¢. Decyzje Inspektora Nadzoru/Koordynatora
Zamawiajacego dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatow 1 elementow robot beda
oparte na wymaganiach okreslonych w dokumentach umowy, dokumentacji projektowe;j
1 w SST, a takze w normach i1 wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji Inspektora
Nadzoru/Koordynatora Zamawiajacego uwzgledni wyniki badan materialow i robot, rozrzuty
normalnie wystepujace przy produkcji 1 przy badaniach materialéw, doswiadczenia
z przesziosci, wyniki badan naukowych oraz inne czynniki wplywajace na rozwazang
kwesti¢. Polecenia Inspektora Nadzoru/Koordynatora Zamawiajacego powinny by¢
wykonywane  przez ~ Wykonawce w  czasie  okre§lonym  przez  Inspektora
Nadzoru/Koordynatora Zamawiajgcego, pod grozba zatrzymania robot. Skutki finansowe
z tego tytutu poniesie Wykonawca.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.
6.1. Program zapewnienia jakoSci.

Wykonawca jest zobowigzany opracowac i przedstawi¢ do akceptacji Inspektora
Nadzoru/Koordynatora Zamawiajgcego program zapewnienia jakosci. W programie
zapewnienia jakosci Wykonawca powinien okres$li¢, zamierzony sposéb wykonywania robot,
mozliwosci techniczne, kadrowe 1 plan organizacji robdt gwarantujagcy wykonanie robot
zgodnie z dokumentacja projektowa, SST oraz ustaleniami. Program zapewnienia jako$ci
powinien zawierac:

a) cze$¢ 0golng opisujaca:

e organizacj¢ wykonania robot, w tym terminy i sposob prowadzenia robot,
e organizacj¢ ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot,

e sposob zapewnienia bhp,

e wykaz zespotow roboczych, ich kwalifikacje 1 przygotowanie praktyczne,
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e wykaz os6b odpowiedzialnych za jako$¢ i terminowo$¢ wykonania poszczegoélnych
elementow robot,

e system (sposob i1 procedurg) proponowanej kontroli i sterowania jakos$cig wykonywanych
robot,

e wyposazenie w sprzet i urzadzenia do pomiaréw i kontroli (opis laboratorium wiasnego
lub laboratorium, ktoremu Wykonawca zamierza zleci¢ prowadzenie badan),

e sposob oraz form¢ gromadzenia wynikéw badan laboratoryjnych, zapis pomiarow, nastaw
mechanizmow sterujacych, a takze wycigganych wnioskéw 1 zastosowanych korekt
w procesie technologicznym, proponowany sposob 1 forme przekazywania tych informacji
Inspektora Nadzoru/Koordynatora Zamawiajacego.

b) cz¢s¢ szczegotowa opisujaca dla kazdego asortymentu robot:

e wykaz maszyn i urzagdzen stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi oraz
wyposazeniem w mechanizmy do sterowania i urzadzenia pomiarowo-kontrolne,

e rodzaje i ilo$¢ $rodkow transportu oraz urzadzen do magazynowania i zatadunku
materialow, spoiw, lepiszczy, kruszyw itp.,

e sposob zabezpieczenia i ochrony ladunkéw przed utrata ich wilasciwosci w czasie
transportu,

e sposob 1 procedure pomiaréw 1 badan (rodzaj i czgstotliwo$¢, pobieranie probek,
legalizacja 1 sprawdzanie urzadzen, itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatow,
wytwarzania mieszanek i wykonywania poszczeg6lnych elementow robot,

e sposoOb postgpowania z materiatami 1 robotami nie odpowiadajagcymi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakosci robat.

Celem kontroli rob6t bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby
osiggna¢ zatozong jako$¢ robot. Wykonawca jest odpowiedzialny za peing kontrole robot
i jako$ci materialdow. Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroli, wlaczajac personel,
laboratorium, sprzet, zaopatrzenie 1 wszystkie urzadzenia niezbedne do pobierania probek
i badan materiatbw oraz robot. Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inspektora
Nadzoru/Koordynatora Zamawiajgcego moze zazada¢ od Wykonawcy przeprowadzenia
badan w celu zademonstrowania, ze poziom ich wykonywania jest zadowalajacy.
Wykonawca bedzie przeprowadza¢ pomiary i badania materialow oraz robot
z czestotliwo$cig zapewniajacg stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami
zawartymi w dokumentacji projektowej i SST Minimalne wymagania co do zakresu badan
1ich czestotliwos¢ sa okreslone w SST, normach 1 wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaty
one tam okre§lone, Inspektora Nadzoru/Koordynatora Zamawiajacego ustali jaki zakres
kontroli jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie robdt zgodnie z umowa. Wykonawca
dostarczy Inspektorowi Nadzoru/Koordynatorowi Zamawiajacego $wiadectwa, ze wszystkie
stosowane urzadzenia i sprz¢t badawczy posiadajag wazng legalizacjg, zostaly prawidlowo
wykalibrowane i odpowiadaja wymaganiom norm okres$lajacych procedury badan. Inspektor
Nadzoru/Koordynator Zamawiajacego bedzie mie¢ nieograniczony dostep do pomieszczen
laboratoryjnych, w celu ich inspekcji. Inspektor Nadzoru/Koordynator Zamawiajacego bedzie
przekazywa¢ Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek niedociggnigciach
dotyczacych urzadzen laboratoryjnych, sprzgtu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelu
lub metod badawczych. Jezeli niedociggnigcia te begda tak powazne, ze moga wplynaé
ujemnie na wyniki badan, Inspektor Nadzoru/Koordynator Zamawiajacego natychmiast
wstrzyma uzycie do robot badanych materiatéw i1 dopusci je do uzycia dopiero wtedy, gdy
niedociggni¢cia w pracy laboratorium Wykonawcy zostang usunigte i stwierdzona zostanie
odpowiednia jako$¢ tych materiatow. Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem
i prowadzeniem badan materiatéw ponosi Wykonawca.
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6.3. Pobieranie probek.

Probki beda pobierane losowo. Zaleca si¢ stosowanie statystycznych metod pobierania
probek, opartych na zasadzie, ze wszystkie jednostkowe elementy produkcji moga by¢
z  jednakowym = prawdopodobienstwem  wytypowane do  badan.  Inspektor
Nadzoru/Koordynator Zamawiajacego bedzie mie¢ zapewniong mozliwo$¢ udziatu
w pobieraniu probek. Pojemniki do pobierania probek beda dostarczone przez Wykonawce
i zatwierdzone przez Inspektora Nadzoru/Koordynatora Zamawiajacego. Probki dostarczone
przez Wykonawce do badan wykonywanych przez Inspektora Nadzoru/Koordynatora
Zamawiajacego beda odpowiednio opisane i oznakowane, w sposob zaakceptowany przez
Inspektora ~ Nadzoru/Koordynatora ~ Zamawiajacego. Na  zlecenie Inspektora
Nadzoru/Koordynatora Zamawiajagcego Wykonawca bedzie przeprowadza¢ dodatkowe
badania tych materiatéw, ktére budza watpliwosci co do jakosci, o ile kwestionowane
materialy nie zostang przez Wykonawce usunigte lub ulepszone z wtasnej woli. Koszty tych
dodatkowych badan pokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenia usterek;
w przeciwnym przypadku koszty te pokrywa Zamawiajacy.

6.4. Badania i pomiary.

Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm.
W przypadku, gdy normy nie obejmuja jakiegokolwiek badania wymaganego w SST,
stosowa¢ mozna wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakceptowane przez Inspektora
Nadzoru/Koordynatora Zamawiajacego. Przed przystgpieniem do pomiaréw lub badan,
Wykonawca powiadomi Inspektora Nadzoru/Koordynatora Zamawiajgcego o rodzaju,
miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca
przedstawi na pismie ich wyniki do akceptacji Inspektorowi Nadzoru/Koordynatorowi
Zamawiajacego.

6.5. Raporty z badan.

Wykonawca  bedzie  przekazywa¢  Inspektorowi  Nadzoru/Koordynatorowi
Zamawiajacego kopie raportow z wynikami badan jak najszybciej, nie pdzniej jednak niz
w terminie okreslonym w programie zapewnienia jakosci. Wyniki badan (kopie) beda
przekazywane Inspektorowi Nadzoru/Koordynatorowi Zamawiajacego na formularzach
wedtug dostarczonego przez niego wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych.

6.6. Badania prowadzone przez Inspektora Nadzoru/Koordynatora Zamawiajacego.

Inspektor Nadzoru/Koordynator Zamawiajacego jest uprawniony do dokonywania
kontroli, pobierania probek i badania materiatow w miejscu ich wytwarzania/pozyskiwania,
a Wykonaweca i producent materiatow powinien udzieli¢ mu niezb¢dnej pomocy. Inspektor
Nadzoru/Koordynator Zamawiajgcego, dokonujgc weryfikacji systemu kontroli robot
prowadzonego przez Wykonawce, poprzez miedzy innymi swoje badania, bedzie oceniac
zgodnos$¢ materialéw 1 robdt z wymaganiami SST na podstawie wynikow wiasnych badan
kontrolnych jak 1 wynikow badan dostarczonych przez Wykonawce. Inspektor
Nadzoru/Koordynator Zamawiajacego powinien pobiera¢ probki materialdow 1 prowadzi¢
badania niezaleznie od Wykonawcy, na swodj koszt. Jezeli wyniki tych badan wykaza, ze
raporty Wykonawcy s3 niewiarygodne, to Inspektor Nadzoru/Koordynator Zamawiajacego
oprze si¢ wyltacznie na wiasnych badaniach przy ocenie zgodnosci materialow 1 robot
z dokumentacjg projektowa 1 SST. Moze rowniez zleci¢, sam lub poprzez Wykonawce,
przeprowadzenie powtdrnych lub dodatkowych badan niezaleznemu laboratorium. W takim
przypadku catkowite koszty powtornych lub dodatkowych badan i1 pobierania probek
poniesione zostang przez Wykonawcg.
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6.7. Certyfikaty i deklaracje.

Inspektor Nadzoru/Koordynator Zamawiajagcego moze dopusci¢ do uzycia tylko te

materialy, ktore posiadaja:

certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, ze zapewniono zgodno$¢ z kryteriami
technicznym okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz
wiasciwych przepisow i dokumentow technicznych,

deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z:

- Polskg Norma,

- aprobatg techniczna, w przypadku wyrobow, dla ktérych nie ustanowiono Polskiej
Normy, jezeli nie sg objete certyfikacja okreslong w pkt. 1 1 ktore spetniajag wymogi SST.
W przypadku materialéw, dla ktérych ww. dokumenty sa wymagane przez SST, kazda
partia dostarczona do robdt bedzie posiada¢ te dokumenty, okreslajace w sposob
jednoznaczny jej cechy. Produkty przemyslowe musza posiada¢ ww. dokumenty wydane
przez producenta, a w razie potrzeby poparte wynikami badan wykonanych przez niego.
Kopie wynikéw tych badan beda dostarczone przez Wykonawce Inspektorowi
Nadzoru/Koordynatorowi Zamawiajacego. Jakiekolwiek materiaty, ktére nie spelniaja
tych wymagan beda odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy.

Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowigzujacym
Zamawiajacego i Wykonawce w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowy do
konca okresu gwarancyjnego. Odpowiedzialno$¢ za prowadzenie dziennika budowy
zgodnie z obowigzujacymi przepisami spoczywa na Wykonawcy. Zapisy w dzienniku
budowy beda dokonywane na biezagco 1 beda dotyczy¢é przebiegu robdt, stanu
bezpieczenstwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczej strony budowy. Kazdy
zapis w dzienniku budowy bedzie opatrzony data jego dokonania, podpisem osoby, ktora
dokonata zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiska stuzbowego. Zapisy
beda czytelne, dokonane trwatlg technika, w porzadku chronologicznym, bezposrednio
jeden pod drugim, bez przerw. Zataczone do dziennika budowy protokoly i inne
dokumenty beda oznaczone kolejnym numerem zatacznika i opatrzone data i podpisem
Wykonawcy i Inspektora Nadzoru/Koordynatora Zamawiajacego. Do dziennika budowy
nalezy wpisywac¢ w szczegdlnosci:

- date przekazania Wykonawcy terenu budowy,

- date przekazania przez Zamawiajacego dokumentacji projektowej,

- date uzgodnienia przez Inspektora Nadzoru/Koordynatora Zamawiajacego programu
zapewnienia jakosci i1 harmonogramdow robot,

- terminy rozpoczgcia i zakonczenia poszczegdlnych elementéw robot,

- przebieg robdt, trudnosci 1 przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i1 przyczyny przerw
w robotach,

- uwagi i polecenia, Inspektora Nadzoru/Koordynatora Zamawiajacego,

- daty zarzadzenia wstrzymania robo6t, z podaniem powodu,

- zgloszenia 1 daty odbioréw robodt zanikajacych i ulegajacych zakryciu, czeSciowych
1 ostatecznych odbioréw robot,

- wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

- stan pogody i temperature powietrza w okresie wykonywania robot podlegajacych
ograniczeniom lub wymaganiom szczegdlnym w zwigzku z warunkami klimatycznymi,

- zgodno$¢ rzeczywistych warunkow geotechnicznych z ich opisem w dokumentacji
projektowej,
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- dane dotyczace czynnosci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed
1 w trakcie wykonywania robot,
- dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,
- dane dotyczace jakosci materialéw, pobierania probek oraz wyniki przeprowadzonych
badan z podaniem, kto je przeprowadzat,
- wyniki prob poszczeg6lnych elementow budowli z podaniem, kto je przeprowadzat,
- inne istotne informacje o przebiegu robot.
Propozycje, uwagi 1 wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowy beda
przedtozone Inspektorowi Nadzoru/Koordynatorowi Zamawiajacego do ustosunkowania
si¢. Decyzje Inspektora Nadzoru/Koordynatora Zamawiajacego wpisane do dziennika
budowy Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem ich przyjegcia lub zajeciem stanowiska.
Wpis projektanta do dziennika budowy obliguje Inspektora Nadzoru/Koordynatora
Zamawiajacego do ustosunkowania si¢. Projektant nie jest jednak strong umowy i nie ma
uprawnien do wydawania polecen Wykonawcy robot.
o Ksigzka obmiarow
Ksigzka obmiarow stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postepu
kazdego z elementow robot. Obmiary wykonanych robo6t przeprowadza si¢ w sposob
ciggly w jednostkach przyjetych w kosztorysie i wpisuje do ksigzki obmiaroéw.
e Dokumenty laboratoryjne
Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodno$ci lub certyfikaty zgodnosci materiatow,
orzeczenia o jako$ci materialdw, recepty robocze i kontrolne wyniki badan Wykonawcy
beda gromadzone w formie uzgodnionej w programie zapewnienia jako$ci. Dokumenty te
stanowig zalgczniki do odbioru robot. Winny by¢ udostepnione na kazde zyczenie
Inspektora Nadzoru/Koordynatora Zamawiajacego.
e Pozostate dokumenty budowy
Do dokumentéw budowy zalicza si¢, oprocz wymienionych w punktach (1) - (3)
nastepujace dokumenty:
a) pozwolenie na realizacj¢ zadania budowlanego,
b) protokoty przekazania terenu budowy,
¢) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne,
d) protokotly odbioru robot,
e) protokoty z narad 1 ustalen,
f) korespondencj¢ na budowie.
e Przechowywanie dokumentéw budowy
Dokumenty budowy beda przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowiednio
zabezpieczonym. Zaginiecie ktéregokolwiek z dokumentow budowy spowoduje jego
natychmiastowe odtworzenie w formie przewidzianej prawem. Wszelkie dokumenty budowy
beda zawsze dostepne dla Inspektora Nadzoru/Koordynatora Zamawiajacego i przedstawiane
do wgladu na zyczenie Zamawiajacego.

7. PRZEDMIAR I OBMIAR ROBOT.
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot.

Obmiar robot bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robdt zgodnie z SST,
w jednostkach ustalonych w kosztorysie. Obmiaru robdt dokonuje Wykonawca po pisemnym
lub ustnym powiadomieniu Inspektora o zakresie obmierzanych robot i terminie obmiaru, co
najmniej na 3 dni przed tym terminem. Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie)
w ilosciach podanych w $lepym kosztorysie lub gdzie indziej w SST nie zwalnia Wykonawcy
od obowigzku ukonczenia wszystkich robdt. Bledne dane zostang poprawione wg instrukcji
Inspektora. Obmiar gotowych robdt bedzie przeprowadzony z czesto$cia wymagang do celu
ptatnosci na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie okreslonym w umowie.
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7.2. Zasady okres$lania iloSci robot i materialow.

Dhugosci 1 odleglosci pomiedzy wyszczeg6lnionymi punktami skrajnymi beda
obmierzone poziomo wzdluz linii osiowej. Je§li SST wiasciwe dla danych robot nie
wymagaja tego inaczej, objetosci beda wyliczone w m3 jako dtugo$¢ pomnozona przez $redni
przekroj. Ilosci, ktore maja by¢ obmierzone wagowo, beda wazone w tonach lub kilogramach
zgodnie z wymaganiami SST.

7.3. Urzadzenia i sprz¢t pomiarowy.

Wszystkie urzadzenia i sprz¢t pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robot beda
zaakceptowane przez Inspektora. Urzadzenia i sprzet pomiarowy zostang dostarczone przez
Wykonawceg. Jezeli urzadzenia te lub sprzet wymagaja badan atestujacych to Wykonawca
bedzie posiada¢ wazne $wiadectwa legalizacji. Wszystkie urzadzenia pomiarowe bgda przez
Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie, w catym okresie trwania robot.

7.4. Wagi i zasady wazenia.

Wykonawca dostarczy i zainstaluje urzadzenia wagowe odpowiadajace odnosnym
wymaganiom SST Bedzie utrzymywac to wyposazenie zapewniajac w sposob ciagly
zachowanie doktadnos$ci wg norm zatwierdzonych przez Inspektora.

8. ODBIOR ROBOT.
8.1. Rodzaje odbiorow robot.
W zaleznosci od ustalen odpowiednich SST, roboty podlegaja nastgpujacym etapom
odbioru:
e odbiorowi robdt zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu,
e odbiorowi czgSciowemu,
e odbiorowi ostatecznemu,
e odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbior robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu.

Odbidr robdt zanikajacych i1 ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci
1 jako$ci wykonywanych robot, ktoére w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu. Odbidr
robot zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajgcym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogoélnego postgpu robdt. Odbioru
robot dokonuje Inzynier/Kierownik projektu. Gotowos$¢ danej czesci robot do odbioru zglasza
Wykonawca wpisem do dziennika budowy i jednoczesnym powiadomieniem Inspektorowi
Nadzoru/Koordynatorowi Zamawiajacego. Odbior bedzie przeprowadzony niezwtocznie, nie
pézniej jednak niz w ciggu 3 dni od daty zgloszenia wpisem do dziennika budowy
1 powiadomienia o tym fakcie Inspektora Nadzoru/Koordynatora Zamawiajgcego. Jakos$¢
1 1lo$¢ robot ulegajacych zakryciu ocenia Inspektora Nadzoru/Koordynatora Zamawiajacego
na podstawie dokumentéw zawierajacych komplet wynikow badan laboratoryjnych
1 w oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z dokumentacja projektowa, SST
i uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbidr czesciowy.

Odbidr czgsciowy polega na ocenie ilosci 1 jakosci wykonanych czgsci robot. Odbioru
czesciowego robot dokonuje si¢ wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robot. Odbioru robot
dokonuje Inspektor Nadzoru/Koordynator Zamawiajacego.
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8.4. Odbior ostateczny robot.
8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robdt.

Odbidér ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot
w odniesieniu do ich ilo$ci, jako$ci 1 wartosci. Catkowite zakonczenie rob6t oraz gotowos¢ do
odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez Wykonawce wpisem do dziennika budowy
z bezzwlocznym powiadomieniem na pismie o tym fakcie Inspektora Nadzoru/Koordynatora
Zamawiajacego. Odbidr ostateczny robot nastapi w terminie ustalonym w dokumentach
umowy, liczac od dnia potwierdzenia przez Inspektora Nadzoru/Koordynatora
Zamawiajacego zakonczenia robot i przyjecia dokumentow, o ktérych mowa w punkcie 8.4.2.
Odbioru ostatecznego robot dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajgcego w obecnosci
Inspektora Nadzoru/Koordynatora Zamawiajacego i Wykonawcy. Komisja odbierajaca roboty
dokona ich oceny jakosciowej na podstawie przedtozonych dokumentéw, wynikéw badan
1 pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodnosci wykonania rob6t z dokumentacja projektowa
i SST. W toku odbioru ostatecznego robot komisja zapozna si¢ z realizacjg ustalen przyjetych
w trakcie odbioréw robot zanikajacych i1 ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie
wykonania robdt uzupetniajacych i robdt poprawkowych. W przypadkach niewykonania
wyznaczonych robot poprawkowych lub robo6t uzupeiniajacych w warstwie $cieralnej lub
robotach wykonczeniowych, komisja przerwie swoje czynnosci i ustali nowy termin odbioru
ostatecznego. W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jakos¢ wykonywanych robdt
w poszczegélnych asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentacja
projektowa 1 SST z uwzglednieniem tolerancji i nie ma wigkszego wplywu na cechy
eksploatacyjne obiektu i bezpieczenstwo ruchu, komisja dokona potracen, oceniajac
pomniejszong warto§¢ wykonywanych robot w stosunku do wymagan przyjetych
w dokumentach umowy.

8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego.

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robot jest protokét
odbioru ostatecznego robot sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego. Do
odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowac nastepujace dokumenty:

e Dokumentacje projektowa podstawowa z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa, jesli
zostala sporzadzona w trakcie realizacji umowy,

e Szczegdlowe specyfikacje techniczne (podstawowe z dokumentdéw umowy 1 ew.
uzupetniajace lub zamienne),

e Recepty i ustalenia technologiczne,

e Dzienniki budowy i ksigzki obmiaréw (oryginaty),

e Wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych, zgodne z SST
iew. PZJ,

e Deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatdéw zgodnie z SST
iew. PZJ,

e Opini¢ technologiczng sporzadzong na podstawie wszystkich wynikéw badan i pomiaro6w
zatgczonych do dokumentéw odbioru, wykonanych zgodnie z SST 1 PZJ,

e Rysunki (dokumentacje) na wykonanie robdt towarzyszacych (np. na przetozenie linii
telefonicznej, energetycznej, gazowej, oS$wietlenia itp.) oraz protokoly odbioru
1 przekazania tych robot wiascicielom urzadzen,

¢ Geodezyjna inwentaryzacje powykonawczg robot i sieci uzbrojenia terenu,

e Kopi¢ mapy zasadniczej powstalej w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczej.
W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego
nie bgda gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawca
wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego robot. Wszystkie zarzadzone przez
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komisje roboty poprawkowe lub uzupeiniajace beda zestawione wg wzoru ustalonego
przez Zamawiajacego. Termin wykonania robdt poprawkowych i robdt uzupehiajacych
wyznaczy komisja.

8.5. Odbidr pogwarancyjny.

Odbidr pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robdt zwigzanych z usunigciem
wad stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.
Odbiér pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu
z uwzglednieniem zasad opisanych w punkcie 8.4 ,,0dbior ostateczny robot”.

9. SPOSOB ROZLICZENIA ROBOT.
9.1. Ustalenia ogdlne.

Podstawg ptatnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za
jednostke¢ obmiarowa ustalong dla danej pozycji kosztorysu. Dla pozycji kosztorysowych
wycenionych ryczattowo podstawg platnosci jest wartos¢ (kwota) podana przez Wykonawce
w danej pozycji kosztorysu. Cena jednostkowa lub kwota ryczaltowa pozycji kosztorysowej
bedzie uwzglednia¢ wszystkie czynnosci, wymagania i badania skladajace si¢ na jej
wykonanie, okreslone dla tej roboty w SST 1 w dokumentacji projektowe;.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe rob6t beda obejmowac:

e robocizng bezposrednig wraz z towarzyszacymi kosztami,

e warto$¢ zuzytych materiatow wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych
ubytkow 1 transportu na teren budowy,

e warto$¢ pracy sprz¢tu wraz z towarzyszacymi kosztami,

e koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,

e podatki obliczone zgodnie z obowigzujagcymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.

9.2. Warunki umowy i wymagania Ogolne.

Koszt dostosowania si¢ do wymagan warunkoéw umowy i1 wymagah ogdlnych
zawartych w SST obejmuje wszystkie warunki okreslone w ww. dokumentach, a nie
wyszczegolnione w kosztorysie.

9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu.
Koszt wybudowania objazdéw/przejazdow 1 organizacji ruchu obejmuje:

e opracowanie oraz uzgodnienie z Inspektora Nadzoru/Koordynatora Zamawiajacego
1 odpowiednimi instytucjami projektu organizacji ruchu na czas trwania budowy, wraz
z dostarczeniem kopii projektu Inspektorowi Nadzoru/Koordynatorowi Zamawiajacego
1 wprowadzaniem dalszych zmian i uzgodnien wynikajacych z postgpu robot,

e ustawienie tymczasowego oznakowania i o$wietlenia zgodnie z wymaganiami
bezpieczenstwa ruchu,

e opflaty/dzierzawy terenu,

e przygotowanie terenu,

e konstrukcje tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikéow, kraweznikow, barier,
oznakowan i drenazu,

e tymczasowq przebudowe urzadzen obcych.

Koszt utrzymania objazdow/przejazdow i organizacji ruchu obejmuje:

e oczyszczanie, przestawienie, przykrycie 1 usuni¢cie tymczasowych oznakowan
pionowych, poziomych, barier i §wiatel,

e utrzymanie ptynnos$ci ruchu publicznego.
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Koszt likwidacji objazdow/przejazdéw 1 organizacji ruchu obejmuje:
e usuniecie wbudowanych materiatow i oznakowania,
e doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

10. DOKUMENTY ODNIESIENIA.

e Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (Dz. U. Nr 89, poz. 414 z p6zniejszymi
zmianami).

e Zarzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19 listopada 2001 r. w sprawie dziennika
budowy, montazu i rozbidrki oraz tablicy informacyjnej (Dz. U. Nr 138, poz. 1555).

e Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publicznych (Dz. U. Nr 14, poz. 60
z pdzniejszymi zmianami).
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SST-D-01
ROBOTY POMIAROWE

Grupa | Klasa Kategoria | Kod PCV Wyszczegolnienie
45.1 45100000-8 Przygotowanie terenu pod budowe
45.11 45111200-0 Roboty w zakresie przygotowania
terenu pod budowe i roboty
ziemne
45.11.1 45111290-7 Roboty przygotowawcze do
swiadczenia ustug

1. WSTEP.
1.1. Przedmiot Szczegotowej Specyfikacji Technicznej.

Przedmiotem niniejszej szczegdtowe] specyfikacji technicznej sg wymagania
dotyczace wykonania i odbioru rob6t zwigzanych z budowa nawierzchni utwardzonych i ich
punktami wysokos$ciowymi w ramach projektu.

1.2. Zakres stosowania Szczegolowej Specyfikacji Technicznej.
Specyfikacja techniczna (SST) stosowane s3a jako dokument przetargowy
1 kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robdt objetych Szczegolowa Specyfikacja Techniczna.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot
zwigzanych z wszystkimi czynno$ciami umozliwiajagcymi 1 majagcymi na celu odtworzenie
w terenie przebiegu tras pieszo — jezdnych oraz polozenia obiektow matlej architektury.

1.3.1. Odtworzenie trasy i punktow wysokosciowych.
W zakres robot pomiarowych, zwigzanych z odtworzeniem trasy 1 punktow

wysokosciowych wchodza:
e Sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokosciowego punktow glownych osi trasy
1 punktéw wysokosciowych,
Uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyznaczenie osi),
Wyznaczenie dodatkowych punktéw wysokosciowych (reperéw roboczych),
Wyznaczenie przekrojow poprzecznych,
Zastabilizowanie punktow w sposob trwaty, ochrona ich przed zniszczeniem oraz
oznakowanie w sposob ulatwiajacy odszukanie 1 ewentualne odtworzenie.

Szczegdtowy zakres rzeczowy 1 ilosciowy prac wedlug przedmiarow oraz
dokumentacji projektowe;.

1.4. OKkreslenia podstawowe.

1.4.1. Punkty gléwne trasy — punkty zalamania osi trasy, punkty kierunkowe oraz
poczatkowy i koncowy punkt trasy.

1.4.2. Pozostale okreslenia podstawowe s3 zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi
polskimi normami i z definicjami podanymi w SST-D 00. ,,Wymagania Ogolne” pkt. 1.4.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robot.
Ogolne wymagania dotyczace robdt podano w SST-D 00 ,,Wymagania Ogdlne”.
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2. MATERIALY.
2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialow.

Ogodlne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i sktadowania podano
w SST-D 00. ,,Wymagania Ogolne” pkt. 2.

2.2. Rodzaje materialow.

Do utrwalenia punktow gldwnych trasy nalezy stosowac pale drewniane z gwozdziem
lub pretem stalowym, stupki betonowe albo rury metalowe o dlugosci okoto 0,50 metra. Pale
drewniane umieszczone poza granicg robot ziemnych, w sasiedztwie punktéw zatamania
trasy, powinny mie¢ $rednicg od 0,15 do 0,20 m i dlugos¢ od 1,5 do 1,7 m. Do stabilizacji
pozostatych punktow nalezy stosowac paliki drewniane $rednicy od 0,05 do 0,08 m i dtugosci
okoto 0,30 m, a dla punktow utrwalanych w istniejacej nawierzchni bolce stalowe Srednicy
5 mm i dtugoéci od 0,04 do 0,05 m. ,,Swiadki” powinny mie¢ dtugoéé okoto 0,50 m i przekroj
prostokatny.

3. SPRZET.
3.1. Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu.

Ogolne wymagania dotyczace sprz¢tu podano w SST-D 00. ,,Wymagania Ogolne”
pkt. 3.

3.2. Sprzet pomiarowy.
Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktéw wysoko$ciowych nalezy stosowaé

nastepujacy sprzet:
Teodolity lub tachimetry,
Niwelatory,
Dalmierze,
Tyczki,
Laty,
Tasmy stalowe, szpilki.

Sprzet stosowany do odtworzenia trasy drogowej i1 jej punktow wysokosciowych
powinien gwarantowac uzyskanie wymaganej doktadno$ci pomiaru.

4. TRANSPORT.
4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu.

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w SST-D 00. ,,Wymagania Ogdlne”
pkt. 4.

4.2. Transport sprzetu i materialow.
Sprzet 1 materialty do odtworzenia trasy mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami
transportu.

5. WYKONANIE ROBOT.
5.1. Ogolne zasady wykonania robot.
Ogo6lne zasady wykonania robdt podano w SST-D 00. ,,Wymagania Ogolne” pkt. 5.

5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych.

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowigzujacymi Instrukcjami
GUGIK (od 1 do 7). Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien przeja¢ od
Zamawiajacego dane zawierajace lokalizacje 1 wspoirzgdne punktow gtéwnych trasy oraz
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reperow. W oparciu o materiaty dostarczone przez Zamawiajacego, Wykonawca powinien
przeprowadzi¢ obliczenia i pomiary geodezyjne niezbedne do szczegdlowego wytyczenia
robo6t. Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane przez osoby posiadajace odpowiednie
kwalifikacje 1 uprawnienia. Wykonawca powinien natychmiast poinformowaé Inzyniera
o wszelkich btedach wykrytych w wytyczeniu punktow gltéwnych trasy i (lub) reperow
roboczych. Bledy te powinny by¢ usunigte na koszt Zamawiajacego. Wykonawca powinien
sprawdzi¢ czy rzedne terenu okreslone w dokumentacji projektowej sa zgodne
z rzeczywistymi rzednymi terenu. Jezeli Wykonawca stwierdzi, ze rzeczywiste rzgdne terenu
istotnie roznig si¢ od rzgdnych okreslonych w dokumentacji projektowej, to powinien
powiadomi¢ o tym Inzyniera. Uksztattowanie terenu w takim rejonie nie powinno byc¢
zmieniane przed podjeciem odpowiedniej decyzji przez Inzyniera. Wszystkie roboty
dodatkowe, wynikajace z roznic rzednych terenu podanych w dokumentacji projektowe;j
i rzednych rzeczywistych, akceptowane przez Inzyniera, zostang wykonane na koszt
Zamawiajacego. Zaniechanie powiadomienia Inzyniera oznacza, ze roboty dodatkowe
w takim przypadku obcigza Wykonawcg. Wszystkie roboty, ktore bazuja na pomiarach
Wykonawcy, nie moga by¢ rozpoczgte przed zaakceptowaniem wynikdw pomiardw przez
Inzyniera. Punkty wierzchotkowe, punkty gléwne trasy i punkty posrednie osi trasy musza
by¢ zaopatrzone w oznaczenia okres§lajace w sposdb wyrazny i jednoznaczny charakterystyke
1 polozenie tych punktow. Forma i wzér tych oznaczen powinny by¢ zaakceptowane przez
Inzyniera. Wykonawca jest odpowiedzialny za ochron¢ wszystkich punktéw pomiarowych
i ich oznaczen w czasie trwania robdt. Jezeli znaki pomiarowe przekazane przez
Zamawiajacego zostang zniszczone przez Wykonawce §wiadomie lub wskutek zaniedbania,
a ich odtworzenie jest konieczne do dalszego prowadzenia robdt, to zostang one odtworzone
na koszt Wykonawcy. Wszystkie pozostale prace pomiarowe konieczne dla prawidlowe;j
realizacji robot naleza do obowigzkéw Wykonawcy.

5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktéw glownych osi trasy i punktow wysokosciowych.

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty glowne powinny by¢ zastabilizowane
W sposob trwaty, przy uzyciu pali drewnianych lub stupkéw betonowych, a takze dowigzane
do punktow pomocniczych, potozonych poza granicg robot ziemnych. Maksymalna odlegtos¢
pomigdzy punktami gléwnymi na odcinkach prostych nie moze przekracza¢ 500 m.
Zamawiajacy powinien zatozy¢ robocze punkty wysokosciowe (repery robocze) wzdluz osi
trasy drogowej, a takze przy kazdym obiekcie inzynierskim. Maksymalna odleglo$¢ miedzy
reperami roboczymi wzdhuz trasy drogowej w terenie ptaskim powinna wynosi¢ 500 metrow,
natomiast w terenie falistym i1 gorskim powinna by¢ odpowiednio zmniejszona, zaleznie od
jego konfiguracji. Repery robocze nalezy zatozy¢ poza granicami robdt zwigzanych
z wykonaniem trasy drogowej i obiektéw towarzyszacych. Jako repery robocze mozna
wykorzysta¢ punkty state na stabilnych, istniejagcych budowlach wzdtuz trasy drogowe;j. O ile
brak takich punktéw, repery robocze nalezy zalozy¢ w postaci stupkdéw betonowych lub
grubych ksztaltownikow stalowych, osadzonych w gruncie w sposéb wykluczajacy osiadanie,
zaakceptowany przez Inzyniera. Rzedne reperéw roboczych nalezy okresla¢ z taka
doktadnoscia, aby $redni blad niwelacji po wyrownaniu byt mniejszy od 4 mm/km, stosujac
niwelacje podwdjng w nawigzaniu do reperéw panstwowych. Repery robocze powinny by¢
wyposazone w dodatkowe oznaczenia, zawierajace wyrazne 1 jednoznaczne okreslenie nazwy
reperu i jego rzedne;.

5.4. Odtworzenie osi trasy.

Tyczenie osi trasy nalezy wykona¢ w oparciu o dokumentacj¢ projektowa oraz inne
dane geodezyjne przekazane przez Zamawiajacego, przy wykorzystaniu sieci poligonizacji
panstwowej albo innej osnowy geodezyjnej, okreslonej w dokumentacji projektowej. OS$ trasy
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powinna by¢ wyznaczona w punktach gtownych i w punktach posrednich w odlegtosci
zaleznej od charakterystyki terenu i uksztattowania trasy, lecz nie rzadziej niz co 50 metrow.
Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej osi trasy w stosunku do dokumentacji
projektowej nie moze by¢ wieksze niz 3 cm dla autostrad i drog ekspresowych lub 5 cm dla
pozostalych drog. Rzedne niwelety punktow osi trasy nalezy wyznaczy¢ z doktadnoscig do
1 cm w stosunku do rzednych niwelety okre§lonych w dokumentacji projektowej. Do
utrwalenia osi trasy w terenie nalezy uzy¢ materiatow wymienionych w pkt. 2.2. Usunigcie
pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko woéwczas, gdy Wykonawca robot zastapi je
odpowiednimi palami po obu stronach osi, umieszczonych poza granicg robot.

5.5. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych.

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyznaczenie krawedzi nasypow
i wykopéw na powierzchni terenu (okreslenie granicy robdt), zgodnie z dokumentacja
projektowa oraz w miejscach wymagajacych uzupehienia dla poprawnego przeprowadzenia
robo6t 1 w miejscach zaakceptowanych przez Inzyniera. Do wyznaczania krawedzi nasypow
1 wykopow nalezy stosowaé¢ dobrze widoczne paliki. Odlegto$¢ migdzy palikami nalezy
dostosowac¢ do uksztattowania terenu oraz geometrii trasy drogowej. Odleglos¢ ta co najmnie;j
powinna odpowiada¢ odstgpowi kolejnych przekrojéw poprzecznych. Profilowanie
przekrojow poprzecznych musi umozliwia¢ wykonanie nasypow i wykopow o ksztalcie
zgodnym z dokumentacjg projektowa.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.
6.1. Ogolne zasady kontroli jakoS$ci robot.

Ogo6lne zasady kontroli jakosci robot podano w SST-D 00. ,,Wymagania Ogdlne” pkt.
6.

6.2. Kontrola jakoS$ci prac pomiarowych.

Kontrole jakosci prac pomiarowych zwigzanych z odtworzeniem trasy i punktow
wysokosciowych nalezy prowadzi¢ wedlug ogoélnych zasad okreslonych w instrukcjach
1 wytycznych GUGIK zgodnie z wymaganiami podanymi w pkt. 5.4.

7. PRZEDMIAR I OBMIAR ROBOT.
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot.
Ogo6lne zasady obmiaru robdot podano w SST-D 00. ,,Wymagania Ogolne” pkt. 7.

7.2. Jednostka obmiarowa.
Jednostkg obmiarowa jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie. Obmiar robot
zwigzanych z wyznaczeniem obiektow jest czgscig obmiaru robot mostowych.

8. ODBIOR ROBOT.
8.1. Ogolne zasady odbioru robét.
Ogo6lne zasady odbioru robot podano w SST-D 00. ,,Wymagania Ogodlne” pkt. 8.

8.2. Sposdb odbioru robat.

Odbidr robdt zwigzanych z odtworzeniem trasy w terenie nastgpuje na podstawie
szkicow 1 dziennikow pomiaréw geodezyjnych lub protokotu z kontroli geodezyjnej, ktore
Wykonawca przedktada Inzynierowi.
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9. SPOSOB ROZLICZENIA ROBOT.
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci.

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w SST-D 00. ,,Wymagania

Ogolne” pkt. 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej.

10.

Cena 1 km wykonania robot obejmuje:
sprawdzenie wyznaczenia punktow gléwnych osi trasy 1 punktoéw wysokosciowych,
uzupeltnienie osi trasy dodatkowymi punktami,
wyznaczenie dodatkowych punktow wysokosciowych,
wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnym wytyczeniem dodatkowych
przekrojow,
zastabilizowanie punktow w sposob trwaly, ochrona ich przed zniszczeniem
1 oznakowanie utatwiajgce odszukanie i ewentualne odtworzenie.

DOKUMENTY ODNIESIENIA.

Instrukcja techniczna 0-1. Ogolne zasady wykonywania prac geodezyjnych.

Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga inwestycji, Gtéwny Urzad Geodezji
i Kartografii, Warszawa 1979.

Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa pozioma, GUGIK 1978.

Instrukcja techniczna G-2. Wysokos$ciowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.

Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne 1 wysokosciowe, GUGIK 1979.

Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne, GUGIK 1983.

Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUGIK 1983.
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SST-D-02
USUWANIE POWLOKI GLEBY

Grupa | Klasa Kategoria | Kod PCV Wyszczegolnienie
45.1 45100000-8 Przygotowanie terenu pod budowe
45.11 45112000-5 Roboty w zakresie usuwania gleby
45.11.2 45112200-7 Usuwanie powloki gleby
1. WSTEP.

1.1. Przedmiot Szczegotowej Specyfikacji Technicznej.

Przedmiotem niniejszej szczegdlowej specyfikacji technicznej s3 wymagania
dotyczace wykonania i odbioru robot zwigzanych ze zdjeciem warstwy humusu i darniny
w ramach projektu.

1.2. Zakres stosowania Szczegélowej Specyfikacji Technicznej.
Specyfikacja techniczna (SST) stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych Szczegélowa Specyfikacja Techniczna.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt
zwigzanych ze zdjeciem warstwy humusu grubosci 10 cm, wykonywanych w ramach robot
przygotowawczych.

1.4. Okreslenia podstawowe.

Stosowane okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi
polskimi normami oraz z definicjami podanymi w SST-D 00. ,,Wymagania Ogoélne”
pkt. 1.4.

1.5. Ogoélne wymagania dotyczace robot.
Ogo6lne wymagania dotyczace robot podano w SST-D 00. ,,Wymagania Ogo6lne”
pkt. 1.5.

2. MATERIALY.
Nie wystepuja.

3. SPRZET.
3.1. Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu.

Ogo6lne wymagania dotyczace sprzgtu podano w SST-D 00. ,,Wymagania Ogolne”
pkt. 3.

3.2. Sprzet do zdjecia humusu.
Do wykonania robdt zwigzanych ze zdjeciem warstwy humusu lub/i darniny nie
nadajacej si¢ do powtornego uzycia nalezy stosowac:
e Rowniarki,
e Spycharki,
e Lopaty, szpadle i inny sprzet do recznego wykonywania robdt ziemnych - w miejscach,
gdzie prawidlowe wykonanie robdt sprzetem zmechanizowanym nie jest mozliwe,

27



e Koparki i samochody samowytadowcze - w przypadku transportu na odlegtos¢
wymagajacg zastosowania takiego sprzetu.

4. TRANSPORT.
4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu.

Ogodlne wymagania dotyczace transportu podano w SST-D 00. ,,Wymagania Ogolne”
pkt. 4.

4.2. Transport humusu.

Humus nalezy przemieszcza¢é z zastosowaniem rowniarek lub spycharek albo
przewozi¢ transportem samochodowym. Wybdr §rodka transportu zalezy od odleglosci,
warunkow lokalnych i przeznaczenia humusu.

5. WYKONANIE ROBOT.
5.1. Ogolne zasady wykonania robot.

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w SST-D 00. ,,Wymagania Ogolne” pkt. 5.
Teren pod budowe ciagu pieszo-jezdnego oraz pod budowg¢ miejsc parkingowych oraz innych
miejscach wskazanych w dokumentacji projektowej powinien by¢ oczyszczony z humusu
i/lub darniny.

5.2. Zdjecie warstwy humusu.

Warstwa humusu powinna by¢ zdj¢ta z przeznaczeniem do pdzniejszego uzycia przy
umacnianiu skarp, zakladaniu trawnikéw, sadzeniu drzew i1 krzewdw oraz do innych
czynnos$ci okreslonych w dokumentacji projektowej. Zagospodarowanie nadmiaru humusu
powinno by¢ wykonane zgodnie z ustaleniami ST lub wskazaniami InZyniera. Humus nalezy
zdejmowa¢ mechanicznie z zastosowaniem rowniarek lub spycharek. W wyjatkowych
sytuacjach, gdy zastosowanie maszyn nie jest wystarczajace dla prawidlowego wykonania
robot, wzglednie moze stanowié¢ zagrozenie dla bezpieczenstwa robot (zmienna grubosé
warstwy humusu, sasiedztwo budowli), nalezy dodatkowo stosowac r¢czne wykonanie robot,
jako uzupelienie prac wykonywanych mechanicznie. Warstwe humusu nalezy zdjaé
z powierzchni calego pasa robot ziemnych oraz w innych miejscach okre§lonych
w dokumentacji projektowej lub wskazanych przez Inzyniera. Grubo$¢ zdejmowanej warstwy
humusu (zalezna od glebokosci jego zalegania, wysokosci nasypu, potrzeb jego
wykorzystania na budowie itp.) powinna by¢ zgodna z ustaleniami dokumentacji projektowej,
ST lub wskazana przez Inzyniera, wedlug faktycznego stanu wystgpowania. Stan faktyczny
bedzie stanowit podstawe do rozliczenia czynno$ci zwigzanych ze zdjeciem warstwy humusu.
Zdjety humus nalezy sktadowa¢ w regularnych pryzmach. Miejsca sktadowania humusu
powinny by¢ przez Wykonawce tak dobrane, aby humus byl zabezpieczony przed
zanieczyszczeniem, a takze najezdzaniem przez pojazdy. Nie nalezy zdejmowaé¢ humusu
w czasie intensywnych opadow i bezposrednio po nich, aby uniknagé zanieczyszczenia gling
lub innym gruntem nieorganicznym.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.
6.1. Ogolne zasady kontroli jakoS$ci robot.

Ogo6lne zasady kontroli jakosci robdt podano w SST-D 00 ,,Wymagania Ogolne”
pkt. 6.

6.2. Kontrola usuni¢cia humusu.

Sprawdzenie jakosci robdt polega na wizualnej ocenie kompletnosci usunigcia
humusu.
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7. PRZEDMIAR I OBMIAR ROBOT.
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét.
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w SST-D 00. ,,Wymagania Ogdlne” pkt. 7.

7.2. Jednostka obmiarowa.
Jednostka obmiarowa jest w/w roboét jest 1 m* warstwy humusu o okreslonej grubosci.

8. ODBIOR ROBOT.
8.1. Ogolne zasady odbioru robot.
Ogolne zasady odbioru robdt podano w SST-D 00. ,,Wymagania Ogdlne” pkt. 8.

9. SPOSOB ROZLICZENIA ROBOT.
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci.

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w SST-D 00 ,,Wymagania
Ogolne” pkt. 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej.
Cena 1 m” wykonania robét obejmuje:

e zdjecie humusu wraz z haldowaniem w pryzmy wzdluz drogi lub odwiezieniem na
odklad,

10. DOKUMENTY ODNIESIENIA.
Nie wystepuja.
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SST-D-03
ROBOTY W ZAKRESIE KSZTALTOWANIA
TERENOW ZIELONYCH

Grupa | Klasa Kategoria | Kod PCV Wyszczegblnienie
45.1 45100000-8 Przygotowanie terenu pod budowe
45.11 45112000-5 Roboty w zakresie usuwania gleby
45.11.2 45112710-5 Roboty w zakresie ksztaltowania
terenow zielonych

1. WSTEP.
1.1. Przedmiot Szczegotowej Specyfikacji Technicznej.

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej s3 wymagania
dotyczace wykonania i odbioru zwigzanych z wycinkg oraz nasadzeniu zieleni wysokiej
1 niskiej w ramach projektu.

1.2. Zakres stosowania Szczegolowej Specyfikacji Technicznej.
Szczegotowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy
1 kontraktowy przy zlecaniu 1 realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robdt objetych Szczegolowa Specyfikacja Techniczna.

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji Technicznej dotycza prowadzenia robot
przy wykonaniu nast¢pujacych prac:
e Wykonanie nasadzen drzew i krzewow;
e Wykonanie nasadzen trawnikdw;
¢ Plantowaniu i uporzagdkowaniu terenow zielonych.

Szczegbtowy zakres rzeczowy 1 ilosciowy prac wedlug przedmiarow oraz
dokumentacji projektowe;.

1.4. Okreslenia podstawowe.

Stosowane okres§lenia podstawowe s3a zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi
polskimi normami oraz z definicjami podanymi w SST-D 00. ,,Wymagania Ogo6lne”
pkt. 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot.
Ogodlne wymagania dotyczace robot podano w SST-D 00. ,,Wymagania Ogo6lne”
pkt. 1.5.

2. MATERIALY.
2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialow.

Ogoélne wymagania dotyczace materiatoéw, ich pozyskiwania i1 sktadowania, podano
w specyfikacji ,, Wymagania Ogolne”. zestawienie roslin projektowanych podano w Projekcie
technicznym.
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2.2. Ziemia urodzajna.

Ziemia urodzajna, wolna od zanieczyszczen i chwastow, o zawarto$ci substancji
organicznej minimum 3%.
Dane techniczne:

Sktad granulometryczny:
e Frakcja ilasta [d<0,002 mm)] 12-18 %
e Frakcja pylasta [0,002 - 0,05 mm] 20-30%
e Frakcja piaszczysta [0,05 — 2,0 mm)] 45-70%
e Frakcja zwirowa i kamienista zawarto$¢ ponizej 5%

Sktad objetosciowy:
o 45% twardych czastek

e 25% wolnych przestrzeni do zmagazynowania wody
25% wolnych przestrzeni dla powietrza
Parametry fizyczne i chemiczne:

¢ Cigzar objgtosciowy 1,3-1,6T/m’

e Zawarto$¢ materii organicznej 2-5% w stosunku C:N ponizej 30:1
e Odczyn ph 5,7-7,0

e Zawarto$¢ mineratow na 100 g gleby N 25-50 mg

e P205 10-29 mg

e K 20-49 mg

e Mg 10-15 mg

2.3. Mieszanka trawiasta.

Mieszanka trawiasta to poplonowa mieszanka jednoroczna, ktéora moze by¢
wysiewana z przeznaczeniem kosnym oraz pastwiskowym. Dobor traw sktadowych pozwala
uzyskac¢ $§wietny plon o wysokiej jakoSci w bardzo krétkim czasie. Mieszanka jest bardzo
odporna na porazenie chorobami.

Dane techniczne:

e Kostrzewa czerwona 60%
e Zycica trwala 20%
e Wiechlina fagkowa 20%

2.4. Nasiona traw.

Nasiona traw najczesciej wystepujg w postaci gotowych mieszanek z nasion réznych
gatunkow. Gotowa mieszanka traw powinna mie¢ oznaczony procentowy sktad gatunkowy,
klase, numer normy wg ktoérej zostata wyprodukowana, zdolno$¢ kietkowania.

2.5. Zielen wysoka i niska.
Rodzaj 1 ilo$¢ nasadzen zieleni wysokiej 1 niskiej wykona¢ zgodnie z dokumentacja
techniczna.

3. SPRZET.
3.1. Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu.

Ogo6lne wymagania dotyczace sprzgtu podano w SST-D 00. ,,Wymagania Ogolne”
pkt. 3.

3.2. Sprzet do pielegnacji terenow zielonych.

Wykonawca przystepujacy do wykonania zieleni drogowej powinien wykazaé si¢
mozliwo$cig korzystania z
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nastepujacego sprzetu:
e glebogryzarek, bron do uprawy gleby,

e walu kolczatki oraz watu gtadkiego do zaktadania trawnikow,

e kosiarki mechanicznej do pielegnacji trawnikow,

e sprzetu do pozyskiwania ziemi urodzajnej (np. spycharki gasienicowej, koparki),
4. TRANSPORT.

4.1. Ogodlne wymagania dotyczace transportu.
Ogo6lne wymagania dotyczace transportu podano w SSD 00. ,,Wymagania Ogo6lne”
pkt. 4.

4.2. Transport materialow do nasadzen.

Materiatl ros$linny mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu gwarantujgcymi
ich ochron¢ przed uszkodzeniami mechanicznymi i szkodliwym wplywem czynnikéw
atmosferycznych.

5. WYKONANIE ROBOT.
5.1. Ogolne zasady wykonania robot.
Ogo6lne zasady wykonania robdt podano w SST-D 00. ,,Wymagania Ogolne” pkt. 5.

5.2. Przygotowanie miejsca pod projektowane nasadzenia i przesadzenia.

W  przypadku projektowanych nasadzen w miejscach gdzie znajdowala si¢
nawierzchnia utwardzona lub grunty byly zageszczone w bardzo duzym stopniu nalezy
dokona¢ rozbidrki istniejacej nawierzchni utwardzonej, oraz oczy$ci¢ teren z wszelkich
odpadéw stalych, kruszyw 1 pozostatosci terenow utwardzonych. Grunt pod obsadzenia
powinien by¢ nie zaggszczony, oczyszczony i odchwaszczony. W przypadku stwierdzenia
zanieczyszczen chemicznych w podtozu nalezy je podda¢ szczegdtowej analizie, ewentualnej
neutralizacji lub wymianie duzych ilosci zanieczyszczonego gruntu. Nalezy zwrdci¢ uwagg,
aby ponizej 1 — 1,2 m nie sypa¢ wierzchnicy z materialem organicznym. W przypadku
uzupehiania wykopow, grunt delikatnie zaggszcza¢ warstwami. Nalezy upewnic si¢ czy grunt
jest wystarczajaco przepuszczalny. Obligatoryjnie nalezy wykluczy¢ ryzyko stagnowania
wody w obregbie gruntu wegetacyjnego. Jezeli zostat mechanicznie zaggszczony podczas prac
budowlanych nalezy go spulchni¢ do warstw nie zageszczonych, tak by wody opadowe
swobodnie przesigkaly. Warstwa powierzchniowa na terenie przeznaczonym pod obsadzenia
powinna mie¢ dobrg strukture (rozdrobnienie) 1 powinna by¢ wyrownana zgodnie z uktadem
rzednych terenu zawartych w projekcie (odpowiednio wyprofilowane spadki). Ziemia
urodzajna dostarczona na tereny inwestycji, powinna by¢ zmagazynowana w pryzmach nie
przekraczajacych 2 m wysokoS$ci. Ziemi¢ nalezy zabezpieczy¢ w pryzmach, tak aby nie byla
wystawiona na bezposrednie dziatanie promieni stonecznych. Ziemia urodzajna powinna by¢
wilgotna 1 wolna od zanieczyszczen obcych (korzenie, $mieci, zasolenia itp.) oraz
pozbawiona kamieni wigkszych niz 4cm. Ziemia urodzajna powinna zawiera¢ nie wigcej niz
5%, lecz nie mniej niz 2 % cze¢Sci organicznych.

5.3. Technologia nasadzen.
5.3.1. Parametry materialu roslinnego.

Material roslinny musi pochodzi¢ z produkcji szkotkarskiej 1 by¢ zgodny
z zaleceniami jakosciowymi Zwigzku Szkoétkarzy Polskich (Grabczewski i in. 2018). Materiat
ro§linny powinien by¢ zdrowy, wolny od szkodnikéw i chordb, zgodny w wygladzie
z odmiang, w dobrej kondycji, z prawidlowo rozwinigtym systemem korzeniowym
odpowiednim dla wielko$ci rosliny 1 odmiany. Materiat ro§linny musi by¢ dobrej jakos$ci, nie
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przechowywany dluzszy czas w chtodni. Nalezy uwzgledni¢ najaktualniejsze zalecenia
Zwiazku Szkotkarzy Polskich. Wykonawca zobowigzany jest przedstawi¢ wybrany materiat
ro$linny do akceptacji Zamawiajacego. Kazda roslina lub partia wspolnie zapakowanych
ro$lin powinny posiada¢ etykiete z nazwa gatunku i odmiany. W przypadku, kiedy mamy do
czynienia z grupg roslin tego samego gatunku nalezy oznaczy¢ rosliny etykietami z dwoch
stron grupy. Drzewa i krzewy powinny by¢ prawidtowo uformowane z zachowaniem pokroju
charakterystycznego dla gatunku i odmiany oraz wyprowadzone zgodnie z zasadami
agrotechniki szkotkarskie;j.

5.3.2. Wady dla materialu szkotkarskiego.

J Wszelkiego rodzaju uszkodzenia mechaniczne czgéci ro$lin: pni, korzeni, glownego
przewodnika oraz nienaturalne (niezgodne z cechami odmiany) deformacje;

. Odrosty i odrosla z podktadki ponizej miejsca szczepienia;

. Slady zerowania szkodnikoéw, owocniki grzybow, zrakowacenia, nienaturalne
przebarwienia, wyplywy 1 wysigki lub inne oznaki choréb;

J Zwigdniecie 1 pomarszczenie kory zarowno na cze$ciach nadziemnych jak i na
korzeniach;

o Martwica i pgknigcia kory na przewodniku;

o Uszkodzenia paka szczytowego przewodnika, w sytuacji gdy roslina nie wyksztatcita

nowego paka szczytowego w wyniku celowych zabiegow szkotkarskich;
. Przewodniki z nieprawidtowymi rozwidleniami — konkurencyjnymi;
. Dwupedowe korony drzew formy piennej;

. Slady nieprawidtowego ciecia (z uszkodzeniem obraczki, zbyt rozlegle i niezabliznione
rany, itp.);

5.4. Drzewa.

5.4.1. Cechy materialu roslinnego.

o Materiat nasadzeniowy musi by¢ min3 razy szkoétkowany oraz jednorodny.

o Pak szczytowy przewodnika powinien by¢ wyraznie wyksztalcony;

o Przyrost ostatniego roku powinien wyraznie 1 prosto przedtuza¢ przewodnik

(z wyjatkiem form wielopiennych, krzewiastych, kulistych, zwisajacych, odmian
o powyginanych pedach i drzew formowanych — strzyzonych);

o Réwnomiernie rozmieszczone pedy boczne korony drzewa - korona symetryczna;

Pedy korony u drzew nie powinny by¢ przycigte, chyba Ze jest to cigcie formujace, np.

u form kulistych,

Przewodnik powinien by¢ praktycznie prosty;

Uform piennych blizny na przewodniku powinny by¢ zaro$nigte;

Uform szczepionych bez odrostow i odrosli z podktadki;

System korzeniowy powinien by¢ skupiony, prawidlowo rozwinigty, na korzeniach

szkieletowych powinny wystepowac liczne korzenie drobne;

o Bryla korzeniowa powinna by¢ prawidlowo uformowana, nieuszkodzona
1 zabezpieczona (materialem biodegradowalnym — tkaning rozktadajaca si¢ najpdzniej
w ciggu 1,5 roku po posadzeniu, bryta drzewa lisciastego o obwodzie pnia powyzej
14 cm dodatkowo zabezpieczona siatka z nieocynkowanego drutu bryla (wszystkie
projektowane drzewa balotowana jutg i siatka);

. Szczepione na pniu, pien o wysokosci co najmniej 2,0m;

. Obwod pnia nie mniejszy niz 20-25 cm -mierzony na wysokosci 100cm,;
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5.4.2. Sadzenie drzew.

Podczas sadzenia drzew nalezy bazowac na ponizszych wytycznych wykonawczych:
Przed wykopaniem dotu pod sadzone drzewo trzeba odchwasci¢ teren np. w miejscu
istniejgcego trawnika;

Drzewa sadzi¢ w dotach o $rednicy @¥2m (nie mniej niz 2x wielko$¢ bryty korzeniowej),
glebokos¢ dotu ok. 1,0 m, zaprawione ziemig zyzng (humus);

Drzewa przewidziane sa do sadzenia w catym roku kalendarzowym w sprzyjajacych
warunkach pogodowych. (termin przesadzenia nalezy uzgodni¢ z Zamawiajacym),
Drzewa balotowane nalezy sadzi¢ w okresie bezlistnym;

W okresie wegetacji sadzi¢ jedynie rosliny w uprawie kontenerowe;j;

Drzewa w szpalerach sadzi¢ o jednakowych parametrach, zgodnie z aktualnymi
wytycznymi "Szkotkarzy Polskich" (2013r.);

Drzewa nalezy stabilizowa¢ 3 punktowymi kotwami przeznaczonymi do podziemnego
mocowania drzew;

Wokét bryty korzeniowej osadzonego w dole drzewa, utozy¢ rurg drenarskg
zakonczong kielichem z tworzywa lub z aluminium, ukrytym w warstwie wykonczenia
gruntu ($rednice p¢tli dostosowaé zgodnie z zaleceniami producenta do Srednicy bryty
korzeniowej oraz do sytuacji w terenie); system stuzy do nawadniania i napowietrzania
systemoéw korzeniowych nowych nasadzen drzew oraz drzew przesadzanych
1 wybranych istniejacych;

Roslina w miejscu sadzenia powinna znalez¢ si¢ do 5 cm glebiej jak rosta w szkotce,
zbyt glebokie lub zbyt ptytkie sadzenie utrudnia prawidtowy rozwdj rosliny,

Caty dot nalezy zaprawi¢ ziemia urodzajna;

Ziemi¢ wokol posadzonych drzew nalezy delikatnie ubié, aby gleba szczelnie
przylegala do drobnych korzeni, co utatwi podsigkanie wody 1 zapobiegnie
nadmiernemu osiadaniu ro$liny po posadzeniu (zachowaé ostrozno$¢ przy szyjce
korzeniowej) jednoczesnie formujac mise (zaglgbienie wielkosci 5-10 cm) wokot pnia
drzewa $rednicy ok. 100cm;

Po posadzeniu drzewa, nalezy je obficie dwukrotnie podlacé.

Mise zabezpieczy¢ 6 cm warstwg kruszywa frakcji 12/16, z pozostawieniem wolnej
przestrzeni w na dystansie 6 - 7cm od pnia drzewa; (dla drzew sadzonych w trawniku
kruszywo wysypa¢ do $rednicy 100 cm, dla drzew sadzonych w pozostatych
zielencach na catej powierzchni);

Podlewanie poprzez system nawadniajacy: linie kroplujace roztozone wokot drzew (dla
drzew sadzonych w zielencu i trawnikach) oraz system nawadniania do korzeniowego
(dla drzew istniejacych oraz drzewa projektowanego w rejonie placu zabaw),
podlewanie powinno odbywac si¢ wg biezacych potrzeb; dostosowane do warunkow
pogodowych 1 potrzeb danej rosliny (od IV-IX);

Nawozenie mineralne rozpoczynamy w pierwszym roku po posadzeniu; wykonujemy
od marca;

5.5. Krzewy.
5.5.1. Cechy materialu roslinnego.

Materiat nasadzeniowy musi by¢ min 2 razy szkoétkowany oraz jednorodny;

Bryta korzeniowa w pojemnikach typu min. C3;

Min 3 pedy z typowymi dla gatunku i odmiany rozgatezieniami dla pojemnikéw do
rozmiaru C3;
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Min4 pedy z typowymi dla gatunku i odmiany rozgale¢zieniami dla pojemnikéw do
rozmiaru C5;

Gtowne pedy boczne powinny wyrasta¢ nie wyzej niz 10 cm nad szyjka korzeniowa,
Wysokos$¢ czesci nadziemnej powyzej 30cm (30-40, 40-60 cm w zaleznosci od
gatunku),

Krzewy ptozace oraz pnacza o rozpigtos¢ czesci nadziemnej min. 50cm/50cm,

W przypadku tego samego gatunku, materiat musi by¢ réwny, tzn. wielko$¢, stopien
rozkrzewienia powinna by¢ zblizona;

Liscie powinny by¢ odpowiednio wybarwione w stosunku co do gatunku i pory roku;
Krzew powinien by¢ umiejscowiony w doniczce na srodku, a pokrdj jego powinien by¢
odpowiedni co do gatunku;

Po wyciagnieciu bryly korzeniowej z doniczki, bryta powinna by¢ przekorzeniona
1 zwarta;

Bryla korzeniowa nie moze by¢ przesuszona;

W okresie wegetacji konce korzeni powinny mie¢ jasne zabarwienie,;

Pedy na calej swojej dlugosci nie moga mie¢ uszkodzen mechanicznych;
Niedopuszczalny jest material, ktory ma widoczne zmiany chorobowe lub $lady
zerowania szkodnikow;

5.5.2. Sadzenie krzewow.

Podczas sadzenia krzewow nalezy bazowa¢é na ponizszych wytycznych

wykonawczych:

Rosliny przed sadzeniem nalezy podlewac¢ lub zanurzy¢ w wodzie (dotyczy szczegdlnie
malych krzewow);

Rosliny uprawiane w pojemnikach nalezy delikatnie wyjmowac¢ z opakowan w miejscu
sadzenia tak, aby nie uszkodzi¢ bryly korzeniowej;

Przed umieszczeniem w dole konieczne jest sprawdzenie, czy wokoét bryl nie
wytworzyly si¢ korzenie spiralne. Jesli tak, to nalezy je recznie rozluzni¢ uwazajac, aby
nie naruszy¢ spojnosci bryly;

Umieszczajac rosling w dole nalezy ja ostroznie chwyta¢ réwnoczesnie za bryle
korzeniowa unikajgc ewentualnego ich rozkruszania lub uszkodzenia (np. naderwania
korzeni);

Podczas sadzenia nie mozna dopusci¢ do rozpadnigcia si¢ bryty;

Krzewy nalezy sadzi¢ do takiej glebokosci, jak rosty uprzednio w szkétce. W tym celu
podczas sadzenia nalezy utrzymywaé poziom szyi korzeniowej rOwno z poziomem
terenu,

Na gruntach nieprzepuszczalnych lub o wysokim poziomie zwierciadta wod
gruntowych nalezy sadzi¢ rosliny tak, aby gérny poziom bryly znajdowat si¢ powyzej
poziomu terenu — spod bryty korzeniowej nie powinien mie¢ kontaktu z woda stojaca,
Nieprzepuszczalne opakowania z tworzyw sztucznych musza by¢ usuwane;

Caly dot nalezy zaprawi¢ ziemig urodzajng. Wsypywane do dotu podtoze nalezy
sukcesywnie zageszczacd;

Po zasypaniu dotu ziemi¢ nalez delikatnie udepta¢, nastgpnie nalezy uformowac mise
(zaglebienie o gltebokosci 5 cm) wokdt krzewu o $srednicy 50cm;

Po posadzeniu krzewu, nalezy je obficie dwukrotnie podlac;
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5.6. Trawniki.
5.6.1. Zakladanie trawnikow.

Siew zaleca si¢ przeprowadzi¢ prace od kwietnia do wrze$nia, najkorzystniejsze
miesigce do siania to miesigce kwiecieh 1 wrzesien. Sklad gatunkowy mieszanki
trawnikowych (trawnik miejski) 30 g/m* to kostrzewa czerwona 60%, zycica trwata 20%,
wiechlina lagkowa 20%. Podczas zakladania trawnikow nalezy bazowa¢ na ponizszych
wytycznych wykonawczych:

. Oczysci¢ powierzchnig¢ ze Smieci powierzchniowych;
. Nastepnie nalezy usung¢ warstwe wierzchnig do giebokosci 20cm, (w przypadku prac w
obrebie korzeni istniejacych drzew nalezy uzy¢ systemu Air Spade);

J Przed wymiang warstwy nalezy usung¢ resztki zanieczyszczen (m.in. gruz, stare
korzenie itp.), spulchni¢ dno korytowania na gltgbokos$¢ 10 cm;
o Korytowanie wypeli¢ nowa ziemia (piaszczysta ewentualnie piaszczysto-gliniasty),

pH gleby powinno wynosi¢: 5,5 —6,5;

J Po wykonaniu czynnosci czyszczacych i wymianie gleby nalezy nadaé przysziemu
trawnikowi poziom, ksztalt, ewentualne spadki oraz lekko zagesci¢ glebe;

o Poziom trawnika powinien by¢ jak najbardziej mozliwie réwny z poziomem
otaczajacych go elementéw nawierzchni. W przypadku sgsiedztwa z obsadzeniami,
zaleca si¢, aby powierzchnia trawnika byla wyzej od nich. Zapobiega to przesypywaniu
warstwy $ciotkujacej na trawnik;

. Po uksztattowaniu terenu 1 nadaniu mu odpowiedniego poziomu i zaggszczeniu nalezy
wierzchnig warstwe (glebokosci) 2 cm wzruszy¢ grabiami;

. Siew nalezy przeprowadzaé si¢ mozliwie rownomiernie, metoda ,,na krzyz”, zaleca si¢
zastosowanie siewnika rzutowego;

. Po wysiewie nalezy cato$¢ przegrabi¢ metoda ,,na krzyz”;

o Zmieszanie nasion z trocinami lub perlitem dla zachowania rownomiernos$ci siewu;

o Nastgpnie nalezy uwatowacé i1 podla¢ przyszty trawnik, unikajac silnego strumienia
wody, ktory moglby doprowadzi¢ do wyptukania i przemieszczenia nasion;

J Caly teren nalezy przykryé bialg cienka widkning (o gramaturze 17 g/m®), brzegi
wlokniny przymocowac szpilkami lub obcigzy¢. Poprawia to warunki wzrostu, chroni
nasiona przed wyjadaniem przez ptaki i zwigksza efektywno$¢ kietkowania nasion;

. Po zatozeniu trawnika nalezy przez minimum 1 tydzien podlewaé trawnik 2 razy
dziennie;

J Po skietkowaniu trawnika nalezy zmniejszy¢ ilo$¢ podlewania do 1 dziennie;

J Po uwatowaniu skosi¢ trawnik na wysoko$¢ 6 cm;

5.7. Zabiegi pielegnacyjne.
5.7.1. Cigcia korygujace, sanitarne i techniczne (usuwanie pedow obumartych,
ztamanych, chorych oraz wrastajacych w korone).

Cigcie, dla wickszosci roslin, jest zabiegiem inwazyjnym, zatem nalezy wykonywac je
jedynie w wypadkach koniecznych 1 catkowicie uzasadnionych. Cigcie zbyt silne lub
wykonane nieprawidlowo moze prowadzi¢ do trwalych uszkodzen 1 ograniczenia
podstawowych funkcji (biologicznych i dekoracyjnych — deformacja pokroju), a nawet do
zamierania drzewa. Powstajaca w wyniku cigcia rana jest potencjalnym miejscem wnikania
patogendw (grzybow, bakterii, wiruséw). Nalezy unika¢ cigcia drzew starszych — ze wzgledu
na ich ograniczone mozliwosci regeneracyjne i mniejszg odpornosgé.
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Rodzaje cie¢:

Ciecia sanitarne — polegaja na usuwaniu galezi suchych, nadtamanych lub porazonych przez
patogeny w celu ograniczenia rozprzestrzeniania si¢ czynnika chorobotworczego.
Przeprowadza si¢ je w sposOb nie ingerujacy z naturalng symetrig oraz statyka drzewa.
Redukcja nie powinna przekroczy¢ 15% masy asymilacyjne;j.

Ciecia korygujace — w szczegdlnych przypadkach, gdy korona drzewa posiada widoczne
wady budowy stwarzajace bezposrednie zagrozenie, dopuszcza si¢ usunigcie nawet do 20%
masy asymilacyjnej. Wady te niejednokrotnie powstaja na skutek nieprawidlowej ingerencji
cztowiecka w rozwdj drzewa. Przykladem takiego zachowania moga by¢ nieprawidtowo
prowadzone zabiegi pielegnacyjne lub tworzenie budowli w zbyt malej odlegtosci od
krawedzi korony. Rozwoj takich roslin moze prowadzi¢ do ich nieprawidlowego wzrostu a w
konsekwencji do zachwiania statyki catego drzewa. W celu przywrdcenia réwnowagi
dopuszcza si¢ usunigcie nawet grubych konaréw. Cigcia korygujace to jeden
z najtrudniejszych do przeprowadzenia zabiegow pielggnacyjnych, gdyz czgsto wigze sig
z praca w miejscach o utrudnionym badz uniemozliwionym dostepie sprzetu ciezkiego
a osoba przeprowadzajgca cigcia zmuszona jest do poruszania si¢ po drzewie o bardzo
niestabilnej statyce.

Ciecia odtwarzajace — to szczeg6lny przypadek cig¢ korygujacych majace na celu
przywrocenie koronie jak najlepszego stanu fitosanitarnego po uszkodzeniach powstatych
w skutek dziatalno$ci cztowieka lub w sposdb naturalny. Proces ten jest zabiegiem
wieloletnim i1 polega gldwnie na systematycznym usuwaniu cze$ci pedow przybyszowych
tzw. wilkow czy miotet. W przypadku cie¢ zywych galezi nalezy przyja¢ zasade
jednorazowego cigcia w ilosci 5-10%, max. do 20% masy asymilacyjnej drzewa,
przestrzegajac zachowania naturalnego pokroju drzewa (sylwety charakterystycznej dla
okreslonego gatunku/odmiany) i ogdlnej stabilnosci (statyki drzewa). Przy konieczno$ci
usuni¢cia wigkszej niz 20% czeSci masy asymilacyjnej cigcia nalezy roztozy¢ na nawroty
w cyklu przynajmniej 2-letnim. Na terenie inwestycji bezwzglgdnie nie nalezy wykonywac
cie¢ przeswietlajacych korony.

5.7.2. Odchwaszczanie mis z drzewami wraz z utrzymaniem ksztaltu mis.

Usuwanie chwastow (spontanicznych ro$lin niepozadanych) wokot drzew i1 krzewow.
Rodzajem odchwaszczania jest tez systematyczne usuwanie siewek roslin drzewiastych czy
ich odrostow, ktére pojawiaja si¢ w miejscach niepozadanych — unika si¢ pdzniejszego
problemu wyrastania drzew w miejscach do tego nie przeznaczonych.

5.7.3. Napowietrzanie.
W celu usunigci skutkdw nadmiernego zaggszczenia gleby jest trudne i moze
prowadzi¢ do dodatkowego uszkadzania korzeni np. przy powierzchniowym spulchnianiu
gleby lub wymianie jej wierzchniej warstwy. W celu przeciwdziatania skutkom zaggszczenia
gleby w sagsiedztwie drzew juz rosngcych nalezy przeprowadza¢ zabieg napowietrzania gleby:
e napowietrzanie sprezonym powietrzem — sposob rozluzniania gleby za pomoca dysz
wciskanych w glebe 1 wtlaczajacych powietrze pod ci$nieniem przy pomocy sprezarki;
efektywna gltebokos¢ zabiegu — max. 1,5 m; wi¢zba punktow napowietrzania — max
2,5 m; termin wykonania zabiegu — od poczatku wegetacji do polowy czerwca;
czestotliwo$¢ zabiegu — min. co 2 lata; moze by¢ nieskuteczne w przypadku podtoza
nadmiernie zagg¢szczonego do duzych glebokosci (tzw. ,,struktura betonu™);

e drenaz z kruszyw — w formie otworéw punktowych - system otworéw w obrebie rzutu
korony lub dostepnego miejsca (misy w chodniku); srednica otworu: 5-10 cm; glgbokos¢
otworu: do 40-50 cm (max 100 cm); wigzba punktow napowietrzania: 0,5-2,0 m
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(w zaleznosci od wielko$ci powierzchni dostepnej do wykonania zabiegu); metoda
tradycyjna, ale najtansza i efektywna (uszkadzanie korzeni — w niewielkim stopniu)

5.7.4. Wykonywanie zabiegow ochrony roslin zwigzanych z ochrona prewencyjng oraz
interwencyjng ros$lin przed szkodnikami i chorobami.
Nalezy stosowa¢ s$rodki odpowiednie dla danej zmiany chorobotwoérczej zgodnie
z zaleceniami producenta preparatow.

5.7.5. Nawozenie.

Celem nawozenia jest uzupelnianie deficytu skladnikéw pokarmowych w glebie

i stworzenie optymalnych warunkéw do rozwoju roslin. W przypadku drzew ulicznych,

szczegoOlnie w strefie srodmiejskiej, nawozenie jest zabiegiem koniecznym. Zapotrzebowanie

ro$lin drzewiastych na sktadniki pokarmowe jest bardzo zréznicowane i zmienne w czasie —
waha si¢ w cyklu sezonowym i1 wieloletnim (zmienia si¢ wraz z wiekiem roélin). Przed
przystapieniem do nawozenia nalezy ustali¢ stopien zawarto$ci skladnikdw mineralnych

w ro$linie oraz stan podloza (zawartos¢ sktadnikow i ich wzajemne proporcje). W tym celu

nalezy pobiera¢ probki do analiz szczegdétlowych — czgsci roslin (liScie, igly) oraz glebe

z wybranych miejsc w obrebie systemu korzeniowego — z glebokos$ci korzenienia si¢ ro$lin,

ok 30 cm (max do 1,0 m). Drzewa i krzewy wymagaja zachowania okreslonych proporcji

podstawowych makroelementow N:P:K — w przyblizeniu 1,0:0,8:0,6. Pozadana zawarto$¢
makroelementdéw ksztattuje si¢ w granicach:

e S$rednia zawarto$¢ azotu: 25-50 mg/100 g gleby;

e Srednia zawarto$¢ fosforu (w mg/100 g gleby): dla mtodych roslin — 7,0-10,0 dla warstwy
glebokosci 0-20 cm; 4,0-7,0 dla warstwy 20-40 cm; ogolnie — zawarto§¢ P205 15-20
mg/100 g gleby;

e JSrednia zawarto$¢ potasu (w mg/100 g gleby): dla miodych roslin — dla warstwy
glebokosci 0-20 cm: od 8,3-13,0 na glebach lekkich, 12,5-20,8 na glebach $rednich, 16,6-
25,0 na glebach ciezkich; dla warstwy 20-40 cm: 4,0-7,0 na glebach lekkich, 6,6-10,0 na
glebach $rednich, 8,3-12,0 na glebach cig¢zkich; ogdlnie — 20-35 mg/100 g gleby;

e S$rednia zawarto$¢ magnezu: 10-15 mg/100 g gleby.

Ogolnie dawki nawozow mozna przyjac:

e grupy drzew i krzewow — stosuje si¢ 4 — 8 dkg nawozu wieloskladnikowego na 1,0 m?
powierzchni;

e drzewa pojedyncze — 40 — 60 dkg (w skrajnych przypadkach do 80 dkg) nawozu
wielosktadnikowego na 1 cm $rednicy pnia mierzonej na wysokosci 1,3 m (dla roslin
mtodych stosuje sic dawke zmniejszona o potowe) lub 10 — 20 dkg na 1 m* powierzchni.

5.7.6. Podlewanie.

Podstawowym sposobem uzupetniania okresowych niedoborow wody w glebie jest
podlewanie. Jest to zabieg szczegodlnie wazny w przypadku drzew i1 krzewdw nowo
posadzonych oraz rosngcych w skrajnie niekorzystnych warunkach miejskich.

Glebokos¢ podlewania
Rosliny nalezy podlewa¢ rzadziej, natomiast stopniowo i przez dtuzszy czas (unika si¢
strat wody z powodu sptywu powierzchniowego). Pozadana glebokosé, do ktorej nalezy
nawilzy¢ glebe, zalezy od gatunkow roslin, ich wieku i wielko$ci systeméw korzeniowych
np.:
e rosliny ptytko ukorzeniajace si¢ do warstwy na glgbokosci 15 — 20 cm nalezy dostarczy¢
ok. 15 —20 I/m? gruntu;
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ro$liny gleboko ukorzeniajace si¢ do warstwy na glebokosci do 35 cm nalezy dostarczy¢
do 35 1/m” gruntu.
Nawodnienie do wymaganych glebokosci pozwala na powtérzenie kolejnego

podlewania po uplywie 7 do 14 dni.

Czestotliwos¢ i intensywnos¢ podlewania.

Doktadne okreslenie czestotliwosci 1 intensywnos$ci podlewania uzaleznione jest od

warunkow pogodowych, rodzaju gleby i stopnia jej uwilgotnienia oraz gatunkéw i faz
rozwojowych roslin:

systematycznego podlewania przez caly sezon wegetacyjny wymagaja wszystkie rosliny
mlode, zwlaszcza w pierwszym roku po posadzeniu (faza intensywnego rozwoju systemu
korzeniowego);
ro§liny kwitngce (owocujace) wymagaja podlewania szczegdlnie w  okresie
poprzedzajacym kwitnienie (owocowanie) oraz w jego poczatkach;
drzewa 1 krzewy iglaste oraz ro$liny zimozielone nalezy obficie podlewa¢ szczegdlnie
jesienig (przeciwdziatanie zimowej suszy fizjologicznej). Podlewanie powinno by¢
wykonywane w okreslonych porach doby (wazne w okresach upatow 1 intensywnego
nastonecznienia) - nocg lub w ciggu dnia (najkorzystniejsze sa godziny ranne do godz.
10-tej lub popotudniowe — po godz. 16-tej).

Nalezy zaniecha¢ dotychczasowych praktyk podlewania drzew/krzewow miejskich

jedynie powierzchniowo, w bardzo krotkim czasie (kilka minut na drzewo lub grupe
krzewow) — jest to dziatanie pozorne i nieracjonalne.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.
6.1. Ogolne zasady kontroli jakoSci robot.

6.

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w SST-D 00. ,,Wymagania Ogdlne” pkt.

6.2. Kontrola robot przy usuwaniu drzew i krzakow.

Sprawdzenie jakosci robdt polega na wizualnej ocenie kompletnosci usunigcia

roslinno$ci, wykarczowania korzeni 1 zasypania dotow.

6.3. Kontrola trawnikow.

Kontrola w czasie wykonywania trawnikow polega na sprawdzeniu:
oczyszczenia terenu z gruzu i zanieczyszczen,
okreslenia iloci zanieczyszczen (w m’),
pomiaru odleglo$ci wywozu zanieczyszczen na odktad,
wymiany gleby jalowej na ziemi¢ urodzajng z kontrolg grubo$ci warstwy rozscielonej
ziemi,
ilosci rozrzuconego kompostu,
prawidlowego uwatowania terenu,
zgodnosci sktadu gotowej mieszanki traw z ustaleniami dokumentacji projektowe;j,
gestosci zasiewu nasion,
prawidlowej czestotliwosci koszenia trawnikow i ich odchwaszczania,
okresow podlewania, zwtaszcza podczas suszy,
dosiewania plaszczyzn trawnikéw o zbyt matej gestosci wykietkowanych zdziebet trawy.

Kontrola robot przy odbiorze trawnikéw dotyczy:

prawidtowej gestosci trawy (trawniki bez tzw. ,,lysin"),
obecnosci gatunkow nie wysiewanych oraz chwastow.
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6.4. Kontrola jakoSci robot sadzeniowych krzewow o drzew.

Badania w czasie prowadzenia Robodt polegaja na sprawdzaniu przez Kierownika
Projektu na biezaco, w miare postepu Robodt, jakosci uzywanych przez Wykonawce
materiatéw i zgodnosci wykonywanych Robot z Dokumentacja Projektowa i wymaganiami
SST. W szczeg6lnosci zakres badan obejmuje:

e badanie dostaw materiatow,

sprawdzanie dokumentéw dopuszczenia materiatow do stosowania,
kontrolg prawidlowosci wykonania Robot (geometrii i technologii),
kontrole poprawnosci i jako$ci wykonania,

oceng estetyki wykonanych Robot.

7. PRZEDMIAR I OBMIAR ROBOT.
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot.

Ogolne zasady obmiaru robot podano w SST-D 00. ,,Wymagania Ogdlne” pkt. 7.
Obmiar robot bedzie okreslac¢ faktyczny zakres wykonywanych rob6t zgodnie z dokumentacja
projektowa i SST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie. Obmiaru robot dokonuje
Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inzyniera/ Kierownika projektu o zakresie
obmierzanych robot i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem. Wyniki
obmiaru beda wpisane do ksigzki obmiardow. Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie)
w ilo$ciach podanych w §lepym kosztorysie lub gdzie indziej w SST nie zwalnia Wykonawcy
od obowigzku ukonczenia wszystkich robot. Bledne dane zostang poprawione wg instrukcji
Inzyniera/Kierownika projektu na pismie. Obmiar gotowych robdt bedzie przeprowadzony
z czestoscig wymagang do celu miesigcznej platnosci na rzecz Wykonawcy lub w innym
czasie okre§lonym w umowie lub oczekiwanym przez Wykonawce i1 Inzyniera/Kierownika
projektu.

7.2. Zasady okresSlania ilosci robot i materialow.

Dhugosci 1 odlegtosci pomigdzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnymi beda
obmierzone poziomo wzdluz linii osiowej. Jesli SST wiasciwe dla danych robdt nie
wymagaja tego inaczej, objetosci beda wyliczone w m’ jako dtugo$¢ pomnozona przez $redni
przekrdj. Ilosci, ktore majg by¢ obmierzone wagowo, beda wazone w tonach lub kilogramach
zgodnie z wymaganiami SST.

7.3. Urzadzenia i sprze¢t pomiarowy.

Wszystkie urzadzenia 1 sprzet pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robdt beda
zaakceptowane przez Inzyniera/Kierownika projektu. Urzadzenia i sprzet pomiarowy zostang
dostarczone przez Wykonawce. Jezeli urzadzenia te lub sprzgt wymagaja badan atestujacych
to Wykonawca bedzie posiada¢ wazne $wiadectwa legalizacji. Wszystkie urzadzenia
pomiarowe beda przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie, w catym okresie trwania
robot.

7.4. Wagi i zasady wazenia.

Wykonawca dostarczy 1 zainstaluje urzadzenia wagowe odpowiadajace odnosnym
wymaganiom SST Bedzie utrzymywac to wyposazenie zapewniajac w sposob ciagly
zachowanie doktadnosci wg norm zatwierdzonych przez Inzyniera/Kierownika projektu.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru.
Obmiary beda przeprowadzone przed czeSciowym lub ostatecznym odbiorem
odcinkéw robot, a takze w przypadku wystepowania dtuzszej przerwy w robotach. Obmiar
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robot zanikajacych przeprowadza si¢ w czasie ich wykonywania. Obmiar robot podlegajacych
zakryciu przeprowadza si¢ przed ich zakryciem. Roboty pomiarowe do obmiaru oraz
niecodzowne obliczenia beda wykonane w sposob zrozumialy i jednoznaczny. Wymiary
skomplikowanych powierzchni lub objgtosci beda uzupelione odpowiednimi szkicami
umieszczonymi na karcie ksigzki obmiarow. W razie braku miejsca szkice moga by¢
dotaczone w formie oddzielnego zatacznika do ksigzki obmiardéw, ktérego wzoér zostanie
uzgodniony z Inzynierem/Kierownikiem projektu.

8. ODBIOR ROBOT.
8.1. Ogolne zasady odbioru robot.
Ogolne zasady odbioru robdt podano w SST-D 00. ,,Wymagania Ogdlne” pkt. 8.

8.2. Odbiodr robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu.
Odbiorowi robot zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu podlega sprawdzenie dotow po
wykarczowanych pniach, przed ich zasypaniem.

9. SPOSOB ROZLICZENIA ROBOT.
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci.

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w SST-D 00. ,,Wymagania
Ogo6lne” pkt. 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej.
Platno$¢ nalezy przyjmowac na podstawie jednostek obmiarowych. Cena wykonania
robot obejmuje:
e wycigcie 1 wykarczowanie drzew, pni i krzakow,
e wywiezienie pni, karpiny i galezi poza teren budowy lub przerobienie gatezi na kore
drzewna, wzglednie,
e spalenie na miejscu pozostatosci po wykarczowaniu,
e zasypanie dotéw,
e uporzadkowanie miejsca prowadzonych robot.

10. DOKUMENTY ODNIESIENIA.
e PN-R-67026:2002 Materiat sadzeniowy -- Sadzonki drzew 1 krzewow do zadrzewien
1 zakrzewien,
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SST-D-04
PROFILOWANIE I ZAGESZCZANIE PODLOZA

Grupa | Klasa Kategoria | Kod PCV Wyszczegblnienie

45.2 45230000-8 Roboty budowlane w zakresie
budowy rurociggow, linii
komunikacyjnych i
elektroenergetycznych, autostrad,
drog lotnisk 1 kolei; wyrownanie

terenu
45.23 45233100-0 Roboty w zakresie budowy
autostrad i drog
45.23.3 45233140-2 Roboty drogowe

1. WSTEP.
1.1. Przedmiot Szczegotowej Specyfikacji Technicznej.

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania dotyczace
wykonania 1 odbioru robdt zwigzanych z wykonywaniem koryta wraz z profilowaniem
1 zageszczaniem podtoza gruntowego w ramach projektu.

1.2. Zakres stosowania Szczegolowej Specyfikacji Technicznej.
Specyfikacja techniczna (SST) stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych Szczegélowa Specyfikacja Techniczna.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot
zwigzanych z wykonaniem koryta przeznaczonego do ulozenia konstrukcji nawierzchni
w gruncie kat 1.

1.4. Okreslenia podstawowe.
Okre$lenia podstawowe s3a zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i definicjami podanymi w SST-D 00 ,,Wymagania Ogolne” pkt. 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot.
Ogodlne wymagania dotyczace robot podano w SST-D 00. ,,Wymagania Ogolne’
pkt. 1.5.

b

2. MATERIALY.
Nie wystepuja.

3. SPRZET.
3.1. Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu.

Ogolne wymagania dotyczace sprz¢tu podano w SST-D 00. ,,Wymagania Ogodlne”
pkt. 3.
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3.2. Sprzet do wykonania robot.
Wykonawca przystepujacy do wykonania koryta i profilowania podtoza powinien
wykaza¢ sie mozliwoscig korzystania z nastepujacego sprzgtu:
e Rowniarek lub spycharek uniwersalnych z ukos$nie ustawianym lemieszem; Inzynier moze
dopusci¢ wykonanie koryta i1 profilowanie podloza z zastosowaniem spycharki
z lemieszem ustawionym prostopadle do kierunku pracy maszyny,
e Koparek z czerpakami profilowymi (przy wykonywaniu waskich koryt),
e  Walcow statycznych, wibracyjnych lub ptyt wibracyjnych.
Stosowany sprzet nie moze spowodowac niekorzystnego wpltywu na wiasciwosci
gruntu podioza.

4. TRANSPORT.
4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu.

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w SST-D 00. ,,Wymagania Ogdlne”
pkt. 4.

5. WYKONANIE ROBOT.
5.1. Ogolne zasady wykonania robot.
Ogo6lne zasady wykonania robdt podano w SST-D 00. ,,Wymagania Ogolne” pkt. 5.

5.2. Warunki przystapienia do robdét.

Wykonawca powinien przystagpi¢ do wykonania koryta oraz profilowania
i zageszczenia podtoza bezposrednio przed rozpoczgciem robdt zwigzanych z wykonaniem
warstw nawierzchni. Wczesniejsze przystapienie do wykonania koryta oraz profilowania
i zaggszczania podloza, jest mozliwe wylacznie za zgoda Inzyniera, w korzystnych
warunkach atmosferycznych. W  wykonanym korycie oraz po wyprofilowanym
1 zageszczonym podiozu nie moze odbywac si¢ ruch budowlany, niezwigzany bezposrednio
z wykonaniem pierwszej warstwy nawierzchni.

5.3. Wykonanie koryta.

Paliki lub szpilki do prawidtowego uksztaltowania koryta w planie i profilu powinny
by¢ wczesniej przygotowane. Paliki lub szpilki nalezy ustawia¢ w osi drogi i w rz¢dach
rownolegtych do osi drogi lub w inny sposob zaakceptowany przez Inzyniera.
Rozmieszczenie palikow lub szpilek powinno umozliwia¢ naciagniecie sznurkow lub linek do
wytyczenia robot w odstepach nie wigkszych niz co 10 metrow. Rodzaj sprzetu,
a w szczegolnosci jego moc nalezy dostosowac do rodzaju gruntu, w ktorym prowadzone sa
roboty i do trudnos$ci jego odspojenia. Koryto mozna wykonywacé recznie, gdy jego szerokosé
nie pozwala na zastosowanie maszyn, na przyktad na poszerzeniach lub w przypadku robot
o malym zakresie. Sposéb wykonania musi by¢ zaakceptowany przez Inzyniera. Grunt
odspojony w czasie wykonywania koryta powinien by¢ wykorzystany zgodnie z ustaleniami
dokumentacji projektowej 1 ST, tj. wbudowany w nasyp lub odwieziony na odktad w miejsce
wskazane przez Inzyniera. Profilowanie 1 zaggszczenie podloza nalezy wykonaé zgodnie
z zasadami okreslonymi w pkt. 5.4.

5.4. Profilowanie i zageszczanie podloza.

Przed przystapieniem do profilowania podtoze powinno by¢ oczyszczone ze wszelkich
zanieczyszczen. Po oczyszczeniu powierzchni podloza nalezy sprawdzié, czy istniejace
rzgdne terenu umozliwiajg uzyskanie po profilowaniu zaprojektowanych rzednych podtoza.
Zaleca si¢, aby rzedne terenu przed profilowaniem byly o co najmniej 5 cm wyzsze niz
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projektowane rzedne podloza. Jezeli powyzszy warunek nie jest spelniony i wystepuja
zanizenia poziomu w podtozu przewidzianym do profilowania, Wykonawca powinien
spulchni¢ podloze na glgbokos$¢ zaakceptowang przez Inzyniera, dowiez¢ dodatkowy grunt
spelniajacy wymagania obowigzujace dla gornej strefy korpusu, w ilosci koniecznej do
uzyskania wymaganych rzednych wysokos$ciowych i zagesci¢ warstwe do uzyskania warto$ci
wskaznika zageszczenia, okreslonych w tablicy 1. Do profilowania podloza nalezy stosowac
rowniarki. Sciety grunt powinien by¢ wykorzystany w robotach ziemnych lub w inny sposob
zaakceptowany przez Inzyniera. Bezposrednio po profilowaniu podtoza nalezy przystapi¢ do
jego zageszczania. Zageszczanie podloza nalezy kontynuowaé do osiggnigcia wskaznika
zageszczenia nie mniejszego od podanego w tablicy 1.

Tablica 1. Minimalne warto$ci wskaznika zageszczenia podtoza (Is)

Strefa Korpusu Minimalna warto$¢ Is dla:
Rodzaj ciezki 1| Ruch mniejszy od
bardzo cigzki cigezkiego

Goérna warstwa 0 1,00 1,00

grubosci 20 cm

Na glebokosci od 20 do
50 cm od powierzchni
podioza 1,00 0,97

W  przypadku, gdy gruboziarnisty material tworzacy podtoze uniemozliwia
przeprowadzenie badania zageszczenia, kontrolg¢ zaggszczenia nalezy oprze¢ na metodzie
obcigzen ptytowych. Nalezy okresli¢ pierwotny i wtorny modut odksztatcenia podtoza wedtug
norm. Stosunek wtornego i pierwotnego modutu odksztatcenia nie powinien przekraczac 2,2.
Wilgotnos¢ gruntu podtoza podczas zageszczania powinna by¢ rowna wilgotnosci optymalne;j
z tolerancja od -20% do +10%.

5.5. Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i zageszczonego podloza.

Podtoze (koryto) po wyprofilowaniu i zaggszczeniu powinno by¢ utrzymywane
w dobrym stanie. Jezeli po wykonaniu rob6t zwigzanych z profilowaniem 1 zaggszczeniem
podtoza nastapi przerwa w robotach i Wykonawca nie przystapi natychmiast do uktadania
warstw nawierzchni, to powinien on zabezpieczy¢ podltoze przed nadmiernym
zawilgoceniem, na przyktad przez roztozenie folii lub w inny sposob zaakceptowany przez
InZyniera. Jezeli wyprofilowane i zaggszczone podloze uleglo nadmiernemu zawilgoceniu, to
do uktadania kolejnej warstwy mozna przystapi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu. Po
osuszeniu podtoza Inzynier oceni jego stan i ewentualnie zaleci wykonanie niezbednych
napraw. Jezeli zawilgocenie nastgpito wskutek zaniedbania Wykonawcy, to naprawe wykona
on na wiasny koszt.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.
6.1. Ogolne zasady kontroli jakoSci robot.

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w SST-D 00 ,,Wymagania Ogolne”
pkt. 6.

6.2. Badania w czasie robot.
6.2.1. Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiarow.

Czgstotliwos¢ oraz zakres badan i pomiarow dotyczacych cech geometrycznych
1 zageszczenia koryta 1 wyprofilowanego podtoza podaje tablica 2.
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Tablica 2. Czgstotliwo$§¢ oraz zakres badan 1 pomiarow wykonanego Kkoryta
i wyprofilowanego podtoza.

Wyszczegolnienie badan i | Minimalna czestotliwose
pomiaréw badan i pomiaréw

Szeroko$¢ koryta 10 razy na 1 km

Rownos¢ podtuzna co 20 m na kazdym pasie

ruchu

Ro6wnos¢ poprzeczna 10 razy na | km

Spadki poprzeczne 10 razy na 1 km

Rzedne wysokosciowe co 25 m w osi jezdni i na jej

krawgdziach dla autostrad
1 drég ekspresowych, co 100 m

dla pozostalych drog
Uksztaltowanie osi  w | co 25 m w osi jezdni i na jej
planie krawedziach dla autostrad

1 drog ekspresowych, co 100 m

dla pozostalych drog
Zageszczenie, wilgotno$¢ | w 2 punktach na dziennej
gruntu podloza dzialce roboczej, lecz nie

rzadziej niz raz na 600 m’

6.2.2. Szerokos¢ koryta (profilowanego podloza).
Szeroko$¢ koryta i1 profilowanego podloza nie moze rozni¢ si¢ od szerokosci
projektowanej o wigcej niz +10 cm i -5 cm

6.2.3. Rownos¢ koryta (profilowanego podloza).

Nierownosci podtuzne koryta 1 profilowanego podtoza nalezy mierzy¢ 4-metrowa latg
zgodnie z normg. Nierownos$ci poprzeczne nalezy mierzy¢ 4-metrowa tata. Nieréwnosci nie
mogg przekracza¢ 20 mm

6.2.4. Spadki poprzeczne.
Spadki poprzeczne koryta i profilowanego podloza powinny by¢ zgodne
z dokumentacjg projektowa z tolerancja + 0,5%.

6.2.5. Rzedne wysokosciowe.
Roéznice pomiedzy rzgdnymi wysokosciowymi koryta lub wyprofilowanego podtoza
1 rzednymi projektowanymi nie powinny przekracza¢ +1 cm, -2 cm

6.2.6. Uksztaltowanie osi w planie.
O$ w planie nie moze by¢ przesunigta w stosunku do osi projektowanej o wigcej niz
+ 3 cm dla drog.

6.2.7. Zageszczenie koryta (profilowanego podloza).

Wskaznik zaggszczenia koryta 1 wyprofilowanego podloza okreslony wg
normy nie powinien by¢ mniejszy od podanego w tablicy 1. Jesli jako kryterium dobrego
zageszczenia stosuje si¢ porownanie wartosci modutéw odksztatcenia, to warto$¢ stosunku
wtornego do pierwotnego modutu odksztalcenia, okre§lonych zgodnie z norma nie powinna
by¢ wigksza od 2,2.
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6.3. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami koryta (profilowanego
podloza).

Wszystkie powierzchnie, ktére wykazuja wieksze odchylenia cech geometrycznych od

okreslonych w punkcie 6.2 powinny by¢ naprawione przez spulchnienie do glebokosci co

najmniej 10 cm, wyrdwnanie i powtdrne zageszczanie. Dodanie nowego materiatu bez

spulchniania wykonanej warstwy jest niedopuszczalne.

7. PRZEDMIAR I OBMIAR ROBOT.
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot.
Ogolne zasady obmiaru robot podano w SST-D 00. ,,Wymagania Ogolne” pkt. 7.

7.2. Jednostka obmiarowa.
Jednostka obmiarowa jest m”> (metr kwadratowy) profilowanego podloza. Obmiar
rob6t zwigzanych z wyznaczeniem obiektéw jest czgscig obmiaru robdt mostowych.

8. ODBIOR ROBOT.

Ogolne zasady odbioru robot podano w SST-D 00. ,,Wymagania Ogolne” pkt. 8.
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST 1 wymaganiami
Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary 1 badania z zachowaniem tolerancji wg punktu 6 daty
wyniki pozytywne.

9. SPOSOB ROZLICZENIA ROBOT.
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci.

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w SST-D 00. ,,Wymagania
Ogo6lne” pkt. 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowe;j.
Cena wykonania 1 m” koryta obejmuje:
e prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
e odspojenie gruntu z przerzutem na pobocze i rozplantowaniem,
zaladunek nadmiaru odspojonego gruntu na $rodki transportowe i odwiezienie na odktad
lub nasyp,
profilowanie dna koryta lub podtoza,
zageszczenie,
utrzymanie koryta lub podtoza,
przeprowadzenie pomiar6w i badan laboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji
techniczne;.

10. DOKUMENTY ODNIESIENIA.

e PN-EN 933-1:2012 Badania geometrycznych wlasciwosci kruszyw -- Czes¢ 1:
Oznaczanie sktadu ziarnowego -- Metoda przesiewania;

e PN-EN 933-4:2008 Badania geometrycznych wlasciwosci kruszyw -- Cze$¢ 4:
Oznaczanie ksztaltu ziarna -- Wskaznik ksztattu;

e PN-EN 1097-6:2022-07 Badania mechanicznych i fizycznych witasciwosci kruszyw --
Czes¢ 6: Oznaczanie gestosci ziarna 1 nasigkliwosci;

e PN-EN 1367-1:2007 Badania wtasciwosci cieplnych i odpornosci kruszyw na dziatanie
czynnikow atmosferycznych -- Czgé¢ 1: Oznaczanie mrozoodpornosci;
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PN-EN 1744-1+A1:2013-05 Badania chemicznych wtasciwosci kruszyw -- Cze$¢ 1:
Analiza chemiczna;

PN-EN 197-1:2012 Cement -- Cze$¢ 1: Sktad, wymagania i kryteria zgodnosci dotyczace
cementoéw powszechnego uzytku;

PN-EN 13055:2016-07 Kruszywa lekkie;

PN-EN 1008:2004 Woda zarobowa do betonu -- Specyfikacja pobierania probek, badanie
1 ocena przydatnosci wody zarobowej do betonu, w tym wody odzyskanej z procesow
produkcji betonu;
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SST-D-05
PODBUDOWA Z KRUSZYWA - WYMAGANIA
OGOLNE

Grupa | Klasa Kategoria | Kod PCV Wyszczegblnienie

45.2 45230000-8 Roboty budowlane w zakresie
budowy rurociggow, linii
komunikacyjnych i
elektroenergetycznych, autostrad,
drog, lotnisk 1 kolei; wyrownanie

terenu
45.23 45233100-0 Roboty w zakresie budowy
autostrad i drog
45.23.3 45233140-2 Roboty drogowe

1. WSTEP.
1.1. Przedmiot Szczegotowej Specyfikacji Technicznej.

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej s3 wymagania
dotyczace wykonania i1 odbioru robdt zwigzanych z wykonywaniem podbudowy z kruszyw
stabilizowanych mechanicznie w ramach projektu.

1.2. Zakres stosowania Szczegolowej Specyfikacji Technicznej.
Specyfikacja techniczna (SST) stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.1

1.3. Zakres robot objetych Szczegélowa Specyfikacja Techniczna.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot
zwigzanych z wykonywaniem podbudéw z kruszyw stabilizowanych mechanicznie.
Podbudowe z kruszyw stabilizowanych mechanicznie wykonuje si¢, zgodnie z ustaleniami
podanymi w dokumentacji projektowej, jako podbudowe¢ pomocnicza i podbudowe
zasadnicza wg Katalogu typowych konstrukcji nawierzchni podatnych i potsztywnych.

1.4. Okreslenia podstawowe.

1.4.1. Stabilizacja mechaniczna — proces technologiczny, polegajacy na odpowiednim
zageszczeniu w optymalnej wilgotno$ci kruszywa o wiasciwie dobranym uziarnieniu.

1.4.2. Pozostale okreslenia podstawowe s3a zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi
polskimi normami oraz z definicjami podanymi w SST-D 00. ,,Wymagania Ogolne” pkt. 1.4
oraz w ST dotyczacych poszczegdlnych rodzajow podbudéw z kruszyw stabilizowanych
mechanicznie.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot.

Ogodlne wymagania dotyczace robot podano w SST-D 00. ,,Wymagania Ogolne”
pkt. 1.5.
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2. MATERIALY.
2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialow.

Ogolne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano

w SST-D 00. ,,Wymagania Ogolne” pkt. 2.

2.2. Rodzaje materialow.

Materialem do wykonania podbudowy z kruszyw *tamanych stabilizowanych
mechanicznie powinno by¢ kruszywo tamane, uzyskane w wyniku przekruszenia surowca
skalnego lub kamieni narzutowych i otoczakow albo ziaren zwiru wigkszych od 6 mm

Kruszywo powinno by¢ jednorodne bez zanieczyszczen obeych i bez domieszek gliny

2.3. Wymagania dla materialow.
2.3.1. Uziarnienie kruszywa.

Krzywa uziarnienia kruszywa, okreslona wedlug normy powinna leze¢ migdzy

krzywymi granicznymi p6ol dobrego uziarnienia.

Lp.

Wyszczego6lnienie wlasciwosci

Kruszywo
famane na
podbudowe
zasadnicza

Kruszywo
famane na
podbudowe
pomocnicza

Zawarto$¢ ziaren mniejszych niz
0,075 % (m/m)

od2do 10

od2do 12

Zawarto$¢ nadziarna
% (m/m) nie wigcej niz

5

10

Zawarto$¢ ziaren nieforemnych %
(m/m) nie wigcej niz

35

40

Zawarto$¢ zanieczyszczen
organicznych % (m/m) nie wigcej
niz

1

1

Wskaznik piaskowy o
pigciokrotnym zageszczeniu

od 30 do 70

od 30 do 70

Scieralno$¢ w bebnie Los Angeles:
a) Scieralno$¢ catkowita po petnej
liczbie obrotoéw, nie wigcej niz:

b) Scieralnos¢ po 1/5 pelnej liczbie
obrotow, w stosunku do ubytku
masy po pelnej liczbie obrotow, nie
wiecej niz:

35

30

50

35

Nasigkliwos¢ % (m/m) nie wigcej
niz

Mrozoodpornos¢, ubytek masy po
25 cyklach zamrazania % (m/m)
nie wiecej niz

10

Zawartos¢ zwigzkow siarki w
przeliczeniu na SOs % (m/m) nie
wiecej niz

10.

Wskaznik nos$nosci Wnos$
mieszanki kruszywa % (m/m) nie
mniejszy niz
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a) przy zaggszczeniu 1s>1,00 dla 80 60
KR1 doKR2

b) przy zageszczeniu 1s>1,03 dla 120

KR3 doKR6

2.3.2. Woda.
Nalezy stosowa¢ wode wg normy PN-EN 1008:2004.

3. SPRZET.
3.1. Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu.

Ogodlne wymagania dotyczace sprzgtu podano w SST-D 00. ,,Wymagania Ogolne”
pkt. 3.

3.2. Sprzet do wykonania robot.

Wykonawca przystepujacy do wykonania podbudowy z kruszyw stabilizowanych
mechanicznie powinien wykaza¢ si¢ mozliwoscig korzystania z nastepujacego sprzgtu:

e mieszarek do wytwarzania mieszanki, wyposazonych w urzadzenia dozujace wodg.
Mieszarki powinny zapewni¢ wytworzenie jednorodnej mieszanki o wilgotnosci
optymalne;j,

e walcow ogumionych 1 stalowych wibracyjnych lub statycznych do zageszczania.
W miejscach trudno dostepnych powinny by¢ stosowane zaggszczarki plytowe, ubijaki
mechaniczne lub mate walce wibracyjne.

4. TRANSPORT.
4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu.

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w SST-D 00. ,,Wymagania Ogdlne”
pkt. 4.

4.2. Transport materialow.

Kruszywa mozna przewozi¢ dowolnymi Srodkami transportu w warunkach
zabezpieczajacych je przed =zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiatami,
nadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.

5. WYKONANIE ROBOT.
5.1. Ogolne zasady wykonania robot.
Ogolne zasady wykonania robo6t podano w SST-D 00. ,,Wymagania Og6lne” pkt. 5.

5.2. Przygotowanie podloza.

Podbudowa powinna by¢ ulozona na podlozu zapewniajacym nie przenikanie
drobnych czastek gruntu do podbudowy. Paliki lub szpilki do prawidlowego uksztalttowania
podbudowy powinny by¢ wczesniej przygotowane. Paliki lub szpilki powinny by¢ ustawione
w osi drogi 1 w rzgdach rownoleglych do osi drogi, lub w inny sposob zaakceptowany przez
Inzyniera. Rozmieszczenie palikow lub szpilek powinno umozliwia¢ naciagnigcie sznurkow
lub linek do wytyczenia rob6t w odstepach nie wigkszych niz co 10 m.

5.3. Wytwarzanie mieszanki kruszywa.

Mieszanke kruszywa o $cisle okreslonym uziarnieniu i wilgotno$ci optymalnej nalezy
wytwarza¢ w mieszarkach gwarantujacych otrzymanie jednorodnej mieszanki. Ze wzgledu na
konieczno$¢ zapewnienia jednorodnosci nie dopuszcza si¢ wytwarzania mieszanki przez
mieszanie poszczegolnych frakcji na drodze. Mieszanka po wyprodukowaniu powinna by¢ od
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razu transportowana na miejsce wbudowania w taki sposéb, aby nie ulegla rozsegregowaniu
1 wysychaniu.

5.4. Wbudowywanie i zageszczanie mieszanki.

Mieszanka kruszywa powinna by¢ rozkladana w warstwie o jednakowej grubosci,
takiej, aby jej ostateczna grubo$¢ po zageszczeniu byla réwna grubosci projektowane;.
Grubo$¢ pojedynczo ukladanej warstwy nie moze przekracza¢ 20 cm po zageszczeniu.
Warstwa podbudowy powinna by¢ roztozona w sposdb zapewniajacy osiggnigcie
wymaganych spadkow i rzednych wysokosciowych. Jezeli podbudowa sktada si¢ z wiecej niz
jednej warstwy kruszywa, to kazda warstwa powinna by¢ wyprofilowana i zaggszczona
z zachowaniem wymaganych spadkow i rzednych wysokosciowych. Rozpoczecie budowy
kazdej nastepnej warstwy moze nastgpi¢ po odbiorze poprzedniej warstwy przez Inzyniera.
Wilgotno$¢ mieszanki kruszywa podczas zaggszczania powinna odpowiada¢ wilgotnosci
optymalnej, okreslonej wedlug proby Proctora, (metoda II). Material nadmiernie
nawilgocony, powinien zosta¢ osuszony przez mieszanie i napowietrzanie. Jezeli wilgotno$é¢
mieszanki kruszywa jest nizsza od optymalnej o 20% jej wartosci, mieszanka powinna by¢
zwilzona okres§long ilo$cig wody 1 rownomiernie wymieszana. W przypadku, gdy wilgotnosé¢
mieszanki kruszywa jest wyzsza od optymalnej o 10% jej warto$ci, mieszanke nalezy
osuszy¢.

5.5. Odcinek prébny.
Nie dotyczy.

5.6. Utrzymanie podbudowy.

Podbudowa po wykonaniu, a przed ulozeniem nastepnej warstwy, powinna by¢
utrzymywana w dobrym stanie. Jezeli Wykonawca bedzie wykorzystywal, za zgoda
Inzyniera, gotowa podbudowe do ruchu budowlanego, to jest obowigzany naprawi¢ wszelkie
uszkodzenia podbudowy, spowodowane przez ten ruch. Koszt napraw wyniklych
z niewlasciwego utrzymania podbudowy obcigza Wykonawce robot.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosSci robot.

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w SST-D 00. ,,Wymagania Ogodlne”
pkt. 6.

6.2. Badania przed przystapieniem do robot.

Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien wykona¢ badania kruszyw
przeznaczonych do wykonania robot i przedstawi¢ wyniki tych badan Inzynierowi w celu
akceptacji materialdow. Badania te powinny obejmowaé wszystkie wlasciwosci okreslone
w pkt. 2.3 niniejszej SST.

6.3. Badania w czasie robot.
6.3.1. Czestotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiarow.
Czestotliwos¢ oraz zakres badan podano w tablicy 2.

Tablica 2. Czestotliwo$§¢ ora zakres badan przy budowie podbudowy z kruszyw
stabilizowanych mechanicznie.

Lp. Czestotliwos¢ badan
Wyszczegblnienie | Maksymalna
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badan Minimalna liczba | powierzchnia
badan na dziennej | podbudowy
dzialce roboczej przypadajaca na
jedno badanie
1. Uziarnienie
mieszanki 2 600
2. Wilgotnosé
mieszanki
3. Zageszezenie Jedna probka na jednym zjezdzie
warstwy
4. Badanie wtasciwosci | Dla kazdej warstwy kruszywa 1 przy kazdej
kruszywa zmianie kruszywa

6.3.2. Uziarnienie mieszanki.

Uziarnienie mieszanki powinno by¢ zgodne z wymaganiami podanymi w pkt. 2.3.
Probki nalezy pobiera¢ w sposdb losowy, z roztozonej warstwy, przed jej zaggszczeniem.
Wyniki badan powinny by¢ na biezaco przekazywane Inzynierowi.

6.3.3. Wilgotnos¢ mieszanki.
Wilgotno$¢ mieszanki powinna odpowiada¢ wilgotnosci optymalnej, okreslonej
wedlug proby Proctora, (metoda II), z tolerancjg +10% -20%.

6.3.4. Zageszczenie podbudowy.

Zageszczenie kazdej warstwy powinno odbywac si¢ az do osiagnigcia wymaganego
wskaznika zageszczenia. Zageszczenie podbudowy nalezy sprawdza¢ wedlug norm.
W przypadku, gdy przeprowadzenie badania jest niemozliwe ze wzgledu na gruboziarniste
kruszywo, kontrole zageszczenia nalezy oprze¢ na metodzie obcigzen ptytowych i nie rzadziej
niz raz na 5000 m* lub wedtug zalecen Inzyniera. Zageszczenie podbudowy stabilizowanej
mechanicznie nalezy uzna¢ za prawidtowe, gdy stosunek wtornego modutu E2 do
pierwotnego modulu odksztalcenia E1 jest nie wigkszy od 2,2 dla kazdej warstwy
konstrukcyjnej podbudowy.

£ _9s
El

6.3.5. Wlasciwosci kruszywa.

Badania kruszywa powinny obejmowa¢ ocen¢ wszystkich wlasciwosci okreslonych
w pkt. 2.3.2. Probki do badan pelnych powinny by¢ pobierane przez Wykonawce w sposob
losowy w obecnosci Inzyniera.

6.4. Wymagania dotyczgce cech geometrycznych podbudowy.
6.4.1. Czestotliwos$¢ oraz zakres pomiarow.

Czgstotliwos¢ oraz zakres pomiarow dotyczacych cech geometrycznych podbudowy
podano w tablicy 3.

Tablica 3. Czestotliwo$¢ oraz zakres pomiaréw wykonanej podbudowy z kruszywa
stabilizowanego mechanicznie

Lp. Wyszczeg6lnienie badan 1 | Minimalna czestotliwose
pomiarow pomiaréw
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1. Szeroko$¢ podbudowy 2 razy na zjezdzie
2. Réwno$¢ podtuzna JW.
3. Rownos¢ poprzeczna JwW.
4. Spadki poprzeczne JW.
5. Rzedne wysokosciowe w pkt. chartka zjazdu
6. Uksztattowanie osi w planie | jw.
7. Grubos¢ podbudowy Podczas budowy:
w 3 punktach na kazdej
dzialce roboczej, lecz nie
rzadziej niz raz na 400 m>
Przed odbiorem: w 3
punktach, lecz nie rzadziej
niz raz na 2000 m-
8. Nosnos¢ podbudowy: raz na zjezdzie
- modut odksztatcenia
- ugiecie sprezyste

6.4.2. Szerokos$¢ podbudowy.

Szeroko$¢ podbudowy nie moze rozni¢ si¢ od szerokosci projektowanej o wigcej niz
+10 cm, -5 cm Na jezdniach bez kraweznikéw szerokos¢ podbudowy powinna by¢ wigksza
od szerokosci warstwy wyzej lezacej o co najmniej 25 cm lub o warto§¢ wskazang
w dokumentacji projektowe;.

6.4.3. Rownos¢ podbudowy.

Nierownosci podluzne podbudowy nalezy mierzy¢ 4-metrowa tata zgodnie
z normg. Nieré6wnosci poprzeczne podbudowy nalezy mierzy¢ 4-metrowa latg. Nierdwnosci
podbudowy nie moga przekracza¢: - 10 mm dla podbudowy zasadniczej,

6.4.4. Spadki poprzeczne podbudowy.
Spadki poprzeczne podbudowy na prostych i tukach powinny by¢ zgodne
z dokumentacja projektowa, z tolerancja + 0,5 %.

6.4.5. Rzedne wysokosciowe podbudowy.
Roéznice pomigdzy rzednymi  wysokosciowymi
projektowanymi nie powinny przekracza¢ + 1 cm, -2 cm

podbudowy i rzednymi

6.4.6. Uksztaltowanie osi podbudowy i ulepszonego podtoza
O$ podbudowy w planie nie moze by¢ przesunigta w stosunku do osi projektowane;j
0 wigcej niz = 5 cm

6.4.7. Grubos¢ podbudowy i ulepszonego podloza.
Grubo$¢ podbudowy nie moze si¢ r6zni¢ od grubosci projektowanej o wigcej niz:
- dla podbudowy zasadniczej + 10%,

6.4.8. Nosnos¢ podbudowy.

e modut odksztalcenia wg normy powinien by¢ zgodny z podanym w tablicy 4,
e ugiecie sprezyste powinno by¢ zgodne z podanym w tablicy 4.
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Tablica 4. Cechy podbudowy.

Wymagane cechy podbudowy

Minimalny modut

Podbudowa z | wgkaznik zageszczenia | Maksymalne ugiecie odksztalcenia mierzony

kruszywa 0 | g pie mniejszy niz sprezyste pod kotem, | ptytg o $rednicy 30 cm,

wskazniku mm MPa

Wnos nie

mniejszym od od

niz % 40 kN 50 kN pierwszego | drugiego
obcigzenia | obcigzenia
E; E,

60 1,00 1,40 1,60 60 120

80 1,00 1,25 1,40 80 140

120 1,03 1,10 1,20 100 180

6.5. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy.
6.5.1. Niewlasciwe cechy geometryczne podbudowy.

Wszystkie powierzchnie podbudowy, ktéore wykazuja wigksze odchylenia od
okreslonych w punkcie 6.4 powinny by¢ naprawione przez spulchnienie lub zerwanie do
glebokosci co najmniej 10 cm, wyrdwnane 1 powtdrnie zaggszczone. Dodanie nowego
materiatu bez spulchnienia wykonanej warstwy jest niedopuszczalne. Jezeli szeroko$¢
podbudowy jest mniejsza od szerokosci projektowanej o wigcej niz 5 cm 1 nie zapewnia
podparcia warstwom wyzej lezacym, to Wykonawca powinien na wilasny koszt poszerzy¢
podbudowe przez spulchnienie warstwy na petng grubos¢ do potowy szerokosci pasa ruchu,
dotozenie materiatu i powtdrne zageszczenie.

6.5.2. Niewlasciwa grubos¢é podbudowy.

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wzgledem grubosci, Wykonawca
wykona naprawe podbudowy. Powierzchnie powinny by¢ naprawione przez spulchnienie lub
wybranie warstwy na odpowiednig gltebokos¢, zgodnie z decyzjg Inzyniera, uzupetnione
nowym materialem o odpowiednich wtasciwo$ciach, wyréwnane i ponownie zaggszczone.
Roboty te Wykonawca wykona na wilasny koszt. Po wykonaniu tych rob6t nastapi ponowny
pomiar i ocena grubo$ci warstwy, wedtug wyzej podanych zasad, na koszt Wykonawcy.

6.5.3. Niewlasciwa nosnos¢ podbudowy.

Jezeli nosno$¢ podbudowy bedzie mniejsza od wymaganej, to Wykonawca wykona
wszelkie roboty niezbedne do zapewnienia wymaganej nosnosci, zalecone przez Inzyniera.
Koszty tych dodatkowych robot poniesie Wykonawca podbudowy tylko wtedy, gdy zanizenie
no$nosci podbudowy wyniklo z niewtasciwego wykonania robot przez Wykonawce
podbudowy.

7. PRZEDMIAR I OBMIAR ROBOT.

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot.
Ogo6lne zasady obmiaru robdt podano w SST-D 00. ,,Wymagania Ogo6lne” pkt. 7.
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7.2. Jednostka obmiarowa.

Jednostka obmiarowa jest m* (metr kwadratowy) wykonanej i odebranej podbudowy
z kruszywa lamanego stabilizowanego mechanicznie. Obmiar rob6t zwigzanych
z wyznaczeniem obiektow jest czgscig obmiaru robot mostowych.

8. ODBIOR ROBOT.

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w SST-D 00 ,,Wymagania Ogdlne” pkt. 8.
Roboty uznaje si¢ za zgodne z dokumentacja projektowa, SST 1 wymaganiami InZyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt. 6 daly wyniki
pozytywne.

9. SPOSOB ROZLICZENIA ROBOT.
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci.

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w SST-D 00. ,,Wymagania
Ogdlne” pkt. 9.

10. DOKUMENTY ODNIESIENIA.

e PN-EN 933-1:2012 Badania geometrycznych wlasciwosci kruszyw -- Czg$¢ 1:
Oznaczanie sktadu ziarnowego -- Metoda przesiewania;

e PN-EN 933-4:2008 Badania geometrycznych wilasciwosci kruszyw -- Czes¢ 4:
Oznaczanie ksztaltu ziarna -- Wskaznik ksztattu;

e PN-EN 1097-6:2022-07 Badania mechanicznych 1 fizycznych wtasciwosci kruszyw --
Cze$¢ 6: Oznaczanie gestosci ziarna i nasigkliwosci;

e PN-EN 1367-1:2007 Badania wilasciwosci cieplnych i odporno$ci kruszyw na dziatanie
czynnikéw atmosferycznych -- Cze$¢ 1: Oznaczanie mrozoodpornosci;

e PN-EN 1744-1+A1:2013-05 Badania chemicznych wlasciwosci kruszyw -- Cze$¢ 1:
Analiza chemiczna;

e PN-EN 197-1:2012 Cement -- Cz¢$¢ 1: Sktad, wymagania i kryteria zgodnosci dotyczace
cementéw powszechnego uzytku;

e PN-EN 13055:2016-07 Kruszywa lekkie;

e PN-EN 1008:2004 Woda zarobowa do betonu -- Specyfikacja pobierania probek, badanie
i ocena przydatnosci wody zarobowej do betonu, w tym wody odzyskanej z procesow
produkc;ji betonu;
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SST-D-06
PODBUDOWA Z KRUSZYWA STABILIZOWANEGO
MECHANICZNIE

Grupa | Klasa Kategoria | Kod PCV Wyszczegblnienie

45.2 45230000-8 Roboty budowlane w zakresie
budowy rurociggow, linii
komunikacyjnych i
elektroenergetycznych, autostrad,
drog, lotnisk 1 kolei; wyrownanie

terenu
45.23 45233100-0 Roboty w zakresie budowy
autostrad i drog
45.23.3 45233140-2 Roboty drogowe

1. WSTEP.
1.1. Przedmiot Szczegotowej Specyfikacji Technicznej.

Przedmiotem niniejszej szczegdlowej specyfikacji technicznej s3 wymagania
dotyczace wykonania i1 odbioru robdt zwigzanych z wykonywaniem podbudowy z kruszyw
stabilizowanych mechanicznie w ramach projektu.

1.2. Zakres stosowania Szczegolowej Specyfikacji Technicznej.
Specyfikacja techniczna (ST) stanowi dokument przetargowy i1 kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych Szczegélowa Specyfikacja Techniczna.

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji Technicznej dotycza prowadzenia robot
zwigzanych z wykonywaniem podbudowy z kruszywa lamanego stabilizowanego
mechanicznie:

e Pod nawierzchni¢ utwardzong;

Szczegotowy zakres rzeczowy 1 iloSciowy prac wedlug przedmiaréw oraz

dokumentacji projektowe;.

1.4. Okreslenia podstawowe.

1.4.1. Podbudowa z kruszywa lamanego stabilizowanego mechanicznie — jedna lub
wiecej warstw zageszczone] mieszanki, ktora stanowi warstwe no$ng nawierzchni drogowe;.
1.4.2. Pozostale okreslenia podstawowe s3a zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi
polskimi normami oraz z definicjami.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot

Ogodlne wymagania dotyczace robot podano w SSD 00 ,,Podbudowa z kruszyw.
Wymagania Ogolne” pkt. 1.5.

56



2. MATERIALY.
2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialow.

Ogolne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano

w SST-D 00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania Ogdlne” pkt. 2.

2.2. Rodzaje materialow.

Materialem do wykonania podbudowy z kruszyw tamanych stabilizowanych
mechanicznie powinno by¢ kruszywo tamane, uzyskane w wyniku przekruszenia surowca
skalnego lub kamieni narzutowych i otoczakow albo ziaren zwiru wigkszych od 6 mm

Kruszywo powinno by¢ jednorodne bez zanieczyszczen obeych i bez domieszek gliny.

2.3. Wymagania dla materialow.
2.3.1. Uziarnienie kruszywa.

Krzywa uziarnienia kruszywa, okreslona wedlug normy powinna leze¢ migdzy

krzywymi granicznymi p6ol dobrego uziarnienia.

Lp.

Wyszczego6lnienie wlasciwosci

Kruszywo
famane na
podbudowe
zasadnicza

Kruszywo
famane na
podbudowe
pomocnicza

Zawarto$¢ ziaren mniejszych niz
0,075 % (m/m)

od2do 10

od2do 12

Zawarto$¢ nadziarna
% (m/m) nie wigcej niz

5

10

Zawarto$¢ ziaren nieforemnych %
(m/m) nie wigcej niz

35

40

Zawarto$¢ zanieczyszczen
organicznych % (m/m) nie wigcej
niz

1

1

Wskaznik piaskowy o
pigciokrotnym zageszczeniu

od 30 do 70

od 30 do 70

Scieralno$¢ w bebnie Los Angeles:
a) Scieralno$¢ catkowita po petnej
liczbie obrotoéw, nie wigcej niz:

b) Scieralnos¢ po 1/5 pelnej liczbie
obrotow, w stosunku do ubytku
masy po pelnej liczbie obrotow, nie
wiecej niz:

35

30

50

35

Nasigkliwos¢ % (m/m) nie wigcej
niz

Mrozoodpornos¢, ubytek masy po
25 cyklach zamrazania % (m/m)
nie wiecej niz

10

Zawartos¢ zwigzkow siarki w
przeliczeniu na SOs % (m/m) nie
wiecej niz

10.

Wskaznik nos$nosci Wnos$
mieszanki kruszywa % (m/m) nie
mniejszy niz
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a) przy zaggszczeniu 1s>1,00 dla 80 60
KR1 doKR2

b) przy zageszczeniu 1s>1,03 dla 120

KR3 doKR6

2.3.2. Woda.
Nalezy stosowaé¢ wode wg normy PN-EN 1008:2004.

3. SPRZET.
Wymagania dotyczace sprzgtu podano w SST-D 00 ,,Podbudowa z kruszyw.
Wymagania Ogolne” pkt. 3.

4. TRANSPORT.
Wymagania dotyczace transportu podano w SST-D 00 ,,Podbudowa z kruszyw.
Wymagania Ogolne” pkt. 4.

5. WYKONANIE ROBOT.
5.1. Ogolne zasady wykonania robot.

Ogoblne zasady wykonania robdt podano w SST-D 00 ,,Podbudowa z kruszyw.
Wymagania Ogoélne” pkt. 5.

5.2. Przygotowanie podloza.
Przygotowanie = podloza powinno odpowiada¢é wymaganiom  okre§lonym
w SST-D 04 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania Ogolne” pkt. 5.2.

5.3. Wytwarzanie mieszanki kruszywa.
Mieszanke kruszywa nalezy wytwarza¢ zgodnie z ustaleniami podanymi w SST-D 04
,Podbudowa z kruszyw. Wymagania Ogdlne” pkt. 5.3.

5.4. Wbudowywanie i zageszczanie mieszanki kruszywa.
Ustalenia dotyczace rozkladania i zageszczania mieszanki podano w SST-D 04
,Podbudowa z kruszyw. Wymagania Ogdlne” pkt. 5.4.

5.5. Odcinek probny.
Nie dotyczy

5.6. Utrzymanie podbudowy.
Utrzymanie podbudowy powinno odpowiada¢ wymaganiom okreslonym
w SST-D 04 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania Ogdlne” pkt. 5.6.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.
6.1. Ogolne zasady kontroli jakoS$ci robot.

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w SST-D 04 ,,Podbudowa z kruszyw.
Wymagania Ogoélne” pkt. 6.

6.2. Badania przed przystgpieniem do robot.

Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien wykona¢ badania kruszyw,
zgodnie z wustaleniami SST-D 04 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania Ogoélne”
pkt. 6.2.
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6.3. Badania w czasie robot.
Czgstotliwos¢ oraz zakres badan i pomiaréw kontrolnych w czasie robot podano
w SST-D 04 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania Ogdlne” pkt. 6.3.

6.4. Wymagania dotyczace cech geometrycznych podbudowy.
Czgstotliwos¢ oraz zakres pomiarow podano w SST-D 04 ,,Podbudowa
z kruszyw. Wymagania Ogolne” pkt. 6.4.

6.5. Zasady post¢epowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy.
Zasady postgpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy podano
w SST-D 04 ,, Podbudowa z kruszyw. Wymagania Ogdlne” pkt. 6.5.

7. PRZEDMIAR I OBMIAR ROBOT.
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot.
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w SST-D 00. ,,Wymagania Ogolne” pkt. 7.

7.2. Jednostka obmiarowa.

Jednostka obmiarowa jest m* (metr kwadratowy) wykonanej i odebranej podbudowy
z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie. Obmiar robdt zwigzanych
z wyznaczeniem obiektow jest czescig obmiaru robdt mostowych.

8. ODBIOR ROBOT.
Ogoblne zasady odbioru robdt podano w SST-D 00 ,,Podbudowa z kruszyw.
Wymagania Ogdlne” pkt. 8.

9. SPOSOB ROZLICZENIA ROBOT.
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci.

Ogo6lne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w SST-D 00 ,,Podbudowa
z kruszyw. Wymagania Ogolne” pkt. 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej.

Cena wykonania 1 m? podbudowy obejmuje:
Prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
Oznakowanie robot,
Sprawdzenie i ewentualng naprawe¢ podtoza,
Przygotowanie mieszanki z kruszywa, zgodnie z recepta,
Dostarczenie mieszanki na miejsce wbudowania,
Rozlozenie mieszanki,
Zageszczenie roztozonej mieszanki,
Przeprowadzenie pomiaréw 1 badan laboratoryjnych okreslonych w specyfikacji
technicznej,
e Utrzymanie podbudowy w czasie robot.

10. DOKUMENTY ODNIESIENIA.

e PN-EN 933-1:2012 Badania geometrycznych wlasciwosci kruszyw -- Czes¢ 1:
Oznaczanie sktadu ziarnowego -- Metoda przesiewania;

e PN-EN 933-4:2008 Badania geometrycznych wlasciwosci kruszyw -- Cze$¢ 4:
Oznaczanie ksztaltu ziarna -- Wskaznik ksztattu;
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PN-EN 1097-6:2022-07 Badania mechanicznych i fizycznych wilasciwosci kruszyw --
Cze$¢ 6: Oznaczanie gestosci ziarna i nasigkliwosci;

PN-EN 1367-1:2007 Badania wtasciwos$ci cieplnych 1 odpornosci kruszyw na dziatanie
czynnikow atmosferycznych -- Czg$¢ 1: Oznaczanie mrozoodpornosci;

PN-EN 1744-1+A1:2013-05 Badania chemicznych wtasciwosci kruszyw -- Cze$¢ 1:
Analiza chemiczna;

PN-EN 197-1:2012 Cement -- Cz¢$¢ 1: Sktad, wymagania 1 kryteria zgodnosci dotyczace
cementow powszechnego uzytku;

PN-EN 13055:2016-07 Kruszywa lekkie;

PN-EN 1008:2004 Woda zarobowa do betonu -- Specyfikacja pobierania probek, badanie
1 ocena przydatnosci wody zarobowej do betonu, w tym wody odzyskanej z procesow
produkcji betonu;
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SST-D-07 ]
ROBOTY W ZAKRESIE ROZNYCH NAWIERZCHNI

Grupa | Klasa Kategoria | Kod PCV Wyszczegolnienie

45.2 45230000-8 Roboty budowlane w zakresie
budowy rurociagdéw, linii
komunikacyjnych i
elektroenergetycznych, autostrad,
drog, lotnisk i kolei; wyrownanie

terenu
45.23 45233220-7 Roboty w zakresie r6znych
nawierzchni
45.23.3 45233200-1 Roboty w zakresie nawierzchni
drog

1. WSTEP.
1.1. Przedmiot Szczegotowej Specyfikacji Technicznej.

Przedmiotem niniejszej ogodlnej specyfikacji technicznej (SST) s3 wymagania
dotyczace wykonania i odbioru robdt zwigzanych z wykonywaniem warstwy nawierzchni
utwardzonej w ramach projektu.

1.2. Zakres stosowania Szczegolowej Specyfikacji Technicznej.
Specyfikacja techniczna ST stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu 1 realizacji robot.

1.3. Zakres robdt objetych Szczegolowa Specyfikacja Techniczna.
Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji Technicznej dotycza prowadzenia robot

przy wykonaniu nast¢pujacych prac:
e Montaz nawierzchni chodnikéw z kostki brukowe;;
Montaz nawierzchni placow z kostki brukowej;
Montaz nawierzchni z mat przezroczystych;
Montaz nawierzchni bezpiecznej placu zabaw z EPDM;
Montaz $ciezki z pni drewnianych;

Szczegbtowy zakres rzeczowy 1 ilosciowy prac wedlug przedmiarow oraz
dokumentacji projektowe;j.

1.4. Okreslenia podstawowe.

1.4.1. Betonowa kostka brukowa — prefabrykowany element budowlany, przeznaczony do
budowy warstwy S$cieralnej nawierzchni, wykonany metodg wibroprasowania z betonu nie
zbrojonego nie barwionego lub barwionego, jedno- lub dwuwarstwowego, charakteryzujacy
si¢ ksztattem, ktory umozliwia wzajemne przystawanie elementow.

1.4.2. Spoina — odstgp pomigdzy przylegajacymi elementami (kostkami) wypelniony
okreslonymi materialami wypeniajagcymi.

1.4.3. Szczelina dylatacyjna — odstep dzielacy duzy fragment nawierzchni na sekcje w celu
umozliwienia odksztalcen temperaturowych, wypetniony okreslonymi materiatami
wypetniajacymi.
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1.4.4. Pozostale okreslenia podstawowe s3g zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi
polskimi normami i z definicjami podanymi w SST-D 00 ,,Wymagania og6lne” pkt. 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot.
Ogoblne wymagania dotyczace robot podano w SST-D 00. ,,Wymagania Ogolne”
pkt. 1.5.

2. MATERIALY.
2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialow.

Ogolne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano
w SST-D 00. ,,Wymagania Ogolne” pkt. 2.

2.2. Nawierzchnie.
2.2.1. Kostka betonowa.

Kostka betonowa jest przeznaczona do budowy nawierzchni drogowych dla ruchu
lekkiego, w tym do nawierzchni placow, parkingdbw i podjazdéw dla samochodow
osobowych, do ciggéw ruchu pieszego zgodnie z odrgbnymi przepisami oraz
w zastosowaniach, w ktorych zadeklarowane parametry techniczne wyrobu sg wystarczajace.
Dane techniczne:

e Kolor kostki szary

e  Grubosc¢ kostki 8 cm

e Rodzaj powierzchni stempla powierzchnia ptaska
e  Struktura betonu colorflex

e  Sposob obrobki powierzchni $rutowana i szczotkowana
e Klasa betonu nie dotyczy

e  Wytrzymalo$¢ na $ciskanie 50 MPa

e Nasigkliwos$¢ klasa 2

e  Odpornos$¢ na $cieranie klasa 4

e  Mrozoodpornos¢ F 125

e Reakcja na ogien Al

2.2.2. Mata przezroczysta.

Czarna mata przerostowa jest jednocze$nie nawierzchnig bezpieczng na plac zabaw,
ktoéra montuje si¢ na nawierzchni trawiastej. Mata przerostowa wykonana jest z elastycznego
materiatu.

Dane techniczne:

e  Wymiary 150x100 cm
e  Grubosé 22 mm

e Krytyczna wysokos¢ upadku (HIC) 3m

e Kolor Czarny

2.2.3. Nawierzchnie placu zabaw.

Nawierzchnia poliuretanowo elastyczna, bez spoinowa 1 nieprzepuszczalna dla wody.
Nawierzchnia uktadana jest mechanicznie przy pomocy rozktadarki mas poliuretanowych.
Dane techniczne:

e Nawierzchnia granulat gumowy SBR EPDM

e  Wspdlczynnik upadku 1,3m
e  Mrozoodpornos¢ tak
e  Wodoprzepuszczalnosé tak
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Grubo$¢ warstwy SBR 3cm

Grubo$¢ warstwy EPDM I cm
Grubo$¢ warstwy spodniej 25 mm
Kolor niebieski RAL 5019 oraz RAL 5024

2.3. Wymagania techniczne stawiane betonowym kostkom.

Betonowa kostka betonowa powinna posiada¢ aprobate techniczng, wydang przez

uprawniong jednostke (Instytut Badawczy Drog i Mostow). Betonowa kostka brukowa
powinna odpowiada¢ wymaganiom okreslonym w aprobacie technicznej, a w przypadku
braku wystarczajacych ustalef, powinna mie¢ charakterystyki okreslone przez odpowiednie
procedury badawcze IBDiM, zgodne z ponizszymi wskazaniami:

ksztalt 1 wymiary powinny by¢ zgodne z deklarowanymi przez producenta,
z dopuszczalnymi odchytkami od wymiaréw: (dtugos$¢ i szeroko$¢ + 3,0 mm, grubosé
5,0 mm),

wytrzymalo$¢ na $ciskanie powinna by¢ nie mniejsza niz 50 MPa, dla klasy ,,50”,
mrozoodpornos¢: po 30 cyklach zamrazania i rozmrazania probek w 3% roztworze NaCl
lub 150 cyklach zamrazania i rozmrazania metodg zwykla, powinny by¢ spenione
jednoczes$nie nastepujace warunki:

- probki nie powinny wykazywac peknigc i zarysowan powierzchni licowych,

- faczna masa ubytkow betonu w postaci zniszczonych naroznikow i1 krawedzi, odpryskow
kruszywa itp. nie powinna przekracza¢ 5% masy probek nie zamrazanych,

- obnizenie wytrzymatos$ci na $ciskanie w stosunku do probek nie zamrazanych nie powinno
by¢ wigksze niz 20%,

nasigkliwo$¢, nie powinna przekracza¢ 5%,

Scieralnos$¢, sprawdzana na tarczy Boehmego, okreslona strata wysokosci, nie powinna
przekracza¢ wartosci 3,5 mm, dla klasy ,,50”,

szorstko$¢, okreslona wskaznikiem szorstkosci SRT (Skid Resistance Tester) powierzchni
licowej gornej, sprawdzona wahadlem angielskim, powinna wynosi¢ nie mniej niz
50 jednostek SRT,

wyglad zewnetrzny: powierzchnie elementdéw nie powinny mie¢ rys, peknie¢ i ubytkow
betonu, krawedzie elementow powinny by¢ réwne, a tekstura i kolor powierzchni licowe;j
powinny by¢ jednorodne. Dopuszczalne wady wyglady zewngtrznego i uszkodzenia
powierzchni nie powinny przekracza¢ wartosci podanych w tablicy 1. (Uwaga: Naloty
wapienne - wykwity w postaci biatych plam - powstaja w wyniku naturalnych proceséw
fizykochemicznych wystepujacych w betonie podczas jego wigzania i twardnienia; naloty
te powoli znikaja w okresie do 2 lat).

Tablica 1. Dopuszczalne wady wygladu zewngtrznego betonowej kostki brukowe;.

Lp. Wiasciwosci Wymagania (gatunek 1)
l. Stan powierzchni licowe;j: jednorodna w danej partii

- tekstura niedopuszczalne
- rysy 1 spekania jednolity dla danej partii
- kolor wedtug katalogu dopuszczalne niekontrastowe
producenta przebarwienia na
- przebarwienia pojedynczej kostce
- plamy, zabrudzenia niedopuszczalne
niezmywalne woda dopuszczalne
- naloty wapienne
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2. | Uszkodzenia powierzchni

bocznych: 2
- dopuszczalna liczba w 1 30 mm x 10 mm
kostce

- dopuszczalna wielko$¢
(dhlugos¢ 1 szeroko$¢)
3. Szczerby i uszkodzenia
krawedzi 1 narozy niedopuszczalne
przylicowych
4. Uszkodzenia krawedzi
pionowych
- dopuszczalna liczba w 1 2
kostce 20 mm x 6 mm
- dopuszczalna wielko$¢
(dlugos$¢ 1 glebokos¢)

2.4. Skladowanie kostek.

Kostke zaleca si¢ pakowac na paletach. Palety z kostka moga by¢ sktadowane na
otwartej przestrzeni, przy czym podloze powinno by¢ wyréwnane i odwodnione. Pozadane
jest, aby wymiary kostek byly dostosowane do sposobu ukladania i siatki spoin oraz
umozliwialy wykonanie warstwy o szerokosci 1,0 m lub 1,5 m bez koniecznos$ci przecinania
elementow w trakcie ich wbudowywania w nawierzchnig.

2.5. Materialy do podbudowy ulozonej pod nawierzchnig z betonowej kostki.

Materialy do podbudowy, ustalonej w dokumentacji projektowej, powinny
odpowiada¢ wymaganiom wtasciwej SST lub innym dokumentom zaakceptowanym przez
Inzyniera.

2.6. Cement.
Cement stosowany do zaprawy cementowej dla wypehienia spoin mi¢dzy ptytami
powinien by¢ cementem portlandzkim i odpowiada¢ wymaganiom podanym w normach.

2.7. Piasek.
Piasek do zaprawy cementowej powinien by¢ gatunku 1, natomiast do wypelniania

spoin przez zamulenie - piasek gatunku 1, lecz o zawartosci pyldow mineralnych w granicach
od 3 do 8%.

2.8. Woda.
Woda do zaprawy cementowej.
Tablica nr 2. wymagania podsypki piaskowe;.

Lp. Wiasciwosci Wymaganie Badanie wg
normy
1 Nasigkliwos¢, %, nie wigcej 2,5 PN-B-06714-18
niz
2. | Mrozoodporno$¢, ubytek 5,0 PN-B-06714-19

masy po 25 cyklach

zamrazania, %, nie wigcej niz
3. | Zawarto$¢  zanieczyszczen Barwa nie PN-B-06714-26
organicznych, ciemniejsza niz
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wzorcowa
4. | Zawarto$¢ zanieczyszczen 0,2 PN-B-06714-12
obcych, %, nie
wiecej niz
5. | Zawarto$¢ ziaren 25
nieforemnych, %, nie wigcej
niz
6. | Wskaznik piaskowy, wigkszy 65 BN-64/8931-01
od

2.9. Masa zalewowa.
Masa zalewowa do wypelniania spoin i1 szczelin dylatacyjnych powinna by¢
stosowana na gorgco i odpowiada¢ wymaganiom normom.

2.10. Spoiwo sluzace do wigzania skladnika mineralnego.
Zywica + utwardzacz wedtug technologii.

2.11. Kruszywo lamane naturalne.
Kruszywo ze skat twardych lub zwir tamany rzeczny waskich frakcji 0/32 mm,
0/16mm.

2.12. Kruszywo naturalne ¢ 0 — 4 mm — wymagania.
Dane techniczne:

e Kliniec kamienny frakcja 0 — 4 mm

Sktad ziarnowy — zgodny z wymaganiami norm
Nasigkliwos¢

Mrozoodpornos¢

Ksztalt ziaren nieksztattnych

Zawarto$¢ zanieczyszczen obcych 0%

2.13. Kruszywo naturalne ¢ 0 — 8 mm — wymagania.
Dane techniczne:

e Kliniec kamienny frakcja 0 — 8 mm

Sktad ziarnowy — zgodny z wymaganiami norm
Nasigkliwos¢

Mrozoodpornos¢

Ksztalt ziaren nieksztattnych

Zawarto$¢ zanieczyszczen obcych 0%

2.14. Kruszywo naturalne ¢ 5 — 40 mm — wymagania.

Dane techniczne:

e  Granitowy lub bazaltowy frakcja 5 — 40 mm

Sktad ziarnowy — zgodny z wymaganiami norm

Nasigkliwo$¢ 0 - 0,9%

Mrozoodpornos¢ 0 - 0,8%

Ksztalt ziaren nieksztattnych 0 - 5%zawarto$¢ zanieczyszczen obcych 0%

2.15. Piasek gruby
Dane techniczne:
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Frakcja 02 — 04 mm

Sktad ziarnowy: >90 % ziaren kwarcytowych

Ksztalt ziaren: kuliste, regularne, owalne

Zawarto$¢ pytow mineralnych; 0,5%

Zawarto$¢ zanieczyszczen obcych 1 organicznych — 0%
Zawarto$¢ zwigzkow siarki 0 — 0,0005%

3. SPRZET.
3.1. Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu.

Ogodlne wymagania dotyczace sprzgtu podano w SST-D 00. ,,Wymagania Ogolne”
pkt. 3.

3.2. Sprzet do wykonania nawierzchni.

Uktadanie kostka betonowej, brukowej klinkierowej oraz plytek chodnikowych moze
odbywac sie:

e r¢cznie, zwlaszcza na matych powierzchniach,

e mechanicznie przy zastosowaniu urzadzen uktadajacych (uktadarek), skltadajacych sig¢
z wozka 1 chwytaka sterowanego hydraulicznie, stuzacego do przenoszenia z palety
warstwy kostek na miejsce ich ulozenia; urzadzenie to, po skonczonym uktadaniu kostek,
mozna wykorzysta¢ do wmiatania piasku w szczeliny, zamocowanymi do chwytaka
szczotkami.

Do przycinania kostek mozna stosowaé specjalne narzgdzia tngce (np. przycinarki,
szlifierki z tarcza). Do zageszczania nawierzchni z kostki nalezy stosowac zageszczarki
wibracyjne (ptytowe) z wykladzing elastomerows, chronigce kostki przed S$cieraniem
1 wykruszaniem narozy. Do wytwarzania podsypki cementowo-piaskowej oraz taw
betonowych z oporem nalezy stosowaé betoniarki.

4. TRANSPORT.
4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu.

Ogodlne wymagania dotyczace transportu podano w SST-D 00. ,,Wymagania Ogo6lne”
pkt. 4.

4.2. Transport plyt i skladowanie.

Kostka betonowa moze by¢ przewozone dowolnymi $rodkami transportowymi po
osiagnigciu przez beton wytrzymalosci minimum 0,5 R. W czasie transportu plyty betonowe
powinny by¢ zabezpieczone przed przemieszczeniem si¢ i uszkodzeniami, a géorna warstwa
nie powinna wystawaé poza $ciany $rodka transportu wigcej niz 1/3 wysokosci tej warstwy.
Kostka betonowa, brukowa klinkierowa oraz ptytki chodnikowe moga by¢ sktadowane na
otwartej przestrzeni, na podtozu wyréwnanym i odwodnionym, z zastosowaniem podktadek
i przektadek utozonych w pionie jedna nad druga. Plyty azurowe nalezy uktadaé¢ na ptask
w stosach, po 10 warstw w stosie.

5. WYKONANIE ROBOT.
5.1. Ogoélne zasady wykonania robot.
Ogolne zasady wykonania robot podano w SST-D 00. ,,Wymagania Ogolne” pkt. 5.

5.2. Podloze.

Podloze moze stanowi¢ grunt rodzimy lub nasypowy, na ktéorym bezposrednio
uktadana jest nawierzchnia. Grunt podioza powinien by¢ jednolity, przepuszczalny
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i zabezpieczony przed skutkami przemarzania. Wskaznik zaggszczenia gruntu powinien
wynosi¢ Is £1,0.

5.3. Konstrukcja nawierzchni.

Konstrukcja nawierzchni powinna by¢ zgodna z dokumentacjg projektows.
Podstawowe czynno$ci przy wykonywaniu nawierzchni, z wystepowaniem podbudowy,
podsypki cementowo-piaskowej 1 wypetnieniem spoin piaskiem obejmuja:
wykonanie podbudowy,
wykonanie obramowania nawierzchni (z kraweznikow, obrzezy i1 §ciekow),
przygotowanie i rozscielenie podsypki cementowo-piaskowej,
ulozenie kostek z ubiciem,
wypehienie szczelin piaskiem,
pielegnacje¢ nawierzchni 1 oddanie jej do ruchu.

5.4. Podbudowa pod nawierzchnie¢ z kostki betonowej.

Podbudowe pod utozenie nawierzchni z kostki moze stanowic:

e podtoze z gruntu rodzimego, ulepszone piaskiem, zwirem, odpadami z kamieniotomdw,
wyprofilowane i zageszczone do Is + 1,0,

e istniejgca nawierzchnia zwirowa, tluczniowa lub brukowa z zastosowaniem warstwy
wyrownawcze] z piasku 3 cm lub inny rodzaj podbudowy zgodny z dokumentacja
projektowa. Warunki wykonania podbudowy powinny odpowiada¢ wymaganiom
zawartym w odpowiednich SST.

5.5. Obramowanie nawierzchni.

Do obramowania nawierzchni z kostki brukowej nalezy stosowac¢ krawezniki
betonowe uliczne lub betonowe drogowe. Rodzaj stosowanych kraweznikéw powinien by¢
zgodny z dokumentacjg projektowa, SST lub wskazaniami Inzyniera.

5.6. Podsypka.

Rodzaj podsypki i jej grubo$¢ powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowa lub
SST. Grubo$¢ podsypki powinna wynosi¢ po zageszczeniu 3 do 5 cm, a wymagania dla
materiatéw na podsypke powinny by¢ zgodne z punktem 2.3. Dopuszczalne odchytki od
zaprojektowanej grubos$ci podsypki nie powinny przekracza¢ = 1 cm Podsypke cementowo-
piaskowg przygotowuje si¢ w betoniarkach, a nastgpnie rozsciela si¢ na uprzednio zwilzonej
podbudowie, przy zachowaniu wspoétczynnika wodno-cementowego od 0,25 do 0,35
i wytrzymalos$ci na $ciskanie nie mniejszej niz R7 = 10 MPa, R28 = 14 MPa. W praktyce,
wilgotno$¢ ukladanej podsypki powinna by¢ taka, aby po $ci$nigciu podsypki w dloni
podsypka nie rozsypywala si¢ 1 nie bylo na dloni §ladow wody, a po naci$nigciu palcami
podsypka rozsypywata si¢. Roz$cielenie podsypki cementowo-piaskowej powinno
wyprzedzaé uktadanie nawierzchni z kostek od 3 do 4 m. Rozscielona podsypka powinna by¢
wyprofilowana 1 zageszczona w stanie wilgotnym, lekki walcami (np. recznymi) lub
zageszczarkami wibracyjnymi. Catkowite ubicie nawierzchni musi by¢ zakonczone przed
rozpoczeciem wigzania cementu w podsypce.

5.7. Ukladanie nawierzchni z kostek betonowych.
5.7.1. Warunki atmosferyczne.

Utozenie nawierzchni z kostki na podsypce cementowo-piaskowej zaleca si¢
wykonywac¢ przy temperaturze otoczenia nie nizszej niz +5 °C. Dopuszcza si¢ wykonanie
nawierzchni jesli w ciggu dnia temperatura utrzymuje si¢ w granicach od 0 °C do +5 °C, przy
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czym jesli w nocy spodziewane s3g przymrozki kostke nalezy zabezpieczy¢ materiatami
o ztym przewodnictwie ciepla (np. matami ze stomy, papa itp.).

5.7.2. Ulozenie nawierzchni z kostek.

Warstwa nawierzchni z kostki powinna by¢ wykonana z elementéw o jednakowej
grubosci. Na wigkszym fragmencie robot zaleca si¢ stosowaé kostki dostarczone w tej samej
partii materiatu, w ktérej niedopuszczalne s rézne odcienie wybranego koloru kostki.
Uktadanie kostki mozna wykonywac¢ recznie lub mechanicznie. Uktadanie rgczne zaleca sig
wykonywa¢ na mniejszych powierzchniach, zwlaszcza skomplikowanych pod wzgledem
ksztattu lub wymagajacych kompozycji kolorystycznej uktadanych deseni oraz réznych
wymiarow 1 ksztaltéw kostek. Ukladanie kostek powinni wykonywac przyuczeni brukarze.
Ukladanie mechaniczne zaleca si¢ wykonywa¢ na duzych powierzchniach o prostym
ksztalcie, tak aby ukladarka mogla przenosi¢ z palety warstwe ksztaltek na miejsce ich
utozenia z wymagang doktadno$cig. Kostka do uktadania mechanicznego nie moze miec
duzych odchytek wymiarowych i musi by¢ odpowiednio przygotowana przez producenta, tj.
utozona na palecie w odpowiedni wzdr, bez dotozenia potéwek i1 dziewiatek, przy czym kazda
warstwa na palecie musi by¢ dobrze przesypana bardzo drobnym piaskiem, by kostki nie
przywieraty do siebie. Ukladanie mechaniczne zawsze musi by¢ wsparte praca brukarzy,
ktorzy uzupelniajg przerwy, wyrabiaja luki, doktadaja kostki w okolicach studzienek
1 kraweznikow. Kostke uktada si¢ okoto 1,5 cm wyzej od projektowanej niwelety, poniewaz
po procesie ubijania podsypka zageszcza si¢. Powierzchnia kostek potozonych obok urzadzen
infrastruktury technicznej (np. studzienek, wtazow itp.) powinna trwale wystawa¢ od 3 mm
do 5 mm powyzej powierzchni tych urzadzen oraz od 3 mm do 10 mm powyzej korytek
scieckowych ($ciekoéw). Do uzupehlienia przestrzeni przy krawegznikach, obrzezach
i studzienkach mozna uzywaé elementy kostkowe wykonczeniowe w postaci tzw. poldwek
1 dziewiatek, majacych wszystkie krawedzie réwne i odpowiednio fazowane. W przypadku
potrzeby ksztaltek o nietypowych wymiarach, wolng przestrzen uzupetnia si¢ kostka cigta,
przycinang na budowie specjalnymi narz¢dziami tngcymi (przycinarkami, szlifierkami
z tarczg itp.). Dzienng dziatke robocza nawierzchni na podsypce cementowo-piaskowej zaleca
si¢ zakonczyC prowizorycznie okoto poOtmetrowym pasem nawierzchni na podsypce
piaskowej w celu wytworzenia oporu dla ubicia kostki utozonej na stale. Przed dalszym
wznowieniem robot, prowizorycznie utozong nawierzchni¢ na podsypce piaskowej nalezy
rozebra¢ i usuna¢ wraz z podsypka.

5.7.3. Ubicie nawierzchni z kostek.

Ubicie nawierzchni nalezy przeprowadzi¢ za pomoca zageszczarki wibracyjnej
(ptytowej) z oslong z tworzywa sztucznego. Do ubicia nawierzchni nie wolno uzywac¢ walca.
Ubijanie nawierzchni nalezy prowadzi¢ od krawedzi powierzchni w kierunku jej srodka
1 jednoczes$nie w kierunku poprzecznym ksztattek. Ewentualne nieréwnos$ci powierzchniowe
moga by¢ zlikwidowane przez ubijanie w kierunku wzdluznym kostki. Po ubiciu nawierzchni
wszystkie kostki uszkodzone (np. pgknigte) nalezy wymieni¢ na kostki cate.

5.7.4. Spoiny.

Szerokos¢ spoin pomigdzy betonowymi kostkami brukowymi powinna wynosi¢ od
3 mm do 5 mm W przypadku stosowania prostopadtosciennych kostek brukowych zaleca sig¢
aby osie spoin pomig¢dzy dluzszymi bokami tych kostek tworzyly z osig drogi kat 45°,
a wierzchotek utworzonego kata prostego pomigdzy spoinami mial kierunek odwrotny do
kierunku spadku podtuznego nawierzchni. Po ulozeniu kostek, spoiny nalezy wypetic
piaskiem. Wypetnienie spoin piaskiem polega na rozsypaniu warstwy piasku i wmieceniu go
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w spoiny na sucho lub, po obfitym polaniu woda - wmieceniu papki piaskowej szczotkami
wzglednie rozgarniaczkami z piérami gumowymi.

5.8. Pielegnacja nawierzchni i oddanie jej dla ruchu.

Nawierzchni¢ na podsypce cementowo-piaskowej ze spoinami wypelnionymi
piaskiem, po jej wykonaniu nalezy przykry¢ warstwa wilgotnego piasku o grubosci od 3,0 do
4,0 cm i utrzymywacé ja w stanie wilgotnym przez 7 do 10 dni.

5.9. Wypelnienie spoin.

Wypekienie spoin w nawierzchniach z ptyt azurowych powinno by¢ wykonane
zgodnie z dokumentacja projektowa lub wskazaniami Inzyniera. Przy wypekianiu spoin
przez zamulanie - piasek powinien zawiera¢ od 3 do 8% frakcji mniejszej od 0,05 mm,
a zamulenie powinno by¢ wykonane na petng wysokos$¢ ptyt. Wypetnienie spoin zaprawa
cementowg o wytrzymatosci R28 + 20 MPa, powinno by¢ wykonane w glab nie mniej niz na
2/3 wysokosci plyty. Przy wypehlianiu spoin masg zalewowa - przed zalaniem spoiny
powinny by¢ wypetione piaskiem do 2/3 wysokosci phyt.

5.10. Szczeliny dylatacyjne.

Szczeliny dylatacyjne w nawierzchni z ptyt azurowych powinny by¢ stosowane tylko
w przypadku wypelnienia spoin zaprawg cementowa. Szczelin dylatacyjne powinny by¢
wypetnione masg zalewowa w taki sam sposob jaki stosuje si¢ przy wypetnianiu spoin masa
zalewowa. W nawierzchniach drog i1 ulic, wykonywanych z plyt azurowych szczeliny
dylatacyjne powinny by¢ wykonane co 10 do 15 m. Szczeliny dylatacyjne powinny by¢
wykonane rowniez mi¢dzy nawierzchnig 1 krawegznikami. Na nawierzchniach placow oprocz
szczelin poprzecznych powinny by¢ wykonane szczeliny podtuzne w odstepach co 5 do 7 m.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosSci robot.

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w SST-D 00. ,,Wymagania Ogdlne” pkt.
6.

6.2. Badania przed przystapieniem do robot.

Plyty betonowe powinny by¢ badane w zakresie badan pelnych i zwyktych. Badania
pelne przeprowadza producent ptyt. Badania zwykte nalezy przeprowadza¢ przy kazdym
odbiorze ptyt, wedtug nastepujacego zakresu:

e sprawdzenie wygladu zewngtrznego,
e sprawdzenie ksztaltu i wymiaréw,
e sprawdzenie wytrzymato$ci na Sciskanie.

Sposéb pobierania probek, badania i ocena wynikow badan powinny by¢ zgodne
z normami. Badania pozostatych materialow stosowanych do wykonania nawierzchni z ptyt
azurowych powinny obejmowac wszystkie wlasciwosci, ktore zostaty okres§lone w normach
podanych dla odpowiednich materiatow wg pkt. 2.3 do 2.7. Przed przystapieniem do robodt
Wykonawca powinien przedstawi¢ Inzynierowi do akceptacji wyniki badan materiatow
przeznaczonych do wykonania nawierzchni z ptyt azurowych.

6.3. Badania w czasie robot.

6.3.1. Badanie podloza.
Nalezy sprawdzi¢, czy przygotowane podtoze odpowiada wymaganiom wg pkt. 5.2.
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6.3.2. Sprawdzenie konstrukcji nawierzchni.

Konstrukeje i grubo$¢ podbudowy wg pkt. 5.3 nalezy sprawdza¢ w jednym miejscu na
kazdym kilometrowym odcinku drogi lub na kazde 6000 m* powierzchni oraz w miejscach
budzacych watpliwosci.

6.3.3. Sprawdzenie obramowania nawierzchni.
Nalezy przeprowadzi¢ ocen¢ wizualng obramowania nawierzchni na catej dtugosci
budowanego odcinka.

6.3.4. Sprawdzenie ulozenia plyt i kostki.

Sprawdzenie prawidtowosci utozenia ptyt nalezy przeprowadzaé przez dokonanie
oceny wizualnej na calej dlugosci budowanego odcinka, czy jest zgodne z warunkami
podanymi w pkt. 5.6.

6.3.5. Sprawdzenie spoin.

Sprawdzenie wypelnienia spoin wykonuje si¢ co najmniej w trzech losowo wybranych
miejscach na:
e kazdym pelnym lub rozpoczetym kilometrze drogi,
e kazdych pelnych lub rozpoczetych 6000 m” placu.

Sprawdzenie wypelnienia spoin wykonuje si¢ przez usunigcie materiatu
wypetniajacego na dlugosci okoto 10 cm oraz zbadaniu, czy wypekienie spoin jest zgodne
z wymaganiami podanymi w pkt. 5.7.

6.3.6. Sprawdzenie szczelin dylatacyjnych.

Rozmieszczenie szczelin dylatacyjnych nalezy sprawdzi¢ przez ogledziny na catej
dhugosci budowanego odcinka lub catej powierzchni placu. Sprawdzenie wypelnienia szczelin
dylatacyjnych wykonuje si¢ w taki sam sposob jak spoin, w zgodnos$ci z wymaganiami
wg pkt. 5.8.

6.4. Sprawdzenie cech geometrycznych nawierzchni.
6.4.1. Rownos¢.

Nierownos$ci podtuzne nawierzchni nalezy mierzy¢ 4-metrowg tata lub planografem
zgodnie z normami. Nierownosci podtuzne nawierzchni nie powinny przekracza¢ 1,0 cm

6.4.2. Spadki poprzeczne.
Spadki poprzeczne nawierzchni powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowa
z tolerancjg + 0,5%.

6.4.3. Rzedne wysokosSciowe.
Réznice pomigdzy rzednymi wykonanej nawierzchni i rzgdnymi projektowanymi nie
powinny przekracza¢ +1 cmi-2 cm

6.4.4. Uksztaltowanie osi.
O$ nawierzchni w planie nie moze by¢ przesunigta w stosunku do osi projektowanej
0 wigcej niz+ 5 cm

6.4.5. Szerokos$¢ nawierzchni.

Szeroko$¢ nawierzchni nie moze rézni¢ si¢ od szerokosci projektowanej o wigcej niz
+5cm
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6.4.6. Grubos¢ podsypki (warstwy wyréwnawczej).
Dopuszczalne odchytki od projektowanej grubosci podsypki nie powinny przekraczaé
+1,0 cm

6.4.7. Czestotliwos$¢ oraz zakres badan i pomiaréw.
Czgstotliwos¢ oraz zakres badan 1 pomiardw wykonanej nawierzchni podano

w tablicy 5.

Tablica 5. Czestotliwo$¢ i zakres badan cech geometrycznych nawierzchni.

Lp. Wyszczegolnienie badan Minimalna czestotliwo$¢
1 pomiarow badan i pomiaréw
1. 10razynal kmiw
Spadki poprzeczne charakterystycznych
punktach
niwelety

2. 10razynal kmiw
Rzedne wysokosciowe charakterystycznych
punktach
niwelety

3. I10razynal kmiw
Uksztattowanie osi w planie charakterystycznych
punktach
niwelety

4. Szerokos$¢ nawierzchni 10 razy na 1 km
5. Grubosci podsypki 10 razy na | km

7. PRZEDMIAR I OBMIAR ROBOT.
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot.
Ogolne zasady obmiaru robot podano w SST-D 00. ,,Wymagania Ogolne” pkt. 7.

7.2. Jednostka obmiarowa.

Jednostka obmiarows jest m* (metr kwadratowy) wykonanej nawierzchni z betonowej
kostki brukowe;j.

8. ODBIOR ROBOT.
8.1. Ogolne zasady odbioru robot.

Ogolne zasady odbioru robdt podano w SST-D 00. ,,Wymagania Ogo6lne” pkt. 7.
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowag 1 wymaganiami
InZyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wedtug pkt. 6 daly
wyniki pozytywne.

8.2. Odbior robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu.

Odbiorowi rob6t zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlegaja:
e przygotowanie podtoza lub podbudowy,
e wykonanie podsypki.
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9. SPOSOB ROZLICZENIA ROBOT.
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci.

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w SST-D 00. ,,Wymagania

Ogdlne” pkt. 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowe;j.

Cena wykonania 1 m” nawierzchni z plyt betonowych obejmuje:
prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
oznakowanie robot,
przygotowanie podtoza lub podbudowy,
dostarczenie materiatow,
wykonanie podsypki,
ulozenie nawierzchni,
wypetnienie spoin i szczelin dylatacyjnych,
pielegnacj¢ nawierzchni,
przeprowadzenie pomiardéw i badan wymaganych w specyfikacji techniczne;.

. DOKUMENTY ODNIESIENIA.

PN-EN 12620+A1:2010 Kruszywa do betonu;

PN-EN 197-1:2012 Cement -- Cz¢$¢ 1: Sktad, wymagania 1 kryteria zgodnosci dotyczace
cementow powszechnego uzytku;

PN-EN 1008:2004 Woda zarobowa do betonu -- Specyfikacja pobierania probek, badanie
1 ocena przydatnosci wody zarobowej do betonu, w tym wody odzyskanej z procesow
produkcji betonu;
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SST-D-08
KRAWEZNIKI I OBRZEZA BETONOWE

Grupa | Klasa Kategoria | Kod PCV Wyszczegolnienie

45.2 45230000-8 Roboty budowlane w zakresie
budowy rurociagdéw, linii
komunikacyjnych i
elektroenergetycznych, autostrad,
drog, lotnisk i kolei; wyrownanie

terenu
45.23 45233100-0 Roboty w zakresie budowy
autostrad i drog
45.23.3 45233140-2 Roboty drogowe

1. WSTEP.
1.1. Przedmiot Szczegolowej Specyfikacji Technicznej.

Przedmiotem niniejszej szczegdlowej specyfikacji technicznej s3 wymagania
dotyczace wykonania i odbioru robot zwigzanych z ustawieniem obrzezy betonowych oraz
kraweznikow betonowych w ramach projektu.

1.2. Zakres stosowania Szczegélowej Specyfikacji Technicznej.
Specyfikacja techniczna (SST) stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych Szczegélowa Specyfikacja Techniczna.
Ustalenia zawarte w niniejsze] specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot

zwigzanych z ustawieniem:

o Krawegznikow betonowych 15x30x100 cm, koloru szarego utozonych na ptasko na tawie
betonowej z betonu C12/15 z oporem na podsypce cementowo piaskowej 1:4 grubosci
5 cm;

e Obrzezy betonowych 8x30x100 cm pokrytych warstwa EPDM w kolorze nawierzchni
bezpiecznej;

1.4. Okreslenia podstawowe.

1.4.1. Krawezniki betonowe — prefabrykowane belki betonowe ograniczajace chodniki dla
pieszych, pasy dzielace, wyspy kierujgce oraz nawierzchnie drogowe.

1.4.2. Obrzeza chodnikowe — prefabrykowane belki betonowe rozgraniczajace jednostronnie
lub dwustronnie ciggi komunikacyjne od terendéw nie przeznaczonych do komunikacji.

1.4.3. Pozostale okreslenia podstawowe s3 zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi
polskimi normami i z definicjami podanymi w SST-D 00. ,,Wymagania Ogélne” pkt. 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot.

Ogodlne wymagania dotyczace robot podano w SST-D 00. ,,Wymagania Ogolne”
pkt. 1.5.
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2. MATERIALY.
2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialow.

Ogolne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano
w SST-D 00. ,,Wymagania Ogolne” pkt.2.

2.2. Stosowane materialy.
Materiatami stosowanymi sg:
krawezniki betonowe uliczne, prostokatne $cigte, jednowarstwowe gatunku 1;
piasek na podsypke i do zapraw;
cement do podsypki i zapraw;
woda;
materiaty do wykonania tawy pod krawezniki;

2.3. Betonowe obrzeza chodnikowe — wymagania techniczne.
2.3.1. Dopuszczalne odchylki wymiarow obrzezy.

Dopuszczalne odchytki wymiardéw obrzezy podano w tablicy 2.

Tablica 2. Dopuszczalne odchytki wymiarow obrzezy.

Rodzaj Dopuszczalna odchytka, m
wymiaru Gatunek 1 Gatunek 2
L +8 +12
b, h +3 +3

2.3.2. Dopuszczalne wady i uszkodzenia obrzezy.

Powierzchnie obrzezy powinny by¢ bez rys, pgkni¢¢ i ubytkéw betonu, o fakturze
z formy lub zatartej. Krawgdzie elementow powinny by¢ réwne i proste. Dopuszczalne wady
oraz uszkodzenia powierzchni i krawedzi elementoéw nie powinny przekraczaé warto$ci
podanych w tablicy 3.

Tablica 3. Dopuszczalne wady i1 uszkodzenia obrzezy.

Rodzaj wad 1 uszkodzen Dopuszczalna wielko$¢
wad 1 uszkodzen
Gatunek Gatunek 2
1
Wiklestos¢ lub wypuktos¢ powierzchni 2 3
i krawedzi w mm
Szczerby 1 ograniczajacych
uszkodzenia | powierzchnie gorne Niedopuszczalne
krawedzi i (Scieralne)
narozy .
ograniczajacych
pozostale
powierzchnie:
- liczba, max
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- dlugos$¢, mm, max 2 2
- gleboko$¢, mm, max 20 40

2.3.3. Skladowanie.

Betonowe obrzeza chodnikowe moga by¢é przechowywane na skladowiskach
otwartych, posegregowane wedlug rodzajow i gatunkow. Betonowe obrzeza chodnikowe
nalezy uklada¢ z zastosowaniem podktadek i przektadek drewnianych o wymiarach co
najmniej: grubo$¢ 2,5 cm, szeroko$¢ 5 cm, dlugo$¢ minimum 5 cm wigksza niz szerokos¢
obrzeza.

2.3.4. Beton i jego skladniki.
Do produkcji obrzezy nalezy stosowac beton wedlug PN-EN 206+A2:2021-08, klasy
B25 oraz B30.

2.4. Materialy na podsypke i do zapraw.

Piasek na podsypke cementowo-piaskowa powinien odpowiada¢ wymaganiom
PN-EN 12620+A1:2010. Cement na podsypke i do zaprawy cementowo-piaskowej powinien
by¢ cementem portlandzkim klasy nie mniejszej niz ,,32,5”, odpowiadajagcy wymaganiom
normy PN-EN 197-1:2012. Woda powinna by¢ odmiany ,,1” i odpowiada¢ wymaganiom
PN-EN 1008:2004.

2.5. Materialy na lawy.

Do wykonania taw pod krawezniki nalezy stosowac, dla:
a) lawy betonowej - beton klasy B15 wg PN-EN 206+A2:2021-08, ktorego sktadniki powinny
odpowiada¢ wymaganiom punktu 2.4.4.

3. SPRZET.
3.1. Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu.

Ogodlne wymagania dotyczace sprzgtu podano w SST-D 00. ,,Wymagania Ogolne”
pkt. 3.

3.2. Sprzet.
Roboty wykonuje si¢ rgcznie przy zastosowaniu:
e Dbetoniarek do wytwarzania betonu i1 zapraw oraz przygotowania podsypki cementowo-
piaskowej,
e wibratorow plytowych, ubijakéw recznych lub mechanicznych.

4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu.

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w SST-D 00. ,,Wymagania Ogolne”
pkt. 4.

4.2. Transport obrzezy betonowych.

Betonowe obrzeza chodnikowe moga by¢ przewozone dowolnymi $rodkami
transportu po osiggni¢ciu przez beton wytrzymatosci min 0,7 wytrzymatosci projektowane;.
Obrzeza powinny by¢ zabezpieczone przed przemieszczeniem si¢ 1 uszkodzeniami w czasie
transportu.
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4.3. Transport pozostalych materialow.

Kruszywa mozna przewozi¢ dowolnym $rodkiem transportu w warunkach
zabezpieczajacych je przed zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi materiatami. Podczas
transportu kruszywa powinny by¢ zabezpieczone przed wysypaniem, a kruszywo drobne
przed rozpyleniem.

5. WYKONANIE ROBOT.
5.1. Ogolne zasady wykonania robot.
Ogolne zasady wykonania rob6t podano w SST-D 00. ,,Wymagania Ogélne” pkt. 5.

5.2. Wykonanie koryta pod lawy.

Wymiary wykopu powinny odpowiada¢ wymiarom tawy w planie z uwzglednieniem
w szerokosci dna wykopu ew. konstrukeji szalunku. Wskaznik zageszczenia dna wykonanego
koryta pod tawe powinien wynosi¢ co najmniej 0,97 wedtug normalnej metody Proctora.

5.3. Wykonanie law.
Wykonanie faw powinno by¢ zgodne z dokumentacjg projektows.

5.3.1. Lawa betonowa.

Lawy betonowe zwykle w gruntach spoistych wykonuje si¢ bez szalowania, przy
gruntach sypkich nalezy stosowaé szalowanie. Lawy betonowe z oporem wykonuje si¢
w szalowaniu. Beton rozscielony w szalowaniu lub bezposrednio w korycie powinien by¢
wyrownywany warstwami. Betonowanie law nalezy wykonywa¢ zgodnie z wymaganiami
normy 206+A2:2021-08, przy czym nalezy stosowa¢ co 50 m szczeliny dylatacyjne
wypetnione bitumiczng masg zalewowa.

5.4. Podloze lub podsypka (lawa).

Podloze pod ustawienie obrzeza moze stanowi¢ rodzimy grunt piaszczysty lub
podsypka (tawa) ze zwiru lub piasku, o grubosci warstwy od 3 do 5 cm po zaggszczeniu.
Podsypke (tawe) wykonuje si¢ przez zasypanie koryta zwirem lub piaskiem i zageszczenie
z polewaniem woda.

5.5. Ustawienie betonowych obrzezy chodnikowych.

Betonowe obrzeza chodnikowe nalezy ustawia¢ na wykonanym podtozu w miejscu
1 ze $wiatlem (odlegtoscia gornej powierzchni obrzeza od ciggu komunikacyjnego) zgodnym
z ustaleniami dokumentacji projektowej. Zewnetrzna $ciana obrzeza powinna by¢ obsypana
piaskiem, zwirem lub miejscowym gruntem przepuszczalnym, starannie ubitym. Spoiny nie
powinny przekracza¢ szerokosci 1 cm Nalezy wypehic¢ je zaprawg cementowo-piaskowsg
w stosunku 1:2. Spoiny przed zalaniem nalezy oczy$ci¢ i zmy¢ woda. Spoiny musza by¢
wypetnione catkowicie na peing giebokos¢.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.
6.1. Ogolne zasady kontroli jakoSci robdét.

Ogo6lne zasady kontroli jakosci robdt podano w SST-D 00. ,,Wymagania Ogolne”
pkt. 6.

6.2. Badania przed przystapieniem do robot.
6.2.1. Badania obrzezy.

Przed przystapieniem do robdt Wykonawca powinien wykona¢ badania materialow
przeznaczonych do ustawienia kraweznikéw betonowych 1 przedstawi¢ wyniki tych badan
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Inzynierowi do akceptacji. Sprawdzenie wygladu zewnetrznego nalezy przeprowadzi¢ na
podstawie ogledzin elementu przez pomiar i policzenie uszkodzen wystepujacych na
powierzchniach i krawedziach elementu zgodnie z wymaganiami tablicy 3. Pomiary dtugos$ci
1 glebokosci uszkodzen nalezy wykona¢ za pomocg przymiaru stalowego lub suwmiarki
z doktadnoscia do 1 mm, zgodnie z ustaleniami PN-B-10021. Sprawdzenie ksztattu
1 wymiarow elementow nalezy przeprowadzi¢ z dokladnoscia do 1 mm przy uzyciu
suwmiarki oraz przymiaru stalowego lub tasmy zgodnie z wymaganiami tablicy 1 i 2.
Sprawdzenie katéw prostych w narozach elementow wykonuje si¢ przez przylozenie
katownika do badanego naroza i zmierzenia odchytek z doktadnoscig do 1 mm

6.2.2. Badania pozostalych materialow.

Badania pozostatych materialéw stosowanych przy ustawianiu kraweznikow
betonowych powinny obejmowac wszystkie wlasciwosci, okreslone w normach podanych dla
odpowiednich materiatow w pkt. 2.

6.3. Badania w czasie robdt.
6.3.1. Sprawdzenie koryta pod lawe.

Nalezy sprawdza¢ wymiary koryta oraz zaggszczenie podloza na dnie wykopu.
Tolerancja dla szerokosci wykopu wynosi + 2 cm Zageszczenie podtoza powinno by¢ zgodne
z pkt. 5.2.

6.3.2. Sprawdzenie law.

Przy wykonywaniu faw badaniu podlegaja:

e Zgodnos¢ profilu podluznego gérnej powierzchni taw z dokumentacja projektowa. Profil
podtuzny gornej powierzchni lawy powinien by¢ zgodny z projektowang niwelets.
Dopuszczalne odchylenia moga wynosi¢ + 1 cm na kazde 100 m tawy.

e  Wymiary faw. Wymiary taw nalezy sprawdzi¢ w dwoch dowolnie wybranych punktach na
kazde 100 m tawy. Tolerancje wymiar6w wynosza:

- dla wysokosci + 10% wysokosci projektowane;j,

- dla szerokos$ci + 10% szerokos$ci projektowane;.

e ROwnos¢ gornej powierzchni taw. Ro6wno$¢ gornej powierzchni fawy sprawdza si¢ przez
przytozenie w dwoch punktach, na kazde 100 m tawy, trzymetrowej taty. Przeswit
pomiedzy gérng powierzchnia tawy 1 przylozong tata nie moze przekraczaé¢ 1 cm

e Zageszczenie taw. Zageszczenie taw bada si¢ w dwoch przekrojach na kazde 100 m.

e Odchylenie linii taw od projektowanego kierunku. Dopuszczalne odchylenie linii taw od
projektowanego kierunku nie moze przekracza¢ + 2 cm na kazde 100 m wykonanej tawy.

6.3.3. Sprawdzenie ustawienia kraweznikow.

Przy ustawianiu kraweznikow nalezy sprawdzaé:

e dopuszczalne odchylenia linii krawe¢znikdéw w poziomie od linii projektowanej, ktore
wynosi £ 1 cm na kazde 100 m ustawionego krawe¢znika,

e dopuszczalne odchylenie niwelety gornej plaszczyzny kraweznika od niwelety
projektowanej, ktore wynosi = 1 cm na kazde 100 m ustawionego kraweznika,

e roéwno$¢ gornej powierzchni kraweznikow, sprawdzane przez przytozenie w dwoch
punktach na kazde 100 m kraweznika, trzymetrowej laty, przy czym przeswit pomiedzy
gorng powierzchnig kraweznika i przytozong tatg nie moze przekracza¢ 1 cm,

e doktadnos¢ wypetienia spoin bada si¢ co 10 metrow. Spoiny muszg by¢ wypeione
catkowicie na pelna glebokos¢.
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7. PRZEDMIAR I OBMIAR ROBOT.
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot.
Ogolne zasady obmiaru robot podano w SST-D 00. ,,Wymagania Ogolne” pkt. 7.

7.2. Jednostka obmiarowa.
Jednostka obmiarowa jest m (metr biezacy) ustawionego kraweznika oraz obrzeza
betonowego.

8. ODBIOR ROBOT.
8.1. Ogolne zasady odbioru robot.

Ogolne zasady odbioru robdt podano w SST-D 00. ,,Wymagania Ogo6lne” pkt. 8.
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST 1 wymaganiami
Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt. 6 daly wyniki
pozytywne.

8.2. Odbior robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu.
Odbiorowi rob6t zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlegaja:
wykonanie koryta pod tawe,
wykonanie tawy,
wykonanie podsypki.

9. SPOSOB ROZLICZENIA ROBOT.
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci.

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w SST-D 00. ,,Wymagania
Ogdlne” pkt. 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowe;j.
Cena wykonania 1 m kraweznika i1 obrzeza betonowego obejmuje:
e prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
e dostarczenie materiatéw na miejsce wbudowania,
e wykonanie koryta pod fawe,
- wykonanie szalunku,
wykonanie tawy,
wykonanie podsypki,
ustawienie kraweznikow na podsypce (piaskowej lub cementowo-piaskowej),
ustawienie obrzeza na podsypce (piaskowej lub cementowo-piaskowej),
wypetnienie spoin zaprawa,
zasypanie zewngtrznej $ciany kraweznika gruntem i ubicie,
przeprowadzenie badan i pomiaréw wymaganych w specyfikacji techniczne;.

10. DOKUMENTY ODNIESIENIA.

e PN-EN 206+A2:2021-08 Beton -- Wymagania, wlasciwosci uzytkowe, produkcja
1 zgodnos¢;

e PN-EN 13139:2003 Kruszywa do zaprawy;

e PN-EN 13043:2004 Kruszywa do mieszanek bitumicznych i powierzchniowych utrwalen
stosowanych na drogach, lotniskach i innych powierzchniach przeznaczonych do ruchu;
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PN-EN 197-1:2012 Cement -- Cze¢$¢ 1: Sklad, wymagania i kryteria zgodnos$ci dotyczace
cementow powszechnego uzytku;

PN-EN 1008:2004 Woda zarobowa do betonu -- Specyfikacja pobierania probek, badanie
1 ocena przydatno$ci wody zarobowej do betonu, w tym wody odzyskanej z procesow
produkcji betonu,

Katalog powtarzalnych elementéw drogowych (KPED), Transprojekt - Warszawa, 1979
11982r.
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SST-D-09
ROBOTY W ZAKRESIE MALEJ ARCHITEKTURY I
ROBOTY ROZNE

Grupa | Klasa Kategoria | Kod PCV Wyszczegblnienie
45.1 45100000-8 Przygotowanie terenu pod budowe
45.11 45112700-2 Roboty w zakresie ksztaltowania
terenu
45.11.2 45112720-8 Roboty w zakresie ksztaltowania
terenow sportowych i
rekreacyjnych

1. WSTEP.

1.1. Przedmiot Szczegotowej Specyfikacji Technicznej.
Przedmiotem niniejszej szczegdtowe] specyfikacji technicznej sg wymagania
dotyczace wykonania i odbioru prac zwigzanych z wykonaniem elementoéw matej architektury
1 obiektow zewnetrznych w ramach projektu.

1.2. Zakres stosowania Szczegolowej Specyfikacji Technicznej.
Szczegdtowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy
1 kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robdt objetych Szczegolowa Specyfikacja Techniczna.
Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji Technicznej dotycza prowadzenia robot
przy wykonaniu nast¢pujacych prac:

Dostawg 1 montazem tawek parkowych z oparciem;

Dostawg i montazem koszy na $mieci;

Dostawg i montazem kompletu ogrodowego;

Dostawa 1 montazem hustawki pojedynczej z ,,bocianim gniazdem”;
Dostawa 1 montazem tablicy edukacyjnej z zegarem, alfabetem i licznikiem;
Dostawg 1 montazem zabawek muzycznych;

Dostawg 1 montazem statku pirackiego;

Dostawg i montazem zabawki krokodyl;

Dostawg 1 montazem zabawki kuchnia;

Dostawg 1 montazem $ciezki sensorycznej;

Dostawg 1 montazem duzej piaskownicy z domkiem do zabawy
1 samochodzikiem;

Dostawg i montazem pojedynczej hustawki;

Dostawg i montazem zjezdzalni z tunelem 1 mostkiem;

Dostawg i montazem zabawki auto;

Dostawg 1 montazem tablic kredowej;

Dostawg 1 montazem zabawki zyrafy;

Dostawg 1 montazem zabawki lew;

Dostawg i montazem zadaszenia zagiel trojkatny;

Dostawg 1 montazem altany;
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Szczegotowy zakres rzeczowy 1 ilosciowy prac wedlug przedmiaréw oraz
dokumentacji projektowe;.

1.4. Okreslenia podstawowe.
Uzyte w niniejszej SST sa zgodne ustawa Prawo budowlane, rozporzadzeniami
wykonawczymi do tej ustawy, nomenklatura Polskich Norm i aprobat technicznych.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot.
Okreslenia podane w niniejszej szczegdlowej specyfikacji technicznej sa zgodne
z obowigzujacymi odpowiednimi normami.

2. MATERIALY.
2.1. Wymagania ogélne.

Ogolne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i sktadowania podano
w specyfikacji technicznej ,, Wymagania Ogélne” SST-D 00. pkt. 2.

2.2. Elementy malej architektury.
2.2.1. Lawka parkowa z oparciem.

Drewniana tawka parkowa.
Dane techniczne:

o Konstrukcja drewno akacjowe
e Srednica drewna 18 cm

e Dlugos¢ 150 cm

o  Glebokose 60 cm

e  Wysoko$¢ catkowita 85 cm

2.2.2. Kosze na $mieci.
Drewniany kosz na §mieci typu parkowego.
Dane techniczne:

e Konstrukcja drewno akacjowe
e Srednica drewna 18 cm

e Dhugos¢ 37 cm

e Szerokos¢ 30 cm

e  Wysokos¢ catkowita 76 cm

e Pojemnosé 36 cm

2.2.3. Komplet ogrodowy.

Drewniany komplet ogrodowy.
Dane techniczne:

o Konstrukcja drewno akacjowe
e Srednica drewna 18 cm

e Dlugos¢ 150 cm

e  Szerokos$¢ 170 cm

e  Wysoko$¢ catkowita 75 cm

2.2.4. Pojedyncza hustawka z ,,bocianim gniazdem”.

Urzadzenie matej architektury — wyposazenia placow zabaw stuzy do hustania si¢
0sob, dzieci.
Dane techniczne:

81



e Konstrukcja drewno akacjowe oraz stalowa ocynkowana
e Srednica drewna 18 cm

e Dlugos¢ 210 cm

e  Szerokos$¢ 380 cm

e  Wysoko$¢ catkowita 240 cm

e  Powierzchnia strefy funkcjonowania 18,5 m’

e Lancuchy stal nierdzewna

e Zawiesia stal nierdzewna

e Przedziat wiekowy 3—-12lat

2.2.5. Pojedyncza hustawka z ,,bocianim gniazdem”.
Urzadzenie malej architektury — wyposazenia placow zabaw stuzy do zabawy

1 edukac;ji.

Dane techniczne:

e Konstrukcja drewno akacjowe
e Panele edukacyjne ptyty HPL

¢ Elementy manipulacyjne ptyty HPL

e Dhugos¢ 130 cm

e  Szerokos¢ 130 cm

e  Wysokos¢ catkowita 140 cm

e Powierzchnia strefy funkcjonowania 15,1 m?

e Lancuchy stal nierdzewna
e Przedziat wiekowy +1

2.2.6. Zabawki muzyczne.
Urzadzenie matej architektury — wyposazenia placéw zabaw stuzy do zabawy

1 edukacji.

Dane techniczne:

e Konstrukcja drewno akacjowe

e Srednica drewna 18 cm

e Dachy ptyty HDPR oraz HPL
e Ksylofon rury aluminiowe oraz ptyty HPL
e Dlugos¢ 220 cm

e Szerokos¢ 75 cm

e  Wysoko$¢ catkowita 120 cm

e  Powierzchnia strefy funkcjonowania 15,3 m’

e Lancuchy stal nierdzewna

e Przedzial wiekowy +1

2.2.7. Statek piracki.

Urzadzenie matej architektury — wyposazenia placow zabaw stuzy do zabawy dla
dzieci.
Dane techniczne:

e Konstrukcja drewno akacjowe

e Srednica drewna 18 cm

e Luneta stal nierdzewna oraz ptyty HDPE
e Flagi oraz zagle ptyty HPL

e Ster ptyty HDPL
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Mostek

Liny

Lancuchy

Dtugosc

Szerokos¢

Wysokos¢ catkowita

Powierzchnia strefy funkcjonowania
Lancuchy

Przedzial wiekowy

2.2.8. Zabawka krokodyl.

Urzadzenie malej architektury — wyposazenia placow zabaw shuzy do zabawy dla

dzieci.
Dane techniczne:

Konstrukcja
Srednica drewna
Dhugosc

Szerokos¢
Wysokos$¢ catkowita

2.2.9. Zabawka kuchnia.

Urzadzenie matej architektury — wyposazenia placow zabaw stuzy do zabawy dla

dzieci.
Dane techniczne:

Konstrukcja

Srednica drewna
Elementy kolorowe
Elementy manipulacyjne
Tablica do rysowania
Liny

Lancuchy

Dhugos¢

Szerokos¢

Wysokos¢ catkowita
Powierzchnia strefy funkcjonowania
Lancuchy

Przedzial wiekowy

2.2.10. Sciezka sensoryczna.

Urzadzenie matlej architektury — wyposazenia placow zabaw stluzy do zabawy dla

dzieci.
Dane techniczne:

Konstrukcja
Obramowanie

Ilos¢ kwater
Powierzchni kwatery
Wypehienie

guma z tekstylnym zbrojeniem
stalowe w oplocie polipropylenowym
stal nierdzewna

400 cm

150 cm

350 cm

25,0 m’

stal nierdzewna

+1

drewno akacjowe
14 cm

150 cm

30 cm

20 cm

drewno akacjowe
18 cm

ptyty HPL

ptyty HPL

ptyty HPL
stalowe w oplocie polipropylenowym
stal nierdzewna
195 cm

75 cm

190 cm

16,6 m®

stal nierdzewna
+1

drewniana
obrzeza elastyczne
5

1,0 m*

kora, piasek, zwir, otoczaki oraz zrebki
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2.2.11. Duza piaskownica z domkiem do zabawy piaskiem i samochodzikiem.

Urzadzenie matej architektury — wyposazenia placow zabaw stuzy do zabawy dla
dzieci.
Dane techniczne:

e Konstrukcja drewno akacjowe
e Srednica drewna 18 cm

e Dachy oraz ostony drewno akacjowe
¢ Elementy manipulacyjne ptyty HPL

e Panel samochodowy ptyty DHPL

e Liny stalowe w oplocie polipropylenowym
e Siedziska drewno akacjowe
e Lancuchy stal nierdzewna

e Dhugos¢ 560 cm

e Szerokos$¢ 560 cm

e  Wysoko$¢ catkowita 210 cm

e Powierzchnia strefy funkcjonowania 72,0 m’

e Przedzial wiekowy +1

2.2.12. Hustawka pojedyncza.

Urzadzenie malej architektury — wyposazenia placéw zabaw stuzy do hustania dla
dzieci.
Dane techniczne:

e Konstrukcja drewno akacjowe
e Srednica drewna 18 cm

e lLancuchy stal nierdzewna

e Dlugos¢ 215 cm

e Szerokos$¢ 280 cm

e  Wysoko$¢ catkowita 240 cm

e  Powierzchnia strefy funkcjonowania 12,9 m’

e Przedzial wiekowy 1 -3 oraz3-14

2.2.13. Zjezdzalnia z tunelem i mostkiem.

Urzadzenie matlej architektury — wyposazenia placow zabaw stluzy do zabawy dla
dzieci.
Dane techniczne:

e Konstrukcja drewno akacjowe

e Srednica drewna 18 cm

e  Ostony poliweglan oraz drewno akacjowe
o Slizgi stal nierdzewna

e FElementy kolorowe ptyty HPL

e Luneta stal nierdzewna oraz ptyty DHPL
e Gluchy telefon stal nierdzewna

o Kwiatki ptyty HPL

e Tunel polipropylen

e Lancuchy stal nierdzewna

e Poregcze stal nierdzewna

e Dhugos¢ 450 cm

e Szerokos$¢ 360 cm

84



e  Wysoko$¢ catkowita 270 cm
e  Powierzchnia strefy funkcjonowania 37,3 m’
e Przedzial wiekowy +1

2.2.14. Zabawka autko.

Urzadzenie matej architektury — wyposazenia placow zabaw stuzy do zabawy dla
dzieci.
Dane techniczne:

e Konstrukcja drewno akacjowe
e Srednica drewna 18 cm
e Dlugos¢ 85 cm
e Szerokos¢ 25 cm
e  Wysoko$¢ catkowita 25 cm

2.2.15. Tablica kredowa.

Urzadzenie malej architektury — wyposazenia placow zabaw stluzy do edukacji
1 zabawy dla dzieci.
Dane techniczne:

e Konstrukcja drewno akacjowe
e Srednica drewna 18 cm

e Tablica do rysowania ptyta HPL

e Dlugos¢ 155 cm

e Szerokos$¢ 25 cm

e  Wysoko$¢ catkowita 150 cm

e  Powierzchnia strefy funkcjonowania 12,9 m’

e Przedzial wiekowy +1

2.2.16. Zabawka zyrafa.

Urzadzenie matej architektury — wyposazenia placow zabaw stuzy do zabawy dla
dzieci.
Dane techniczne:

o Konstrukcja drewno akacjowe

e Srednica drewna 14 cm oraz 18 cm

e Ostony poliweglan

e Liny stalowe w oplocie polipropylenowym
e Lancuchy stal nierdzewna

e Dlugos¢ 190 cm

e Szerokos¢ 160 cm

e  Wysoko$¢ catkowita 215 cm

2.2.17. Zabawka lew.

Urzadzenie matej architektury — wyposazenia placow zabaw stuzy do zabawy dla
dzieci.
Dane techniczne:

e Konstrukcja drewno akacjowe

e Srednica drewna 18 cm

e  Ostony poliweglan

e Liny stalowe w oplocie polipropylenowym
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e Lancuchy stal nierdzewna
e Dlugos¢ 155 cm
e  Szerokos$¢ 150 cm
e  Wysoko$¢ catkowita 130 cm

2.2.18. Zadaszenie zagiel trojkatny.

Urzadzenie matej architektury — wyposazenia placow zabaw sluzy ochrony przed
stoncem.
Dane techniczne:

e Konstrukcja drewno akacjowe

e Srednica drewna 18 cm

e Ostona tkanina siatkowa z HDPE
e Dlugos¢ 475 cm

e Szerokos¢ 420 cm

e  Wysoko$¢ catkowita 240 cm

2.2.19.Altana.

Urzadzenie matej architektury — wyposazenia placow zabaw sluzy ochrony przed
stoficem oraz deszczem.
Dane techniczne:

o Konstrukcja drewno akacjowe
e Dach odeskowany

e  Grubos$¢ kantowek 38x89 cm

e  Wysoko$¢ stupkéw nosnych 199 cm

e  Grubos¢ stupkow 90x90 mm

e Poszycie dachowe gont bitumiczny
e Kolor poszycia RAL 7016

e Podloga kostka brykowa
e Kolor kostki szary

e  Wymiary 350x350 cm

e  Wysokos$¢ w szczycie 320 cm

e  Wysoko$¢ azuru 199 cm

2.2.20. Materialy na roboty uzupekiajace.
Do wykonania robdt uzupetniajacych nalezy uzy¢ nastgpujacych materiatow zgodnie
z zasadami sztuki budowlane;j:
e Beton B-15,
e Kotwy M12,
e Sruby mocujace M10,
e Materialy pomocnicze do wykonania robot uzupetniajacych — wg potrzeb.

3. SPRZET
3.1. Wymagania ogolne.

Ogolne wymagania dotyczace sprzg¢tu podano w SST-D 00. ,,Wymagania Ogolne”
w punkcie 3.2. Roboty zwigzane z zagospodarowaniem terenu moga by¢ wykonane recznie
lub mechanicznie przy uzyciu dowolnego typu sprzetu zaakceptowanego przez Inspektora
Nadzoru Inwestorskiego.
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4. TRANSPORT
4.1. Wymagania ogoélne.

Wymagania og6lne dotyczace transportu podano w SST-D 00. ,,Wymagania Ogolne”
pkt. 4.0.

4.2. Transport materialow.

Transport materialbw powinien odbywaé si¢ w sposob zabezpieczajacy je przed
przesuwaniem podczas jazdy, uszkodzeniem i zniszczeniem. Transport materialdw moze
odbywac si¢ dowolnymi $rodkami transportowymi zaakceptowanymi przez Inspektora. Przy
ruchu po drogach publicznych pojazdy powinny spelnia¢ wymagania dotyczace przepisow
ruchu drogowego. Przewozony materiatl zabezpieczy¢ przed spadaniem i przesuwaniem.
Transport mieszanki betonowej nalezy wykonywa¢ przy pomocy mieszalnikow
samochodowych (tzw. gruszek). Ilo$¢ ,,gruszek" nalezy dobra¢ tak, aby zapewni¢ wymagang
szybko$¢ betonowania z uwzglednieniem odlegtosci dowozu, czasu twardnienia betonu oraz
koniecznej rezerwy w przypadku awarii samochodu. Podawanie i uktadanie mieszanki
betonowej mozna wykonywac¢ przy pomocy pompy do betonu lub innych $rodkéw
zaakceptowanych przez Inspektora nadzoru.

Czas transportu i wbudowania mieszanki nie powinien by¢ dhuzszy niz:
- 90 min. - przy temperaturze +15 °C,
- 70 min. - przy temperaturze +20 °C,
- 30 min. - przy temperaturze +30 °C.

Prety do zbrojenia powinny by¢ przewozone odpowiednimi $rodkami transportu,
w sposOb zapewniajacy unikni¢cie trwatych odksztalcen oraz zgodnie z przepisami BHP
i ruchu drogowego.

4.3. Pakowanie i magazynowanie materialow.
Materialy powinny by¢ pakowane w sposob zabezpieczajacy je przed uszkodzeniem
1 zniszczeniem okre$lony przez producenta. Instrukcja winna by¢ dostarczona odbiorcom
w jezyku polskim. Na kazdym opakowaniu powinna znajdowac si¢ etykieta zawierajaca:
nazwe 1 adres producenta,
nazwe¢ wyrobu wg aprobaty technicznej jaka wyrdb uzyskat,
date produkcji i nr partii,
wymiary,
liczbe sztuk w pakiecie lub opakowaniu,
numer aprobaty technicznej,
nr certyfikatu na znak bezpieczenstwa,
znak budowlany.

Przechowywanie elementow powinno zapewnia¢ stalg gotowos$¢ uzycia ich do
montazu. Materiaty powinny by¢ przechowywane w pomieszczeniach krytych, zamknietych
lub magazynach pototwartych z bocznymi ostonami przeciwdeszczowymi. Powinny by¢ one
odizolowane od materiatéw i substancji dziatajacych szkodliwie.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Wymagania ogolne.

Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w SST-D 00. ,,Wymagania Ogdlne”.
Montaz elementéw zagospodarowania terenu nalezy wykonaé¢ zgodnie z instrukcja obslugi
dotaczonej do kazdego elementu zagospodarowania.
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5.2. Roboty przygotowawcze.
Roboty zwigzane z zagospodarowaniem terenu nalezy wykonaé¢ po zakonczeniu
robot drogowych i budowlanych.

5.3. Wykonanie elementéw zagospodarowania.

Montaz gotowych elementéw powinien odbywaé si¢ zgodnie z zaleceniami
producenta. Elementy powinny by¢ juz przystosowane do trwalego przytwierdzenia do
podtoza. Elementy nalezy zamontowa¢ na stale w wyznaczonym miejscu (np. za pomocg
kotew, itp.).

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.
6.1. Ogolne zasady kontroli jakoSci robot.

Ogolne zasady kontroli jakosci podano w SST-D 00. ,,Wymagania Ogdlne” pkt. 6.
Jakos$¢ wyrobu powinna odpowiada¢ normie PN ISO grupy 9000.

6.2. Badania w czasie wykonywania robot.

Badanie zastosowanych materialow nalezy przeprowadzi¢ posrednio na podstawie
zalaczonych zaswiadczen o jakoSci wystawionych przez producenta oraz zaswiadczen
wykonawcy z kontroli jakosci elementéw stwierdzajacych zgodno$¢ uzytych materiatow
z wymaganiami dokumentacji technicznej. W przypadku, gdy producent przeprowadzit
badania jako$ci materialow we wlasnym zakresie, wyniki tych badan powinny by¢ zalaczone
do dokumentacji odbiorczej. Czgstotliwos¢ oraz zakres badan materialdw powinna by¢
zgodna z Aprobatami technicznymi ITB dla poszczegdlnych materiatoéw. Zasady kontroli
powinien ustali¢ Kierownik budowy w porozumieniu z Inspektorem Nadzoru Inwestorskiego.
Kontrola roboét obejmuje:

e sprawdzenie czy dostarczone na plac budowy materialy sa zgodne z dokumentacja
techniczng

e stwierdzenie wlasciwej jakos$ci materiatu na podstawie atestu producenta,

e sprawdzenie zgodnosci sposobu magazynowania z zaleceniami producenta materiatu,

e gsprawdzenie dopuszczalnego okresu magazynowania,

6.3. Badania gotowych elementow powinno obejmowac co najmniej sprawdzenie.

e wymiardow — tasmg stalowg z doktadnosciag do 1 mm, suwmiarka, szczelinomierzem,

e wykonczenia powierzchni — liniatem metalowym i szczelinomierzem,

e zabezpieczenia antykorozyjnego — makroskopowo, przez pomiar grubosci powtoki i jej
szczelno$ci, Powtoki nie powinny wykazywac pecherzy, odpryskoéw, tluszczenia lub
peknigé,

e rodzajow, liczby i1 wielkosci oku¢ oraz ich zamocowanie — na zgodno$¢ z dokumentacja
techniczng oraz ich zamocowania i dziatania przez ogl¢dziny,

e potaczen konstrukcyjnych — na zgodno$¢ z niniejszg specyfikacja, wymaganiami norm
panstwowych lub §wiadectw dopuszczenia do stosowania w budownictwie. Wymienione
badania nalezy przeprowadza¢ przy odbiorze kazdej partii elementow.

Wyniki badan materiatow powinny by¢ wpisywane do dziennika budowy

i akceptowane przez Inspektora nadzoru.

6.4. Badanie jakosci wbudowania powinno obejmowac.
e stan i wyglad elementéw pod wzgledem rownosci, pionowosci 1 spoziomowania,
e rozmieszczenie miejsc zamocowania i sposob osadzenia elementow,
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e stan i wyglad wykonczenia wbudowanych elementow na zgodno$¢ z dokumentacja
techniczng.
Z dokonanego odbioru nalezy sporzadzi¢ protokot.

7. PRZEDMIAR I OBMIAR ROBOT.
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét.
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w SST-D 00. ,,Wymagania Ogdlne” pkt. 7.

7.2. Jednostka obmiarowa.

Jednostka obmiarowa robot zwigzanych z dostawa i montazem elementéw matej
architektury jest:
e Montaz elementéw matej architektury : 1 komplet

8. ODBIOR ROBOT.
8.1. Odbidr elementow stalowych przed wbudowaniem.
Przy odbiorze powinny by¢ sprawdzone nastepujace cechy:
e zgodno$¢ wykonania elementow i ich sktadowych z dokumentacja techniczna,
e wymiary gotowego elementu i jego ksztalt,
o prawidlowos$¢ wykonania potaczen (przekroje, dlugos¢ i rozmieszczenie spawdw, $rub),
srednice otworow,
e dotrzymanie dopuszczalnych odchylek w wymiarach, katach i ptaszczyznach,
e rodzaj zastosowanych materialow,
e zabezpieczenie wyrobow przed korozja.

8.2. Odbidr elementéow po wbudowaniu i wykonczeniu.

Przy odbiorze elementow §lusarsko-kowalskich powinny by¢ sprawdzone:
e prawidlowos$¢ osadzenia elementu w konstrukcji budowlanej,
e zgodno$¢ wbudowanego elementu z projektem.

9. SPOSOB ROZLICZENIA ROBOT.

Ogdlne zasady dotyczace podstaw ptatnosci podano w SST-D 00. ,,Wymagania
ogolne”. Rozliczenie robdt montazowych bedzie dokonane jednorazowo po wykonaniu
pelnego zakresu robot i ich koncowym odbiorze. Podstawe rozliczenia oraz ptatnosci
wykonanego i1 odebranego zakresu robdt stanowi warto$¢ tych robot obliczona na podstawie
ustalonej w umowie kwoty ryczaltowej za okreslony zakres robot.

Placi si¢ za ustalong ilos¢ [kpl.] zamontowanych elementéw matej architektury, wg
ceny jednostkowej, ktora obejmuje:
przygotowanie stanowiska roboczego
dostarczenie materialdw, narzedzi i sprzetu,
montaz,
uporzadkowanie miejsca wykonywania robot,
usunigcie pozostatosci, resztek 1 odpadow materiatow,
likwidacje stanowiska roboczego,
utylizacje opakowan i resztek materiatow zgodnie ze wskazaniami ich producentow.

10. DOKUMENTY ODNIESIENIA.

e Rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 06.02.2003 r. (Dz. U. Nr 47 poz. 401)
w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy podczas wykonywania rob6t budowlanych.
Roboty murowe z cegly. Wymagania i badania przy odbiorze.
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PN-90/B-14501Zaprawy budowlane zwykte.

PN-EN ISO 15481:2002 Wkrety wiercace samogwintujace z tbem walcowym wypuktym
z wglebieniem krzyzowym

PN-88/H-01105 Stal. Potwyroby i1 wyroby hutnicze. Pakowanie, przechowywanie
1 transport

PN-EN ISO 8504-1:2002 Przygotowanie podtozy stalowych przed naktadaniem farb
1 podobnych produktow. Metody przygotowania powierzchni. Cz¢s¢ 1: Zasady ogdlne
PN-EN ISO 8504-2:2002 Przygotowanie podlozy stalowych przed naktadaniem farb
i podobnych produktow. Metody przygotowania powierzchni. Cze$¢ 2: Obrobka
strumieniowo S$cierna.

90



SST-D-10
ROBOTY W ZAKRESIE WZNOSZENIA OGRODZEN

Grupa | Klasa Kategoria | Kod PCV Wyszczegblnienie
453 45340000-2 Instalowanie ogrodzen, ptotu i
sprz¢tu ochronnego
45.34 45.34.2 45342000-6 Wznoszenie ogrodzen
1. WSTEP.

1.1. Przedmiot Szczegotowej Specyfikacji Technicznej.

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej sa wymagania ogolne
dotyczace wykonania i odbioru robot zwigzanych z wykonaniem ogrodzenia w ramach
projektu.

1.2. Zakres stosowania Szczegélowej Specyfikacji Technicznej.
Szczegdtowa specyfikacja techniczna dokument przetargowy i1 kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robot na drogach.

1.3. Zakres robot objetych Szczegélowa Specyfikacja Techniczna.

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji Technicznej dotycza prowadzenia robot
przy wykonaniu nast¢pujacych prac:
e Montaz ogrodzenia placu zabaw;
e Montaz furtki wejsciowe;j;

Szczegdtowy zakres rzeczowy 1 iloSciowy prac wedlug przedmiarow oraz
dokumentacji projektowe;j.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robot.
Ogolne wymagania dotyczace robot podano w SST-D 00. ,,Wymagania Ogolne”.

2. MATERIALY.
2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialow.

Ogolne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i sktadowania podano
w SST-D 00. ,,Wymagania Ogolne” pkt. 2.

2.2. Ogrodzenie systemowe.
Ogrodzenie w postaci gotowych elementow.
Dane techniczne:

e Dhlugos¢ paneli 2,0 m

e  Wysokos¢ 1,0 m

e  Stupki ogrodzenia 42 mm

e Tralinki prety stalowe @10 mm
e Kolor antracyt RAL7016

e Szerokos¢ furtki 1,2m

o  Wysoko$¢ 1,0 m

e Shupki 60x60 mm
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3. SPRZET.
3.1. Ogo6lne wymagania dotyczace sprzetu.

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w SST-D 00. ,,Wymagania Ogolne” pkt.
3. Roboty zwigzane z ustawieniem ogrodzen wykonywane beda recznie przy uzyciu drobnego
sprz¢tu pomocniczego.

4. TRANSPORT.
4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu.

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w SST-D 00. ,,Wymagania Ogolne”
pkt. 4. Elementy ogrodzenia panelowego (panele, stupki i elementy taczace nalezy przewozié
zgodnie z zaleceniami (instrukcja) producenta.

5. WYKONANIE ROBOT.
5.1. Ogélne zasady wykonania robot.
Ogolne zasady wykonania robot podano w SST-D 00. ,,Wymagania Og6lne” pkt. 5.

5.2. Zakres wykonywanych robot.
5.2.1. Zakup i transport materialow.

Wykonawca robot zakupi i przewiezie materialy na miejsce wbudowania zgodnie
z ustaleniami punktu 2 i 4 niniejszej specyfikacji.

5.2.2. Wykonanie wykopow pod fundamenty stupkow.
Wykop (otwory) pod fundamenty stupkow powinny znajdowaé si¢ na wytyczonej
trasie ogrodzenia i posiada¢ wymiary 0,25x0,25 m 1 glebokos¢ 1,0 m.

5.2.3. Wykonanie fundamentow.
Fundamenty stupkow nalezy wykona¢ z betonu klasy B 15 ,,na mokro” w wykonanych
otworach. Przed betonowaniem nalezy w otworach umies$ci¢ shupki.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosSci robot.

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w SST-D 00. ,,Wymagania Ogolne”
pkt. 6.

6.2. Badania materialow w czasie wykonywania robot.
Wszystkie materiaty dostarczone na budowg z zaswiadczeniem o jakosci (atestem)
producenta powinny by¢ sprawdzone w zakresie powierzchni wyrobu 1 jego wymiarow.

6.3. Kontrola w czasie wykonywania ogrodzenia.

e zgodno$¢ wykonania ogrodzenia z ustaleniami Dokumentacji Projektowej,
prawidtowo$¢ wykonania wykopow,

prawidlowo$¢ wykonania fundamentow stupkow,

poprawnos¢ ustawienia shupkow,

prawidlowo$¢ montazu paneli,

7. PRZEDMIAR I OBMIAR ROBOT.
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot.
Ogolne zasady obmiaru robot podano w SST-D 00. ,,Wymagania Ogolne” pkt. 7.
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7.2. Jednostka obmiarowa.

Jednostka obmiarows jest m*> montazu ogrodzenia oraz 1 kpl. (komplet) zamocowanej
furtki wejsciowej. Obmiar polega na okresleniu rzeczywistej dtugosci ogrodzenia, tacznie
z bramami 1 furtkami.

8. ODBIOR ROBOT.
8.1. Ogolne zasady odbioru robot.
Ogolne zasady odbioru robot podano w SST-D 00. ,,Wymagania Og6lne” pkt. 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCL
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci.

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w SST-D 00. ,,Wymagania
Ogdlne” pkt. 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowe;j.

Cena 1 km wykonania robo6t obejmuje:
transport materialow przewidzianych do wykonania robot,
prace pomiarowe i przygotowawcze,
wykonanie wykopow pod fundamenty stupkow,
wytworzenie betonu,
wykonanie fundamentow,
osadzenie stupkow,
montaz paneli ogrodzeniowych,
przeprowadzenie pomiardéw i badan,
uporzadkowanie miejsca prowadzonych robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

e PN-H-84018 Stal niskostopowa o podwyzszonej wytrzymalosci. Gatunki.

e PN-H-84019 Stal weglowa konstrukcyjna wyzszej jakos$ci ogoélnego przeznaczenia.
Gatunki.

e PN-H-84030/02 Stal stopowa konstrukcyjna. Stal do naweglania. Gatunki.

e PN-EN 206-1:2003 Beton. Cze$¢ 1: Wymagania, wlasciwosci, produkcja i zgodno$¢

e PN-EN 197-1:2002 Cement. Czes$¢ 1: Skiad, wymagania i kryteria zgodnos$ci dotyczace
cementu powszechnego uzytku.

e PN-EN 1008:2004 Woda zarobowa do betondw. Specyfikacja pobierania probek, badania
1 ocena przydatnosci wody zarobowej do betonu w tym odzyskanej z produkcji procesu
betonu

e PN-EN 12620:2004 i PN-EN 12620:2004/AC:2004 Kruszywa do betonu. DIN 2395.
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