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1. Systemy teletechniczne

1.1. Przedmiot i zakres robot

Niniejsza specyfikacja dotyczy wykonania i odbioru nizej wymienionych robdt w
zakresie wykonania instalacji:

Kanalizacji kablowej,

Instalacja systemu sieci strukturalnej (LAN),

Instalacja systemu monitoringu wizyjnego (CCTV),

Instalacja systemu kontroli dostepu (SKD),

System integracji i wizualizacji instalacji bezpieczenstwa (SMS).

1.2. WyszczegOlnienie prac towarzyszacych
Dokumenty zwigzane:

Projekt wykonawczy;

Przedmiar robot.

1.3. Zakres odpowiedzialnosci wykonawcy

Wykonawca odpowiedzialny jest, za jako$¢ wykonania robét, oraz za ich zgodnos¢ z
dokumentacja projektowa i specyfikacja techniczng. Powinien zapoznaé si¢ z
informacja dotyczaca bezpieczenstwa i ochrony zdrowia zamieszczong w specyfikacji
technicznej branzy budowlanej oraz jezeli bedzie to wymagane sporzadzi¢ ,,Plan bioz”
branzy teletechnicznej. Wykonawca specjalistyczny, przed przystapieniem do
wykonywania robét, jest obowigzany opracowa¢ instrukcje bezpiecznego ich
wykonywania i zaznajomi¢ z nig pracownikow w zakresie wykonywanych przez nich
robot. Uczestnicy procesu budowlanego powinni wspotdziata¢ ze sobg w zakresie
bezpieczenstwa i higieny pracy w procesie przygotowania i realizacji budowy.
Bezposredni nadzor nad bezpieczenstwem i higieng pracy na stanowiskach pracy
sprawowac¢ winien kierownik robot.

1.4. Ochrona wiasnosci publicznej i prywatnej

Wykonawca winien:

Ponosi¢ odpowiedzialnos¢ za ochrong istniejacych - 1 nieprzewidywanych do
demontazu - instalacji oraz urzadzen zlokalizowanych w tych obszarach.

Poczyni¢ starania w celu uzyskania od Inwestora-Uzytkownika dokumentacji
(inwentaryzacji) tych instalacji i urzadzen, a na tej podstawie zapewni¢ wiasciwe ich
oznaczenie oraz zabezpieczenie przed uszkodzeniem w czasie trwania budowy.
Powiadomi¢ o fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalacji 1 urzadzen
branzowego Inspektora nadzoru, a ten kierownika robét, kierownik - Inwestora-
Uzytkownika.

Dokona¢ napraw tych instalacji i urzadzen na wiasny koszt.
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1.5. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robot Wykonawca powinien przestrzega¢ przepisow dotyczacych
bezpieczenstwa i higieny pracy. W szczeg6lnosci Wykonawca ma obowigzek zadbac,
aby personel nie wykonywat pracy w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla
zdrowia oraz niespetniajacych odpowiednich wymagan sanitarnych. Wykonawca
zapewni 1 bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz
sprzet i odpowiednig odziez dla ochrony zycia i zdrowia o0s6b zatrudnionych na
budowie. Uznaje sig, ze wszelkie koszty zwigzane z wypetnieniem wymagan
okreslonych powyzej nie podlegajg odrgbnej zaptacie i sg uwzglednione w cenie

kontraktowej.

1.6. Okreslenia podstawowe i skréty

Deklaracja zgodnosci

Oswiadczenie producenta lub jego upowaznionego przedstawiciela
stwierdzajace na jego wytaczna odpowiedzialnos¢, ze wyrdb jest
zgodny ze zharmonizowana specyfikacja techniczna

Dokument
odniesienia

Rozumie si¢ przez to Normg Polska lub Branzowa wzglednie aprobate
techniczng

Dziennik Budowy

Dziennik wydany zgodnie z obowiazujacymi przepisami, stanowiacy
urzedowy dokument przebiegu robét budowlanych oraz zdarzen i
okolicznosci zachodzacych w toku wykonywania robét

Instrukcja
bezpiecznego
wykonywania robot

Sposdb zapobiegania zagrozeniom zwigzanym z wykonywaniem robot
budowlanych oraz sposéb postepowania w przypadku wystapienia tych
zagrozen

Inwestor

Osoba reprezentujaca interesy Zamawiajacego przedsiewziecia,
akceptujaca poczynania Wykonawcy na budowie, zatwierdzajaca
ewentualnie korygujaca je

Kierownik Budowy

Osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do Kierowania
robotami i do wystgpowania w jego imieniu w sprawach realizacji
kontraktu

Ksiega Obmiaréw

Akceptowany przez Inspektora zeszyt z ponumerowanymi stronami
stuzacy do wpisywania przez Wykonawce obmiaréw dokonywanych
robot w formie wyliczen, szkicéw i ewentualnie dodatkowych
zatacznikow; wpisy w Ksiedze Obmiaréw podlegaja potwierdzeniu
przez Inspektora

,,Plan bioz"

Plan bezpieczenstwa i ochrony zdrowia w rozumieniu przepisow
rozporzadzenia Ministra Infrastruktury z dnia 23.06.2003. (Dz.U. 2003
nr 120 poz. 1126)

Polecenie Inspektora

Wszelkie polecenia przekazywane Wykonawcy przez Inspektora w
formie pisemnej, dotyczace sposobu realizacji robét lub innych spraw
zwigzanych z prowadzeniem budowy
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Projektant Uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedaca autorem Dokumentacji
Projektowej
Materiaty Wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania rob6t, zgodne z

Dokumentacja Projektowa

Przedmiar robét

Wykaz rob6t z podaniem ich ilosci (przedmiar) w kolejnosci
technologicznej ich wykonania

Przedsiewzigcie

Kompleksowa realizacja nowego zadania budowlanego

budowlane

Rysunki Czes¢ Dokumentacji Projektowej, ktora wskazuje lokalizacje,
charakterystyke i wymiary obiektu bedacego przedmiotem robot

SKROTY:

BN Branzowa Norma

DP Dokumentacja Projektowa

DTR Dokumentacja techniczno-ruchowa

PN Polska Norma

PSP Panstwowa Straz Pozarna

PZJ Program Zapewnienia Jakosci

ST Specyfikacje Techniczne

2. MATERIALY | URZADZENIA

2.1. Rodzaj instalowanych materiatow i urzadzen

Proponowane w Dokumentacji Projektowej materiaty, urzadzenia i technologie
wykonawcze mozna zastgpi¢ réwnowaznymi o tych samych lub wyzszych
parametrach technicznych i funkcjonalnosci. Powinno to by¢ poparte certyfikatami
lub deklaracjami zgodnosci, swiadectwami dopuszczenia, atestami w zaleznosci od
wymagan wynikajacych z odpowiednich przepiséw (wykonawca winien posiada¢
stosowne dokumenty umozliwiajace kontrole przez Inwestora).

2.2. Sktadowanie materiatow i urzadzen

Wszystkie znajdujace sie¢ na terenie robot materiaty i przewidziane do montazu
urzadzenia powinny by¢ sktadowane w oryginalnych opakowaniach w warunkach
zgodnych z zaleceniami producenta oraz w sposob zapobiegajacy pogorszeniu si¢ ich
wiasciwosci technicznych. Materiaty wrazliwe na wplywy atmosferyczne nalezy
przechowywa¢ w pomieszczeniach lub na zewnatrz odpowiednio zabezpieczone.
Wykonawca powinien zwroci¢ szczegdlng uwage na podany przez producenta termin
uzycia (instalacji) materiatdbw i urzadzen. Niedopuszczalne jest wbudowanie
materialdbw przeterminowanych, oraz posiadajacych niewlasciwe parametry np.:
zawilgoconych, skorodowanych, o niewtasciwej geometrii itp. Dostawa materiatow
przeznaczonych do robot elektrycznych powinna nastagpi¢ dopiero po odpowiednim
przygotowaniu pomieszczen magazynowych i sktadowisk na placu budowy. Zaleca
sie, aby materiaty dostarcza¢ bezposrednio przed montazem.
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2.3. Zapewnienie jakosci

Wymaganag w projekcie i obowiazujacych przepisach, jakos¢ instalacji powinien
zapewni¢ wykonawca przez stosowanie wiasciwych materiatdw, metod wytwarzania i
montazu, oraz nadzoru technicznego i kontroli. System jakosci stosowany przez
wykonawce powinien by¢ otwarty na dodatkowa kontrole ze strony zamawiajacego lub
organu niezaleznego, w catym procesie realizacji zaméwienia. Kontrola ta nie zwalnia
wykonawcy od odpowiedzialnosci za jakos¢ wykonanych robét.

3. SPRZET

Roboty zwigzane z wykonawstwem ,,rurowania” i okablowania podtynkowego moga
by¢ realizowane mechanicznie badz recznie.

Wykonawca instalacji powinien dysponowa¢ specjalistyczng aparaturg do wykonania
pomiaréw, o ktérych mowa ponizej, wymaganych przez normy i wymienionej w
dokumentacji techniczno-ruchowej instalowanych urzadzen.

Aparatura i sprzet:

Powinny by¢ sprawne technicznie,

Powinny by¢ uzywane zgodnie z ich przeznaczeniem,

Powinny by¢ uzywane w warunkach otoczenia (temperatura, wilgotnos¢ itd.)
okreslonych w instrukcjach obstugi,

Powinny posiadac aktualne certyfikaty.

Nalezy uniemozliwi¢ dostep do nich osobom nieuprawnionym. Pracownicy
Wykonawcy powinni by¢ przeszkoleni. Przed rozpoczgciem pracy oraz przy zmianie
obstugi ww. urzadzenia powinny by¢ sprawdzone pod wzgledem sprawnosci
technicznej 1 bezpiecznego uzytkowania. Maszyny i inne urzadzenia techniczne,
podlegajace dozorowi technicznemu, moga by¢ uzywane na terenie budowy tylko
wowczas, jezeli wystawiono dokumenty uprawniajace do ich eksploatacji.

4. TRANSPORT

Materiaty i sprzet moga by¢ przewozone s$rodkami transportu odpowiednio
dostosowanymi, w sposdb zabezpieczajacy je przed uszkodzeniem czy lub
pogorszeniem sie ich wiasciwosci technicznych. Nalezy je umiesci¢ rownomiernie na
catej powierzchni fadunkowej i zabezpieczy¢ przed spadaniem lub przesuwaniem oraz
nadmiernymi wstrzagsami lub drganiami. Zatadunek i roztadunek materiatdbw o duzej
masie lub znacznych gabarytach nalezy przeprowadza¢ za pomoca dzwigdw, wozkdw
widtowych lub pomostow-pochylni. Aparatur¢ i urzadzenia nalezy ostroznie
zatadowywac i zdejmowac tak, aby nie uszkodzi¢ powtok izolacyjnych, lakierniczych,
oston, zamkdw itp. Koncowki wszystkich rodzajow kabli powinny by¢ zabezpieczone
przed zawilgoceniem.
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5. ROBOTY

5.1. Wymagania ogoélne

Wykonawca przygotuje i przedstawi do akceptacji Inwestora projekt organizacji i
harmonogram robot. Projekt powinien uwzglednia¢ warunki, w jakich wykonywane
beda roboty.

Dla realizacji robot instalacyjnych branzy teletechnicznej nalezy ustanowi¢
kierownika robo6t o odpowiednich kwalifikacjach. Moze nim by¢ specjalista branzy
elektrycznej obznajomiony z zagadnieniami teletechniki, sygnalizacji pozaru itd.
Kierownik rob6t powinien wpisem do dziennika budowy potwierdzi¢ objecie swej
funkcji. Przed rozpoczeciem robét wykonawca powinien zapozna¢ si¢ z obiektem oraz
protokolarnie przeja¢ front rob6t od wykonawcy generalnego.

5.2. Podstawowe zasady wykonywania instalacji teletechnicznych

Nalezy przestrzega¢ nastgpujacych zasad:

Stosowac¢ sprawne narzedzia, sprzet, aparaturg, materiaty i urzadzenia posiadajace
aktualne $wiadectwa dopuszczenia, atesty i certyfikaty.

Pracownicy powinni by¢ przeszkoleni pod katem BHP.

Kable powinny by¢ uktadane w temperaturach okreslonych przez ich producenta (z
reguty od -5stC do +50stC).

Promien gigcia kabla nie powinien by¢ mniejszy niz okreslony przez producenta i
podany w odpowiedniej normie.

Instalacje teletechniczne wykonywa¢ po zakonczeniu montazu instalacji wodno-
kanalizacyjnych, centralnego ogrzewania, a zwtaszcza wentylacyjnych.

Zachowac¢ odstepy od innych instalacji okreslone w odpowiednich normach.

Przejscia przez sciany i stropy wykonywaé¢ z uzyciem rur (po wciagnieciu kabli,
zwlaszcza na granicach stref pozarowych wykonaé¢ uszczelnienia przy uzyciu
certyfikowanych mas ppoz.).

Inne okreslone ponize;.

5.3. Roboty wstepne: przystosowanie obiektu

Montaz "rurowania" tj.:

Rur elektroinstalacyjnych pod tynkiem dla kabli ogétu instalacji teletechnicznych.
Promien gigcia rury powinien by¢ odpowiedni do rodzaju instalacji, ktérej ,,rurowanie”
ma stuzy¢, czyli zapewni¢ promien giecia kabli nie mniejszy niz okreslony przez ich
producenta (sprawdzi¢ w kartach katalogowych przewidzianego do stosowania kabla).
Maksymalny kat gigcia rury nie moze przekracza¢ 90st a maksymalna liczba takich
zgig¢, na trasach o dtugosci powyzej 30 metréw, wynosi 2. Przy wiekszych
diugosciach i koniecznosci dokonywania nastepnych zgiec¢ nalezy (w tych miejscach)
stosowac puszki A£80. Koniecznym jest takze unikanie wszelkich zblizen do instalacji
energetycznych. Powinny by¢ zachowane nastepujace minimalne odstepy okreslone
dla danego typu instalacji w odpowiednich normach.

Rur elektroinstalacyjnych na uchwytach nad sufitami podwieszanymi w korytarzach
dla uktadanych poza gtéwnymi ciggami kablowymi (tj. poza korytkami).

Rur £50 (np. RLHF47) jako przepustéw poziomych w gtéwnych ciggach kablowych
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(w tym w liniach koryt kablowych) tj. w przejsciach przez sciany, oraz jako
przepustow w stropach.

Ciagi instalacji teletechnicznych nalezy umieszczac ponizej instalacji
elektroenergetycznych.

Zblizenia i skrzyzowania instalacji teletechnicznych z innymi instalacjami powinny
spelnia¢ warunki okreslone w BN-84/8984-10 i podane w normach dla sieci
strukturalnych.

Po weciagnieciu kabli wszelkie przepusty rurowe, a zwlaszcza przepusty przez stropy i
sciany na granicach stref pozarowych, powinny by¢ uszczelnione przy uzyciu
certyfikowanych materiatdw np. mas ogniochronnych peczniejacych pod wptywem
temperatury (np. certyfikowanej HILTI CP620), przegrod ogniochronnych (w pionach
dla umozliwienia rozbudowy wiazek kabli), zapraw ogniochronnych, oston
ogniochronnych, bloczkéw  ogniochronnych, poduszek ogniochronnych
(przeznaczonych do wtornej zabudowy, np. po rozbudowie wigzki kabli) itp.

5.4. Roboty podstawowe: montaz instalacji i urzadzen

Nalezy wykona¢ nizej wymienione prace z zachowaniem podanych zalecen:

W celu rozprowadzenia przewoddw zastosowac rurki elektroinstalacyjne

Zaleca si¢ wciagniecie drutu stalowego (,,pilotow”) do rurek w celu utatwienia
wprowadzania przewodow.

Zblizenia i skrzyzowania instalacji teletechnicznych z innymi instalacjami powinny
spetnia¢ warunki okreslone ponizej i podane w BN-84/8984-10.

» Ciagi instalacji nalezy umieszczac ponizej instalacji elektroenergetycznych.

Na styku (skrzyzowania i zblizenia) z innymi instalacjami nalezy stosowac¢ odcinki
rurek lub inne przektadki izolacyjne.

Nalezy koordynowac¢ przebieg tras kabli danej instalacji, oraz innych instalacji i
zachowac¢ nastepujace minimalne odstepy:

- 20 cm od przewodow energetycznych przy braku przegrody,

- 5cm od przewodow energetycznych zastosowaniu przegrody stalowej (np.
korytka),

- 30 cm od opraw oswietleniowych typu ,,swietlowka”,

- 100 cm od transformatorow i silnikdw.

* Nie wykonywa¢ zadnych potaczen przewoddw poza tymi, ktore wskazuje projekt.
* Nie wolno wykonywa¢ nadmiarowych potaczen przewodow.

UWAGA:

Wskazane na planach instalacji lokalizacje montazu urzadzen moga ulec zmianie na
skutek:

Wprowadzenia zmian architektonicznych,

Roboty powinny by¢ wykonane przez firme specjalistyczng, ktorej pracownicy
przeszkoleni zostali przez producenta. Po wykonaniu instalacji nalezy wykona¢
czynnosci sprawdzajace i pomiary, o ktérych mowa w pkt. 6 niniejszej specyfikacji.
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5.5. Zewngtrzne trasy kablowe (kanalizacja kablowa)
5.5.1. Uktadanie kabli w ostonie w gruncie

Kable nalezy uktada¢ w rurach ostonowych na dnie rowu, jezeli grunt
jest piaszczysty, w pozostatych przypadkach nalezy uktada¢ na warstwie piasku o
grubosci co najmniej 10 cm. Nie nalezy uktada¢ rur bezposrednio na dnie wykopu
kamiennego lub w gruncie, ktéry mogiby uszkodzi¢ ostone, ani bezposrednio
zasypywac¢ takim gruntem.

Rury nalezy zasypywac¢ warstwa piasku o grubosci co najmniej 10cm,
nastepnie warstwa rodzimego gruntu o grubosci co najmniej 15cm, a nastgpnie
przykry¢ folig z tworzywa sztucznego. Odlegtos¢ folii od rur powinna wynosi¢ co
najmniej 25cm.

Grunt nalezy zaggszcza¢ warstwami co najmniej 20cm. Wskaznik
zageszczenia gruntu powinien o0siggnaé co najmniej 0,85 wg BN-72/8932-01.

Glebokos¢ utozenia rur w gruncie mierzona od powierzchni gruntu do
zewnetrznej powierzchni rur powinna wynosié¢ nie mniej niz:

1.70 cm - w przypadku kabli o napieciu znamionowym do 1 kV, z wyjatkiem kabli

utozonych w gruncie na uzytkach rolnych,

2.80 cm - w przypadku kabli o napieciu znamionowym wyzszym niz 1 kV, lecz nie

przekraczajacym 15 kV, z wyjatkiem kabli utozonych w gruncie na uzytkach rolnych,

3.90 cm - w przypadku kabli o napigciu znamionowym do 15 kV utozonych w gruncie na

uzytkach rolnych,

4.100 cm - w przypadku kabli o napigciu znamionowym wyzszym niz 15 kV.

5.5.2. Proby montazowe
Zakres nadzoru préb i pomiarow nad robotami elektrycznymi powinien
by¢ wykonywany zgodnie ze szczegdtami podanymi w niniejszej specyfikacji oraz z
ogélnymi Warunkami Technicznymi Wykonania i Odbioru Rob6t Budowlanych.
Zakres podstawowych préb obejmuije:
* pomiary impedancji petli zwarciowych,

* pomiary rezystancji uziemien.

6. KONTROLA, BADANIA | POMIARY

6.1. Wymagania ogodlne

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie rob6t zgodnie z umowsa oraz za
jakos¢ zastosowanych materiatdw i wykonywanych robét, za ich zgodno$¢ z DP, ST,
PZJ, harmonogramem robét oraz poleceniami Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.
Nastepstwa jakiegokolwiek btedu w robotach spowodowanego przez Wykonawce
zostang poprawione przez Wykonawce na wihasny koszt. Polecenia Inspektora beda
wykonywane nie p6zniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po ich otrzymaniu
przez Wykonawcg, pod grozba zatrzymania robot.

Materiaty dostarczane na budowe przed ich zabudowaniem winny podlega¢ kontroli
Inspektora. Jakos¢ materiatow okresla sie na podstawie dokumentéw zatgczonych do
dostawy specyfikacji oraz na podstawie ogledzin zewnetrznych.
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Jakos¢ robot okresla si¢ na podstawie kontroli poszczego6lnych rodzajow robdt w
oparciu 0 wymagania okreslone w specyfikacji technicznej, oraz w projekcie.
Sprawdzeniem w szczegdlnosci nalezy objac¢ roboty zanikajace i ulegajace zakryciu
oraz badania wykonanych instalacji.

Wszystkie czynnosci kontrolne wykonuje sie¢ komisyjnie. Ich wynik zapisuje si¢ w
odpowiednich protokotach oraz w dzienniku budowy. Do protokotéw zatgcza sie
dokumenty w postaci aprobat, certyfikatow, deklaracji zgodnosci, wynikéw badan i
pomiarow itp. Do czasu odbioru koncowego dokumenty te przechowuje kierownik
budowy. Z odbioru koncowego sporzadza si¢ protokdt, do ktérego nalezy dotaczy¢
wszystkie ww. dokumenty.

6.2. Program zapewnienia jakosci (PZJ)

Do obowigzkéw Wykonawcy nalezy opracowanie i przedstawienie do aprobaty
Inspektora program zapewnienia jakosci, w ktorym przedstawi zamierzony sposéb
wykonywania robo6t, mozliwosci techniczne, kadrowe i organizacyjne gwarantujace
wykonanie rob6t zgodnie z Dokumentacja Projektowa i ST. Program zapewnienia
jakosci bedzie zawierat:

m Czes$¢ 0g0lIng opisujaca:

Organizacje wykonania robdt, w tym terminy i sposéb prowadzenia rob6t, Organizacje
ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot, BHP,

Wykaz zespotow roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne, Wykaz
0sob odpowiedzialnych za jako$¢ i terminowos¢ wykonania poszczegdlnych
elementdw robdt,

System (sposdb i procedure) proponowanej kontroli i sterowania jakoscig
wykonywanych robot,

Wyposazenie w sprzet i urzadzenia do pomiarow i kontroli,

Sposéb i forme gromadzenia wynikéw badan, zapis pomiaréw, a takze wycigganych
whnioskow i zastosowanych korekt w procesie technologicznym, proponowang forme
przekazywania tych informacji Inspektorowi;

m Czes¢ szczeg6towa 0goblng opisujaca dla kazdego asortymentu robét:

Wykaz maszyn i urzadzen wraz z ich parametrami technicznymi,

Rodzaje i ilos¢ srodkow transportu,

Spos6b zabezpieczenia i ochrony tadunkéw przed utratg ich wiasciwosci w czasie
transportu,

Sposob i procedure pomiardw i badan.

6.3. Zasady kontroli jakosci

Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inspektor moze zazada¢ od Wykonawcy
przeprowadzenie badan w celu zademonstrowania, ze poziom ich wykonania jest
zadowalajacy.

Wykonawca be¢dzie przeprowadza¢ pomiary i badania materialtdbw oraz robét z
czestotliwoscia zapewniajaca stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z
wymaganiami zawartymi w Dokumentacji Projektowej, normach i DTR. Wszystkie
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koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan materialdw i robo6t ponosi
Wykonawca.

Dla celéw kontroli jakosci i zatwierdzenia, Inspektor jest uprawniony do
dokonywania kontroli i badania materiatdw oraz urzadzen. Inspektor moze prowadzi¢
badania niezaleznie od Wykonawcy na swoj koszt.

6.4. Kwalifikacje pracownikow wykonawcy

Do pracy mozna dopusci¢ wytacznie pracownikdéw posiadajacych aktualne orzeczenie
lekarskie stwierdzajace brak przeciwwskazan do pracy na okreslonym stanowisku.
Prace przy urzadzeniach elektroenergetycznych moga by¢ wykonywane jedynie przez
pracownikdw posiadajacych aktualne uprawnienia wymagane ustawsg ,Prawo
energetyczne” oraz zaznajomieni z instrukcja w sprawie postepowania przy ratowaniu
0s6b porazonych pradem elektrycznym. Kwalifikacje i uprawnienia pracownikow
Wykonawcy podlegaja kontroli przez Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.

Montaz i uruchomienie systeméw teletechnicznych nalezy powierzy¢ firmom
specjalistycznym o duzym doswiadczeniu w danych dziedzinach. Osoby wykonujace
systemy bezpieczenstwa powinny posiada¢ wpis na liste kwalifikowanych
pracownikéw zabezpieczenia technicznego. Wykonawca powinien posiada¢ wydang
koncesje MSWIA na prowadzenie tego typu dziatalnosci.

6.5. Dokumenty budowy

Dziennik Budowy:

Dziennik Budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowigzujacym
Zamawiajacego i Wykonawce w okresie od przekazania Wykonawcy trenu budowy
do konca okresu gwarancyjnego. Odpowiedzialnos¢ z prowadzenie Dziennika
Budowy zgodnie z obowiazujacymi przepisami spoczywa na Wykonawcy. Zapisy w
Dzienniku powinny by¢ dokonywane na biezaco i dotyczy¢ przebiegu robét, stanu
bezpieczenstwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczej strony budowy. Kazdy
zapis w Dzienniku Budowy winien by¢ opatrzony data jego dokonania, podpisem
osoby, ktora dokonata zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiska
stuzbowego. Zapisy musza by¢ czytelne, dokonywane trwalg technika, w porzadku
chronologicznym, bezposrednio jeden po drugim bez przerw. Zataczone do Dziennika
Budowy protokoty i inne dokumenty nalezy oznacza¢ kolejnym numerem zatacznika i
opatrzy¢ data i podpisem Wykonawcy i Inspektora.

Ksiegga Obmiarow

Ksiega obmiarow stanowi dokument pozwalajacy na rozlicznie faktycznego postepu
kazdego z elementdéw robdt. Obmiary wykonanych robét przeprowadza sie w sposéob
ciggty w jednostkach przyjetych w kosztorysie i wpisuje do Ksiegi Obmiardw.
Pozostale dokumenty budowy

Deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci materiatdw, orzeczenia o jakosci
materiatdw, recepty robocze i kontrolne, wyniki badan Wykonawcy beda gromadzone
w formie uzgodnionej w PZJ. Dokumenty te stanowig zataczniki do odbioru robét.
Winny by¢ udostgpnione na kazde zyczenie Inspektora.

» Pozwolenie na realizacje¢ zadania budowlanego,
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» Protokoty przekazania terenu budowy,

*  Umowy cywilno-prawne,

» Protokoty odbioru robét,

» Protokoty z narad i ustalen,

» Korespondencja na budowie.

Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy powinny by¢ przechowywane na terenie budowy w miejscu
odpowiednio zabezpieczonym. Zaginiecie ktoregokolwiek z dokumentéw budowy
winno spowodowac¢ jego natychmiastowe odtworzenie w formie przewidzianej
prawem. Wszelkie dokumenty budowy beda zawsze dostepne dla Inspektora i
przedstawiane do wgladu na zyczenie Zamawiajgcego.

6.6. Sprawdzenie instalacji

Instalacje zasilania podstawowego i uziemienia urzadzen systemow teletechnicznych.
Zagadnienia zwigzane z realizacja 1 sprawdzaniem tych instalacji ujeto w
dokumentacji projektowej oraz specyfikacji branzy elektrycznej (po zakonczeniu
robot, a przed oddaniem instalacji do eksploatacji przeprowadzone bedzie
sprawdzenie odbiorcze zgodnie z PN-1EC 60364-6-61:2000).

Wigczenie zasilania urzadzen systeméw teletechnicznych musi by¢ dokonane (po
zakonczeniu prac zwigzanych z ich montazem i wstgpnym sprawdzeniem — wg
procedur okreslonych ponizej) przy udziale wykonawcy branzy elektrycznej oraz
branzowych inspektoréw nadzoru. Po wiaczeniu zasilania nalezy pomierzy¢ napiecia
i/lub wartosci rezystancji uziemien na zaciskach ogo6tu urzadzen systemow
teletechnicznych zasilanych z sieci 230V 50Hz. Nalezy opracowac¢ protokot z badan i
pomiarow, ktory powinien by¢ przedstawiony p6zniej komisji odbioru robot.

7. PRZEDMIAR | OBMIAR ROBOT

7.1. Wymagania ogoélne

Przedmiar robdt zostat opracowany przez jednostke projektows i dostarczony tacznie z
projektem. Obmiar robét sporzadza sie po wykonaniu robdt na podstawie ksiegi
obmiaru. Obejmuje on:

» Zestawienie wykonanych robo6t w kolejnosci technologicznej ich wykonania,

* Obliczenie i podanie ilosci ustalonych jednostek przedmiarowych,

» Wskazanie podstaw do ustalenia szczegdtowego opisu robot.

Przy sporzadzaniu obmiaru rob6t nalezy kierowac sie przyjetymi zasadami obliczania
ilosci robo6t podanymi w katalogach, innych ustalonych przez strony publikacjach lub
w specyfikacjach technicznych wykonania i odbioru robét. Kazdy jednostkowy naktad
rzeczowy wystepujacy w kalkulacji szczegOtowej posiada swoja identyfikacje w
postaci podania podstawy jego ustalenia.

7.2. Podstawowe jednostki obmiaru robot
» Montaz kabli i przewodow : 1 metr
» Badanie toréw transmisyjnych itp. :1 odcinek
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» Badanie powtok kabli : 1 odcinek

» Badanie zyt kabli : 1 para, 1 szt.

* Montaz urzadzen : 1 szt.

* Montaz osprzetu : 1 szt.

o Sprawdzenie toréw i urzadzen : 1 szt. 1 pomiar
» Uruchamianie systemow : 1 komplet

7.3. Sposob rozliczania robot
Podstawa ptatnosci za wykonane roboty jest cena jednostkowa skalkulowana przez
Wykonawcg za jednostke obmiaru ustalong dla danej pozycji kosztorysu. Dla pozycji
wycenionych ryczattowo podstawg platnosci jest wartos¢ (kwota) podana przez
Wykonawce w danej pozycji kosztorysu.
Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzgledniac
wszystkie czynnosci, wymagania i badania sktadajace si¢ na jej wykonanie, okreslone
dla tej roboty w specyfikacji technicznej.

Wszystkie ceny i kwoty podane lub obliczone w kosztorysie zaokragla si¢ do
petnych groszy. Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe rob6t beda obejmowac:
* Robocizng bezposrednia wraz z towarzyszacymi kosztami.
Wartos¢ zuzytych materiatdw wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych
ubytkdw i transportu na teren budowy.
* Wartosc¢ pracy sprzetu wraz z towarzyszacymi kosztami.
» Koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko.
» Koszty niezbednych lub wymaganych w specyfikacji technicznej badan i
pomiaréw.
» Koszty organizacji, wykonania, utrzymania i likwidacji zaplecza i placu budowy.
Podatki i optaty obliczane zgodnie z obowigzujacymi przepisami dla wszystkich
czynnosci  zwigzanych z wykonaniem robot, tj.: robdt przygotowawczych i
pomiarowych, oznakowania i zabezpieczenia prowadzonych robot, uporzadkowania
miejsc prowadzonych robot.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbiorow robét

W zaleznosci od ustalen odpowiednich ST, roboty podlegaja nastepujacym etapom
odbioru, dokonywanym przez Inspektora przy udziale wykonawcy:

» Odbidr robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu.

* Odbior czesciowy.

* Odbidr ostateczny (koncowy).

» Odbio6r pogwarancyjny.

8.2. Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbidr robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i
jakosci wykonywanych robét, ktére w dalszym procesie realizacji ulegnag zakryciu.
Odbior ten bedzie dokonany w czasie umozliwiajagcym wykonanie ewentualnych
korekt i poprawek bez hamowania ogdlnego postepu robdt. Odbioru dokonuje
Inspektor. Gotowo$¢ danej czesci robot do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do
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Dziennika Budowy i jednoczesnym powiadomieniem Inspektora. Odbior bedzie
przeprowadzony niezwtocznie, nie pdzniej niz w ciggu 3 dni od daty zgtoszenia
wpisem do Dziennika Budowy powiadomieniu Inspektora. Jakos¢ i ilosci robot
ulegajacych zakryciu ocenia Inspektor na podstawie dokumentéw zawierajacych
komplet wynikéw badan i pomiaréw, w konfrontacji z Dokumentacja Projektows, ST i
ew. uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbidr czesciowy

Odbior czesciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonywanych czesci robot.
Odbioru czesciowego robo6t dokonuje si¢ wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym.
Kierownik robdt zobowigzany jest do zgtaszania inwestorowi do sprawdzenia lub
odbioru czg¢sciowego wykonanych robot ulegajacych zakryciu badz zanikajacych oraz
zapewnienie dokonania wymaganych przepisami lub ustalonych w umowie prob i
sprawdzen instalacji i urzadzen. Czgsciowy odbioér powinien by¢ dokonany przez
komisje powotang przez inwestora. Z odbioru nalezy sporzadzi¢ protokdt, w ktdérym
nalezy wymieni¢ ewentualne wady 1 usterki oraz okresli¢ terminy ich usuniecia.
Ponadto fakt przeprowadzenia odbioru czesciowego nalezy potwierdzi¢ wpisem do
dziennika budowy. Po zgtoszeniu usunigcia usterek nalezy przeprowadzi¢ ponowny
odbidr ,,pousterkowy”.

8.4. Odbior ostateczny

a) Zasady odbioru ostatecznego

Odbidr ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robét w
odniesieniu do ich ilosci, jakosci i wartosci. Catkowite zakonczenie robét oraz
gotowos¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez Wykonawcg wpisem do
Dziennika Budowy z bezzwlocznym powiadomieniem na pismie o tym fakcie
Inspektora. Odbi6r ostateczny robo6t nastapi w terminie ustalonym w dokumentach
umowy, liczac od dnia potwierdzenia przez Inspektora zakonczenia robot i przyjecia
dokumentéw wymienionych ponizej. Odbioru ostatecznego robo6t dokona komisja
wyznaczona przez Inwestora (Zamawiajacego) w obecnosci Inspektora i Wykonawcy.
Komisja odbierajaca roboty dokona ich oceny jakosciowej na podstawie
przedtozonych dokumentdéw, wynikow badan, pomiaréw, ocenie wizualnej oraz
zgodnosci wykonania robdt z Dokumentacja Projektowa i ST. W toku ostatecznego
odbioru robét komisja zapozna sie z realizacjg ustalen przyjetych w trakcie odbiorow
robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu, zwtaszcza w zakresie wykonania robot
uzupetniajacych i poprawkowych. W przypadkach niewykonania wyznaczonych robot
poprawkowych lub uzupetniajacych, komisja przerwie swoje czynnosci i ustali nowy
termin odbioru ostatecznego. W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jakosc
wykonanych rob6t w poszczegdlnych asortymentach nieznacznie odbiega od
wymaganej w Dokumentacji Projektowej i ST z uwzglednieniem tolerancji i nie ma
wickszego wplywu na cechy eksploatacyjne obiektu i bezpieczenstwo, komisja
dokona potracen, oceniajac pomniejszong wartos¢ wykonanych robét w stosunku do
wymagan przyjetych w dokumentach umowy.

b) Dokumenty niezbg¢dnego dla dokonania odbioru ostatecznego
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Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robét jest
Protokét Ostatecznego Odbioru Robdt sporzadzony wg wzoru ustalonego przez
Zamawiajacego. Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowaé
nastepujace dokumenty :

DP podstawowa z naniesionymi zmianami oraz dodatkowsa, jesli zostata sporzadzona
w trakcie realizacji umowy.

» ST podstawowe z dokumentéw umowy i ewentualnie uzupetniajace lub zamienne.

* Recepty i ustalenia technologiczne.

» Dzienniki Budowy i Ksi¢gge Obmiardw.

Wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan (a w szczegdlnosci protokotéw, o ktorych
mowa w pkt. 6.6 nin. specyfikacji).

Opini¢ technologiczng sporzadzong na podstawie wszystkich wynikow badan i
pomiaroéw zataczonych do dokumentéw odbioru.

Deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatéw i urzadzen.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzglgdem przygotowania
dokumentacyjnego nie beda gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w
porozumieniu z Wykonawca wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego robot.
Wszystkie zarzadzone przez komisj¢ roboty poprawkowe lub uzupetniajgce beda
zestawione wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego. Terminy wykonania robot
poprawkowych i rob6t uzupetniajacych wyznaczy komisja. Procedure odbiorcza
mozna takze przeprowadzi¢ w oparciu 0 wytyczne zawarte w opracowaniu ,,Warunki
techniczne wykonania i odbioru rob6t budowlano - montazowych ” Wyd. Arkady
1989 z uwzglednieniem aktualnych przepiséw i norm.

C) Odbior pogwarancyjny

Odbidr pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robdt zwigzanych z
usunieciem wad stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie
gwarancyjnym. Odbiér pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny
wizualnej instalacji i urzadzen z uwzglednieniem zasad odbioru ostatecznego.

9. DOKUMENTY ODNIESIENIA

Ustawa z dnia 7 lipca 1994r. Prawo budowlane (z p6z. zm.)
Obowiazujace normy i przepisy,
Instrukcje montazu i obstugi urzadzen.

10. DOKUMENTY ZWIAZANE

Projekt wykonawczy,
Przedmiar robét.
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