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1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczego6towej spkayfi technicznej (SST)aswvymagania
0golne dotycace wykonania i odbioru roboét zgaanych z instalacjami elektrycznymi
wewretrznymi w budynku dawnego Aresztu na terenie Pdfihiki Krakowskiej w Krakowie
przy ul. Warszawskiej 24. Projekt dotyczy mantanstalacji elektrycznych za wagkiem:

- instalacji zasilania i sterowania ogrzewaniaeyrpodhczonych do istniecej rozdzielni
ROR (na strychu). Rozdzielnia ROR pozostajezmeian,

- instalacji zasilania i sterowania adzex wymiennikowni ciepta podtzonych do

istniejacej
rozdzielni TW (piwnice). Rozdzielnia TW pozogtdiez zmian,

- instalacji zasilania i sterowania jednostek wetnamych klimatyzatorow podezonych do
istniepcych jednostek zewstrznych klimatyzatoréw. Istniege klimatyzatory (na strychu i
nascianie zewastrznej parteru) pozostapez zmian,

- instalacji zasilania i sygnalizacji istriepgo domofonu do Muzeum, ktérgdrie
podhczony do tablicy TK1.

Inwestor przewiduje wykonanie remontu et@pach. Dokumentacja techniczna
obejmuje oba etapy. Podziat na etapy zostaywy dwéch kosztorysach i przedmiarach. Etap
[l. obejmuje remont i modernizacinstalacji elektrycznych w n/w pomieszczeniach:

- cele parteru i pitra,

- spacernik parteru za wagkiem pom. biurowych i sanitarnych,

- spacernik gitra z antresal

- biurowych i wystawowych na grze za wyjtkiem tablicy TO3,

- monta tablicy zasilajco-sterowniczej dvigu za wyptkiem wewrgtrznej linii zasilagcej,

- monta tablicy instalacji w szybieavigu.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna (§&3t)dokumentem przetargowym i
kontraktowym przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienych w pkt. 1.1.

Projektant sportdzapcy dokumentagj projektows i odpowiednie szczegotowe specyfikacje
techniczne wykonania i odbioru robot budowlanychrenaprowadzéa do niniejszej
standardowej specyfikacji zmiany, uzupetnieniaustislenia, odpowiednie dla
przewidzianych projektem zadania, obiektu i rolbétzglkdniajace wymagania

Zamawiajcego oraz konkretne warunki realizacji zadaniagktoi i robot, ktore g
niezlzdne do okréania ich standardu i jakoi.

Odstpstwa od wymagapodanych w niniejszej specyfikacji mpmie¢ miejsce tylko w
przypadkach matych prostych robo6t i konstrukcjighteednych o niewielkim znaczeniu, dla
ktorych istnieje pewris, ze podstawowe wymaganiada spetnione przy zastosowaniu
metod wykonania na podstawiesdoadczenia i przy przestrzeganiu zasad sztuki blmiosy i
monterskiej.



1.3. Zakres robo6t objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfjkabejmujp wymagania ogoélne, wspdlne dla
robot instalacyjnych obfych szczegdtowymi specyfikacjami technicznymi (3ST
- CPV 45310000-3 — roboty w zakresie instalacji glglznych.

1.4. Ogodlne wymagania dotycgce robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny zaofgkch wykonania oraz za ich zgodda
dokumentagj projektows, normatywami elektrycznymi, SST i poleceniami lelsfora
nadzoru.

1.4.1. Dokumentacja projektowa

Przekazana Wykonawcy dokumentacja proje&tpasiada opis, obliczenia i g2
graficzra oraz dokumenty, zgodne z wykazem podanym w széa@goh warunkach umowy.

1.4.2. Zgodnoéé robot z dokumentacp projektowsa i SST

Dokumentacja projektowa, SST oraz dodatkdokumenty przekazane Wykonawcy
przez Inspektora nadzoru stangwahczniki do umowy, a wymagania wyszczegdélnione w
chatby jednym z nichgobowizujace dla Wykonawcy tak, jakby zawarte byly w catej
dokumentacji.

Wielkdci okreslone w dokumentacji projektowej i w SST swazane za wartei
docelowe, od ktérych dopuszczalmeosichylenia w ramach oldlenego przedziatu tolerancji.
Cechy materiatow i elementow instalacji mugz¢ jednorodne i wykazywazgodng¢ z
okreslonymi wymaganiami i certyfikatami.

W przypadku, gdy dostarczane materigbivykonane roboty niegda zgodne z
dokumentagj projektows lub SST i maj wptyw na niezadowalaga jakas¢ elementu
instalaciji, to takie materialy zostamasgpione innymi, a elementy instalacji zdemontowane i
wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.

1.4.3. Ochrona srodowiska w czasie wykonywania robét

Wykonawca ma obowdiek zn& i stosowé w czasie prowadzenia robot wszelkie
przepisy dotyczce ochronyrodowiska naturalnego.
W okresie trwania wykonywania instalacji elektrygeh wewrgtrznych Wykonawcaduzie:
a) utrzymywa pomieszczenia w natgtym stanie ,
b) podejmowéa wszelkie konieczne kroki mgje na celu stosowaniezsio przepiséw i norm
dotyczcych ochronyrodowiska na terenie budynkuAdministracyjnego i Eum PK i
wokot jego terenu orazedzie unik@ uszkodzé lub uchzliwosci dla oséb lub wiasriei
spotecznej, a wynikagych ze skzenia, hatasu lub innych przyczyn powstatych w ¢zsttvie
jego sposobu dziatania.



1.4.4. Ochrona przeciwpazarowa

Wykonawcadtzie przestrzed@aprzepisy ochrony przeciwparowe;.
Wykonawca kdzie utrzymywa sprawny spr& przeciwpaarowy, wymagany odpowiednimi
przepisami na terenie budowy.

1.4.5. Ochrona wiasndgci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochgamstalacji i uradzen zlokalizowanych na terenie
budynku Przychodni. Wykonawca zapewni §giave oznaczenie i zabezpieczenie przed
uszkodzeniem instalacji SSP, instalacji teletexdmych i uradzen w czasie trwania
wykonywania instalacji elektrycznych.

O fakcie przypadkowego uszkodzenia tydtalacji Wykonawca bezzwiocznie
powiadomi Inspektora nadzoru i zainteresowanysfikownikdw oraz kdzie z nimi
wspotpracowalt, dostarcza wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu aapr
Wykonawca kdzie odpowiadaza wszelkie spowodowane przez jego dziatania wzzkua
instalacji na budowie.

1.4.6. Bezpieczéstwo i higiena pracy

Podczas realizacji rob6t wykonawedzie przestrzegaprzepisow dotycxcych
bezpieczéstwa i higieny pracy. W szczegokod wykonawca ma obowzek zadbé, aby
personel nie wykonywat pracy w warunkach niebezpigch, szkodliwych dla zdrowia oraz
nie spetniggcych odpowiednich wymagasanitarnych.

Wykonawca zapewni gtizie utrzymywat wszelkie uggdzenia zabezpieczgae,
socjalne oraz spe¢ti odpowiedna odziez dla ochronyzycia i zdrowia oséb zatrudnionych na
budowie. Uznaje gj ze wszelkie koszty zwrane z wypetnieniem wymagakreslonych
powyzej nie podlegaj odrebnej zaptacie isuwzgkdnione w cenie umownej.

1.4.7. Ochrona i utrzymanie robot

Wykonawcadnizie odpowiedzialny za ochremobot i za wszelkie materiaty i
urzadzenia aywane do robét instalacyjnych od daty rozpmia do daty odbioru
ostatecznego.

1.4.8. Stosowanie si do prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowzany jest znawszelkie przepisy wydane przez organy
administracji pastwowej i samoragdowej, ktore g w jakikolwiek sposob zwgzane z robotami
i bedzie w pelni odpowiedzialny za przestrzeganie fyaw, przepisow i wytycznych podczas
prowadzenia rob6t. Np. rozpadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2008/
sprawie bezpiechstwa i higieny pracy podczas wykonywania robot bidoych (Dz. U. z
dn. 19.03.2003 r. Nr 47, poz. 401) oraz Ministradyri Polityki Socjalnej z dnia 26 wra@a
1997 r. w sprawie ogolnych przepisow bezpiéshea i higieny pracy (Dz. U. Nr 169 poz.
1650).



Wykonawcadtizie przestrzedgapraw patentowych idalzie w petni odpowiedzialny za
wypetnienie wszelkich wymaggprawnych odnénie wykorzystania opatentowanych
urzadzen lub metod i w sposéb gty bedzie informowa Inspektora nadzoru o swoich
dziataniach, przedstawigj kopie zezwolg i inne odnéne dokumenty.

2. MATERIALY

2.1. Zroda uzyskania materiatow do wykonania instalacjielektrycznych
wewnetrznych.

Wykonaweca przedstawi Inspektorowi nadzsrczegotowe informacje dotygze,
zamawiania materiatéw (karty materiatowe) i odpaimie aprobaty techniczne do
zatwierdzenia przez Inspektora nadzoru.

Materiaty i uradzenia elektryczne powinny speléiymagania jakéciowe okrélone
Polskimi Normami, aprobatami technicznymi i cetgtiami.

2.2. Materialy nie odpowiadajace wymaganiom jakdéciowym

Materiaty nie odpowiadgje wymaganiom jak@iowym zostan przez Wykonawe
wywiezione z terenu budowyatlz ztozone w miejscu wskazanym przez Inspektora nadzoru.

Kady rodzaj instalacji, w ktérym znajdugie nie zaakceptowane materiaty,
Wykonawca wykonuje na wtasne ryzyko, Hiczsk z jego nieprzyjciem i niezaptaceniem.

2.3. Przechowywanie i sktadowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skiadwmvmateriaty, do czasu gdyda one
potrzebne do robét instalacyjnych, byty zabezpiaezorzed zanieczyszczeniem i
zawilgoceniem oraz zniszczeniem zachowaty gyakos¢ i wkasciwos¢ do robot
instalacyjnych i byty dogpne do kontroli przez Inspektora nadzoru.

Miejsca i magazyny czasowego sktadowaratenatow lyda zlokalizowane w olabie
terenu budowy w miejscach uzgodnionych z Inspektanadzoru i AdministragjPK.
Magazyn nalgy zabezpieczyprzed kradzig.

2.4. Wariantowe stosowanie materiatow

Jéli dokumentacja projektowa lub SST przewilojazliwosé zastosowania imych
rodzajow materialtdw do wykonywania poszczegolnyementow robot Wykonawca
powiadomi Inspektora nadzoru o zamiarze zastos@\amkretnego rodzaju materiatu.

Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiaeimaze byt pdézniej zamieniany bez zgody
Inspektora nadzoru.



3. SPRZET

Wykonawca jest zobogziany do aywania jedynie takiego spgti i elektronarzdzi,
ktory nie spowoduje niekorzystnego wptywu na jgkarykonywanych robot. Spek uzywany
do robdét powinien by zgodny z ofegt Wykonawcy i powinien odpowiadgod wzgédem
typow i jakasci.

Liczba i wydajn& sprz:;tu bedzie gwarantowaprzeprowadzenie robot, zgodnie z
zasadami okigonymi w dokumentaciji projektowej i wskazaniachgaektora nadzoru w
terminie przewidzianym umaw
Sprzt bedacy wiasndcia Wykonawcy lub wynagty do wykonania robot ma by
utrzymywany w dobrym stanie i gotow do pracy. Bdzie spetniat normy ochrony
srodowiska i przepisy dotyaze jego aytkowania.

Wykonawca dostarczy Inspektorowi nadzapi& dokumentow potwierdzggych
dopuszczenie spgtu do wytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zoboaziany do stosowania jedynie takigiodkow transportu, ktore
nie wptym niekorzystnie na jaké wykonywanych robot i wkiwosci przewaonych
materiatow. Na czas transportu ngl@dpowiednio zabezpieczpprawy dwietleniowe,
szyny z liniamiswietlnymi, rozdzielnie i tablice elektryczne.

Przewody, kable i inne materiaty zabezpyé@by s¢ nie przemieszczaty w czasie
transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Prace przygotowawcze

Przed rozpoeziem robét wykonawca opracuje projekt organizeapiot
instalacyjnych,

5.2. Odpowiedzialné¢ wykonawcy

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzeob6t zgodnie z umapwub kontraktem
oraz za jak& zastosowanych materiatéw i wykonywanych robotichezgodnéé z
dokumentagj projektows, wymaganiami producenta, oraz poleceniami Inspaktadzoru.

5.2.1. Decyzje Inspektora nadzoru dotyaz akceptacji lub odrzucenia materiatow i
elementéw robotdda oparte na wymaganiach sformutowanych w dokumentaotwy,
dokumentacji projektowej, a ta& w normach i wytycznych normatywow bgamwych.

5.2.2. Polecenia Inspektora nadzoru dadgezrealizacji rob6t d&rla wykonywane przez
Wykonawe nie p&niej niz w czasie przez niego wyznaczonym, podzggovstrzymania
roboét. Skutki finansowe z tytutu wstrzymania rolotakiej sytuacji ponosi Wykonawca.



5.3. Roboty montaowe
A. ETAPI
5.3.1. Tablice elektryczne

- montaziacza kablowego w istn. vege 800x600x250mm P44, 1K10,

Il klasa ochrongo

kpl 1,

- montazestawu tablic TG+TK1+TO1 we woe 1760x1060x250mm 1P40, IK10,

| klasa ochroném + nadprae

- montatablic elektrycznych wgkowych 4x18 63A, 1P40, IKO7 —
- montatablicy elektrycznej wgkowych 3x18 63A, IP40,IK07 —
- montatablicy elektrycznej wgkowych 4x12 63A, IP40,IK07 —
- montarozdzielni elektrycznej rdaiennej IP65,1IK09 —

5.3.2. Wyhczniki pazarowe
- montaprzycisku paarowego pt o IP65 —
- uteenie przewoddw nie palnych 2x1,5mm? pt —

5.3.3. Wewntrzne linie zasilajce
- utazenie przewodow 4xLgY 50 mm?2 w rurkach pt
- utazenie przewodow N2XH-J5x6 mm?2 w korytkach i pt
- utazenie przewodow N2XH-J5x10 mm?2 pt
- utazenie przewodow N2XH-J5x16 mm?2 pt

5.3.4. Instalacje elektryczne wegtrzne
a) podkczenie opraw ledowych
Montaz opraw gwietlenia ogélnego i miejscowego:
— nastropowe o IP65, 4000K
— zwieszakowe o IP20, 4000k
— na&cienne (plafoniery) o IP66, 4000K
Montaz opraw @wietlenia awaryjnego i ewakuacyjnego o t=1h:
— awaryjna nastropowe IP65, IK09, 5W
— awaryjna nastropowe IP65, 2W
— awaryjna nécienna o IP65 temp. -25st.C
— ewakuacyjna nastropowe dwustronna o IP40, 2W
— ewakuacyjna jednostronna o IP65, 2W§aenna

b) podkczenie projektowanych oprawwietlenia ogolnego i awaryjnego
Przewody YDYpo 5/4/ 3 x 1,5 mm2 w korytku, pti nt
c) podhczenie projektowanycha¢znikow
Przewody YDYp 2x1,5 mm?
d) podhczenie gniazd wtykowych 230V
Przewody YDYgo 3 x 2,5mm2ptint.
e) podhczenie istnigjcych klimatyzatoréw
Przewody YDYpo 3x4 mm? nt, pt

kpl 1,

kpl 2,
kpl 2,
kpl 1,
kpl 2,

kpl 2,
mb 60,

mb 12,
mb 97,
mb 45,
mb 179,

kpl 5,
kpl 79,
kpl 49,

kp|
kpl 2,
kpl 2,
kpl 3,
kpl 6,
rhh55,
mb 85,
mb 1080,

mb 130,



f) monta i podlkczenie projektowanego ospta
— taczniki pt i nt szt 50,
— gniazda wtykowe ogolne i DATA 230V nt, pt szt 262,

5.3.5. Ochrona przed paeniem padem elektryczny

Dostosowanie instalacji do wymogoéw PN HD 60364 jéktnje sé system TN-CS. W
tablicach i rozdzielniach nalg zamontowé oddzielra szyre ochronm PE. Szyny PE i N
nalezy wspadlnie uziend poprzez ich podtzenie do magistrali (szyny wyrownawcze) . Do
szyny wyréwnawczej Lg¥o 25mnf (z6tto-zielona) podiczy¢ metalowe obudowy uszzen
elektrycznych, sanitarnych i klimatyzacyjnych,j@kvwniez zaciski PE rozdzielni
elektrycznych. Wzdkawlz-6w wykona& magistra¢ uziemiajca z linki z6tto-zielonej
LgYz025 mm? w rurce pt.

- linka LgYzo25mnf w rurce @16 pt. mb 80,

- przewdd DY.06 mm?2 w Kor. i rurce @13,5 pt. mb 35,

- przewdd DY.04 mm2w rurce @13,5 pt. mb 15,

- przewdd DY.02,5 mm? w rurce @11 pt. mb 90,
5.3.6. Ochrona przed falami przegowymi

W tablicy TG na zasilaniu nalg zamontowé ochronniki 1° - kpl 1,

W tablicach dla zasilania komputerow rgleamontowdé ochronniki 2° - kpl 3,

5.3.7. Roboty budowlane

- kucie bruzd mb 720,
- zaprawienie i tynkowanie bruzd nd9 6
- wykucie i zaprawienie wgki 0 wym. 1760x1060x250mm szt 1,
- wykucie i zaprawienie wgki 0 wym. 766x436x108mm szt1
- wykucie i zaprawienie wgki 0 wym. 1381x436x108mm Bzt

- wykucie i zaprawienie wgki 0 wym. 765x328x108mm szt 1
- wykucie i zaprawienie wgki 0 wym. 615x436x108mm szt1
5.3.8. Demontze

- zdemontowaé nalezy ztacze kablowe kpl 1,
- zdemontowa nalezy tablice elektryczne kpl 5,
- zdemontowé nalezy oprawyzarowe iswietlowkowe kpl 80,
- zdemontowéa nalezy osprzt ntip szt 90,

- umartwi przewody instalacji elektrycznych

B. ETAPII
5.3.9. Instalacje elektryczne wegtrzne
a) podiczenie opraw ledowych
Montaz opraw @dwietlenia ogolnego i miejscowego oraz ligwietinych:

— nastropowe o IP65, 4000K kpl 1,
— zwieszakowe o IP20, 4000k kpl 19,

— nascienne (plafoniery) o IP66, 4000K kpl 7,

— kinkiet dla cel (wykonanie indywidualne) kpl 39,

— linia swietlna (wykonanie indywidualne) kpl 4,



Montaz opraw @wietlenia awaryjnego i ewakuacyjnego o t=1h:

— awaryjna nastropowe IP65, IK09, 5W RB)
— awaryjna nastropowe IP65, 2W kpl 2,

— ewakuacyjna nastropowe dwustronna o IP40, 2W kpl 13,
— ewakuacyjna jednostronna o IP65, 2Wainna kpl 5,

b) podhczenie projektowanych oprawwietlenia ogélnego i awaryjnego

Przewody YDYpo 5/4/ 3 x 1,5 mmz2 pt mb 715,
c) podhkczenie projektowanych przyciskow dzwonkowych 230V

Przewody YDYp 2x1,5 mm? mb 440,
d) podhczenie gniazd wtykowych 230V

Przewody YDYpo 3 x 2,5mm? pt mb 620,
e) podiczenie gniazd wtykowych 400V i nagrzewnic

Przewody YDYpo 5 x 2,5mm? pt mb 95,f)
f) monta i podhczenie projektowanego ospta
- faczniki i przyciski pt szt 103,-
- gniazda wtykowe ogolne i DATA 230V pt szt 156,-
- faczniki i gniazdo 400V szt 3,
5.3.10. Ochrona przed paemiem pgdem elektryczny
- linka LgYzo25mnf w rurce @16 pt. mb 15,
- przewdd DY.02,5 mm? w rurce @11 pt. mb 22,
5.3.11. Roboty budowlane
- kucie bruzd mb 570,
- zaprawienie i tynkowanie bruzd b6

5.3.12. Demontae

- zdemontowaé nalezy oprawyzarowe iswietlbwkowe kpl 58,

- zdemontowéa nalezy osprzit pt szt 57,- -
- umartwi przewody instalacji elektrycznych

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Program zapewnienia jakd&ci

Do obowjzkéw Wykonawcy naley opracowanie i przedstawienie do zaakceptowania
przez Inspektora nadzoru programu zapewnienig@ake ktorym przedstawi on zamierzony
sposob wykonania robét, mavosci techniczne, kadrowe i organizacyjne gwarajugl]
wykonanie robot zgodnie z dokumentgpjojektowa, SST i wymogami brammwymi
dotyczicymi posiadania przez monteréw odpowiednich uprefivni



Program zapewnienia jakm winien zawieré:
~ organizagj wykonania rob6t instalacyjnych, w tym termin i spb prowadzenia robét
_instalacyjnych,
_ wykaz zespotow roboczych, ich kwalifikacje i proygwanie praktyczne,
wykaz 0s6b odpowiedzialnych za jako terminowd¢ wykonania poszczegoinych
_elementéw robot instalacyjnych,
system (sposob i proceddiproponowanej kontroli i sterowania jakm wykonywanych
robot,
: wyposaenie w aparatgri urzadzenia do pomiaréw i badanstalacji elektrycznych,
Sposob i procedgmpomiaréw i badé (rodzaj i czstotliwosé, legalizacja i sprawdzanie
urzadzen itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatow adeen oraz montau.

6.2. Zasady kontroli jakosci robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za petontrok jakosci roboét i stosowanych
materiatow. Wykonawca zapewni odpowiedni systentikbin wtaczapc w to personel, spez
i zaopatrzenie.

Wykonawca dzie przeprowadzapomiary i badania materiatow zgodnie z
wymaganiami zawartymi w dokumentacji projektowej.

Wszystkie koszty zazane z organizowaniem i prowadzeniem lbagaterialdw ponosi
Wykonawca.

6.3. Badania i pomiary elektryczne

Wszystkie badania i pomiaryda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm i
wytycznych bramowych — elektrycznych.

Przed przyspieniem do pomiaréw Wykonawca powiadomi Inspektwaezoru o
rodzaju, miejscu i terminie pomiaru. Po wykonanmparu Wykonawca przedstawi ngipie
ich wyniki do akceptacji Inspektora nadzoru.

6.3.1. Etap |
a) Nalezy wykona pomiary:
- stan izolacji przewodow szt. 103,
- skuteczn&¢ ochrony przed poganiem (uziemienia) szt. 78,
- uziemienia szt 5,
b) nalezy wykona badania:
- obwodéw 1 fazowych szt. 93,
- obwodoéw 3 fazowych szt. 14,
- wyhkcznikOw r&nicowo-padowych szt. 29.
6.3.2. Etap Il
c) Nalezy wykona pomiary:
- stan izolacji przewodow szt. 57,

- skuteczné&¢ ochrony przed poganiem (uziemienia) szt. 30,



d) naley wykona badania:

- obwodéw 1 fazowych szt. 42,
- obwodéw 3 fazowych szt. 5,
- wylkcznikow r&nicowo-padowych szt. 14.

6.4. Certyfikaty i deklaracje

Inspektor nadzoru me dopyci¢ do uzycia tylko te wyroby i materiaty, ktore:
1. posiadaj certyfikat na znak bezpiearwa wykazujcy, ze zapewniono zgodsé z
kryteriami technicznymi ok&onymi na podstawie Polskich Norm, aprobat techmych oraz
wiasciwych przepisow i informacji o ich istnieniu zgadrz rozporadzeniem MSWIA z 1998
r. (Dz. U. 99/98),
2. posiadaj deklaract zgodndci lub certyfikat zgodngxi z:
a) Polslg Normy
b) aprobat techniczia, w przypadku wyrobow, dla ktorych nie ustanowidtalskiej Normy,
¢) znajdug sie w wykazie wyrobdw, o ktdrym mowa w rozpadzeniu MSWIA z 1998 r. (Dz.
U. 98/99).
3. bezwzgtdnie certyfikaty zgodnii winny posiada n/w uradzenia:
— tablice i rozdzielnie elektryczne,
oprawy éwietlenia ogdlnego i miejscowego oraz ligigietine,
oprawy édwietlenia awaryjnego i ewakuacyjnego — certyfikdBOP,
przewody i kable elektryczne.

6.5. Dokumenty budowy

A) Ksiazka obmiarow

Ksiazka obmiaréw stanowi dokument pozwalgj na rozliczenie faktycznego pest
kazdego z elementow robot instalacyjno-monterskichm@iy wykonanych robot
przeprowadza sisukcesywnie w jednostkach pratyjch w kosztorysie.

B) Pozostate dokumenty budowy

a) dziennik budowy

b) protokoty przekazania terenu dla mantanstalacji elektrycznych,
c) umowy cywilnoprawne z osobami trzecimi,

d) protokoty i szkice z pomiardw,

e) protokoty z badaobwodow elektrycznych,

f) protokoty z uruchomienia rozdzielni i tablic &teycznych,

g) protokoty odbioru robaot.

C) Przechowywanie dokumentow budowy

- Dokumenty remontudala przechowywane na terenie PK w Sekcji Inwestycinigjscu
odpowiednio zabezpieczonym.

- Zaginkcie ktoregokolwiek z dokumentéw budowy spowodugoj@atychmiastowe
odtworzenie w formie przewidzianej prawem.

- Wszelkie dokumenty budowytla zawsze dogpne dla Inspektora nadzoru i przedstawiane
do wghdu nazyczenie Zamawiarego.



7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Obmiar robotduizie okréla¢ faktyczny zakres wykonywanych robot, zgodnie z
dokumentagj projektows, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru robot dokonuje Wykonawca po pisemnym powmaiéniu Inspektora nadzoru o
zakresie obmierzanych robaot i terminie obmiarupapnniej na 3 dni przed tym terminem.
Wyniki obmiaru lkeda wpisane do kaizki obmiarow.

Jakikolwiek kid lub przeoczenie (opuszczenie) wsdorobot podanych w kosztorysie
ofertowym, nie zwalnia Wykonawcy od obawku ukaiczenia wszystkich robot. Bdne dane
zostam poprawione wg ustabelnspektora nadzoru naspiie. Obmiar gotowych robéttzie
przeprowadzony z €&tascia wymagar do celu miesicznej ptatnéci na rzecz Wykonawcy
lub w innym czasie ok&&onym w umowie.

7.2. Zasady okrelania ilosci robot i materiatow

Zasady ok&tania ilosci robdt podaneasw odpowiednich specyfikacjach technicznych
lub w KNR-ach.
Jednostki obmiaru powinny bygodne z jednostkami oldfenymi w dokumentacji
projektowej i kosztorysowej w przedmiarze robét.

7.3. Urzadzenia i sprat pomiarowy

Wszystkie urglzenia i sprgt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru rohgtab
zaakceptowane przez Inspektora nadzoru.
Urzadzenia i sprgt pomiarowy zostapdostarczone przez Wykonagvdezeli urzadzenia te
lub sprzt wymagaj bada atestujcych, to Wykonawcadulzie posiadawazne swiadectwa
legalizacji.

Wszystkiairzadzenia pomiaroweddla przez Wykonawg utrzymywane w dobrym
stanie, w catym okresie trwania robaot.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Rodzaje odbiorow robot

W zalenosci od ustalé umownych, roboty instalacyjne podlegagstpujacym
odbiorom:
a) odbiorowi robot zanikagych i ulegagcych zakryciu,
b) odbiorowi czsciowemu,
c¢) odbiorowi ostatecznemu (kcowemu),
d) odbiorowi po uptywie okreswkojmi,
e) odbiorowi pogwarancyjnemu po uptywie okresu @maji.



8.2.  Odbidr robdt zanikaj acych i ulegapcych zakryciu

Odbidr robot zanikggych i ulegajcych zakryciu polega na finalnej ocenie j&io
wykonywanych robét oraz ikgi tych robét, ktére w dalszym procesie realizatgigr
zakryciu tj. przewody i rurki uteone pod tynkiem, montakorytek i listew przeszkodowych .
Odbidr robot zanikagych i ulegajcych zakryciu bdzie dokonany w czasie umiwiajacym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hanmavagélnego pogpu robdét. Odbioru
tego dokonuje Inspektor nadzoru.

Gotowéc danej czsci robot do odbioru zgtasza wykonawca powiadomienie
Inspektora nadzoru. Odbioedizie przeprowadzony niezwtocznie, niezpiej jednak ni w
ciagu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do dziennikeolwydi powiadomienia o tym fakcie
Inspektora nadzoru.

Jakéd i ilos¢ robdt ulegajcych zakryciu ocenia Inspektor nadzoru na podstawie
dokumentéw zawieragych komplet wynikdw pomiarow, i w konfrontacji bklimentacj
projektows.

8.3.  Odbior czesciowy

Odbidr cgsciowy polega na ocenie Hoi i jakosci wykonanych cgsci robot (np. monta
tablic elektrycznych , montaopraw dwietleniowych i linii swietlnych oraz ospkgu instalacji
elektrycznej i weignigcie przewodow do rurek, itd.). Odbioruggeiowego robét dokonuje si
dla zakresu robot okélwnego w dokumentach umownych w/g zasad jak prbyorde
ostatecznym rob6t. Odbioru robét dokonuje InspeRtmtzoru.

8.4. Odbior ostateczny (kaicowy)
8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbidr ostateczny polega na finalnej oeeneczywistego wykonania rob6t w
odniesieniu do zakresu (fa) oraz jakaci.

Catkowite zakaczenie robot oraz gotow® do odbioru ostatecznegedzie stwierdzona
przez Wykonawe powiadomieniem kierownika Administracji i Sekajwestycji oraz Sekcji
Technicznej.

Odbiér ostateczny rob6t ngstw terminie ustalonym w dokumentach umowy, dicod
dnia potwierdzenia przez Inspektora nadzoru zekenia robot i przycia dokumentow, o
ktérych mowa w punkcie 8.4.2.

Odbioru ostatecznego robot dokona komigjanaczona przez Zamawiaggo w
obecndci Inspektora nadzoru i Wykonawcy. Komisja odbigeajroboty dokona ich oceny
jakosciowej na podstawie przedionych dokumentow, wynikow badla pomiaréw, ocenie
wizualnej oraz zgodrigi wykonania rob6t z dokumentagjrojektowva.

W toku odbioru ostatecznego robét, konmisjpozna iz realizacy ustalé przyjetych
w trakcie odbiorow robét zanikgjych i ulegajgcych zakryciu oraz odbiorow exiowych,
zwlaszcza w zakresie wykonania robot uzupedoiggh i robot poprawkowych.

W przypadkach nie wykonania wyznaczonych robot @agowych lub robét uzupetnigych
w poszczegolnych elementach instalacyjnych, konpisggarwie swoje czynrigi i ustali nowy
termin odbioru ostatecznego.



W przypadku stwierdzenia przez komigg jakag¢ wykonywanych robot w
poszczegodlnych asortymentach nieznacznie odbiegayothganej dokumentagcprojektows
z uwzgkdnieniem tolerancji i nie ma wkszego wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu,
komisja oceni pomniejszawartas¢ wykonywanych robét w stosunku do wymaga
przyjetych w dokumentach umowy.

8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego (kicowe)

Podstawowym dokumentem jest protokot odbastatecznego robot, spatdzony wg
wzoru ustalonego przez Zamawiizgggo.
Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zohaamy przygotowanastpujace dokumenty:
1. dokumentagj powykonawcai, tj. dokumentagj budowy z naniesionymi zmianami
dokonanymi w toku wykonania robot.
2. szczegobtowe specyfikacje techniczne (podstawodakumentéw umowy i ew.
uzupetniagce lub zamienne),
3. protokoty odbioréw robét ulegajych zakryciu i zanikagych,
4. protokoty odbioréw agciowych,
5. kshzki obmiaréw (oryginaty),
6. wyniki pomiarow kontrolnych oraz batlanstalacji elektrycznych,
7. deklaracje zgodsoi lub certyfikaty zgodn&i wbudowanych materiatéw, opraw i tablic
elektrycznych ,
8. udzielenie gwarancji zgodnie z przepisami

W przypadku, gdy wg komisji, roboty podgkglem przygotowania dokumentacyjnego
nie keda gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w poroenmiz Wykonawg wyznaczy
ponowny termin odbioru ostatecznego robat.
Wszystkie zarzdzone przez komigjroboty poprawkowe lub uzupetniae lxda zestawione
wg wzoru ustalonego przez Zamaw@ggo.

Termin wykonania robot poprawkowych i robatipetniajcych wyznaczy komisja i

stwierdzi ich wykonanie.

8.5.  Odbior pogwarancyjny po uptywie okresu rekojmi i gwarancji

Odbior pogwarancyjny po uptywie okreslaajmi i gwarancji polega na ocenie
wykonanych robét zwizanych z usugciem wad, ktére ujawaisie w okresie ¢kojmi i
gwarancji.

Odbior — po uptywie okresekojmi — pogwarancyjny édzie dokonany na podstawie
oceny wizualnej obiektu z uwzginieniem zasad opisanych w punkcie 8.4. ,0dbior
ostateczny (kacowy)”.

9. PODSTAWA PLATNO SCI

Podstawptatnaci jest cena jednostkowa skalkulowana przez wykaxaa jednostk
obmiarow ustalon dla danej pozycji kosztorysu prztg przez Zamawiagcego w
dokumentach umownych.

Dla rob6t wycenionych ryczaltowo podstaptatngci jest warté¢ (kwota) podana przez
Wykonawe i przyjeta przez Zamawiagego w dokumentach umownych (ofercie).



Cena jednostkowa pozycji kosztorysowbjwynagrodzenie ryczattowedizie
uwzgkdniat wszystkie czynnéei, wymagania i badania skladeg s¢ na jej wykonanie,
okreslone dla tej roboty w SST i w dokumentacji projeké).

Ceny jednostkowe lub wynagrodzenie ryczattowe rdigds obejmowa:

- robocizre bezpdrednia wraz z narzutami,

- wartas¢ zuzytych materiatdw wraz z kosztami zakupu, magazymeayaewentualnych
ubytkéw i transportu na teren budowy,

- wartas¢ pracy spregtu wraz z narzutami,

- koszty pérednie i zysk kalkulacyjny,

- podatki obliczone zgodnie z obawujacymi przepisami, ale z wygzeniem podatku VAT.

10.PRZEPISY ZWI AZANE
10.1. Ustawy

— Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. — Prawo budowlgednplity tekst Dz. U. z 2003 r. Nr 207,
poz. 2016 z pm. zm.).

— Ustawa z dnia 29 stycznia 2004 r. — Prawo zamopilicznych (Dz. U. Nr 19, poz. 177).
— Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004 r. — o wyboractidwianych (Dz. U. Nr 92, poz. 881).

— Ustawa z dnia 24 sierpnia 1991 r. — o ochrorze@wpaarowej (jednolity tekst Dz. U. z
2002 r. Nr 147, poz. 1229).

— Ustawa z dnia 21 grudnia 20004 r. — o dozorZeniegnym (Dz. U. Nr 122, poz. 1321 z
pézn. zm.).

— Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001 r. — Prawo ochi&waglowiska (Dz. U. Nr 62, poz. 627 z
pézn. zm.).

10.2. Rozporzadzenia

— Rozporzdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 grudnia 200— w sprawie systemow
oceny zgodn&i wyrobow budowlanych oraz sposobu ich oznaczanikowaniem CE (Dz.
U. Nr 209, poz. 1779).

— Rozporzdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 grudnia 200— w sprawie oké&enia
polskich jednostek organizacyjnych upanwenych do wydawania europejskich aprobat
technicznych, zakresu i formy aprobat oraz trytbuudzielania, uchylania lub zmiany (Dz. U.
Nr 209, poz. 1780).

— Rozporzdzenie Ministra Pracy i Polityki Spotecznej z dagwrzeénia 1997 r. — w sprawie
0golnych przepisow bezpieadmtwa i higieny pracy (Dz. U. Nr 169, poz. 1650).

— Rozporzdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 w sprawie bezpiecastwa i
higieny pracy podczas wykonywania robét budowlanigh U. Nr 47, poz. 401).

— Rozporzdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwc®20. — w sprawie informacji
dotyczcej bezpieczgstwa i ochrony zdrowia oraz planu bezpiecsteva i ochrony zdrowia
(Dz. U. Nr 120, poz. 1126).



— Rozporzdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 winga 2004 r. — w sprawie
szczegoOtowego zakresu i formy dokumentacji projeikjo specyfikacji technicznych
wykonania i odbioru robét budowlanych oraz progrdmmkcjonalno-aytkowego (Dz. U. Nr
202, poz. 2072).

10.3.

Inne dokumenty i normatywy

— Warunki techniczne wykonania i odbioru rob6t bugow-montaowych (tom I, 11, IIl, 1V,

V) Arkady, Warszawa 1989-1990.

— Warunki techniczne wykonania i odbioru robot budowth Instytut Techniki Budowlanej,
Warszawa 2003.
— Warunki techniczne wykonania i odbioru sieci i &tatji, Centralny Grodek Badawczo-
Rozwojowy Techniki Instalacyjnej INSTAL, Warszawz01.
Normy:

PN-90/E-05023

PN-E-05204:1994

PN-92/E-08106

PN-HD 60364-4-481:1994

PN-IEC 664-1:1998

PN-IEC 60038:1999
PN-HD 60364-1:2000

PN-HD 60364-3:2000

PN-IEC 60364-4-41:2000

PN-HD 60364-4-42:1999

PN-HD 60364-4-43:1999

PN-HD 60364-4-442:1999

Oznaczenia identyfikacyjne przewoed®ktrycznych
barwami lub cyframi

Ochrona przed elektryconpstatyczm. Ochrona
obiektow, instalacji i urgdzen. Wymagania

Stopnie ochrony zapewniane przedoly (Kod IP)

Instalacje elektryczne wektzich budowlanych.
Ochrona zapewnigga bezpieczestwo. Doborsrodkow
ochrony w zalenosci od wptywow zewrtrznych. Wybor
srodkow ochrony przeciwpotzaniowej w zalenosci od
wplywow zewrgtrznych.

Koordynacja izolacji adzen elektrycznych w uktadach
niskiego napicia. Zasady, wymagania i badania

Nagie znormalizowane IEC

Instalacje elektryczne w obielktbudowlanych. Zakres,
przedmiot i wymagania podstawowe

Instalacje elektryczne w obielatbudowlanych.
Ustalenia ogélnych charakterystyk

Instalacje elektryczne wektzich budowlanych.
Ochrona dla zapewnienia bezpietzt#va. Ochrona
przeciwporaeniowa

Instalacje elektryczne w kisieh budowlanych.
Ochrona dla zapewnienia bezpietzigva. Ochrona przed
skutkami oddziatywania cieplnego

Instalacje elektryczne w kisieh budowlanych.
Ochronadla zapewnienia bezpieam#wa. Ochrona przed
pradem przegzeniowym

Instalacje elektryczne wektzich budowlanych.
Ochrona dla zapewnienia bezpietzigva. Ochrona przed
przepeciami. Ochrona instalacji niskiego nagia przed
przegciowymi przep¢ciami i uszkodzeniami przy
doziemieniach w sieciach wysokiego nggiéa



PN-HD 60364-4-443:1999 Instalacje elektryczne wektzich budowlanych.
Ochrona dla zapewnienia bezpietzigva. Ochrona przed
przepegciami atmosferycznymi luaézeniowymi

PN-HD 60364-4-45:1999 Instalacje elektryczne w kiaieh budowlanych.
Ochrona dla zapewnienia bezpietzigva. Ochrona przed
obnizeniem napjcia

PN-HD 60364-4-46:1999 Instalacje elektryczne w bkiaieh budowlanych.
Ochrona dla zapewnienia bezpietztgva. Oddczanie i
taczenie

PN-HD 60364-4-47:1999 Instalacje elektryczne w bkiaieh budowlanych.
Ochrona zapewniafa bezpieczestwo. Zastosowanie
srodkéw ochrony zapewnigjych bezpieczestwo.
Postanowienia ogéIn&rodki ochrony przed pozaniem
pradem elektrycznym

PN-HD 60364-4-473:1999 Instalacje elektryczne wektsich budowlanych.
Ochrona dla zapewnienia bezpiet#t#va. Stosowanie
srodkéw ochrony zapewnigjych bezpieczestwo.

Srodki ochrony przed pdem przegzeniowym.

PN-HD 60364-4-482:1999 Instalacje elektryczne wektsich budowlanych.
Ochrona dla zapewnienia bezpiet#t®va. Dobor
srodkow ochrony w zalanosci od wpltywow
zewrgtrznych. Ochrona przeciwparowa

PN-HD 60364-5-51:2000 Instalacje elektryczne w kiasieh budowlanych. Dobor i
monta wyposaenia elektrycznego. Postanowienia
0golne

PN-IEC 60364-5-523:2001 Instalacje elektryczne wektach budowlanych. Dobor i
monta wyposaenia elektrycznego. Obgialnas¢
pradowa dtugotrwata przewoddw.

PN-HD 60364-5-53:2000 Instalacje elektryczne w kiasieh budowlanych. Dobor i
monta wyposaenia elektrycznego. Aparatura
rozdzielcza i sterownicza

PN-IEC 60364-5-537:1999 Instalacje elektryczne vwektach budowlanych. Dobor i
monta wyposaenia elektrycznego. Aparatura
rozdzielcza i sterownicza. Widzenia do odiczania
izolacyjnego i4czenia

PN-HD 60364-5-54:1999 Instalacje elektryczne w kisieh budowlanych. Dobor i
monta wyposaenia elektrycznego. Uziemienia i
przewody ochronne

PN-HD 60364-5-56:1999 Instalacje elektryczne w kiasieh budowlanych. Dobor i
monta wyposaenia elektrycznego. Instalacje
bezpieczastwa

PN-IEC 60364-6-61:2000 Instalacje elektryczne wektzsich budowlanych.
Sprawdzenie. Sprawdzenie odbiorcze

PN-IEC 60364-7-704:1999 Instalacje elektryczne wektach budowlanych.
Wymagania dotycgce specjalnych instalacji lub

lokalizacji . Instalacje na terenie budowy i ranti.



- PN-HD 60364-7-706:2000 Instalacje elektryczne wektsich budowlanych.
Wymagania dotycgce specjalnych instalacji lub
lokalizacji. Przestrzenie ograniczone powierzchmiam
przewodzacymi

KONIEC



