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Specyfikacja techniczna

- okreslenie przedmiotu zaméwienia
1. Przedmiot specyfikacji

Przedmiotem niniejszej specyfikacji jest okreslenie zakresu rob6t oraz wymagan
technicznych dotyczacych zadania pt: *Wykonywanie przegladow serwisowych uktadow
aparatury kontrolno-pomiarowej 1 automatyki oraz wykonywanie prac niezbednych w celu
utrzymania w ruchu weztéw cieplnych w obiektach Uniwersytetu im. Adama Mickiewicza w
Poznaniu zgodnie z zestawieniem w zataczniku nr 17,

2. Zakres stosowania.

2.1. Specyfikacja niniejsza jest stosowana jako dokument w przetargu na wykonanie
rob6t okreslonych w pkt. 1.
2.2. Zakres specyfikacji na zastosowanie przy zlecaniu robét objetych przetargiem.
2.3. Podstawe sporzadzenia oferty stanowia:
- zestawienie weztéw cieplnych — zalgcznik nr 1
. zestawienie zakresu czynnosci serwisowych — zatgcznik nr 2
- nastepujace zalozenia, ktore muszg zostaé w catodci uwzglednione przez
kazdego oferenta:
oferta winna obejmowaé wszystkie obiekty i urzadzenia ujete W zestawieniu;
2. firma skladajaca ofert¢ winna zatrudniac pracownikéw z uprawnieniami
eksploatacyjnymi typu E;
3. oferta winna obejmowac nastgpujace elementy:
- czestotliwos¢ wykonywanych przegladéw zgodnie z wykazem zal. nr 1:
koszt brutto obstugi serwisowej w rozbiciu na poszczegdlne obiekty
- koszt brutto obstugi serwisowej obejmujacy jeden rok
- koszt brutto obstugi serwisowej za caly okres obowiazywania umowy (dwa
lata)
- wzor protokotu z przegladu serwisowego
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3. Ogélne wymagania dotyczace robot.

1. Prac serwisowe nalezy prowadzi¢ zgodnie z obowiazujacymi normami, warunkami
technicznymi i odbioru pod statym nadzorem technicznym, z zachowaniem
obowiazujacych przepisow bhp i p.poz. dla tego rodzaju prac.

Wykonywane czynnosci serwisowe nie moga zaklocaé funkcjonowania obiektow.

2. Materiaty.

Przy wykonywaniu robot nalezy stosowa¢ urzadzenia i materialy dopuszczone do
obrotu i stosowania w budownictwie posiadajgce stosowne atesty.

3. Kontrola jakosci robot.

Wykonawca jest zobowigzany udokumentowaé prawidtowos$é wykonania robot i
ich zgodnos¢ z oferta.

4. Kontrola jakosci robot i prawidtowos¢ ich wykonania bedzie dokonywana przez
Kierownika Obiektu i Inspektora Nadzoru.

4. Inne uwarunkowania.

Termin wykonania: od 02 stycznia 2019 r. do 31 grudnia 2020 r.
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