INSTALACJE ELEKTRYCZNE
CZESC OGOLNA
1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej.

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej (ST) sa wymagania dotyczgce wykonania i odbioru robot
zwigzanych z budowg instalacji elektrycznych dla Inwestycji pn: ,,Adaptacja czgsci pomieszczen przyziemia
budynku szpitalnego - pod blokiem operacyjnym - z przeznaczeniem na centralng sterylizatorni¢ w celu
dostosowania Szpitala Powiatowego w Limanowej do aktualnie obowigzujacych przepisow,

Limanowa ul. Pitsudskiego 61, Nr dziatki 16/9”

1.2. Zakres Stosowania Specyfikacji Technicznej.

Przedmiot: Specyfikacja techniczna:

INSTALACJE ELEKTRYCZNE

odnosi si¢ do inwestycji wymienionej w pkt.1.1.

Zakres stosowania: jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w
punkcie 1.1.

1.3. Zakres robdt objetych Specyfikacja Techniczna.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza prowadzenia i realizacji robot wymienionych ponizej:
1.3.1.W zakresie instalacji wewnetrznych:

- rozdz. RNNI dla potrzeb projekt. CS.

- wewngtrzne linie zasilajace

- tablice rozdzielcze i pigtrowe

- instalacj¢ o$wietlenia podstawowego i miejscowego
- instalacj¢ o$wietlenia ewakuacyjnego.

- instalacj¢ o$wietlenia administracyjnego

- instalacj¢ gniazd wtykowych

- instalacj¢ zasilania urzadzen technologicznych

- instalacje sity wentylacji i klimatyzacji

- instalacje zasilania komputeréw

- ochrong przeciwporazeniowg

- polaczenia wyréwnawcze

- instalacj¢ piorunochronng

1.3.2.W zakresie przytacza elektroenergetycznego

- przylacze elektroenergetyczne

- przylacze agregatu chtodniczego

1.4. OKkreslenia podstawowe.

e Dziennik budowy — opatrzony pieczecig Zamawiajgcego zeszyt, z ponumerowanymi stronami,
shuzacy do notowania wydarzen zaistnialych w czasie wykonywania zadania budowlanego,
rejestrowania dokonywanych robot, przekazywania polecen i zalecen, oraz korespondencji
technicznej pomigdzy Zamawiajacym, Wykonawcg i Projektantem.

o Kierownik budowy — osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania
robotami i do reprezentacji w sprawach realizacji kontraktu.

o Kosztorys ofertowy - wyceniony kompletny kosztorys §lepy

Kosztorys $lepy - opis robot w kolejnosci technologicznej ich wykonania z podaniem ilosci.

Ksiega obmiaru — akceptowany przez Zamawiajgcego zeszyt z ponumerowanymi stronami,

sluzacy do wpisania przez Wykonawce obmiaréw wykonanych robdt w formie wyliczen,

szkicow 1 ewentualnie dodatkowych zatacznikéw. Wpisy w ksigdze obmiaréw podlegaja
potwierdzeniu przez Zamawiajacego (dla robot dodatkowych i zamiennych).

e Materialy — wszelkie tworzywa i produkty, niezbedne do wykonywan8a robdt. Zgodne z
dokumentacja projektowo — kosztorysowa, zaakceptowane przez Zamawiajacego.

e Polecenie Zamawiajacego — wszelkie polecenia przekazywane Wykonawcy przez
przedstawiciela Zamawiajacego w formie pisemnej, dotyczace sposobu realizacji robot lub
innych spraw dokumentacji projektowe;.

e Projektant — uprawniona osoba prawna lub fizyczna begdgca autorem dokumentacji
projektowe;.
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1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robét.
Ogodlne wymagania dotyczace robdt podano w dokumentacji projektowe;.
Instalacje powinny by¢ wykonane zgodnie z

e  Polskimi Normami

e Obecnie obowigzujagcym prawem budowlanym i wymaganiami wszelkich wtadz

lokalnych, przepiséw i regulacji terenowych

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos$¢ ich wykonania oraz ich zgodnos$¢ z dokumentacja projektowa,
specyfikacja techniczna i poleceniami Zamawiajgcego oraz za bezpieczenstwo 1 higien¢ pracy.

1.5.1. Przekazanie placu budowy.

Zamawiajacy w terminie okreSlonym w dokumentach przetargowych przekaze Wykonawcy plac budowy wraz
ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, dziennik budowy oraz co najmniej
dwa egzemplarze pelnej dokumentacji kontraktowe;.

1.5.2. Dokumentacja projektowa.

Wykonawca otrzyma od Zamawiajagcego co najmniej dwa egzemplarze dokumentacji projektowe;.
Dokumentacja ta zawiera¢ bedzie rysunki, obliczenia i dokumenty zgodne z wykazem podanym w
szczegbtowych warunkach umowy. Dokumentacje powykonawczg sporzadzi Wykonawca na wilasny koszt,
chyba ze umowa stanowi inaczej.

1.5.3. Zgodnos¢ robét z dokumentacja projektowa i specyfikacjq techniczng.

Dokumentacja projektowa, specyfikacja techniczna oraz dodatkowe dokumenty przekazane Wykonawcy przez
Zamawiajgcego stanowig cze¢$¢ umowy, a wymagania wyszczegdlnione choéby w jednym z nich sa
obowigzujace dla Wykonawcy tak jakby byly w catej dokumentacji. Wykonawca nie moze wykorzystywaé
btedow lub opuszczen w dokumentach kontraktowych, a o ich wykryciu zobowigzany jest powiadomic
Zamawiajacego, ktory dokona odpowiednich zmian i poprawek.

W przypadku rozbiezno$ci opis wymiaréw jest wazniejszy od odczytu ze skali rysunkow. Wszystkie
wykonywane roboty oraz dostarczone materialty muszg by¢ zgodne z dokumentacja projektows i specyfikacja
techniczng. Dane okreslone w dokumentacji projektowej i specyfikacji technicznej powinny by¢é uwazane za
wielkosci docelowe, od ktorych dopuszczalne sg odchylenia w ramach okreSlonego podzialu. Cechy materiatow
i elementéow obiektow i budowli powinny by¢ jednorodne i wykazywac bliska zgodno§¢ z okreslonymi
wymaganiami, a rozrzuty ich cech nie powinny przekracza¢ dopuszczalnego podziatu tolerancji. Jezeli przedziat
tolerancji nie zostal okre§lony w dokumentacji projektowej lub specyfikacji technicznej to nalezy przyjaé
tolerancje akceptowane zwyczajowo dla danego rodzaju robot. W przypadku gdy material lub roboty nie sg w
petni z godne z dokumentacijg projektowa Iub specyfikacja techniczng i wptyne¢to to na niezadowalajaca jakos¢
budowli lub obiektu, to takie materialy i roboty nie zostang zaakceptowane przez Zamawiajgcego. W takiej
sytuacji elementy robdt powinny by¢ niezwtocznie rozebrane i zastgpione innymi na koszt Wykonawcy.

1.5.4. Zabezpieczenie materialéw i sprzetu.

Wykonawca jest zobowigzany zabezpieczyé uzywany przy realizacji zadania sprz¢t i materiaty zgodne z
wytycznymi ujetymi w zaakceptowanym przez Zamawiajacego projekcie organizacji zaplecza i robot. Koszt
zabezpieczenia i dozorowania placu budowy ponosi Wykonawca na podstawie odrgbnej umowy o ochronie
mienia z Generalnym Wykonawca.

1.5.5. Ochrona Srodowiska w czasie wykonywania robot.

Wykonawca robot instalacyjnych ma obowigzek znac i1 stosowa¢ w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy

dotyczace ochrony srodowiska naturalnego. Powinny zosta¢ podjete odpowiednie $rodki zabezpieczajace przed:

- zanieczyszczeniami zbiornikow i ciekow wodnych pytami, paliwami, olejami, chemikaliami oraz
innymi szkodliwymi substancjami

- przekroczeniem norm zanieczyszczenia powietrza pytami i gazami

- przekroczeniem norm hatasu

- mozliwo$cig powstania pozaru

Opftaty i kary za przekroczenie w trakcie realizacji norm okreslonych odpowiednimi przepisami ochrony

srodowiska obcigzaja Wykonawce robot. Wody powierzchniowe i gruntowe nie mogg by¢ zanieczyszczone w

czasie robot. Baza sprzetu i transportu moze zosta¢ zlokalizowana na terenie zaplecza budowy pod warunkiem

pozytywnej opinii projektu organizacji zaplecza przez lokalne shuzby ochrony $rodowiska. Wykonawca nie

powinien stosowac innej technologii robot, na wyzszym poziomie hatasu, niz okre$lona przez Zamawiajgcego

pod rygorem wstrzymania robot.

1.5.6. Ochrona przeciwpozarowa.

Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisow ochrony przeciwpozarowej. Wykonawca begdzie odpowiedzialny za
wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym jako rezultat realizacji robdt albo przez personel
Wykonawcy.



1.5.7. Materialy szkodliwe dla otoczenia.

Materiaty, ktore w sposob trwaty sg szkodliwe dla otoczenia, nie bedg dopuszczone do uzycia. Nie dopuszcza si¢
materiatow wywolujacych szkodliwe promieniowanie o stezeniu wickszym od dopuszczalnego, okreslonego
odpowiednimi przepisami. Wszelkie materialty odpadowe uzyte do robot muszg mie¢ aprobate techniczng
wydang przez uprawniong jednostke, jednoznacznie stwierdzajacg brak szkodliwego oddzialywania materialu na
srodowisko. Jezeli Wykonawca uzyt materiatéw szkodliwych dla otoczenia wedtug warunkéw szczegdtowych
kontraktu, a ich uzycie spowodowato jakickolwiek zagrozenie dla srodowiska, to konsekwencje tego poniesie
Zamawiajacy.

1.5.8. Ochrona wlasnosci publicznej i prywatnej.

Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji na wspoélnej trasie wykonywanych rob6t (WLZ-y), oraz uzyska od
wihascicieli tych urzadzen potwierdzenia informacji dostarczonych mu przez Zamawiajgcego w ramach planu
lokalizacji.

1.5.9. Ograniczenia obcigzen osi pojazdow.

Wykonawca dostosuje si¢ do ustawowych ograniczen obcigzenia na 0§ przy transporcie materiatdow i
wyposazenia na i z terenu robdt. Wykonawca bedzie odpowiadat za naprawe wszelkich robot uszkodzonych w
wyniku przewozu nadmiernie obcigzonych pojazdéw i tadunkow.

1.5.10. Bezpieczenstwo i higiena pracy.

Podczas realizacji rob6t Wykonawca powinien przestrzega¢ wszystkich przepisow dotyczacych bezpieczenstwa
i higieny pracy. W szczegdélnoSci Wykonawca ma obowigzek zadbaé, aby personel nie wykonywatl pracy w
warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetniajacych odpowiednich wymagan
sanitarnych. Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywal wszelkie urzadzenia zabezpieczajgce, socjalne oraz
sprzet i odpowiednig odziez dla ochrony Zycia i zdrowia 0so6b zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia
bezpieczenstwa publicznego. Uznaje sig, ze wszelkie koszty zwigzane z wypelnieniem wymagan okre§lonych
powyzej nie podlegaja oddzielnej zaplacie i s3 uwzglednione w Cenie Kontraktowej.

1.5.11. Ochrona i utrzymanie robdét.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrong robdt i za wszelkie materialy i urzadzenia uzywane do rob6t od
daty wydania potwierdzenia zakonczenia rob6t przez Zamawiajacego. Wykonawca begdzie utrzymywac roboty
do czasu ostatecznego odbioru. Utrzymanie powinno by¢ prowadzone w taki sposob, aby obiekty i budowle Iub
ich elementy byly w zadawalajagcym stanie przez caty czas do momentu odbioru ostatecznego. Jesli Wykonawca
w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie Zamawiajagcego powinien wznowi¢ roboty
utrzymaniowe nie pozniej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.5.12. Stosowanie si¢ do prawa i innych przepisow.

Wykonawca zobowigzany jest znaé wszystkie przepisy wydane przez wladze centralne i miejscowe oraz inne
przepisy i wytyczne, ktore sa w jakikolwiek sposob zwigzane z robotami i bedzie w petni odpowiedzialny za ich
przestrzeganie. Wykonawca bedzie przestrzegal praw patentowych i bedzie w pelni odpowiedzialny za
wypelnienie wszelkich wymagan prawnych odno$nie ich wykorzystania, a o swoich dziataniach w sposob ciagly
bedzie informowal Zamawiajgcego.

1.5.13. Rownowazno$¢ norm i przepisow prawnych.

Gdziekolwiek w kontrakcie powotane sa konkretne normy lub przepisy, ktore spetnia¢ maja materiaty, sprzet i
inne dostarczone towary, oraz wykonane i zbadane roboty, beda obowigzywac postanowienia najnowszego
wydania lub poprawionego wydania powotanych norm i przepiséw, o ile w kontrakcie nie postanowiono inaczej.
Moga by¢ rowniez stosowane inne odpowiednie normy i przepisy zapewniajace zasadniczo réwny lub wyzszy
poziom wykonania, pod warunkiem wczesniejszej ich akceptacji przez Zamawiajacego.

2. MATERIALY.

2.1. Zrédla uzyskania materialéw.

Co najmniej na trzy tygodnie przed planowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materialow przeznaczonych do
robot Wykonawca przedstawi szczegélowe informacje dotyczace zrodlta ich wytwarzania, zamawiania lub
wykonywania, odpowiednie $wiadectwa badan laboratoryjnych oraz probki do ich zatwierdzenia przez
Zamawiajgcego.

Zatwierdzenie partii materiatow z danego zrddla nie oznacza automatycznie, ze wszystkie materiaty z danego
zrodta uzyskajg zatwierdzenie. Wykonawca zobowigzany jest do prowadzenia badan w celu udokumentowania,
ze materiaty uzyskane z dopuszczonego zrodta w sposob ciagly spetniajg wymagania specyfikacji technicznej i
dokumentacji projektowej w czasie postepu robot.



2.2, Materialy nie odpowiadajace wymaganiom.
Materialty nie odpowiadajgce wymaganiom zostang wywiezione przez Wykonawce z terenu budowy, badz
ztozone w miejscu wskazanym przez Zamawiajgcego. Jesli Zamawiajacy zezwoli na uzycie tych materiatow do
innych robét, niz do tych dla ktérych zostaty zakupione, to koszt materiatow zostanie przewarto$ciowany przez
Zamawiajacego. Kazdy rodzaj robot, w ktérym znajdujg si¢ nie zbadane i nie zaakceptowane materiatly,
Wykonawca wykonuje na wlasne ryzyko, liczac si¢ z ich nie przyjeciem i brakiem zaptaty.

2.3. Przechowywanie i skladowanie materialow.
Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materialy, do czasu ich wbudowania byly zabezpieczone
przed zanieczyszczeniem, zachowaly swoja jako$¢ 1 wlasciwosci do robot i byly dostepne do kontroli przez
Zamawiajacego. Miejsca czasowego skltadowania materiatow beda zlokalizowane w obrebie terenu budowy w
miejscach uzgodnionych z Zamawiajagcym lub poza terenem budowy w miejscach zorganizowanych przez
Wykonawcg.

2.4. Wariantowe stosowanie materialow.
Jesli dokumentacja projektowa przewiduje mozliwo$¢ wariantowego zastosowania rodzaju materialow w
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Zamawiajagcego o swoim zamierzeniu c¢o najmniej 3
tygodnie przed uzyciem materiatu albo w okresie dluzszym, jesli bedzie to wymagane dla badan prowadzonych
przez Zamawiajgcego. Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiatu nie moze by¢ pdzniej zmieniany bez zgody
Zamawiajgcego.

3. SPRZET

Wykonawca zobowigzany jest do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje niekorzystnego
wplywu na jakos¢ wykonywanych roboét. sprzgt uzywany do robot musi by¢ zgodny z oferta wykonawcy, musi
odpowiada¢ pod wzgledem typoéw 1 ilosci  wskazaniom zawartych w projekcie organizacji robot,
zaakceptowanym przez Zamawiajacego. W przypadku braku ustalen w takich dokumentach sprzet musi by¢
uzgodniony i zaakceptowany przez Zamawiajacego. Liczba i wydajno$¢ sprzegtu bedzie gwarantowaé
przeprowadzenie robdt zgodnie z zasadami okreslonymi w dokumentacji projektowej, warunkach kontraktu i
wskazaniach Zamawiajacego w terminie przewidzianym umowsg. Sprzet bedacy wihasnoscia Wykonawey lub
wynajety do wykonywania robdt ma by¢ utrzymywany w dobrym stanie technicznym i gotowo$ci do pracy.
Bedzie on zgodny z normami ochrony §rodowiska, przepisami dotyczacymi jego uzytkowania oraz przepisami
BHP. Wykonawca dostarczy Zamawiajacemu kopie dokumentéw potwierdzajacych dopuszczenie sprzetu do
uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami. Wariantowe uzycie sprzetu jest mozliwe gdy przewiduje
taki przypadek dokumentacja projektowa, pod warunkiem uzyskania akceptacji Zamawiajacego. Jakikolwiek
sprzgt, maszyny i urzadzenia oraz narzedzia nie gwarantujace zachowania warunkow umowy, zostana przez
Zamawiajacego zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robot.

4. TRANSPORT.

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkéw transportu, ktore nie wptyna niekorzystnie
na jako$¢ wykonywanych robdt i wiasciwosci przewozonych materiatdéw. Dobor $rodkéw transportowych
Wykonawca przedstawia do akceptacji Zamawiajgcemu. Liczba $rodkéw transportu bedzie zapewniaé
prowadzenie robdt zgodnie z zasadami okreslonymi w dokumentacji projektowej 1 wskazaniach Zamawiajacego
w terminie przewidzianym umowg. Przy ruchu po drogach publicznych pojazdy beda spetnia¢ wymagania
dotyczace przepisow ruchu drogowego. Wykonawca bgdzie na biezaco i na wilasny koszt usuwac wszelkie
zanieczyszczenia spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych i dojazdach do budowy.

5. WYKONYWANIE ROBOT.

5.1.0golne zasady wykonywania robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robdt zgodnie z warunkami umowy oraz za jakos$c
zastosowanych materiatow i wykonywanych robot, za ich zgodno$¢ z dokumentacja projektowa, wymaganiami
specyfikacji technicznej, projektem organizacji robdt oraz poleceniami Zamawiajgcego. Wykonawca ponosi
odpowiedzialno$¢ za dokladne wytyczne w planie i wyznaczenie wysokosci wszystkich elementéw robot
zgodnie z wymiarami i rzednymi okre§lonymi w dokumentacji projektowej lub przekazanymi na piSmie przez
Zamawiajgcego.

5.2. Wspélpraca Zamawiajacego i Wykonawcy.

Zamawiajacy bedzie podejmowatl decyzje we wszystkich sprawach zwigzanych z jako$cig robot, oceng jakosci
materialow 1 postgpem robdt, a ponadto wszystkich sprawach zwigzanych z interpretacja dokumentacji
projektowej 1 Specyfikacji technicznej oraz dotyczacych akceptacji wypetniania warunkoéw kontraktu przez
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Wykonawce. Jest on upowazniony réwniez do kontroli wszystkich robot i kontroli wszystkich materiatow
dostarczonych na budowe¢ lub na niej produkowanych, wiaczajac przygotowanie i produkcje materiatow.
Zamawiajacy powiadomi Wykonawcg o wykrytych wadach i odrzuci wszystkie te materiaty i roboty, ktore nie
spelniajg wymagan jakosciowych okreslonych w dokumentacji projektowej i specyfikacji technicznej. Przy
podejmowaniu decyzji Zamawiajacy uwzgledni wyniki badan materialdéw 1 robdt, rozrzuty normalnie
wystepujace przy produkcji i przy badaniach materiatow, doswiadczenia z przesztosci, wyniki badan naukowych
oraz inne czynniki wptywajace na rozwazana kwesti¢. Polecenia Zamawiajgcego powinny by¢ wykonywane nie
pdzniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez Wykonawce pod grozba zatrzymania
robot. Skutki finansowe z tego tytutu ponosi Wykonawca.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.
6.1. Program zapewniania jakoSci robét.
Do obowigzkéw Wykonawcy nalezy opracowanie i przedstawienie do aprobaty Zamawiajgcego programu
zapewnienia jakoSci, w ktorym przedstawi on zamierzony sposob wykonywania robdt, mozliwosci techniczne,
kadrowe i organizacyjne gwarantujace wykonywanie robot zgodnie z dokumentacja projektowa, specyfikacjg
techniczng oraz poleceniami i ustaleniami przekazanymi przez Zamawiajacego. Program zapewnienia jakosci
powinien zawierac:
- organizacje wykonywania robot
- termin i sposob prowadzenia robot
- organizacje ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robo6t-zasady BHP
- wykaz zespotow roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne
- wykaz os6b odpowiedzialnych za jako$¢ i terminowo$¢ wykonania poszczegdlnych elementow
robot
- wyposazenie w sprzet 1 urzadzenia do pomiardw i kontroli (opis laboratorium)
- sposOb oraz forme¢ gromadzenia wynikow badan laboratoryjnych, zapis pomiaréw, a takze
wycigganych wnioskow i zastosowanych korekt w procesie technologicznym, proponowany sposob
i forme przekazywania tych informacji Zamawiajagcemu
- wykaz maszyn i urzadzen stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi oraz
wyposazeniem w mechanizmy sterowania i urzadzenia pomiarowo-kontrolne
- sposOb postgpowania z materiatami i robotami nie odpowiadajacymi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakoS$ci robot.

Celem kontroli robét jest takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiaggna¢ zalozong jakosé
robot. Wykonawca jest odpowiedzialny za pelng kontrolg oraz jako§¢ materiatow. Zapewni on odpowiedni
system kontroli wiaczajac personel, sprzet. Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Zamawiajacy moze
zazgda¢ od Wykonawcy przeprowadzenia badan w celu zademonstrowania, ze poziom ich wykonania jest
zadawalajacy. Wykonawca musi przeprowadzi¢ pomiary i badania materiatow oraz robot z czestotliwoscia
zapewniajacg stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi we dokumentacji
technicznej i specyfikacji robot. Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czgstotliwosci sa okreslone
w normach i wytycznych. W przypadku gdy nie zostaty one tam okreslone , Zamawiajacy ustali jaki zakres
kontroli jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie zgodnie z umows. Wykonawca dostarczy Zamawiajacemu
Swiadectwa, ze wszystkie stosowane urzadzenia i sprzet badawczy posiadaja wazng legalizacje, zostaty
prawidlowo wykalibrowane i odpowiadaja wymaganiom norm okreslajacych procedurg badan. Wszystkie
koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan materiatdéw ponosi Wykonawca.

6.3. Badania i pomiary.

Wszystkie badania i pomiary muszg by¢ prowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku gdy
normy nie obejmujg jakiegokolwiek badania w specyfikacji technicznej. Stosowaé mozna wytyczne krajowe,
albo inne procedury zaakceptowane prze Zamawiajacego. Przed przystgpieniem do pomiaréw lub badan,
Wykonawca powiadomi Zamawiajacego o rodzaju, miejscu, terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu
pomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi na pismie ich wyniki do akceptacji Zamawiajacego.

6.4. Raporty z badan.

Wykonawca musi przekaza¢ Zamawiajagcemu kopie raportu z wynikami badan jak najszybciej, nie pdzniej
jednak niz w terminie okreSlonym w programie zapewnienia jakosci. Wyniki badan bgdg przekazywane
Zamawiajgcemu na formularzach wedlug dostarczonego przez Niego wzoru Iub innych przez Niego
zaaprobowanych.

6.5. Certyfikaty i deklaracje.
Zamawiajacy moze dopusci¢ do uzycia tylko te materiaty, ktore posiadaja:



7.
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- certyfikat na znak bezpieczenstwa wskazujacy, ze zapewniono zgodno$¢ z kryteriami
technicznymi oraz wlasciwych przepisow i dokumentoéw technicznych.

- Deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z Polskg Norma, lub Aprobatg techniczng, w
przypadku wyrobow, dla ktérych nie ustanowiono PN, jezeli nie sa objete certyfikacja okreslong
powyzej 1 ktore spetlniaja wymogi specyfikacji. W przypadku materiatow dla ktorych w/w
dokumenty nie s3 wymagane, kazda partia dostarczona do robdt bedzie posiada¢ dokumenty,
okreslajace w sposob jednoznaczny jej cechy. Produkty przemystowe musza posiada¢ w/w
dokumenty wydane przez producenta. Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spetniaja tych wymagan
beda odrzucone.

6.6. Dokumenty Budowy.
Dziennik Budowy — jest dokumentem prawnym obowigzujacym Zamawiajacego i Wykonawce w okresie od
przekazania Wykonawcy placu budowy do konca okresu gwarancyjnego. Zataczone do Dziennika Budowy
protokoty i inne dokumenty powinny by¢ oznaczone kolejnym numerem zatacznika i opatrzone datg i
podpisem Kierownika Budowy i Zamawiajgcego. Do Dziennika Budowy nalezy wpisywaé w szczegdlnosci:

- datg przekazania Wykonawcy placu budowy

- datg przekazania przez Zamawiajgcego dokumentacji projektowej

- uzgodnienie przez Zamawiajacego programu zapewnienia jakosci i harmonogramow roboét

- wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy

- zgodno$¢ rzeczywistych warunkow geotechnicznych z ich opisem w dokumentacji projektowe;j

- dane dotyczace czynnosci geodezyjnych

- dane dotyczace sposobu realizacji zabezpieczenia robot

- dane dotyczace jakosci materiatdow, pobieranych probek oraz wyniki przeprowadzonych badan

- inne informacje istotne dla przebiegu robot.
Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy wpisane do Dziennika Budowy powinny by¢ przedtozone
Zamawiajagcemu do ustosunkowania si¢. Decyzje Zamawiajacego wpisane do Dziennika Budowy
Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem ich przyjecia Iub zajeciem stanowiska. Wpis Projektanta do
Dziennika Budowy obliguje Zamawiajagcego do ustosunkowania si¢. Projektant nie jest jednak strong
kontraktu i nie ma uprawnien do wydawania polecen Wykonawcy robot. Rejestr obmiarow — stanowi
dokument na rozliczenie faktycznego postepu kazdego elementu robdt. Obmiary wykonywanych robot
przeprowadza si¢ w jednostkach przyjetych w kosztorysie ofertowym i wpisuje do rejestru obmiarow.
Pozostate dokumenty budowy : pozwolenie na budowg, protokoly przekazania placu budowy, umowy
cywilnoprawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilnoprawne, polisy ubezpieczeniowe, protokoty
odbioru robot, protokoty z narad i ustalen, korespondencja na budowie.
Dokumenty powinny by¢ przechowywane na placu budowy w miejscu odpowiednio zabezpieczonym.
Zaginiecie jakiegokolwiek dokumentu budowy spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie w sposob
przewidziany prawem. Wszystkie dokumenty budowy powinny by¢ zawsze dostgpne dla Zamawiajgcego.

OBMIAR ROBOT.

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét.

Obmiar robot okresla faktyczny zakres wykonywanych robot zgodnie z dokumentacja projektowa i specyfikacja
techniczng. Wyniki obmiaru beda wpisane do rejestru obmiaréw. Obmiar gotowych robdt bedzie
przeprowadzony z czgstotliwoscia i w czasie okre§lonym w umowie.

7.2. Urzadzenia i sprzet pomiarowy.

Wszystkie urzadzenia i sprzet pomiarowy stosowany w czasie obmiaru robdt musi zyskaé akceptacje
Zamawiajacego. Jezeli sprzet wymaga badan atestujacych to Wykonawca bedzie posiadaé wazne $wiadectwa
legalizacyjne.

8. ODBIOR ROBOT.

a)

b)

8.1. Odbiory miedzyoperacyjne.
Odbiorowi migdzyoperacyjnemu podlegaja:
przebieg tras kablowych
sposob potaczen,
sposob prowadzenia przewoddw poziomych i pionowych,
lokalizacja urzadzen.

8.2.0dbior czesciowy.
odbiorowi czgSciowemu nalezy poddaé elementy urzadzen instalacji, ktorych
w wyniku postepu robot, sprawdzenie jest niemozliwe lub utrudnione w fazie
odbioru koncowego.
kazdorazowo po przeprowadzeniu odbioru czesciowego powinien by¢



a)

b)
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sporzadzony protokot i dokonany zapis w dzienniku budowy.

8.3.0dbior koncowy.

przy odbiorze koncowym urzadzen, instalacji i regulacji urzadzen nalezy
przedtozyc¢ protokoty odbiorow czesciowych , a takze sprawdzi¢ zgodnosé
stanu istniejgcego z dokumentacja techniczng po uwzglednieniu
udokumentowanych odstepstw oraz wymaganiami odpowiednich norm
przedmiotowych lub innych warunkéw technicznych
w szczegblnosci nalezy skontrolowac:

- uzycie wlasciwych materiatow i elementow urzadzenia

- prawidlowo$¢ wykonania polgczen

- jako$¢ zastosowania materialow

- odleglos¢ przewodow wzgledem siebie i innych instalacji

- prawidlowos¢ zainstalowania urzadzen

- zgodno$¢ wykonania instalacji z dokumentacjg techniczng

- stan izolacji przewodow

- skutecznos$¢ ochrony przeciwporazeniowej

- nat¢zenie o$wietlenia

- skuteczno$¢ ochrony odgromowe;j

- prawidlowos$¢ dziatania urzadzen elektrycznych



SPECYFIKACJA TECHNICZNA
branza: INSTALACJE ELEKTRYCZNE

1.1. Nazwa nadana zaméwieniu przez Zamawiajgcego:

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej (ST) sa wymagania dotyczgce wykonania i odbioru robot
zwigzanych z budowg instalacji elektrycznych dla Inwestycji pn: ,,Adaptacja czgsci pomieszczen przyziemia
budynku szpitalnego - pod blokiem operacyjnym - z przeznaczeniem na centralng sterylizatorni¢ w celu
dostosowania Szpitala Powiatowego w Limanowej do aktualnie obowigzujacych przepisow,

Limanowa ul. Pitsudskiego 61, Nr dziatki 16/9”

1.2. Przedmiot i zakres stosowania specyfikacji technicznej:

Przedmiot: Specyfikacja techniczna:

INSTALACJE ELEKTRYCZNE

odnosi si¢ do inwestycji wymienionej w pkt.1.1.

Zakres stosowania: jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w
punkcie 1.1.

1.3. Nazwy i kody robot (wg.stownika CPV
1.3.1. Grupy robot
45300000-0 Roboty w zakresie instalacji budowlanych
45400000-1 Roboty wykonczeniowe w zakresie obiektow budowlanych

1.3.2. Klasy robot
45310000-3 Roboty w zakresie instalacji elektrycznych

1.3.3. Kategorie robot

45311000-0 Roboty w zakresie przewodow instalacji elektrycznych oraz opraw elektrycznych
15 45311100-1 Roboty w zakresie przewodow instalacji elektrycznej
16 45311200-2 Roboty w zakresie opraw elektrycznych

45312310-3 Roboty w zakresie ochrony o$wietlenia
17 45312311-0 Instalowanie o$wietlenia

45315100-9 Instalacyjne roboty elektryczne (proby)

45315600-4 Instalacje niskiego napigcia

45315700-5 Instalowanie rozdzielni elektrycznych
18 45314200-3 Instalowanie infrastruktury kablowej
19 45314300-4 Ktladzenie kabli

1.4. Informacje o terenie budowy:

Wejscie na budowe: Warunkiem rozpoczecia prac instalacyjnych elektrycznych jest:

- wykonanie elementow Scian nowych zgodnie z dokumentacjg oraz stelazu sufitow podwieszonych zgodnie z
dokumentacja projektowa i poleceniami inwestora.

- wykonanie prac adaptacyjnych w istniejacej czesci budynku.

-wykonanie elementéw nawierzchni posadzek nowych zgodnie z dokumentacja

-montaz przewodoéw wentylacyjnych w przestrzeni mi¢gdzystropowej i na dachu

- montaz przewodow instalacyjnych w przestrzeni mi¢dzystropowe;j

1.5. Zakres robot objetych specyfikacja techniczna
Zakres prac instalacyjnych elektrycznych w ramach inwestycji wg punktu 1.1 zawiera:

1.5.1.W zakresie instalacji wewnetrznych:

- rozdz. RNNI dla potrzeb projekt. CS.

- wewngtrzne linie zasilajace

- tablice rozdzielcze i pigtrowe

- instalacj¢ o$wietlenia podstawowego i miejscowego
- instalacj¢ o$wietlenia ewakuacyjnego.

- instalacj¢ o$wietlenia administracyjnego

- instalacj¢ gniazd wtykowych

- instalacj¢ zasilania urzadzen technologicznych

- instalacje sity wentylacji i klimatyzacji




instalacje zasilania komputeréw
ochrong przeciwporazeniowg
potaczenia wyrownawcze
instalacje piorunochronng

1.5.2.W zakresie przylacza elektroenergetycznego

przylacze elektroenergetyczne
przylacze agregatu chtodniczego

1.6. Wyszczegdlnienie i opis prac towarzyszacych i robot tymczasowych:
Przewidywane prace towarzyszace:

20
21
22
23

- Prace zwigzane z w zakresie ustalonym i1 w koordynacji z wykonawcami prac budowlanych oraz
instalacji sanitarnych w obrebie zabudowy osprzgtu sanitarnego , urzadzen technologicznych
i zabudowy meblowe;j;

- transport materiatow i gotowych elementéw do wykonania instalacji w obiekcie

- montaz sufitow podwieszonych w cz¢$ci modernizowane;.

- geodezyjne wytyczenie trasy kabli

W robotach budowlanych winny by¢ ujete:

- przekucia przez stropy i Sciany

- wykonanie przepustow rurowych dla wyprowadzenia kabli z budynkow.

- Przed rozpoczeciem robot montazowych nalezy rozpoznaé pozostale branze by koordynowaé
odpowiednio prace celem uniknigcia kolizji.

- W przypadku wystapienia kolizji ewentualne zmiany nalezy uzgodni¢ z projektantem.

- Pozostale szczego6ty nie ujete na rysunkach i w opisie, wynikle w trakcie realizacji bgda przekazywane
wykonawcy robot w ramach nadzoru autorskiego

Przewidywane prace tymczasowe:

- Zabiegi stuzace do zabezpieczenia przewoddw, osprzetu instalacyjnego w czasie tynkowania oraz
ciggow koryt kablowych przed uszkodzeniem udarowym lub zanieczyszczeniem;

- Zabiegi jw. lecz dotyczace szaf i tablic rozdzielczych.

- Instalacje elektryczne nalezy prowadzi¢ nad lub obok instalacji sanitarnych w odlegtosci min. 10 cm.
Nalezy je uktada¢ po wykonaniu instalacji sanitarnych.

- Wykonawstwo instalacji elektrycznych winno by¢ koordynowane z pozostalymi instalacjami celem
uniknigcia kolizji.

- Zabezpieczenie wykopow dla przylacza elektroenergetycznego.

2. MATERIALY - wymagania szczegétowe dotyczace wlasciwo$ci materialow.

24

Wymagania ogélne dotyczace materiatéw,

Do realizacji zadania przewiduje si¢ uzycie wylacznie materiatow zastosowanych w dokumentacji
projektowej, spetniajacych okreslone prawem standardy. W trakcie realizacji zadania nie dopuszcza si¢
uzycia materialow, ktore sg szkodliwe dla pracownikdw i otoczenia o wartosciach wigkszych niz
dopuszczalne,
okreslonych przepisami szczegotowym. Materiaty uzyte do realizacji zadania powinny odpowiadaé
wymaganiom okre§lonym w przepisach szczegdtowych oraz uzyskaé akceptacj¢ Inspektora Nadzoru.
Materialy nie odpowiadajace wymaganiom zostana przez Wykonawce wywiezione z terenu budowy.
Wykonawca zapewni sukcesywny dowdz materiatdéw w miare wystepujacych potrzeb. Wykonawca ponosi
odpowiedzialnos$¢ za spelnienie wymagan jakoSciowych stosowanych materiatdéw. Wykonawca jest
zobowigzany dostarczy¢ materiaty $cisle odpowiadajacg warunkom okre§lonym w projekcie oraz zgodnym
ze $wiadectwami przedstawionymi w procedurze przetargowej, oferujacej rozwigzanie systemowe.
Dodatkowe wymagania odnos$nie whasnosci uzytych materialow, musza by¢ potwierdzone stosownymi
Swiadectwami.

Wskazane w projekcie materiaty Iub elementy gotowe, w przypadku gdy uzyto nazw handlowych, zostaly
okreslone w ten sposob z powodu szczegolnych wlasnosci lub wskazanego w tym wypadku nawigzania
stylistycznego do materiatow lub elementow uzytych wczes$niej. Moga by¢ one, czy nawet muszg jednak
zastgpione materiatami badz elementami nie gorszej jakosci, zwlaszcza w przypadku utraty aktualnosci
wymaganych swiadectw.

2.1.Rozdzielnia RNNI1 (dla zasilania CS)

W obudowie metalowej wolnostojacej np.Eaton
Wsporniki, ptyty montazowe, ostony wg elewacji
1. Rozdzielnia do zabudowy szeregowej XVTL 1800x600x400, IP55
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. Scianka boczna XVTL- MP/S -4/18
. Roztacznik mocy kompaktowy 3-bieg. 400A
. Roztacznik bezpiecznikowy 3-bieg. 160/63A, SOkA
. Roztacznik bezpiecznikowy 3-bieg. 250/160A, S0kA
. Roztacznik bezpiecznikowy 3-bieg. 400/250A, S0kA
. Wyzwalacz wzrostowy do roztgcznika mocy 230VAC
. Przektadnik pradowy na szyne 200/5A, kl.1
. Licznik mocy czynnej 3x230/400V, 5A, kl.1
10. Lampka sygnalizacyjna zielona,230V
11. Rozlacznik bezpiecznikowy np.R303, 63/50A, 3-bieg
12. Rozlacznik bezpiecznikowy, np.R30363/35A, 3-bieg
13. Rozlacznik bezpiecznikowy, np. R303 63/20A, 3-bieg
14. Rozlacznik bezpiecznikowy, np. R303 63/6A, 1-bieg
15. Wkiadka bezpiecznikowa D02 20A
16. Wktadka bezpiecznikowa D02 35A
17. Wkiadka bezpiecznikowa D02 S0A
18. Bezpiecznik mocy NH 00-63A
19. Bezpiecznik mocy NH 1-160A
20. Ochronnik przepigciowy kl.C, 15kA,1,4kV, 4-bieg.

O 03O L =~ Wi

2.2.Tablice rozdzielcze

Szacht “1”

2.2.1.Tablice 0TOP1, 0TOR1,0TSP1, 0TUPS1

(Do montazu w istniejacej szafie)

1. Roztacznik izolacyjny, 63A, 2-bieg

. Lampka sygnalizacyjna zielona,230V

. Wylacznik réznicowo — pradowy. 4-bieg. 25, 0,03A
. Wytacznik réznicowo — pradowy 2-bieg. 25A,0,03A
. Wytacznik nadmiarowy B10, 1-bieg. 6kA

. Wytacznik nadmiarowy B 16,1-bieg. 6kA

. Wytacznik nadmiarowy B 16,2-bieg. 6kA

. Wytacznik nadmiarowy B 20,1-bieg. 6kA

9. Przekaznik bistabilny PB 402. c230VAC

10. Listwa montazowa TH35, 1-500

11.0stona aparatow modutowych h-150, 1-800

03N DNk~ W

2.2.2.Tablica OTCS,

. Obudowa metalowa nascienna 5x24mod.z drzwiami, IP55

. Wspornik TH 35

. Ostona 300

. Ostona 150

. Roztacznik mocy kompaktowy, np. N2 250A, 690V, 3p

. Lampka sygnalizacyjna zielona,230V

. Ochronnik przepigciowy kl.C, 15kA,1,4kV, 4-bieg.

. Wytacznik nadmiarowy C6,1-bieg. 6kA

. Wytacznik nadmiarowy B16,1-bieg. 6kA

10. Wytacznik roznicowo — pradowy nadm. 2-bieg. C6,0,03A
11. Wytacznik réznicowo — pradowy nadm. 4-bieg. C16,0,03A
12. Wytacznik réznicowo — pradowy nadm. 4-bieg. C40A,0,03A
13. Wylacznik réznicowo — pradowy nadm. 4-bieg. C32A,0,03A
14. Wylacznik roznicowo — pradowy nadm. 4-bieg. 80A,0,03A
15. Wylacznik réznicowo — pradowy 2-bieg. 25A,0,03A

16. Gniazdo wtykowe na szyn¢ TH35, 2P+Z,16A, 250V

O 01O L =~ LW —

2.2.3..Tablica 0TSW

. Obudowa metalowa nascienna 3x24mod. z drzwiami, IP55

. Roztacznik izolacyjny, 63 A, 3-bieg

. Lampka sygnalizacyjna zielona,230V

. Wylacznik réznicowo — pradowy nadm.. 4-bieg. C20, 0,03A
. Wylacznik réznicowo — pradowy nadm.. 4-bieg. C16, 0,03A
. Wylacznik réznicowo — pradowy 2-bieg. 25A,0,03A

. Wytacznik nadmiarowy C 6, 1-bieg. 6kA

. Wylacznik nadmiarowy C 10, 1-bieg. 6kA

. Wytacznik nadmiarowy B 6, 1-bieg. 6kA

O 01O L =~ W —
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10. Ochronnik przepigciowy kl.C, 15kA,1,4kV, 4-bieg.
11. Stycznik elektromagnetyczny 2-bieg. 25A, ¢.230VAC

2.2.4..Tablica 0TSW1

1. Szafka izolacyjna 400x200x160, drzwiczki peine , IP65
2.Transformator sterowniczy 230/24V, 400VA

3. Roztgceznik izolacyjny 32A, 1-bieg.

4. Rozlacznik izolacyjny 32A, 2-bieg.

5. Wylacznik nadmiarowy C4, 2-bieg., 6kA

6. Wytacznik nadmiarowy C2, 2-bieg., 6kA

2.2.5..Tablica TSUW

1. Obudowa izolacyjna 2x12mod. IP65 z drzwiczkami transparentnymi

2. Roztaceznik izolacyjny, 63 A, 3-bieg

3. Lampka sygnalizacyjna zielona,230V

. Wytacznik réznicowo — pradowy 2-bieg. 25A,0,03A
. Wytacznik nadmiarowy B6, 1-bieg. 6kA

6. Wylacznik nadmiarowy B10, 1-bieg. 6kA

7. Wylacznik nadmiarowy B 16,1-bieg. 6kA

8. Ochronnik przepigciowy kI.C, 15kA,1,4kV, 4-bieg.

(N

2.3. Wewnetrzne linie zasilajace WLZ

. Kabel elektroenergetyczny YAKXS 1x95, 1 kV

. Kabel elektroenergetyczny YAKXS 1x150, 1 kV

. Kabel elektroenergetyczny miedziany YKY 5x2,5, 1 kV

. Kabel elektroenergetyczny miedziany YKY 5x10, 1 kV

. Kabel elektroenergetyczny miedziany YKY 3x4, 1 kV

. Rura ochronna PCV 32 mm

. Rura ochronna PCV 70 mm

. Rura ochronna PCV 110 mm

. Korytko instalacyjne K200 , metalowe z pokrywa, perforowane
10. Korytko instalacyjne K100 , metalowe z pokrywa, perforowane
11. Wspornik korytka K200

12. Wspornik korytka K100

13. Roztacznik izolacyjny w obudowie, 63 A, 3-bieg, IP65

14. Roztacznik izolacyjny w obudowie, 400A, 3-bieg, IP65

15. Przewdd HDGs 3x1,5, h-90min

O 011N N Kb —

2.4. Instalacja oSwietlenia

2.4.1 Oprawy o$wietleniowe np. ES-System

1. Oprawa dostropowa SP8 414D-PR IP 54, EVG

J.w. lecz z modutem awaryjnym lh

Oprawa dostropowa TL336.D-P 3xTC-L36W, IP 54, EVG
J.w. lecz z modutem awaryjnym lh

Oprawa nastropowa CO2 228, EVG, IP65

Oprawa nastropowa CO2 128, EVG, IP65IP 65
Oprawa nastropowa 2x14W, EVG, IP65

Oprawa nastropowa 1x14W, EVG, IP65

. Oprawa dostropowa DC 226 M 2x 26W IP 44, EVG
0. Plafoniera ze $wietlowka BSN 29 2x9W 1P44, EVG
1. Oprawa awar. kierunkowa $cienna z piktogramem,
OP1-E1,2 TAIN LED 1H CTI, 1,2W, IP40
2.4.2.0sprzet i przewody

1. Wylacznik 1 —bieg. p/t bialy 1P44,

2. Wylacznik 1 —bieg. p/t czerwony P44,

3. Wylacznik $wiecznikowy. p/t biaty 1P44,
4. Wylacznik schodowy. p/t biaty 1P44,

5. Wylgcznik schodowy. p/t czerwony 1P44,
6
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. Przycisk $wiatlo, p/t, 1 —bieg.

. Puszka odgat¢zna 4 x 2,5, P-5

. Rura instalacyjna $r. 25, gigtka

. Przewod kabelkowy YDYzo 3 x 1,5
0.jw.lecz4x1,5
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11j.w.lecz2x 1,5
12. Ramka 1-krotna RU-11F,
13. Ramka 2-krotna RU-21F,
14. Puszka aparatowa na pazurki PK-4
15. Przewdd kabelkowy HDGs 3 x 1,5, 90min.
16. Uchwyty dystansowe do przewodow kabelkowych 90min.

2.5. Instalacja gniazd wtykowych i sily
. Gniazdo wtykowe p/t 16A, 2P+N, 1P44, biate

. Gniazdo wtykowe p/t 16A, 2P+N, DATA,czerwonelP44

. Ramka 4-krotna RU-41F

. Ramka 2-krotna RU-21F

. Ramka 1-krotna RU-11F

. Przewod kabelkowy YDYzo 3 x 2,5

. Przewod kabelkowy YDYzo 5 x 2,5

. Przewod kabelkowy YKYzo 5x 6

9. Przewod kabelkowy YKYzZo 5 x 10

10. Przewdd kabelkowy YKYZo 5 x 16

11. Przewdd kabelkowy YDYzZo 3 x 1,5

12. Przewdd kabelkowy YDYzZo 4 x 1,5

13. Puszka odgatezna 4 x 2,5, P-5

14. Puszka aparatowa Pk-4

15. Rura instalacyjna $r.25, gictka

17. Roztacznik izolacyjny w obudowie, 32A, 3-bieg, IP65

18. Roztacznik izolacyjny w obudowie, 63A, 3-bieg, IP65

19. Roztacznik izolacyjny w obudowie, 125A, 3-bieg, IP65

20. Regulator elektroniczny 1A, 250V

21. Kaseta podtogowa h-65, 16 mod. Mosaic, pokrywa pod
wykladzing PCV

22. Gniazdo wtykowe z wylgcznikiem 3P+N+PE, 16A,500V,IP65

23. Gniazdo wtykowe z wylgcznikiem 1P+N+PE, 16A,500V,IP65

03N DNk~ LN~

2.6. Instalacja uziemien wyréwnawczych

1. Przewod LgYzo 6

2. Przewod LYzZo 25

3. Bednarka ocynkowana 30x4

4. Listwa przytaczowa PE typ IP 2-1x25+12x16
7. Obudowa izolacyjna 130x130x74, IP55

2.7. Instalacja piorunochronna (osprzet ocynkowany )
1. Drut DFe/Zn 8

2. Uchwyt dachowy do klejenia

3. Zacisk krzyzowy uniwersalny 4xM6x25,3 plytki

4. Maszt wolnostojacy z odcigznikiem, h-2,5m

2.8. Przepusty ogniochronne
1. Przepust ogniochronny DN20, tuleja stal. DN65, 1=25cm
2. Przepust ogniochronny DNK200, tuleja stal. 250x90x2, [=25cm

2.9. Demontaze

1. Przewod kabelkowy YDY 2x2,5, 0,7 kV

2. Oprawa $wietlowkowa nastropowa 2x40W, IP65
3. Wylgcznik 1 —bieg. p/t IP40,

4. Gniazdo wtykowe p/t 16A, 2P+N, IP44, biate

2.10. Przylacze elektroenergetyczne

. Kabel elektroenergetyczny 1 kV YAKXS 4 x 240

. Kabel elektroenergetyczny 1 kV YAKXS 1X300

. Kabel elektroenergetyczny 1 kV YAKY 5x35

. Rura ochronna AROT 160

. Rura ochronna AROT 75

. Mufa przelotowa termokurczliwa, kabel YAKXS 4 x 240
. Bezpiecznik mocy gG NH2 315A

. Bezpiecznik mocy gG NH3 355A

03NN W~
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9. Folia do pokrycia kabla-niebieska
10. Oznacznik trasy kabla ,,K”’
11. Oznacznik kabla
12. Piasek

3. SPRZET - wymagania dotyczace sprze¢tu i maszyn

Roboty mogg by¢ wykonywane mechanicznie badz recznie, przy uzyciu dowolnego typu sprzetu
zaakceptowanego przez inspektora nadzoru, zgodnie z wymaganiami w czg§ci Wymagan Ogolnych.

Sprzet pomocniczy powinien by¢ przechowywany w zamykanych pomieszczeniach;

Stanowisko robocze powinno by¢ urzadzone zgodnie z przepisami BHP i przeciwpozarowymi, zabezpieczone od
wplywow atmosferycznych, oswietlone, z dostateczng wentylacja.

Stanowisko robocze powinno zostaé¢ odebrane przez inspektora nadzoru.

4. TRANSPORT - wymagania dotyczace Srodkow transportu

Materiaty, elementy i sprz¢t mogg by¢ przewozone dowolnymi srodkami transportu zaakceptowanymi przez
inspektora nadzoru, oraz zabezpieczone przed uszkodzeniami, przesuni¢ciem lub utrata statecznosci oraz
opadami atmosferycznymi. Ustawienie elementéw w srodkach transportu powinno odpowiada¢ warunkom
sktadowania.

Zgodnie z wymaganiami w czeSci Wymagan Ogdlnych.

5. WYKONANIE ROBOT:

5.1. Zasady ogdlne przy wykonywaniu robot

Ogodlne warunki wykonania rob6t podano w OST. Wykonawca przedstawi do akceptacji PT I OR i PZJ
uwzgledniajgce wszystkie warunki w jakich roboty beda wykonywane.

Wszystkie instalacje elektroenergetyczne nalezy wykonaé przewodami z zylami miedzianymi YDY 250V dla
instalacji o§wietleniai YDY 750V dla gn. wtykowych , YKXS oraz YKY, 1kV dla WLZ..

5.2. Zasady szczegélowe

5.2.1.Wylacznik gléowny budynku — p-poz.
Projektowane urzadzenia elektryczne znajdujg si¢ przed wytacznikiem gtownym p-poz budynku.
Zatem projektowang rozdzielni¢ RNN1 nalezy wlaczy¢ w system wytacznika gtéwnego p-poz WP
znajdujgcego si¢ na parterze budynku. Polaczenie wykonaé nalezy przewodem HDGs 3x1,5, h-90min

5.2.2.Zasilanie podstawowe i rezerwowe.
Zasilanie podstawowe odbywacé si¢ bedzie z sekcji 2 - nierezerwowane;j. rozdz. gtéwnej RGnN w budynku stacji
transformatorowej, wtaczonej do projektowanej rozdzielni RNN1.
Projektuje si¢ wykonanie dwoch przytaczy:

1. Przylacze wykonane kablem YAKXS 4x240 dla ogdlnych odbiorow CS,

2. Przylacze wykonane kablem 4xYAKXS 1x300 dla myjni-dezynfektora
Oba przylacza pracowac beda na rozdzielone sekcje
Zasilanie o$wietlenia i gniazd wtykowych odbywac si¢ bedzie z istniejacych tablic pigtrowych 0TOPI, oraz
0TSP1.
Zasilanie rezerwowe dla o$wietlenia odbywac si¢ begdzie z sekcji rezerwowanej rozdz. gtéwnej RGnN poprzez
istniejgcy tablicg 0TOR1

5.2.3.Zasilanie awaryjne.
Sie¢ informatyczna zasilana bedzie z istniejacego urzadzenia UPS o mocy 30 kVA , z istniejacej tablicy TNG
poprzez projektowang tablice 0TUPS1

5.2.4. Rozdzielnia RNN1 dla CS —Centralna sterylizatornia

Rozdzielni¢ projektuje si¢ wykonac jako typowa wolnostojaca przystosowang do montazu aparatury
modutowej z drzwiami pelnymi. Konstrukcja rozdzielni metalowa. Obudowa powinna posiadac stopien
ochrony IP43.Wielkos¢ obudowy nalezy dobrac tak, by umozliwita zabudowanie aparatury zgodnie ze
schematem zabezpieczen poszczegdlnych obwodow gtéwnych i sterowniczych. Rozdzielni¢ nalezy ustawi¢ w
pomieszczeniu rozdzielni gldwnej bloku operacyjnego nad istniejgcym kanatem kablowym
Rozdzielnica zawiera nastepujace elementy:
- roztgczniki mocy na zasilaniu i w sprzegle,
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- pomiar energii czynnej na zasilaniach
- zabezpieczenia nad pragdowe poszczegolnych obwodow,
- zabezpieczenie przepigciowe
- aparatura pomocnicza
Dane techniczne

Napigcie robocze 400V
Napigcie znamionowe 660V
Znamionowy prad ciagly:

szyny zbiorcze 400 A

pole zasilajace 400 A

pole odplywowe 250/160/63 A
zwarciowy znamionowy prad 1 sek. 16 kA
zwarciowy znam. prad szczytowy 40 kA

5.2.5.Tablice rozdzielcze i pietrowe.

Zaprojektowano tablice nascienne w obudowie metalowej wyposazone w aparatur¢ modutowg w oparciu o
typowe rozwigzanie,. Bedg to tablice: tablica OTCS dla instalacji centralnej sterylizatorni, tablica 0TSW dla
wentylacji oraz tablica 0TSUW dla stacji uzdatniania wody. Istniejace tablice pigtrowe dla instalacji o§wietlenia
i gn. wtykowych — rezerwowane i nierezerwowane wymagaja rozbudowy zgodnie z zatgczonymi rysunkami.
Projektowang tablicg 0TUPS1 nalezy zbudowa¢ we wnece ,,1” na dobudowanej listwie TH35 z ostong przednig
150 x 800.

5.2.6.Wewnetrzne linie zasilajace.

Z rozdzielni RNNI1 zostang wyprowadzone linie zasilania podstawowego do poszczegélnych urzadzen
sterylizatorni i tablic:

- centralna sterylizatornia — 0TCS

- urzadzen stacji uzdatniania wody — 0TSUW

- urzadzen wentylacyjnych — 0TSW

- myjnia— dezynfektor

- agregat chtodniczy

- wytwornica pary

Linie zasilajace w zaleznosci od przekroju wykonane beda przewodem kabelkowym YDYzo do 6mm?,

YKYzo do 16 mm’*.oraz kablem YAKXS powyzej 25 mm®

Linie te prowadzone beda w korytkach kablowych w przestrzeni mi¢dzystropowej. Wprowadzenie do tablic
rozdzielczych i urzadzen wykona¢ nalezy w rurach ostonowych.

5.3.Instalacje odbiorcze.

5.3.1.Przewody

Wszystkie instalacje elektroenergetyczne wewnetrzne nalezy wykonaé przewodami z zytami miedzianymi.
Rodzaje i typ przewodow dobrano uwzgledniajac warunki utozenia. Wszystkie przewody winny posiadaé zyte
ochronng z izolacja w kolorze zéttozielonym.

5.3..2 Oprawy o$wietleniowe
Nalezy zainstalowac nastepujace rodzaje opraw:
- w korytarzach dojSciowych ze stropem podwieszonym zainstalowane bedg oprawy S$wietlowkowe
kasetonowe 4x14W z kloszem pryzmatycznym IP54.
- w sanitariatach zainstalowane bedg oprawy swietlowkowe wbudowane 2x26W 1P44
- w pomieszczeniach sterylizatorni przewidziano oprawy kasetonowe 4 x 14W z kloszem pryzmatycznym
IP 54.oraz oprawy 3x36W z kloszem IP 54.
- w pomieszczeniach technicznych przewidziano oprawy nastropowe 1/2 x 14W oraz 1/2 x 28W z kloszem
pryzmatycznym IP 65.
- W pomieszczeniu SUW i magazynie materiatow wprowadzanych przewidziano oprawy nastropowe
1x 28W, IP65 mocowane na zwieszakach — spod lampy na wysokosci 2,5m nad posadzka.
- dla oéwietlenia ewakuacyjnego przewidziano autonomiczne moduly awaryjne wbudowane w oprawy
oswietlenia podstawowego. Oprawy o$wietlenia kierunkowego przewidziane do montazu na $cianie, 1,2W
Led. Moduty awaryjne i oprawy kierunkowe przystosowane bgda do centralnego monitoringu.

5.3..3 Spos6b wykonania instalacji

Instalacje nalezy wykona¢ nastepujaco:

- nasécianach i sufitach tynkowanych przewodem kabelkowym p/t

- naécianach wylozonych glazurg przewodem kabelkowym w rurkach p/t
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- nad sufitem podwieszonym pojedyncze przewody uktada¢ n/t, natomiast wigzki przewodow w korytach
kablowych.
- Instalacje o$wietlenia nalezy wykona¢ przewodem kabelkowym YDYzZo 3/4 x 1,5. Natomiast dla gniazdek
wtykowych przewodem YDYzZo 3 x 2,5. Pozostate instalacje przewodem jak podano na schematach tablic
rozdzielczych instalacji.

5.4. Instalacje oSwietlenia

5.4.1 Instalacja o§wietlenia podstawowego i miejscowego.

Oswietlenie to zasilane jest w 40% z sieci rezerwowanej i 60% z sieci nierezerwowanej. Obie czesci o§wietlenia
zalaczane beda osobnymi lacznikami zlokalizowanymi przy drzwiach wejsciowych do pomieszczen.
Rozmieszczenie opraw i zrodta swiatta dobrano w sposob zapewniajacy wymagane natgzenie o§wietlenia dla
poszczegdlnych pomieszczen.

Laczniki dla sieci nie rezerwowanej w kolorze bialym a w sieci rezerwowanej w kolorze brazowym a puszki
rozgalgzne instalacji rezerwowanej oznaczy¢ kolorem czerwonym.

Oswietlenie miejscowe przewidziano nad umywalkami w pomieszczeniu WC, pom. socjalnym personelu
Wykonane bedzie przy pomocy opraw typu kinkiet IP44 umieszczonych nad lustrem. Wysoko$¢ zawieszenia co
najmniej 1,9m od posadzki

5.4.2 Instalacja o§wietlenia ewakuacyjnego

Instalacja ta obejmuje o$§wietlenie ewakuacyjne korytarzy — wyj$é ze sterylizatorni do traktu komunikacyjnego-
korytarz. Oswietlenie to wykonane begdzie przy pomocy autonomicznych modutow awaryjnych wbudowanych w
oprawy os$wietlenia podstawowego. Oprawy o$wietlenia kierunkowego przewidziane do montazu na $cianie,
1,2W LED. Uklad zatgczania i monitoringu - istniejacy.

Ze wzgledu na wprowadzenie w korytarzu drzwi rozdzielajacych przy centralnej sterylizatorni obwody zasilania
oswietlenia korytarza nalezy podzieli¢ na dwie czgéci oraz dobudowacé taczniki w obwodach sterowania po obu
stronach drzwi. Druga czgs¢ o$wietlenia korytarza poza sterylizatornig nalezy wtaczy¢ do tablic rozdzielczych
na dobudowane obwody z przekaznikami bistabilnymi.

5.5. Instalacja sily i gniazd wtyczkowych

Instalacja sity obejmuje podlgczenie nastepujacych urzadzen:

- wentylacja mechaniczna ogdlna

- wentylacja grawitacyjna

- instalacja urzadzen SUW

- instalacja zasilania sterylizator6w 1 myjni

5.5.1. Instalacja sity wentylacji

a. Wentylacja mechaniczna ogélna

Dla zasilania wentylacji mechanicznej ogdlnej przewidziano tablice rozdzielcza: 0TSW , z ktorej zasilane beda
szafki sterowniczo-rozdzielcze zespotdéw wentylacyjnych z automatyka Z tablicy tej zasilane bgdg rowniez
wentylatory wyciggowe. Wentylator wyciagowy wspodtpracujacy z centralg nawiewng N3 sterowany bedzie
impulsem od tej centrali. Automatyka central nawiewnych oraz szafki zasilajaco-sterownicze wchodzg w zakres
kompletacji dostaw urzadzen wentylacyjnych.

Kasety sterownicze nalezy instalowaé w pomieszczeniu wentylowanym przez dany uktad wentylacyjny.

b. Wentylacja grawitacyjna i odciggi miejscowe

Wentylatory kanatowe wentylacji grawitacyjnej 1 odciagi miejscowe zasilane beda indywidualnie z tablic
pigtrowych i sterowane miejscowo przez elektroniczne regulatory obrotow, zlokalizowane w pomieszczeniach
dla ktorych sa przeznaczone.

c. Dla zasilania systemu pozarowego z klapami 24VAC przewidziano zabudowg transformatora 230/24V o
mocy 400VA w tablicy 0TSW1. Tablica ta wyposazona w zabezpieczenia poszczegdlnych obwodow zasilana
bedzie z tablicy 0TSW.

5.5.2.Instalacja urzadzen SUW

Instalacja obejmuje podiaczenie urzadzen stacji uzdatniania wody-SUW oraz ukladu automatyki. Zasilana
bedzie z tablicy zainstalowanej w pomieszczeniu SUW. Instalacja wykonana bgdzie przewodem kabelkowym
YDY 3x1,5 n/t. Dla zabudowy aparatury zabezpieczajgco-sterowniczej przewidziano obudowe izolacyjng
2x12mod. IP65.

5.5.3. Instalacja sity urzadzen sterylizatorni.

Urzadzenia sterylizatorni o mocy do 2kW podtaczona bedzie poprzez gniazda wtykowe 16A, 250V ze stykiem
ochronnym. Pozostale urzadzenia o mocy 6,5kW i wigkszej zasilane beda bezposrednio z rozdzielni 0TCS
zlokalizowanej w pomieszczeniu 28 - pom.wozkow zdezynfekowanych oraz z rozdzielni RNN1 bezposrednio
Przed kazdym urzadzeniem nalezy zabudowac na §cianie przy urzadzeniu roztgcznik w obudowie izolacyjnej
IP65. Przy urzadzeniu pozostawi¢ zapas kabla ok. 3m. Kabel od wytacznika do urzadzenia prowadzi¢ w
posadzce w rurze ochronnej do miejsca wskazanego w karcie zabudowy producenta i widokiem A do H

5.5.4. Instalacja gniazd wtyczkowych .

Przeznaczona jest do zasilania urzadzen elektrycznych przenosnych. Przewidziano zainstalowanie gniazd
wtykowych pojedynczych i podwojnych 16A, 250V ze stykiem ochronnym IP 44.
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Przy stanowiskach komputeréw gniazda montowaé nalezy w ramkach wielokrotnych jako p/t. W ramkach
montowane bgda réwniez gniazda komputerowe informatyczne
Instalacje wykona¢ nalezy przewodem kabelkowym YDYzo 3 x 2,5. Gloéwna trasa wielokrotna od tablicy
rozdzielczej prowadzona bedzie w korytku kablowym w przestrzeni migdzystropowej, wspolnie z instalacjg
o$wietlenia. Gniazda $cienne instalowaé¢ na wysokosci 30cm od posadzki a przy meblach nalezy instalowac
gniazdo na wysokosci 100 cm .Wypusty do gniazd $ciennych wykonaé w rurkach p/t.
Gniazda komputeréw oznaczone na planie instalacji ,,D” zasilane bedg z oddzielnych obwodoéw. Zastosowano
gniazda typu DATA z blokadg. Ponadto przy stanowiskach komputerow zainstalowane beda gniazda wtykowe
zasilane z obwodow zwyktych. Dla komputeréw przewidziano zestaw:
[D + 2S+ INFO] — ramka 4-krotna

5.6. Instalacja ochrony przeciwporazeniowej

Podstawowg ochrong przeciwporazeniowa stanowi szybkie wylaczenie odbiornika realizowane przez wlasciwy
dobor zabezpieczen. Jako dodatkowag ochron¢ przed porazeniem dla instalacji w systemie TN zastosowano
wylaczniki ochronne réznicowo-pradowe, 30mA.. Instalacje ochronne nalezy wykona¢ zgodnie z normg PN-IEC
60364-4-41

5.7. Ochrona przepigciowa i polaczenia wyrownawcze

Ochrona przepigciowa wykonana bedzie na 2 poziomach:

W rozdzielni sterylizatorni RNN1 nalezy zabudowac na szynach sekcji 112 ochronniki przepigciowe klasy

B 30kA. A w tablicach 0TCS i 0TSW klasy C, 15kA

Potlaczenia wyrownawcze nalezy wykona¢ w rozdzielnicach pigtrowych na szynach PE i EC (GSW) Do szyny
PE nalezy przytaczyc¢ kotki ochronne gniazd wtyczkowych oraz obudowy urzadzen elektrycznych. Do szyny EC
nalezy przylaczyé wszystkie elementy przewodzace nieelektryczne mogace znalezé si¢ pod napigciem
przypadkowo. Instalacje nalezy wykona¢ przewodem LYzo6. Szyn¢ EC nalezy potaczy¢ do szyny
wyrownawczej budynku..

5.8. Instalacja piorunochronna

Nalezy wykonaé uzupelnienie instalacji zwodow poziomych przewodem DFe/Zn 8 Projektowane urzgdzenia
elektryczne na dachu nalezy objaé ochrong przy pomocy zwodow pionowych nie izolowanych. Uziom instalacji
piorunochronnej pozostanie bez zmian.

5.9. Przejscia ognioodporne dla kabli.
Przejscia kabli przez strop pomigdzy parterem a piwnicg oraz rozdzielnig gt. RNN, ktore stanowia odrebne
strefy pozarowe nalezy zabezpieczy¢ przegroda ognioodporng, posiadajacg 2 godz. odporno$é ogniows.
Przejscia pojedynczych kabli wykona¢ przy pomocy masy ognioodpornej, wypelniajacej, tworzac
wokot kabla warstwe o grub. 2 cm na 5 cm dhugosci przejscia z gory i dotu, srodek wypetnié¢ welng
mineralna. Srednica tulei stalowej — $rednica kabla + 4 cm. Na tulei stalowej wykonaé warstwe z masy
ognioodpornej grubosci 2cm, Srednica otworu — $rednica tulei + 4 cm.
Przejécia wigzek kabli wykonaé przy pomocy masy ognioodpornej, wypetniajgcej, tworzac wokot
korytka warstwe o grub. 2 cm na 5 cm dhugosci przejscia z gory i dotu, srodek wypetni¢ welng
mineralna. Srednica tulei stalowej — wymiar korytka + 2 cm.z kazdej strony Na tulei stalowej wykonaé warstwe
z bloczkéw ognioodpornych. Wymiar otworu — wymiar tulei + grubos$¢ bloczka z kazdej strony.

5.10. Przylacze elektroenergetyczne dla rozdzielnia — RNN1
Projektuje si¢ wykonanie dwoch przytaczy ze stacji transformatorowej Szpitala RGnn
1. Przylacze wykonane kablem YAKXS 4x240 dla ogdlnych odbiorow CS,
2. Przylacze wykonane kablem 4xYAKXS 1x300 dla myjni-sterylizatorni .
3. Przylacze wykonane kablem YAKXS 5x35 z rozdz. RNN1 dla agregatu chtodniczego,
Podfaczenia dla poz. 112 wykona¢ nalezy z rezerwowych odptywoéw odpowiednio — RG2-06 i RG2-02
Trasa kabli prowadzi obok istniejgcych kabli zasilajacych rozdzielni¢ gtéwng bloku operacyjnego
Kable prowadzi¢ nalezy w ziemi na glebokosci 70 cm
Skrzyzowania kabli z sieciami podziemnymi oraz drogami nalezy zabezpieczy¢ rurami ochronnymi Arot 160 w
miejscach oznaczonych na planie. Kabel nalezy uktadaé¢ w wykopie falicie na podsypce z piasku. Do pokrycia
kabla w wykopie nalezy zastosowa¢ foli¢ z perforowanym napisem kabel. Montaz i zabezpieczenia kabli nalezy
wykona¢ zgodnie z normg PN-76/E-05125. Na kablach w odst¢pach co 8m nalezy utozy¢ trwate oznaczniki
kabla zawierajace nastgpujace dane:
- typ kabla
- trasa :skad-dokad
- uzytkownik
Kable w chodnikach nalezy uktada¢ w ten sposdb aby pierwszy od strony jezdni byt ulozony
w odl. 30cm. Kable poza chodnikiem nalezy uktada¢ 30cm od kraweznika. Wykopy nalezy wykonac recznie ze
wzgledu na prowadzenie prac w bezposrednim sgsiedztwie czynnych kabli NN i SN. Przed przystapieniem do
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robot w sasiedztwie czynnych kabli NN i SN nalezy wystgpi¢ o zgode do wilascicieli tych sieci na
prowadzenie robot. Przed przystapieniem do prac nalezy wykonaé w miejscach wskazanych na planie przekopy
kontrolne, celem lokalizacji istniejacych sieci podziemnych w miejscach skrzyzowan i zblizen.
Wyprowadzenie kabli ze stacji transformatorowej oraz wprowadzenie kabli przytacza elektroenergetycznego do
budynku bloku operacyjnego wykonaé nalezy w przepustach rurowych.

5.11. Uwagi

1. Oswietlenie awaryjne w korytarzu zewnetrznym CS oraz klatkach schodowych budynku ,,BO” — bez zmian w

stosunku do uktadu istniejgcego oraz zgodne z projektem podstawowym bud. ,,BO”

2. Przytacze elektroenergetyczne dla przebudowywanej czesSci budynku ,,BO” na cele CS nalezy wykona¢ na
podstawie art. 29a) Prawa budowlanego z istniejacej stacji trafo, ktérej whascicielem jest Inwestor i ktora jest
zlokalizowana na terenie dziatki Inwestora.

3. Z Umowy z Gestorem sieci energetycznej wynika iz istniejgca moc w stacji transformatorowe jest
wystarczajaca na potrzeby przebudowywanej czesci budynku ”BO” na cele CS.

Warunkiem powyzszego jest realizacja przebudowy stacji transformatorowe i wymiana transformatoréw o
mocy z 630kVA na 1000kVA zgodnie z projektem ,,Remont Budynku Gospodarczego-Instalacje elektryczne
pomieszczen stacji transformatorowej, Rozdzielni gtéwnej NN, rozdzielni SN opracowanego przez
DALES Zygmunt Pawlak — luty 2014

4. W projekcie zastosowano oprawy o$wictleniowe, osprzet i urzadzenia okre$lonych firm w celu ustalenia
gabarytow tablic, rozdzielni, zagospodarowania pomieszczen oraz okreSlenia standardu tych urzadzen dla
oszacowania kosztow inwestycji. Dopuszcza si¢ zastosowania urzadzen i osprzetu innych firm o takich samych
parametrach technicznych i jakosciowych lub lepszych. Okreslenie jakosci parametrow urzadzen zamiennych
dokonuje projektant przy udziale Inwestora. Wykonawca nie moze samodzielnie dokona¢ zmian proponowanych
urzadzen i sprzetu bez konsultacji z projektantem. Powyzsze winno by¢ realizowane zgodnie z PZP art. 29 P.3

6. KONTROLA JAKOSCI.
6.1. Ogdlne wymagania dotyczace kontroli jakosci rob6t podano w OST
6.2. Wymagania szczegolowe
- sprawdzi¢ dziatanie aparatéw elektrycznych w tablicach rozdzielczych
- sprawdzi¢ zgodno$¢ dziatania tgcznikdéw o$wietleniowych w pomieszczeniach co do zgodnosci z
projektem
- sprawdzi¢ dziatanie uktadu sterowania wentylatorow
- sprawdzi¢ dziatanie uktadu sterowania wytacznika p-poz

6.3 Badania
- sprawdzi¢ dziatanie wylacznikdéw réznicowo - pradowych i nadpradowych
- sprawdzi¢ rezystancj¢ uziomow instalacji piorunochronnej i potaczen wyréwnawczych
- sprawdzi¢ stan izolacji oraz zgodno$¢ potaczen obwodow 1i 3-fazowych
- przed oddaniem urzadzenia do eksploatacji nalezy wykona¢ nastepujace pomiary elektryczne

e stanu izolacji przewodow,

e skutecznosci ochrony przed porazeniem pradem elektrycznym.

e  proby dziatania wyl. roznicowo —pragdowych oraz pozostatych tacznikow
Protokoty z pomiaréw nalezy przekaza¢ Inwestorowi.

7. OBMIAR ROBOT.
Jednostkami przedmiaru i obmiaru sg:

1 m2 — w odniesieniu do powierzchni;
1 szt. — w odniesieniu do ilosci jednostkowej;
1 komplet —w odniesieniu do ilo$ci zamknictych zbioréw elementow;

8. ODBIOR ROBOT.
Zgodnie z wymaganiami w cze¢Sci Wymagan Ogolnych (OST).

9. PODSTAWA PLATNOSCL.

Placi si¢ za roboty wykonane w jednostkach podanych w pkt.7.

Cena obejmuje wszystkie czynnosci wymienione w specyfikaciji.
Zaptata zgodnie z wymaganiami w czg¢éci Wymagan Ogolnych (OST).

10. DOKUMENTACJA ODNIESIENIA

Dokumenty odniesienia — dokumenty bedace podstawg do wykonania robot budowlanych, w tym wszystkie
elementy dokumentacji projektowej, normy, aprobaty techniczne oraz inne dokumenty i ustalenia techniczne
Zgodno$¢ robot z dokumentacja projektowa i Specyfikacja Techniczna oraz wszystkie dodatkowe dokumenty
przekazane przez Inspektora Nadzoru Wykonawcy stanowig czg$¢ umowy, a wymagania wyszczegolnione w
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obowigzujace dla Wykonawcy, tak jakby zawarte byly w calej

Uzgodnienia projektowe sg integralng cz¢$cig dokumentacji projektowej i stosowanie si¢ do zawartych w nich
ustalen 1 zalecen obowigzuje Wykonawce w tym samym stopniu co do pozostatych jej elementow.

Wszystkie wykonane roboty muszg by¢ zgodne z dokumentacja projektowa i Specyfikacjg Techniczng .
Dopuszczalne odchylenie mozliwe sg w okreSlonym dla prac przedziale tolerancji.

Poza dokumentacja odniesienia Wykonawca zobowigzany jest znaé¢ przepisy wydane przez wladze centralne i
miejscowe oraz inne przepisy i wytyczne, ktore sg w jakikolwiek sposob zwigzane z robotami i bedzie w petni
odpowiedzialny za wypelnienie wszelkich wymagan prawnych odnosnie wykorzystania opatentowanych

urzadzen i metod.
NORMY:

PN INC 60364 — 1
PN IEC 60364-4-41
PN IEC 60364-4-43
PN IEC 60364-4-442
PN IEC 60364-4-443
PN IEC 60364-4-47
PN IEC 60364-4-473
PN IEC 60364-5-51
PN IEC 60364-5-523
PN IEC 60364-5-53
PN IEC 60364-5-54
PN IEC 60364-5-56
PN IEC 60364-6-61
PN — 83/E — 063305
PN — EN 12464-1
PN - 61/E - 01002
PN IEC60364-5-523
PN -91/E - 05160
PN —76/E — 05021
PN — 88/E — 08501
PN —76/E — 90301
PN —93/E — 90401

PN — 89/E — 05003/1
PN —1EC 61024-1

,Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Zakres, przedmiot i wymagania
podstawowe”.

,Instalacje elektryczne w  obiektach budowlanych. Ochrona zapewniajaca
bezpieczenstwo. Ochrona przeciwporazeniowa”.
,Instalacje elektryczne w  obiektach budowlanych. Ochrona zapewniajaca

bezpieczenstwo. Ochrona przed pradem przetgzeniowym .

,Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona zapewniajaca
bezpieczenstwo. Ochrona przed przepigciami”.

,Instalacje elektryczne w  obiektach budowlanych. Ochrona zapewniajaca
bezpieczenstwo. Zastosowanie Srodkow ochrony zapewniajacych bezpieczenstwo”.

,Instalacje elektryczne w  obiektach budowlanych. Ochrona zapewniajaca
bezpieczenstwo. Ochrona przed porazeniem pradem elektrycznym”.
,Instalacje elektryczne w  obiektach budowlanych. Ochrona zapewniajaca

bezpieczenstwo. Srodki ochrony przed pradem przetezeniowym”.

,Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobdr i montaz wyposazenia
elektrycznego. Postanowienia ogolne”.

,Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobdr i montaz wyposazenia
elektrycznego. Obcigzalnos¢ pradowa dhugotrwata przewodow”.

,Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobdr i montaz wyposazenia
elektrycznego. Aparatura rozdzielcza i sterownicza”.

,Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobdr i montaz wyposazenia
elektrycznego. Uziemienia i przewody ochronne”.

,Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobdr i montaz wyposazenia
elektrycznego. Instalacje bezpieczenstwa”.

,Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Sprawdzenia odbiorcze”.
,,Elektryczne oprawy oSwietleniowe. Typowe wymagania i badania”

,,O$wietlenie miejsc pracy, Czes$¢ 1: Miejsca pracy we wnetrzach

,Przewody elektryczne. Podzial i oznaczenia”

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Obcigzalno$¢ pradowa diugotrwata
przewodow”

,,-Rozdzielnice niskonapigciowe. Wymagania dotyczace zestawow badanych w pelnym
i niepelnym zakresie badan”.

,.Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie kablowe. Projektowanie i budowa”.
,,Urzadzenia elektryczne. Tablice i znaki bezpieczenstwa”.

,Kable elektroenergetyczne o izolacji z tworzyw termoplastycznych i1 powtoce
polwinitowej na napiecie znamionowe 0,6/1 kV”.

,Kable elektroenergetyczne i sygnalizacyjne o izolacji i powloce polwinitowej na
napigcie znamionowe 0,6/1 kV”.

,,Ochrona odgromowa obiektow budowlanych”

,,Ochrona odgromowa obiektow budowlanych. Zasady ogdlne”.



