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Dziatanie FENG.02.05

Zalacznik nr 5 do SWZ

Szczegolowy opis przedmiotu zamowienia
Specvfikacja techniczna urzadzenia

Maszyna czasu rzeczywistego Sepeedgoat model ,,Mobile” (M3) z karta multi-RS lub
réwnowazny

Przedmiotem zamowienia jest maszyna czasu rzeczywistego (real-time target machine) sktadajaca
si¢ z jednostki centralnej, karty multi-RS oraz niezbednego okablowania. Urzadzenie to jest
zasadnicza czg$cig uktadu pomiarowo-kontrolnego stosowanego podczas badan algorytmow
sterowania ruchem statku z uzyciem modeli fizycznych, zbudowanych w skali, jak i w symulacjach
laboratoryjnych. Niezbedng cechg maszyny jest mozliwo$¢ wspotpracy z biblioteke programowa
,»Simulink Real-Time” srodowiska MATLAB-Simulink oraz biblioteka blokow firmy Speedgoat, w
ktérych zrealizowano calo§¢ oprogramowania stosowanego podczas eksperymentow.

Specyfikacja urzadzenia:

1.

Jednostka centralna;

Wzmocniona obudowa aluminiowa

8 GB RAM

Dysk SSD 128 GB

Ptyta gtowna klasy przemystowe]

Procesor dwurdzeniowy co najmniej 2.4 GHz

Gniazda rozszerzen pozwalajace na podigczenie co najmniej 5 modutéw we-wy (3x
PMC/XMC/CMC oraz 2x mPCle)

1x Gigabit Ethernet do komunikacji migdzy hostem a maszyng docelowa

4x Gigabit Ethernet obstugujace protokoly co najmniej: EtherCAT Master, UDP, TCP/IP,
XCP Master, Modbus TCP

2x RS 232 - 115,2 kbps

4x porty USB typu A obstugujace USB 3.1 Gen 1 (5 Gbps)

1x DisplayPort 1.2

1x DVI-D

Napigcie zasilajace 10 — 36 V DC

Kompatybilny zasilacz zewng¢trzny AC/DC

Zakres temperatur pracy: od - 20 °C do +60 °C.

Karta multi-RS typu 10505-Mobile

]

]

Zainstalowana w urzadzeniu docelowym czasu rzeczywistego 1 w pelni przetestowana.
Galwanicznie izolowany 4-portowy modut wejs¢/wyjs¢ RS232/RS422/RS485 dla
predkosci transmisji do 920 kb/s (RS232) 1 5,5296 Mb/s (RS422/485).

Zestaw blokow sterownikow Speedgoat dla srodowiska MATLAB-Simulink od wersji
co najmniej R2025a,
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o kabel wejScia/wyj$cia wraz ptytka zaciskows.
3. Kabel SCSI2 z 50-pinowym zlaczem meskim z przej$ciem do 4x 9-pinowych zlaczy
meskich D-Sub o dlugosci okoto 30 cm kompatybilny z kartg 10505

Zamawiajacy eksploatuje stanowisko badawcze przeznaczone do prowadzenia badan z zakresu ste-
rowania ruchem statku z wykorzystaniem modeli fizycznych oraz symulacji laboratoryjnych w cza-
sie rzeczywistym. Podstawowym elementem stanowiska jest maszyna czasu rzeczywistego wspot-
pracujgca ze srodowiskiem MATLAB/Simulink wraz z bibliotekg Simulink Real-Time.

Na potrzeby realizowanych badan, prac rozwojowych opracowano i zweryfikowano znaczna liczbe
modeli, algorytmow sterowania i aplikacji wykorzystujacych biblioteki blokow platformy Speedgo-
at. Oprogramowanie byto rozwijane przez wiele lat i stanowi integralny element infrastruktury ba-
dawczej Zamawiajacego.

Przedmiot zamowienia ma zapewniaépetng kompatybilno$¢ sprzetowsg i programowg z istniejagcym
stanowiskiem badawczym. Zastosowanie rozwigzania niekompatybilnego z wykorzystywang plat-
formg wymagatoby przebudowy stanowiska, modyfikacji oraz ponownej walidacji opracowanych
modeli 1 algorytmdéw sterowania, co wigzatoby si¢ z istotnymi kosztami, znacznym naktadem pracy
oraz wielomiesiecznym wyltaczeniem infrastruktury z uzytkowania.

W zwigzku z powyzszym Zamawiajacy dopuszcza zaoferowanie rozwigzania rtOwnowaznego pod
warunkiem wykazania, Ze zapewnia ono pelng zgodnos$¢ funkcjonalng z istniejacym stanowiskiem,
w szczegblnosci:

e pelng wspotprace z MATLAB/Simulink oraz Simulink Real-Time,

e mozliwos¢ uruchamiania istniejagcych modeli opracowanych dla platformy Speedgoat bez
koniecznosci ich modyfikacji lub z modyfikacjami niepowodujgcymi pogorszenia funkcjo-
nalnos$ci systemu,

e zgodno$¢ z wykorzystywanymi bibliotekami blokow i interfejsami komunikacyjnymi,

e zachowanie dotychczasowej funkcjonalnosci stanowiska badawczego oraz parametréw pra-
Cy W czasie rzeczywistym.

Nazwe ,,Speedgoat Mobile (M3)” wskazano wylacznie jako odniesienie do wymaganej klasy urza-
dzenia oraz poziomu kompatybilnosci z posiadang infrastrukturg badawcza. Zamawiajacy dopusz-
cza rozwigzania rownowazne spelniajagce wszystkie wymagania funkcjonalne i techniczne okreslo-
ne w opisie przedmiotu zamowienia.



