SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA i ODBIORU ROBOT
Instalacje elektryczne

1. Nazwa zamoéwienia: Remont (wymiana) instalacji elektrycznej w budynku KN-1 (14-1), Wydziat Architektury
Politechniki Krakowskiej ul. Kanonicza 1 w Krakowie.

2. Adres obiektu budowlanego: Instytut Historii, Architektury i Konserwacji Zabytkow Wydziatu Architektury
Politechniki Krakowskiej, ul. Kanonicza 1, 31-002 Krakow.

3. Nazwa zamawiajacego, adres: Politechnika Krakowska im. Tadeusza Kosciuszki, ul. Warszawska 24, 31-155
Krakow

4. Imie i nazwisko osoby opracowujacej specyfikacje wykonania i odbioru robét :
Lukasz Bielenda

Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robét

1. Wstep

1. 1. Przedmiot STWIOR

Przedmiotem zamowienia jest Wykonanie remontu instalacji elektrycznej w budynku KN-1 (14-1) Wydziatu
Architektury Politechniki Krakowskiej.

Szczegdtowy zakres przedmiotu zamowienia zostat okreslony w STWiOR projekcie oraz przedmiarze robot.

1.2 Zakres stosowania STWiIOR
STWIOR znajduje zastosowanie do opisu przedmiotu zamdwienia w postepowaniu o udzielaniu zamowien
publicznych oraz realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.3.

1.3. Zakres robét objetych STWiOR

CPV 45300000-0 Roboty instalacyjne w budynkach

CPV 45310000-3 Roboty instalacyjne elektryczne

CPV 45311000-0 Roboty w zakresie okablowania oraz instalacji elektrycznych
CPV 45311200-2 Roboty w zakresie instalacji elektrycznych

CPV 45314320-0 Instalowanie okablowania komputerowego

CPV 31518200-2 Oswietlenie awaryjne

CPV 31527200-8 Oswietlenie zewngtrzne

Niniejsza Specyfikacja Techniczna obejmuje zakres robot branzy elektrycznej, okreslonych w Przedmiarze Robot
i projekcie wykonawczym dla instalacji elektrycznych , ktore obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajace i majace
na celu wykonanie instalacji:

-wymiany instalacji elektrycznych wewngtrznych, gniazd i wypustow,

-montaz opraw o$wietlenia podstawowego, awaryjnego oraz awaryjno-ewakuacyjnego,

-montazu okablowania strukturalnego,

-modernizacji o$wietlenia zewnetrznego na budynku,

-montaz instalacji TV,

-budowa i wymiana rozdzielnic (gtéwnych, pigtrowych, oddzialowych).

Wymieniony powyzej zakres robdt bedzie realizowany w powigzaniu z robotami budowlanymi opisanymi
w odrebnej Specyfikacji Techniczne;.

1.4. OkreSlenia podstawowe
W niniejszej specyfikacji technicznej nie wystepuja pojecia i okreslenia nigdzie wezeéniej nie zdefiniowane.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robét.

Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz zgodno$¢ z STWiOR.

Wszystkie roboty nalezy wykona¢ $ciSle wedlug Warunkéw Technicznych Wykonania i Odbioru Robdt
Budowlanych w czeSci Roboty instalacyjne — instalacje elektryczne w budynkach Uzyteczno$ci publicznej oraz
Polskich Norm, pod fachowym nadzorem technicznym osoby posiadajacej odpowiednie uprawnienia budowlane.
Roboty rozbiorkowe winny spetnia¢ wymagania zawarte w rozporzadzeniu MGPiB z dnia 15.12.1994 r. w sprawie
warunkow i toku postgpowania przy rozbiorkach, oraz ogdlne obowigzujace przepisy BHP.



1.6. Przekazanie terenu budowy
Zamawiajacy przekaze Wykonawcy teren budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami w terminie
okreslonym w dokumencie umowy.

2. Materialy

2.1. Wszelkie materialy do wykonania adaptacji pomieszczen, powinny odpowiada¢ wymaganiom zawartym
w normach panstwowych i $wiadectwach ITB dopuszczajacych dany materiat do powszechnego stosowania
w budownictwie.

2.2. Materialy powinny by¢ pakowane, przechowywane i transportowane w sposob wskazany w normach
panstwowych i $§wiadectwach ITB. Materiaty beda dostarczane na plac budowy na biezaco. Wymagania materialow
winny odpowiada¢ wymogom art. 10 Ustawy Prawo budowlane, w ktérym rowniez zostaty okreslone wymagania
dotyczace jakosci wyrobow oraz ich kontroli. Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za spelnieniec wymagan
ilosciowych i jakoSciowych materiatow.

3. Sprzet

Roboty mozna wykonywaé recznie lub przy uzyciu sprzetu. Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie
takiego sprzetu, ktory nie spowoduje niekorzystnego wptywu na jako$¢ wykonywanych robdt. Liczba i wydajnosé
sprzgtu beda gwarantowac przeprowadzenie robot w terminie przewidzianym umowa. Sprzet bedacy wiasnoscia
Wykonawcy lub wynajety do wykonania robot ma by¢: utrzymanym w dobrym stanie technicznym, gotowosci do
pracy, zgodny z normami ochrony $rodowiska i przepisami dotyczacymi jego uzytkowania.

4. Transport

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkow transportu, ktore nie wptyna niekorzystnie na
jakos¢ wykonywanych robot i wlasciwosci przewozonych materiatow.

5. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robot Wykonawca bedzie przestrzegat przepisow dotyczacych bezpieczenstwa i higieny pracy,
a szczegolnosci zadba aby personel nie wykonywal pracy w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia
oraz nie spetiajacych odpowiednich warunkow sanitarnych. Instalacje lub urzadzenia elektryczne przeznaczone do
demontazu nalezy pozbawi¢ napigcia poprzez ich trwate odlaczenie od zrodet napiecia. Wykonawca zapewni
i utrzyma wszelkie urzadzenia zabezpieczajace oraz sprzet i odpowiednig odziez dla ochrony Zycia i zdrowia 0s6b
zatrudnionych, oraz dla zapewnienia bezpieczenstwa publicznego.

6. Wymagania dotyczace wlasciwosci wyrobéw budowlanych:

6.1. Zastosowane materialy musza posiada¢ zgodne z przepisami $wiadectwa badan technicznych, certyfikaty
zgodnosci i $wiadectwa dopuszczenia.

6.2. W obiekcie moga by¢ zastosowane wyroby budowlane:

- oznakowane CE (deklaracja zgodnosci)

- oznakowane B (certyfikat)

- posiadajace oswiadczenie Producenta, ze wyrob jest zgodny z zasadniczymi wymaganiami (deklaracja zgodnosci)

7. Kontrola jako$ci

7.1. Polecenia Inspektora nadzoru dotyczace realizacji robot beda wykonywane przez Wykonawce nie pozniej niz
W czasie przez niego wyznaczonym pod grozba wstrzymania robot. Skutki finansowe z tytutu wstrzymania robot
w takiej sytuacji ponosi Wykonawca.

7.2. Materialy dostarczone na budowe bez dokumentéw potwierdzajacych przez producenta ich jakos$é nie moga by¢
dopuszczone do stosowania.

7.3. Odbioér materiatéw powinien obejmowac zgodnos¢ ze specyfikacja wykonania i odbioru robdt oraz sprawdzenie
wlasciwosci technicznych tych materialow z wystawionymi atestami wytworcy.

W przypadku zastrzezen co do zgodnosci materialu z zaswiadczeniem o jakosci, wystawionym przez producenta
powinien by¢ on zbadany zgodnie z postanowieniami normy panstwowe;.

7.4. Nie dopuszcza si¢ stosowania do robot materiatéw ktorych wiasciwosci nie odpowiadaja wymaganiom
przedmiotowych norm.

7.5. Nie nalezy stosowa¢ materialow przeterminowanych.



8. Odbiér koncowy robét

Odbidr koncowy polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robdt w odniesieniu do iloSci, jakosci
i wartosci.

Odbior koncowy robot nastapi w terminie ustalonym w warunkach umowy.

Odbioru koncowego robot dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w obecnosci Wykonawcy. Komisja
odbierajaca roboty dokona ich oceny jakoSciowej oraz zgodnosci wykonania robdt ze specyfikacja techniczng
wykonania i odbioru robot.

Z czynnosci odbioru koncowego Zamawiajacy w obecnos$ci Wykonawcy sporzadzi protokol. Wszystkie zarzadzone
przez komisje roboty poprawkowe lub uzupelniajace begda zestawione wedlug wzoru ustalonego przez
Zamawiajacego. Termin wykonania rob6t poprawkowych i robot uzupetiajacych wyznaczy komisja.

9. Dokumenty odbioru koncowego.

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru koncowego robot jest protokdt koncowego odbioru robot
sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego. Do odbioru koncowego Wykonawca jest zobowigzany
przygotowac nastepujace dokumenty:

- ksigga obmiarow robot,

- kosztorys powykonawczy,

- wyniki pomiarow i badan wykonanych instalacji.

- deklaracje zgodnosci, atesty lub certyfikaty zgodnosci wyrobow, oraz zabudowanych materiatow.

10. Odbior pogwarancyjny po uplywie okresu rekojmi i gwarancji

Odbioér pogwarancyjny po uplywie okresu rekojmi i gwarancji polega na ocenie wykonanych robot zwigzanych
z usunigciem wad ktore ujawnig si¢ w okresie rgkojmi i gwarancji. Odbidr po uplywie okresu rekojmi i gwarancji
bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej wykonanych robot z uwzglednieniem zasad opisanych w punkcie 9.
,,0dbior koncowy robot”.

11. Przepisy zwigzane

Ustawa z dnia 29 stycznia 2004 r. Prawo zaméwien publicznych (Dz.U. 2004.19.177 z pdzn. zm.)

Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. Prawo budowlane (Dz.U. 1994.89.414, t.j.)

Ustawa z dnia 24 sierpnia 1991 r. — o ochronie przeciwpozarowej (Dz.U. 1991.81.351 z p6zn. zm.)

Ustawa z dnia 21 grudnia 2000 r. — o dozorze technicznym (Dz.U. 2000.122.1321 z pézn. zm.)

Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004 r. — o wyrobach budowlanych (Dz.U. 2004.92.881 z p6zn. zm.)

Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001 r. Prawo ochrony $rodowiska (Dz.U. 2001.62.627 t..)

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietnia 2002 r. w sprawie warunkow technicznych jakim
powinny odpowiada¢ budynki i ich usytuowania (Dz.U. 2002.75.690 t.j.)

Krakow, dnia 28 maja 2019,



