PRZEDMIOT ZAMÓWIENIA

Rozbudowa dydaktycznej bazy laboratoryjnej Katedry Budownictwa Lądowego – Dostawa systemu skanowania laserowego 3D, zawierająca:
1. Skaner laserowy 3D.
2. Urządzenie do sterowania skanerem w trakcie pomiaru.
3. Oprogramowanie.

1. Skaner Laserowy 3D.
· Maksymalny zasięg skanowania minimum 75 metrów.

· Szybkość skanowania minimum 450 000 pkt/sec.

· Pole widzenia skanera minimum w pionie 280 ° .

· Szum pomiaru odległości maksimum 3 mm na 30 metrach.

· Dokładność punktu 3D maksimum 3 mm na 10 metrach.

· Wbudowana kamera do koloryzacji zdjęć.

· Precyzyjny kompensator o dokładności minimum 3”.

· Wodo- i Pyłoszczelność na poziomie minimum IP54 bez żadnych dodatkowych akcesoriów.

· Temperatura pracy -20° C do 50° C bez żadnych dodatkowych akcesoriów i ograniczeń czasowych.

· Czas pracy na jednej baterii minimum 2 h.

2. Urządzenie do sterowania skanerem w trakcie pomiaru.
· Urządzenie do sterowania dedykowane do obsługi aplikacji terenowej umożliwiającej sterowanie skanerem.

· Aplikacja musi umożliwiać wyświetlanie skanów oraz rejestracje chmur punktów, dodawanie etykiet oraz proste pomiary na skanach.

· Średnica ekranu minimum 10”.

· Pamięć wewnętrzna na dysku SSD o pojemności minimum 1 TB.

· Pamięć RAM minimum 32 GB.

· Łączność za pomocą WiFi i Bluetooth.

· Kamera o rozdzielczości minimum 8 MP.

· Port minimum USB 3.0.

· Temperatura pracy -10° C do 50° C bez żadnych dodatkowych akcesoriów i ograniczeń czasowych.
· Wodo- i Pyłoszczelność na poziomie minimum IP65 bez żadnych dodatkowych akcesoriów.

· Odporność podczas upadków i wstrząsów spełniająca wymagania minimum normy 
MIL-STD-  810H.
3. Oprogramowanie.
Oprogramowanie biurowe do analiz chmur punktów i modelowania:

· Oprogramowanie w pełni współpracujące z danymi ze skanera.

· Możliwość łączenia i rejestracji chmur punktów pochodzących ze skanera laserowego. 

· Musi umożliwiać kolorowanie chmury punktów na podstawie zdjęć pozyskanych przez skaner.

· Musi posiadać możliwość automatycznego łączenia chmur punktów na podstawie płaszczyzn oraz sfer.

· Nadanie współrzędnych chmury punktów poprzez wskazanie punktów referencyjnych.

· Możliwość rysowania linii wektorowych na podstawie chmury punktów w 3D oraz w odniesieniu do zdefiniowanej płaszczyzny.

· Tworzenie przekrojów chmury punktów w zdefiniowanej płaszczyźnie, o określonej grubości i dowolnym interwale odległości.

· Tworzenie warstwic i obliczenie objętości na podstawie chmury punktów.

· Tworzenie siatki trójkątów Mesh na podstawie chmury punktów.

· Tworzenie ortofotoplanów na podstawie chmur punktów.

· Narzędzie do publikacji danych z pomiaru w formie panoram z możliwością pomiaru odległości oraz współrzędnych.

· Narzędzia do analizy chmura punktów do chmury, chmura do modelu.

· Możliwość modelowania brył na podstawie chmur punktów (prostopadłościan, płaszczyzna, walec).

· Narzędzia do automatycznego modelowania ciągów rurowych.

· Narzędzia do modelowania profili stalowych na podstawie bibliotek.

· Eksport chmur punktów minimum do formatów: LAS, LAZ, E57, PTS, RCP.

· Eksport obiektów wektorowych minimum do formatów: DWG, DXF, DGN.
· Licencja sieciowa edukacyjna minimum 10 stanowiskowa.
Oprogramowanie biurowe do projektowania na podstawie chmur punktów oraz integracji z innymi technologiami pomiarowymi:

· Oprogramowanie w pełni współpracujące z danymi ze skanera.
· Możliwość łączenia i rejestracji chmur punktów pochodzących ze skanera laserowego. 

· Musi umożliwiać kolorowanie chmury punktów na podstawie zdjęć pozyskanych przez skaner.
· Obsługa układów współrzędnych płaskich i wysokościowych.
· Możliwość obliczania objętości na podstawie chmur punktów.
· Możliwość tworzenia przekrojów i wektoryzacji do elementów wektorowych.
· Narzędzia CAD - minimum rysowanie linii, łuków, prostokątów, kół, automatycznego łączenia punktów linią.
· Tworzenie i zarządzanie warstwami.
· Podstawowe narzędzia edycyjne CAD, minimum: kopiuj, przesuń, obróć, odsunięcie, skala, odbicie lustrzane, rozbij, przytnij.
· Tworzenie warstwic oraz map różnicowych między pomiarami z różnych okresów czasu.
· Moduł do projektowania korytarzy drogowych na podstawie osi, niwelety i przekrojów poprzecznych.
· Moduł do projektowania tuneli oraz analizy pomierzonego tunelu względem projektu z odchyłkami.
· Moduł do przetwarzania danych z dronów. Tworzenie chmur punktów oraz ortoobrazów na podstawie zdjęć z drona.
· Możliwość obliczeń ciągów niwelacyjnych oraz tachimetrycznych.
· Licencja sieciowa edukacyjna minimum 10 stanowiskowa.

Dodatkowo dostawa musi zawierać.
· Statyw karbowany dedykowany do skanera laserowego.

· Twarda skrzynia transportowa.

· Plecak transportowy.

· Minimum 3 baterie skanera.

· Ładowarkę sieciową baterii skanera.

· Ładowarkę sieciową urządzenia do sterowania skanerem.
· Minimum 24 miesiące gwarancji na skaner laserowy 3D
· Minimum 12 miesięcy gwarancji na urządzenie do sterowania skanerem
