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NAWIERZCHNIE

Kody i nazwy CPV: 45233200-1 Roboty w zakresie réznych nawierzchni;

45112723-9 Roboty w zakresie ksztattowania placéw zabaw.

1. WSTEP.

1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej Szczegdtowej Specyfikacji Technicznej (SST) sg wymagania
dotyczgce wykonania nawierzchni w ramach zadania

Zagospodarowanie terenu - budowa obiektow matej architektury ul. Watowa, dziatka
nr 290/25, osiedle Zagrody, obreb 1 Niepotomice, jednostka ewidencyjna 121904 _4

Niepotomice.

1.2.Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) jest stosowana jako dokument w postepowaniu
o udzielenie zamdwienia przy zlecaniu i realizacji robét wymienionych w pkt. 1.1.

1.3.Zakres robét objetych SST

Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajgce i majgce
na celu wykonanie réznego rodzaju nawierzchni i obrzezy.

Zakres rzeczowy roboét objetych specyfikacja:

- korytowanie pod nawierzchnie sypka amortyzujaca z piasku ,
- profilowanie podtoza,

- nawierzchnia sypka amortyzujaca z piasku frakcji 02-2 mm.
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1.4.0kreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej SST sg zgodne z definicjami zawartymi w odpowiednich
normach i wytycznych oraz okresleniami podanymi w ST-00 ,WWymagania ogélne” punkt 1.2.

1.4.1.Nawierzchnia amortyzujgca — nawierzchnia zgodna z wymaganiami normy
PN-EN 1177, stosowana na placach zabaw, ze szczegdlnym uwzglednieniem
obszaréw w ktorych niezbedna jest amortyzacja upadkow.

1.4.2.Nawierzchnia piaskowa - to najbardziej popularny i najczesciej stosowany na placach
zabaw rodzaj nawierzchni bezpiecznej. Nawierzchnia tego typu zgodnie
z wymaganiami normy PN-EN 1177 okreslajgcymi parametry nawierzchni sypkich,
powinna mie¢ przynajmniej 30 cm grubosci.

1.5.0g6Ine wymagania dotyczace robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakos¢ wykonania robét, bezpieczenstwo wszelkich
czynnosci na terenie budowy, metody uzyte przy budowie oraz za ich zgodno$é
z dokumentacjg projektowa, SST i poleceniami Inspektora Nadzoru. Ogélne wymagania
dotyczgce roboét podano w ST-00 ,Wymagania ogdine” punkt 5.

2. MATERIALY

Ogolne wymagania dotyczace materiatéw
Ogodlne wymagania dotyczgce materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, podano
w ST D-00 ,Wymagania ogdlne”.

2.1. Piasek frakcji 02-2 mm

Piasek frakcji 02-2 mm, bez czgstek gliny, itu i pylu, z atestem higienicznym wg
PN-EN 1176.

3. SPRZET
Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST-00 "Wymagania ogdélne" punkt 3.

Roboty mogg by¢ wykonywane recznie lub mechaniczne. Jednakze prace wokoét drzew
wykonywac recznie, bez uzycia sprzetu mechanicznego, aby nie uszkodzi¢ systemu
korzeniowego drzew.

Sprzet wykorzystywany przez Wykonawce powinien by¢é sprawny technicznie i spetniac
wymagania BHP.

Wykonawca jest odpowiedzialny za wybrang technologie robét i sprzet.

Do wykonania nawierzchni nalezy stosowac nastepujacy sprzet:
- zageszczarka i ubijak.
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4. TRANSPORT

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ST-00 " Wymagania ogéine” punkt 4.

Srodki transportu wykorzystywane przez Wykonawce powinny byé sprawne technicznie
i spetnia¢ wymagania techniczne w zakresie BHP oraz przepiséw o ruchu drogowym.

Materiaty mogg by¢ przewozone dowolnymi srodkami transportu.
Nalezy je umiesci¢ rownomiernie na cafej powierzchni tadunkowej i zabezpieczy¢ przed
spadaniem lub przesuwaniem.

Skfadowanie materiatdw musi odbywac sie zgodnie z zaleceniami producentéw .

5. WYKONANIE ROBOT
5.1.Wymagania ogdine
Ogdlne wymagania dotyczgce wykonania robét podano w ST-00 "Wymagania ogélne" pkt 5.

UWAGA!

Sposob wykonania roboét powinien byé zgodny z dokumentacjg projektowa.
W przypadku braku wystarczajgcych danych mozna korzystaé¢ z ustalen podanych
W niniejszej SST.

5.2. Wykonanie nawierzchni sypkiej amortyzujacej z piasku o frakcji 0,2 do 2 mm

Bezpieczna, ekologiczna nawierzchnia z piasku o frakcji od 0,2 do 2 mm, posiadajgcego
atest higieniczny, bez czgstek gliny i i#tu przeznaczonego na place zabaw
i tereny rekreacyjne, amortyzujgca upadki i chronigca przed urazami.

Grubos¢ warstwy 30 cm.

Pod nawierzchnie amortyzujgcg konieczne jest korytowanie na gt. 45 cm.

Nawierzchnia amortyzujgca z piasku nie posiada statych obrzezy.

Jest to nawierzchnia amortyzujgca upadek dlatego musi by¢ zgodna z wymogami normy
PN-EN 1176-1:2009 oraz PN-EN 1177:2009.

Proces prac krok po kroku:

1. usuniecie wierzchniej warstwy ziemi do twardego gruntu rodzimego,
2. korytowanie na gtebokos¢ 45 cm,

3. profilowanie podtoza,

4. nasypanie 30 cm warstwy piasku (zgodnie z PN-EN 1176-1:2009).

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Ogdlne wymagania dotyczgce kontroli jakosci robét podano w ST-00 ,Wymagania ogdine"
punkt 6.

Kontrola jakosci wykonania robot polega na sprawdzeniu zgodnosci z dokumentacjg
projektowg oraz wymaganiami podanymi w przytoczonych normach i niniejszej specyfikaciji
Ocena poszczegoélnych etapdw robot potwierdzana jest wpisem do Dziennika Budowy.
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6.1. Badania jakosci wykonanych nawierzchni
Utozona i zageszczona warstwa, ma charakteryzowac sie nastepujgcymi cechami:

- jednorodnoscig powierzchni,

- réwnos¢ - nieréwnosci nie mogg przekracza¢ 6 mm.

- grubos¢ warstwy nawierzchni (tolerancja £ 5 mm),

- szerokos¢ warstwy nawierzchni (tolerancja + 5 cm),

- zawartos¢ wolnych przestrzeni w nawierzchni (5+9 %).

6.1.1. Badanie grubosci nawierzchni

Sprawdzanie grubosci nawierzchni nalezy wykonaé co najmniej w dwoch losowo wybranych
miejscach odbieranej nawierzchni. Grubos¢ warstwy nawierzchni nie moze sie rézni¢ od
projektowanej wiecej niz £ 10 %.

6.1.2. Badanie pochylenia nawierzchni

Sprawdzenie pochylenia nawierzchni nalezy przeprowadzi¢ za pomoca niwelatora. Réznice
pomiedzy pochyleniami rzeczywistymi, a projektowanymi nie powinny by¢ wieksze niz 0,2%.

6.1.3. Badanie rzednych niwelety nawierzchni

Sprawdzenie rzednych niwelety nawierzchni nalezy wykona¢ za pomocg niwelatora, na
dlugosci nie mniejszej niz 0,1 powierzchni odbieranej nawierzchni. Rzedne wysokosciowe
osi i krawedzi nie powinny sie rozni¢ od projektowanych wiecej nizo + | cm.

6.1.4. Badanie rownosci nawierzchni

Sprawdzenie réwnosci nawierzchni nalezy wykonywac¢ za pomocg planografu w sposéb
ciggly, a w przypadku jego braku, za zgodg Inspektora Nadzoru, tatg 4-metrowg, co najmniegj
w dwoch losowo wybranych miejscach odebranej nawierzchni. Nierdwnosci nawierzchni
nie powinny przekracza¢ 5 mm.

6.2. Wady niedopuszczalne

Nieprawidtowa frakcja, wystepowanie zanieczyszczenh obcych, niezgodnos¢ z norma.

7. OBMIAR ROBOT
Ogodlne wymagania dotyczace obmiaru robét podano w ST-00 ,Wymagania ogélne” punkt 7.

Dla wykonania nawierzchni jednostkg obmiarowg jest m?,

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne wymagania dotyczgce odbioru rob6t podano w ST-00 "Wymagania ogdine” punkt 6.
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Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowg, SST i wymaganiami
Inspektora Nadzoru, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6
daty wyniki pozytywne.

Odbidr powinien by¢ przeprowadzony dla kazdego rodzaju robét oddzielnie.

Poszczegodlne etapy robdt powinny byé odebrane i zaakceptowane przez Inspektora
Nadzoru.
Do odbioru Wykonawca przedstawia wszystkie wyniki pomiaréw i badan z biezgcej kontroli

robot | materiatow.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogdlne zasady i wymagania dotyczace ptatnosci za wykonane roboty podano w ST-00
~Wymagania Ogdlne".

Szczegotowe zasady - zgodnie z umowg z Zamawiajgcym.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1.Normy

- PN-ISO 3443-8 Tolerancje w budownictwie. Kontrola wymiarowa robot budowlanych
- BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaznika zageszczania gruntow;
- BN-P-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywo naturalne do nawierzchni drogowych. Piasek

- PN-EN 1176-1 Ogdélne wymagania bezpieczenstwa i metody badan

- PN-EN 1177 Nawierzchnie placow zabaw amortyzujgce upadki. Wyznaczanie krytycznej
wysokosci upadku.

10.2. Inne dokumenty
- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie bezpieczenstwa
i higieny pracy podczas wykonywania robét budowlanych (Dz.U. nr 47, poz. 401).

- Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004r. o wyrobach budowlanych (Dz.U. z 2004 r., Nr 92 poz.
881).

- Ustawa z dnia 30 sierpnia 2002r. o systemie oceny zgodnosci (Dz.U. z 2002r., Nr 166,
poz.1360, z pdzniejszymi zmianami).

- Warunki techniczne wykonania i odbioru robét budowlano-montazowych — wyd. Arkady, W-
wa 1989r.



