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WYKONAWCY
ubiegający się o zamówienie publiczne

WYJAŚNIENIA TREŚCI SWZ 
ORAZ PRZEDŁUŻENIE TERMINU SKŁADANIA OFERT
Dotyczy: postępowania o udzielenie zamówienia publicznego, prowadzonego w trybie Tryb podstawowy bez negocjacji - art. 275 pkt. 1 ustawy Pzp na ”Dostawa robotów oraz elementów robotycznych dla Politechniki Częstochowskiej w ramach programu ,,Regionalna Inicjatywa Doskonałości"” – znak sprawy RK-NZ.262.18.2022.MM.
Zamawiający, Politechnika Częstochowska, działając na podstawie art. 284 ust. 6 ustawy z dnia 11 września 2019 r. Prawo zamówień publicznych (t.j. Dz.U. z 2021r. poz. 1129 z późn. zm.), udostępnia poniżej treść zapytań do Specyfikacji Warunków Zamówienia (zwanej dalej ”SWZ”) wraz z wyjaśnieniami:
	Pytania 
 Poniżej przesyłam 2 zapytania do niniejszego postępowania.

1/ Chcielibyśmy zaoferować ramię robota odpowiadające opisowi z Zadania nr 5. W naszej ocenie oferowany przez nas produkt będzie miał porównywalną lub wyższą wartość w pracy badawczej czy dydaktycznej, ale ma odmienne parametry. Ze względu na skomplikowanie urządzenia, niektóre parametry są lepsze, niektóre gorsze, a niektóre trudne w ocenie w porównaniu do specyfikacji SWZ. W związku z tym zwracamy się z pytaniem, czy Zamawiający zaakceptuje ramię robota o parametrach:
Liczba osi: 6
Udźwig: 500g
Rozpiętość: 1004mm
Promień pracy: 760mm
Powtarzalność pozycji: ok. 1mm (brak formalnej specyfikacji)
Zakres ruchu poszczególnych przegubów (w stopniach):
J1: -154.1 - +154.1
J2: -150.1 - +150.1
J3: -150.1 - +150.1
J4: -148.98 - +148.98
J5: -144.97 - +145.0
J6: -148.98 - +148.98
Komunikacja: USB-A, micro USB, Ethernet, Wi-Fi
Mocowanie: Do mocowania na biurku
Oprogramowanie: Oparte o ROS, biblioteki w C++, Python, Matlab
Interfejsy rozszerzeń: Ethernet
Kompatybilne końcówki w zestawie: chwytak 2-palczasty
Podstawa: podstawa z klamrą do montażu na biurku z zaciskiem
Zasilacz: w zestawie
Gwarancja: 24 miesiące

2/ Prosimy też o informację, czy następujące 2 parametry są kluczowe dla Zamawiającego i czy zaakceptuje on rozwiązania o innych parametrach.
Wymagane parametry:
- "Programowany w języku drabinkowym z blokami funkcyjnymi oraz funkcjami w języku C."
- "Zasilanie z sieci 230VAC, poprzez dostarczony zasilacz, napięciem 24VDC. Pobór mocy nie większy niż 15W."
Oferowane przez nas wartości:
- "Programowany w języku drabinkowym, FBD, STL oraz SCL" (brak możliwości tworzenia funkcji w języku C, ale język SCL jest podobny)
- "Zasilanie z sieci 230VAC, poprzez dostarczony zasilacz, napięciem 24VDC. Pobór mocy nie większy niż 30W." (większy pobór mocy)
Stanowisko (wyjaśnienie) Zamawiającego:
Zamawiający dopuszcza powyższe rozwiązanie.

Z uwagi na powyższe Zamawiający przedłuża termin składania ofert do dnia 30.06.2022 r. do godz. 10:00. Oferty należy składać za pośrednictwem Platformy                                https://e-ProPublico.pl/ . Otwarcie ofert nastąpi tego samego dnia tj. 30.05.2022 r. o godz. 11:05 za pośrednictwem Platformy. Wykonawca pozostaje związany ofertą do dnia 2027-07-29.
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