SST-01
PRZYGOTOWANIE TERENU POD BUDOWE

(roboty rozbiérkowe, wyburzenia i usunigcie gruzu)

Kody i nazwy CPV: 45111100-9 Roboty w zakresie burzenia
45111220-6 Roboty w zakresie usuwania gruzu

1. WSTEP.

1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej Szczegdtowej Specyfikacji Technicznej (SST) sq wymagania w zakresie robét
rozbidrkowych i wyburzen dla ,Budowa obiektow matej architektury w miejscu publicznym, w tym urzadzeh
Zabawowych, instalacji artystycznych, montazu tawek, koszy na $mieci, wykonanie nawierzchni drewnianych,
bezpiecznych oraz zwirowych wraz z projektem zieleni na dziatce nr 2512/1 obr. 001 Niepotomice, pow. Wielicki”

1.2.Zakres stosowania SST
Szczegbtowa specyfikacja techniczna (SST) jest stosowana jako dokument w postepowania o udzielenie
zamowienia przy zlecaniu i realizacji rob6ot wymienionych w pkt. 1.1.

1.3.Zakres robot objetych SST

Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja obejmuja wszystkie czynnosci umozliwiajace i majace na celu wykonanie
rozbiérek elementow matej architektury, urzadzen zabawowych, ogrodzenia przy piaskownicach, tawek oraz koszy
na $mieci.

Zakres rzeczowy robot objetych specyfikacjg obejmuie:
A/ ROBOTY ROZBIORKOWE
— demontaz istniejacych urzadzen zabawowych i piaskownicy,

— demontaz istniejgcych fawek i koszy na smieci,
— rozbidrka nawierzchni z mat gumowych,
— rozbidrka czesci utwardzenia rowu

B/ WYWIEZIENIE MATERIALOW Z ROZBIORKI NA SKLADOWISKO 1 DO UTYLIZACJI

C/ PRACE ZABEZPIECZAJACE

D/ UPORZADKOWANIE TERENU WOKOL ROZBOREK.

1.4.0kreslenia podstawowe

Okres$lenia podane w niniejszej SST sq zgodne z definicjami zawartymi w odpowiednich normach i wytycznych
oraz okre$leniami podanymi w ST-00 ,Wymagania ogdlne” punkt 1.2.

1.5.0gdIne wymagania dotyczace robét

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robdt, bezpieczenstwo wszelkich czynnosci na terenie
budowy, metody uzyte przy budowie oraz za ich zgodno$¢ z dokumentacjg projektowa, SST i poleceniami
Inspektora Nadzoru. Ogdlne wymagania dotyczace rob6t podano w ST-00 ,Wymagania ogdlne” punkt 5.

2. MATERIALY

Ogdlne wymagania dotyczace materiatéw podano w ST-00 ,Wymagania ogéine” pkt 2.

2.1. Materialy z wyburzen i rozbiérki

Gruz betonowy, gruz ceglany, elementy metalowe (ztom), drewno, blacha, ceramika sanitarna, elementy z
tworzywa sztucznego i gumy.



3. SPRZET

Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST-00 "Wymagania ogéine" punkt 3.

3.1. Sprzet stosowany do robét rozbiérkowych.

Do rozbidrek moze by¢ uzyty drobny sprzet reczny lub mechaniczny (tomy, kilofy, mtoty, topaty, szufle, wiadra,
taczki, pity do metalu i drewna, wciggarki reczne lub elektryczne) pod warunkiem ze nie spowoduje niekorzystnego
wptywu na jakoSC wykonywanych robot, zardbwno w miejscu tych robdt, jak tez przy wykonywaniu czynno$ci
pomocniczych oraz w czasie transportu, zatadunku i wytadunku materiatéw.

4. TRANSPORT

Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w ST-00 "Wymagania ogdine" punkt 4.

4.1. Transport materiatéow z rozbiorek.

Materiaty z rozbiérki nalezy wywozi¢é samochodami samowytadowczymi o no$nosci zgodnie z obowigzujacymi
przepisami o ruchu drogowym oraz znakami dotyczacymi nosnoéci pojazdéw na ulicach po ktérych bedzie sie
odbywat wywdz materiatdw z rozbiorki, na miejsce wskazane przez Inspektora Nadzoru. Przewozony fadunek
nalezy zabezpieczy¢ przed spadaniem i przesuwaniem.

Wykonawca zobowigzany jest do wywiezienia gruzu z terenu budowy na gruzowisko lub inny sktad gruzu bez
wzgledu na odlegtosc oraz dokona jego utylizacji.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Warunki ogélne.

Ogdlne wymagania dotyczace wykonania rob6t podano w ST-00 "Wymagania ogdlne" pkt 5.

5.2. Prace zabezpieczajace.

Wystepujacg zielen wysokg (drzewa), nalezy zabezpieczy¢ przed uszkodzeniami za pomocg mat stomianych i
deskowania z ptyt OSB.

Przed przystapieniem do prac nalezy zabezpieczy¢ i przygotowac caty teren budowy. W zwigzku z tym nalezy:

- ogrodzi¢, zabezpieczy¢ przed dostepem 0séb postronnych,

- wyznaczy¢ drogi komunikacji,

- zorganizowac zaplecze socjalne,

- zapewni¢ zewngtrzne zasilanie (agregat pradotworczy), zapewni¢ o$wietlenie sztuczne

- wyznaczy¢ miejsca sktadowania materiatow.

5.3.Szczegotowe warunki wykonania robot

Wszystkie elementy nadajace sie do powtdrnego wykorzystania powinny by¢ usuwane bez powodowania zbednych
uszkodzen.

Uzyskany gruz, bezuzyteczne elementy i materialy nie nadajace sie do wbudowania, o ile Zamawiajgcy nie
zastrzeze tego w umowie, nalezy przewiez¢ w miejsce do tego przeznaczone zgodnie z ustawg o odpadach.

5.3.1. Przed rozpoczeciem robét rozbiérkowych nalezy :

* bezwarunkowo sprawdzi¢ odtaczenie od rozbieranego obiektu wszystkich instalacji (wodociagowej, elektrycznej,
kanalizacyjnej, itd.),

* przygotowac urzadzenia pomocnicze do sktadowania materiatéw, przyrzadow, narzedzi i odpadéw,

+ zaplanowac kolejno$¢ wykonywania poszczegdlnych czynnosci,

* przygotowac niezbgdne pomoce warsztatowe, konieczne ochrony osobiste, np. okulary,

maski, ochronniki stuchu, itp.

* zauwazone usterki i uchybienia zgtosi¢ natychmiast przetozonemu,

* zapozna¢ si¢ z programem rozbiérki i poinstruowac¢ o bezpiecznym sposobie jej wykonania.

5.3.2. Zasady i sposoby bezpiecznego wykonywania pracy

NIE WOLNO !

- recznie przemieszczac i przewozi¢ ciezary o masie przekraczajgcej ustalone normy,

- obstugiwaé urzadzen bez odpowiednich uprawnien i przeszkolen,

- zdejmowac ostony i zabezpieczenia z obstugiwanych maszyn,

- prowadzi¢ robdt rozbiérkowych, jezeli zachodzi mozliwo$¢ obalenia czesci konstrukcji obiektu.

5.3.3. Roboty rozbiorkowe nalezy:
- prowadzi¢ recznie, przy uzyciu narzedzi pneumatycznych, przez rozkuwanie lub zwalanie,



- prowadzi¢ tak, aby nie zostata naruszona statecznos¢ rozbieranego elementu, oraz tak, aby usuwanie jednego
elementu konstrukcyjnego nie wywotato nieprzewidzianego upadku lub przewrdcenia sie innego fragmentu
konstruki,

- elementy zelbetowe nalezy rozbija¢ za pomocg narzedzi pneumatycznych, przecinajac zbrojenie palnikiem
acetylenowym lub nozycami do ciecia betonu i stali,

- elementy konstrukcji stalowych nalezy przecina¢ palnikiem acetylenowym,

- znajdujace sie w poblizu rozbieranych obiektéw urzadzenia i obiekty nalezy zabezpieczy¢ przed uszkodzeniami.

5.3.4. Przy wykonywaniu robét rozbiérkowych nalezy:

- uzywac tylko sprawnych narzedzi i pomocy warsztatowych, nie uszkodzonych, prawidtowo oprawionych
- utrzymywaé w porzadku miejsce pracy, nie rozrzucaé narzedzi stuzacych do rozbiérki,

- konieczne jest stosowanie Srodkow ochrony indywidualnej,

- W razie niemoznoéci unikniecia w czasie trwania robét wiekszych ilosci pytu, pracownikéw

nalezy zaopatrzy¢ w okulary ochronne.

- W czasie trwania rob6t wszyscy pracownicy powinni stale pracowa¢ w hetmach.

5.3.5 . Pozostale wymagania dla robét rozbiérkowych.

Roboty rozbiérkowe obejmujg demontaz wszystkich elementéw budowlanych wymienionych w pkt.1.3
wynikajacych z dokumentacji projektowej i ST.

Roboty rozbiérkowe nalezy prowadzi¢ etapowo z zachowaniem zasad bhp.

Wykonawca przedstawi Inspektorowi Nadzoru do akceptacji projekt organizacji i harmonogram rob6t
uwzgledniajacy wszystkie warunki, w jakich bedg wykonywane roboty wyburzeniowe i rozbidrkowe.

Materiaty, ktére sg przewidziane do odzysku i ponownego zamontowania nalezy zdemontowac w sposéb, ktéry nie
pogorszy ich wtasciwos$ci estetycznych i jakosciowych.

Elementy i materiaty (odpady), ktére stajg sie wtasnoscig Wykonawcy powinny by¢ usunigte z terenu budowy w
terminie i w sposob nie kolidujacy z wykonywaniem innych robét. Nie dopuszcza sie palenia usuwanych odpadéw.
Nie nalezy dopusci¢ do nadmiernego nagromadzenia sie materiatéw rozbiorkowych na terenie budowy, jak réwniez
nie mozna spowodowac zanieczyszczenia odpadami rozbiérkowymi otoczenia obiektu.

Nalezy zapewni¢ bezpieczenstwo pracy robotnikow oraz oséb postronnych mogacych znalez¢ sie¢ w poblizu
miejsca ( strefy) rozbiérki, zgodnie z aktualnymi przepisami dotyczacymi bhp przy wykonywaniu robét
budowlanych.

Przy prowadzeniu robét rozbiérkowych nalezy bezwzglednie przestrzegac przepisow BHP i p.poz.

Przed rozpoczeciem robdt demontazowych nalezy zabezpieczy¢ przed uszkodzeniem lub przed zniszczeniem
wszystkie elementy budowlane i wyposazenie nie podlegajace rozbiérce, a pozostajace w strefie wykonywanych
prac.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Kontrola polega na sprawdzeniu zgodnosci zakresu wykonanych rob6t z dokumentacjg techniczna, SST i
ustaleniami z Zamawiajacym.

Kontrola jako$ci wykonanych robét rozbiorkowych polega na:

- wizualnej ocenie kompletnosci wykonanych robét rozbidrkowych,

- sprawdzeniu braku zagrozen na miejscu rozbiorki, w tym prawidtowosci zabezpieczen elementéw pozostajacych
na terenie budowy,

- sprawdzeniu stopnia uszkodzenia elementow przewidzianych do ewentualnego powtornego wykorzystania,

- prawidtowosci wykonanej segregacji odpadéw,

- wywozu gruzu i unieszkodliwienia odpadow z miejsca budowy.

7. OBMIAR ROBOT
Ogdlne wymagania dotyczace obmiaru robét podano w ST-00 ,Wymagania ogdlne” punkt 7.
Jednostka obmiarowa robot zwigzanych z rozbiorka elementow jest m3.

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne wymagania dotyczace odbioru robét podano w ST-00 "Wymagania ogoine” punkt 6.



Odbioru robot dokonuije sie na podstawie ogledzin i stwierdzenie zgodno$ci wykonania rob6t zgodnie z umowa i
dokumentacjq techniczna.
Wszystkie roboty zwigzane z rozbidrkami podlegajg zasadom odbioru robét zanikajacych.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogdlne zasady i wymagania dotyczace ptatnosci za wykonane roboty podano w ST-00 ,Wymagania Ogéine”.
Szczegbtowe rozliczenie zgodnie z umowa z Zamawiajacym.

Uwaga: W cenie robot rozbidrkowych nalezy uwzgledni¢ ewentualne optaty zwigzane z przyjeciem odpadu na
wysypisko $mieci.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. W sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy podczas
wykonywania rob6t budowlanych (Dz.U. z 2003 r. Nr 48 poz.401).

— Ustawa z dnia 27.04.2001r. o odpadach (Dz. U. Nr 62 z 2001r., poz. 628, z pdzn. zmianami);

— Rozporzadzenie Ministra Srodowiska z dnia 8 grudnia 2010 r. w sprawie wzoréw dokumentéw stosowanych na
potrzeby ewidencji odpadéw (Dz.U. 2010 nr 249 poz. 1673).

Inne przepisy nie wystepuja.



