Postępowanie przetargowe

Dostawa sprzętu na potrzeby projektu Wykształcenie ma znaczenie

Postępowanie przetargowe

Dostawa urządzeń elektronicznych w ramach projektu RID/2020/GA/2
Aparatura czujnikowa oraz zasilająca do systemu sterowania modelami statków w skali - powtórne


Załącznik nr 3
Specyfikacja Techniczna  

dla zamówienia nr CRZP/147/2021/AZP 
Przedmiotem zamówienia jest dostawa urządzeń elektronicznych w ramach projektu RID/2020/GA/2 - Aparatura czujnikowa oraz zasilająca do systemu sterowania modelami statków w skali jako część postępowania w ramach projektu pt.: „Rozwój bazy badawczej i dorobku naukowego pracowników Wydziału Elektrycznego Uniwersytetu Morskiego w Gdyni” finansowanego przez Ministerstwo Nauki i Szkolnictwa Wyższego, w ramach programu „Regionalna Inicjatywa Doskonałości”.

Szczegółowy opis przedmiotu zamówienia oraz oczekiwane parametry techniczne dla zamówienia określono poniżej.

Wspólny Słownik Zamówień: 

38500000-0 - Aparatura kontrolna i badawcza, 

38400000-9 - Przyrządy do badania właściwości fizycznych, 

31100000-7 - Elektryczne silniki, generatory i transformatory, 

30230000-0 - Sprzęt związany z komputerami
Zamawiający dopuszcza składanie ofert równoważnych

Zamawiający nie dopuszcza składania ofert wariantowych.

W zależności od deklaracji złożonej w ofercie przez Wykonawcę warunki zamówienia będą wynosić:

Max. czas przystąpienia do usuwania wad wynosi (reakcja na zgłoszenie)  -  do końca następnego dnia roboczego po powiadomieniu pisemnym (faks lub e-mail do polskiego przedstawiciela producenta).
Czas usuwania usterki – do 7 dni kalendarzowych 
Max. czas dokonania naprawy  - do 7 dni kalendarzowych z możliwością zwracania się o sprzęt zastępczy (nieodpłatnie w okresie gwarancyjnym).
Okres gwarancji
(zwiększony w zależności od deklaracji złożonej przez Wykonawcę w ofercie):
12 miesiące od dnia podpisania protokołu zdawczo-odbiorczego - 0 pkt (minimum)

24 m-cy- 10 pkt

36 m-cy- 20 pkt
Termin dostawy: 31.12.2021r.
	Aparatura czujnikowa oraz zasilająca do systemu sterowania modelami statków w skali 


	Część 1 
Lidary - urządzenia umożliwiające identyfikację obiektów znajdujących się wokół statku, w skład którego wchodzi:

Lidar 3D, 16 kanałów, zakres pomiaru w pionie nie gorzej niż +/- 15°, zakres pomiaru w poziomie 360°, dokładność pomiaru 3cm, zasięg 100m, pomiar min. 250 tys. punktów /s – 5 szt.



	Część 2 

Elementy hybrydowego układu napędowego, w skład którego wchodzi:

Laboratoryjny zespół prądotwórczy prądu stałego, składający się z silnika spalinowego, maszyny elektrycznej, przekształtnika energoelektronicznego oraz aparatury łączeniowej. 
Parametry zespołu prądotwórczego: napięcie 140VDC, moc 10kW, paliwo benzyna/olej napędowy, masa nie więcej niż 350kg – 1 szt.



	Część 3
Moduły komputerowe rozpoznawania obrazu, w skład którego wchodzi:

Kamera zintegrowana z mikrokomputerem o parametrach: rozdzielczość nie gorsza niż 2560x1440 (3,5MP), mocowanie obiektywu M12, mikroprocesor z rdzeniem ARM, nie mniej niż 32MB pamięci RAM,  nie mnie niż 32MB pamięci FLASH – 12 szt.
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