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1.2. KLASYFIKACJA ROBOT BUDOWLANYCH WG SEOWNIKA CPV

Kod CPV 42416100-6 Windy

Kod CPV 45313100-5 Instalowanie wind

Kod CPV 42961000-0 System sterowania i kontroli

Kod CPV 45310000-3 Roboty instalacyjne elektryczne
Kod CPV 45450000-6 Roboty budowlane wykonczeniowe
Kod CPV 45442100-8 Roboty malarskie

2. CZESC OPISOWA

2.1. OPIS OGOLNY PRZEDMIOTU ZAMOWIENIA

Przedmiotem zamowienia jest dostawa i montaz nowego dzwigu osobowo-towarowego w
istniejacym szybie, wszystkich urzadzen maszynowni (napedow, weciagarek, zawieszen
linowych, przeciwwag, prowadnic i wszystkich pozostatych urzadzen niezbednych do
prawidtowej eksploatacji windy), zasilania elektrycznego oraz uruchomienie dzwigu w budynku
wraz z demontazem istniejacego dzwigu osobowo - towarowego w Szpitalu Specjalistycznym
im. Stefana Zeromskiego, os. Na Skarpie 66 Krakow

Calo$¢ sprzetu objetego niniejszym zamowieniem musi spelnia¢ wymogi normy Zgodnie z
aktualnie obowigzujacymi przepisami "Europejskiego Komitetu Normalizacyjnego" /CEN/ na
podstawie PN/EN.

2.2. CHARAKTERYSTYCZNE PARAMETRY OKRESLAJACE URZADZENIE
DZWIGOWE
Ogolna specyfikacja techniczna dzwigu

PARAMETR WYMAGANY
rodzaj dzwigu osobowy-towarowy
udzwig nominalny 1000 kg lub 13 0s6b
predkos¢ nominalna min. 1 m/s
moc silnika max 9 kW
‘gg]dsr?(l)(sozsecnia 36m
ilqs’é przystankow / 2/2
dojs¢
kabina Nie przelotowa
maszynownia Bez maszynowni




system sterowania

System sterowania z zastosowaniem technologii
mikroprocesorowej umozliwiajacy fatwe programowanie,
zapewniajac mozliwo$¢ dodawania dodatkowych funkcji w
przysztosci.

producent / typ

System fabryczny jednego producenta dzwigu

rodzaj sterowania

elektroniczne, zbiorcze w obu kierunkach, system jazdy
pozarowej (po otrzymaniu sygnatu ,,pozar” zjazd na parter z
otwarciem drzwi), system dojazdu do najblizszego przystanku w
przypadku zaniku napig¢cia zasilajacego z otwarciem drzwi

producent / typ
falownika

System fabryczny jednego producenta dzwigu

doktadnos¢
zatrzymywania
kabiny

max £5mm

wykonanie / typ
kasety dyspozycji

Panel dyspozycji (x 2) wykonany ze stali nierdzewnej
szczotkowanej w wersji antywandalowej  z wbudowanym
elektronicznym wys$wietlaczem LCD polozenia i ruchu kabiny.
Przyciski z numerami przystankow, przycisk zamykania drzwi,
przycisk alarmu (Swietlne 1 dzwigkowe potwierdzenie
nacis$nigcia), wszystkie przyciski metalowe, czytelnie oznakowane
1 pod$wietlone, pigtrowskazywacz ze strzatkami kierunku jazdy,
wskaznik przecigzenia.

Przyciski powinny mie¢ kolorystyke odrdzniajaca si¢ wyraznie od
panelu sterowania $cian kabiny (zapewnienie odpowiedniego
poziomu kontrastu). Przyciski powinny by¢ oznaczone pismem
Braill’a 1 mie¢ wypukte numery pigter (oznaczenia Braill’a oraz
cyfry wypukte. Przycisk parteru/kondygnacji zerowej powinien
by¢ dodatkowo wyr6zniony sposrdéd pozostatych przyciskow i
wyzszy od pozostaltych przyciskow. Przycisk wybrany
podswietlony. Wybdr pietra powinien by¢ dodatkowo
potwierdzony na wyswietlaczu umieszczonym bezposrednio przy
panelu sterowania. Srednica/szeroko$é przyciskow nie powinna
by¢ mniejsza niz 2cm;

Panel sterujagcy w kabinie powinien by¢ zamontowany na
wysokosci 80 - 120 cm nad podioga 1 w odlegtosci 50 cm od
naroza kabiny;




wykonanie / typ
kasety wezwan i
pietrowskazywacza

Kasety wezwan wykonane ze stali nierdzewnej szczotkowanej w
wersji antywandalowej, wyposazone w podswietlane przyciski,

Cyfrowy cieklokrystaliczny pigtrowskazywacz w obudowie ze
stali nierdzewnej szczotkowanej, umieszczony na przystanku
podstawowym nad kasetg wezwan.

Przyciski powinny by¢ oznaczone pismem Braill’a i mieé
wypukte numery pigter (oznaczenia Braill’a oraz cyfry wypukte).
Najnizej umieszczony przycisk wzywajacy windg nie powinien
by¢ na wysokos$ci mniejszej niz 80 cm, za§ najwyzej umieszczony
przycisk nie powinien by¢ wyzej niz 1,2 m od poziomu podtogi;
Na wszystkich kasetach wezwan pietrowskazywacz ze strzatkami
kierunku jazdy i oznaczeniem pigter.

system zdalnego
monitoringu dzwigu

System fabryczny jednego producenta dzwigu.

System zapewniajacy on-line peten

24-godzinny (365 dni w roku) monitoring techniczny dzwigu.
Funkcje systemu:

1. zdalna diagnostyka dzwigu bezposrednio z
siedziby firmy serwisowej
2. kontrolowanie doktadno$ci zatrzymywania

si¢ kabiny na przystankach, poprawnosci dziatania drzwi, stanu
oswietlenia, stanu zasilania i zaistniatych awarii

3. automatyczne informowanie o usterkach
najwazniejszych podzespolow dzwigowych poprzez
oprogramowanie komputerowe zainstalowane w siedzibie firmy
serwisowej z rozpoznaniem usterki i jej lokalizacji

4. resetowanie dzwigu bezposrednio z siedziby
firmy serwisowej

5. korekcja parametréw pracy dzwigu, rowniez
tych wptywajacych na bezpieczenstwo i komfort jazdy, z
poziomu siedziby firmy serwisowej

6. biezacy, catodobowy podglad dzwigu w
siedzibie firmy serwisowej
7. akumulatorowe awaryjne zasilanie

elektryczne 1 automatyczne powiadamianie stuzb serwisowych
w chwili, gdy stopien natadowania akumulatora jest mniejszy
niz pojemno$¢ konieczna do zapewnienia dziatania systemu
przez jedng godzing

8. wydruk comiesi¢cznych raportow z systemu
w jezyku polskim, obejmujacych bledy, awarie, statystyke pracy
dzwigu, informacje o ilo$ci i czasie konserwacji prowadzonych
przez serwis

naped dzwigu

Naped wykonany z zastosowaniem najnowszych technologii,
uzycie wysokiej jako$ci materialdw oraz precyzyjne wykonanie
zapewniajace wysoka niezawodnos¢, przez co mogg by¢ dlugo
eksploatowane bez konieczno$ci napraw czy remontow.




producent / typ
weciggarki

System fabryczny jednego producenta dzwigu

Wciaggarka bezreduktorowa o matej bezwtadnosci, szczelnymi
tozyskami nie wymagajacymi smarowania, silnik wciggarki bez
smarowania.

Wciaggarka wyposazona w modul ptynnej regulacji predkosci
jazdy oraz systemem odzysku energii powstajgcej W czasie
hamowania dzwigu. W przypadku ruchu nieobcigzonej kabiny w
gore lub obcigzonej w dot, wceiggarka pracuje jak generator,
wytwarzajac energie, ktérg ponownie wprowadza do sieci
elektrycznej budynku tak by mogta by¢ wykorzystywana do
zasilania innych podtgczonych do niej urzadzen.

rodzaj napedu

elektryczny, pasowy, jednobiegowy, regeneracyjny, regulowany
falownikiem

klasa efektywnosci
energetycznej

,»A” zgodnie z klasyfikacjg (norma) VDI4707 (ustanowiona w
2009 r przez Verein Deutscher Ingenieure)

rodzaj przeniesienia
napedu

Pasy, ptaskie powlekane poliuretanem

Elektroniczny system, zapewniajacy w sposob ciagly,

uqud kontroli nieprzerwanie, 24 godziny na dobg, monitoring stanu linek

pasoéw .
stalowych wewnatrz pasow.

producent / typ System fabryczny jednego producenta dzwigu.

Ogl’aniczr)ika Ogranicznik predkosci z obcigzka dobrang do chwytaczy

predkosci kabinowych

producent / typ System fabryczny jednego producenta dzwigu

Drzwi automatyczne, teleskopowe, dwupanelowe, na wszystkich

przystankowe poziomach bez klasy odporno$ci pozarowej

wymiary 900 x 2000mm

wykoname_/ ze stali nierdzewnej szczotkowanej

wyposazenie

producent / typ System fabryczny jednego producenta dzwigu

Drzwi kabinowe automatyczne, teleskopowe, dwupanelowe

wymiary 900 x 2000mm

wykonanie / ze stali nierdzewnej szczotkowanej, zabezpieczenie mechaniczne

wyposazenie oraz kurtyng $wietlng

producent / typ System fabryczny jednego producenta dzwigu

wymiary kabiny ok. 1100 x 2100 x 2200mm

wykonanie $ciany kabiny ze stali nierdzewnej szczotkowanej.
Oswietlenie awaryjne z czasem podtrzymania ok. 2 godzin,
zalgczony automatycznie wentylator zapewniajacy dostateczng
ilo$¢ wymian powietrza, o§wietlenie energooszczedne LED

oo sufitowe powinno wylacza¢ si¢ po uptywie 0,5 godz. od czasu
wyposazenie

ostatniej jazdy, a po wylaczeniu powinno wlaczac si¢ w momencie
otwarcia drzwi kabiny, porgcz na tylnej $cianie, wyktadzina
podiogi trudnos$cieralna, lustro na tylnej $cianie do potowy,




rodzaj / typ

. . | Bezposrednio ze stuzbami ratowniczymi
tacznosci glosowe;j

inne 1)Funkcja stand-by gtownych podzespotoéw elektrycznych dzwigu

2)wyposazony w system odzysku energii elektrycznej

2.3. AKTUALNE UWARUNKOWANIA WYKONANIA PRZEDMIOTU ZAMOWIENIA

Przedmiot zamdwienia stanowi demontaz starego dzwigu oraz zaprojektowanie wykonanie dzwigu
szpitalnego z dostepem dla os6b niepetnosprawnych. Dla dzwigu demontowanego wydano ksigzke
rewizyjng dzwignicy o nr fabrycznym 14/2006 i numerze ewidencyjnym dzwigu N3112031018.
Celem jest wymiana dzwigu na nowy  spelniajgcych  wymogi  podane w
programie funkcjonalno uzytkowym (PFU).

Pawilon w ktéorym ma wymiana dzwigu oznaczony jest litera E1 1 stanowi element kompleksu
pawilonow szpitalnych Szpitala Specjalistycznego im. Stefana Zeromskiego SP ZOZ w Krakowie,
0s. Na Skarpie 66.

2.4. Ogolne wlasciwosci funkcjonalno-uzytkowe

Wymiana dzwigu nie powinna skutkowa¢ zmiang ukladu pomieszczen w budynku
ani Zmiang przeznaczenia pomieszczen wymagajaca uzyskania decyzji
administracyjnej. Nie powinna rowniez prowadzi¢ do zmiany charakterystycznych
parametréw  budynku takich jak kubatura, powierzchnia zabudowy, wysoko$¢ i
dlugo$¢. Niedopuszczalne jest dokonywanie przez Wykonawce zmian w  konstrukcji
budynku innych niz niezbedne zmiany konieczne dla bezpiecznego montazu, instalacji oraz
konserwacji eksploatowanego dzwigu.

2.5. Szczegolowe wlasciwosci funkcjonalno-uzytkowe

1) Przedmiotem zamowienia jest catkowita wymiana kabiny (1 winda), wszystkich urzadzen
maszynowni (napedow, wciggarek, zawieszen linowych, przeciwwag, prowadnic i wszystkich
pozostatych urzadzen niezbgdnych do prawidtowe;j eksploatacji windy);

2) Obecnie zainstalowana winda wymaga wymiany ze wzgledu na awari¢ spowodowang
dhugotrwatym okresem uzytkowania i zuzyciem technicznym.
3) Forma architektoniczna i funkcja obiektu:

Forma architektoniczna obiektu nie ulega zmianie. Sciany szybu windowego istniejace zelbetowe
Rysunek techniczny szybu stanowi zatacznik nr 2 do opisu przedmiotu zaméwienia.
Uwaga: rozmiary szybdw nalezy sprawdzi¢ przy wykonawstwie.

4) Wymiana windy:

a) wymiana windy nastgpi w istniejacym szybie windowym. W ramach wymiany nalezy
zdemontowac istniejacg windg, a nastepnie dostosowac istniejacy szyb do zamontowania nowego
urzadzenia;




b) otwory drzwi przystankowych na poszczegdlnych kondygnacjach dostosowaé¢ do nowych drzwi,
w obrgbie wymienionych drzwi przystankowych nalezy uzupetni¢ ubytki $cian 1 tynkow
cementowo-wapiennych, wykona¢ gladz, pomalowaé fragmenty $cian wokol osciezy drzwi.
Oscieza wykonczy¢ blachg nierdzewng (struktura do ustalenia), od zewnatrz nalezy wykona¢ nowe
narozniki przy drzwiach przystankowych w kolorze ustalonym z Zamawiajacym. Podloge przed
drzwiami przystankowymi na szeroko$¢ osciezy nalezy wykona¢ z blachy nierdzewnej ryflowanej;

¢) przed drzwiami windy nalezy umiesci¢:

- urzadzenia informujace wizualnie i gtlosowo o przyjezdzie oraz kierunku jazdy windy;

- oznaczenie pi¢tra w postaci cyfry kontrastujacej z kolorem §ciany oraz oznaczeniami pismem
Braill’a;

- obrys drzwi windy nalezy oznaczy¢ kolorem kontrastowym wzgledem koloru $ciany /drzwi windy
— np. naroznik;

d) przed winda zamontowac¢ $Sciezki dotykowe dla niepetnosprawnych.

5) Wszystkie rozwigzania architektoniczno-budowlane powinny spetnia¢ aktualne warunki
techniczne jakim powinny odpowiada¢ budynki oraz ich usytuowanie.

3. OPIS ’WYMAGAN ZAMAWIAJACEGO W STOSUNKU DO PRZEDMIOTU
ZAMOWIENIA.

3.1. PRZYGOTOWANIE TERENU ROBOT

Teren budowy posiada przylacze wody 1 elektroenergetyczne. Punkty podiaczenia wskaze
Zamawiajacy. Wywozu gruzu i odpadow budowlanych Wykonawca moze dokonywa¢ na miejsce do
tego przeznaczone, zgodnie z obowigzujacymi przepisami.

Teren budowy nie moze calkowicie, w sposob uniemozliwiajacy korzystania z nich, zajmowac
istniejacych drog wewnetrznych wokoét obiektu, jak rowniez nie moze utrudnia¢ dostepu stuzbom
ratowniczym 1 uzytkownika do funkcjonujacych juz cze¢sci Budynku i innych obiektow Szpitala.
Opracowana dokumentacja powinna zawiera¢ doktadny opis przygotowania terenu budowy.

3.2. W YMAGANIA OGOLNE.

1. Przedmiot zamowienia powinien zosta¢ wykonany zgodnie z obowigzujagcymi przepisami,
opublikowanymi ~ normami,  zasadami  najlepszej = wiedzy  technicznej oraz z
zachowaniem zasady nalezytej starannosci Wykonawcy.

Wykonawca samodzielnie okresli sposob wymiany dzwigu. Zamawiajacy wymaga, by gwarantowal
on osiggnigcie celu zamowienia.

DzZzwig po wymianie musi zosta¢ dopuszczony do eksploatacji przez Urzad dozoru Technicznego
(UDT) oraz powinien spelnia¢ wymagania Zamawiajacego okreslone w niniejszym Programie
Funkcjonalno — Uzytkowym (PFU), a takze ewentualne  wymagania dodatkowe przekazane przez
Zamawiajacego w trakcie postgpowania o udzielenie zamoéwienia publicznego.

2. W ramach przedmiotu zamoéwienia Wykonawca zobowigzany bedzie do wykonania:



1) dokumentacji projektowej wymiany windy w zakresie niezb¢dnym do przeprowadzenia
inwestycji - w tym projekt architektoniczny, dokumentacje powykonawcza i inne dokumenty
odbiorowe, schematy polaczen dzwigu do instalacji elektrycznej w budynku, schematy tras
przebiegu instalacji zasilajacej, sterujacej oraz o§wietlenioweyj;

2) opracowanie dokumentacji projektowo — montazowej zgodnie z wymaganiami UDT,
obowigzujacymi przepisami, oczekiwaniami Zamawiajacego i uzyskanie akceptacji UDT na
wymian¢ windy;

3) demontazu istniejacej windy wraz z osprzgtem w sposob jak najmniej zaktocajacy prace szpitala.
Materialy z demontazu windy Wykonawca zobowigzany jest wywiez¢ z terenu Zamawiajgcego i
poddac¢ utylizacji (na koszt Wykonawcy);

4) wykonanie prac towarzyszacych tj, rozbiorkowych, murarskich, tynkarskich, malarskich w
zakresie dotyczacym wymiany windy;

5) wykonczenie fragmentow $ciany wokot oéciezy wymienianych drzwi windy oraz §cian
wewnetrznych szybu;

6) uzupelnienia ptytek podtogowych przy drzwiach przystankowych (w razie konieczno$ci);

7) dostawa i montaz nowej windy. Zamawiajgcy wymaga, aby nowa winda pochodzita z produkcji
seryjnej, byla w pelni zautomatyzowana i bezobstugowa. Rok produkcji — nie starsza niz z 2021
roku;

8) wykonanie odpowiednich pomiaréw elektrycznych;

9) sporzadzenie dokumentacji rejestracyjnej windy i rejestracje windy;

10)  rozruch windy;

11)  odbior windy przez Urzad Dozoru Technicznego (UDT), potwierdzony stosownym
dokumentem;

12)  przeszkolenie 2 pracownikow wskazanych przez Zamawiajacego w zakresie obstugi i
eksploatacji windy.

3. Kazde opracowanie wchodzace w sklad dokumentacji projektowej nalezy przekazac

Zamawiajacemu w formie papierowej w dwoch (2) egzemplarzach oraz w formie
elektronicznej w postaci plikow pdf. zapisanych na nosniku CD DVD lub pen drive.

3.2.1. WYMAGANIA SZCZEGOLOWE DOTYCZACE URZADZENIA DZWIGOWEGO

Charakterystyka dzwigu

Typ dzwigu :

Liczba dzwigow:
Udzwig znamionowy:
Predkos¢ jazdy:
Wysoko$¢ podnoszenia:
[lo$¢ przystankow:
Liczba wej$¢ do kabiny:

[lo$¢ drzwi szybowych:

Numeracja przystankow:

Przystanek gtéwny:

Sterowanie:
Naped:

osobowo-towarowy
1 sztuki

1000 kg lub 13 oséb
1,00 m/s

~3.60 m

2

1 (kabina nie przelotowa)
2

0,1,

0

pelna zbiorczo$¢ gora i dot

elektryczny z ptynng regulacja predkosci, bezreduktorowy
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Wymiary kabiny:

Drzwi kabinowe:

Drzwi szybowe:

Wymiary drzwi:

Wymiary wewngtrzne szybu :

Szyb:

Potozenie maszynowni:
Potozenie napedu:
Przeniesienie napgdu:

Przylacze sieciowe:
Panel sterowy:
Temperatura pracy:
Inne:

szeroko$é: 1,10 m
glebokosé: 2,10 m
wysokos¢: 2,20m

1 szt. drzwi automatycznie otwierane, teleskopowe, wykonane ze stali
nierdzewnej szlif 220, wyposazone w system ochrony wejscia —
fotokomorka

2 szt. drzwi automatycznie otwierane, teleskopowe, wykonane ze stali
nierdzewnej szlif 220,
fasada SF

szerokos¢: 0,90 m
wysokos¢: 2,00 m

szerokos¢: 1,950 m
glebokos¢: 2,700 m
nadszybie: 3,640 m
podszybie: 3,550 m

zelbetowy istniejacy

w szybie (dZwig bez maszynowni)

w szybie w gornej jego czesci — tzw. Nadszybie

ptaskie pasy wykonane ze stalowych linek oblane poliuretanem
w razie zamontowania pasOw zastosowal urzadzenie stale
monitorujace stan pasow.

Dopuszczalne jest zastosowanie lin no$nych.

400/230 V, 50Hz,

na najwyzszym przystanku z boku drzwi szybowych

5—-40°C

brak pomieszczen przechodnich pod dzwigiem

Wyposazenie kabiny: wystroj kabiny:

sciany kabiny: stal nierdzewna szczotkowana szlif 220
panel sterowniczy: wykonany ze stali nierdzewnej szczotkowanej szlif 220, umieszczony na $cianie
bocznej — w panelu zainstalowany ciektokrystaliczny wys$wietlacz kierunku jazdy i potoZenia kabiny w

szybie

przyciski dyspozycji: w kabinie okragte pod$wietlane, oznaczone dla os6b niewidomych alfabetem

Breile’a
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sufit: ptaski, wykonany ze stali nierdzewnej szczotkowanej szlif 220

podloga: guma antyposlizgowa

porecz: 1 szt. — ze stali chromowanej, umieszczone na $cianie tylej

zasilanie awaryjne: oswietlenia kabiny

wentylacja: automatyczna

pietrowskazywacz: na przystanku podstawowym

kasety wezwan: na przystankach ze stali nierdzewnej szczotkowanej — szlif 220
intercom: bramka GSM

lustro: na tylnej Scianie do potowy.

EAR: w przypadku zaniku napiecia kabina dojezdza do najblizszego przystanku, otwiera drzwi i
zostaje zablokowana

3.2.2. Wymagania dotyczace instalacji elektrycznych

1.istniejgce rozdzielnie dzwigu nalezy zdemontowac¢, w ich miejsce zainstalowac rozdzielnice
nowej windy. Nalezy sprawdzi¢ istniejace kable instalacyjne, wykona¢ pomiary elektryczne. W
przypadku gdy warto$ci zmierzone nie beda odpowiada¢ normom nalezy je wymieni¢ na nowe o
przekroju dostosowanym do poboru mocy (gdy moc elektryczna wymienianej windy nie ulega
zmianie, nie wystepuje koniecznos$¢ zwickszenia mocy przytaczeniowej). Ochrone podstawowa od
porazen pradem elektrycznym realizowac przez izolowanie czesci czynnych oraz stosowanie
obudow i oston o stopniu ochrony zgodnie z obowigzujacymi przepisami. Ochrone przy
uszkodzeniu zrealizowac przez samoczynne wylgczenie zasilania, poprzez zastosowanie urzadzen I1
klasy ochronno$ci oraz stosowanie potagczen wyrownawczych;

2. w przypadku koniecznosci wykonania uziemienia do szybu windowego wprowadzi¢ bednarke
ocynkowang FeZn-Z5x4. Bednarke zakonczy¢ w najwyzszym punkcie szybu. Bednarke wlaczy¢ do
istniejacej szyny wyrdwnawczej. Nalezy wykonaé polaczenie wyréwnawcze. Skuteczno$¢ ochrony
od porazen potwierdzi¢ pomiarami;

3. Okablowanie windy:
- lacze komunikacyjne umozliwiajagce wezwanie pomocy.

4. Wymieni¢ o$wietlenia szyboéw windowych na o$wietlenie typu LED o natgzeniu min 50 lux na
wys. 1.0 m nad dachem kabiny przy jej dowolnym potozeniu.

5. Szyb windowy:

a) wymiana kratek wentylacji grawitacyjnej;

b) uzupetienie ubytkéw w $cianach, malowanie szybows;

C) podszybie — izolacja podszybia nieprzepuszczalna dla wody i olejow (zabezpieczenie podszybia
do wysokosci progu, podtoga gtadka;

d) nowe progi drzwi przystankowych — progi ciggte, wykonane z materiatéw twardych i gtadkich,
odpornych na uderzenia, w $wietle osciezy na podtodze zamontowac blach¢ nierdzewna ryflowang
zlicowang z progiem windy;

e) wymiana o$wietlenia na o$wietlenie typu LED;

6. Warunki ochrony przeciwpozarowej:

Warunki ochrony p.poz nie ulegaja zmianie, przedmiot zamowienia dotyczy wytacznie wymiany
istniejgcego dzwigu. Winda ma by¢ potaczona z systemem p.poz Szpitala 1 w przypadku pozaru
zjecha¢ na poziom 0 1 si¢ wylaczy¢. W przypadku braku napigcia winda powinna zjecha¢ na
najblizszy przystanek 1 si¢ wylaczy¢. Nalezy zastosowa¢ drzwi szybowe o odpornosci zgodnie z
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obowigzujacymi przepisami.

7. Dodatkowe wymagania Zamawiajgcego:

1) wszystkie wyroby i materialy uzyte do wykonania przedmiotu umowy muszg posiadac
dokumenty Zastosowanie materiatlow, wyrobow 1 urzadzen posiadajacych wszelkie wymagane
prawem

2) Wykonawca zobowigzany jest do:

a) opracowania planu bezpieczenstwa i ochrony zdrowia dla instalowanej windy;

b) opracowania stanowiskowej instrukcji obstugi, opracowanej na podstawie instrukcji eksploatacji
I konserwacji dostarczonej windy;

d) uzyskania i przekazania Zamawiajacemu ksigzki rewizyjnej windy.

8. Warunki gwarancji

1)Wykonawca na wykonany przedmiot umowy udzieli gwarancji na okres zadeklarowany w
formularzu ofertowym ( gwarancja podlega ocenie) min 24 miesigce, max- 36 miesi¢cy, oraz
rekojmi za wady - na okres wynikajacy z Kodeksu Cywilnego, ktdry zostanie liczony od daty
dokonania bezusterkowego odbioru koncowego robot.

2) w ramach gwarancji Wykonawca zobowigzany bedzie do:

- utrzymania dostarczonej windy w petnej sprawnosci technicznej przez okres gwarancji,

- $wiadczenia ustug serwisowych obejmujacych usuwanie usterek i wszelkich nieprawidtowosci w
jej dziataniu oraz przeprowadzania konserwacji i przegladéow technicznych zgodnie z wymogami
ich producentéw i1 UDT;

- podjecie dziatan serwisowych (awaryjnych) przez Wykonawce zmierzajacych do usunigcia wad i
usterek nastagpi w czasie do 3 godzin od chwili ich zgloszenia przez Zamawiajacego, a w
przypadku ,,cztowiek w windzie” do 20 minut;

- usuni¢cie wad i usterek w terminie do 5 dni roboczych, liczonych od chwili zgloszenia.

9. Dodatkowe informacje:

1) Zamawiajacy dysponuje jedynie pomieszczeniem maszynowni, z ktérych Wykonawca bedzie
mogl korzysta¢, natomiast nie dysponuje pomieszczeniami magazynowymi oraz socjalnymi dla
pracownikow wykonawcy - w takim przypadku, w razie koniecznosci Wykonawca organizuje
odpowiednie zaplecze budowy na swoj koszt. Zamawiajacy nie ponosi odpowiedzialnosci za
sktadowane przez Wykonawce urzadzenia 1 inne wyposazenie nalezace do Wykonawcy na terenie
Szpitala Specjalistycznego im. Stefana Zeromskiego SPZOZ w Krakowie.

2) Termin wykonania zamowienia wynosi: do 14 tygodni od dnia zawarcia umowy jednak nie
po6zniej niz 20 grudnia 2021r.

Za termin wykonania zamdwienia uznaje si¢ dzien pisemnego zgloszenia przez Wykonawce
Zamawiajacemu gotowosci do odbioru przedmiotu zamowienia.

10. Przepisy prawne zwiazane z wykonaniem przedmiotu zamoéwienia:

1) Dokumentacja windy powinna zosta¢ opracowana w zakresie okreSlonym w
Rozporzadzeniu Ministra Przedsigbiorczosci 1 Technologii z dnia 21 listopada 2018 r. w
sprawie warunkow technicznych, dozoru technicznego w zakresie eksploatacji, napraw i
modernizacji urzadzen transportu bliskiego (Dz.U. z 2018, poz.2176).

2) zgodnie z Dyrektywa Dzwigowa 20141331UE oraz normami PN-EN 81-20 i 50, PN-EN 81-
72 oraz Rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietnia 2002 r w sprawie
warunkoéw technicznych jakim powinny odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie (Dz. U. z
2019 r. p0z.1065 z p6Zn.zm).

3) Rozporzadzeniem Ministra Rozwoju z dnia 3 czerwca 2016 r. w sprawie wymagan dla
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dzwigow i elementéw bezpieczenstwa do dzwigow ( Dz.U. z 2016 poz.811).

4) Dyrektywa Parlamentu Europejskiego i Rady UE L 2014.96.251 UE z dnia 26 lutego 2014
r. w sprawie harmonizacji ustawodawstw panstw cztonkowskich dotyczacych dzwigéw i
elementéw bezpieczenstwa do dzwigow.

5) Przepisami bezpieczenstwa dotyczace budowy i instalowania dzwigow: PN-EN 81-1:2002,
PNEN 81-1 A2:2006, PN-EN 81-28:2004, PN-IEC 60364.

6) Przepisami bezpieczenstwa dotyczace budowy i instalowania dzwigéw — Badania i proby —
Czes¢ 58: Proba odpornosci ogniowej drzwi przystankowych — PN-EN 81-58:2004.

7) Przepisami bezpieczenstwa dotyczace budowy i instalowania dzwigdw — Szczegdlne

zastosowania dzwigow osobowych i1 towarowych — Cze$¢ 72: Dzwigi pozarowe — PN-EN
81-72:2004.

UWAGA:

Wszystkie zastosowane materialy i urzadzenia musza posiada¢ swiadectwa dopuszczenia do
stosowania w budownictwie, posiada¢ wymagane prawem atesty i aprobaty oraz spetniaé
wymogi szczegdtowych norm i przepisow z zakresu BHP, sanitarnych i p. pozarowych.
Instalacje elektryczne nalezy zaprojektowa¢ i wykona¢ w jak najwigkszym stopniu jako
inteligentne, dostosowujace dostawy energii do poszczegdlnych urzadzen i instalacji

3.2.3. WYMAGANIA DOTYCZACE WYKONCZENIA

a) Kolorystyka pomieszczen wg projektu wnetrz (posadzki, Sciany, stolarka i $lusarka).

b) Nalezy stosowa¢ kompatybilne materialy jednego systemu (producenta), np. klej do
ptytek, masa do fugowania ,izolacje w plynie ,taSmy narozne, mankiety uszczelniajace przy
podejsciach wodnych i kanalizacyjnych do przyboréw sanitarnych, preparaty gruntujace itd.
C) Zabrania si¢ stosowania materiatdbw roznych producentéw dla wykonania jednej
czynnosci.

d) Wszystkie materialy przed wbudowaniem nalezy przedtozy¢ do akceptacji Inwestora
(atesty, dopuszczenia, oceny itp.).

e) W pomieszczeniach mokrych nalezy bezwzglednie i1 szczegodlnie starannie wykonaé
izolacje przeciwwilgociowe ( folia w ptynie ).

f) Wszystkie elementy wyposazenia wnetrz wbudowane 1 polaczone na state z budynkiem,
leza w gestii Wykonawcy.

4. OGOLNE WARUNKI WYKONANIA I ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

4.1. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE WYKONANIA ROBOT

4.1.1. Ogolne wymagania dotyczace Wykonawcy Robot.

Wykonawca robdt bedzie odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz zgodno$¢ z
Dokumentacja Projektowa, Specyfikacja Techniczng i poleceniami Inspektora Nadzoru. Do
obowiazkow Wykonawcy Robot nalezy przed przystgpieniem do robot opracowanie i
przedstawienie do aprobaty Inspektorowi Nadzoru Programu Zapewnienia Jakos$ci (PZJ), w
ktorym przedstawia si¢ zamierzony sposob wykonania robdt, mozliwosci techniczne,

kadrowe 1 organizacyjne, gwarantujace wykonanie robot zgodnie z projektem,
specyfikacjami technicznymi oraz poleceniami i ustaleniami przekazanymi przez Inspektora
Nadzoru.
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Pozostale wymagania wobec Wykonawcy Zamawiajacy okresli w Specyfikacji Technicznej
Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych.

4.1.2. Ogolne zasady wykonania Robot.

Wykonanie robot powinno by¢ zgodne z zatwierdzong dokumentacja wykonawcza.
Wykonawca bedzie odpowiedzialny za prowadzenie robdt zgodnie z umowg oraz za jakos¢
zastosowanych materiatow 1 wykonywanych robot, za ich zgodnos¢ z dokumentacjg
projektowa oraz poleceniami Zamawiajacego. Nastepstwa jakiegokolwiek bledu
spowodowanego przez Wykonawce w wytyczeniu 1 wyznaczaniu robdt zostang, jesli
wymagac tego bedzie Zamawiajacy, poprawione przez Wykonawce na wiasny koszt.
Sprawdzenie wytyczenia robot lub wyznaczenia wysokoSci przez Zamawiajgcego nie
zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialnosci za ich doktadnos¢.

Pozostale zasady zostang okre$lone przez Zamawiajacego w Specyfikacji Technicznej
Wykonania i Odbioru Robdot Budowlanych.

4.1.3. Przekazanie placu budowy.
Inwestor w terminie okreslonym w warunkach Umowy, przekaze plac budowy wraz ze
wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi.

4.1.4. Zabezpieczenie placu budowy.

Fakt przystgpienia do robot, Wykonawca obwie$ci publicznie przed ich rozpoczgciem,
zgodnie z obowigzujagcymi w tym zakresie przepisami oraz w sposob uzgodniony z
Zamawiajacym. Umiesci w miejscach oraz ilo$ciach okreslonych przez Zamawiajacego,
tablice informacyjne, ktorych tres¢ i forma beda zgodne z obowigzujacymi w tym zakresie
przepisami oraz wytycznymi Inspektora Nadzoru. Tablice informacyjne beda utrzymywane
przez Wykonawce w dobrym stanie przez caly okres realizacji robot.

Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresie trwania realizacji
kontraktu, az do zakonczenia i odbioru ostatecznego robot.

Wykonawca dostarczy, zainstaluje 1 bedzie utrzymywal tymczasowe urzadzenia
zabezpieczajace, w tym: ogrodzenia, porgcze, oswietlenie, sygnaly i znaki ostrzegawcze,
dozorcow oraz wszystkie inne S$rodki niezbedne do ochrony robdt, pracownikéw,
spotecznosci 1 innych.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrebnej zaptacie 1 przyjmuje si¢, ze jest
wlaczony w ceng umowna.

4.1.5. Ochrona srodowiska w czasie wykonywania robaét.

Wykonawca ma obowigzek znac i stosowaé w czasie prowadzenia robot wszystkie przepisy

dotyczace ochrony srodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy i1 wykanczania robot Wykonawca bedzie utrzymywac teren

budowy wraz z wykopami w stanie bez wody stojacej. Bedzie podejmowaé wszelkie

uzasadnione kroki majace na celu stosowanie przepisOw i norm dotyczacych ochrony

srodowiska na terenie 1 wokot terenu budowy oraz bedzie unika¢ uszkodzen lub

ucigzliwos$ci dla osob lub wlasnos$ci spotecznej i1 innych przyczyn powstatych w nastgpstwie

jego sposobu dziatania.

Stosujac si¢ to tych wymogoéw, bedzie miat szczegolny wzglad na:

- lokalizacje baz, warsztatoéw, magazynow, sktadowisk 1 drog dojazdowych,

- $rodki ostrozno$ci i1 zabezpieczenia zbiornikdw 1 ciekdéw wodnych substancjami
toksycznymi, zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami, mozliwo$cig powstania
pozaru.

4.1.6. Ochrona przeciwpozarowa.
Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepisow ochrony przeciwpozarowe;.
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Wykonawca bedzie utrzymywaé sprawny sprze¢t ochrony przeciwpozarowej, wymagany
przez odpowiednie przepisy na terenie budowy, w pomieszczeniach biurowych,
mieszkalnych, magazynowych i1 innych pomieszczen wykorzystywanych w trakcie trwania
prac budowlanych oraz w maszynach i pojazdach.

Materiaty tatwopalne beda sktadowane w sposdb zgodny z odpowiednimi przepisami i
zabezpieczone przed dostepem 0sob trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym
przez jego personel lub w wyniku realizacji robot.

4.1.7. Materialy szkodliwe dla otoczenia.

Materialy, ktore w sposob trwaly sg szkodliwe dla otoczenia, nie beda dopuszczone do
uzycia. Nie beda dopuszczone do uzycia materialy wywotujace szkodliwe promieniowanie,
o natezeniu wiekszym od dopuszczalnego odpowiednimi przepisami.

Wszystkie materialty odpadowe uzyte do robot, beda mialy aprobate techniczna lub
certyfikaty dopuszczenia wydane przez uprawniong jednostke, jednoznacznie okreslajaca
brak szkodliwego oddziatywania tych materialow na $rodowisko. Materialy ktore sa
szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie trwania robot (gdy po zakonczeniu robot ich
szkodliwo$¢ zanika) - np. materialy pylaste, moga by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania
wymagan technologicznych ich wbudowania. Jesli wymagaja tego odpowiednie przepisy,
Zamawiajacy powinien otrzymaé zgode na uzycie tych materiatéw od witasciwych organow
administracji panstwowe;j.

4.1.8. Ochrona wlasnosci publicznej i prywatnej.

Wykonawca bedzie odpowiada¢ za ochrong obiektow, instalacji i urzadzen znajdujacych si¢
na powierzchni ziemi oraz pod ziemia na terenie objetym pracami budowlanymi.
Wykonawca - w obecno$ci wihasciciela tych obiektow, instalacji lub urzadzen -zapewni ich
wlasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem w czasie trwania budowy.

4.1.9. Bezpieczenstwo i higiena pracy.

Podczas realizacji rob6t Wykonawca bedzie zobowigzany przestrzega¢ przepisy dotyczace
bezpieczenstwa i higieny pracy. W szczeg6lnosci Wykonawca ma obowigzek zadbaé o to,
aby personel nie wykonywatl pracy w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia
oraz nie spetniajacych wymagan sanitarnych.

Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywal wszystkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne
oraz sprz¢t 1 odziez dla ochrony Zycia i zdrowia 0so6b zatrudnionych na budowie oraz dla
zapewnienia bezpieczenstwa publicznego.

Uznaje si¢, ze wszystkie koszty zwigzane z wypelnieniem wymagan bezpieczenstwa
okreslonych powyzej, winny by¢ po stronie Wykonawcy. Wykonawca bedzie zobowigzany
do przedstawienia Zamawiajagcemu, w ciggu tygodnia od czasu przekazania placu budowy,
Planu bezpieczenstwa 1 ochrony zdrowia zwanym ,,Planem BIOZ”

4.1.10. Ochrona i utrzymanie robot.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochron¢ robdt, za wszystkie materiaty i urzadzenia
uzywane do robot, od daty rozpoczgcia robot do chwili wystawienia przez Zamawiajacego
Protokotu Przejecia Koncowego Robot.

Wykonawca bedzie utrzymywac roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymanie to
powinno by¢ prowadzone w taki sposob, aby obiekty budowlane oraz wszelkie ich elementy,
byly w zadawalajagcym stanie przez caly czas prowadzenia robot, do momentu odbioru
ostatecznego.

4.1.11. Stosowanie si¢ do przepisow prawa.
Wykonawca bedzie zobowigzany zna¢ wszystkie przepisy wydane przez wtadze centralne 1
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4.2.

4.3.

4.4,

miejscowe oraz przepisy 1 wytyczne, ktore sa w jakikolwiek sposob zwigzane z robotami,
ktére bedzie wykonywaé. Wykonawca bedzie w pelni odpowiedzialny za przestrzeganie
tych praw, przepiséw i1 wytycznych podczas prowadzenia robot.

Wykonawca bedzie zobowigzany przestrzega¢ praw patentowych i bedzie w pelni
odpowiedzialny za wypelnienie wszelkich wymagan prawnych odnosnie wykorzystania
opatentowanych urzadzen lub metod. Ponadto w sposob ciggly bedzie informowaé
Zamawiajacego w swoich dziataniach, przedstawiajac kopie zezwolen i1 inne odno$ne
dokumenty.

4.1.12. Materialy.

W trakcie tworzenia dokumentacji projektowej Wykonawca bedzie zobowigzany do
przedstawienia Zamawiajacemu doboru materiatéw proponowanych do wykorzystania w
trakcie realizacji robdt w celu uzyskania akceptacji dla proponowanych rozwigzan i
materiatéw. Zamawiajacy moze wymagaé przedstawienia probek do oceny i zatwierdzenia.

PRZEPISY PRAWNE 1 NORMY ZWIAZANE Z PROJEKTOWANIEM
I WYKONANIEM ZAMOWIENIA

Wykonawca bedzie zobowigzany wykonaé przedmiot zamdwienia, spetniajagc wymagania
ustawy Prawo Budowlane z 7 lipca 1994 (z p6zniejszymi zmianami), Rozporzadzenia
Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietnia 2002r w sprawie warunkow technicznych jakim
powinny odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie (Dz.U. Nr 75/2002r, pdz. 690, z
pdzniejszymi zmianami), innych ustaw i rozporzadzen, Polskich Norm, zasad wiedzy
technicznej i sztuki budowlane;.

KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ Robot 1 dostarczy Zamawiajacemu do
zatwierdzenia szczegoly swojego Programu zapewnienia jakosci. Przedstawi on w nim
zamierzony sposob Wykonywania Robdt, mozliwosci techniczne, kadrowe i organizacyjne,
gwarantujace wykonanie Robdt zgodnie z Dokumentacja techniczng oraz poleceniami i
ustaleniami przekazanymi przez Zamawiajacego.

DOKUMENTY BUDOWY

Nie dotyczy.

4.5. ODBIOR ROBOT

=@

Do odbioru koncowego Wykonaweca jest zobowigzany przygotowac nastepujace dokumenty:
dokumentacj¢ powykonawcza
wyniki pomiar6w ochronnych instalacji elektryczne;j
dokument potwierdzajacy dopuszczenie windy do eksploatacji - UDT
atesty jakosciowe wbudowanych materiatéw
inne dokumenty wymagane przez Zamawiajacego
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Parametry jakoSciowe oceniane:

1) dodatkowe przyciski umieszczone na wysokosci umozliwiajacej obsluge windy/przycisk
alarmowy stopa.

2) dodatkowe wyposazenie windy w urzadzenia umozliwiajagce wezwanie windy i sterowanie
kabing bez uzycia rgk - komunikat glosowy, utatwiajacy potwierdzenie wyboru pi¢tra (utatwienie
dla 0so6b niewidomych).

Referencje oraz ocena zgodnosci oferty
W celu oceny zgodnosci proponowanego rozwigzania z zapisami SWZ, oferent jest zobligowany
do przedstawienia kart katalogowych oferowanych urzadzen przy sktadaniu oferty.
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