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WYKONAWCY
ubiegający się o zamówienie publiczne

WYJAŚNIENIA TREŚCI SWZ, POWIADOMIENIE O ZMIANACH W SWZ ORAZ POWIADOMIENIE O PRZEDŁUŻENIU TERMINU SKŁADANIA OFERT
Dotyczy: postępowania o udzielenie zamówienia publicznego, prowadzonego w trybie: tryb podstawowy na Dostawa stanowiska dydaktycznego z robotem przemysłowym, oprogramowaniem i wyposażeniem dla Wydziału Elektrycznego Politechniki Częstochowskiej – znak sprawy                                         ZP/D-35/A/21.
Zamawiający, Politechnika Częstochowska, działając na podstawie art. 284 ust. 6 ustawy z dnia 11 września 2019 r. Prawo zamówień publicznych (Dz.U. poz. 2019 ze zm.), udostępnia poniżej treść zapytań do Specyfikacji Warunków Zamówienia (zwanej dalej ”SWZ”) wraz z wyjaśnieniami:
	
Pytanie nr 1
Czy forma standardowego (odręcznego) podpisu wraz z pieczątką na wydrukowanym dokumencie, którego skan zostanie zamieszczony na platformie jest akceptowalna? Czy może dokumenty bezwzględnie muszą być podpisane elektronicznie w jednej z wymienionych w SWZ form?
Odpowiedź nr 1 
Wskazana forma nie jest akceptowalna. Dopuszczalne formy podpisu określone został w pkt. 13.6 SWZ.
[bookmark: _GoBack] 

Pytanie nr 2
Jaki będzie przybliżony termin realizacji zamówienia? Określone w SWZ "4 tygodnie od daty udzielenia zamówienia" są mocno ogólne i zależne od postępowania.
Odpowiedź nr 2 
Termin realizacji ,,4 tygodnie od daty udzielenie zamówienia” oznacza, że zamówienie musi zostać zrealizowane w terminie 4 tygodni od dnia podpisania umowy ws. zamówienia publicznego. Zamawiający na tym etapie nie jest w stanie przewidzieć w jakim terminie będzie podpisana umowa gdyż nie jest w stanie przewidzieć toku postępowania. 

Pytanie nr 3
Jaki ma być typ chwytaka tzn. czy ma to być chwytak dwu- lub trójpalczasty?
Odpowiedź nr 3 
Wystarczający jest chwytak dwupalczasty prawidłowo dobrany do zastosowanych elementów roboczych. Może być również chwytak trójpalczasty, jeśli uwarunkowane jest to rodzajem elementów roboczych.


Pytanie nr 4
Czy podany udźwig 2-5kg, został uwzględniony z chwytakiem, czy może jest to masa transportowanego elementu?
Odpowiedź nr 4 
Podany udźwig robota 2-5kg uwzględnia łącznie masę chwytaka i masę transportowanego elementu.


Pytanie nr 5
Czy podany zasięg od 50 do 110cm, to ma być zasięg z chwytakiem?
Odpowiedź nr 5 
Podany zasięg od 50 do 110cm dotyczy robota bez chwytaka.


Pytanie nr 6
Czy konsolą programującą ma być tzw. Teachpendant, czy może tablet?
Odpowiedź nr 6 
Konsolą programująca ma być tzw. Teachpendant. Tablet jest niewystarczający.


Pytanie nr 7
Jaką rolę ma spełniać system wizyjny: określenie kształtu przedmiotu, orientacji przedmiotu, położenia przedmiotu?
Odpowiedź nr 7 
System wizyjny ma zapewnić identyfikację i lokalizację przestrzenną elementu roboczego (przedmiotu), czyli określić położenie, orientację i kształt tego elementu.


Pytanie nr 8
Czy elementami roboczymi mają być przykładowo tuleje lub kostki, które będą przez robota ustawiane na wybranych polach planszy?
Odpowiedź nr 8 
Elementami roboczymi mają być na przykład: sześciany (kostki), prostopadłościany, walce, wydrążone walce (tuleje). Elementy robocze będą przemieszczane przez robota zgodnie z zaprogramowaną trajektorią ruchu i umieszczane na wybranych polach planszy lub na innych elementach roboczych.



Z uwagi na powyższe Zamawiający na podstawie art. 286 ust. 3 przedłuża termin składania ofert do dnia 05.10.2021 r. do godz. 10:00. Oferty należy składać za pośrednictwem Platformy                                https://e-ProPublico.pl/ (zmiana dotyczy pkt. 18 SWZ)
Otwarcie ofert nastąpi tego samego dnia tj. 05.10.2021 r. o godz. 11:15 za pośrednictwem Platformy. (zmiana dotyczy pkt. 19.1. SWZ) 
Wykonawca pozostaje związany ofertą do dnia 2021-11-03 (zmiana dotyczy pkt. 16.1 SWZ)
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