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. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem specyfikacji s3 wymagania dotyczgce wykonania i odbioru robdt w zakresie
instalacji elektrycznych realizowanych w ramach wymiany opraw oswietlenia awaryjnego wraz z
zamontowaniem nowej centrali ppoz. w budynku Collegium Polonicum w Stubicach.

Zakres Specyfikacji Technicznej

Niniejsza specyfikacja jest traktowana jako dokument przetargowy przy zleceniu i realizacji robét
wymienionych w kolejnym punkcie.

Zakres robat objetych Specyfikacja Techniczng

Ustalenia zawarte w specyfikacji dotyczg prowadzenia robét zwigzanych z wykonaniem zasilania
obiektu energetycznego takich, jak:

45310000-3 Roboty instalacyjne elektryczne

45311000-0 | Roboty w zakresie okablowania oraz instalacji elektrycznych
45311100-1 Roboty w zakresie okablowania elektrycznego
45311200-2 Roboty w zakresie instalacji elektrycznych
45312100-8 Instalowanie przeciwpozarowych systeméw alarmowych

Ogolne wymagania dotyczace robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ oraz zgodnos$c¢ robét z dokumentacjg projektows,
specyfikacjg techniczng, przedmiarami robot i obowigzujgcymi normami.
Wszystkie wymiary przed zamdéwieniem nalezy sprawdzi¢ na budowie.

Materiaty

Wszystkie nazwy wtasne materiatéw uzyte w specyfikacji majg na celu okreslenie standardu
wykonania, wtasciwosci oraz wymogow technicznych zatozonych dla danych rozwigzan.
Dopuszczalne sg rozwigzania zamienne pod warunkiem spetniania tych samych wtasciwosci
technicznych oraz uzyskania akceptacji projektanta.

Warunki ogdlne

Materiaty uzyte do wykonania instalacji muszg by¢ zgodne z dokumentacjg projektowa. Mozliwe
jest zaproponowanie produktéw réwnorzednej jakosci. Wszelkie przerébki bedg wykonywane na
koszt Wykonawcy.

Wszystkie zakupione przez Wykonawce materiaty powinny by¢ zaopatrzone w deklaracje
zgodnosci.



2.2. Rodzaj uzytych materiatéw:

¢ Akumulator 12V/135Ah,

e Drukarka typu MD-60 prod. Polon-Alfa lub réwnowazna,

e Kabel 35 cm. do potaczen miedzy magistralami typu LK-61-035 prod. Polon-Alfa lub
rownowazny,

e Kabel 50 cm. do taczen magistral z PSO-60, MZ-60 typu LK-61-050 prod. Polon-Alfa lub
rownowazny,

e Kabel 70 cm. do taczen magistral typu LK-61-070 prod. Polon-Alfa lub réwnowazny,

* Kable sygnalizacyjne HDGs 300/500V 3x2,5 mm?2,

e Kostki przytagczeniowe WAGO,

e Modut dwéch linii dozorowych bez przetwornicy typu MLD-62 prod. Polon-Alfa lub

rownowazny,

e Modut dwdch linii dozorowych z przetwornicg 27V typu MLD-61 prod. Polon-Alfa lub
rownowazny,

e Modut kontrolno-sterujacy (2WY, 2LS, 2WE) typu MKS-60 prod. Polon-Alfa lub
rownowazny,

¢ Obudowa z otworem na panel PSO-60 typu OM-62 prod. Polon-Alfa lub réwnowazna,

¢ Obudowa zamknieta bez otworu na panel typu OM-61 prod. Polon-Alfa lub réwnowazna,

* Oprawa o$wietleniowa (AW1) - awaryjna natynkowa typu LVPO/3W/C/3/SE/X/WH prod.
Awex,

* Oprawa o$wietleniowa (EW1) - ewakuacyjna natynkowa typu ARN/2W/B/1/SE/AT/WH
prod. Awex,

e Panel operatora typu PSO-60 prod. Polon-Alfa lub réwnowazny,

¢ Pojemnik akumulatoréw rezerwowych max. 134Ah typu OA-61 prod. Polon-Alfa lub
rownowazny,

e Szyna montazowa z magistralg (do 4 modutéw) typu SM-60 prod. Polon-Alfa lub
rownowazna,

¢ Wsporniki dolne do szyny montazowej SM-60 typu WD-61 prod. Polon-Alfa lub
rownowazne,

e Wsporniki gérne do szyny montazowej SM-60 typu WG-61 prod. Polon-Alfa lub
rownowazne,

* Zasilacz MZ-60-300, 10A/30V prod. Polon-Alfa lub réwnowazny,

e Materiaty pomocnicze.



3. Wykonanie robét

. Wymagania ogélne

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robét zgodnie z umowg oraz za jakosé

zastosowanych materiatéw i wykonywanych robat, za ich zgodnos¢ z dokumentacjg projektowg

oraz poleceniami Inwestora. Nastepstwa btedéw spowodowanych przez Wykonawce w

wytyczeniu i wyznaczeniu robdt bedg poprawiane przez Wykonawce na wiasny koszt.

3.2. Zestawienie rodzaju robot

e Montaz nowej centrali Systemu Sygnalizacji Pozaru

¢ Demontaz istniejgcych opraw oswietlenia awaryjnego i ewakuacyjnego
e Ukfadanie przewodow w gotowych trasach kablowych

e Montaz opraw o$wietlenia awaryjnego i ewakuacyjnego

* Pomiary

¢ Dokumentacja powykonawcza

3.3. Warunki szczegétowe wykonania robét

3.3.1.

Montaz nowej centrali Systemu Sygnalizacji Pozaru:

System Sygnalizacji Pozarowej oparty bedzie na adresowalnej centrali o budowie modutowej i co
najmniej szesnastu petlach dozorowych. Mikroprocesorowy, w petni automatyczny system
sygnalizacji pozarowe]j powinien umozliwia¢ osiggniecie bardzo wysokiej czutosci i niezawodnej pracy
instalacji. Elementy detekcji bedg elementami adresowalnymi zasilanymi z petli dozorowe;.
Natomiast elementy sygnalizacyjne wysterowane bedg z dedykowanych wyjs$¢ sygnatowych.

Centrala SSP powinna posiada¢ nastepujgce cechy funkcjonalne:

redundantny uktad mikroprocesorowy wraz z pamiecia,

pracowac w systemie adresowalnym tzn. umozliwia¢ identyfikacje numeru i rodzaju
elementu zainstalowanego w petli dozorowej,

mie¢ wbudowang pamiec zdarzen i alarmoéw,

mieé duzy, czytelny, minimum 10” dotykowy wyswietlacz LCD umozliwiajgcy uzyskanie petnej
informacji, dotyczacej stanu systemu oraz utatwiajgcy konfiguracje i obstuge centrali,

mieé¢ wbudowang drukarke umozliwiajgcg wydruk pamieci zdarzen,

umozliwia¢ podtaczenie adresowalnych elementéw liniowych, stuzgcych do sterowania i
kontroli urzagdzen dodatkowych, wspotpracujgcych z systemem ppoz.,

umozliwia¢ podtaczenie adresowalnych elementéw liniowych z odgatezieniami bocznymi dla
czujek konwencjonalnych,

umozliwia¢ blokowanie alarmoéw pochodzacych od elementéw liniowych na okreslony czas
lub na state,

wspotpracowac z urzgdzeniami monitoringu pozarowego,

posiada¢ modutowa architekture,

umozliwia¢ sterowanie urzgdzeniami przeciwpozarowymi za pomocg wyjs¢ przekaznikowych
z programowalng funkcjg fail-safe,

umozliwia¢ kontrolowanie stanu urzadzen przeciwpozarowych z uzyciem wejs¢ kontrolnych
tréjstanowych,

umozliwia¢ prace w trybie rozproszonym, w ktérym centrala komunikuje sie z weztami,
posiadajgcymi moduty funkcjonalne, z lub bez dodatkowych paneli operatorskich,
umozliwia¢ logiczne grupowanie sterowan urzgdzeniami przeciwpozarowymi,



e umozliwia¢ synchroniczne wysterowanie do kilkudziesieciu wyjs¢ sterujgcych jednoczesnie,

e umozliwiaé synchroniczne wysterowanie do kilkudziesieciu adresowalnych sygnalizatoréw
tonowych lub gtosowych,

e umozliwia¢ przeprowadzenie konfiguracji za pomocg klawiatury i myszki komputerowe;j
taczacych sie z centralg przez port USB,

e umozliwia¢ przestanie konfiguracji do centrali z pamieci flash typu pendrive,

¢ umozliwia¢ wykonanie testowania lub blokowania elementéw oraz przygotowanie
odpowiedniego raportu,

e umozliwiaé¢ podtaczenia systemu komputerowego w celu przedstawienia stanu systemu w
formie graficznej na ekranie monitora,

e umozliwia¢ wysterowanie i zasilanie sygnalizatorow alarmowych konwencjonalnych
bezposrednio z centrali przez odpowiednie wyjscia potencjatowe,

e umozliwia¢ podfaczenie centrali sterujgcej oddymianiem bezposrednio przez linie dozorows,
jako element adresowalny, dajgc mozliwos¢ kontrolowania stanu urzadzen
przeciwpozarowych oraz wysterowania tych urzadzen w reakcji na sygnaty z CSP,

¢ mozliwos¢ weryfikacji, czy elementy petlowe znajdujg sie w przeznaczonych dla nich
miejscach oraz czy nie zostata zamieniona ich kolejnos¢ zainstalowania,

e umozliwia¢ podtaczenie czujek liniowych dymu bezposrednio na liniach dozorowych centrali,

e umozliwiaé zapisanie konfiguracji centrali oraz inwentaryzacji systemu jako dokumenty
tekstowe.

Centrala sygnalizacji pozarowej zapewnia¢ bedzie:

e automatyczne wykrycie Zzrodta potencjalnego pozaru wraz ze wskazaniem na wyswietlaczu
jego umiejscowienia,

e reczne alarmowanie zagrozenia przy pomocy przyciskéw ROP,

e dwustopniowe alarmowanie po detekcji pozaru,

e dzwiekowe sygnalizowanie zagrozenia,

e prace dozorowg i alarmowa przy braku napiecia podstawowego.

e integracje z systemami oddymiania i wentylacji w ramach urzadzen jednego producenta
(praca na petlach dozorowych CSP); mozliwos¢ programowania i obstugi wszystkich urzadzen
z panelu operatorskiego centrali,

*  obstuge protokotu ModBus TCP/IP jako najczesciej stosowang platforme dla systeméw
wizualizacji i BMS.

e Zdolnos¢ do realizacji ztozonych scenariuszy zdarzen zwigzanych z wykorzystaniem wielu
wariantow alarmowania (wariantow standardowych i mozliwos$¢ tworzenia wtasnych) oraz
powigzan logicznych, pomiedzy zachodzgcymi zdarzeniami, w celach uruchamiania i kontroli
dziatania sterowanych urzadzen automatyki pozarowej, o Mozliwo$¢ pobudzenia elementu
liniowego(czujki i moduty), za pomocg magnesu (dla czujek, ktdre majg wbudowany
hallotron), bagdZ wbudowanego przycisku (dla modutu). Tak wyzwolony element przesyta
informacje na panel operatora, ktéry wyswietla jg w postaci komunikatu o lokalizacji
pobudzonego elementu.

Przewidywane w przysztosci centrale sterujgce (oddymianiem) za posrednictwem specjalnego
modutu zainstalowanego wewnatrz centrali, bedg pracowad bezposrednio na petli dozorowej centrali
systemu sygnalizacji pozarowej jako elementy adresowalne, przez co bedg tworzy¢ w ramach SSP
jedna spdjng catosé (nie dopuszcza sie komunikacji poprzez elementy kontrolno-sterujgce).



3.3.2. Demontaze:

Istniejgce, zuzyte oprawy oswietleniowe zdemontowac oraz zutylizowac.
Miejsca montazu opraw wyprawi¢ pod wzgledem budowlanym.

3.3.3. Uktadanie przewodéw w gotowych trasach:

Podtoze do uktadania na nim przewoddéw powinno by¢ gtadkie. Instalacje podtynkowe nalezy
wykonywac odpowiednimi przewodami. Nie jest dopuszczalne uktadanie przewodéw bez
zastosowania oston w postaci rur. Przewody nalezy wprowadzac¢ do puszek z zapasem dtugosci
potrzebnym do wykonania potgczen. Do puszek nalezy wprowadzi¢ tylko te przewody, ktére
wymagajg tgczenia w puszce.

3.3.4. Montaz opraw oswietleniowych:

Przewody uktadac w przestrzeni nad sufitem podwieszanym w korytach, pod tynkiem, w przestrzeni
miedzy ptytowej w $ciankach gipsowych i na uchwytach na tynku. tgczenie przewodow nalezy
wykonaé w oprawach oswietleniowych. Oprawy nalezy mocowa¢ do podtoza w sposdb trwaty (za
pomocg kotkéw rozporowych lub klejenia). Przewody nie powinny by¢ narazone na naciagi i
dodatkowe naprezenia. Do odpowiednich zaciskdw nalezy przytaczy¢é prawidtowo do tego
przystosowane przewody. W przypadku stosowania zaciskdw, do ktérych przewody s3 przytaczane za
pomocg oczek, pomiedzy oczkiem a nakretkg oraz pomiedzy oczkami powinny znajdowac sie
podktadki metalowe. Zdejmowanie izolacji i oczyszczanie przewoddéw nie moze powodowac
uszkodzen mechanicznych. Konce przewoddéw — linek powinny by¢ zabezpieczone tulejkami.

3.3.5. Préby:

Nalezy przeprowadzi¢ proby wykonanej instalacji zasilajgcej, sporzadzi¢ protokoty i dotaczy¢ je do
dokumentacji powykonawczej. Do przeprowadzenia pomiaréw nalezy uzywaé odpowiednich
miernikdw posiadajgcych atesty legalizacyjne. Préby, ktdre nalezy wykonac:

e Zadziatania Systemu Sygnalizacji Pozaru,

e Ciggtosc przewodow ochronnych,

e Badanie rezystancji izolacji,

e Badanie samoczynnego wytgczania zasilania,
e Badanie wytacznikéw réznicowo-pradowych.

3.3.6. Dokumentacja powykonawcza:

Po wykonaniu instalacji Wykonawca wykona na wtasny koszt dokumentacje powykonawczg z
naniesionymi zmianami w stosunku do projektu wykonawczego. Do dokumentacji nalezy dotozy¢
kopie deklaracji zgodnosci zastosowanych urzadzen oraz protokoty z przeprowadzonych pomiaréw.

Dokumentacja powykonawcza powinna zawierac protokoty i instrukcje zadziatania Systemu
Sygnalizacji Pozaru wraz z Matrycg Sterowan.



Kontrola jakosci

Wszystkie prace nalezy wykonywaé zgodnie z Warunkami Technicznymi Wykonania i Odbioru
Robdt Budowlano-Montazowych, zgodnie z obowigzujgcymi przepisami i Polskimi Normami oraz
zasadami sztuki budowlanej, instrukcjami producentow poszczegdlnych materiatéw i przepisami
BHP przez odpowiednio wykwalifikowanych pracownikéw, pod statym nadzorem technicznym.

Wszystkie wbudowywane wyroby muszg posiadaé: aprobate techniczng, certyfikat zgodnosci i
oznaczenie znakiem bezpieczenstwa ,,B” lub $wiadectwo dopuszczenia Urzedu Dozoru
Technicznego dla urzadzen poddozorowych albo: dobrowolny certyfikat zgodnosci i oznaczenie
nadanymi znakami zgodnosci (,,PN”, ,E”, ,0”) lub deklaracje zgodnosci z obowigzujgcymi
przepisami oraz Polskimi Normami i aprobatg techniczna.

Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzone zgodnie z obowigzujgcymi normami.
Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole robét i jakosci materiatow. Wszystkie koszty
zwigzane z przeprowadzeniem badan ponosi Wykonawca.

Po zakonczeniu prac nalezy sprawdzi¢ wszystkie wykonane prace:
e Montazu centrali Systemu Sygnalizacji Pozaru,
e Montazu opraw,
e Sprawdzenie izolacji przewodow,
e Sprawdzenie ciggtosci zyt oraz zgodnosci faz,
e Prdéba napieciowa izolacji przewoddw,
¢ Instalacje podtynkowe przed zatynkowaniem,
e Protokotéw pomiardw elektrycznych,
e Protokotéw uruchomienia i dziatania centrali Systemu Sygnalizacji Pozaru.



Odbidr robot

Odbidr robdt zanikajacych i ulegajgcych zakryciu polega na ocenie ilosci i jakosci wykonania
robot, ktére w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu. Odbidr tych robét jest dokonywany w
czasie umozliwiajgcym wykonanie ewentualnych poprawek bez wstrzymywania dalszych prac.

Odbidr czesciowy polega na ocenie ilosci i jakoSci wykonania czesci robdt wg zasad odbioru
koncowego.

Odbidr koricowy polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robét w odniesieniu od ich
ilosci, jakosci i wartosci.
Dokumentami niezbednymi do dokonania odbioru kor\cowego s3:

¢ Protokdt odbioru koricowego

¢ Dokumentacja powykonawcza

e Certyfikaty, deklaracje zgodnosci i karty katalogowe zastosowanych urzadzen

¢ Wyniki pomiardw i testow

Odbidér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robét zwigzanych z usunieciem wad
stwierdzonych przy odbiorze koricowym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.

Poszczegdlne etapy odbioru bedg przeprowadzone w zaleznosci od ustalen.



