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1. CZESC OGOLNA

1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sq wymagania ogélne dotyczace wykonania i odbioru robot w obiektach
budowlanych.

12, Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zleceniu i realizacji robét ogéinobudowlanych

13. Zakres robot objetych ST
+ Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg prowadzenia robét ogéinobudowlanych

Specyfikacja techniczna obejmuje podany nizej zakres robét zasadniczych. Oferent powinien przewidzieé i wyceni¢
ewentualne prace pomocnicze, konieczne do realizacji wymienionych prac zasadniczych:

1.3.1. Roboty budowlane
1.3.1.1. Wykonywanie ogrodzenia
1.3.1.2.  Wykonanie drogi
Specyfikacja techniczna obejmuje podany nizej zakres robét zasadniczych oraz pomocniczych.

1.4. Wykaz robét objetych ST z podzialem na grupy, klasy i kategorie wedtug Wspdlnego Stownika Zaméwien (CPV):
KOD CPV 45342000-6 \Wznoszenie ogrodzen

KOD CPV 45421148-3 Instalowanie bram

KOD CPV 45100000-8 Przygotowanie terenu pod budowe

KOD CPV 45233000-9 Roboty w zakresie konstruowania, fundamentowania oraz wykonywania nawierzchni autostrad, drog

1.5. Okreslenia podstawowe
llekro¢ w opracowaniu jest mowa o:

e budynku - nalezy przez to rozumie¢ taki obiekt budowlany, ktdry jest trwale zwigzany z gruntem, wydzielony z
przestrzeni za pomoca przegréd budowlanych oraz posiada fundamenty i dach.

¢ robotach budowlanych - nalezy przez to rozumie¢ budowe, a takze prace polegajace na przebudowie, montazu,
remoncie lub rozbiorce.

e remoncie - nalezy przez to rozumie¢ wykonywanie w istniejacym obiekcie budowlanym robét budowlanych
polegajacych na odtworzeniu stanu pierwotnego, a nie stanowigcych biezacej konserwacii.

e pozwoleniu na budowe - nalezy przez to rozumie¢ decyzje administracyjng zezwalajaca na rozpoczecie i
prowadzenie robot budowlanych innych niz budowa obiektu budowlanego.

e dokumentacji budowy - nalezy przez to rozumie¢ pozwolenie na budowe wraz z zataczonym projektem budowlanym,
dziennik, protokoty odbiorédw, w miare potrzeby, rysunki i opisy stuzace realizacji, ksigzke obmiaréw, a w przypadku
robot metoda montazu - takze dziennik montazu.

o aprobacie Technicznej - nalezy przez to rozumie¢ pozytywng ocene techniczng wyrobu, stwierdzajaca jego
przydatno$¢ do stosowania w budownictwie.



e oplacie - nalezy przez to rozumie¢ kwote nalezno$ci wnoszong przez zobowigzanego za okreslone ustawq
obowigzkowe kontrole dokonywane przez wiasciwy organ.

e dzienniku budowy - nalezy przez to rozumie¢ dziennik wydany przez wtasciwy organ zgodnie z obowigzujacymi
przepisami, stanowigcy urzedowy dokument przebiegu robét budowlanych oraz zdarzen i okoliczno$ci zachodzacych
w czasie wykonywania robét.

e  Kierowniku budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce rob6t, upowazniona do kierowania robotami i do
wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu, ponoszaca ustawowg odpowiedzialno$¢ za prowadzong
budowe.

e rejestrze obmiaréw - nalezy przez to rozumie¢ - akceptowang przez Inspektora Nadzoru ksigzke z ponumerowanymi
stronami, stuzacg do wpisywania przez Wykonawce obmiaru dokonanych robét w formie wyliczen, szkicow i
ewentualnie dodatkowych zatgcznikéw. Wpisy w rejestrze obmiaréw podlegajg potwierdzeniu przez Inspektora
Nadzoru budowlanego.

o materiatach - nalezy przez to rozumie¢ wszelkie materiaty naturalne i wytwarzane jak réwniez rézne tworzywa i
wyroby niezbedne do wykonania rob6t, zgodnie z dokumentacjg projektowg Specyfikacja Techniczna wykonania i
odbioru robot i specyfikacjami technicznymi zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru.

e odpowiedniej zgodnosci - nalezy przez to rozumie¢ zgodnos¢ wykonanych robét z dopuszczalnymi tolerancjami, a
jesli granice tolerancii nie zostaty okre$lone z przecigtnymi tolerancjami przyjmowanymi zwyczajowo dla danego
rodzaju rob6t budowlanych.

e poleceniu Inspektora Nadzoru - nalezy przez to rozumie¢ wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez
Inspektora Nadzoru w formie pisemnej dotyczace sposobu realizacji robét lub innych spraw zwigzanych z
prowadzeniem budowy.

e projektancie - nalezy przez to rozumie¢ uprawniong osobe prawng lub fizyczng bedaca autorem dokumentacii
projektowe;.

e przedmiarze robot - nalezy przez to rozumie¢ zestawienie przewidzianych do wykonania robét wedtug
technologicznej kolejno$ci ich wykonania wraz z obliczeniem i podaniem ilosci robét w ustalonych jednostkach
przedmiarowych.

o ustaleniach Technicznych - nalezy przez to rozumie¢ ustalenia podane w normach, aprobatach Technicznych i
szczegbtowych Specyfikacjach Technicznych.

o Przedstawiciel Wykonawcy - osoba wymieniona przez Wykonawce w Umowie lub wyznaczona przez niego w razie
potrzeby wg regut zawartych w Umowie

e  Strona - Zamawiajacy lub Wykonawca, w zaleznosci od kontekstu

e  Wykonawca - osoba(y), wymieniona(e) jako wykonawca w Ofercie zaakceptowanej przez Zamawiajgcego oraz
prawni nastepcy tej osoby (lub oséb).

e  Zamawiajacy — osoba(y) wymieniona(e) jako Zamawiajacy w Umowie.

1.6.  Ogdlne wymagania dotyczace robét

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz zgodno$¢ ze Specyfikacjg techniczng oraz poleceniami
Inspektora Nadzoru.

Wykonawca bedzie wykonywat roboty zgodnie z przyjetymi do stosowania w Polsce normami, instrukcjami i przepisami.
Wykonawca przedstawi Inwestorowi, Inspektorowi Nadzoru do zaakceptowania harmonogram robét, wykaz materiatow,
urzadzen i technologii stosowanych przy wykonaniu robdt okreslonych kontraktem.

1.6.1. Przekazanie terenu budowy

Na wykonawcy spoczywa odpowiedzialno$¢ za ochrone wykonanych prac oraz przekazanych obiektdw i materiatéw, do
chwili odbioru koricowego przez Komisje. Uszkodzone lub zniszczone elementy, materiaty, urzadzenia, znaki geodezyjne itp.
Wykonawca naprawi, odtworzy i utrwali na wtasny koszt.

1.6.2. Zabezpieczenie placu budowy

Fakt przystapienia do robdt, Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczeciem, zgodnie z obowigzujacymi w tym zakresie
przepisami oraz w sposob uzgodniony z Inspektorem nadzoru. Umiesci w miejscach oraz ilosciach okreslonych przez Inspektora
Nadzoru, tablice informacyjne, ktérych tres¢ i forma beda zgodne z obowigzujacymi w tym zakresie przepisami oraz wytycznymi
Inspektora nadzoru. Tablice informacyjne bedq utrzymywane przez Wykonawce w dobrym stanie przez caty okres realizaci
robot.

Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresie trwania realizacji kontraktu, az do zakonczenia i
odbioru korcowego robot.

Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie utrzymywat tymczasowe urzadzenia zabezpieczajace, w tym: ogrodzenia, porecze,
oSwietlenie, sygnaty i znaki ostrzegawcze, dozorcow oraz wszelkie inne $rodki, niezbedne do ochrony robét, pracownikéw,
spotecznoéci i innych.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrebnej zaptacie i przyjmuije sie, Ze jest wigczony w wynagrodzenie ryczattowe.

1.6.3. Ochrona Srodowiska w czasie wykonywania robé6t



Wykonawca ma obowigzek znaC i stosowaC w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy dotyczace ochrony $rodowiska
naturainego.

W okresie trwania budowy i wykariczania robét, Wykonawca bedzie utrzymywaé teren budowy wraz z wykopami w stanie bez wody
stojacej. Bedzie podejmowaé wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie przepiséw i norm dotyczacych ochrony
Srodowiska na terenie i wokét terenu budowy oraz bedzie unikaé uszkodzen lub ucigzliwosci dla oséb lub wiasnosci spotecznej i
innych przyczyn powstatych w nastepstwie jego sposobu dziatania.

Stosujac sie do tych wymogdw, bedzie miat szczegolny wzglad na:

¢ lokalizacje baz, warsztatow, magazynéw, sktadowisk i droég dojazdowych,

+  Srodki ostrozno$ci i zabezpieczenia przed zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami, mozliwo$cig powstania pozaru

1.64. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzegac przepisdw ochrony przeciwpozarowej.

Wykonawca bedzie utrzymywac wazny sprzet ochrony przeciwpozarowej, wymagany przez odpowiednie przepisy na terenie budowy,
w pomieszczeniach biurowych, mieszkalnych, magazynowych i innych pomieszczen wykorzystywanych w trakcie trwania prac
budowlanych oraz w maszynach i pojazdach.

Materiaty tatwopalne bedg sktadowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone przed dostepem oséb trzecich.
Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem, wywotanym sposobem realizacji robét lub przez
personel Wykonawcy.

1.6.5. Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktore w sposéb trwaly sg szkodliwe dla otoczenia, nie bedg dopuszczone do uzycia.

Nie dopuszcza sige do uzycia materiatow wywotujacych szkodliwe promieniowanie o stezeniu wigkszym od dopuszczalnego,
okre$lonego odpowiednimi przepisami.

Materiaty, ktore sg szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robot, a po zakonczeniu robét ich szkodliwo$é zanika (np
materiaty pylaste), moga by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagan technologicznych ich wbudowania. Je$li wymagajq tego
odpowiednie przepisy, Zamawiajacy powinien otrzymaC zgode na uzycie tych materiatdw od wiasciwych organéw administracii
panstwowej.

1.6.6. Ochrona wtasnosci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrone obiektéw, instalacji, urzadzen znajdujacych sie na powierzchni ziemi oraz pod ziemig na
terenie objetym pracami budowlanymi. Wykonawca uzyska od jednostek bedacych ich wiascicielami, potwierdzenie informacji
dostarczanych mu przez Zamawiajacego w ramach planu ich lokalizacji.

Wykonawca zapewni wiasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed ich uszkodzeniem w czasie trwania budowy, przy obecno$ci
wiasciciela tych obiektéw, instalacji lub urzadzen.

Wykonawca zobowigzany jest umiesci¢ w swoim harmonogramie rezerwe czasowg dla wszelkiego rodzaju robét, ktére majg byé
wykonane w zakresie przetozenia instalacji lub urzadzeh podziemnych i naziemnych na terenie budowy oraz powiadomié¢
Inspektora nadzoru oraz witadze lokalne o zamiarze rozpoczecia robdt. O fakcie przypadkowego uszkodzenia instalacji lub
urzadzen, Wykonawca niezwtocznie powiadomi Inspektora nadzoru i wtadze lokalne oraz bedzie z nimi wspdtpracowat
dostarczajac wszelkiej pomocy niezbednej do dokonania napraw. Wykonawca odpowiada za wszelkie uszkodzenia urzadzen i
instalacji nadziemnych i podziemnych, wykazanych w dokumentach dostarczonych mu przez Zamawiajacego.

1.6.7. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robdt Wykonawca jest zobowigzany przestrzega¢ przepisy dotyczace bezpieczenstwa i higieny pracy. W
szczegdlnosci Wykonawca ma obowigzek zadbaé o to, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach niebezpiecznych,
szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetniajacych wymagan sanitarnych.

Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz sprzet i odpowiednig odziez dla
ochrony zycia i zdrowia 0s6b zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia bezpieczenstwa publicznego.

Uznaje sie, ze wszystkie koszty zwigzane z wypetnieniem wymagan bezpieczenstwa okreslonych powyzej, sq uwzglednione w
wynagrodzeniu ryczattowym.

1.6.8. Ochrona i utrzymanie robot

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrone robét, za wszelkie materialy i urzadzenia uzywane do robét, od daty rozpoczecia
robét do chwili wystawienia przez Inspektora Nadzoru protokétu odbioru koricowego robét.

Wykonawca bedzie utrzymywac roboty do czasu odbioru koricowego. Utrzymanie powinno byé prowadzone w taki sposéb, aby
obiekty budowlane oraz wszelkie ich elementy, byly w zadowalajgcym stanie przez caly czas prowadzenia robét, do momentu
odbioru ostatecznego. Je$li Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie Inspektora nadzoru roboty
budowlane mogg zosta¢ wstrzymane, a Wykonawca powinien rozpocza¢ roboty utrzymaniowe nie pdzniej niz 24 godziny po
otrzymaniu polecenia od Inspektora nadzoru.

1.69. Stosowanie sie do przepiséw prawa
Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszystkie przepisy wydane przez wtadze centralne i miejscowe oraz przepisy i wytyczne, ktore
sq w jakikolwiek sposéb zwigzane z robotami. Wykonawca jest w petni odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw, przepisow i



wytycznych podczas prowadzenia robét.

Wykonawca zobowigzany jest przestrzega¢ praw patentowych i bedzie w peti odpowiedzialny za wypetnienie wszelkich wymagan
prawnych odno$nie wykorzystania opatentowanych urzadzen lub metod. Ponadto w sposéb ciggly bedzie informowac Inspektora
Nadzoru o swoich dziataniach, przedstawiajac kopie zezwolen i inne odno$ne dokumenty.

2. MATERIALY

Do wykonania rob6t Wykonawca moze uzy¢ tylko materiaty posiadajace dokumenty dopuszczajace je do stosowania w budownictwie
na terenie Rzeczpospolitej Polskie;j :

a) certyfikat na znak bezpieczenstwa, wskazujacy na to, ze zapewniono zgodno$¢ z kryteriami technicznymi i przepisami aprobat
technicznych oraz wtasciwych przepiséw i dokumentéw technicznych,

b) deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodno$ci z aprobatg techniczng w przypadku wyrobdw, jezeli nie sg objete certyfikacjg
okreslong w pkt. a) i ktére spetniajg wymogi ST.

2.1. Materialy nie odpowiadajace wymaganiom Specyfikacji technicznej

Materiaty nie odpowiadajace wymaganiom Specyfikacji technicznych, zostang przez Wykonawce wywiezione z placu budowy,
badz zlozone w miejscu wskazanym przez Inspektora Nadzoru.

Kazdy rodzaj Robot, w ktdrym znajdujg sie niezbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykonawca wykonuje na wtasne ryzyko,
liczac sie z ich nie przyjeciem i nie zaptaceniem.

2.2. Przechowywanie i sktadowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materiaty, do czasu gdy bedq potrzebne do Robét, byly
zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaly swojq jako$¢ i wiasciwosci do Robot i byly dostepne do kontroli przez
Inspektora Nadzoru.

Miejsca czasowego sktadowania bedq zlokalizowane w obrebie Placu budowy, w miejscu uzgodnionym przez Inspektora
Nadzoru lub poza Placem budowy, w miejscach zorganizowanych przez Wykonawce.

3. SPRZET

Podstawowym warunkiem doboru sprzetu jest osiggniecie efektu okreslonego w specyfikacji i dokumentacji techniczne;.
Podstawowy oraz drobny sprzet (rusztowania, betoniarki, agregat tynkarski, dzwigi, wibratory, koparki, spycharki, samochody
itp.) powinien by¢ dobrany w zaleznosci od rodzaju robét. Sprzet uzywany do robét powinien byé zgodny z ofertg Wykonawcy i
powinien odpowiada¢ pod wzgledem typow i jako$ci wskazaniom zawartym w ST lub w projekcie organizacji rob6t
zaakceptowanym przez Inspektora nadzoru.

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje niekorzystnego wptywu na jakosé
wykonanych robét. Sprzet uzywany do wykonania rob6t powinien byé uzgodniony i zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.
Liczba i wydajno$¢ sprzetu bedzie gwarantowaé przeprowadzenie robé6t zgodnie z zasadami okre$lonymi w specyfikacji i
dokumentacji technicznej oraz przez Inspektora Nadzoru, w terminie przewidzianym Umowa. Sprzet bedacy wiasno$cig
Wykonawcy lub wynajety do wykonania robét, ma byé utrzymywany w dobrym stanie i gotowo$ci do pracy oraz musi by¢ zgodny z
normami ochrony $rodowiska i przepisami dotyczacymi jego uzytkowania.

Wykonawca dostarczy Inspektorowi Nadzoru kopie dokumentow, potwierdzonych za zgodnos$¢ z oryginatem, potwierdzajacych
dopuszczenie sprzetu do uzytkowania ( tam gdzie jest to wymagane przepisami odrebnymi ).

Wybrany sprzet po akceptacji Inspektora Nadzoru, nie moze by¢ pdzniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujgce zachowania jako$ci i warunkéw wyszczegolnionych w
Umowie, nie zostang przez Inspektora Nadzoru dopuszczone do wykonywania Robét.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich Srodkéw transportu, ktére nie wptyng niekorzystnie na jakosé
wykonywanych robét i wiasciwosci przewozonych materiatéw.

Liczba $rodkéw transportu bedzie zapewnia¢ prowadzenie rob6t zgodnie z zasadami okreslonymi w specyfikacji i dokumentacji
technicznej, wskazaniami Inspektora Nadzoru, w terminie okre$lonym Umowa,

Przy ruchu na drogach publicznych, pojazdy bedg spetniaé wymagania dotyczace przepiséw o ruchu drogowym, w odniesieniu do
dopuszczalnych obcigzen na osie i innych parametrow technicznych.

Srodki transportu nie odpowiadajace warunkom Umowy, na polecenie Inspektora Nadzoru zostang usunigte z terenu
budowy.

Wykonawca bedzie utrzymywaé w czystosci drogi publiczne oraz dojazdy do placu budowy na wiasny koszt.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie Robét zgodnie z Umowg, przepisami Prawa Budowlanego, obowigzujacymi w
Polsce, normami oraz za jako$¢ zastosowanych materiatéw i wykonywanych Robot, ze Specyfikacjami technicznymi oraz
poleceniami Inspektora Nadzoru.

Wykonawca na wtasny koszt skoryguje wszelkie pomyiki i btedy w czasie trwania Robdt, jesli wymagac tego bedzie Inspektor



Nadzoru.

Decyzje Inspektora Nadzoru, dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatéw i czesSci Robét bedg oparte na wymaganiach
sformutowanych w Umowie, ST, normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji, Inspektor Nadzoru uwzgledni wyniki
badan materiatdw i Robot, rozrzuty normalnie wystepujace przy produkcji i przy badaniach materiatéw, do$wiadczenia z
dotychczasowej praktyki zawodowej, wyniki badar naukowych oraz inne czynniki wptywajace na rozwazang kwestie.

Polecenia Inspektora Nadzoru bedg wykonywane nie pézniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez
Wykonawce, pod grozbg zatrzymania Robot. Wszelkie dodatkowe koszty z tego tytutu ponosi Wykonawca.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Program zapewnienia jakosci

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ Robét i dostarczy Inspektorowi Nadzoru do zatwierdzenia szczeg6ly swojego
Programu zapewnienia jako$ci. Przedstawi on w nim zamierzony sposdb wykonywania Robot, mozliwosci techniczne,
kadrowe i organizacyjne, gwarantujace wykonanie Robdt zgodnie z Dokumentacjg techniczna, ST oraz poleceniami i ustaleniami
przekazanymi przez Inspektora Nadzoru. Program zapewnienia jakosci bedzie zawierac:

a) cze$¢ ogolng opisujaca;

organizacje wykonania Robot, w tym terminy i sposéb prowadzenia Robét

organizacje ruchu na budowie wraz z oznakowaniem Robét

sposoby przestrzegania zasad BHP

wykaz zespotdw roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne

wykaz 0s6b odpowiedzialnych za jakos¢ i terminowo$¢ wykonania poszczegolnych elementéw Robét

sposob i procedure proponowanej kontroli i sterowania jako$cia wykonywanych Robét
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czes$¢ szczegdtowa opisujacq dla kazdego asortymentu Robot;

wykaz maszyn i urzadzen stosowanych na budowie wraz z ich parametrami technicznymi

rodzaje i ilo$¢ srodkéw transportu wraz z metodami zatadunku i roztadunku

metode magazynowania materiatow

sposdb zabezpieczenia i ochrony tadunkéw przed utratg ich wlasciwosci w czasie transportu
sposbb i procedure badan prowadzonych podczas dostaw materiatow

sposdb i procedure badan prowadzonych podczas wykonywania poszczegélnych elementéw Robot
sposob postepowania z materiatami i robotami w przypadku, gdy nie odpowiadajg wymogom

6.2. Zasady kontroli jakosci Robot

® & & & O o o

Celem kontroli jakoSci robét bedzie zapewnienie osiagniecia zatozonej jakosci robdt, zgodnej z warunkami umowy i wymaganiami ST.
Wykonawca jest odpowiedzialny za peing kontrole Robdt i jakosci materiatow. Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroli jakoSci.

6.3. Badania prowadzone przez Inspektora Nadzoru

Dla celéw kontroli jako$ci i zatwierdzenia, Inspektor Nadzoru uprawniony jest do dokonywania kontroli jako$ci materiatéw u Zrodta ich
wytwarzania i musi by¢ mu zapewniona wszelka potrzebna do tego pomoc ze strony Wykonawcy i producenta materiatow.
Inspektor Nadzoru, po uprzedniej weryfikacji systemu kontroli rob6t, prowadzonego przez Wykonawce, bedzie ocenia¢ zgodno$é
materiatéw i robdt z wymaganiami ST, na podstawie wynikéw badan dostarczanych przez Wykonawce. Inspektor Nadzoru moze
pobiera¢ prébki materiatéw i prowadzi¢ badania niezaleznie od Wykonawcy, na swoj koszt. Jesli wyniki tych badan wykaza, ze
raporty Wykonawcy sg niewiarygodne, to Inspektor nadzoru poleci Wykonawcy lub zleci niezaleznemu laboratorium
przeprowadzenie powtérnych lub dodatkowych badar, albo oprze sie wytgcznie na wtasnych badaniach przy ocenie zgodno$ci
materiatdéw i rob6t z dokumentacjg techniczng i ST. W takim przypadku catkowite koszty powtémych lub dodatkowych badan i
pobierania prébek, poniesione zostang przez Wykonawce.

6.4. Certyfikaty, deklaracje i atesty

Inspektor Nadzoru moze dopusci¢ do uzycia tylko te materiaty, ktére posiadaja;
a) certyfikat na znak bezpieczenstwa, wskazujacy na to, ze zapewniono zgodnos¢ z kryteriami technicznymi

i przepisami aprobat technicznych oraz wiasciwych przepiséw i dokumentéw technicznych,
b) deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z aprobatg techniczng w przypadku wyrobdw, jezeli nie

sq objete certyfikacjg okreslong w pkt. a) i ktre spetniajg wymogi ST.
W przypadku materiatow, dla ktdrych ww. dokumenty sg wymagane przez ST, kazda partia dostarczona do robét, bedzie posiadaé
te dokumenty, okreslajace w sposdb jednoznaczny jej cechy.
Produkty przemystowe muszg posiada¢ ww. dokumenty, wydane przez producenta, a w razie potrzeby, poparte wynikami
badan wykonanych przez niego. Kopie wynikow tych badan bedg dostarczone przez Wykonawce Inspektorowi Nadzoru.
Jakiekolwiek materiaty ktdre nie spefniajg tych wymagan, beda odrzucone.



6.5. Dokumenty budowy

6.5.1. Dokumenty poswiadczajace jakos¢ wbudowanych materiatow

Deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodno$ci materiatéw oraz orzeczenia o jakosci materiatéw, bedg gromadzone w formie
uzgodnionej w programie zapewnienia jako$ci. Dokumenty te stanowig zataczniki do odbioru rob6t i winny by¢ udostepnione na
kazde zyczenie Inspektora Nadzoru.

7. ODBIOR ROBOT
7.1.Rodzaje odbioréw robét

W zaleznosci od ustalen odpowiednich ST, roboty podlegajg nastepujacym etapom odbioru:
+ odbiorowi rob6t zanikajacych i ulegajacych zakryciu

+ odbiorowi cze$ciowemu

+ odbiorowi korcowemu

¢ odbiorowi w trakcie trwania gwarancji

72. Odbiér robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbidr robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci wykonywanych robét, ktére w dalszym
procesie realizacji ulegng zakryciu.

Odbidr robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu, bedzie dokonany w czasie umozliwiajgcym wykonanie ewentualnych
korekt i poprawek, bez hamowania ogélnego postepu robét.

7.3.  Odbior koncowy

7.3.1. Zasady odbioru koncowego

Odbior koricowy polega na ocenie rzeczywistego wykonania robét w odniesieniu do ich iloci, jakosci i wartosci.

Catkowite zakonczenie robdt oraz gotowos¢ do odbioru koncowego bedzie stwierdzona przez Wykonawce z bezzwiocznym
powiadomieniem na pismie o tym fakcie Inspektora Nadzoru i Zamawiajacego. Odbidr koncowy nastapi w terminie ustalonym w
dokumentach Umowy, liczac od dnia potwierdzenia przez Inspektora Nadzoru zakoriczenia robét i przejecia dokumentdw.
Odbioru koncowego robot dokona zgodnie z przepisami prawa budowlanego Zamawiajacy w obecnosci Inspektora Nadzoru i
Wykonawcy.

Odbierajacy roboty dokona ich oceny jakoSciowej na podstawie przedtozonych dokumentow, wynikéw badan i pomiaréw,
ocenie wizualnej oraz zgodno$ci wykonania robét z ST.

W toku odbioru koricowego robot, odbierajacy zapozna sie z realizacja ustalen przyjetych w trakcie odbioréw robét zanikajacych i
ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania robdt uzupetniajacych i poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robét poprawkowych lub robét uzupetniajgcych w robotach wykoriczeniowych,
odbierajacy przerwie swoje czynnoSci i ustali nowy termin odbioru koricowego.

W przypadku stwierdzenia przez odbierajgcego, ze jako$¢ wykonywanych rob6t w poszczegdlnych asortymentach nieznacznie
odbiega od wymaganej dokumentacja projektowg i ST z uwzglednieniem tolerancji, i nie ma wiekszego wptywu na cechy
eksploatacyjne obiektu i bezpieczenstwo uzytkowania, odbierajacy dokona potracen, oceniajgc pomniejszong warto$é
wykonywanych robét w stosunku do wymagan przyjetych w dokumentach Umowy.

7.4.2. Dokumenty do odbioru koficowego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru koricowego jest protokét odbioru ostatecznego robot, sporzadzony wg wzoru
ustalonego przez Zamawiajacego. Do odbioru koricowego Wykonawca jest zobowigzany przygotowaé nastepujace dokumenty:
+ specyfikacje techniczne - podstawowe z dokumentéw Umowy

+ dokumenty po$wiadczajace jakos¢ wbudowanych materiatow

W przypadku, gdy wedtug odbierajacego, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie bedg gotowe do odbioru
koricowego, odbierajacy w porozumieniu z Wykonawcg, wyznaczy ponowny termin odbioru koncowego robot.

Wszystkie zarzadzone przez odbierajacego roboty poprawkowe lub uzupetniajace bedg zestawione wg wzoru ustalonego
przez Zamawiajacego. Termin wykonania robét poprawkowych i uzupetniajacych wyznaczy odbierajacy.

7.5. Odbior w trakcie trwania gwarancji

Odbiér w trakcie trwania gwarancji polega na ocenie wykonanych robét zwigzanych z usunigciem wad stwierdzonych przy
odbiorze koricowym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.

Odbidr w trakcie trwania gwarancji bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem zasad opisanych w pkt.
7.4.



8. PODSTAWA PLATNOSCI

Podstawg ptatnosci sq zapisy zawarte w umowie.

9. DOKUMENTY ODNIESIENIA

o Ustawa z dn. 07.07.1994 r. Prawo budowlane (Tekst jednolity: Dz. U. Z 2000 r. Nr 106, poz. 690 z pdzniejszymi
Zmianami)

e Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dn. 12.04.2002 r. w sprawie warunkdw technicznych, jakim powinny
odpowiadac¢ budynki i ich usytuowanie (Dz. U. Nr 75, poz. 690 z pdzniejszymi zmianami)

e Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dn. 26.06.2002 r. w sprawie dziennika budowy, montazu, rozbiorki, tablicy
informacyjnej oraz ogtoszenia zawierajacego dane dotyczace bezpieczenstwa pracy i ochrony zdrowia (Dz. U. 2002 r. Nr
108, poz. 953 z p6znigjszymi zmianami)

e Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 06.02.2003 r. w sprawie ogdInych zasad dotyczacych bezpieczenstwa i
higieny pracy podczas wykonywania robét budowlanych ( Dz.U. Nr 47, poz. 401)

¢ Rozporzadzenie Ministra Pracy i Polityki Socjalnej z dnia 26.09.1997 r. w sprawie ogolnych przepiséw bezpieczenstwa i
higieny pracy ( Dz.U. Nr 129, poz. 844 )

e Przedmiar rob6t wykonany przez podmiot DARMAR Dariusz Jerzykowski Nadzory i Projektowanie, w marcu 2018 roku,

¢ Instrukcje stosowania materiatow wydane przez producentow.

o Swiadectwa dopuszczenia materiatow do stosowania, atesty i aprobaty wydane przez ITB lub inne upowaznione instytucje.
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Przedmiot ST.
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania ogdlne dotyczace wykonania i odbioru rob6t w obiektach
budowlanych.

1.2 Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej:
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot

1.3 Zakres robét objetych Specyfikacjg Techniczna.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia

nastepujacych robot;

- Roztozenie geomembrany zgodnie z zaleceniami producenta. Wyprowadzenie jej ok. 1 m na powierzchnie

ptaska wokdt zbiornika i zamocowanie jej w ziemi.

- Zainstalowanie przewoddw zasilajacych studnie

- Pokrycie geomembrany geowtdkning drogowg,

- UtoZenie warstwy na dnie zbiornika oraz ptyt meba gr. 8 cm na jego Scianach i na powierzchni 1 m wokot

zbiornika.

- Wypetnienie otwordw w ptytach kruszywem tamanym,

- Wykonanie préby szczelno$ci zbiornika.

- Wykonanie studni przeznaczonych do poboru wody.

- Wykonanie instalacji przewodéw ssawnych na $cianach studni. Przewod ssawny w punkcie poboru wody nalezy zakoriczyé
nasadg 110 wg normy oraz pokrywg nasady 110. Czes$¢ gorng przewodu ssawnego nalezy wyprowadzi¢ na wysokos¢ 35 cm
ponad poziom terenu. Przewdd zasilajacy w zbiorniku nalezy zamontowaé na wysokosci minimum 20 cm nad dnem zbiornika o
przekroju nie mniejszym niz DN300.

1.4. Materiaty

Geomembrana PEHD - Brak przesigkliwo$ci, wodochtonno$¢ ponizej 0,5%, wysoka wytrzymato$¢ mechaniczna, odpornosé
chemiczna - szczegolnie na kwasy i zasady, wysoka trwato$¢ wtasciwosci uzytkowych w petnym okresie uzytkowania, duza
gietkos¢, bardzo dobra zgrzewalnos¢, nieszkodliwos¢ dla Srodowiska naturalnego.

Geowtdknina ochronna - duze odpornosci na przebicie oraz zdolno$ci do transmisji wody lub gazéw w ptaszczyznie. Petni role
ochrony geomembrany przy budowie zbiornikéw, Odporno$¢ na przebicie - CBR: min 5,0 kN wg PN-1SO 12236:2007.
Wykonawca powinien od dostawcy oprocz zrodtowych informacji o wspétczynnikach materiatowych wymagac, aby na kazdym
opakowaniu dostarczanych geomembram i geowtoknin byta umieszczona etykieta zawierajaca co najmniej nastepujace dane:
- typ wyrobu oraz nazwe, adres producenta i date produkcii;

- parametry zaopatrzeniowe (, dtugos¢ i szeroko$¢ materiatu w rolce);

- informacje, iz wyréb posiada wazng Aprobate Techniczng (wzglednie indywidualny certyfikat instytutu naukowo-badawczego
nadzorujacego wdrazanie wyrobu w warunkach przemystowych) i jej numer.

Plyty betonowe azurowe - Waga elementu (kg) 26,5

Wymiary dtug./szer./wys. (cm) 60x40x8

Wymagania techniczne stawiane ptytom stosowanym na nawierzchniach drég, ulic, chodnikow itp. okresla PN-EN 1338:2005
Plyta wykonana z betonu klasy C20/25 powinienna charakteryzowac sie:



- nasigkliwoscig mniej niz 4%

- $cieralno$cig na tarczy Boehmego < 3 mm

- stopniem wodoszczelnosci co najmniej W8

- odporno$cig na dziatanie mrozu - stopiert mrozodporno$ci co najmniej F 150.

Prefabrykaty powinny posiadac atest producenta. Powierzchnie elementéw powinny by¢ bez rys, peknig¢ i ubytkdéw betonu.
Krawedzie elementdw powinny by¢ réwne i proste. Dopuszczalne wady oraz uszkodzenia powierzchni i krawedzi elementéw nie
powinny przekracza¢ wartosci podanych w PN-EN 1339:2005. Ptyty zaleca sie pakowac¢ na paletach. Palety z ptytami moga byé
sktadowane na otwartej przestrzeni, przy czym podtoze powinno by¢ wyréwnane i odwodnione.

Materiaty do wypetnienia spoin oraz szczelin

- piasek naturalny spetniajacy wymagania PN-EN 13043:2004 gatunku 2 lub 3,

- piasek famany (0,075+2) mm wg PN-EN 13043:2004,

Wyposazenie studni - Przewdd ssawny w punkcie poboru wody nalezy zakoriczy¢ nasada 110 wg normy oraz pokrywa nasady
110. Czes$¢ gorng przewodu ssawnego nalezy wyprowadzi¢ na wysoko$¢ 35 cm ponad poziom terenu. Przewdd zasilajacy

w zbiorniku nalezy zamontowa¢ na wysoko$ci minimum 20 cm nad dnem zbiornika.

1.5. Sprzet do wykonania robot

Uktadanie ptyt moze odbywac sie recznie, zwtaszcza na matych powierzchniach, Do przycinania ptyt mozna stosowac specjalne
narzedzia tnace (np. przycinarki, szlifierki z tarcza). Do przecinania geowtdkniny i geomembrany mogg by¢ uzywane nozyce,
noze itp. narzedzia.

2. TRANSPORT

2.1. Ogdlne wymagania dotyczace transportu

Ogodlne wymagania dotyczace transportu podano w ST-01 ,Wymagania ogoine” pkt 4.

2.2. Transport materiatéw do wykonania nawierzchni

Prefabrykaty betonowe moga by¢ przewozone na paletach - dowolnymi srodkami transportowymi po osiggnieciu przez beton
wytrzymatosci na $ciskanie co najmniej 15 MPa. Prefabrykaty w trakcie transportu powinny by¢ zabezpieczone przed
przemieszczaniem si¢ i uszkodzeniem.

Geosyntetyki nalezy transportowa¢ w warunkach okre$lonych przez producenta. Transport powinien odbywaé sie w sposob
przeciwdziatajacy uszkodzeniu geosyntetykéw i opakowania ochronnego z folii. W szczegdlno$ci nalezy uwazac, aby

rolki nie byly zatamywane w czasie transportu i podczas przetadunkéw.

3. WYKONANIE ROBOT

3.1. Ogolne zasady wykonania robét

OgolIne zasady wykonania robot podano w ST-01 ,Wymagania ogdlne” pkt 5.

3.2. Utozenie geomembrany i geowtdkniny - powinno odpowiadaé ustaleniom dokumentaciji projektowe;.

UtoZenie geosyntetykdw na skarpie powinno by¢ zgodne z zaleceniami producenta i aprobaty technicznej, a w przypadku ich
braku lub niepetnych danych - zgodne ze wskazaniami podanymi w dalszym ciggu.

Folie, w ktéra sa zapakowane rolki geosyntetykdw, zaleca sie zdejmowac bezposrednio przed uktadaniem. W celu uzyskania
mniejszej szerokosci rolki mozna jg przecigg pita. Rozpakowanie rulonéw powinno nastepowaé pojedynczo, bezposrednio
przed ich uktadaniem na przygotowanym podtozu gruntowym. Przy wigkszym zakresie robot zaleca sie wykonanie projektu
(rysunku), ilustrujgcego sposdb uktadania i faczenia rulondw, ew. szerokosci zaktadek, mocowania do podioza itp.
Powierzchnia skarpy powinna by¢ wyréwnana i zageszczona. Geosyntetyki na skarpach mozna uktadac recznie, za pomocg
zurawia lub przez rozwijanie ze szpuli. Po utozeniu, jak rowniez przy silnym wietrze w czasie uktadania, geosyntetyki nalezy
chroni¢ przed podrywaniem, obcigzajac punktowo materiatem, ktéry ma by¢ na nich utozony lub w inny sposéb, np. woreczkami
z piaskiem. State mocowanie geosyntetykéw do gruntu na gorze zbiornika, mozna wykonaé np. szpilkami (stalowymi,

z tworzywa sztucznego), klamrami lub gwozdziami wbijanymi przez podktadke w paliki uprzednio umieszczone w gruncie.
Uktadanie geosyntetykow na skarpie mozna wykonywaé rownolegle lub od géry do dotu, w zaleznosci od zalecen producenta.
Przy uktadaniu geosyntetykdw nalezy unika¢ jakichkolwiek przeciagan lub przesunigé rozwinietej beli, mogacych spowodowaé
uszkodzenie materiatu. Potgczenia rozwinietych rulonéw powinny by¢ wykonane zgodnie z zaleceniami producenta
geosyntetykow w postaci zaktadéw potaczonych metodg zgrzewania.

3.3. Wykonanie nawierzchni z betonu i ptyt azurowych

Podstawowe czynno$ci przy wykonywaniu nawierzchni z betonu i ptyt azurowych, na utozonych geosyntetykach, obejmuja;

- Utozenie ptyt azurowych na jego Scianach i na powierzchni 1 m wokoét zbiornika,

- Otwory w plytach nalezy wypeti¢ kruszywem tamanym frakcji 4-16 mm

Uktadanie nawierzchni z betonowych plyt azurowych

Warstwa nawierzchni z ptyt betonowych powinna by¢ wykonana z elementéw o jednakowej grubosci.

Zaleca si¢ uktadanie reczne ze wzgledu na mozliwo$¢ przebicia geosyntetykow.

Uktadanie powinni wykonywa¢ przyuczeni brukarze.

Krawedzie na styku Scian zbiornikéw uzupetnia sie ptytami, przycinanymi na budowie specjalnymi narzedziami tngcymi
(przycinarkami, szlifierkami z tarcza itp

Ubijanie nawierzchni nalezy prowadzi¢ wytacznie recznie wszystkie elementy uszkodzone (np. peknigte) nalezy wymieni¢ na
cafe.

Szeroko$¢ spoin pomiedzy ptytami betonowymi powinna wynosi¢ do 5 mm.

Po utozZeniu ptyt, nalezy wypetié je kruszywem 4-16 mm.



3.4. Wykonanie studni wraz z wyposazeniem
Studnie nalezy wykona¢ w odkrytym wykopie ze wzgledu na konieczno$¢ wykonania izolacji wodoodpornej na Scianach kregéw
betonowych i dna studni.

4. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
4.1. OgdIne zasady kontroli jakosci robét
Ogoine zasady kontroli jakosci robdt podano w ST -01,Wymagania ogéine”.

5. OBMIAR ROBOT

5.1. Ogdlne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru robét podano w ST-01 ,Wymagania ogoine”.

5.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowg jest m2 (metr kwadratowy) wykonanej nawierzchni oraz (szt.) w przypadku wykonanych studni.

6. ODBIOR ROBOT

6.1. Ogolne zasady odbioru robot

Ogdlne wymagania dotyczace odbioru robét podano w ST-01 ,Wymagania ogoine”. Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z
dokumentacjg projektowa, niniejszg ST i wymaganiami Inspektora Nadzoru, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem
tolerancji podanych w dokumentaciji projektowej lub w punktach 5 i 6 niniejszej ST daty wyniki pozytywne.

7. PODSTAWA PLATNOSCI

7.1. Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST-01 ,Wymagania ogéine”.
Szczego6towe warunki ptatnosci podane bedg w Umowie z Inwestorem.

8. PRZEPISY ZWIAZANE

8.1. Normy

PN-EN 1338:2005 - Betonowe prefabrykaty brukowe. Wymagania i metody badan

PN-82/B-02857:2017 - P.pozarowe zbiorniki wodne. Wymagania ogdlne

PN-EN 13043:2004 - Kruszywa do mieszanek bitumicznych i powierzchniowych utrwalen stosowanych na drogach, lotniskach i
innych powierzchniach przeznaczonych do ruchu

PN-EN 1008:2004 - Woda zarobowa do betonu -- Specyfikacja pobierania prébek, badanie i ocena przydatnosci wody zarobowej
do betonu, w tym wody odzyskanej z proceséw produkcji betonu Geotekstylia w budownictwie drogowym - Rolla S., WKit,,
Warszawa 1988 r.
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej sa wymagania ogdlne dotyczace wykonania i odbioru robét
drogowych zwigzanych z realizacjg inwestycji dotyczacej przebudowy drogi na terenie bazy Nadlesnictwa Gtusko.

1.2. Zakres stosowania SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia rob6t zwigzanych z wykonaniem koryta przeznaczonego
do utozenia konstrukcji nawierzchni.

1.3. Okreslenia podstawowe

Okreslenia i nazewnictwo uzyte w niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej sa zgodne z obowiazujacymi podanymi w
normach PN i przepisach Prawa budowlanego.

1.4. Wymagania ogdine dotyczace robét

Ogdlne wymagania dotyczace materiatdw, ich pozyskania i sktadowania podano w OST ,Wymagania ogélne,. Wykonawca robot
jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robét, ich zgodno$ci z dokumentacjg projektowa, SST i poleceniami Inzyniera.

2. MATERIALY
Nie wystepuje.

3. SPRZET

3.1. Wymagania ogélne

Wykonawca przystepujacy do wykonania koryta i profilowania podtoza powinien wykaza¢ sie mozliwo$cig korzystania z
nastepujgcego sprzetu:

- rowniarek lub spycharek uniwersalnych z uko$nie ustawianym lemieszem; Inzynier moze dopusci¢ wykonanie koryta i
profilowanie podfoza z zastosowaniem spycharki z lemieszem ustawionym prostopadle do kierunku pracy maszyny,

- koparek z czerpakami profilowymi (przy wykonywaniu waskich koryt),

- walcow statycznych, wibracyjnych lub ptyt wibracyjnych.

Stosowany sprzet nie moze spowodowaé niekorzystnego wptywu na wkasciwosci gruntu podtoza.

4. TRANSPORT

4.1. Wymagania ogélne

Ogélne wymagania dotyczace transportu podano w czesci ,Wymagania ogoine” pkt. 4.

4.2. Transport materiatow

Transport materiatow powinien odbywac sie w sposdb zabezpieczajacy je przed przesuwaniem podczas jazdy, uszkodzeniem i
zniszczeniem. Transport materiatow moze odbywac sie dowolnymi $rodkami transportowymi zaakceptowanymi przez Inspektora.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Wymagania ogélne

Ogolne zasady wykonania robét podano w czesci ,Wymagania ogolne” pkt. 5. Montaz elementéw zagospodarowania terenu
nalezy wykona¢ zgodnie z instrukcja obstugi dotaczonej do kazdego elementu zagospodarowania.

5.2. Warunki przystapienia do robét

Wykonawca powinien przystapi¢ do wykonania koryta oraz profilowania i zageszczenia podtoza bezposrednio przed
rozpoczeciem rob6t zwigzanych z wykonaniem warstw nawierzchni. Weze$niejsze przystapienie do wykonania koryta oraz
profilowania i zageszczania podtoza, jest mozliwe wytacznie za zgoda Inzyniera, w korzystnych warunkach atmosferycznych.



W wykonanym korycie oraz po wyprofilowanym i zageszczonym podtozu nie moze odbywac sie ruch budowlany, niezwigzany
bezposrednio z wykonaniem pierwszej warstwy nawierzchni.

5.3. Wykonanie koryta

Paliki lub szpilki do prawidtowego uksztattowania koryta w planie i profilu powinny by¢ wczes$niej przygotowane.

Paliki lub szpilki nalezy ustawia¢ w osi drogi i w rzedach réwnolegtych do osi drogi lub w inny sposdb zaakceptowany przez
Inzyniera. Rozmieszczenie palikow lub szpilek powinno umozliwia¢ naciggniecie sznurkéw lub linek do wytyczenia robét w
odstepach nie wigkszych niz co 10 metréw.

Rodzaj sprzetu, a w szczegdlnosci jego moc nalezy dostosowaé do rodzaju gruntu, w ktérym prowadzone sg roboty i do
trudnosci jego odspojenia.

Koryto mozna wykonywac recznie, gdy jego szeroko$¢ nie pozwala na zastosowanie maszyn, na przyktad na poszerzeniach lub
w przypadku rob6t o malym zakresie. Sposob wykonania musi by¢ zaakceptowany przez Inzyniera.

Grunt odspojony w czasie wykonywania koryta powinien by¢ wykorzystany zgodnie z ustaleniami dokumentacji projektowej i
SST, tj. wbudowany w nasyp lub odwieziony na odktad w miejsce wskazane przez Inzyniera.

Profilowanie i zageszczenie podioza nalezy wykona¢ zgodnie z zasadami okreslonymi w pkt 5.4.

5.4. Profilowanie i zageszczanie podtoza

Przed przystapieniem do profilowania podioze powinno by¢ oczyszczone ze wszelkich zanieczyszczen.

Po oczyszczeniu powierzchni podtoza nalezy sprawdzi¢, czy istniejace rzedne terenu umozliwiaja uzyskanie po profilowaniu
zaprojektowanych rzednych poditoza. Zaleca sie, aby rzedne terenu przed profilowaniem byty o co najmniej 5 cm wyzsze niz
projektowane rzedne poditoza.

Jezeli powyzszy warunek nie jest spetniony i wystepujg zanizenia poziomu w podtozu przewidzianym do profilowania,
Wykonawca powinien spulchni¢ podioze na gteboko$¢ zaakceptowang przez Inzyniera, dowiez¢ dodatkowy grunt spetniajacy
wymagania obowigzujace dla grnej strefy korpusu, w ilosci koniecznej do uzyskania wymaganych rzednych wysoko$ciowych i
zagesci¢ warstwe do uzyskania warto$ci wskaznika zageszczenia, okre$lonych w tablicy 1.

Do profilowania podtoza nalezy stosowaé réwniarki. Sciety grunt powinien by¢ wykorzystany w robotach ziemnych lub w inny
sposbb zaakceptowany przez Inzyniera.

Bezposrednio po profilowaniu podtoza nalezy przystapi¢ do jego zageszczania. Zageszczanie podtoza nalezy kontynuowaé do
osiggniecia wskaznika zageszczenia nie mniejszego od podanego w tablicy 1. Wskaznik zageszczenia nalezy okresla¢ zgodnie
z BN-77/8931-12 [5].

Tablica 1. Minimalne warto$ci wskaznika zageszczenia podioza (Is) Minimalna warto$c¢ Is dla:

Strefa | Autostrad i drog | Innych drég
korpusu ekspresowych Ruch ciezki Ruch mniejszy
i bardzo ciezki od ciezkiego
Gérna warstwa o 1,03 1,00 1,00
grubosci 20 cm
Na gtebokosci od 20 1,00 1,00 0,97
do 50 cm od

powierzchni podfoza

W przypadku, gdy gruboziarnisty materiat tworzacy podfoze uniemozliwia przeprowadzenie badania zageszczenia, kontrole
zageszczenia nalezy oprze¢ na metodzie obcigzen ptytowych. Nalezy okresli¢ pierwotny i wtérny modut odksztatcenia podtoza
wedtug BN-64/8931-02 [3]. Stosunek wtérnego i pierwotnego modutu odksztatcenia nie powinien przekracza¢ 2,2.

Wilgotno$¢ gruntu podtoza podczas zaggszczania powinna by¢ réwna wilgotno$ci optymalnej z tolerancjg od -20% do +10%.
5.5. Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i zageszczonego podtoza

Podtoze (koryto) po wyprofilowaniu i zageszczeniu powinno by¢ utrzymywane w dobrym stanie.

Jezeli po wykonaniu rob6t zwigzanych z profilowaniem i zageszczeniem podioza nastapi przerwa w robotach i Wykonawca nie
przystapi natychmiast do uktadania warstw nawierzchni, to powinien on zabezpieczyé¢ podtoze przed nadmiernym
zawilgoceniem, na przyktad przez roztozenie folii lub w inny sposéb zaakceptowany przez Inzyniera.

Jezeli wyprofilowane i zageszczone podtoze ulegto nadmiernemu zawilgoceniu, to do uktadania kolejnej warstwy mozna
przystapi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu.

Po osuszeniu podfoza Inzynier oceni jego stan i ewentualnie zaleci wykonanie niezbednych napraw. Jezeli zawilgocenie
nastapito wskutek zaniedbania Wykonawcy, to naprawe wykona on na wlasny koszt.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Zasady ogolne kontroli jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jako$ci robdt podano w czesci ,Wymagania ogélne” pkt. 6.

6.2. Badania w czasie robot

6.2.1. Czestotliwo$¢ oraz zakres badar i pomiaréw

Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiaréw dotyczacych cech geometrycznych i zageszczenia koryta i wyprofilowanego
podtoza podaje tablica 2.

Tablica 2. Czestotliwo$¢ oraz Wyszczegdlnienie badan Minimalna
zakres badan i pomiarow i pomiarow czestotliwose
wykonanego koryta i badan i pomiaréw

wyprofilowanego podtoza Lp.

1 Szeroko$¢ koryta 10razyna 1 km




2 Réwnos¢ podiuzna €0 20 m na kazdym pasie

ruchu
3 Réwnos$¢ poprzeczna 10 razy na 1 km
4 Spadki poprzeczne *) 10 razy na 1 km
5 Rzedne wysokosciowe €0 25 m w osi jezdni i na jej

krawedziach dla autostrad i
drég ekspresowych, co 100 m
dla pozostatych drog

6 Uksztattowanie osi w planie ) | co 25 m w osi jezdni i na jej
krawedziach dla autostrad i
drég ekspresowych, co 100 m

dla pozostatych drég
7 Zageszczenie, wilgotnos¢ w 2 punktach na dzienne;
gruntu podtoza dziatce roboczej, lecz nie

rzadziej niz raz na 600 m2

*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksztattowania osi w planie nalezy wykona¢ w
punktach gtownych tukéw poziomych

Jesli jako kryterium dobrego zageszczenia stosuje sie porownanie wartosci modutéw odksztatcenia, to warto$¢ stosunku
wtdrnego do pierwotnego modutu odksztatcenia, okre$lonych zgodnie z normg BN-64/8931-02 [3] nie powinna by¢ wieksza od
2,2.

Wilgotno$¢ w czasie zageszczania nalezy bada¢ wedtug PN-B-06714-17 [2]. Wilgotno$¢ gruntu podtoza powinna by¢ réwna
wilgotnosci optymalne;j z tolerancja od -20% do + 10%.

6.3. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami koryta (profilowanego podtoza)

Wszystkie powierzchnie, ktdre wykazujg wieksze odchylenia cech geometrycznych od okreslonych w punkcie 6.2 powinny by¢
naprawione przez spulchnienie do gtebokos$ci co najmniej 10 cm, wyréwnanie i powtérne zageszczenie. Dodanie nowego
materiatu bez spulchnienia wykonanej warstwy jest niedopuszczalne.

7. OBMIAR ROBOT

Ogolne zasady dotyczace podstaw ptatnosci podano w OST ,Wymaganiach ogdlnych” Jednostkg obmiarowa robét zwigzanych z
dostawg i montazem elementdw matej architektury jest:

Jednostkg obmiarowg jest m? (metr kwadratowy) wykonanego i odebranego koryta.

8. ODBIOR ROBOT
Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST i wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i
badania z zachowaniem tolerancji wg punktu 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m2 koryta obejmuje:

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- odspojenie gruntu z przerzutem na pobocze i rozplantowaniem,

- zatadunek nadmiaru odspojonego gruntu na $rodki transportowe i odwiezienie na odkfad lub nasyp,
- profilowanie dna koryta lub podtoza,

- zageszczenie,

- utrzymanie koryta lub podtoza,

- przeprowadzenie pomiaréw i badarn laboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji techniczne;.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prébek gruntu

PN-/B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgotnosci

BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie modutu odksztatcenia nawierzchni podatnych i podtoza przez obcigzenie ptytg
BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réwno$ci nawierzchni planografem i fatg

BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaznika zageszczenia gruntu
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania ogéine dotyczace wykonania i odbioru robét w obiektach
budowlanych.

12.  Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zleceniu i realizacji robot

1.3.  Zakres robot objetych ST

Nawierzchnie tluczniowa wykonuije sie, zgodnie z ustaleniami podanymi w dokumentacji projektowej:
- bezposrednio na podtozu gruntowym przepuszczalnym,
- na warstwie gruntu ulepszonego wapnem lub popiotami lotnymi wzglednie na warstwie odcinajacej - w przypadku podioza
nieprzepuszczalnego.
Specyfikacja techniczna obejmuje podany wyzej zakres robét zasadniczych. Oferent powinien przewidzie¢ i wyceni¢
ewentualne prace pomocnicze, konieczne do realizacji wymienionych prac zasadniczych.

14.  Okreslenia podstawowe

1.4.1. Nawierzchnia ttuczniowa - jedna lub wigcej warstw z ttucznia i klinca kamiennego, lezacych na podtozu naturalnym lub
ulepszonym, zaklinowanych i uzdatnionych do bezpo$redniego przejmowania ruchu.
1.4.2. Kruszywo tamane - materiat ziarnisty uzyskany przez mechaniczne rozdrobnienie skat litych, wg PN-B-01100 [1].
1.4.3. Kruszywo famane zwykte - kruszywo uzyskane w wyniku co najmniej jednokrotnego przekruszenia skat litych i rozsiania
na frakcje lub grupy frakcji, charakteryzujace sie ziarnami ostrokrawedziastymi o nieforemnych ksztattach, wg PN-B-01100 [1].
1.4.4. Thuczen - kruszywo tamane zwykte o wielkosci ziarn od 31,5 mm do 63 mm.
1.4.5. Kliniec - kruszywo famane zwykte o wielko$ci ziarn od 4 mm do 31,5 mm.
1.4.6. Miat - kruszywo tamane zwykte o wielkosci ziarn do 4 mm.
1.4.7. Mieszanka drobna granulowana - kruszywo uzyskane w wyniku rozdrobnienia w granulatorach tamanego kruszywa
zwyktego, charakteryzujace sie chropowatymi powierzchniami i foremnym ksztattem ziarn o stepionych krawedziach i narozach,
o wielkosci ziarn od 0,075 mm do 4 mm.
1.4.8. Piasek - kruszywo naturalne o wielkosci ziarn do 2 mm.
1.4.9. Pozostate okreslenia s zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjami podanymi w SST D-
05.02.00 ,Nawierzchnie twarde nieulepszone. Wymagania ogoine” pkt 1.4.

1.5. Ogoine wymagania dotyczace robot
Ogolne wymagania dotyczace Robét podano w ST ,Wymagania ogélne".
Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz zgodno$é z Dokumentacjg techniczna, Specyfikacjg
techniczng oraz poleceniami Inspektora Nadzoru.
Wykonawca bedzie wykonywat roboty zgodnie z przyjetymi do stosowania w Polsce normami, instrukcjami i przepisami.
Wykonawca przedstawi Inwestorowi, Inspektorowi nadzoru do zaakceptowania harmonogram robét, wykaz materiatow,
urzadzen i technologii stosowanych przy wykonaniu robdt okreslonych kontraktem.



2. MATERIALY
2.1 Wymagania ogolne

Ogolne wymagania dotyczace materiatéw podano w ST ,Wymagania ogéine".

2.2. Rodzaje materiatow

Materiatami stosowanymi przy wykonaniu nawierzchni ttuczniowej wg PN-S-96023 [20] sa;

- kruszywo tamane zwykte - tuczen i kliniec, wg PN-B-11112 [15],

- mieszanka drobna granulowana, wg PN-B-11112 [15],

- kruszywo do zamulenia gérnej warstwy nawierzchni - miat, wg PN-B-11112 [15] lub piasek wg PN-B-11113 [16],
- woda do skropienia podczas watowania i zamulania.

2.3. Wymagania dla materiatéw

Klasa i gatunek kruszywa, w zaleznosci od kategorii ruchu, powinna by¢ zgodna z wymaganiami normy PN-S-96023 [20].
Dla drég obcigzonych ruchem:

- Srednim i lekko$rednim - kruszywo klasy co najmniej Il gatunek 2,

- lekkim i bardzo lekkim - kruszywo klasy Il lub [lI, gatunek 2.

3. SPRZET
3.1, Wymagania ogdine
Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST ,Wymagania ogéine".
Wykonawca przystepujacy do wykonania rob6t powinien wykazaé sie mozliwoscig korzystania z nastepujacego sprzetu:
- uktadarek do rozscielania ttucznia,
- walcow statycznych, zwykle o nacisku jednostkowym co najmniej 30 kN/m, ew. walcow wibracyjnych o nacisku jednostkowym
watu wibrujacego co najmniej 18 kN/m lub plytowych zageszczarek wibracyjnych o nacisku jednostkowym co najmnigj 16 kN/m2,
- przewoznych zbiornikéw do wody (beczkowozéw) zaopatrzonych w urzadzenia do rozpryskiwania wody oraz pomp do
napetniania beczkowozéw woda.

4. TRANSPORT

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ST ,Wymagania ogéine”.

4.1. Wymagania szczegotowe

Materialy mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu zaakceptowanymi przez Inspektora Nadzoru

5. WYKONANIE ROBOT

51.  Ogodlne warunki

Ogolne wymagania dotyczace wykonania Robét podano w ST ,Wymagania ogéine".

5.2. Przygotowanie podtoza

Podtoze pod nawierzchnie ttuczniowg powinno by¢ przygotowane zgodnie z warunkami ogdlnymi okre$lonymi w SST D-05.02.00
,Nawierzchnie twarde nieulepszone. Wymagania ogoine” pkt 5.2.

Nawierzchnia ttuczniowa powinna by¢ utozona na podiozu zapewniajacym nieprzenikanie drobnych czastek gruntu do warstwy
nawierzchni. Na gruncie spoistym, pod nawierzchnig ttuczniowg powinna byé utozona warstwa odcinajgca albo warstwa
geotekstyliow.

W przypadku zastosowania pomiedzy warstwa nawierzchni ttuczniowej a spoistym gruntem podtoza warstwy odcinajacej,
powinien by¢ spetniony warunek nieprzenikania czastek drobnych, wyrazony wzorem:

gdzie:

D15 - wymiar sita, przez ktore przechodzi 15% ziarn warstwy odcinajace;j,

D85 - wymiar sita, przez ktére przechodzi 85% ziarn gruntu podtoza.

Geotekstylia przewidziane do uzycia pod nawierzchnig ttuczniowa powinny posiada¢ aprobate techniczng wydang przez
uprawniong jednostke. W szczegélnosci wymagana jest odpowiednia wytrzymato$¢ mechaniczna geotekstyliow,
uniemozliwiajgca ich przebicie przez ziarna ttucznia oraz odpowiednie wtasciwosci filtracyjne, dostosowane do uziarnienia
podtoza gruntowego.

5.3. Wbudowanie i zageszczanie kruszywa

Minimalna grubo$¢ warstwy nawierzchni ttuczniowej nie moze byé po zageszczeniu mniejsza od 7 cm.

Maksymalna grubo$¢ warstwy nawierzchni po zageszczeniu nie moze przekracza¢ 20 cm. Nawierzchnie o grubosci powyzej 20
cm nalezy wykonywa¢ w dwaéch warstwach.

Kruszywo grube powinno by¢ rozktadane w warstwie o jednakowej grubosci, przy uzyciu uktadarki. Grubos¢ roziozonej warstwy
luznego kruszywa powinna by¢ taka, aby po jej zageszczeniu i zaklinowaniu osiggnieto grubos¢ projektowang.

Kruszywo grube po roztozeniu powinno by¢ zageszczane przej$ciami walca statycznego gtadkiego, o nacisku jednostkowym nie
mniejszym niz 30 kN/m. Zageszczenie nawierzchni o przekroju daszkowym powinno rozpoczaé sie¢ od krawedzi i stopniowo
przesuwac pasami podiuznymi, czesciowo naktadajacymi sie, w kierunku jej osi. Zageszczanie nawierzchni o jednostronnym
spadku poprzecznym powinno rozpoczag¢ sie od dolnej krawedzi i przesuwaé pasami podiuznymi, cze$ciowo naktadajacymi sie,
w kierunku jej gornej krawedzi.



Zageszczanie mozna zakonczy¢, gdy przed kotami walca przestajq sie tworzyc¢ fale, a ziarno tlucznia o wymiarze okoto 40 mm
pod naciskiem kota walca nie wttacza sie w nawierzchnie, lecz miazdzy sie na niej.

Po zageszczeniu warstwy kruszywa grubego nalezy zaklinowa¢ jg poprzez stopniowe rozsypywanie klinca od 4 do 20 mm i
mieszanki drobnej granulowanej od 0,075 do 4 mm przy ciagtym zageszczaniu walcem statycznym gtadkim.

Warstwy dolnej (o ile ukfada sie na niej od razu warstwe gérna) nie klinuje sie, gdyz niecatkowicie wypetnione przestrzenie
migdzy ziarnami ttucznia powodujq lepsze zwigzanie obu warstw ze soba. Natomiast gérng warstwe nalezy klinowa¢ tak dtugo,
dopoki wszystkie przestrzenie nie zostang wypetnione klincem.

W czasie zageszczania walcem gtadkim zaleca sie skrapia¢ kruszywo woda tak czesto, aby byto stale wilgotne, co powoduije, ze
kruszywo mniej sie kruszy, mniej wyokragla i tatwiej uktada szczelnie pod walcem.

Zageszczenie mozna uwazac za zakonczone, jesli nie pojawiajq sie Slady po walcach i wybrzuszenia warstwy kruszywa przed
watami.

Jesli dokumentacja projektowa, SST lub Inzynier przewiduje zamulenie gornej warstwy nawierzchni, to nalezy rozsypac cienka,
warstwe miatu (lub ew. piasku), obficie skropi¢ go wodg i wciera¢, w zaklinowang warstwe ttucznia, wytworzong papke
szczotkami z piasawy. W trakcie zamulania nalezy przepusci¢ kilka razy walec na szybkim biegu transportowym, aby papka
zostata wessana w gtab warstwy. Waty walca nalezy obficie polewa¢ woda, w celu unikniecia przyklejania do nich papki, ziarn
klinca i thucznia. Zamulanie jest zakoriczone, gdy papka przestanie przenika¢ w gtab warstwy.

Jesli nie wykonuje sie zamulenia nawierzchni, to do klinowania kruszywa grubego nalezy dodawac¢ réwniez miat.

W przypadku zageszczania kruszywa sprzetem wibracyjnym (walcami wibracyjnymi o nacisku jednostkowym watu wibrujacego
co najmniej 18 kN/m lub ptytowymi zageszczarkami wibracyjnymi o nacisku jednostkowym co najmniej 16 kN/m2), zageszczenie
nalezy przeprowadza¢ wedtug zasad podanych dla walcoéw gtadkich, lecz bez skrapiania kruszywa woda. Liczbe przej$¢ sprzetu
wibracyjnego zaleca sie ustali¢ na odcinku probnym.

W pierwszych dniach po wykonaniu nawierzchni nalezy dba¢, aby byta ona stale wilgotna. Nawierzchnia, jesli nie byta
zageszczana urzadzeniami wibracyjnymi, powinna by¢ réwnomiernie zajezdzana (doggszczona) przez samochody na catej jej
szerokoSci w okresie od 2 do 6 tygodni, w zwigzku z czym zaleca sie przektadanie ruchu na rdzne pasy przez odpowiednie
ustawianie zastaw.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1.  Ogoblne zasady kontroli jakoSci

Ogolne wymagania dotyczace kontroli jakosci Robét podano w ST ,Wymagania ogélne”. llos¢ wykonanych Robot okresla sie na
podstawie dokumentacji projektowej i pomiaru w terenie.

6.2. Badania przed przystapieniem do robot

Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien wykona¢ badania kruszyw przeznaczonych do wykonania robét i
przedstawi¢ wyniki tych badar Inzynierowi do akceptacji. Badania te powinny obejmowac wszystkie wtasciwosci kruszywa
okreslone w p. 2.3 niniejszej specyfikacji.

6.3. Badania w czasie robét

W czasie robét przy budowie nawierzchni tluczniowej nalezy kontrolowaé z czestotliwoscia podang ponizej, nastepujace
wiasciwosci:

a) uziarnienie kruszywa, zawarto$¢ zanieczyszczenh obcych w kruszywie i zawarto$¢ ziarn nieforemnych w kruszywie - co
najmniej 1 raz na dziennej dziatce roboczej z tym, ze maksymalna powierzchnia nawierzchni przypadajaca na jedno badanie
powinna wynosi¢ 600 m2,

b) Scieralnos¢ kruszywa, nasigkliwo$¢ kruszywa, odpornos¢ kruszywa na dziatanie mrozu - przy kazdej zmianie zrédta
pobierania materiatow.

Prébki nalezy pobieraC w sposob losowy z roztozonej warstwy, przed jej zageszczeniem. Wyniki badan powinny by¢é na biezaco
przekazywane Inzynierowi.

Badania petne kruszywa, obejmujace ocene wszystkich wtadciwosci okre$lonych w p. 2.3 powinny byé wykonane przez
Wykonawce z czestotliwo$cig gwarantujaca zachowanie jakoSci robot i zawsze w przypadku zmiany zrédta pobierania
materiatow oraz na polecenie Inzyniera. Probki do badan petnych powinny by¢ pobierane przez Wykonawce w sposéb losowy w
obecnosci Inzyniera.

6.4. Badania i pomiary cech geometrycznych nawierzchni ttuczniowej

Grubo$¢ warstwy Wykonawca powinien mierzy¢ natychmiast po jej zageszczeniu, co najmniej w dwoch losowo wybranych
punktach na kazdej dziennej dziatce roboczej i nie rzadziej niz w jednym punkcie na 400 m2 nawierzchni.

Dopuszczalne odchytki od projektowanej grubosci nawierzchni nie powinny przekracza¢ 1 10%.

Pozostate cechy geometryczne nawierzchni powinny by¢ mierzone i oceniane wedtug zasad podanych w p. 6.2 SST D-05.02.00
,Nawierzchnie twarde nieulepszone. Wymagania ogéine”.

6.5. Pomiar no$nosci nawierzchni

Pomiary no$nosci nawierzchni tluczniowej nalezy wykona¢ plytg o $rednicy 30 cm, zgodnie z BN-64/8931-02 [23]. Pomiar nalezy
wykona¢ nie rzadziej niz raz na 3000 m2, lub wedtug zalecen Inzyniera.

Zageszczenie nawierzchni ttuczniowej nalezy uzna¢ za prawidtowe wtedy, gdy stosunek wtérnego modutu odksztatcenia do
pierwotnego modutu odksztatcenia, mierzonych przy uzyciu plyty o Srednicy 30 cm, jest nie wiekszy od 2,2

6.6. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami nawierzchni

6.6.1. NiewtaSciwe uziarnienie i wiasciwo$ci kruszywa



Wszystkie kruszywa nie spetniajgce wymagan podanych w odpowiednich punktach specyfikacji zostang odrzucone. Jezeli
kruszywa, nie spetniajace wymagan zostang wbudowane, to na polecenie Inzyniera, Wykonawca wymieni je na wiasciwe, na
whasny koszt.

6.6.2. Niewtasciwe cechy geometryczne nawierzchni

Wszystkie powierzchnie nawierzchni, ktore wykazujg wigksze odchylenia cech geometrycznych od okreslonych w punkcie 6.3.2
powinny by¢ naprawione przez spulchnienie lub zerwanie na catg grubos¢ warstwy, wyréwnane i powtornie zageszczone.
Dodanie nowego materiatu bez spulchnienia wykonanej warstwy jest niedopuszczalne.

Roboty te Wykonawca wykona na wiasny koszt. Po ich wykonaniu nastapi ponowny pomiar i ocena.

6.6.3. Niewtadciwa no$no$¢ nawierzchni

Jezeli no$nos$¢ nawierzchni bedzie mniejsza od wymaganej, to Wykonawca wykona wszelkie roboty niezbedne do zapewnienia
wymaganej nosnosci, zalecone przez Inzyniera.

Koszty tych dodatkowych robdt poniesie Wykonawca tylko wtedy, gdy zanizenie no$nosci nawierzchni wynikto z niewtadciwego
wykonania przez Wykonawce robot.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogoine zasady obmiaru robot

Ogolne wymagania dotyczace obmiaru Robét podano w ST ,Wymagania ogoine”.
7.2. Jednostka obmiaru

Jednostka obmiaru jest: metr kwadratowy [m?]

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogdlne zasady odbioru Robdt Ogdine wymagania dotyczace odbioru Robét podano w ST ,Wymagania ogéine”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1.  Ogblne zasady ptatnosci
Ogolne podstawy ptatnosci podano w ST ,Wymagania ogdlne".



