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1. WSTEP
1.1 Przedmiot i zakres specyfikacji
Specyfikacja obejmuje wymagania dotyczace wykonania i odbioru wymiany stolarki
drzwiowej - drzwi wejsciowych dwuskrzydtowych do Biblioteki Gtownej oraz
ewakuacyjnych do Auli
Rodzaje stolarki:
e Drzwi stalowe jednoskrzydlowe zewnetrzne pelne 0 wym. 139x212
cmsz. 2
e Drzwi aluminiowe dwuskrzydlowe wewnetrzne szklone 178x208 cm
szt. 1
1.2 Klasyfikacja robot wg Wspolnego Stownika Zamoéwien (CPV)
45421134-2 Instalowanie drzwi
1.3 Informacje o terenie budowy
Terenem budowy jest teren wewnatrz Pawilonow Naukowo-Dydaktycznych
oraz Auli . W trakcie prac nalezy wygrodzi¢ strefe niebezpieczng wewnatrz
budynku oraz zabezpieczy¢ folia meble 1 wykladzing w poszczegélnych
pomieszczeniach. Po wykonaniu wszystkich prac nalezy zuzyta foli¢ $ciagnaé z
mebli i wyktadziny i pomieszczenie okurzy¢ i sprzatnac. Pozostalo$ci uzytych
materialdw budowlanych wynie$¢ z pomieszczen ,a gruz na biezaco sprzatad
nie powodujac zniszczenia wyktadzin i wyposazenia.
W korytarzach nie wolno sktadowa¢ drzwi do wbudowania jak rowniez nalezy
natychmiast po demontazu wynies¢ z budynku zdemontowane skrzydia
drzwiowe 1 wyrwane stare oscieznice.
2. WYMAGANIA DOTYCZACE WEASCIWOSCI WYROBOW I
MATERIALOW
Materiatami stosowanymi przy wykonaniu robot bedacych przedmiotem niniejsze;j
specyfikacji s3:
Rodzaje stolarki:
e Drzwi stalowe jednoskrzydlowe zewnetrzne pelne 0 wym. 139x212
cmsz. 2
Drzwi stalowe, jednoskrzydlowe, atestowane, klasy RC4, pokryte obustronnie
blachg grubosci 1,5 mm, przestrzen pomiedzy arkuszami blachy wypekniona jest
welna mineralng. OScieznica ceowa wykonana z blachy gr. 3 mm , trzy blokady
antywywazeniowe od strony zawiasowej, trzy zawiasy @ 22 z tozyskami tocznymi.
Drzwi wyposazone w zamek antypaniczny Mottura kl 7 z dzwignia 1 wktadka klucz
- klucz klasy 6. Od zewnatrz pochwyt dilugosci 1500 mm. Drzwi pokryte
obustronnie fornirem dgbowym grubosci 5 mm. OScieznica lakierowana proszkowo
na kolor zblizony do ptycin drzwiowych
e Drzwi aluminiowe dwuskrzydlowe wewnetrzne szklone 178x208 cm
szt. 1
Drzwi otwierane na zewnatrz (B=2 039, H=2 080) skrzydto czynne po prawej
stronie, 6 zawiasOw 2-skrzydetkowych , samozamykacz GEZE 2000 z blokada
srebrny, dwustronny pochwyt 300mm RAL9006, prog opadajacy, Wypetnienia :
33.1/16/33.1 U=1.1 Rw=35(-2,-6) dB , szyba matowa
Lakierowany niestandardowy RAL 9006
Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za spelnienie wymagan iloSciowych
1 jakoSciowych materiatlow dostarczanych na plac budowy oraz za ich wlasciwe
sktadowanie 1 wbudowanie .

3. WYMAGANIA DOTYCZACE SPRZETU I MASZYN
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Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie
spowoduje niekorzystnego wplywu na jakos¢ 1 srodowisko wykonywanych robot.

4. WYMAGANIA DOTYCZACE SRODKOW TRANSPORTU

Do transportu materiatow, sprz¢tu budowlanego i1 urzadzen stosowac sprawne
technicznie $rodki transportu.

Srodki transportu powinny zabezpieczaé zatadowane wyroby przed wplywami
atmosferycznymi.

Wykonawca bedzie usuwac na biezaco, na wtasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu
Uczelni.

5. WYMAGANIA DOTYCZACE MONTAZU STOLARKI DRZWIOWEJ
5.1 Zalecenia ogodlne
e Wykonawca powinien dokona¢ montaz drzwi zgodnie ze szczegotowa instrukcja
wbudowania tych wyrobow, dostarczong przez producenta stolarki.
e Stolarke nalezy zamocowywa¢ w osciezu zgodnie z wymaganiami okreslonymi
w normach.
e Okucia powinny by¢ tak przymocowane, aby zapewnily skrzydtom nalezyte
dziatanie zgodne z ich przeznaczeniem.
Uwaga: Wszystkie wymiary drzwi okre$lone zostaly w wymiarach wewnetrznych
stolarki. Wykonawca przed zaméwieniem zobowigzany jest do korekty ww.
wymiaréw, i uzgodnienia szczegdtow osadzenia o$cieznicy w murze
5.2 Zakres robot przygotowawczych
e Stolarke drzwi drewniang nalezy zdemontowa¢ w taki sposob, aby nie
uszkodzi¢ wykladzing ,tynkow. Utrzymywac¢ czysto§¢ w pomieszczeniach w
ktérych wykonywane sga prace budowlane. W tym celu bezwzglednie nalezy
zabezpieczy¢ meble i podtoge folig ochronng.
e Starg zdemontowang stolarke¢ drzwiowa wywozi¢ na biezagco z terenu
Uczelni .
e Przed osadzeniem stolarki drzwiowej i nalezy sprawdzi¢ doktadno$¢ wykonania
oscieza i stan powierzchni, do ktérych ma przylega¢ oscieznica.
e W przypadku wystepowania wad w wykonaniu oscieza lub zabrudzenia
powierzchni o$cieza, oscieze nalezy oczysci€ 1 naprawic.
Luz migdzy otworem a oscieznicg powinien wynosic:
» na szerokosci otworu 2+6 cm
» na wysokosci otworu 5+9 cm
5.3 Zakres robot zasadniczych
e W sprawdzone i przygotowane oscieze, o oczyszczonych z pylu powierzchniach
nalezy wstawi¢ stolarke drzwiowa na podktadkach lub listwach.
e Po ustawieniu drzwi nalezy sprawdzi¢ sprawno$¢ dziatania skrzydet przy
otwieraniu i zamykaniu.
e Zamocowane drzwi nalezy uszczelni¢ pod wzgledem termicznym.
e Podczas montazu drzwi w budynku nalezy stosowa¢ nast¢pujace elementy
kotwigce:
¢ Na wysokosci elementu po obydwu stronach o$cieznicy stosowaé co
najmniej po dwa elementy mocujace w odleglosci nie wigkszej niz 200 mm
od naroza.
¢ Maksymalna odlegto$¢ pomigdzy punktami mocowania wynosi 700 mm.
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¢ Dodatkowe elementy mocujace stosowane sg przy punktach zamykajacych,
aby zapobiec powstaniu odksztatcen podczas zamykania.

¢ Na szerokosci elementu — jeden element kotwigcy /1mb.

& Jezeli szeroko$¢ drzwi przekracza 1400 mm stosuje si¢ dwa komplety
klockéw. Klocki podpierajace stosuje si¢ zawsze, jezeli szeroko$¢ przekracza
jego wysokos¢.

e Szpachlowanie os$cieza drzwiowego od wewnatrz gipsem szpachlowym lub
gotowymi mieszankami szpachlowymi i pomalowanie farba emulsyjna.

e Firma wykonujagca montaz powinien dysponowac wszelkim potrzebnym
sprzgtem, kadrg pracownikéw wykwalifikowanych .

6. KONTROLA, BADANIA ORAZ ODBIOR WYROBOW I ROBOT

6.1 Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole jako$ci robdt, materialow i

urzadzen.

Wykonawca zapewni odpowiedni system i $rodki techniczne do kontroli jako$ci

robot (zgodnie z PZJ) na terenie i poza placem budowy.

Wszystkie badania i pomiary bgda przeprowadzane zgodnie z wymaganiami Norm

lub Aprobat Technicznych przez jednostki posiadajace odpowiednie uprawnienia

budowlane.

Kontrola jako$ci obejmuje nastepujace zadania:

e Sprawdzenie wymiardw 1 podziatu skrzydet stolarki drzwiowej

Sprawdzenie materialow

Sprawdzenie wypoziomowania drzwi

Sprawdzenie trwalo$ci polaczen

Sprawdzenie sprawno$ci dziatania skrzydet i elementéw ruchomych oraz

funkcjonowania okué

6.2 Kontrole i badania laboratoryjne

a) Badania laboratoryjne mogg obejmowaé sprawdzenie podstawowych cech
materiatow podanych w aprobatach technicznych zataczonych do oferty oraz
wyspecyfikowanych we wiasciwych PN (EN-PN) lub Aprobatach Technicznych,
na zadanie inspektora nadzoru, w sytuacji Stwierdzenia stosowania
materiatdw  odbiegajacych  wilasciwosciami  od  deklarowanych przez
Wykonawce. Koszt badan obcigza Wykonawcg. Wykonanie badan musi
pozwoli¢ na uzyskanie wiarygodnych i reprezentatywnych wynikéw dla catosci
wybudowanych lub zgromadzonych materiatéw na budowie.

b) Laboratorium do przeprowadzenia badan wskaze Inwestor.

6.3 Badania jakosci robot w czasie budowy

Badania jako$ci robot w czasie ich realizacji nalezy wykonywaé zgodnie z

wytycznymi wiasciwych Warunkéw Technicznych Wykonania 1 Odbioru Robot

Budowlanych oraz instrukcjami zawartymi w Normach i Aprobatach Technicznych

dla materiatow 1 systemow technologicznych.

7. WYMAGANIA DOTYCZACE OBMIARU ROBOT
Obmiar robdt okresla ilos¢ wykonanych robot zgodnie z postanowieniami umowy.

8. ODBIOR ROBOT

Celem odbioru jest protokolarne dokonanie finalnej oceny rzeczywistego wykonania
robot w odniesieniu do ich ilosci, jakosci 1 wartoSci.

Gotowos¢ do odbioru zglasza Wykonawca pisemnie.
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Odbiodr jest potwierdzeniem wykonania robot zgodnie z postanowieniami Umowy
oraz obowigzujagcymi Normami Technicznymi (PN, EN-PN).

9.

Odbioru wbudowania stolarki dokonuje si¢ po ich ostatecznym osadzeniu na
state
Odbidr osadzenia o$cieznic powinien by¢ przeprowadzony przed wykonczeniem
osciezy
Oscieznice winny by¢ osadzone pionowo i1 nie moga wykazywaé luzow w
miejscach polaczen ze Sciang
Dopuszczalne odchylenie od pionu i poziomu nie powinno by¢ wieksze niz 2 mm
na 1 m wysokos$ci, jednak nie wigcej niz 3 mm na calej dlugosci elementow
oscieznicy.
Ustawienie stolarki nalezy sprawdzi¢ w pionie i poziomie oraz dokona¢ pomiaru
przekatnych.
Réznice wymiardow przekatnych nie powinny by¢ wigksze niz:

- 1 mm przy dtugosci przekatnej do 1m

- 2 mm przy dlugosci przekatnej do 2 m

- 3 mm przy dtugosci przekatnej powyzej 2 m
Przy pasowaniu wbudowanych drzwi luzy nie powinny przekracza¢ 3 mm,
Po zamknigciu drzwi skrzydla drzwiowe nie powinny przy poruszaniu klamka
wykazywac zadnych luzow.
Otwarte skrzydta drzwiowe nie powinny si¢ same zamykac.
Szczelnos$¢ drzwi sprawdza si¢ przez wlozenie w dowolnym miejscu pomiedzy
oscieznicg a ramiakiem paska papieru pakowego o szerokosci 2 cm. Jezeli po
zamknigciu drzwi pasek nie daje si¢ wyciagna¢, drzwi uznaje si¢ za szczelne.
Przedmiot reklamacji w czasie odbiorow stanowig rowniez wszelkie
mechaniczne uszkodzenia na powierzchni uszczelek i okué

DOKUMENTY ODNIESIENIA

Dokumentacja odniesienia jest:

1.

o

5.

Umowa zawarta pomigdzy Wykonawca a Zamawiajacym wraz z
harmonogramem robot,

Normy PN

Aprobaty techniczne

Ustawa o wyrobach z dnia 16 kwietnia 2004 r. ( Dz. U. Nr 92, poz. 881)
Inne dokumenty i ustalenia techniczne prowadzone w trakcie trwania remontu

Najwazniejsze normy:

1.

2.

3.

B

PN-88/B-10085 + zmiana Al i A2  Stolarka budowlana. Okna i drzwi.
Wymagania i badania.
BN-79/7150-01 Stolarka budowlana. Pakowanie, przechowywanie
i transport.
PN-B-05000:1996 Okna i drzwi-Pakowanie, przechowywanie i transport
WTWIiORB - Warunki Techniczne Wykonania i Odbioru Robot Budowlano-
Montazowych — ITB Warszawa Arkady 1989r.
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