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D-00.00.00. WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP

1.1.  Przedmiot STWIORB

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej wykonania i odbioru rob6t budowlanych (STWiORB, ST) sa wymagania

ogolne dotyczace wykonania i odbioru robdt w ramach zadania ,,Remont boiska wielofunkcyjnego przy Specjalnym

Osrodku Szkolno-Wychowawczym w Dobrej”

1.2.  Zakres stosowania STWiORB
Jako czg¢$¢ Dokumentéw Przetargowych i Kontraktowych Specyfikacje Techniczne nalezy odczytywaé i rozumieé

W zlecaniu i wykonaniu Roboét opisanych w podpunkcie 1.1.

1.3.  Zakres Robot objetych STWiIORB
Wymagania ogoélne nalezy rozumieé¢ i stosowaé w powigzaniu ze wszystkimi wymienionymi w niniejszym

opracowaniu Specyfikacjami Technicznymi.

1.4,  OkreSlenia podstawowe
Uzyte w STWiIORB wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku nastepujaco:

1.41. Obiekt budowlany — budynek wraz z instalacjami i urzadzeniami technicznymi; budowla stanowigca cato$¢
techniczno-uzytkowa wraz z instalacjami i urzadzeniami; obiekt matej architektury.

1.4.2. Budowla — kazdy obiekt budowlany nie bedacy budynkiem lub obiektem matej architektury

1.4.3.  Obiekt matej architektury — niewielkie obiekty, a w szczegdlnosci: kultu religijnego, jak: kapliczki, krzyze
przydrozne, figury; posagi, wodotryski i inne obiekty architektury ogrodowej, jak tawki, pergole itp.; uzytkowe
shuzace rekreacji codziennej i utrzymaniu porzadku, jak: urzadzenia zabawowe, piaskownice, hustawki, drabinki,
$mietniki.

1.4.4. Budowa — wykonanie obicktu budowlanego w okreslonym miejscu, a takze odbudowa, rozbudowa, nadbudowa
obiektu budowlanego

1.45. Roboty budowlane — budowa, a takze prace polegajace na przebudowie, montazu, remoncie lub rozbiorce obiektu
budowlanego

1.46. Remont — wykonywanie w istniejacym obiekcie budowlanym robét budowlanych polegajacych na odtworzeniu
stanu pierwotnego, a nie stanowigcych biezacej konserwacji

1.47. Droga tymczasowa (montazowa) - droga Specjalnie przygotowana, przeznaczona do ruchu pojazdoéw
obstugujacych zadanie budowlane na czas jego wykonania, przewidziana do usuniecia po jego zakonczeniu.

1.4.8. Dziennik Budowy - zeszyt z ponumerowanymi stronami, opatrzony pieczgcig organu wydajacego, wydany zgodnie
z obowiazujgcymi przepisami, stanowigcy urzedowy dokument przebiegu robot budowlanych, stuzacy do
notowania zdarzen i okolicznosci zachodzacych w toku wykonywania robét, rejestrowania dokonywanych
odbioréw robot, przekazywania polecen i innej korespondencji technicznej pomiedzy Inzynierem/ Kierownikiem
projektu, Wykonawcg i projektantem.

1.49. Inzynier/Kierownik projektu — osoba wymieniona w danych kontraktowych (wyznaczona przez Zamawiajacego, o
ktorej wyznaczeniu poinformowany jest Wykonawca), odpowiedzialna za nadzorowanie robot i administrowanie
kontraktem.

1.4.10. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania Robotami i do
wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji Kontraktu.

1.4.11. Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich potaczenia.

1.4.12. Koryto - element uformowany w celu utozenia w nim konstrukcji nawierzchni.

1.4.13. Ksigga Obmiaru - akceptowany przez Inzyniera/Kierownika zeszyt z ponumerowanymi stronami stuzgcy do
wpisywania przez Wykonawce obmiaru dokonywanych Robdt w formie wyliczen, szkicow i ew. dodatkowych
zalacznikow. Wpisy w Ksiedze Obmiaru podlegaja potwierdzeniu przez Inzyniera/Kierownika projektu.

1.4.14. Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badawcze, zaakceptowane przez Zamawiajacego, niezbedne do
przeprowadzenia wszelkich badan i prob zwigzanych z oceng jakosci materiatdéw oraz Robot.

1.4.15. Materialy - wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania Robdt, zgodne z Dokumentacjg Projektows i
Specyfikacjami Technicznymi, zaakceptowane przez Inzyniera/Kierownika projektu.

1.4.16. Nawierzchnia - warstwa lub zespdt warstw stuzacych do przejmowania i rozkladania obcigzen od ruchu na
podtoze gruntowe i zapewniajacych dogodne warunki dla ruchu.

a) Warstwa S$cieralna - gorna warstwa nawierzchni poddana bezposrednio oddziatywaniu ruchu i czynnikow
atmosferycznych.

b) Warstwa wigzaca - warstwa znajdujaca sic miedzy warstwa S$cieralng a podbudowa, zapewniajgca lepsze
rozlozenie napr¢zen w nawierzchni i przekazywanie ich na podbudowe.

c) Warstwa wyroOwnawcza - warstwa shuzagca do wyrdéwnania nierdwno$ci podbudowy lub profilu istniejacej
nawierzchni.

d) Podbudowa - dolna cze$¢ nawierzchni stuzgca do przenoszenia obciazen od ruchu na podtoze. Podbudowa moze
sktada¢ si¢ z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocnicze;.

e) Podbudowa zasadnicza - gorna cze¢$é podbudowy spetniajgca funkcje nosne w konstrukcji nawierzchni. Moze ona
sktada¢ si¢ z jednej lub dwoch warstw.
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f) Podbudowa pomocnicza - dolna czg$¢ podbudowy spelniajaca, obok funkcji nosnych, funkcje zabezpieczenia
nawierzchni przed dzialaniem wody, mrozu i przenikaniem czastek podtoza. Moze zawiera¢ warstwe
mrozoochronng, odsgczajaca lub odcinajaca.

g) Warstwa mrozoochronna - warstwa, ktorej gldownym zadaniem jest ochrona nawierzchni przed skutkami dziatania
mrozu.

h) Warstwa odcinajgca - warstwa stosowana w celu uniemozliwienia przenikania czastek drobnych gruntu do
warstwy nawierzchni lezacej powyzej.

i) Warstwa odsagczajgca - warstwa stuzgca do odprowadzenia wody przedostajacej sie¢ do nawierzchni.

1.4.17. Niweleta - wysokosciowe i geometryczne rozwiniecie na ptaszczyznie pionowego przekroju w osi obiektu.

1.4.18. Objazd tymczasowy - droga specjalnie przygotowana i odpowiednio utrzymana do przeprowadzenia ruchu
publicznego na okres budowy.

1.4.19. Odpowiednia (bliska) zgodnos¢ - zgodno$¢ wykonywanych Robét z dopuszczonymi tolerancjami, a jesli przedziat
tolerancji nie zostal okreSlony - z przeci¢tnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju
Robot budowlanych.

1.4.20. Podtoze nawierzchni - grunt rodzimy lub nasypowy, lezacy pod nawierzchnig do gltebokosci przemarzania.

1.4.21. Podloze ulepszone nawierzchni - gorna warstwa podtoza, lezgca bezposrednio pod nawierzchnig, ulepszona w
celu umozliwienia przejecia ruchu budowlanego i wlasciwego wykonania nawierzchni.

1.4.22. Polecenie InzynieralKierownika projektu - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez
Inzyniera/Kierownika projektu, w formie pisemnej, dotyczgce sposobu realizacji Rob6t lub innych spraw
zwigzanych z prowadzeniem budowy.

1.4.23. Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedgca autorem dokumentacji projektowej.

1.4.24. Przeszkoda naturalna - element $rodowiska naturalnego, stanowigcy utrudnienie w realizacji zadania
budowlanego, na przyktad dolina, bagno, rzeka, szlak wedrowek dzikich zwierzat itp.

1.4.25. Przeszkoda sztuczna - dzieto ludzkie, stanowigce utrudnienie w realizacji zadania budowlanego, na przyktad
droga, kolej, rurociag, kanal, ciag pieszy lub rowerowy itp.

1.4.26. Przetargowa dokumentacja projektowa - czg$§¢ Dokumentacji Projektowej, ktora wskazuje lokalizacje,
charakterystyke i wymiary obiektu bedacego przedmiotem Robot.

1.4.27. Rekultywacja - roboty majace na celu uporzadkowanie i przywrocenie pierwotnych funkeji terenom naruszonym
w czasie realizacji zadania budowlanego.

1.4.28. Slepy Kosztorys - wykaz Robét z podaniem ich ilosci (przedmiar) w kolejnosci technologicznej ich wykonania.

1.4.29. Teren budowy - teren udostepniony przez Zamawiajacego dla wykonania na nim robdt oraz inne miejsca
wymienione w kontrakcie jako tworzace czg$¢ terenu budowy.

1.4.30. Specyfikacje Techniczne (Szczegétowe Specyfikacje Techniczne, STWIORB, STWIORB) — wymagania
dotyczace wykonania i odbioru robot zwigzanych z zadaniem wymienionym w punkcie 1.

1.5,  Ogdlne wymagania dotyczace Robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonanych robot, bezpieczenstwo wszelkich czynno$ci na terenie
budowy, metody uzyte przy budowie oraz za ich zgodno$¢ z dokumentacja projektowa, STWIORB i poleceniami
Inzyniera/Kierownika projektu.

1.5.1. Przekazanie Terenu Budowy.

Zamawiajacy w terminie okreslonym w dokumentach kontraktowych przekaze Wykonawcy teren budowy wraz ze
wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, lokalizacj¢ i wspotrzedne punktéw gtownych
trasy oraz reperow, dziennik budowy oraz dwa egzemplarze dokumentacji projektowej i dwa komplety STWiORB.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialno$¢ za ochrong przekazanych mu punktow pomiarowych do chwili
odbioru ostatecznego robot. Uszkodzone lub zniszczone znaki geodezyjne Wykonawca odtworzy i utrwali na wlasny koszt.

1.5.2. Dokumentacja Projektowa

Dokumentacja projektowa bedzie zawiera¢ rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z wykazem podanym w
szczegotowych warunkach umowy, uwzgledniajacym podziat na dokumentacje projektowa:
a) Dokumentacja Projektowa zalagczona do Dokumentéw Przetargowych:
W sktad Dokumentoéw Przetargowych wejda minimum nw. zalgczniki Dokumentacji Projektowe;:
- Przedmiar robot
- Specyfikacje techniczne
- Wiyciag z czeéci opisowej i rysunkowej projektu
b) Dokumentacja Projektowa, ktora zostanie przekazana Wykonawcy po przyznaniu Kontraktu:
- Projekt architektoniczno-budowlany.
c) Dokumentacja Projektowa, ktérag Wykonawca opracuje w ramach Ceny Kontraktowej
Wykonawca jest zobowigzany do sporzadzenia dokumentacji technicznej dotyczacej:
- miejsc dokopu gruntéw
- miejsc przeznaczonych na tymczasowy lub staty odktad gruntow uzyskanych z wykopow
- miejsc pozysku materialow miejscowych
- miejsc przeznaczonych na zaplecze socjalne i magazynowe
- drog i objazdow tymczasowych oraz drég dla transportu technologicznego
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- szczegodtowych projektow organizacji ruchu na czas robot
- programu zapewnienia jako$ci PZJ
- harmonogramu robot

Dokumentacja Projektowa sporzadzona przez Wykonawce powinna zawieraé uzgodnienia z wiascicielami
terendw przeznaczonych do tymczasowego lub statego zaj¢cia oraz uzgodnienia i pozwolenia od stosownych instytucji w
tym instytucji zajmujacymi si¢ ochrong srodowiska naturalnego. Ponadto w przypadku projektow organizacji ruchu
powinna zawiera¢ opinie Policji, Zarzadzajacego ulicami oraz uzgodnienie Zarzadzajacego ruchem na drogach
przeznaczonych pod objazdy.

W/w Dokumentacje Projektowa Wykonawca sporzadzi w 3-ech egzemplarzach i przedstawi Inzynierowi do
akceptacji przed rozpoczeciem robot okreslonych Kontraktem.

Ponadto Wykonawca sporzadzi receptury na wykonanie:

v" mieszanek betonowych do wykonania elementoéw betonowych ,,na mokro”.

Jezeli w trakcie wykonywania Robot okaze si¢ koniecznym uzupehienie Dokumentacji Projektowej przekazanej
przez Zamawiajacego, Wykonawca sporzadzi brakujace rysunki i STWIORB na wiasny koszt w 3 egzemplarzach i
przedtozy je Inzynierowi do zatwierdzenia.

Koszt dokumentacji opracowywanych przez Wykonawce nie podlega odrebnej zaplacie i przyjmuje sie, Ze jest
wlaczony w Cen¢ Kontraktowa.
1.5.3. Zgodnosé Robét z Dokumentacjq Projektowg i STWiORB

Dokumentacja projektowa, STWIORB i wszystkie dodatkowe dokumenty przekazane Wykonawcy przez
Inzyniera/Kierownika projektu stanowia czes¢ umowy, a wymagania okreslone w choéby jednym z nich sg obowigzujace
dla Wykonawcy tak jakby zawarte byly w catej dokumentacji.

W przypadku rozbieznosci w ustaleniach poszczegolnych dokumentéow obowigzuje nastepujaca kolejnos¢ ich waznosci:
1) Specyfikacje Techniczne,

2) Dokumentacja Projektowa.

3) Umowa pomiedzy Zamawiajacym i Wykonawca,

4) Przedmiar robot,

5) Oferta Wykonawcy.

Wykonawca nie moze wykorzystywac bledow lub opuszczen w dokumentach kontraktowych, a o ich wykryciu
winien natychmiast powiadomi¢ Inzyniera/Kierownika projektu, ktory podejmie decyzje o wprowadzeniu odpowiednich
zmian i poprawek.

W przypadku rozbieznosci, wymiary podane na piSmie sag wazniejsze od wymiaréow okreslonych na podstawie
odczytu ze skali rysunku.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiaty beda zgodne z dokumentacja projektows i STWiIORB.

Dane okreslone w Dokumentacji Projektowej i w STWIORB b¢dg uwazane za wartosci docelowe, od ktorych
dopuszczalne sg odchylenia w ramach okreslonego przedziatu tolerancji. Cechy materiatow i elementow budowli musza
by¢ jednorodne i wykazywac bliska zgodnos$¢ z okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie moga przekraczac
dopuszczalnego przedziatu tolerancji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nie beda w pelni zgodne z dokumentacja projektowa lub STWiIORB i
wplynie to na niezadowalajaca jako$¢ elementu budowli, to takie materialy zostang zastgpione innymi, a elementy budowli
rozebrane i wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.

Uwaga w przypadku, gdy istnieje nowsza norma niz powolana w przedmiotowych STWiORB, to wymagania z niej
wynikajace obowiazuja Wykonawce robot w przypadku, gdy Inzynier zazada jej stosowania.
1.5.4. Zabezpieczenie Terenu Budowy

a) Roboty modernizacyjne/ naprawa (,,pod ruchem”)

Wykonawca jest zobowigzany do utrzymania ruchu publicznego oraz utrzymania istniejgcych obiektow (jezdnie,
sciezki rowerowe, ciagi piesze, znaki drogowe, bariery ochronne, urzadzenia odwodnienia itp.) na terenie budowy, w
okresie trwania realizacji kontraktu, az do zakonczenia i odbioru ostatecznego robot.

Przed przystapieniem do robot Wykonawca przedstawi Inzynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia,
uzgodniony z odpowiednim zarzadem drogi i organem zarzadzajacym ruchem, projekt organizacji ruchu i zabezpieczenia
robot w okresie trwania budowy. W zalezno$ci od potrzeb i1 postgpu robot projekt organizacji ruchu powinien byé na
biezaco aktualizowany przez Wykonawcg. Kazda zmiana, w stosunku do zatwierdzonego projektu organizacji ruchu,
wymaga kazdorazowo ponownego zatwierdzenia projektu.

W czasie wykonywania robot Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie obstugiwal wszystkie tymczasowe
urzadzenia zabezpieczajace takie jak: zapory, Swiatla ostrzegawcze, sygnaty, pomosty dla pieszych itp., zapewniajac w ten
sposob bezpieczenstwo pojazdow i pieszych.

Wykonawca zapewni state warunki widoczno$ci w dzien i w nocy tych zapdr i znakoéw, dla ktérych jest to
nieodzowne ze wzgledow bezpieczenstwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne urzadzenia zabezpieczajace beda akceptowane przez Inzyniera/Kierownika
projektu.

Fakt przystapienia do robot Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczgciem w sposdb uzgodniony z
Inzynierem/Kierownikiem projektu oraz przez umieszczenie, w miejscach 1 ilosciach okreslonych przez
Inzyniera/Kierownika projektu, tablic informacyjnych, ktorych tres¢ bedzie zatwierdzona przez Inzyniera/Kierownika
projektu. Tablice informacyjne beda utrzymywane przez Wykonawce w dobrym stanie przez caly okres realizacji robot.

Str. 5



Ponadto Wykonawca zapewni miejsce do mycia kot pojazdow wyjezdzajacych na drogi publiczne z terenu budowy. W
przypadku zanieczyszczenia ulic przylegajacych do terenu budowy przez pojazdy Wykonawcy robot, niezwlocznie usunie
on wszystkie zanieczyszczenia z tych drog na wiasny koszt.

Koszt zabezpieczenia Terenu Budowy nie podlega odrebnej zaplacie i przyjmuje si¢, ze jest wlaczony w Cene
Kontraktowsg.

b) Roboty o charakterze inwestycyjnym

Wykonawca jest zobowiazany do zabezpieczenia terenu budowy w okresie trwania realizacji kontraktu az do
zakonczenia i odbioru ostatecznego robot.

Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie utrzymywac tymczasowe urzadzenia zabezpieczajace, w tym:
ogrodzenia, porgcze, oSwietlenie, sygnaty i znaki ostrzegawcze oraz wszelkie inne $rodki niezbedne do ochrony robot,
wygody spotecznosci i innych.

W miejscach przylegajacych do drog otwartych dla ruchu, Wykonawca ogrodzi lub wyraznie oznakuje teren
budowy, w sposdb uzgodniony z Inzynierem/Kierownikiem projektu.

Wijazdy i wyjazdy z terenu budowy przeznaczone dla pojazdéow i maszyn pracujacych przy realizacji robot,
Wykonawca odpowiednio oznakuje w sposob uzgodniony z Inzynierem/Kierownikiem projektu.

Fakt przystapienia do robot Wykonawca obwieséci publicznie przed ich rozpoczeciem w sposob uzgodniony z
Inzynierem/Kierownikiem projektu oraz przez umieszczenie, w miejscach 1 ilosciach okre§lonych przez
Inzyniera/Kierownika projektu, tablic informacyjnych, ktérych tres¢ bedzie zatwierdzona przez Inzyniera/Kierownika
projektu. Tablice informacyjne bedg utrzymywane przez Wykonawce w dobrym stanie przez caly okres realizacji robot.
Ponadto Wykonawca zapewni miejsce do mycia kot pojazdéw wyjezdzajacych na drogi publiczne z terenu budowy. W
przypadku zanieczyszczenia ulic przylegajacych do terenu budowy przez pojazdy Wykonawcy robot, niezwtocznie usunie
on wszystkie zanieczyszczenia z tych drog na wtasny koszt.

Koszt zabezpieczenia Terenu Budowy nie podlega odrebnej zaplacie i przyjmuje si¢, Ze jest wlaczony w Cene
Kontraktowa.

1.5.5. Ochrona srodowiska w czasie wykonywania Robot

Wykonawca ma obowigzek zna¢ i stosowa¢ w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy dotyczace ochrony
srodowiska naturalnego.
W okresie trwania budowy i wykanczania robot Wykonawca bedzie:

a) utrzymywac teren budowy i wykopy w stanie bez wody stojacej,

b) podejmowaé wszelkie uzasadnione kroki majgce na celu stosowanie si¢ do przepiséw i norm dotyczacych ochrony
srodowiska na terenie i wokot terenu budowy oraz bedzie unika¢ uszkodzen lub ucigzliwosci dla osob lub dobr
publicznych i innych, a wynikajacych z nadmiernego hatasu, wibracji, zanieczyszczenia lub innych przyczyn
powstatych w nastepstwie jego sposobu dzialania.

Stosujac si¢ do tych wymagan bedzie mial szczegolny wzglad na:

1) lokalizacj¢ baz, warsztatow, magazynow, sktadowisk, ukopow i drog dojazdowych,

2) $rodki ostroznosci i zabezpieczenia przed:

a) zanieczyszczeniem zbiornikow i ciekow wodnych pytami lub substancjami toksycznymi,
b) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,
€) mozliwoécig powstania pozaru.

Koszty zwiazane z ochrong $rodowiska w czasie wykonywania robot nie podlegaja odrebnej zaplacie i przyjmuje
sie, ze s3 wlaczone w Cene Kontraktows.
1.5.6. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzegac przepisy ochrony przeciwpozarowej.

Wykonawca bedzie utrzymywaé, wymagany na podstawie odpowiednich przepisow sprawny sprzet
przeciwpozarowy, na terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych, mieszkalnych, magazynach oraz w
maszynach i pojazdach.

Materialy tatwopalne beda sktadowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone przed
dostepem os6b trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym jako rezultat realizacji
robot albo przez personel Wykonawcy.

Koszty zwiazane z ochrona przeciwpozarowa w czasie wykonywania robo6t nie podlegaja odrebnej zaplacie i
przyjmuje sie, Ze sq wlgczone w Cene¢ Kontraktowa.
1.5.7. Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktore w sposdb trwaty sa szkodliwe dla otoczenia, nie beda dopuszczone do uzycia.

Nie dopuszcza si¢ uzycia materiatdow wywolujacych szkodliwe promieniowanie o st¢zeniu wigkszym od
dopuszczalnego, okre§lonego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materialty odpadowe uzyte do robdt beda mialy aprobate techniczng wydana przez uprawniong
jednostke, jednoznacznie okreslajaca brak szkodliwego oddzialywania tych materiatéw na $rodowisko.

Materiaty, ktore sa szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robot, a po zakonczeniu robét ich szkodliwo$¢ zanika
(np. materiaty pylaste) moga by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagan technologicznych wbudowania. Jezeli
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wymagaja tego odpowiednie przepisy Wykonawca powinien otrzymac¢ zgode na uzycie tych materiatow od wiasciwych
organ6ow administracji panstwowe;.

Jezeli Wykonawca uzyl materiatow szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze specyfikacjami, a ich uzycie
spowodowato jakiekolwiek zagrozenie srodowiska, to konsekwencje tego poniesic Zamawiajacy.

1.5.8.  Ochrona wtasnosci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia podziemne, takie jak rurociagi,
kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wiadz bedacych wiascicielami tych urzadzen potwierdzenie informacji
dostarczonych mu przez Zamawiajgcego w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zapewni wlasciwe oznaczenie i
zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i urzadzen w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowigzany jest umiesci¢ w swoim harmonogramie rezerwe czasowg dla wszelkiego rodzaju robot,
ktore maja by¢ wykonane w zakresie przelozenia instalacji i urzadzen podziemnych na terenie budowy i powiadomié
Inzyniera/Kierownika projektu i wladze lokalne o zamiarze rozpoczgcia robot. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych
instalacji Wykonawca bezzwlocznie powiadomi Inzyniera/Kierownika projektu i zainteresowane wtadze oraz bedzie z nimi
wspotpracowat dostarczajac wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraw. Wykonawca bedzie odpowiadac za
wszelkie spowodowane przez jego dziatania uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi i urzadzen podziemnych
wykazanych w dokumentach dostarczonych mu przez Zamawiajacego.

Jezeli teren budowy przylega do terendow z zabudowa mieszkaniowa, Wykonawca bedzie realizowac roboty w
sposob powodujacy minimalne niedogodnosci dla mieszkancow. Wykonawca odpowiada za wszelkie uszkodzenia
zabudowy mieszkaniowej w sasiedztwie budowy, spowodowane jego dziatalnoscig.

Inzynier/Kierownik projektu begdzie na biezaco informowany o wszystkich umowach zawartych pomigdzy
Wykonawcg a wiascicielami nieruchomosci i dotyczacych korzystania z wlasnosci i drég wewnetrznych. Jednakze, ani
Inzynier/Kierownik projektu ani Zamawiajacy nie bedzie ingerowat w takie porozumienia, o ile nie beda one sprzeczne z
postanowieniami zawartymi w warunkach umowy.

Koszty zwiazane z ochrona wlasno$ci publicznej i prywatnej w czasie wykonywania robét nie podlegaja odrebnej
zaplacie i przyjmuje sie, ze sa wlaczone w Cen¢ Kontraktowa.
1.5.9. _Ograniczenie obcigzen osi pojazdow

Wykonawca bedzie stosowaé si¢ do ustawowych ograniczen naciskow osi na drogach publicznych przy
transporcie materiatdw i wyposazenia na i z terenu robot. Wykonawca uzyska wszelkie niezbedne zezwolenia i
uzgodnienia od wiasciwych wtadz co do przewozu nietypowych wagowo tadunkéw (ponadnormatywnych) i o kazdym
takim przewozie bedzie powiadamiatl Inzyniera/Kierownika projektu. Inzynier/Kierownik projektu moze poleci¢, aby
pojazdy nie spetniajace tych warunkow zostaty usuniete z terenu budowy. Pojazdy powodujace nadmierne obcigzenie
osiowe nie bedg dopuszczone na $wiezo ukonczony fragment budowy w obrebie terenu budowy i Wykonawca bedzie
odpowiadat za naprawe wszelkich robot w ten sposob uszkodzonych, zgodnie z poleceniami Inzyniera/Kierownika
projektu.
1.5.10. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robot Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisow dotyczacych bezpieczenstwa i higieny pracy.

W szczegdlnosci Wykonawca ma obowigzek zadbaé, aby personel nie wykonywal pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spehiajacych odpowiednich wymagan sanitarnych.

Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywal wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz sprzet i
odpowiednig odziez dla ochrony zycia i zdrowia os6b zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia bezpieczenstwa
publicznego.

Uznaje si¢, Zze wszelkie koszty zwigzane z wypelnieniem wymagan okreslonych powyzej nie podlegaja odrebnej
zaplacie i sg uwzglednione w Cenie Kontraktowej.
1.5.11. Ochrona i utrzymanie Robot

Wykonawca bedzie odpowiadat za ochrone robot i za wszelkie materiaty 1 urzadzenia uzywane do robét od daty
rozpoczgcia do daty wydania potwierdzenia zakonczenia robdt przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Wykonawca begdzie utrzymywac roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymanie powinno by¢ prowadzone w
taki sposob, aby budowla drogowa lub jej elementy byly w zadowalajacym stanie przez caty czas, do momentu odbioru
ostatecznego.

Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie Inzyniera/Kierownika projektu
powinien rozpoczaé roboty utrzymaniowe nie pozniej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.5.12. Stosowanie sie do prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszystkie zarzadzenia wydane przez wtadze centralne i miejscowe oraz inne
przepisy, regulaminy i wytyczne, ktore sa w jakikolwiek sposob zwigzane z wykonywanymi robotami i bgdzie w petni
odpowiedzialny za przestrzeganie tych postanowien podczas prowadzenia robot.

Wykonawca bedzie przestrzega¢ praw patentowych i bedzie w petni odpowiedzialny za wypelienie wszelkich
wymagan prawnych odnos$nie znakéw firmowych, nazw lub innych chronionych praw w odniesieniu do sprzetu,
materiatow lub urzadzen uzytych lub zwigzanych z wykonywaniem robdt i w sposob ciagly bedzie informowaé
Inzyniera/Kierownika projektu o swoich dziataniach, przedstawiajac kopie zezwolen i inne odno$ne dokumenty. Wszelkie
straty, koszty postepowania, obcigzenia i wydatki wynikte z lub zwigzane z naruszeniem jakichkolwiek praw patentowych
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pokryje Wykonawca, z wyjatkiem przypadkow, kiedy takie naruszenie wyniknie z wykonania projektu lub specyfikacji
dostarczonej przez Inzyniera/Kierownika projektu.

1.5.13. RownowaznoS¢ norm i zbioréw przepisow prawnych

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powotane sg konkretne normy i przepisy, ktore spelniaé maja
materialy, sprzet i inne towary oraz wykonane i zbadane roboty, beda obowigzywac postanowienia najnowszego wydania
lub poprawionego wydania powotanych norm i przepisow o ile w warunkach kontraktu nie postanowiono inaczej. W
przypadku gdy powotane normy i przepisy sa panstwowe lub odnosza si¢ do konkretnego kraju lub regionu, mogg by¢
rowniez stosowane inne odpowiednie normy zapewniajace rowny lub wyzszy poziom wykonania niz powotane normy lub
przepisy, pod warunkiem ich sprawdzenia i pisemnego zatwierdzenia przez Inzyniera/Kierownika projektu. Roznice
pomiedzy powotanymi normami a ich proponowanymi zamiennikami musza by¢ doktadnie opisane przez Wykonawce i
przedtozone Inzynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia.
1.5.14. Wykopaliska

Wszelkie wykopaliska, monety, przedmioty wartoSciowe, budowle oraz inne pozostalosci o znaczeniu
geologicznym lub archeologicznym odkryte na terenie budowy bgdg uwazane za wlasno$¢ Zamawiajacego. Wykonawca
zobowigzany jest powiadomi¢ Inzyniera/Kierownika projektu i postgpowaé zgodnie z jego poleceniami. Jezeli w wyniku
tych polecen Wykonawca poniesie koszty i/lub wystapia opodznienia w robotach, Inzynier/ Kierownik projektu po
uzgodnieniu z Zamawiajacym i Wykonawca ustali wydtuzenie czasu wykonania robot i/lub wysokos¢ kwoty, o ktora
nalezy zwigkszy¢ cene¢ kontraktowa.
1.6.  Biuro budowy (zaplecze) (o ile warunki kontraktu przewiduja realizacje)

Wykonawca robot, w calym okresie trwania kontraktu, jest zobowiazany zapewnié, urzadzié¢ i utrzymywa¢é
w dobrym stanie technicznym, wydzielone pomieszczenie, zlokalizowane w bezposrednim sasiedztwie budowy, dla
narad koordynacyjnych i spotkan z przedstawicielami Nadzoru i Inwestora.

2. MATERIALY
2.1.  Zrédla uzyskania materialow

Inzynier moze dopusci¢ do uzycia wyroby budowlane dopuszczone do obrotu i spetniajgce wymagania STWiORB
i projektu. Wykonawca ma obowigzek dostarczy¢ Inzynierowi aprobaty techniczne i deklaracje zgodnosci stwierdzajace
zgodnos¢ wyrobow budowlanych z obowigzujaca norma lub aprobata techniczna.

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materiatéw przeznaczonych do
robot, Wykonawca przedstawi Inzynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia, szczegolowe informacje dotyczace
proponowanego zrodta wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych materiatéw jak réwniez odpowiednie §wiadectwa
badan laboratoryjnych oraz probki materiatow.

Zatwierdzenie partii materiatow z danego zrodla nie oznacza automatycznie, ze wszelkie materialy z danego
zrodta uzyskaja zatwierdzenie.

Wykonawca zobowiazany jest do prowadzenia badan w celu wykazania, ze materiaty uzyskane z dopuszczonego
zrodta w sposob ciagly spetniaja wymagania STWiIORB w czasie realizacji robot.

2.2.  Pozyskiwanie materialéw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwolen od wiascicieli i odnos$nych wtadz na pozyskanie materialow ze
zrodet miejscowych wilaczajac w to zrodla wskazane przez Zamawiajacego 1 jest zobowiazany dostarczy¢
Inzynierowi/Kierownikowi projektu wymagane dokumenty przed rozpoczeciem eksploatacji zrodta.

Wykonawca przedstawi Inzynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia dokumentacje zawierajaca raporty z
badan terenowych i laboratoryjnych oraz proponowang przez siebie metode wydobycia i selekcji, uwzgledniajac aktualne
decyzje o eksploatacji, organéw administracji panstwowej i samorzadowe;.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za spelienie wymagan iloSciowych 1 jakosciowych materiatow
pochodzacych ze Zrodet miejscowych.

Wykonawca ponosi wszystkie koszty, z tytulu wydobycia materiatéw, dzierzawy i inne jakie okaza si¢ potrzebne
w zwigzku z dostarczeniem materiatéw do robot.

Humus i1 nadktad czasowo zdjete z terenu wykopow, dokopow i1 miejsc pozyskania materiatéw miejscowych beda
formowane w haldy i wykorzystane przy zasypce i rekultywacji terenu po ukonczeniu robét.

Wszystkie odpowiednie materiaty pozyskane z wykopow na terenie budowy lub z innych miejsc wskazanych w
dokumentach umowy beda wykorzystane do robot lub odwiezione na odktad odpowiednio do wymagan umowy lub
wskazan Inzyniera/Kierownika projektu.

Wykonawca nie bgdzie prowadzi¢ zadnych wykopow w obrebie terenu budowy poza tymi, ktére zostaly
wyszczegblnione w dokumentach umowy, chyba, ze uzyska na to pisemng zgode Inzyniera/Kierownika projektu.
Eksploatacja zrodet materiatow bedzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obowigzujacymi na danym obszarze.
Uznaje sie, ze wszelkie koszty zwigzane z wypelnieniem wymagan okreslonych powyzej nie podlegaja odrebnej
zaplacie i sq uwzglednione w Cenie Kontraktowej.

2.3. Materialy nie odpowiadajace wymaganiom

Materiaty nie odpowiadajace wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z terenu budowy i ztozone w
miejscu wskazanym przez Inzyniera/Kierownika projektu. Jesli Inzynier/Kierownik projektu zezwoli Wykonawcy na
uzycie tych materialdow do innych robédt, niz te dla ktorych zostaly zakupione, to koszt tych materialéw zostanie
odpowiednio przewartosciowany (skorygowany) przez Inzyniera/Kierownika projektu.
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Kazdy rodzaj robot, w ktorym znajdujg si¢ nie zbadane i nie zaakceptowane materialy, Wykonawca wykonuje na
wlasne ryzyko, liczac si¢ z jego nieprzyjeciem, usunigciem i niezaplaceniem
2.4, Wariantowe stosowanie materialow

Jesli dokumentacja projektowa lub STWIORB przewiduja mozliwo$¢ wariantowego zastosowania rodzaju
materiatu w wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inzyniera/Kierownika projektu o swoim zamiarze co
najmniej 3 tygodnie przed uzyciem tego materiatu, albo w okresie dtuzszym, jesli bedzie to potrzebne z uwagi na
wykonanie badan wymaganych przez Inzyniera/Kierownika projektu. Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiatu nie moze
by¢ pdzniej zmieniany bez zgody Inzyniera/Kierownika projektu.

2.5.  Przechowywanie i skladowanie materialéw

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skladowane materialy, do czasu gdy beda one uzyte do robdt, byly
zabezpieczone przed zanieczyszczeniami, zachowaly swojg jako$¢ i wihasciwosci 1 byty dostgpne do kontroli przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Migjsca czasowego sktadowania materiatdéw beda zlokalizowane w obrebie terenu budowy w miejscach
uzgodnionych z Inzynierem/Kierownikiem projektu lub poza terenem budowy w miejscach zorganizowanych przez
Wykonawce i zaakceptowanych przez Inzyniera/Kierownika projektu.

2.6.  Inspekcja wytworni materialow

Wytwoérnie materialow moga by¢é okresowo kontrolowane przez Inzyniera/ Kierownika projektu w celu
sprawdzenia zgodnosci stosowanych metod produkcji z wymaganiami. Probki materiatdow mogg by¢ pobierane w celu
sprawdzenia ich wlasciwosci. Wyniki tych kontroli beda stanowi¢ podstawe do akceptacji okreslonej partii materiatlow pod
wzgledem jakosci.

W przypadku, gdy Inzynier/Kierownik projektu bedzie przeprowadzat inspekcje wytworni, musza by¢ spetnione
nastgpujgce warunki:

a) Inzynier/Kierownik projektu bedzie mial zapewniong wspotprace i pomoc Wykonawcy oraz producenta materialow w
czasie przeprowadzania inspekcji,

b) Inzynier/Kierownik projektu bedzie miat wolny dostep, w dowolnym czasie, do tych czeSci wytworni, gdzie odbywa sie
produkcja materialdw przeznaczonych do realizacji robot,

c) Jezeli produkcja odbywa si¢ w miejscu nie nalezagcym do Wykonawcy, Wykonawca uzyska dla Inzyniera/Kierownika
projektu zezwolenie dla przeprowadzenia inspekcji i badan w tych miejscach.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje niekorzystnego wptywu
na jako$¢ wykonywanych robot. Sprzet uzywany do robdt powinien byé zgodny z oferta Wykonawcy i powinien
odpowiada¢ pod wzgledem typoéw i ilosci wskazaniom zawartym w STWIORB, PZJ lub projekcie organizacji robot,
zaakceptowanym przez Inzyniera/Kierownika projektu; w przypadku braku ustalen w wymienionych wyzej dokumentach,
sprzet powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Liczba i wydajnos¢ sprzetu powinny gwarantowaé przeprowadzenie robot, zgodnie z zasadami okre§lonymi w
dokumentacji projektowej, STWiORB i wskazaniach Inzyniera/ Kierownika projektu.

Sprzet bedacy whasnoscia Wykonawcy lub wynajety do wykonania robot ma by¢ utrzymywany w dobrym stanie i
gotowosci do pracy. Powinien by¢ zgodny z normami ochrony §rodowiska i przepisami dotyczacymi jego uzytkowania.

Wykonawca dostarczy Inzynierowi/Kierownikowi projektu kopie dokumentéw potwierdzajacych dopuszczenie
sprzetu do uzytkowania i badan okresowych, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Wykonawca bedzie konserwowac sprzet jak rowniez naprawia¢ lub wymienia¢ sprzet niesprawny.

Jezeli dokumentacja projektowa lub STWIORB przewiduja mozliwo$§¢ wariantowego uzycia sprzetu przy
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inzyniera/ Kierownika projektu o swoim zamiarze wyboru i uzyska jego
akceptacje przed uzyciem sprzetu. Wybrany sprzet, po akceptacji Inzyniera/Kierownika projektu, nie moze by¢ pézniej
zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzg¢dzia nie gwarantujace zachowania warunkow umowy, zostang
przez Inzyniera/Kierownika projektu zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robot.

Wykonawca bedzie usuwaé na biezaco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego
pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do Terenu Budowy.

4. TRANSPORT
Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkéw transportu, ktore nie wptyna niekorzystnie na jakos$¢
wykonywanych rob6t i wlasciwosci przewozonych materialow. Materiaty nie mogg ulec uszkodzeniu ani pogorszeniu w
czasie transportu. Po wyladunku materialdéw na miejscu wbudowania nalezy sprawdzi¢ czy materiaty podczas transportu
nie ulegly uszkodzeniu. Jesli tak i uszkodzenia te uniemozliwiaja wbudowanie materiatow z zadowalajaca Nadzor jako$cia,
nalezy materiaty wymienic.
Liczba $rodkéw transportu powinna zapewnia¢ prowadzenie robot zgodnie z zasadami okre§lonymi w
dokumentacji projektowej, STWiIORB i wskazaniach Inzyniera/ Kierownika projektu, w terminie przewidzianym umowa.
Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spetnia¢ wymagania dotyczace przepisow ruchu drogowego w
odniesieniu do dopuszczalnych naciskéw na o$ i innych parametréw technicznych. Srodki transportu nie spehiajace tych
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warunkow mogg by¢ dopuszczone przez Inzyniera/Kierownika projektu, pod warunkiem przywrdcenia stanu pierwotnego
uzytkowanych odcinkow drog na koszt Wykonawcy.

Transport materialdow uznanych za niebezpieczne dla Srodowiska nalezy prowadzi¢ zgodnie z decyzja
srodowiskowa wydana dla przedmiotowego zamierzenia inwestycyjnego.
Wykonawca bedzie usuwaé na biezaco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego pojazdami na
drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z warunkami umowy oraz za jakos¢
zastosowanych materiatow i wykonywanych robot, za ich zgodno$¢ z dokumentacja projektowa, wymaganiami STWiORB,
PZJ, projektem organizacji robot opracowanym przez Wykonawce oraz poleceniami Inzyniera/Kierownika projektu.

Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metody wykonywania robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za dokladne wytyczenie w planie i wyznaczenie wysoko$ci wszystkich
elementéw robot zgodnie z wymiarami i rzednymi okreslonymi w dokumentacji projektowej lub przekazanymi na pis§mie
przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Bledy popelnione przez Wykonawce w wytyczeniu 1 wyznaczaniu robot zostang, usunigte przez Wykonawce na
wilasny koszt, z wyjatkiem, kiedy dany btad okaze si¢ skutkiem btedu zawartego w danych dostarczonych Wykonawcy na
pismie przez Inzyniera/ Kierownika projektu.

Sprawdzenie wytyczenia robdt lub wyznaczenia wysoko$ci przez Inzyniera/ Kierownika projektu nie zwalnia
Wykonawcy od odpowiedzialno$ci za ich doktadnos¢.

Decyzje Inzyniera/Kierownika projektu dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatow i elementow robdt beda
oparte na wymaganiach okreslonych w dokumentach umowy, dokumentacji projektowej i w STWIORB, a takze w
normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji Inzynier/Kierownik projektu uwzgledni wyniki badan materiatow i
robdt, rozrzuty normalnie wystepujace przy produkcji i przy badaniach materialow, doswiadczenia z przesztosci, wyniki
badan naukowych oraz inne czynniki wplywajace na rozwazang kwestie.

Polecenia Inzyniera/Kierownika projektu powinny by¢ wykonywane przez Wykonawce w czasie okreslonym
przez Inzyniera/Kierownika projektu, pod grozba zatrzymania roboét. Skutki finansowe z tego tytutu poniesie Wykonawca.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1.  Zasady kontroli jakosci Robot
Celem kontroli robot bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiggna¢ zatozong jako$¢ robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za petna kontrolg robot i jakosci materiatow. Wykonawca zapewni odpowiedni
system kontroli, wlaczajac personel, laboratorium, sprzet, zaopatrzenie i wszystkie urzadzenia niezbedne do pobierania
probek i badan materiatow oraz robot.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inzynier/Kierownik projektu moze zazada¢ od Wykonawcy
przeprowadzenia badan w celu zademonstrowania, ze poziom ich wykonywania jest zadowalajacy.

Wykonawca bedzie przeprowadza¢ pomiary i badania materialow oraz robot z czgstotliwo$cig zapewniajaca
stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w dokumentacji projektowej i STWiORB

Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czestotliwos¢ sa okreslone w STWiORB, normach i wytycznych.
W przypadku, gdy nie zostaty one tam okre$lone, Inzynier/ Kierownik projektu ustali jaki zakres kontroli jest konieczny,
aby zapewni¢ wykonanie robot zgodnie z umows.

Wykonawca dostarczy Inzynierowi/Kierownikowi projektu $wiadectwa, ze wszystkie stosowane urzadzenia i
sprzgt badawczy posiadaja wazng legalizacje, zostaly prawidlowo wykalibrowane 1 odpowiadaja wymaganiom norm
okreslajacych procedury badan.

Inzynier/Kierownik projektu bedzie mie¢ nieograniczony dostgp do pomieszczen laboratoryjnych, w celu ich
inspekcji.

Inzynier/Kierownik projektu bedzie przekazywaé Wykonawcy pisemne informacje 0 jakichkolwiek
niedociagnigciach dotyczacych urzadzen laboratoryjnych, sprzgtu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelu lub metod
badawczych. Jezeli niedociagnigcia te beda tak powazne, ze moga wplyna¢ ujemnie na wyniki badan, Inzynier/Kierownik
projektu natychmiast wstrzyma uzycie do robot badanych materiatlow i dopusci je do uzycia dopiero wtedy, gdy
niedociagnigcia w pracy laboratorium Wykonawcy zostang usuniete i stwierdzona zostanie odpowiednia jako$¢ tych
materiatow.

Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan materialéw ponosi Wykonawca.
6.2. Pobieranie probek

Probki beda pobierane losowo. Zaleca si¢ stosowanie statystycznych metod pobierania prébek, opartych na
zasadzie, ze wszystkie jednostkowe elementy produkcji moga by¢ z jednakowym prawdopodobienstwem wytypowane do
badan.

Inzynier/Kierownik projektu bedzie mie¢ zapewniong mozliwos¢ udzialu w pobieraniu probek.

Pojemniki do pobierania probek beda dostarczone przez Wykonawce i zatwierdzone przez Inzyniera/Kierownika
projektu. Probki dostarczone przez Wykonawce do badan wykonywanych przez Inzyniera/Kierownik projektu beda
odpowiednio opisane i oznakowane, w sposob zaakceptowany przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Na zlecenie Inzyniera/Kierownika projektu Wykonawca begdzie przeprowadza¢ dodatkowe badania tych
materiatow, ktore budza watpliwosci co do jakosci, o ile kwestionowane materiaty nie zostang przez Wykonawceg usunigte
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lub ulepszone z wiasnej woli. Koszty tych dodatkowych badan pokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenia
usterek; w przeciwnym przypadku koszty te pokrywa Zamawiajacy.
6.3.  Badaniai pomiary

Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku, gdy normy nie
obejmuja jakiegokolwiek badania wymaganego w STWIORB, stosowaé mozna wytyczne krajowe, albo inne procedury,
zaakceptowane przez Inzyniera/ Kierownika projektu.

Przed przystapieniem do pomiaréw lub badan, Wykonawca powiadomi Inzyniera/ Kierownika projektu o rodzaju,
miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru Iub badania, Wykonawca przedstawi na pismie ich wyniki
do akceptacji Inzyniera/ Kierownika projektu.

6.4.  Raporty z badan

Wykonawca bedzie przekazywa¢ Inzynierowi/Kierownikowi projektu kopie raportow z wynikami badan jak
najszybciej, nie pdzniej jednak niz w terminie okre§lonym w programie zapewnienia jakosci.

Wyniki badan (kopie) beda przekazywane Inzynierowi/Kierownikowi projektu na formularzach wedtug
dostarczonego przez niego wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych.

6.5. Badania prowadzone przez Inzyniera

Inzynier/Kierownik projektu jest uprawniony do dokonywania kontroli, pobierania probek i badania materiatlow w
miejscu ich wytwarzania/pozyskiwania, a Wykonawca 1 producent materiatow powinien udzieli¢ mu niezbednej pomocy.

Inzynier/Kierownik projektu, dokonujgc weryfikacji systemu kontroli rob6t prowadzonego przez Wykonawce,
poprzez migdzy innymi swoje badania, bedzie ocenia¢ zgodno$¢ materiatdéw i robot z wymaganiami STWiIORB na
podstawie wynikow wiasnych badan kontrolnych jak i wynikéw badan dostarczonych przez Wykonawcg.

Inzynier/Kierownik projektu powinien pobiera¢ probki materiatow i prowadzi¢ badania niezaleznie od
Wykonawcy, na swodj koszt. Jezeli wyniki tych badan wykaza, ze raporty Wykonawcy sg niewiarygodne, to
Inzynier/Kierownik projektu oprze si¢ wytacznie na wiasnych badaniach przy ocenie zgodnosci materiatow i robot z
dokumentacja projektowg i STWiIORB. Moze réwniez zleci¢, sam lub poprzez Wykonawce, przeprowadzenie powtornych
lub dodatkowych badan niezaleznemu laboratorium. W takim przypadku catkowite koszty powtdrnych lub dodatkowych
badan i pobierania probek poniesione zostang przez Wykonawcg.

6.6.  Certyfikaty i deklaracje
Inzynier/Kierownik projektu moze dopusci¢ do uzycia tylko te materiaty, ktore posiadaja:
1. certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, ze zapewniono zgodnos$¢ z kryteriami technicznymi okreslonymi na
podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz whasciwych przepisow i dokumentow technicznych,
2. deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z:
— Polska Normg lub
— aprobatg techniczng, w przypadku wyrobow, dla ktérych nie ustanowiono Polskiej Normy, jezeli nie sg objete
certyfikacjg okreslong w pkt 1
i ktore spelniajg wymogi STWiORB.

Produkty przemystowe musza posiada¢ ww. dokumenty wydane przez producenta, a w razie potrzeby poparte
wynikami badan wykonanych przez niego. Kopie wynikow tych badan beds dostarczone przez Wykonawce
Inzynierowi/Kierownikowi projektu.

Jakiekolwiek materiaty, ktore nie speniaja tych wymagan beda odrzucone.

6.7.  Dokumenty budowy
6.7.1.  Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowigzujagcym Zamawiajagcego i Wykonawce w
okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowy do konica okresu gwarancyjnego. Odpowiedzialno§¢ za prowadzenie
dziennika budowy zgodnie z obowigzujacymi przepisami [2] spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowy beda dokonywane na biezaco i beda dotyczy¢ przebiegu robdt, stanu bezpieczenstwa
ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczej strony budowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowy bedzie opatrzony datg jego dokonania, podpisem osoby, ktora dokonata zapisu,
z podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiska stuzbowego. Zapisy beda czytelne, dokonane trwala techniks, w
porzadku chronologicznym, bezposrednio jeden pod drugim, bez przerw.

Zataczone do dziennika budowy protokotly i inne dokumenty beda oznaczone kolejnym numerem zalacznika i
opatrzone datg i podpisem Wykonawcy i Inzyniera/ Kierownika projektu.

Do dziennika budowy nalezy wpisywaé w szczegolnosci:

— date przekazania Wykonawcy terenu budowy,

— date przekazania przez Zamawiajacego dokumentacji projektowej,

— date uzgodnienia przez Inzyniera/Kierownika projektu programu zapewnienia jako$ci i harmonograméw robot,

— terminy rozpoczecia i zakonczenia poszczegdlnych elementow robot,

— przebieg robot, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw w robotach,

— uwagi i polecenia Inzyniera/Kierownika projektu,

— daty zarzadzenia wstrzymania robdt, z podaniem powodu,

— zgloszenia i daty odbioréw robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu, cze§ciowych i ostatecznych odbioréw robot,
— wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,
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— stan pogody i temperatur¢ powietrza w okresie wykonywania robot podlegajacych ograniczeniom lub wymaganiom
szczegolnym w zwiazku z warunkami klimatycznymi,
— zgodnos¢ rzeczywistych warunkow geotechnicznych z ich opisem w dokumentacji projektowej,
— dane dotyczace czynnosci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i w trakcie wykonywania robot,
— dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,
— dane dotyczace jakosci materialow, pobierania probek oraz wyniki przeprowadzonych badan z podaniem, kto je
przeprowadzal,
— wyniki prob poszczegodlnych elementéw budowli z podaniem, kto je przeprowadzat,
— inne istotne informacje o przebiegu robot.
Propozycje, uwagi 1 wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowy beda przedtozone
Inzynierowi/Kierownikowi projektu do ustosunkowania sig.
Decyzje Inzyniera/Kierownika projektu wpisane do dziennika budowy Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem ich
przyjecia lub zajgciem stanowiska.
Whis projektanta do dziennika budowy obliguje Inzyniera/Kierownika projektu do ustosunkowania si¢. Projektant
nie jest jednak strong umowy i nie ma uprawnien do wydawania polecen Wykonawcy robot.
6.7.2.  Ksigzka obmiarow
Ksigzka obmiaréow stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postepu kazdego z elementow
robot. Obmiary wykonanych robdt przeprowadza si¢ w sposob ciagly w jednostkach przyjetych w kosztorysie i wpisuje do
ksigzki obmiarow.
6.7.3. Dokumenty laboratoryjne
Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci materialow, orzeczenia o jako$ci
materiatdw, recepty robocze i kontrolne wyniki badan Wykonawcy beda gromadzone w formie uzgodnionej w programie
zapewnienia jakosci. Dokumenty te stanowig zataczniki do odbioru robot. Winny by¢ udostepnione na kazde Zyczenie
Inzyniera/Kierownika projektu.
6.7.4.  Pozostate dokumenty budowy
Do dokumentow budowy zalicza sig, oprocz ww. nastepujace dokumenty:
a) pozwolenie na realizacje zadania budowlanego,
b) protokoty przekazania terenu budowy,
c) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne,
d) protokoty odbioru robét,
e) protokoly z narad i ustalen,
f) korespondencj¢ na budowie.
6.7.5.  Przechowywanie dokumentow budowy
Dokumenty budowy beda przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowiednio zabezpieczonym.
Zaginiecie ktoregokolwiek z dokumentéow budowy spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie w formie
przewidzianej prawem.
Wszelkie dokumenty budowy beda zawsze dostepne dla Inzyniera/Kierownika projektu i przedstawiane do wgladu
na zyczenie Zamawiajacego.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru Robét

Obmiar robot bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robot zgodnie z dokumentacja projektows i
STWIORB, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru rob6t dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inzyniera/ Kierownika projektu o zakresie
obmierzanych robot i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru bedg wpisane do ksigzki obmiarow.

Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w $lepym kosztorysie lub gdzie indziej w
STWIORB nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku ukonczenia wszystkich robot. Bledne dane zostang poprawione wg
instrukcji Inzyniera/Kierownika projektu na pismie.

Obmiar gotowych robot bedzie przeprowadzony z czgstosciag wymagang do celu miesigczne] ptatnosci na rzecz
Wykonawcy lub w innym czasie okreSlonym w umowie lub oczekiwanym przez Wykonawce i Inzyniera/Kierownika
projektu.

7.2. Zasady okreslania ilo$ci robot i materialow
Dtugosci i odlegtosci pomig¢dzy wyszczegolnionymi punktami skrajnymi beda obmierzone poziomo wzdtuz linii osiowej.

Jesli STWIORB wlaéciwe dla danych robét nie wymagaja tego inaczej, objetosci beda wyliczone w m? jako
dhugo$¢ pomnozona przez $redni przekrd;.

Ilosci, ktére maja by¢ obmierzone wagowo, beda wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z wymaganiami
STWIORB.

7.3. Urzadzenia i sprzet pomiarowy

Wszystkie urzadzenia i sprzet pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robot beda zaakceptowane przez

Inzyniera/Kierownika projektu.
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Urzadzenia i sprz¢t pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawcg. Jezeli urzadzenia te lub sprz¢t wymagaja
badan atestujacych to Wykonawca bgdzie posiada¢ wazne Swiadectwa legalizacji.

Wszystkie urzadzenia pomiarowe beda przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie, w calym okresie
trwania robot.
7.4. Wagi i zasady wazenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje urzadzenia wagowe odpowiadajace odno$nym wymaganiom STWiORB
Bedzie utrzymywac to wyposazenie zapewniajac w sposob ciagly zachowanie doktadnosci wg norm zatwierdzonych przez
Inzyniera/Kierownika projektu.
7.5.  Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary beda przeprowadzone przed czgSciowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw robot, a takze w
przypadku wystgpowania dtuzszej przerwy w robotach.

Obmiar robot zanikajacych przeprowadza si¢ w czasie ich wykonywania.

Obmiar robot podlegajacych zakryciu przeprowadza si¢ przed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia beda wykonane w sposéb zrozumiaty i jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objetosci beda uzupetnione odpowiednimi szkicami umieszczonymi
na karcie ksigzki obmiaréw. W razie braku miejsca szkice mogg by¢ dotaczone w formie oddzielnego zatacznika do ksigzki
obmiarow, ktorego wzor zostanie uzgodniony z Inzynierem/Kierownikiem projektu.

8. ODBIOR ROBOT
8.1.  Rodzaje odbioréw Robét

W zaleznos$ci od ustalen odpowiednich STWIORB, roboty podlegaja nastepujacym etapom odbioru:

a) odbiorowi robdt zanikajgcych i ulegajacych zakryciu,

b) odbiorowi czeSciowemu,

c) odbiorowi koncowemu,

d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2.  Odbioér Robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci wykonywanych robot,
ktore w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.

Odbior robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajacym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogolnego postepu robot.

Odbioru robot dokonuje Inzynier/Kierownik projektu.

Gotowos$¢ danej czesci robot do odbioru zgltasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy i jednoczesnym
powiadomieniem Inzyniera/Kierownika projektu. Odbior bedzie przeprowadzony niezwlocznie, nie p6zniej jednak niz w
ciggu 3 dni od daty zgloszenia wpisem do dziennika budowy i powiadomienia o tym fakcie Inzyniera/Kierownika projektu.

Jakos¢ i1 ilos¢ robdt ulegajacych zakryciu ocenia Inzynier/Kierownik projektu na podstawie dokumentow
zawierajacych komplet wynikow badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z
dokumentacja projektowa, STWIORB i uprzednimi ustaleniami.

8.3.  Odbiér czesciowy

Odbior czeSciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czgéci robdt. Odbioru czesciowego robot
dokonuje si¢ wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robdt. Odbioru robdt dokonuje Inzynier/Kierownik projektu.
8.4. Odbior ostateczny (koncowy) robot
8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego (koncowego), czesciowego

Odbior ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot w odniesieniu do ich ilosci, jakosci i
wartosci.

Calkowite zakonczenie robot oraz gotowos¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez Wykonawce
wpisem do dziennika budowy z bezzwtocznym powiadomieniem na pismie o tym fakcie Inzyniera/Kierownika projektu.

Odbior ostateczny robodt nastapi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od dnia potwierdzenia przez
Inzyniera/Kierownika projektu zakonczenia robét i przyjecia dokumentow, o ktorych mowa w punkcie 8.4.2.

Odbioru ostatecznego robot dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego W obecnosci
Inzyniera/Kierownika projektu i Wykonawcy. Komisja odbierajaca roboty dokona ich oceny jako$ciowej na podstawie
przedtozonych dokumentow, wynikéw badan i pomiardéw, ocenie wizualnej oraz zgodnoSci wykonania robdt z
dokumentacja projektowa i STWiORB.

W toku odbioru ostatecznego robdt komisja zapozna si¢ z realizacja ustalen przyjetych w trakcie odbiorow robot
zanikajacych i ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania robot uzupetniajacych i robot poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robdt poprawkowych lub robot uzupelniajacych w warstwie
$cieralnej lub robotach wykonczeniowych, komisja przerwie swoje czynnosci i ustali nowy termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisj¢, ze jakos¢ wykonywanych robdt w poszczegoélnych asortymentach
nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentacja projektows i STWIORB z uwzglednieniem tolerancji i nie ma wigkszego
wplywu na cechy eksploatacyjne obiektu i bezpieczenstwo ruchu, komisja dokona potracen, oceniajac pomniejszong
warto§¢ wykonywanych robot w stosunku do wymagan przyjetych w dokumentach umowy.

8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego (koncowego), czesciowego
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Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robot jest protokot odbioru ostatecznego robot
sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego. Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany
przygotowac nastepujace dokumenty zebrane w tomy i opisane ,,Operat kolaudacyjny”:

. dokumentacje projektowa podstawowa z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa, jesli zostata sporzadzona w
trakcie realizacji umowy (dla kazdej branzy inwentaryzacj¢ zmian - na planie sytuacyjnym z naniesionym w kolorze
przebiegiem zmiany sieci, szczegdlowy plan sytuacyjny w skali 1:100 obejmujacy wszystkie zmiany dotyczace
elementéw konstrukcji: fundamenty, podpory, skrzydetka mury oporowe itp.; zmiany w przekroju podluznym z
zaznaczeniem rzednych dna, spodu konstrukeji, niwelety itp.)

. szczegdtowe specyfikacje techniczne (podstawowe z dokumentow umowy i ew. uzupehiajace lub zamienne),
. recepty i ustalenia technologiczne,
. dzienniki budowy i tabele elementow (tzw. przetargowa i powykonawcza), ew. rejestry obmiaréw (oryginaly),
. wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych, zgodne z STWIORB i ew. PZJ,
. deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnos$ci wbudowanych materiatow zgodnie z STWIORB i ew. PZ],
. opini¢ technologiczng sporzadzong na podstawie wszystkich wynikéw badan i pomiaréow zalaczonych do
dokumentoéw odbioru, wykonanych zgodnie z STWIORB i PZJ,
. rysunki (dokumentacje) na wykonanie robot towarzyszacych (np. na przetozenie linii telefonicznej, energetycznej,
gazowej, oSwietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazania tych robot whascicielom urzadzen,
. geodezyjng inwentaryzacj¢ powykonawczg robot i sieci uzbrojenia terenu uwzglgdniajacg miedzy innymi :
dla branzy sanitarnej
o karty studni i wpustdow z zaznaczeniem: numeru studni, rzgdnych gory, dna, rzednych poszczego6lnych
wlotow 1 wylotow, rodzaju materiatu, dat¢ zabudowy,
o na planie sytuacyjnym zaznaczy¢ nalezy srednice przewodu materiat oraz spadek
dla branzy drogowej
o plan sytuacyjny (obmiar powykonawczy) z zaznaczonym w kolorze rodzajami nawierzchni oraz wszystkimi
wbudowanymi urzadzeniami (bariery, porecze, mury oporowe, przepusty, znaki drogowe, krzewy, drzewa),
szkice polowe dla urzadzen;
dla catosci
o  kopie mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczej: 2 kpl dla
Inwestora oraz po 1 kpl. dla kazdej branzy.
. Mape numeryczng sporzadzong wg zasad opisanych w STWIORB D-01.01.01 pkt. 5.
. Dokumentacje fotograficzna wykonana przed i w trakcie oraz po zakonczeniu budowy.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie beda gotowe do odbioru
ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawcg wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego robot.
. Operat kolaudacyjny sporzadzony w 1 egz. dla Zamawiajacego oraz format PDF na ptycie CD/DVD
Wszystkie zarzadzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupetniajace bedg zestawione wg wzoru ustalonego
przez Zamawiajacego.
Termin wykonania rob6t poprawkowych i robot uzupeiajacych wyznaczy komisja.
8.5.  Odbiér pogwarancyjny
Odbioér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robot zwigzanych z usunigciem wad stwierdzonych przy
odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.
Odbioér pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem zasad
opisanych w punkcie 8.4 ,,0dbidr ostateczny robot”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1.  Ustalenia ogélne
Podstawa ptatnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostke obmiarowa ustalong dla
danej pozycji kosztorysu.
Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowo podstaws platnosci jest wartos¢ (kwota) podana przez
Wykonawce w danej pozycji kosztorysu.
Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzglednia¢ wszystkie czynnosci,
wymagania i badania sktadajace si¢ na jej wykonanie, okres$lone dla tej roboty w STWIORB i w dokumentacji projektowej.
Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robot beda obejmowac:
— robocizng bezposrednig wraz z towarzyszacymi kosztami,
— warto$¢ zuzytych materiatow wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych ubytkéw i transportu na teren
budowy,
— Wwarto$¢ pracy sprzetu wraz z towarzyszacymi kosztami,
— koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,
— podatki obliczone zgodnie z obowiazujacymi przepisami.
Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.
Cena jednostkowa (kwota) zaproponowana przez Wykonawce za dang pozycje w wycenionej tabeli elementow
rozliczeniowych jest ostateczna i wyklucza mozliwo$¢ zadania dodatkowej zaptaty za wykonanie Robot objetych ta

pozycja.
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9.2. Warunki umowy i wymagania ogélne

Koszt dostosowania si¢ do wymagan warunkow umowy i wymagan ogélnych zawartych w STWIORB D-
00.00.00. "Wymagania ogdlne” obejmuje wszystkie warunki okreslone w ww. dokumentach, a niewyszczegdlnione
w kosztorysie i przyjmuje si¢, ze jest wliczony w cen¢ kontraktowa.
9.3.  Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

Koszt wybudowania, utrzymania i likwidacji objazdow/przejazdow i organizacji ruchu wyceniany jest ryczattowo
(za komplet oznakowania na czas robot) i obejmuje (w zalezno$ci od potrzeb i zakresu prac):

— opracowanie oraz uzgodnienie z Inzynierem/Kierownikiem projektu i odpowiednimi instytucjami projektu
organizacji ruchu na czas trwania budowy, wraz z dostarczeniem kopii projektu Inzynierowi/Kierownikowi
projektu i wprowadzaniem dalszych zmian i uzgodnien wynikajacych z postgpu robot,

—  roboty pomiarowe i przygotowawcze,

— dostarczanie materiatow i sprzgtu,

—  wykonywanie wykopow pod stupki znakow tymczasowych,

— wywozenie lub rozplanowanie nadmiaru gruntu,

— wykonywanie fundamentow pod stupki znakéw tymczasowych,

— zasypywanie dotéw wraz z zageszczeniem gruntu,

— dostarczanie i zamocowanie stupkow oraz tarcz znakow i tablic,

— dostarczenie i montaz tymczasowych wygrodzen dla pojazdow i pieszych oraz porgczy ochronnych i ktadek dla
pieszych,

— utrzymywanie i demontaz wszystkich elementow oznakowania pionowego na czas robot wg STWIORB D-
07.02.01. ,,Oznakowanie pionowe”,

—  przestawianie wygrodzen, porgezy i ktadek w miare postgpu robot,

— oczyszczanie, przestawienie, przykrycie 1 usunig¢cie tymczasowych oznakowan pionowych, poziomych, barier i
Swiatet w miar¢ postepu robot,

— montaz, utrzymywanie i demontaz tymczasowych sygnalizacji $wietlnych,

— optaty zwigzane z podlaczeniem i uzytkowaniem tymczasowych sygnalizacji §wietlnych,

— wykonywanie, utrzymywanie oraz likwidacja tymczasowego oznakowania poziomego wg STWiORB D-07.01.01.
,»Oznakowanie poziome”,

— ustawienie tymczasowego oswietlenia zgodnie z wymaganiami bezpieczenstwa ruchu,

— optlaty za dzierzawy terenu,

— montaz, utrzymanie i demontaz tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikéw, kraweznikdw, barier, oznakowan
i drenazu,

—  tymczasowa przebudowe urzadzen obcych,

— utrzymanie ptynnosci ruchu publicznego,

— usunigcie wbudowanych materiatow i oznakowania,

— doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

Uwaga — cena ryczattowa czasowej organizacji ruchu obejmuje swoim zakresem wszystkie zadania przewidziane
kontraktem bez wzgledu na kolejnos¢ ich realizacji. W szczeg6lnosci nalezy zwrdci¢ uwage na konieczno$¢ budowy drogi
objazdowej z zelbetowych ptyt drogowych na podbudowie z kruszywa naturalnego.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane Dz. U. 2013, poz. 1409;

2. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26 czerwca 2002 r. w sprawie dziennika budowy, montazu i
rozbiorki oraz tablicy informacyjnej Dz. U. 2002, Nr 108, poz. 953 z pdézniejszymi zmianami.

3. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publicznych Dz. U. 2013, poz. 260;

4, Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004 r. o wyrobach budowlanych (Dz. U. Nr 92 poz. 881).

5 Ustawa dnia 27 kwietnia 2001 r. - Prawo ochrony $rodowiska - Dz. U. 2013 poz. 1232;
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D-01.00.00. ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE
D-01.01.01. Geodezyjna obstuga budowy

1. WSTEP
1.1.  Przedmiot STWiORB
Przedmiotem niniejszej STWIORB sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robdt zwigzanych z obstuga
geodezyjng budowy a takze z opracowaniem geodezyjnej dokumentacji (inwentaryzacji) powykonawczej.
1.2.  Zakres stosowania STWiORB
Specyfikacja niniejsza jest dokumentem kontraktowym i przetargowym przy zlecaniu i realizacji robot
omawianego zadania opisanego w punkcie 1.1
1.3.  Okreslenia podstawowe
1.3.1. Punkty gléwne trasy - punkty zatamania osi trasy, punkty kierunkowe oraz poczatkowy i koncowy punkt trasy.
1.3.2. Pozostate okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w STWiORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 1.4.
1.4. QOgoélne wymagania dotyczace robot
Ogoblne wymagania dotyczace robdt podano w STWiIORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1.  Ogdlne wymagania dotyczace materialéw
Ogoblne wymagania dotyczgce materiatow, ich pozyskiwania i skfadowania podano w STWiIORB D-M-00.00.00
,Wymagania ogolne” pkt 2.
2.2.  Rodzaje materialow

Do utrwalenia punktow glownych trasy nalezy stosowac pale drewniane z gwozdziem lub pretem stalowym,
stupki betonowe albo rury metalowe o dtugosci okoto 0,50 metra.

Pale drewniane umieszczone poza granicg robot ziemnych, w sgsiedztwie punktow zatamania trasy, powinny mie¢
srednice od 0,15 do 0,20 m i dlugosé¢ od 1,5 do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktow nalezy stosowaé paliki drewniane $rednicy od 0,05 do 0,08 m i dtugosci
okoto 0,30 m, a dla punktéw utrwalanych w istniejacej nawierzchni bolce stalowe §rednicy 5 mm i dtugosci od 0,04 do
0,05 m.

,Swiadki” powinny mie¢ dhugo$é¢ okoto 0,50 m i przekréj prostokatny.

3. SPRZET
3.1.  Ogélne wymagania dotyczace sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w STWiIORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 3.
3.2.  Sprzet pomiarowy
Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wysokosciowych nalezy stosowac nastepujacy sprzet:

— teodolity lub tachimetry,

— niwelatory,

— dalmierze,

— tyczki,

— laty,

— taSmy stalowe, szpilki.

Sprzet stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jej punktow wysokosciowych powinien gwarantowad

uzyskanie wymaganej doktadnos$ci pomiaru.

4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w STWiIORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 4.
4.2, Transport sprzetu i materialow

Wymagania dotyczace transportu podano w STWiORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania rob6t podano w STWIORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 5.
5.2.  Zasady wykonywania prac pomiarowych
Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowigzujacymi Instrukcjami GUGIK (od 1 do 7).
Przed przystapieniem do robdt Wykonawca powinien przeja¢ od Zamawiajacego dane zawierajace lokalizacje i
wspoltrzedne punktow glownych trasy oraz reperow.
W oparciu o materiaty dostarczone przez Zamawiajacego, Wykonawca powinien przeprowadzi¢ obliczenia i
pomiary geodezyjne niezbedne do szczegdtowego wytyczenia robot.
Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane przez osoby posiadajace odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia.
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Wykonawca powinien natychmiast poinformowa¢ Inzyniera o wszelkich btedach wykrytych w wytyczeniu
punktow gtéwnych trasy i (lub) reperéw roboczych. Bledy te powinny by¢ usuniete na koszt Zamawiajacego.

Wykonawca powinien sprawdzi¢ czy rzedne terenu okre§lone w dokumentacji projektowej sa zgodne z
rzeczywistymi rzednymi terenu. Jezeli Wykonawca stwierdzi, ze rzeczywiste rz¢dne terenu istotnie r6znig si¢ od rzgdnych
okreslonych w dokumentacji projektowej, to powinien powiadomic¢ o tym Inzyniera. Uksztattowanie terenu w takim rejonie
nie powinno by¢ zmieniane przed podjeciem odpowiedniej decyzji przez Inzyniera. Wszystkie roboty dodatkowe,
wynikajgce z roznic rzgdnych terenu podanych w dokumentacji projektowej i rzednych rzeczywistych, akceptowane przez
Inzyniera, zostang wykonane na koszt Zamawiajacego. Zaniechanie powiadomienia Inzyniera oznacza, ze roboty
dodatkowe w takim przypadku obciazg Wykonawce.

Wszystkie roboty, ktére bazujg na pomiarach Wykonawcy, nie mogg by¢ rozpoczete przed zaakceptowaniem
wynikoéw pomiardéw przez Inzyniera.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtéwne trasy i punkty posrednie osi trasy musza by¢ zaopatrzone w oznaczenia
okreslajace w sposob wyrazny i jednoznaczny charakterystyke i polozenie tych punktow. Forma i wzor tych oznaczen
powinny by¢ zaakceptowane przez Inzyniera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochron¢ wszystkich punktéw pomiarowych i ich oznaczen w czasie trwania
robdt. Jezeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawiajgcego zostang zniszczone przez Wykonawce §wiadomie lub
wskutek zaniedbania, a ich odtworzenie jest konieczne do dalszego prowadzenia robét, to zostang one odtworzone na koszt
Wykonawcy.

Wszystkie pozostale prace pomiarowe konieczne dla prawidlowej realizacji rob6t nalezg do obowigzkow
Wykonawcy.

Wykonawca sporzadzi uproszczong dokumentacje geodezyjng na wykonanie rob6t objetych niniejszg STWiORB,
co umozliwi biezacg kontrole prowadzonych robdt.

Wykonawca ponosi odpowiedzialnos¢ za nastepstwa niezgodnosci wykonanych robdt z dokumentacjg projektows,
niniejszymi STWiORB oraz zmianami wprowadzonymi w nich zawczasu przez Inzyniera.

Dodatkowo na kazde wezwanie Inzyniera Wykonawca wykona wszelkie pomiary geodezyjne okreslone przez
Inzyniera. Koszt tych pomiaréw obcigza Wykonawce.
5.3.  Sprawdzenie wyznaczenia punktéw gléwnych osi trasy i punktéw wysokosciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtéwne powinny by¢ zastabilizowane w sposéb trwaty, przy uzyciu pali
drewnianych lub stupkow betonowych, a takze dowigzane do punktéw pomocniczych, potozonych poza granicg robot
ziemnych. Maksymalna odlegto$¢ pomiedzy punktami gtdéwnymi na odcinkach prostych nie moze przekracza¢ 500 m.

Zamawiajacy powinien zatozy¢ robocze punkty wysokosciowe (repery robocze) wzdtuz osi trasy drogowej, a
takze przy kazdym obiekcie inzynierskim.

Maksymalna odlegto$¢ miedzy reperami roboczymi wzdhuz trasy drogowej w terenie plaskim powinna wynosié
500 metrow, natomiast w terenie falistym i gorskim powinna by¢ odpowiednio zmniejszona, zaleznie od jego konfiguracji.

Repery robocze nalezy zalozy¢é poza granicami robot zwigzanych z wykonaniem trasy drogowej i obiektow
towarzyszacych. Jako repery robocze mozna wykorzysta¢ punkty state na stabilnych, istniejagcych budowlach wzdhuz trasy
drogowej. O ile brak takich punktow, repery robocze nalezy zatozy¢ w postaci stupkéw betonowych lub grubych
ksztattownikow stalowych, osadzonych w gruncie w sposob wykluczajacy osiadanie, zaakceptowany przez Inzyniera.

Rzgdne reperow roboczych nalezy okresla¢ z taks doktadno$cia, aby sredni blad niwelacji po wyréwnaniu byt
mniejszy od 4 mm/km, stosujgc niwelacje podwojna w nawigzaniu do reperoéw panstwowych.

Repery robocze powinny by¢é wyposazone w dodatkowe oznaczenia, zawierajgce wyrazne i jednoznaczne
okreslenie nazwy reperu i jego rzgdne;.

5.4.  Wyznaczenie osi trasy i sieci uzbrojenia terenu

Tyczenie osi trasy nalezy wykona¢ w oparciu o dokumentacje projektows oraz inne dane geodezyjne przekazane
przez Zamawiajacego, przy wykorzystaniu sieci poligonizacji panstwowej albo innej osnowy geodezyjnej, okreslonej w
dokumentacji projektowej.

O$ trasy powinna by¢ wyznaczona w punktach gtownych i w punktach posrednich w odleglosci zaleznej od
charakterystyki terenu i uksztattowania trasy, lecz nie rzadziej niz co 50 metrow.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej osi trasy w stosunku do dokumentacji projektowej nie moze by¢
wigksze niz 3 cm dla autostrad i drog ekspresowych lub 5 cm dla pozostatych drog. Rzedne niwelety punktow osi trasy
nalezy wyznaczy¢ z doktadnoscig do 1 cm w stosunku do rzgdnych niwelety okreslonych w dokumentacji projektowe;.

Do utrwalenia osi trasy w terenie nalezy uzy¢ materiatdw wymienionych w pkt 2.2.

Usunigcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko wowczas, gdy Wykonawca robdt zastagpi je odpowiednimi
palami po obu stronach osi, umieszczonych poza granicg robot.

5.5. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych.

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyznaczenie krawedzi nasypoéw i wykopow na powierzchni
terenu (okreslenie granicy robot), zgodnie z dokumentacja projektowa oraz w miejscach wymagajacych uzupehienia dla
poprawnego przeprowadzenia roboét i w miejscach zaakceptowanych przez Inzyniera.

Do wyznaczania krawedzi nasypow i wykopow nalezy stosowa¢ dobrze widoczne paliki lub wiechy. Wiechy
nalezy stosowa¢ w przypadku nasypow o wysokoSci przekraczajacej 1 metr oraz wykopow glebszych niz 1 metr. Odlegltosé¢
migdzy palikami lub wiechami nalezy dostosowa¢ do uksztaltowania terenu oraz geometrii trasy drogowej. Odlegtos¢ ta co
najmniej powinna odpowiadaé odstgpowi kolejnych przekrojéw poprzecznych.
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Profilowanie przekrojow poprzecznych musi umozliwia¢ wykonanie nasypoéw i wykopow o ksztatcie zgodnym z
dokumentacja projektowa.
5.6.  Inwentaryzacja powykonawcza.

Po zakonczeniu prac Wykonawca zobowigzany jest do opracowania geodezyjnej dokumentacji powykonawczej.
Inwentaryzacj¢ powykonawczg w tym wersj¢ elektroniczng na ptycie CD nalezy dostarczy¢ Inwestorowi przy odbiorze
koncowym wraz ze zaktualizowanym podktadem mapowym i klauzulg wiasciwego osrodka geodezyjnego o przyjeciu
materiatow do zasobu.

5.6.1.  Wykonanie inwentaryzacji powykonawczej sporzgdzonej w postaci mapy elektronicznej.

Dokumentacja geodezyjna powykonawcza przekazana Inwestorowi w formie elektronicznej mapy powinna by¢
plikiem w formacie DXF lub DWG w ukfadzie geodezyjnym 65 lub jedynie za zgoda Inwestora w uktadzie lokalnym.
Warstwy powinny by¢ jednoznacznie opisane wg odpowiedniej kategorii (wyjatkowo za zgoda Inwestora dopuszcza si¢

inny opis oraz ilo§¢ warstw).

Lp. | Nazwa warstwy Obiekty w warstwie Typ

1. bud budynki wielobok

2 co cieptociagi linia

3 drog drogi linia

4. jezd jezdnia wielobok

5. chod chodniki wielobok

6 wjazd wjazdy wielobok

7 ziel zielence wielobok

8. en energia elektryczna linia

9. gaz gaz linia

10. |kan_d kanalizacja deszczowa linia

11. |kan_s kanalizacja sanitarna linia

12. | wod wodociagi linia

13. |tele telekomunikacja linia

14. |os osnowa punkty

15. |pi pikiety punkty

16. |siat siatka wielobok

17. | osw o$wietlenie wielobok

18. | wpu wpusty deszczowe wielobok

19. juzb i uzbrojenie inne linia

20. |wys wysokosé punkty

21. |teren teren Linia

22. | Zd Znaki drogowe Punkty

23. |Ebr Elementy bezpieczenstwa ruchu Linia

24. | Oi Obiekty inzynierskie Linia

25. |Op Opisy tekst
Uwaga 1:

Zaleca sig, aby warstwa opisy zawierala etykiety opisujace rodzaj nawierzchni poszczeg6élnych warstw, definiowana w
zaleznosci od typu jako:

e Betonowa

Beton wylewany, Kostka betonowa,

Ptyty betonowe 25x60, ptyty chodnikowe 35x35x5, ptyty chodnikowe 50x50x7,

plyty drog. bet. 250x100, ptyty drog. bet. 300x100, ptyty drog. bet. 375x175, ptyty drog. bet. 400x200,
plyty drog. bet. Kwadratowe, ptyty drog. bet. szesciokatne, Phyty lastriko 40x80

plyty zelbetowe azurowe, ptyty zelbetowe peine

trylinka, trylinka azurowa,

Bitumiczna (Asfalt)

Brukowa

Gruntowa naturalna

Gruntowa ulepszona - zuzel, zwir

Kostka kamienna

Kostka klinkierowa

Kostka prefabrykowana

Prefabrykaty betonowe

Thaczniowa

Zwirowa
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Uwaga 2:

e warstwa kanalizacja deszczowa powinna zawierac ciag gtéwny i przykanaliki,

e warstwa drogi powinna zawiera¢ krawezniki (linia), krawedz jezdni (linia), krawedZ chodnika (linia), krawedz
pobocza (linia),

e warstwa teren powinna zawiera¢ skarpy (linia), rowy (linia), ptoty (linia), schody (linia), mury oporowe (linia),

e warstwa inne powinna zawiera¢ wszystkie obiekty ktorych nie mozna sklasyfikowa¢ do wczesniej wymienionych
warstw.

Plan sytuacyjny (obmiar powykonawczy) nalezy przekaza¢ wraz z geodezyjng inwentaryzacja powykonawczg, rowniez w
formie elektroniczne;j.

Kopi¢ mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczej nalezy przekazaé w nastepujacej
ilosci: 2 kpl dla Zamawiajacego po 1 kpl. dla kazdej branzy,

Mapa numeryczna na ptycie CD/DVD powinna zawieraé: adres wykonawcy, tel. kontaktowy, temat zadania i dat¢ oddania
dokumentacji do Inwestora.

Plyta CD/DVD powinna zawiera¢: adres wykonawcy, tel. kontaktowy, temat zadania i date¢ oddania
dokumentacji do Inwestora.

Inwestor wymaga aby na oklauzulowanej mapie powykonawczej byly naniesione wszystkie punkty geodezyjnych prawnie
chronione na obszarze rob6t Mape ta nalezy zaopatrzy¢ w o$wiadczenie uprawnionego geodety opatrzone data i
podpisem ,,0 pozostawieniu w nienaruszonym stanie lub przeniesieniu” w odniesieniu do kazdego z punktow
geodezyjnych prawnie chronionych na obszarze rob6t”

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1.  Ogodlne zasady kontroli jakosci robét.
Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w STWiIORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 6.
6.2.  Kontrola jakosci prac pomiarowych.
Kontrolg jakoSci prac pomiarowych zwigzanych z odtworzeniem trasy i punktow wysokoSciowych nalezy
prowadzi¢ wedlug ogoélnych zasad okre§lonych w instrukcjach i wytycznych GUGIK (2-9).

7. OBMIAR ROBOT
7.1.  Ogdlne zasady obmiaru roboét.
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w STWIORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 7.
7.2.  Jednostka obmiarowa.
Jednostka obmiarowa robot geodezyjnych jest ryczalt-komplet dla geodezyjnej obstugi budowy oraz komplet dla
dokumentacji powykonawczej.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru robét.
Ogolne zasady odbioru robét podano w STWiIORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 8.
8.2. Sposob odbioru robot.
Odbidr robot zwigzanych z odtworzeniem trasy w terenie nastgpuje na podstawie szkicow i dziennikdw pomiarow
geodezyjnych lub protokoétu z kontroli geodezyjne;j, ktore Wykonawca przedktada Inzynierowi.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci.
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w STWiIORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 9.
9.2.  Cena jednostki obmiarowej.
Cena ryczaltowa kompletu obstugi budowy obejmuje:

v’ roboty przygotowawcze,

v’ dostarczenie materiatow i sprzetu,

v odszukanie i oznakowanie punktow panstwowej osnowy geodezyjnej,

v’ przeniesienie lub wznowienie istniejgcych punktow panstwowej osnowy geodezyjnej, ktore muszg zosta¢ usuniete na
skutek kolizji z projektowang Inwestycja,

v wykonanie uproszczonej dokumentacji geodezyjne;j,

v wyznaczenie punktow gtdwnych osi tras, granicy robdt i punktow wysoko$ciowych oraz ich oznakowanie,

v uzupehienie osi tras dodatkowymi punktami,

v wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnym wytyczeniem dodatkowych przekrojow,

v" wykonanie pomiaréw biezgcych w miare postepu robdt, zgodnie z Dokumentacjg Projektows,

v" wykonywanie pomiaréw dodatkowych na kazde zadanie Inzyniera,

v prowadzenie dokumentacji geodezyjnej,

v

wyznaczenie, utrzymanie i odtwarzanie zniszczonych punktow geodezyjnych.
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Cena kompletu inwentaryzacji geodezyjnej obejmuje:
roboty przygotowawcze,
dostarczenie materiatow i sprzetu,
wszelkie pomiary geodezyjne,
opracowanie inwentaryzacji geodezyjnej wraz z wymaganymi operatami,
uzyskanie klauzuli z wtasciwego o$rodka geodezyjnego o przyjeciu materiatow do zasobu,
opracowanie inwentaryzacji w formie elektronicznej,
przekazanie materiatow Inwestorowi.

AN N N N N YR

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Ogolne specyfikacje techniczne

1. D-M-00.00.00 Wymagania og6lne
10.2. Inne dokumenty

1. Ustawa z dnia 17 maja 1989 r. — Prawo geodezyjne i Kartograficzne (Dz. U. 2010r. Nr 193 poz. 1287)
[Instrukcje 1 wytyczne techniczne bytego Gtéwnego Urzedu Geodezji i Kartografii].

Instrukcja techniczna 0-1. Ogolne zasady wykonywania prac geodezyjnych.

Instrukcja techniczna 0-3. Zasady kompletowania dokumentacji geodezyjnej i kartograficznej.

Instrukcja techniczna G-1. Pozioma osnowa geodezyjna.

Instrukcja techniczna G-2. Wysokosciowa osnowa geodezyjna.

Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga inwestycji.

Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe.

Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne.

Whytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne.

©oOoNO MWD

D-01.02.02. Zdjecie warstwy ziemi urodzajnej

1. WSTEP
1.1. Przedmiot STWiIORB

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (STWiORB) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
zwigzanych ze zdjeciem warstwy ziemi urodzajne;j.

1.2. Zakres stosowania STWiORB
Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument kontraktowy przy realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.
1.3. Zakres robot objetych STWiORB

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwiazanych z wykonaniem i
odbiorem recznego lub mechanicznego usunigcia ziemi urodzajnej z terenu przewidzianego do wykonania wykopow i
nasypow.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Ziemia urodzajna — powierzchniowa warstwa gruntu grubosci 5+30 cm o zawartosci co najmniej 2% czgsci
organicznych.

1.4.2. Zdjecie warstwy ziemi urodzajnej — usuniecie powierzchniowej warstwy gruntu urodzajnego, zwykle z terenu
przewidzianego do wykonania drogowych robdt ziemnych oraz sktadowanie jej w celu pdzniejszego wykorzystania przy
umocnieniu skarp, rowow i rekultywacji gruntu przydroznego.

1.4.3. Pozostate okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w STWiIORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” [1] pkt 1.4.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robét

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w STWiORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” [1] pkt 1.5.

2. MATERIALY
Nie wystepuja.

3. SPRZET
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3.1. Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace sprzg¢tu podano w STWiORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” [1] pkt 3.
3.2. Sprzet stosowany do wykonania robét

Przy wykonywaniu rob6t Wykonawca, w zaleznos$ci od potrzeb, powinien wykaza¢ si¢ mozliwosciag korzystania
ze sprzgtu dostosowanego do przyjetej metody robot, jak:
— spycharki,
— rowniarki,
— zgarniarki,
— koparki,
— sprzet transportowy, np. samochody wywrotKki.

Przy niewielkim zakresie robot lub w miejscach, gdzie sprzgt mechaniczny ma niekorzystne warunki robot —
mozna stosowac reczne usunigcie ziemi urodzajne;j.

Sprzgt powinien odpowiada¢ wymaganiom okreSlonym w dokumentacji projektowej, ST, instrukcjach
producentéw lub propozycji Wykonawcey i powinien by¢ zaakceptowany przez Inzyniera.

4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w STWiORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogoélne” [1] pkt 4.
4.2. Transport materiatow

Ziemig urodzajng nalezy:
— przemieszczac z zastosowaniem spycharek, rowniarek i ew. zgarniarek (przy duzym zakresie robot),
— przewozi¢ transportem samochodowym.
Wybor srodka transportu zalezy od odlegtosci, warunkow lokalnych i przeznaczenia ziemi urodzajne;.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w STWiORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” [1] pkt 5.
5.2. Zasady wykonywania robot

Spos6b wykonania robét powinien by¢ zgodny z dokumentacja projektowg i ST. W przypadku braku
wystarczajacych danych mozna korzysta¢ z ustalen podanych w niniejszej specyfikacji oraz z informacji podanych w
zalgczniku.

Podstawowe czynnos$ci przy wykonywaniu robot obejmuja:

1. roboty przygotowawcze,

2. zdjecie warstwy ziemi urodzajnej,
3. sktadowanie ziemi urodzajne;j,

4. roboty wykonczeniowe.

5.3. Roboty przygotowawcze

Przed przystapieniem do robot nalezy, na podstawie dokumentacji projektowej, ST lub wskazan Inzyniera:
— ustali¢ lokalizacje terenu robot,
— przeprowadzi¢ szczegdlowe wytyczenie robot,
— usunaé przeszkody, np. drzewa, krzaki, obiekty, elementy drog, ogrodzen itd.,
— ew. usung¢ darning, jesli znajduje si¢ nad warstwa ziemi urodzajne;j.

5.4. Zdjecie warstwy ziemi urodzajnej
5.4.1. Wymagania ogolne

Warstwe ziemi urodzajnej nalezy zdja¢ z powierzchni calego pasa robdt ziemnych oraz w innych miejscach
okreslonych w dokumentacji projektowej lub wskazanych przez Inzyniera.

Podczas usuwania ziemi urodzajnej nalezy pozostawi¢ powierzchni¢ gruntu réwng bez zaglebien, w ktérych
zbierataby si¢ woda. W tym celu w terenie falistym usuwanie ziemi urodzajnej nalezy prowadzi¢ od miejsc nizszych ku
wyzszym (pod gorg).

Jesli nie przewiduje si¢ natychmiastowego wykonywania robot ziemnych, zaleca si¢ pozostawi¢ na miejscu
warstwe ziemi urodzajnej grubosci okolo 20 cm. Jesli warstwa ziemi urodzajnej zostata zdjgta na pelnag glebokos¢, a
Wykonawca nie przystapit do wykonywania robét drogowych, to powinien zabezpieczy¢ powierzchni¢ odstonigtego gruntu
przed negatywnymi skutkami czynnikow atmosferycznych. Jezeli grunt podloza ulegnie pogorszeniu, to Wykonawca
przywrdci ten grunt do stanu pierwotnego.
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Grubo$¢ zdejmowanej warstwy ziemi urodzajnej (zalezna od glebokosci jej zalegania, wysokosci nasypu, potrzeb
jej wykorzystania na budowie itp.) powinna by¢ zgodna z ustaleniami dokumentacji projektowej, ST lub wskazana przez
Inzyniera, wedtug faktycznego stanu jej wystepowania.

Nie nalezy zdejmowaé ziemi urodzajnej w czasie intensywnych opaddéw i bezposrednio po nich, aby unikngé
zanieczyszczenia gling lub innym gruntem nieorganicznym.

5.4.2. Usunigcie ziemi urodzajnej

Ziemi¢ urodzajng nalezy zdejmowaé mechanicznie z zastosowaniem spycharek lub rowniarek, a przy duzym
zakresie robot rowniez zgarniarek. Maszyna, ktora najlepiej jest przystosowana do robdt jest spycharka, bez wzgledu na
moc silnika. Przy stosowaniu rowniarek uzyskuje si¢ znacznie mniejsze wydajnosci niz przy uzyciu spycharek.

W przypadku, gdy ziemi¢ urodzajng mozna sktadowac w pasie drogowym, wzdtuz przysztych skarp, to spycharka
usuwa ziemig¢ urodzajng z jednej polowy pasa robét ziemnych, posuwajac si¢ w kierunku poprzecznym do osi drogi, zbiera
ziemi¢ urodzajng i odsuwa poza pas robot ziemnych. Jezeli ziemi urodzajnej z catej polowy pasa nie da si¢ usunaé przy
jednym przejsciu, spycharka powraca tym samym $ladem po jej reszte. Po usuni¢ciu catej ziemi urodzajnej na danym
sladzie roboczym, spycharka powraca ukosem do $rodka pasa robét ziemnych i zajmuje stanowisko przesunigte w kierunku
podtuznym trasy o szeroko$¢ lemiesza, po czym cykl pracy powtarza si¢. Po usunigciu ziemi urodzajnej z jednej polowy na
pewnej dtugosci, odsuwa si¢ w ten sam sposob ziemi¢ urodzajng z drugiej potowy.

Jesli powierzchnia zdjecia ziemi urodzajnej jest niewielka lub nie ma mozliwosci mechanicznego jej usunigcia, to
roboty mozna wykona¢ recznie. Narzgdziem do recznego odspojenia i odrzucenia lub zatadowania ziemi urodzajnej jest
szpadel, a $rodkiem do przewozu sg zwykte taczki. Przy stabym gruncie podtoza pod koto taczek podktada si¢ tory z
ptaskownika Iub desek.

5.4.3. Sktadowanie ziemi urodzajne;j

Miejsce sktadowania ziemi urodzajnej powinno by¢ przez Wykonawce tak dobrane, aby ziemia urodzajna byta
zabezpieczona przed zanieczyszczeniem, a takze najezdzaniem przez pojazdy. Wykonawca jest odpowiedzialny za
znalezienie miejsca sktadowania, uzyskanie uzgodnien od odpowiednich wiadz, okres sktadowania i doprowadzenie terenu
sktadowiska do stanu poprzedniego.

Na sktadowisku ziemie¢ urodzajna nalezy sktadowaé w regularnych pryzmach o wysokosci do 2 m i obsia¢
mieszankami traw ochronnych. Zgromadzona w pryzmach ziemia urodzajna nie moze zawiera¢ korzeni, kamieni i
materiatow nieorganicznych.

W okresach suchych zaleca si¢ w gornej powierzchni pryzm wyrobi¢ niecke glebokosci do 40 cm na zbieranie
wody deszczowej, ktora zapobiegnie szkodliwym zmianom zgromadzonej ziemi, przesigkajac do wnetrza pryzmy.

Ziemig urodzajng zaleca si¢ odchwasci¢ przy zastosowaniu herbicydow.

5.4.4. Nadmiar ziemi urodzajnej

Nadmiar ziemi urodzajnej, pozostajacej po wykorzystaniu jej przy umocnieniu skarp i innych robotach
wykonczeniowych nalezy wykorzysta¢ do rekultywacji terenu po ukopach lub w innych miejscach ustalonych na podstawie
decyzji wlasciwego organu ochrony srodowiska.

Lokalizacje miejsca odwozu nadmiaru ziemi urodzajnej wraz ze wszystkimi pozwoleniami nalezy przedstawié
Inzynierowi.

5.5. Roboty wykonczeniowe

Roboty wykonczeniowe powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektows i ST. Do robdt wykonczeniowych
naleza prace zwigzane z dostosowaniem wykonanych robot do istniejgcych warunkow terenowych, takie jak roboty
porzadkujace otoczenie terenu robot.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robét

Ogolne zasady kontroli jako$ci robdt podano w STWiORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” [1], pkt 6.
6.2. Kontrola usunig¢cia ziemi urodzajnej

Sprawdzenie jakosci rob6t polega na wizualnej ocenie kompletnosci i prawidtowosci ich wykonania.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru robot podano w STWiORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” [1] pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarows jest m? (metr kwadratowy) zdjetej warstwy ziemi urodzajnej o okre$lonej grubosci.

8. ODBIOR ROBOT
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8.1. Ogolne zasady odbioru robét

Ogolne zasady odbioru robét podano w STWiORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” [1] pkt 8.
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, ST i wymaganiami Inzyniera, jezeli ocena
prawidtowosci i kompletnosci ich wykonania okazata si¢ pozytywna.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w STWIORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” [1] pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m? robé6t obejmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— oznakowanie robot,
— dostarczenie sprzetu,
— zdjecie warstwy ziemi urodzajne;j,
— oczyszczenie ziemi urodzajnej z zanieczyszczen jak korzenie, kamienie, glina itp.,
— przemieszczenie lub transport ziemi ro§linnej na sktadowisko,
— skladowanie ziemi urodzajnej wraz z jej zabezpieczeniem,
— odwiezienie sprzetu.

9.3. Sposob rozliczenia robdt tymczasowych i prac towarzyszacych

Cena wykonania robot okreslonych niniejszag STWiORB obejmuje:
— roboty tymczasowe, ktore sa potrzebne do wykonania robot podstawowych, ale nie sg przekazywane Zamawiajacemu i
s3 usuwane po wykonaniu robét podstawowych,
— prace towarzyszace, ktore sg niezbedne do wykonania robot podstawowych, niezaliczane do robot tymczasowych, jak
geodezyjne wytyczenie robot itd.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Ogolne specyfikacje techniczne (STWiORB)
1. D-00.00.00 Wymagania ogolne

D-01.02.04. Rozbiorka elementow boiska

1 WSTEP
1.1.  Przedmiot STWIiORB.
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (STWIORB) sg wymagania dotyczgce wykonania i odbioru rob6t
zwigzanych z rozbiorkg elementow boiska.
1.2, Zakres stosowania STWiORB.
Specyfikacja niniejsza jest dokumentem kontraktowym i przetargowym przy zlecaniu i realizacji rob6t omawianego
zadania opisanego w punkcie 1.1
1.3. Zakres robot objetych STWiIORB.
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji stanowig wymagania dotyczace robot zwigzanych zrozbiorka
elementow drog, wykonywanych w ramach robot przygotowawczych.
1.4. OKkreslenia podstawowe.
Stosowane okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z
definicjami podanymi w STWiIORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 1.4.
1.5. Ogodlne wymagania dotyczace robot.
Ogolne wymagania dotyczace robdt podano w STWiIORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogodlne wymagania dotyczace materialow.

Ogolne wymagania dotyczgce materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w STWIORB D-M-00.00.00
,Wymagania ogolne” pkt 2.

3. SPRZET
3.1. Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu.
Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w STWiIORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 3.
3.2. Sprzet do rozbiorki.
Do wykonania robdt zwigzanych z rozbiorkg elementow boiska, moze by¢ wykorzystany sprzgt podany ponizej, lub
inny zaakceptowany przez Inzyniera:
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— spycharki,

— ‘tadowarki,

— zurawie samochodowe,
— samochody ci¢zarowe,
— zrywarki,

— mioty pneumatyczne,

— pity mechaniczne,

— frezarki nawierzchni,
— koparki.

4, TRANSPORT
41. Ogélne wymagania dotyczace transportu.

Ogoblne wymagania dotyczace transportu podano w STWIORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 4.
4.2. Transport materialéw z rozbiorki.

Material z rozbiorki mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportowymi. Dla materiatow (gruzu) stajacych si¢
wilasnoscig Wykonawcy znalezienie odpowiedniego miejsca sktadowania wraz ze wszelkimi uzgodnieniami, pozwoleniami
i optatami jest po stronie Wykonawcy robot i ma by¢ wliczone w ceng kontraktowa. W przypadku materiatow bedacych
wlasno$cig Zamawiajacego Wykonawca dostarczy je na miejsce wskazane przez Zamawiajacego, przy czym w takim
przypadku nalezy liczy¢ si¢ z mozliwosdcig transportu tych materialdéw na odleglo$¢ do 15km, co réwniez nalezy
uwzgledni¢ w cenie kontraktowej. Przy ruchu po drogach publicznych pojazdy powinny spetniaé wymagania dotyczace
przepisé6w ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie, wymiardw tadunku i innych parametrow
technicznych.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1.  Ogolne zasady wykonania roboét.
Ogolne zasady wykonania robot podano w STWIORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 5.
5.2.  Wykonanie robét rozbiérkowych.
Roboty rozbidrkowe elementow boiska obejmuja usunigcie z terenu budowy wszystkich elementéw wymienionych w
pkt 1.3, zgodnie z dokumentacja projektowa, STWiORB lub wskazanych przez Inzyniera.
Jesli dokumentacja projektowa nie zawiera dokumentacji inwentaryzacyjnej lub/i rozbidrkowej, Inzynier moze
poleci¢ Wykonawcy sporzadzenie takiej dokumentacji, w ktorej zostanie okreslony przewidziany odzysk materiatow.
Roboty rozbiérkowe mozna wykonywa¢ mechanicznie lub recznie w sposob okreslony w STWIORB lub przez
Inzyniera.

Materialy pochodzace z rozbiorki, ktore sa zniszczone lub nie nadaja si¢ do powtdrnego wykorzystania oraz gruz
kamienny i betonowy z rozbidrki nawierzchni drogowych i podbudow staja si¢ whasnoscig Wykonawcy robét. Natomiast
cate materiaty takie jak: prefabrykaty betonowe oraz destrukt po frezowaniu nawierzchni bitumicznych sa wilasnoscia
Inwestora. W zwigzku z powyzszym, na zyczenie Zamawiajgcego, zostang one na koszt Wykonawcy przetransportowane
w miejsce wskazane przez Inwestora. W cenie jednostkowej nalezy uwzgledni¢ transport tych materiatdéw na odlegltosc
10km. Ponadto przy rozbidrce takich materiatéw nie nalezy powodowa¢ ich dalszego niszczenia.

Pozostale materiaty stajg si¢ wlasnoscia Wykonawcy robot. Wykonawca robot ocenia przydatnos$¢ materiatu do ponownego
wykorzystania i odpowiednie partie materiatow przedstawia Inzynierowi do zaakceptowania. Zamawiajacy moze w kazde;j
chwili zrezygnowa¢ z checi pozyskania materiatéw przeznaczonych do ponownego uzycia. W takim przypadku materiaty
te stang si¢ wlasno$cia Wykonawcy robot, ktory powinien je zagospodarowaé zgodnie z zasadami obowigzujacymi dla
materiatow nieprzydatnych.
Odspojony materiat z rozbiorek nieprzeznaczony do ponownego wykorzystania powinien by¢ natychmiast wywieziony z
placu budowy na odktad. Pozostaly material, tj przeznaczony do pdzniejszego wykorzystania, powinien by¢ natychmiast
wywieziony z placu budowy na miejsce jego tymczasowego sktadowania oraz dodatkowo zabezpieczony przed
zanieczyszczeniem lub dalsza degradacja.
Ewentualne doty powstate po rozbiorce elementow drdg znajdujace sie w miejscach, gdzie zgodnie z dokumentacja
projektowa beda wykonywane wykopy drogowe powinny byé tymczasowo zabezpieczone. W szczegdlnosci nalezy
zapobiec gromadzeniu si¢ w nich wody opadowej. Wszystkie pozostate doty nalezy wypetié¢ gruntem rodzimym do
poziomu okres§lonego w dokumentacji projektowej i zagesci¢ w przypadku dotéw pod konstrukcjami nawierzchni ulic do
poziomu okreslonego w STWIORB D-02.00.00. Roboty ziemne.
Gruz kamienny pochodzacy zrozbidrki elementdw betonowych oraz nawierzchni lub podbudow z kruszywa, po
odpowiednim rozdrobnieniu i oczyszczeniu, mozna wykorzysta¢ do budowy nasypow, ale tylko poza obszarem konstrukeji
nawierzchni jezdnych ulic, po uzyskaniu zgody Inzyniera. Gruz z rozbiorki jako materiat do budowy nasypoéw pod
nawierzchniami moze by¢ zastosowany tylko w przypadku, gdy jego wskaznik piaskowy WP > 35 (grunt niewysadzinowy)
i uziarnienie zapewnia wtasciwe zageszczenie.

Roboty rozbiorkowe maja na celu przygotowanie terenu budowy. W zwiazku z powyzszym nie okre$la si¢
wymagan, co do sposobu prowadzenia rozbiorki. Nalezy jednak pamigtaé, aby wszelkie prace byty wykonywane zgodnie z
zasadami BHP. Ponadto dla elementéw podlegajacych dalszemu wykorzystaniu roboty nalezy prowadzi¢ w sposob
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niepowodujacy ich dalszej degradacji. Wszelkie doty powstale wskutek robét rozbidrkowych nalezy wypetni¢ gruntem
rodzimym i zagesci¢ w przypadku dotow pod konstrukcjami nawierzchni ulic do poziomu okreslonego w STWiIORB D-
02.00.00. Roboty ziemne.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1.  Ogdlne zasady kontroli jako$ci roboét.
Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w STWiIORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 6.

6.2.  Kontrola jakosci robot rozbiérkowych.

Kontrola jakosci robot polega na wizualnej ocenie kompletno$ci wykonanych robét rozbidrkowych oraz sprawdzeniu
stopnia uszkodzenia elementéw przewidzianych do powtdrnego wykorzystania.

Zaggszczenie gruntu wypelniajacego ewentualne doty po usunigtych elementach nawierzchni, ogrodzen i przepustow
powinno spetnia¢ odpowiednie wymagania okreslone w STWiIORB D-02.00.00 ,,Roboty ziemne”.

7. OBMIAR ROBOT
7.1.  Ogdlne zasady obmiaru robdt.
Ogolne zasady obmiaru robot podano w STWIORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 7.

7.2.  Jednostka obmiarowa.

Jednostka obmiarowa robot zwigzanych z rozbiorka elementow ulic jest:
a) Dla nawierzchni z réznych materiatéw — m?,
b) Dla krawgznikow i obrzezy — m,
c) Dlaurzgdzen wyposazenia boiska — szt, kpl
d) Dla podbudow —m?,
e) Dla wpustoéw, studni — szt,
f) Dla odcinkéw kanatu —m,

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robdt podano w STWiIORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 8.

Odbior robot zwigzanych z rozbiorka elementow ulic polega na wizualnym sprawdzeniu kompletnosci wykonanych
robot rozbiorkowych i remontowych na zasadach odbioru robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1.  Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci.
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w STWiIORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 9.
9.2.  Cena jednostki obmiarowej.
Ptatnos¢ nalezy przyjmowac na podstawie jednostek obmiarowych wg pkt. 7 zgodnie z obmiarem, po odbiorze robot.
W przypadku rozbiorki nawierzchni asfaltowych, cene jednostkows okresla si¢ wg STWiORB D-05.03.11. pkt. 9.

Cena wykonania rob6t obejmuje:
a) Cena jednostkowa 1 metra kwadratowego [m?] robét zwigzanych z rozbidrkg nawierzchni obejmuje:
- roboty przygotowawcze,
- wyznaczenie powierzchni przeznaczonej do rozbiorki,
- zabezpieczenie terenu rozbiorki,
- prace pomiarowe,
- dostarczenie sprzgtu,
- rozebranie nawierzchni r¢gcznie lub mechanicznie,
- zerwanie podsypki,
- ew. przesortowanie materiatu uzyskanego z rozbiorki, w celu ponownego jej uzycia, z utozeniem na poboczu,
- zaladunek i wywiezienie materiatéw z rozbiorki,
- transport na miejsce wskazane przez Inwestora na odlegto$¢ do 15km,
- koszty sktadowania i utylizacji materiatow z rozbiorki,
- wyrOwnanie podloza i uporzadkowanie terenu rozbiorki.

b) Cena jednostkowa 1 metra [m] robot dla rozbiorki kraweznikow, obrzezy betonowych, prefabrykatow betonowych
obejmuje:

- roboty przygotowawcze,

- zabezpieczenie terenu rozbiorki,

- dostarczenie sprzgtu,

- prace pomiarowe,

- odkopanie kraweznikéw, obrzezy lub innych elementéw wraz z wyjeciem i oczyszczeniem,

- demontaz kraweznikow, obrzezy lub innych elementow,

- zerwanie podsypki i taw,

- zaladunek i wywiezienie materialu z rozbiorki,

- transport na miejsce wskazane przez Inwestora na odlegto$¢ do 15km,
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10.

1.

koszty sktadowania i utylizacji materiatow z rozbiorki,
wyrownanie podtoza i uporzadkowanie terenu rozbiorki.

Cena jednostkowa 1 metra kwadratowego [m2] robdt zwigzanych z rozbiorka podbudow z kruszywa obejmuje:
roboty przygotowawcze,

wyznaczenie powierzchni przeznaczonej do rozbiorki,

zabezpieczenie terenu rozbiorki,

prace pomiarowe,

dostarczenie sprzetu,

rozebranie podbudowy mechanicznie,

ew. przesortowanie materiatu uzyskanego z rozbiorki, w celu ponownego jej uzycia, z utozeniem na poboczu,
zatadunek i wywiezienie materiatow z rozbiorki,

transport na miejsce wskazane przez Inwestora na odlegto$¢ do 15km,

koszty sktadowania i utylizacji materiatdéw z rozbiorki,

wyrownanie podtoza i uporzadkowanie terenu rozbiorki.

Cena jednostkowa 1 sztuki dla rozbiorki elementow wyposazenia boisk obejmuje:
demontaz elementéw wyposazenia,
odkopanie i wydobycie elementéw wyposazenia wraz z fundamentem,
odkopanie i wydobycie stupéw o$wietleniowych wraz z fundamentem,
zasypanie dotéw po shupkach z zageszczeniem do uzyskania Is > 1,00
zatadunek i wywiezienie materiatéw z rozbiorki na miejsce wskazane przez Inwestora,
transport na miejsce wskazane przez Inwestora na odlegto$¢ do 15km,
koszty sktadowania i utylizacji materiatow z rozbiorki,
uporzadkowanie terenu rozbiorki;

Cena jednostkowa 1 sztuki [szt] robot zwigzanych z rozbiorkg studni, wpustow deszczowych obejmuje:
roboty przygotowawcze,
wyznaczenie powierzchni przeznaczonej do rozbiorki,
zabezpieczenie terenu rozbiorki,
prace pomiarowe,
dostarczenie sprzgtu,
odkopanie i rozebranie wpustow i studni deszczowych wraz z elementami betonowymi,
zasypanie powstatych dotéw wraz z zageszczeniem,
ew. przesortowanie materiatu uzyskanego z rozbiorki, w celu ponownego jej uzycia, z ulozeniem na poboczu,
zatadunek i wywiezienie materiatow z rozbiorki na odlegto$¢ do 15km,
wyrdéwnanie podioza i uporzadkowanie terenu rozbiorki.

Cena jednostkowa 1 metra biezacego [M] robot zwiazanych z rozbiorka odcinkdéw kanatu obejmuje:
roboty przygotowawcze,
wyznaczenie powierzchni przeznaczonej do rozbiorki,
zabezpieczenie terenu rozbiorki,
prace pomiarowe,
dostarczenie sprzgtu,
odkopanie i wydobycie odcinkow kanatu,
zasypanie powstatych dotéw materiatem niewysadzinowym wraz z zageszczeniem,
ew. przesortowanie materiatu uzyskanego z rozbiorki, w celu ponownego jej uzycia, z utozeniem na poboczu,
zatadunek i wywiezienie materiatow z rozbiorki na odlegto$¢ do 15km,
wyrownanie podtoza i uporzadkowanie terenu rozbiorki.

PRZEPISY ZWIAZANE

BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaznika zaggszczenia gruntu.
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D-02.00.00. ROBOTY ZIEMNE

D-02.00.01. Roboty ziemne. Wymagania ogolne

1. WSTEP
1.1.  Przedmiot STWIORB.
Przedmiotem niniejszej ogolnej specyfikacji technicznej (STWIORB) sa wymagania dotyczace wykonania i
odbioru liniowych robot ziemnych.
1.2.  Zakres stosowania STWiORB.
Specyfikacja niniejsza jest dokumentem kontraktowym i przetargowym przy zlecaniu i realizacji robot
omawianego zadania opisanego w punkcie 1.1
1.3.  Zakres robét objetych STWiIORB.
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robét ziemnych w czasie budowy lub
modernizacji drog i obejmuja:
a) wykonanie wykopow w gruntach nieskalistych,
1.4.  Okreslenia podstawowe.
1.4.1. Budowla ziemna - budowla wykonana w gruncie lub z gruntu naturalnego lub z gruntu antropogenicznego
spelniajgca warunki statecznosci i odwodnienia.
1.4.2.  Korpus drogowy - nasyp lub ta cze$¢ wykopu, ktora jest ograniczona korong drogi i skarpami rowow.
1.4.3. Wysokos$¢ nasypu lub glebokos¢é wykopu - réznica rzednej terenu i rzednej robot ziemnych, wyznaczonych w osi
nasypu lub wykopu.
1.4.4.  Wykop plytki - wykop, ktérego glebokos¢ jest mniejsza niz 1 m.
1.45.  Wykop $redni - wykop, ktorego gtgboko$¢ jest zawarta w granicach od 1 do 3 m.
1.4.6.  Grunt nieskalisty - kazdy grunt rodzimy, nie okreslony w punkcie 1.4.12 jako grunt skalisty.
1.4.7. Grunt skalisty - grunt rodzimy, lity lub sp¢kany o nieprzesunietych blokach, ktorego probki nie wykazuja zmian
objetosci ani nie rozpadaja si¢ pod dziataniem wody destylowanej; majg wytrzymato$¢ na $ciskanie R¢ ponad 0,2
MPa; wymaga uzycia srodkow wybuchowych albo narzedzi pneumatycznych lub hydraulicznych do odspojenia.
1.4.8. Odktad - miejsce wbudowania lub sktadowania (odwiezienia) gruntéw pozyskanych w czasie wykonywania
wykopow, a nie wykorzystanych do budowy nasypow oraz innych prac zwigzanych z trasg drogowa.
1.49. Wskaznik zageszczenia gruntu - wielko$¢ charakteryzujaca stan zaggszczenia gruntu, okreslona wg wzoru:

gdzie:

O - gesto$é objetosciowa szkieletu zageszczonego gruntu, zgodnie z BN-77/8931-12 [9], (Mg/m®),

s - maksymalna gestos¢ ob]e;toscmwa szkieletu gruntowego przy wilgotnosci optymalnej, zgodnie z PN-B-
04481:1988 [2], stuzaca do oceny zageszczenia gruntu w robotach ziemnych, (Mg/m3).

1.4.10. Wskaznik réznoziarnistosci - wielko$¢ charakteryzujaca zaggszczalno$¢é gruntéw niespoistych, okreslona wg

Wzoru:
UG
10
gdzie:
deo - S$rednica oczek sita, przez ktore przechodzi 60% gruntu, (mm),
dio - $rednica oczek sita, przez ktore przechodzi 10% gruntu, (mm).

1.4.11. Wskaznik odksztatcenia gruntu - wielko$¢ charakteryzujgca stan zageszczenia gruntu, okreslona wg wzoru:
E,
E,

o
gdzie:

E; - modut odksztalcenia gruntu oznaczony w pierwszym obciazeniu badanej warstwy zgodnie z PN-S-02205:1998 [4],
E> - modut odksztalcenia gruntu oznaczony w powtornym obcigzeniu badanej warstwy zgodnie z PN-S-02205:1998 [4].

1.4.12. Pozostale okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.
1.5. Ogodlne wymagania dotyczace robot.

Ogolne wymagania dotyczace robdt podano w STWiIORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.5.

2. MATERIALY (GRUNTY)
2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialow.
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Ogolne wymagania dotyczace materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w STWiORB D-M-00.00.00

»Wymagania ogolne” pkt 2.
2.2.  Podzial gruntéw.

Podzial gruntow pod wzgledem wysadzinowosci podaje tablica 1.

Podziat gruntow pod wzgledem przydatnosci do budowy nasypow podano w STWiIORB D-02.03.01 pkt 2.
2.3.  Zasady wykorzystania gruntéw.

Grunty uzyskane przy wykonywaniu wykopdéw powinny by¢ przez Wykonawce wykorzystane w maksymalnym
stopniu do budowy nasypow. Grunty przydatne do budowy nasypéw moga by¢é wywiezione poza teren budowy tylko
wowczas, gdy stanowig nadmiar objetosci robot ziemnych i za zezwoleniem Inzyniera.

Jezeli grunty przydatne, uzyskane przy wykonaniu wykopow, nie bgdgc nadmiarem objetosci robdt ziemnych,
zostaly za zgoda Inzyniera wywiezione przez Wykonawce poza teren budowy z przeznaczeniem innym niz budowa
nasypoéw lub wykonanie prac objetych kontraktem, Wykonawca jest zobowigzany do dostarczenia rownowaznej objetosci
gruntdow przydatnych ze zrodet whasnych, zaakceptowanych przez Inzyniera.

Grunty i materiaty nieprzydatne do budowy nasypéw, okreslone w STWIORB D-02.03.01 pkt 2.4, powinny by¢
wywiezione przez Wykonawce na odktad. Zapewnienie terenéw na odktad nalezy do obowiazkéw Zamawiajacego, o ile
nie okre§lono tego inaczej w kontrakcie. Inzynier moze nakazaé pozostawienie na terenie budowy gruntow, ktorych
czasowa nieprzydatno$¢ wynika jedynie z powodu zamarznigcia lub nadmiernej wilgotnosci.

Tablica 1. Podziat gruntow pod wzgledem wysadzinowos$ci wg PN-S-02205:1998 [4]

Lp. | Wyszczegoélnie | Jed- Grupy gruntow
nie
whasciwosci nostki | niewysadzinowe watpliwe wysadzinowe
1 Rodzaj gruntu —  rumosz — piasek pylasty malo wysadzinowe
niegliniasty — zwietrzelina — glina piaszczysta zwigzta, glina
- Zwir gliniasta zwigzta, glina pylasta zwiezta
— pospotka — rumosz gliniasty — il, it piaszczysty, it pylasty
— piasek gruby — zwir gliniasty bardzo wysadzinowe
— piasek $redni — pospotka gliniasta | — Ppiasek gliniasty
— piasek drobny —  pyl, pyt piaszczysty
— zuzel — glina piaszczysta, glina, glina pylasta
nierozpadowy — it warwowy
2 Zawartosc¢
czastek %
<0,075 mm <15 od 15 do 30 > 30
<0,02 mm <3 od 3 do 10 >10
3 Kapilarnos¢
bierna Hyp m <10 >1,0 >1,0
4 Wskaznik
piaskowy WP >35 od 25 do 35 <25

3. SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu.
Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w STWiIORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 3.
3.2 Sprzet do robét ziemnych.
Wykonawca przystepujacy do wykonania robot ziemnych powinien wykaza¢ si¢ mozliwoscig korzystania z
nastgpujacego sprzetu do:
— odspajania i wydobywania gruntow (narzedzia mechaniczne, mioty pneumatyczne, zrywarki, koparki, tadowarki,
wiertarki mechaniczne itp.),
— jednoczesnego wydobywania i przemieszczania gruntéw (spycharki, zgarniarki, rowniarki, urzadzenia do
hydromechanizaciji itp.),
— transportu mas ziemnych (samochody wywrotki, samochody skrzyniowe, tasmociagi itp.),
— sprzgtu zageszcezajacego (walce, ubijaki, plyty wibracyjne itp.).

4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu.

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w STWiIORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 4.
4.2, Transport gruntow.

Wybdr §rodkéw transportowych oraz metod transportu powinien by¢ dostosowany do rodzaju gruntu (materiatu),
jego objetosci, sposobu odspajania i zatadunku oraz do odlegtosci transportu. Wydajno$¢ srodkow transportowych powinna
by¢ ponadto dostosowana do wydajnos$ci sprzetu stosowanego do urabiania i wbudowania gruntu (materiahu).
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Zwickszenie odleglosci transportu ponad warto$ci zatwierdzone nie moze by¢ podstawg roszczen Wykonawcy,
dotyczacych dodatkowej zaptaty za transport, o ile zwigkszone odlegltosci nie zostaty wczes$niej zaakceptowane na pismie
przez Inzyniera.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robét.
Ogolne zasady wykonania robot podano w STWIORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6élne” pkt 5.
5.2. Dokladnos¢ wykonania wykopéw i nasypéw.
Odchylenie osi korpusu ziemnego, w wykopie lub nasypie, od osi projektowanej nie powinny by¢ wieksze niz + 10
cm. Roznica w stosunku do projektowanych rzgdnych robot ziemnych nie moze przekracza¢ + 1 cmi -3 cm.

Szerokos¢ gornej powierzchni korpusu nie moze rézni¢ si¢ od szerokosci projektowanej o wigcej niz £ 10 cm, a
krawedzie korony drogi nie powinny mie¢ wyraznych zataman w planie.

Pochylenie skarp nie powinno rézni¢ si¢ od projektowanego o wiecej niz 10% jego wartosci wyrazonej tangensem
kata. Maksymalne nieréwnosci na powierzchni skarp nie powinny przekracza¢ =+ 10 cm przy pomiarze tatg 3-metrows, albo
powinny by¢ spetnione inne wymagania dotyczace nierownosci, wynikajace ze sposobu umocnienia powierzchni skarpy.

W gruntach skalistych wymagania, dotyczgce rownosci powierzchni dna wykopu oraz pochylenia i réwnoSci
skarp, powinny by¢ okreslone w dokumentacji projektowej i STWiIORB.

5.3. Odwodnienia pasa roboét ziemnych.

Niezaleznie od budowy urzadzen, stanowigcych elementy systemoéw odwadniajacych, ujetych w dokumentacji
projektowej, Wykonawca powinien, o ile wymagaja tego warunki terenowe, wykonac urzadzenia, ktore zapewnia
odprowadzenie wod gruntowych i opadowych poza obszar robdt ziemnych tak, aby zabezpieczy¢ grunty przed
przewilgoceniem i nawodnieniem. Wykonawca ma obowigzek takiego wykonywania wykopdéw 1 nasypoéw, aby
powierzchniom gruntu nadawac w catym okresie trwania robot spadki, zapewniajace prawidtowe odwodnienie.

Jezeli, wskutek zaniedbania Wykonawcy, grunty ulegna nawodnieniu, ktoére spowoduje ich dlugotrwata
nieprzydatnos¢, Wykonawca ma obowigzek usuniecia tych gruntow i zastgpienia ich gruntami przydatnymi na wilasny
koszt bez jakichkolwiek dodatkowych optat ze strony Zamawiajacego za te czynnosci, jak rowniez za dowieziony grunt.

Odprowadzenie wod do istniejacych zbiornikow naturalnych i urzadzen odwadniajagcych musi by¢ poprzedzone
uzgodnieniem z odpowiednimi instytucjami.

5.4. Odwodnienie wykopow.

Technologia wykonania wykopu musi umozliwia¢ jego prawidlowe odwodnienie w calym okresie trwania robot
ziemnych. Wykonanie wykopow powinno postepowaé w kierunku podnoszenia si¢ niwelety.

W czasie robot ziemnych nalezy zachowa¢ odpowiedni spadek podtuzny i nadaé przekrojom poprzecznym spadki,
umozliwiajace szybki odptyw wod z wykopu. O ile w dokumentacji projektowej nie zawarto innego wymagania, spadek
poprzeczny nie powinien by¢ mniejszy niz 4% w przypadku gruntéw spoistych i nie mniejszy niz 2% w przypadku
gruntéw niespoistych. Nalezy uwzgledni¢ ewentualny wplyw kolejnosci i sposobu odspajania gruntéw oraz termindw
wykonywania innych robdt na spelnienie wymagan dotyczacych prawidtowego odwodnienia wykopu w czasie postepu
robot ziemnych.

Zrédta wody, odstonigte przy wykonywaniu wykopow, nalezy ujaé w rowy i /lub dreny. Wody opadowe i
gruntowe nalezy odprowadzi¢ poza teren pasa robot ziemnych.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogodlne zasady kontroli jakosci robot.
Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w STWiIORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 6.

6.2. Badania i pomiary w czasie wykonywania robot ziemnych.
6.2.1. Sprawdzenie odwodnienia.

Sprawdzenie odwodnienia korpusu ziemnego polega na kontroli zgodnosci z wymaganiami specyfikacji
okreslonymi w pkcie 5 oraz z dokumentacja projektows.

Szczegbdlng uwagge nalezy zwrdcié na:
- wlasciwe ujecie i odprowadzenie wod opadowych,
- wlasciwe ujecie i odprowadzenie wysiekow wodnych.
6.2.2.  Sprawdzenie jakosci wykonania robot.
Czynnos$ci wchodzace w zakres sprawdzenia jako$ci wykonania robdt okreslono w pkcie 6 ST D-02.01.01 oraz D-02.03.01.
6.3.  Badania do odbioru korpusu ziemnego.
6.3.1.  Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiarow.

Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiaréw do odbioru korpusu ziemnego podaje tablica 2.

Tablica 2. Czestotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiaréw wykonanych rob6t ziemnych

Lp. | Badana cecha Minimalna czgstotliwo$¢ badan i pomiardw
1 Pomiar szerokos$ci korpusu ziemnego Pomiar tasma, szablonem, tata o dtugosci 3 m i poziomica lub
niwelatorem, w odstgpach co 200 m na
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2 Pomiar szeroko$ci dna rowow prostych, w punktach gtéwnych tuku, co 100 m na tukach o R >
100 m co 50 m na tukach o R <100 m

3 Pomiar rzednych powierzchni korpusu | oraz w miejscach, ktére budza watpliwoSci
ziemnego

4 Pomiar pochylenia skarp

5 Pomiar rownosci powierzchni korpusu

6 Pomiar rownosci skarp

7 Pomiar spadku podtuznego powierzchni |Pomiar niwelatorem rzednych w odstgpach co 200 m oraz w
korpusu lub dna rowu punktach watpliwych

8 Badanie zaggszczenia gruntu Wskaznik zaggszczenia okresla¢ dla kazdej ulozonej warstwy lecz

nie rzadziej niz w trzech punktach na 1000 m? warstwy

6.3.2.  Szerokos¢ korpusu ziemnego.

Szerokos¢ korpusu ziemnego nie moze r6zni¢ si¢ od szerokosci projektowanej o wigcej niz £ 10 cm.
6.3.3.  Szerokos¢ dna rowow.

Szerokos$¢ dna rowdw nie moze roznic si¢ od szerokosci projektowanej o wigcej niz =5 cm.

6.3.4. Rzedne korony korpusu ziemnego.

Rzedne korony korpusu ziemnego nie moga r6znic si¢ od rzednych projektowanych o wigcej niz -3 cm lub +1 cm.
6.3.5.  Pochylenie skarp.

Pochylenie skarp nie moze rézni¢ si¢ od pochylenia projektowanego o wigcej niz 10% wartosci pochylenia
wyrazonego tangensem kata.

6.3.6. Rowno$¢ korony korpusu.

Nierownosci powierzchni korpusu ziemnego mierzone tata 3-metrowa, nie mogg przekraczac 3 cm.
6.3.7. Rownos¢ skarp.

Nierownosci skarp, mierzone tata 3-metrowa, nie moga przekraczaé + 10 cm.

6.3.8.  Spadek podtuzny korony korpusu lub dna rowu.

Spadek podtuzny powierzchni korpusu ziemnego lub dna rowu, sprawdzony przez pomiar niwelatorem rzednych
wysokosciowych, nie moze dawaé roznic, w stosunku do rzednych projektowanych, wigkszych niz -3 cm lub +1 cm.
6.3.9. Zaggszczenie gruntu.

Wskaznik zaggszczenia gruntu okre$lony zgodnie z BN-77/8931-12 [9] powinien by¢ zgodny z zatozonym dla
odpowiedniej kategorii ruchu. W przypadku gruntéw dla ktorych nie mozna okresli¢ wskaznika zageszczenia nalezy
okresli¢ wskaznik odksztatcenia Iy, zgodnie z normg PN-S-02205:1998 [4].

6.4.  Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi robotami.

Wszystkie materialy nie speliajace wymagan podanych w odpowiednich punktach specyfikacji, zostang
odrzucone. Jesli materialy nie spelniajagce wymagan zostang wbudowane lub zastosowane, to na polecenie Inzyniera
Wykonawca wymieni je na wlasciwe, na wtasny koszt.

Wszystkie roboty, ktore wykazuja wigksze odchylenia cech od okreslonych w punktach 5 i 6 specyfikacji powinny
by¢ ponownie wykonane przez Wykonawce na jego koszt.

Na pisemne wystgpienie Wykonawcy, Inzynier moze uzna¢ wad¢ za nie majacg zasadniczego wptywu na cechy
eksploatacyjne drogi i ustali zakres i wielko$¢ potracen za obnizong jako$¢.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot.

Ogolne zasady obmiaru robot podano w STWIORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Obmiar robét ziemnych.

Jednostka obmiarowg jest m® (metr sze$cienny) wykonanych robét ziemnych.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robdt podano w STWiIORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 8.

Roboty ziemne uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, STWiIORB i wymaganiami Inzyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daly wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w STWiIORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 9.
Zakres czynnosci objetych ceng jednostkowa podano w STWiIORB D-02.01.01 pkt 9.

10 PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy.

1. PN-B-02480:1986 Grunty budowlane. Okres$lenia. Symbole. Podziat i opis gruntow
2. PN-B-04481:1988 Grunty budowlane. Badania probek gruntow

3. PN-B-04493:1960 Grunty budowlane. Oznaczanie kapilarno$ci biernej

4. PN-S-02205:1998 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania
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5. PN-ISO 10318:2007 Geosyntetyki — Terminy i definicje

6. BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczenie wskaznika piaskowego

7. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczenie modutu odksztatcenia nawierzchni podatnych
podloza przez obcigzenie ptyta

8. BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaznika zageszczenia gruntu

10.2. Inne dokumenty.

9. Wykonanie i odbior robot ziemnych dla drég szybkiego ruchu, IBDiM, Warszawa 1978.

10. Instrukcja badan podtoza gruntowego budowli drogowych i mostowych, GDDP,Warszawa 1998.
11. Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnych i potsztywnych, IBDiM, Warszawa 1997.

12. Wytyczne wzmacniania podtoza gruntowego w budownictwie drogowym, IBDiM, Warszawa 2002.

D-02.01.01. Wykonanie wykopéw w gruntach nieskalistych

1. WSTEP
1.1.  Przedmiot STWIORB.

Ustalenia zawarte w niniejszej STWIORB dotycza prowadzenia wszelkich robot ziemnych zwigzanych z
wykopami prowadzonymi w gruntach nieskalistych chyba, ze w innych pozycjach specyfikacji zaznaczono inaczej.
1.2.  Zakres stosowania STWiORB.

Specyfikacja niniejsza jest dokumentem kontraktowym i przetargowym przy zlecaniu i realizacji robot
omawianego zadania opisanego w punkcie 1.1
1.3.  Zakres robét objetych STWiIORB.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot ziemnych w czasie budowy lub
modernizacji drég i obejmuja wykonanie wykopow w gruntach nieskalistych.

1.4,  Okreslenia podstawowe.

Podstawowe okre$lenia zostaty podane w STWiIORB D-02.00.01 pkt 1.4.
1.5, Ogoélne wymagania dotyczace robot.

Ogolne wymagania dotyczace robdt podano w STWiIORB D-02.00.01 pkt 1.5.

Przed przystapieniem do wykonania robot ziemnych nalezy zakonczy¢ wszelkie roboty przygotowawcze okreslone
w STWIORB D-01.00.00. “Roboty przygotowawcze”.

W przypadku wykonywania robot ziemnych w rejonie istniejagcego uzbrojenia podziemnego, wszelkie roboty
ziemne nalezy prowadzi¢ zgodnie z dyspozycjami i pod ptatnym nadzorem przedstawiciela Wlasciciela sieci. Koszty
zwigzane z nadzorem ponosi Wykonawca.

Przed przystapieniem do wykonywania jakichkolwiek wykopoéw w rejonie sieci uzbrojenia terenu nalezy wykonaé
przekopy kontrolne pod nadzorem przedstawiciela Wtasciciela sieci w celu ustalenia doktadnej lokalizacji sieci uzbrojenia
terenu.

Koszty zwiazane z wykopami kontrolnymi i nadzorem przedstawiciela Wlasciciela sieci nalezy uja¢ w cenie

kontraktowej.

2. MATERIALY (GRUNTY)

Ogolne wymagania dotyczace materiatlow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w STWiIORB D-M-02.00.01
»,Wymagania ogdlne” pkt 2.

Material wystepujacy w podtozu wykopu jest gruntem rodzimym, ktory bedzie stanowit podioze nawierzchni.
Zgodnie z Katalogiem typowych konstrukcji nawierzchni podatnych i potsztywnych [12] powinien charakteryzowac sig
grupg nosnosci Gi. Gdy podtoze nawierzchni zaklasyfikowano do innej grupy nosnosci, nalezy podtoze doprowadzi¢ do
grupy nosnosci G1 zgodnie z dokumentacja projektowa i STWiORB.

W dokumentacji projektowej nie przewidziano wykorzystania gruntow pochodzacych z wykopow do budowy
nasypow, dlatego tez natychmiast po ich wydobyciu nalezy je wywiez¢ na odktad. Zapewnienie terenow na odktad oraz
uzyskanie odpowiednich pozwolen na transport i sktadowanie nalezy do obowigzkéw Wykonawcy Robdt. Grunty
wydobyte z wykopow dopuszcza si¢ jedynie do plantowania terenu poza ciggami komunikacyjnymi.

3. SPRZET
Ogolne wymagania i ustalenia dotyczace sprzetu okres§lono w STWIORB D-02.00.01 pkt 3.

4. TRANSPORT
Ogolne wymagania i ustalenia dotyczace transportu okreslono w STWiORB D-02.00.01 pkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1 Zasady prowadzenia robét.
Ogolne zasady prowadzenia robot podano w STWiIORB D-02.00.01 pkt 5.
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Wykopy nalezy chroni¢ przed doptywem wody. Ponadto wszelkie roboty ziemne nalezy prowadzi¢ w okresie
mozliwie suchym z pominigciem okresu zimowego.

Sposob wykonania skarp wykopu powinien gwarantowac ich statecznos¢ w catym okresie prowadzenia robodt, a
naprawa uszkodzen, wynikajacych z nieprawidtowego uksztattowania skarp wykopu, ich podcigcia lub innych odstgpstw
od dokumentacji projektowej obcigza Wykonawce.

Wykonawca powinien wykonywaé¢ wykopy w taki sposob, aby grunty o réznym stopniu przydatnosci do budowy
nasypow byty odspajane oddzielnie, w sposob uniemozliwiajacy ich wymieszanie. Odstgpstwo od powyzszego wymagania,
uzasadnione skomplikowanym uktadem warstw geotechnicznych, wymaga zgody Inzyniera.

Odspojone grunty przydatne do wykonania nasypéw powinny by¢ bezposrednio wbudowane w nasyp lub
przewiezione na odktad. O ile Inzynier dopusci czasowe sktadowanie odspojonych gruntéw, nalezy je odpowiednio
zabezpieczy¢ przed nadmiernym zawilgoceniem.

5.2. Wymagania dotyczace zageszczenia.
Zageszezenie gruntu w wykopach i miejscach zerowych robot ziemnych powinno spelnia¢ wymagania, dotyczace
minimalnej wartosci wskaznika zageszczenia (Is), podanego nizej.

Jezeli grunty rodzime w wykopach i1 miejscach zerowych nie spetniaja wymaganego wskaznika zaggszczenia, to
przed utozeniem konstrukcji nawierzchni nalezy je dogesci¢ do wymaganej wartosci L.

Jezeli wartosci wskaznika zaggszczenia nie mogg by¢ osiagnicte przez bezposrednie zaggszczanie gruntow
rodzimych, to nalezy podja¢ srodki w celu ulepszenia gruntu podtoza, umozliwiajacego uzyskanie wymaganych wartosci
wskaznika zageszczenia. Mozliwe do zastosowania $rodki, o ile nie sa okre$lone w STWIORB, proponuje Wykonawca i
przedstawia do akceptacji Inzynierowi.

Dodatkowo mozna sprawdzi¢ no$no$¢ warstwy gruntu na powierzchni robdt ziemnych na podstawie pomiaru
wtornego modutu odksztatcenia E; zgodnie z PN-02205:1998 [4] rysunek 4.

Zageszczeniu gruntu w poziomie dna wykopu powinno wynosi¢ 120,98 lub Ex>50MPa przy E»/E; < 2,2 (dla skarp
1:>0,95).
5.3. Ruch budowlany.

Nie nalezy dopuszcza¢ ruchu budowlanego po dnie wykopu o ile grubo$¢ warstwy gruntu (nadktadu) powyzej
rzgdnych robot ziemnych jest mniejsza niz 0,3 m.

Z chwilg przystapienia do ostatecznego profilowania dna wykopu dopuszcza si¢ po nim jedynie ruch maszyn
wykonujacych te¢ czynno$¢ budowlang. Moze odbywac sie jedynie sporadyczny ruch pojazdow, ktére nie spowoduja
uszkodzen powierzchni korpusu.

Naprawa uszkodzen powierzchni robdt ziemnych, wynikajacych z niedotrzymania podanych powyzej warunkow
obcigza Wykonawce robot ziemnych.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1.  Ogodlne zasady kontroli jako$ci robét.
Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w STWiORB D-02.00.01 pkt 6.
6.2. Kontrola wykonania wykopow.
Kontrola wykonania wykopdéw polega na sprawdzeniu zgodnosci z wymaganiami okreslonymi w dokumentacji
projektowej i STWIORB. W czasie kontroli szczegblng uwage nalezy zwrocic na:
a) sposob odspajania gruntéw nie pogarszajacy ich wiasciwosci,
b) zapewnienie statecznosci skarp,
¢) odwodnienie wykopow w czasie wykonywania robot i po ich zakonczeniu,
d) doktadno$¢ wykonania wykopow (usytuowanie i wykonczenie),
e) zageszczenie gornej strefy korpusu w wykopie wedlug wymagan okreslonych w pkceie 5.2.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot.
Ogolne zasady obmiaru robot podano w STWIORB D-02.00.01 pkt 7.
7.2.  Jednostka obmiarowa.
Jednostkg obmiarowg robot zwigzanych z wykonaniem rob6t ziemnych jest metr sze$cienny [m®].

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robét podano w STWiIORB D-02.00.01 pkt 8.

Roboty ziemne uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, jezeli wszystkie wyniki badan
przeprowadzonych przy odbiorach okazaty si¢ zgodne z wymaganiami. Poszczegdlne elementy robdt ziemnych podlegaja
odbiorom robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci.

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w STWIORB D-02.00.01 pkt 9.
9.2.  Cena jednostki obmiarowej.

Cena 1 metra szeSciennego [m®] wykonania wykopow obejmuje:
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- wszelkie prace pomiarowe,

- prace przygotowawcze,

- oznakowanie robot,

- dostarczenie odpowiedniego sprzetu,

- wykonanie wykopow,

- wykonanie wykopu z transportem urobku na nasyp lub odktad, obejmujace: odspojenie, przemieszczenie, zatadunek,
przewiezienie i wytadunek,

- profilowanie dna wykopu i skarp,

- bezposrednie zaggszczenie powierzchni wykopu,

- plantowanie (obrobienie na czysto) skarp i dna wykopu

- odwodnienie wykopu na czas jego wykonywania,

- przeprowadzenie pomiardw i badan laboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji techniczne;j,

- plantowanie urobku na odktadzie z nadaniem odpowiedniej formy,

- przekopy kontrolne,

- koszty sktadowania ziemi na wysypisku,

- koszty nadzoru przedstawicieli Wtascicieli sieci uzbrojenia podziemnego,

- rekultywacje terenu.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Spis przepisow zwigzanych podano w STWiIORB D-02.00.01 pkt 10.

D-02.03.01c. Wzmocnienie geosyntetykiem podloza na gruncie stabono$nym

1. WSTEP
1.1. Przedmiot STWIORB

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (STWiORB) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
zwigzanych z wykonaniem wzmocnienia geosyntetykiem podioza na gruncie stabono$nym.

1.2. Zakres stosowania STWiORB

Specyfikacja niniejsza jest dokumentem kontraktowym 1 przetargowym przy zlecaniu i realizacji robdt
omawianego zadania opisanego w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych STWiORB

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z wykonaniem i
odbiorem wzmocnienia podtoza nasypu na gruncie stabono$nym za pomoca geosyntetyku.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Geosyntetyk - material o postaci ciaglej, wytwarzany z wysoko spolimeryzowanych wiokien syntetycznych jak
polietylen, polipropylen, poliester, charakteryzujacy si¢ m.in. duzg wytrzymatoscig oraz wodoprzepuszczalnoscig.
Geosyntetyki obejmuja: geosiatki, geowtokniny, geotkaniny, geodzianiny, georuszty, geokompozyty, geomembrany.

1.4.2. Geowldknina - material nietkany wykonany z wiokien syntetycznych, ktorych spojnos¢ jest zapewniona przez
iglowanie lub inne procesy taczenia (np. dodatki chemiczne, potaczenie termiczne) i ktory zostaje maszynowo uformowany
w postaci maty.

1.4.3. Stabe podtoze (pod nasypem) - warstwy gruntu nie spelniajgce wymagan, wynikajacych z warunkéw nos$nosci lub
statecznosci albo warunkow przydatnosci do uzytkowania nasypu.

1.4.4. Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w STWiORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” [1] pkt 1.4.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robét

Ogoblne wymagania dotyczace robot podano w STWiORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” [1] pkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogoélne wymagania dotyczace materialow

Ogoblne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w STWiORB D-M-00.00.00
,»,Wymagania ogolne” [1] pkt 2.

2.2. Materialy do wykonania robot

2.2.1. Zgodnos¢ materiatow z dokumentacja projektowa i aprobata techniczng
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Materiaty do wykonania wzmocnienia podtoza nasypu za pomoca geosyntetyku powinny byé zgodne z
ustaleniami dokumentacji projektowej lub STWIORB oraz z aprobatg techniczng IBDiM.

2.2.2. Geosyntetyki

Do zastosowania jako warstwe separacyjno-filtracyjng, pod konstrukcja nawierzchni poliuretanowej, oraz do
zastosowania jako owijka pionéw drenazowych, dopuszcza si¢ do stosowania geowltokning charakteryzujaca sig
nastgpujgcymi parametrami:

—  wytrzymalo$¢ na rozcigganie: min. 10 kN/m

—  wodoprzepuszczalno$é w kierunku prostopadtym do ptaszczyzny wyrobu: min. 55 1/m2/s
— odpornos$¢ na przebicie statyczne (CBR): min. 1500N

— wydluzenie przy max. obcigzeniu: min. 40%

Dopuszcza si¢ mozliwos¢ dotozenia przez Inspektora dodatkowych wymagan odnosnie zastosowanych
geosyntetykow, np. konkretny polimer z ktérego ma by¢ wykonany geosyntetyk.

Geosyntetyki powinny by¢ dostarczane w rolkach nawinigtych na tuleje lub rury. Wymiary (szeroko$é¢, dhugosc)
moga by¢ standardowe lub dostosowane do indywidualnych zamodwien (niektéore wyroby mogg by¢ dostarczane w
panelach). Rolki powinny by¢ opakowane w wodoszczelng folig, stabilizowang przeciw dziataniu promieniowania UV i
zabezpieczone przed rozwinigciem.

Warunki sktadowania nie powinny wplywaé na wiasciwosci geosyntetykoéw. Podczas przechowywania nalezy
chroni¢ materiaty, zwlaszcza geowlokniny przed zawilgoceniem, zabrudzeniem, jak réwniez przed dhugotrwatym (np.
parotygodniowym) dzialaniem promieni stonecznych. Materiaty nalezy przechowywaé wytacznie w rolkach opakowanych
fabrycznie, utozonych poziomo na wyréwnanym podtozu. Nie nalezy uktada¢ na nich zadnych obcigzen. Opakowania nie
nalezy zdejmowac¢ az do momentu wbudowania.

Podczas tadowania, roztadowywania i skladowania nalezy zabezpieczy¢ rolki przed uszkodzeniami
mechanicznymi lub chemicznymi oraz przed dziataniem wysokich temperatur.

2.2.3. Grunty na nasypy
Grunty na nasypy powinny odpowiada¢ wymaganiom STWiORB D-02.00.00 [3].

3. SPRZET
3.1. Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu
Ogoblne wymagania dotyczace sprzetu podano w STWiORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” [1] pkt 3.
3.2. Sprzet stosowany do wykonania wzmocnienia geosyntetykiem podloza nasypu
W zaleznosci od potrzeb Wykonawca powinien wykaza¢ si¢ mozliwo$cig korzystania z nastepujacego sprzetu do
uktadania geosyntetykéw: ukladarki o prostej konstrukcji, umozliwiajagce rozwijanie geosyntetyku ze szpuli, np. przez
podwieszenie rolki do wysiggnika koparki, ciagnika, fadowarki itp.
4. TRANSPORT
4.1. Ogodlne wymagania dotyczace transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w STWiORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” [1] pkt 4.
4.2. Transport materialow

Geosyntetyki moga by¢ transportowane dowolnymi srodkami transportu, pod warunkiem:
— opakowania bel (rolek) folig, brezentem lub tkaning techniczna,
— zabezpieczenia opakowanych bel przed przemieszczaniem si¢ w czasie przewozu,
— ochrony przed zawilgoceniem i nadmiernym ogrzaniem,
— niedopuszczenia do kontaktu bel z chemikaliami, tluszczami oraz przedmiotami mogacymi przebi¢ lub rozcigé
geowltokniny.
Material ziemny na nasypy powinien by¢ przewozony zgodnie z wymaganiami STWiORB D-02.00.00 [3].

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robét
Ogolne zasady wykonania robdt podano w STWiORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” [1] pkt 5.

5.2. Roboty przygotowawcze

Przygotowanie podloza wymaga:
— usuniecia drzew, krzewow, korzeni, wickszych kamieni, ktére moglyby uszkodzi¢ material geotekstylny, a takze ziemi
ro$linnej, o ile jest to mozliwe (np. na torfach nie jest wskazane usuwanie tzw. kozucha),
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— wyr6éwnania powierzchni, najlepiej przez scigcie tyzka w ruchu do tytu, aby uktadany material geotekstylny przylegat
na calej powierzchni do podtoza.

5.3. Ukladanie i zasypywanie geosyntetykow

Geosyntetyki nalezy uktada¢ na podstawie planu, okreslajacego wymiary pasm, kierunek postepu robot, kolejnosé¢
uktadania pasm, szerokos$¢ zaktadoéw, sposob taczenia, mocowania tymczasowego itp. Wskazany jest kierunek uktadania
,.pod gore”. Geosyntetyki uktada si¢ zarowno w podstawie nasypu, jak i w korycie wykopu.

Geosyntetyki nalezy tak uktadaé, by pasma lezaly poprzecznie do kierunku zasypywania. Zaklady sasiednich
pasm powinny wynosi¢ 30-50 cm, na podtozu bardzo stabym (CBR < 2%) i nieréwnym lub w biezacej wodzie - nawet 100
cm. Jezeli pokrywana powierzchnia jest wezsza niz dwie szeroko$ci pasma, to mozna je uktada¢ wzdhuz osi. Nalezy
wowczas szczegoblnie przestrzegac¢ zachowania zaktadu pasm. Aby zapobiec przemieszczaniu np. przez wiatr, pasma nalezy
przymocowac, najlepiej szpilkami w ksztatcie litery U. Szpilki nalezy mocowa¢ na kazdym zaktadzie, w rozstawie 4-5m.
Szpilek po obcigzeniu geosyntetyku gruntem nie nalezy usuwaé. W uzasadnionych przypadkach wymagane jest laczenie
pasm, najczesciej na budowie za pomocg zszycia, potaczen specjalnych itp. Geosyntetyk nalezy wywina¢ poza obszar
kolejnej gornej warstwy kruszywa na szerokos¢ min. 0,5m.

Wskazane jest stosowanie pasm jak najszerszych (okoto 5 m), gdyz mniej jest zaktadéw i potaczen. W przypadku
dysponowania waskimi pasmami (1,5-3 m) korzystny jest uktad krzyzowy z przeplecionych prostopadtych pasm,
rozwijanych poprzecznie i podtuznie. Uktad taki zapewnia skuteczng dwukierunkowa wspotpracg materiatu.

Zasypywanie powinno nastgpowac od czota pasma na ulozony material, po czym zasypka jest rozktadana na calej
powierzchni odpowiednim urzadzeniem, najczesciej spycharka, a tylko wyjatkowo recznie. Duze kamienie nie powinny
by¢ zrzucane z wigkszej wysokoSci, by nie niszczy¢ geosyntetykow. W takim przypadku celowe jest uktadanie najpierw
bezposrednio na materiale warstwy bez kamieni. Pasma nalezy uktada¢ ,,dachéwkowo”, aby przesuwanie zasypki nie
powodowato podrywania materiatu.

Niedopuszczalny jest ruch pojazdow gasienicowych, walcow okotkowanych i innych ciezkich maszyn
bezposrednio po ulozonym materiale geotekstylnym. Wymagana jest warstwa zasypki co najmniej 25-30 cm. Za zgoda
Inzyniera mozna dopusci¢ ruch cigzkich pojazdéw kotowych po materiale, jesli powstanie kolein powoduje wybranie
luzoéw 1 napigcie materiatu, dzigki czemu lepiej przeciwdziata on odksztalceniom gruntu. Koleiny nastepnie wypetnia si¢

zasypka.
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robét
Ogolne zasady kontroli jakos$ci robdt podano w STWiORB  D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” [1] pkt 6.
6.2. Badania przed przystapieniem do robot

Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien:

— uzyska¢ wymagane dokumenty, dopuszczajace wyroby budowlane do obrotu i powszechnego stosowania (certyfikaty
na znak bezpieczenstwa, aprobaty techniczne, certyfikaty zgodnosci, deklaracje zgodnosci, ew. badania materiatow
wykonane przez dostawcow itp.),

— sprawdzi¢ cechy zewnetrzne gotowych materiatow z tworzyw.

Wszystkie dokumenty oraz wyniki badan Wykonawca przedstawia Inzynierowi do akceptacji.

6.3. Badania w czasie robot
Czgstotliwos¢ oraz zakres badan i pomiarow, ktore nalezy wykona¢ w czasie robot podaje tablica 1.

Tablica 1. Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiaréw w czasie robot

Lp. | Wyszczegodlnienie badan i pomiarow CZQSEOthWOSC Wartosci dopuszczalne
badan
1 Oczyszczenie i wyrOwnanie terenu Cale podtoze Wg pktu 5.2
Zgodno$¢ z dokumentacjg projektows Kontrola biezaca | Wg dokumentacji projektowej
Prawidtowo$¢ utozenia geosyntetyku, przyleganie do Wg dokumentacji projektowej,
gruntu, wymiary, wielko$¢ zaktadu itp. Jw. aprobaty technicznej i pktu 5.3
4 Zabezpieczenie geosyntetyku przed przemieszczeniem, | Jw. Jw.
prawidtowo$¢ pota-czen, zakotwien, balastu itp.
5 Wykonanie nasypu Jw. Wg STWIORB D-02.00.00
6 Przestrzeganie ograniczen ruchu roboczego pojazdow | Jw. Wg pktu 5.3

7. OBMIAR ROBOT
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7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru robot podano w STWiORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogoélne” [1] pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowsa jest:
—  m? (metr kwadratowy), przy ukladaniu geosyntetyku,
Jednostki obmiarowe innych robot sg ustalone w osobnych pozycjach kosztorysowych.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogdlne zasady odbioru robot

Ogolne zasady odbioru robét podano w STWiORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” [1] pkt 8.
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, STWiIORB i wymaganiami Inzyniera, jezeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wedtug pktu 6 daty wyniki pozytywne.

8.2. Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlegaja:
— przygotowanie podloza,
— ulozenie geosyntetyku.

Odbior tych robét powinien by¢ zgodny z wymaganiami pktu 8.2. STWIORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania
ogo6lne” [1] oraz niniejszej STWiORB.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w STWiORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” [1] pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania kazdej jednostki obmiarowej obejmuje:
— prace pomiarowe,
— oznakowanie robot,
— przygotowanie podtoza,
— dostarczenie materiatow i sprzetu,
— przeprowadzenie pomiaréw i badan wymaganych w niniejszej specyfikacji technicznej,
— odwiezienie sprzetu.
— ulozenie geosyntetyku,
— potlaczenie geosyntetykow szpilkami.
Cena wykonania nie obejmuje robdt innych, ktére powinny byc¢ ujete w osobnych pozycjach kosztorysowych.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Ogélne specyfikacje techniczne (STWiIORB)

1. D-M-00.00.00 Wymagania ogolne
2. D-01.00.00 Roboty przygotowawcze
3. D-02.00.00 Roboty ziemne

10.2. Inne dokumenty

4. Wytyczne wzmacniania podtoza gruntowego W budownictwie drogowym.
GDDP - IBDiM, Warszawa, 2002
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D-03.00.00. ODWODNIENIE OBIEKTU

D-03.02.01. Kanalizacja deszczowa

1. WSTEP
1.1.  Przedmiot STWiORB
Przedmiotem niniejszej ogodlnej specyfikacji technicznej (STWIORB) sa wymagania dotyczace wykonania i
odbioru rob6t zwigzanych z montazem elementow odwodnienia.
1.2.  Zakres stosowania STWiORB
Specyfikacja niniejsza jest dokumentem kontraktowym i przetargowym przy zlecaniu i realizacji robot
omawianego zadania opisanego w punkcie 1.1.
1.3.  Zakres robét objetych STWiORB
Roboty, ktorych dotyczy niniejsza specyfikacja obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajace budowe elementow
kanalizacji deszczowej okreslonych w Dokumentacji.
1.4 Okreslenia podstawowe
1.4.1. Kanalizacja deszczowa - sie¢ kanalizacyjna zewnetrzna przeznaczona do odprowadzania $ciekow opadowych.
1.4.2. Kanaly.
1. Kanat - liniowa budowla przeznaczona do grawitacyjnego odprowadzania $ciekow.
2. Kanat deszczowy - kanat przeznaczony do odprowadzania $ciekéw opadowych.
3. Przykanalik - kanat przeznaczony do potaczenia wpustu deszczowego z siecig kanalizacji deszczowe;.
4. Kanatl zbiorczy - kanat przeznaczony do zbierania Sciekdw z co najmniej dwoch kanatow bocznych.

1.43. Urzadzenia (elementy) uzbrojenia sieci.
1. Studzienka kanalizacyjna - studzienka rewizyjna - na kanale nieprzetazowym przeznaczona do kontroli i
prawidtowej eksploatacji kanatow.
2. Wopust deszczowy - urzadzenie do odbioru $ciekéw opadowych, sptywajacych do kanatu z utwardzonych
powierzchni terenu.
3. Korytko prefabrykowane — element odwodnieniowy powierzchniowy podtaczony do studni wpustu.

1.4.4. Pozostate okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w STWiORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 1.4.
1.5. Ogoélne wymagania dotyczace robot.

Ogolne wymagania dotyczgce robot, podane sg w Ogodlnych Specyfikacjach Technicznych STWiIORB D-00.00.00
»,Wymagania og6lne”. Wszystkie roboty powinny by¢ wykonane zgodnie z Dokumentacja Projektowg oraz z zachowaniem
wymagan niniejszej STWIORB. Niezbgdne odstepstwa od Dokumentacji Projektowej wymagaja akceptacji Inzyniera i
zapisu w Dzienniku Budowy.

2. MATERIALY
2.1. Ogodlne wymagania dotyczace materialow.

Ogolne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i skladowania podano w STWiORB D-M-00.00.00
»,Wymagania ogdlne” pkt 2.

Stosowac nalezy wyroby budowlane wprowadzone do obrotu zgodnie z ustawa o wyrobach budowlanych [26].

Wszystkie zakupione przez Wykonawce materialty, powinny posiada¢ Aprobate Techniczna, certyfikat zgodnosci
badz deklaracje zgodnosci z Polskimi Normami lub Aprobata Techniczna.
2.2.  Rury kanalowe.
Do budowy odwodnienia zastosowanie maja rury kanalizacyjne, kielichowe PVC klasy S, uszczelniane za pomoca
uszczelek gumowych, $rednich odpowiednich do podanych w Dokumentacji Projektowej. Nalezy stosowaé rury
wzmocnione, trojwarstwowe z rdzeniem spienionym.
Rury powinny odpowiada¢ wymaganiom normy PN-EN 1401-1.
2.3.  Studzienki kanalizacyjne tworzywowe — wpust deszczowy

W systemie odwodnieniowym zaprojektowano 1 wpust deszczowy w miejscu istniejacego w formie studzienki
kanalizacyjnej z rur karbowanych o $rednicy fi600, wykonane z PP lub PE. Studnia niewtazowa. Studnia wyposazone we
wpust zeliwny klasy C250. Wiagczenia do studni wykonywaé nalezy poprzez zlaczki systemowe dla rur PVC lub rur
drenazowych. Studnie powinny by¢ zgodne z normg PN-EN 13598-2:2009 ,.Systemy przewodow rurowych z tworzyw
sztucznych do podziemnej bezcisnieniowej kanalizacji deszczowej i sanitarnej -- Nieplastyfikowany poli(chlorek winylu)
(PVC-U), polipropylen (PP) i polietylen (PE) -- Czg$¢ 2: Specyfikacje studzienek wlazowych i niewlazowych
instalowanych w obszarach ruchu kotowego gleboko pod ziemia”.
2.4.  Korytko odwodnienia liniowego
Wzdhuz pétnocnej oraz wschodniej krawedzi boisko do pitki recznej/noznej nalezy zabudowac korytko liniowe betonowe o
wymiarach 14x14 cm, na tawie betonowej wspolnej z obrzezem betonowym z betonu C12/16. Korytko nalezy przykry¢
blachg ocynkowang 1,5 mm, wyttaczana, przykrecang. Korytko wtaczone do kanalizacji poprzez wpust deszczowy.
2.5. Kruszywo na podsypke.
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Podsypka moze by¢ wykonana z piasku. Uzyty materiat na podsypke powinien odpowiada¢ wymaganiom normy
PN-EN 13242+A1:2010P [6].
2.6.  Kruszywo na zasypanie wykopu.

Do zasypania wykopu po montazu elementow kanalizacji nalezy stosowa¢ material niewysadzinowy zgodny z
PN-S-02205 :1998.

2.7. Woda

Woda powinna by¢ "odmiany 1" i odpowiada¢ wymaganiom PN-B-32250.
2.8. Beton.
2.8.1. Cement.

Do betonu nalezy zastosowa¢ cement 32,5 lub 42,5 wg PN-EN 197-1 [2].
2.8.2. Kruszywo.

Do betonu nalezy zastosowaé kruszywo zgodne z normg PN-EN 12620+A1:2010P [10]. Marka kruszywa nie
moze by¢ nizsza niz klasa betonu.
2.8.3.  Beton hydrotechniczny.

Beton hydrotechniczny powinien odpowiada¢ wymaganiom PN-EN 206-1 [3].
2.9.  Zaprawa cementowa.

Zaprawa cementowa powinna odpowiada¢ wymaganiom PN-B-14501 [16].

3. SPRZET
3.1.  Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu.
Ogoblne wymagania dotyczace sprzetu podano w STWiORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 3.
3.2.  Sprzet do wykonania robét.
Wykonawca przystepujacy do wykonania robot powinien wykazaé si¢ mozliwoscig korzystania z nastgpujacego sprzgtu:
— zurawi budowlanych samochodowych,
— koparek przedsigbiernych,
— spycharek kotowych lub gasienicowych,
— sprzetu do zaggszczania gruntu,
— weciggarek mechanicznych,
— beczkowozow.
— ubijak spalinowy
— samochod skrzyniowy
— samochod samowytadowczy
— szczotki 1 watki
— kociot stalowy do podgrzewania masy izolacyjnej
— sprezarke powietrza spalinowa 4 - 5 m3/min.

4. TRANSPORT.
41. Ogdlne wymagania dotyczace transportu.
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w STWiIORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 4.
Wykonawca jest zobowigzany do stosowania takich srodkow transportu, ktore nie wptyna niekorzystnie na jakosc¢
wykonywanych robot. Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spelnia¢ wymagania dotyczace przepisow ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie i innych parametréw technicznych. Srodki transportu nie
odpowiadajace warunkom Kontraktu beda na polecenie Inzyniera usunigte z Terenu Budowy. Wykonawca bedzie usuwac
na biezaco, na wiasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz
dojazdach do terenu objetego robotami

5. WYKONANIE ROBOT.
5.1. Ogolne zasady wykonania robot.

Ogolne zasady wykonania robot podano w STWIORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 5.

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robdt oraz za ich zgodno$¢ ze Specyfikacjg
Techniczng oraz z poleceniami Inwestora.

Wykonawca jest zobowigzany do utrzymania ruchu publicznego na terenie objetym robotami, do zabezpieczenia
terenu robdt w okresie trwania realizacji Kontraktu az do zakonczenia odbioru koncowego robot.

Wykonaweca jest odpowiedzialny za prowadzenie robét zgodnie z Kontraktem oraz za jako$é zastosowanych
materialow i wykonywanych robét.
5.2.  Roboty przygotowawcze.

Przed przystapieniem do robét Wykonawca dokona ich wytyczenia i trwale oznaczy je w terenie za pomoca
kotkéw osiowych, kotkow swiadkow i kotkow krawedziowych.
5.3. Roboty ziemne i zabezpieczenie Scian wykopu.

Wykopy dla elementéw kanalizacji deszczowej nalezy wykona¢ jako waskoprzestrzenne otwarte o $cianach
pionowych obustronnie obudowanych. Odkryte obce urzadzenia nalezy zabezpieczy¢ przez podwieszenie i umocnienie
belkami stalowymi lub drewnianymi. Sciany wykopow zabezpieczyé poprzez wykonanie pelnego pionowego deskowania
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Scian za pomocg bali drewnianych lub systemowych dyli stalowych wycigganych w trakcie zasypywania wykopow.
Szalunek musi by¢ wykonany w sposob umozliwiajacy stopniowe usuwanie go od dotu w miare jak wykonywana jest
podsypka, obsypka i zasypka wykopu. Zabezpieczenie wykopow musi by¢ wykonane zgodnie z wymaganiami
Rozporzadzenia Ministra Budownictwa i Przemyshu Materiatéw Budowlanych z dnia 28.03.1972 r w sprawie BHP przy
wykonywaniu robét budowlano - montazowych ( Dz.U. Nr 13 poz. 93 z 1972r).

Metody wykonywania wykopow (recznie lub mechanicznie) powinny by¢ uzgodnione z Inzynierem i dostosowane do
danych geotechnicznych oraz posiadanego sprz¢tu mechanicznego.

Wydobyty i nieprzydatny grunt z wykopu powinien by¢ wywieziony przez Wykonawce na odktad. Wykopy pod przewody
powinny by¢ rozpoczynane od najnizej potozonego punktu rurociggu przesuwajac si¢ stopniowo do gory. Wykonanie
obrysu wykopu nalezy dokonac przez ulozenie przy jego krawedziach bali lub dyli deskowania w ten sposob, aby
jednoczesnie byty ustalone odcinki robocze. Elementy te nalezy przytwierdzi¢ kotkami lub klamrami.

Szerokos¢ wykopu uwarunkowana jest zewnetrznymi wymiarami kanalu, do ktéorych dodaje si¢ obustronnie 0,4 m
jako zapas potrzebny na umocnienie $cian i uszczelnienie stykéw.

Deskowanie $cian wykopu nalezy prowadzi¢ w miar¢ jego glebienia. Struktura gruntu dna wykopu dla kanatow
deszczowych nie powinna by¢ naruszona na glgbokosci wigkszej niz 0,2 m i na odcinkach dluzszych niz 3 m. Zdjecie
pozostawionej warstwy (0,20 m) gruntu nalezy wykonaé bezposrednio przed wykonaniem podsypki piaskowej. Usunigcie
tej warstwy Wykonawca wykona rgeznie lub w sposob uzgodniony z Inzynierem. Wykopy nalezy zabezpieczy¢ barierkami
i odpowiednio oznakowac a w nocy zaleca si¢ oswietlic.

W miejscach kolizji z istniejgcym uzbrojeniem podziemnym, roboty ziemne prowadzi¢ recznie.

W gruntach skalistych dno wykopu powinno by¢ wykonane od 0,10 do 0,15 m glebiej od projektowanego poziomu dna.
Roboty ziemne prowadzi¢ wg PN-B-06050, PN-B-10736.

5.4. Odwodnienie wykopéw.

Roboty zwigzane z wykonywaniem podloza, montazem rurociggdéw oraz obsypki w granicach strefy ochronnej
powinny by¢ realizowane w wykopie o naturalnej wilgotnosci wzglednie w wykopie odwodnionym. W przypadku
wystapienia wody gruntowej, przewiduje si¢ wykonanie w dnie wykopu studzienek czerpalnych w rozstawie ok. 30 m,
wykonanych z rur betonowych $rednicy 0,5m. glebokosci 1,0m. usytuowanych poza obrysem przewodu, z ktérych
prowadzone bedzie odpompowanie wody do istniejacego kanatu deszczowego.

Po zakonczeniu budowy kanahu, studzienek odwadniajacych nie nalezy demontowaé. Nalezy pozostawié¢ je w dnie
wykopu zasypujac materialem uzytym do zasypania wykopu.

W przypadku wykonywania zabudowy studni na istniejacym kanale w porze deszczowej, nalezy przewidzie¢ koniecznos¢
przepompowania $ciekow deszczowych. W tym celu nalezy zakorkowaé wlot sasiedniej studni (zlokalizowanej w okolicy
wjazdu na teren kompleksu). W studni tej zamontowa¢ pompe zatapialng i w razie potrzeby przepompowac $cieki ponizej
projektowanych studni, tj. bezposrednio do rzeki Zylicy.

5.5,  Rury kanalowe

Poszczegdlne utozone rury po utozeniu na podtozu powinny by¢ unieruchomione przez obsypanie piaskiem
posrodku dtugosci rury i mocno podbite, aby rura nie zmienita potozenia. Rury taczone sa na uszczelke gumowsa
wbudowang w kielich rur. Rury nalezy uktada¢ na rzednych oraz ze spadkami podanymi w Dokumentacji.

Potaczenia kanatoéw stosowaé nalezy zawsze w studzience lub w komorze (kanaly o $rednicy do 0,3 m mozna
taczy¢ na wpust lub poprzez studzienke kryta - $lepa).

Kat zawarty miedzy osiami kanatéw doptywowego i odplywowego - zbiorczego powinien zawieraC si¢ w
granicach od 45 do 90°.

Rury nalezy uklada¢ w temperaturze powyzej 0° C, a wszelkiego rodzaju betonowania wykonywaé w
temperaturze nie mniejszej niz +8° C.

Przed zakonczeniem dnia roboczego badz przed zejSciem z budowy nalezy zabezpieczy¢ konce utozonego kanatu
przed zamuleniem poprzez zatkanie korkami z tworzywa.

5.6.  Studzienki kanalizacyjne

Jezeli dokumentacja projektowa nie stanowi inaczej, to przy wykonywaniu studzienek kanalizacyjnych nalezy
przestrzegaé nastepujacych zasad:

— studzienki przelotowe powinny by¢ lokalizowane na odcinkach prostych kanaléw w odpowiednich odlegtosciach
(max. 50 m przy $rednicach kanatu do 0,50 m i 70 m przy S$rednicach powyzej 0,50 m) lub na zmianie kierunku
kanatu,

— wszystkie kanaty w studzienkach nalezy taczy¢ o$ w o$ (w studzienkach krytych),

— studzienki nalezy wykonywa¢ na uprzednio wzmocnionym (warstwg tlucznia lub zwiru) dnie wykopu i
przygotowanym fundamencie betonowym,

— studzienki wykonywa¢ nalezy zasadniczo w wykopie szerokoprzestrzennym. Natomiast w trudnych warunkach
gruntowych (przy wystgpowaniu wody gruntowej, kurzawki itp.) w wykopie wzmocnionym,

— w przypadku gdy réznica rzednych dna kanalow w studzience przekracza 0,50 m nalezy stosowaé studzienki
spadowe-kaskadowe,

— studzienki kaskadowe zlokalizowane na kanalach o $rednicy powyzej 0,40 m powinny mie¢ przelew o ksztalcie i
wymiarach uzasadnionych obliczeniami hydraulicznymi. Natomiast studzienki zlokalizowane na kanatach o $rednicy
do 0,40 m wlacznie powinny mie¢ spad w postaci rury pionowej usytuowanej na zewnatrz studzienki. Réznica
poziomow przy tym rozwigzaniu nie powinna przekracza¢ 4,0 m.
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Dno studzienki nalezy wykona¢ w formie gotowej ptyty dennej z wyprofilowang kineta.

Kineta w dolnej czgéci (do wysokosci rownej potowie $rednicy kanalu) powinna mie¢ przekrdj zgodny z
przekrojem kanalu, a powyzej przedluzony pionowymi $ciankami do poziomu maksymalnego napeienia kanatu. Przy
zmianie kierunku trasy kanatlu kineta powinna mie¢ ksztatt luku stycznego do kierunku kanatu, natomiast w przypadku
zmiany $rednicy kanatu powinna ona stanowi¢ przejscie z jednego wymiaru w drugi.

Dno studzienki powinno mie¢ spadek co najmniej 3 %o W kierunku kinety.

Poziom wlazu w powierzchni utwardzonej powinien by¢ z nig rowny, natomiast w trawnikach i zielencach goérna
krawedz whazu powinna znajdowac si¢ na wysoko$ci min. 8 cm ponad poziomem terenu.

W $cianie komory roboczej oraz komina wlazowego nalezy zamontowa¢ mijankowo stopnie zlazowe w dwoch
rzgdach, w odleglosciach pionowych 0,30 m i w odlegtosci poziome;j osi stopni 0,30 m.

5.7.  Zasypanie wykopéw i ich zageszczenie.

Zasypywanie rur w wykopie nalezy prowadzi¢ warstwami grubosci 20 cm. Material zasypkowy powinien by¢
rownomiernie uktadany i zageszczany po obu stronach przewodu. Wskaznik zageszczenia powinien by¢ zgodny z
okreslonym w STWiORB.

Rodzaj gruntu do zasypywania wykopow Wykonawca uzgodni z Inzynierem.

Uzyty materiat 1 sposéb zasypania nie powinny spowodowa¢ uszkodzenia utozonego przewodu i obiektow na
przewodzie. Do wysokosci 30cm ponad rurg zaleca si¢ stosowanie piasku a powyzej materiat niewysadzinowy zgodnie z
punktem 2.3.

Zasypke nalezy prowadzi¢ etapowo, tj.:

I. Etap. Polega on na czeSciowym zasypywaniu przewodow przy zachowaniu odstoni¢tych zlaczy, do wysokosci 3/4
srednicy rury (przed wykonaniem proby szczelnosci). W tym etapie nalezy zwrdci¢ szczegdlng uwage na zageszczanie
obsypki piaskowej w pachwinach rury. Zageszczanie piasku powinno si¢ odbywac warstwami 15-20cm, przy czym stopien
zageszcezenia zasypki okreslajacy stosunek gestoSci objetosciowej gruntu zageszezonego do gestosci objetosciowej gruntu
w stanie rodzimym nie powinien by¢ mniejszy niz 0,95. Zageszczanie zasypki mozna wykona¢ za pomocg ubijakow
mechanicznych badZ recznych. Doktadne zageszczenie gruntu w pachwinach rury jest szczegélnie wazne w trakcie
wykonywania podsypki piaskowej.

I1 Etap. Po przeprowadzonej pozytywnej probie szczelnosci nastgpuje zasypanie tzw. strefy niebezpiecznej, do wysokosci
0,30m ponad wierzch rury. Zasypywanie oraz zaggszczanie zasypki powinno by¢ wykonane tak jak w etapie I, przy czym
rowniez jest wymagany stopien zageszczenia zasypki nie mniejszy niz 0,95. Nie dopuszcza si¢ zasypywania zamarznigtym
gruntem.

III. Etap. W etapie tym nastepuje zasypywanie pozostatej czesci wykopu do powierzchni terenu (spodu konstrukcji
nawierzchni). Zasypywanie wykonywane jest recznie lub mechanicznie. Grunt mozna zaggszczaé warstwami po ok. 30cm.
Mechaniczne zaggszczenie gruntu zaggszczarkami wibrouderzeniowymi o masie do 1t mozna wykonaé po zasypaniu i
recznym zaggszcezeniu zasypki do wysokosci 0,70m ponad rure. Minimalny wskaznik zageszczenia powinien wynosié
1s>0,98.

5.8.  Préba szczelnosci.

Po wykonaniu montazu kanatéw, polaczen wpustow i studzienek, a przed zasypaniem rurociagéw, nalezy
wykona¢ proby szczelno$ci poszczegdlnych odcinkow kanalizacji — zgodnie z obowigzujacymi przepisami i normami.
Wymagania i badania dotyczace szczelnosci odcinka przewodu kanalizacyjnego okresla norma PN-92/B-10735.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakoSci robot
Ogolne zasady kontroli jako$ci robdt podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 6.
6.2.  Kontrola, pomiary i badania
6.2.1. Badania przed przystapieniem do robot
Przed przystapieniem do rob6t Wykonawca powinien:
— wykona¢ badania materiatéw do betonu i zapraw i ustali¢ recepte,
— uzyska¢ wymagane dokumenty, dopuszczajace wyroby budowlane do obrotu (aprobaty techniczne, certyfikaty
zgodnosci, deklaracje zgodnosci, ew. badania materiatow wykonane przez dostawcow itp.) [27],
Wszystkie dokumenty oraz wyniki badan Wykonawca przedstawia Inzynierowi do akceptacji.

6.2.2. Kontrola, pomiary i badania w czasie robot

Wykonawca jest zobowigzany do statej i systematycznej kontroli prowadzonych robot w zakresie i z
czestotliwoseiag okreslong w niniejszej ST 1 zaakceptowang przez Inzyniera.
W szczegolnosei kontrola powinna obejmowac:
— sprawdzenie rzednych zatozonych taw celowniczych w nawigzaniu do podanych stalych punktéow wysokosciowych z
doktadnoscig do 1 cm,
— badanie zabezpieczenia wykopow przed zalaniem woda,
— badanie i pomiary szeroko$ci, grubos$ci i zageszczenia wykonanej warstwy podtoza z kruszywa mineralnego lub betonu,
— sprawdzenie zgodnosci z dokumentacja projektowa zatozenia przewodow i studzienek,
— sprawdzenie prawidtowo$ci utozenia przewodow,
— sprawdzenie prawidtowosci uszczelniania przewodow,
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— badanie wskaznikow zageszczenia poszczegdlnych warstw zasypu,
— sprawdzenie rzednych posadowienia studzienek $ciekowych (kratek) i pokryw wtazowych,
— sprawdzenie zabezpieczenia przed korozja.

6.2.3. Dopuszczalne tolerancje i wymagania

odchylenie odlegtosci krawedzi wykopu w dnie od ustalonej w planie osi wykopu nie powinno wynosi¢ wigcej niz £ 5

cm,

— odchylenie wymiaréow w planie nie powinno by¢ wigksze niz 0,1 m,

— odchylenie grubosci warstwy podtoza nie powinno przekraczaé¢ + 3 cm,

— odchylenie szerokosci warstwy podtoza nie powinno przekracza¢ £ 5 cm,

— wskaznik zageszczenia zasypki wykopow okreslony w trzech miejscach na dlugosci 100 m powinien by¢ zgodny z pkt
5.5.9,

— rzedne kratek $ciekowych i pokryw studzienek powinny by¢ wykonane z doktadnoscig do =5 mm.

7. OBMIAR ROBOT.
7.1.  Ogdlne zasady obmiaru roboét.
Ogolne zasady obmiaru robot podano w STWIORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 7.

7.2.  Jednostka obmiarowa.

Jednostka obmiaru jest 1 m wykonanej kanalizacji deszczowej i uwzglgdnia elementy sktadowe robdt obmierzane
wg ponizszych jednostek :
— m —rury kanalowe,
— szt. —studnie,
— kpl — proba szczelnosci catego systemu kanalizacji,

8. ODBIOR ROBOT.
8.1.  Ogodlne zasady odbioru robét.

Ogolne zasady odbioru robdt podano w STWiIORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 8.

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, STWIORB i wymaganiami Inzyniera, jezeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI.
9.1.  Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci.
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w STWiIORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 9.
9.2.  Cena jednostki obmiarowej.
Cena 1m (jednego metra) wykonanego kanatu, odwodnienia liniowego obejmuje:
- oznakowanie robot,
- dostawe materialow i sprzetu,
- wykonanie roboét przygotowawczych,
- wykonanie przekopow kontrolnych dla zlokalizowania istniejacego uzbrojenia,
- ciecie nawierzchni, rozebranie nawierzchni bitumicznej i podbudowy z kruszywa,
- wykonanie wykopu wraz z umocnieniem $cian wykopu i jego odwodnieniem,
- odwiezienie ziemi z wykopu i jej zagospodarowanie,
- zabezpieczenie istniejacego uzbrojenia,
- przygotowanie podtoza i fundamentu wraz z jego zaggszczeniem,
- ulozenie i potaczenie przewodow kanalizacyjnych ze sprawdzeniem osiowosci i spadku kanatu,
- wlgczenie przewodoéw do studni kanalizacyjnej, studni wpustow deszczowych lub skrzynek odwodnienia liniowego,
- wykonanie proby szczelnosci,
- wykonanie i zageszczenie obsypki piaskowej,
- zasypanie i zaggszczenie wykopu z jednoczesnym demontazem deskowania,
- wykonanie odtworzenia nawierzchni zgodnie z punktem 5.7.
- wykonanie sagczkow,
- wykonanie izolacji rur i studzienek,
- wykonanie badan stopnia zaggszczenia podsypki i obsypki piaskowej oraz stopnia zageszczenia poszczegdlnych
warstw zasypki wykopow,
- przeprowadzenie pozostatych pomiaréw i badan wymaganych w specyfikacji techniczne;j,
- uporzadkowanie miejsc prowadzonych robot,
- wykonanie geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczej przebiegu kanatow,
- koszty nadzoru przedstawicieli Wtasciciela urzadzen obcych.

Cena wykonanej i odebranej jednej sztuki (1szt.) studni kanalizacyjnej obejmuje:
- oznakowanie robot,
- dostawe materialow,
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- wykonanie robot przygotowawczych,

- rozebranie nawierzchni

- wykonanie wykopu wraz z umocnieniem $cian wykopu i jego odwodnieniem,

- odwiezienie i zagospodarowanie ziemi z wykopu

- zabezpieczenie istniejgcego uzbrojenia,

- przygotowanie podtoza i warstwy wyréwnawczej w postaci podsypki cementowo-piaskowej lub chudego betonu

- wykonanie ptyty dennej

- montaz czgsci dennej studni z osadzeniem przej$¢ szczelnych dla wprowadzanych kanatéw i1 z wyrobieniem kinety

- montaz kregdéw z betonu wibrowanego taczonych na uszczelke gumows lub rur tworzywowych PP

- montaz pozostatych elementow studni betonowych Iub PP

- wykonanie izolacji np. przy uzyciu Izoplastu

- wykonanie proby szczelnoSci

- przywoz piasku do obsypania studni

- obsypanie i zageszczenie wykopu wokot studni z jednoczesnym demontazem zabezpieczenia $cian wykopu

- wykonanie badan stopnia zaggszczenia poszczegdlnych warstw zasypki

- montaz pier§cienia odcigzajacego

- montaz plyty pokrywowej

- montaz wlazu kanatowego z regulacja wysokosciowa, tj. dopasowanie wlazu do wysokosci niwelety jezdni przy
uzyciu cegly kanalizacyjnej

- odtworzenie nawierzchni

- przeprowadzenie pomiardw i badan wymaganych w specyfikacji techniczne;.

- uporzadkowanie miejsc prowadzonych robot,

- wykonanie geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczej przebiegu kanatow,

- koszty nadzoru przedstawicieli Wtasciciela urzadzen obcych.

10. PRZEPISY ZWIAZANE.

10.1. Normy.
1. PN-EN 124:2000

2. PN-EN 197-1:2012

3. PN-EN 206-1:2000

4. PN-EN
13242+A1:2010P

5. PN-EN 13043:2004

6. PN-EN
12620+A1:2010P

7. PN-S-02205 :1998
8. PN-EN 1401-1

9.  PN-EN 13598-2

10. PN-EN 1917

Zwienczenia wpustow 1 studzienek kanalizacyjnych do nawierzchni dla ruchu pieszego i
kotowego. Zasady konstrukcji, badania typu, znakowanie, sterowanie jakoscig.

Cement. Czgé¢ 1: Sktad, wymagania i kryteria zgodno$ci dotyczace cementu powszechnego
uzytku.

Beton. Czgé¢ 1: Wymagania, wlasciwosci, produkcja i zgodnosc.

Kruszywa do niezwigzanych i zwiazanych hydraulicznie materiatéw stosowanych w obiektach
budowlanych i budownictwie drogowym.

Kruszywa do mieszanek bitumicznych i powierzchniowych utrwalen stosowanych na drogach,
lotniskach i innych powierzchniach przeznaczonych do ruchu.

Kruszywa do betonu.

Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania

Systemy przewodowe z tworzyw sztucznych. Podziemne bezcisnieniowe systemy przewodowe
z niezmigkczonego polichlorku winylu do odwadniania i kanalizacji. Wymagania dotyczace
rur, ksztattek i systemu.

Systemy przewodéw rurowych z tworzyw sztucznych do podziemnej bezciSnieniowej
kanalizacji deszczowej i sanitarnej -- Nieplastyfikowany poli(chlorek winylu) (PVC-U),
polipropylen (PP) i polietylen (PE) -- Czg$¢ 2: Specyfikacje studzienek wiazowych i
niewlazowych instalowanych w obszarach ruchu kotowego gteboko pod ziemig

Studzienki wlazowe i niewlazowe z betonu niezbrojonego, z betonu zbrojonego widknem
stalowym i zelbetowe.

D-03.03.01. Saczki podtuzne, drenaz

1. WSTEP
1.1 Przedmiot STWIOR

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (STWIOR) sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
zwigzanych z wykonaniem saczkéw podtuznych.

1.2 Zakres stosowania STWIOR

Specyfikacja techniczna (STWIOR) stosowana jest jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji
robot ktore zostang wykonane w ramach Kontraktu wymienionego w ST D-M-00.00.00. ,,Wymagania ogolne” pkt. 1.1.
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1.3 Zakres robét objetych STWIOR

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwigzanych z wykonywaniem saczkow
podluznych z rurkami ceramicznymi lub rurkami z tworzywa sztucznego, zasypane kruszywem.

1.4 Okreslenia podstawowe
Saczek podhuzny - saczek stuzacy do odprowadzenia wody z podtoza gruntowego (saczek gleboki) lub do
odwodnienia warstw nawierzchni drogowej, usytuowany rownolegle do osi korony drogi.
Dren - saczek podhuzny z rurkami na dnie, ulatwiajacymi przeptyw wody w kierunku wylotu drenu.
Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 1.4.
1.5 Ogolne wymagania dotyczace robot
Ogolne wymagania dotyczace robot podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1 Ogélne wymagania dotyczace materialow

Ogolne wymagania dotyczgce materialow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania
ogo6lne” pkt 2.

2.2 Rodzaje materialow stosowanych w saczkach podluznych

Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu sagczkow podtuznych sa:

rurki drenarskie ze $ciankami petnymi lub otworami (z tworzywa sztucznego),

materiat filtracyjny (zwir),

owijka z geowlokniny filtracyjnej, stosowana zgodnie z wymaganiami STWiORB 02.03.01c,
materiaty do zabezpieczenia stykow rurek,

2.3 Rurki drenarskie z tworzywa sztucznego

Do budowy drenazu zastosowanie majg rury oraz ksztaltki z PVC o $rednicach podanych w Dokumentacji
Projektowej. Stosowac rury karbowane, perforowane na catym obwodzie.

Rury powinny odpowiada¢ wymaganiom normy PN-C-89221:1998 , Rury z tworzyw sztucznych. Rury drenarskie
karbowane z niezmigkczonego poli(chlorku winylu) (PVC-U)”.

Do rur nalezy stosowaé odpowiednie ztaczki i ksztattki, zgodnie z zaleceniami norm oraz wytycznymi producenta.

2.4 Material filtracyjny i podsypka w saczku podtuznym

Jako materialy filtracyjne nalezy stosowac:

zwir naturalny, sortowany o wymiarach ziarn wigkszych niz otwory w rurociggu drenarskim, ktorymi mogtby sie
do nich dosta¢. Do otwordéw tych naleza szczeliny stykowe miedzy rurkami oraz dziurki i szparki podtuzne w
rurkach dziurkowanych,
Zwiry nie powinny mie¢ zawarto$ci zwigzkow siarki w przeliczeniu na SO3 wigkszej niz 0,2 % masy, przy oznaczaniu ich
wg PN-B-06714-28 [16].

3. SPRZET

3.1 Ogoélne wymagania dotyczace sprzetu

Ogoblne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 3.
3.2 Sprzet do wykonania saczka podluznego

Saczek podtuzny moze by¢ wykonywany recznie lub mechanicznie, chociaz zwykle, ze wzgledu na niewielki zakres robot
wglebnych odwodnieniowych, prace ekonomiczniej bedzie wykonad recznie.

W przypadku mechanizacji wykonania drenéw podtuznych Wykonawca powinien wykazaé si¢ mozliwoscia korzystania z
nastgpujacego sprzetu:
—  koparek do kopania rowkow drenarskich,
—  koparko-uktadarek do wykonywania rowkéw i uktadania rurek ceramicznych lub z tworzyw sztucznych, z
ewentualng zautomatyzowang zasypka materiatem filtracyjnym,
— ukladarek rurek drenarskich, o czynnos$ciach jak dla koparko-uktadarek, lecz bez kopania rowkow,
— Wwiertnic specjalnych do wykonywania otworéw poziomych lub pochytych pod nasypami w celu utozenia w nich
rurek drenarskich,
—  innego sprzetu - do transportu, robot ziemnych i drenarskich.
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4. TRANSPORT

4.1 Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 4.
4.2 Transport przy wykonywaniu saczka podluznego

Zatadunek i wytadunek rurek powinien odbywac si¢:
za pomocg urzadzen wyposazonych w osprzet kleszczowy, widtowy lub chwytakowy, w przypadku przewozenia
na paletach,
recznie przy uzyciu przyrzadow pomocniczych, w przypadku przewozenia luzem.
Przy przewozie rurek luzem nalezy:

uktadac je rownolegle do bocznych $cian srodka przewozowego na jednakowej wysokosci na calej powierzchni,
wszystkie $ciany boczne $rodka przewozowego oraz poszczegdlne rzedy wyrobow zabezpieczyCé warstwa
materiatu wysciotkowego (np. stomy, siana, welny drzewnej, materialdw syntetycznych).
Rurki z tworzyw sztucznych, zabezpieczone przed przesuwaniem i wzajemnym uszkodzeniem, mozna przewozic¢

dowolnymi $rodkami transportu. Podczas zatadunku i wytadunku rurek nie nalezy rzucac. Szczegolna ostroznos¢ nalezy
zachowa¢ w temperaturze 0°C i nizszej.

Ztaczki w workach i pudtach nalezy przewozi¢ w sposob zabezpieczajacy je przed zgnieceniem.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1 Ogélne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 5.
5.2 Wykonanie wykopu pod saczek podluzny

Metoda wykonania wykopu drenarskiego (rgczna lub mechaniczna) powinna by¢ dostosowana do glebokosci wykopu,
danych geotechnicznych i posiadanego sprzetu mechanicznego. Wymiary wykopu powinny by¢ zgodne z dokumentacja
projektowa lub wskazaniami Inzyniera.

Wykop rowka drenarskiego nalezy rozpocza¢ od wylotu rurki drenarskiej i prowadzi¢ ku goérze, w celu zapewnienia
wodzie statego odptywu. Szerokos$¢ dna rowka drenarskiego powinna by¢ co najmniej o 5 cm wicksza od zewngtrznej
srednicy uktadanej rurki drenarskiej. Nachylenie skarp rowkow nalezy wykonac zgodnie z dokumentacjg projektowa, a
jesli w dokumentacji nie okreslono inaczej, nachylenie powinno wynosi¢ od 10:1 do 8:1 w gruntach spoistych. W gruntach
osuwajacych sie nalezy skarpie zapewnic¢ stateczno$¢ lub stosowa¢ obudowe wykopu zgodnie z BN-83/8836-02 [32].

Wydobyty grunt powinien by¢ sktadowany z jednej strony wykopu z pozostawieniem wolnego pasa terenu o szerokosci co
najmniej 1 m, liczac od krawedzi wykopu - dla komunikacji; kat nachylenia skarpy odktadu wydobytego gruntu nie
powinien by¢ wigkszy od kata jego stoku naturalnego.

W celu zabezpieczenia wykopu przed zalaniem woda z opaddéw atmosferycznych, nalezy powierzchnie terenu
wyprofilowa¢ ze spadkiem umozliwiajacym latwy odptyw wody poza teren przylegajacy do wykopu.

5.3 Ukladanie rurociagu drenarskiego

Uktadanie rurociagu zaleca si¢ wykona¢ niezwlocznie po wykopaniu rowka dla zmniejszenia niebezpieczenstwa osuwania
si¢ skarp. Gdy rowkiem ptynie woda w duzych ilosciach, uktadanie nalezy przerwa¢ do czasu zmniejszenia strumienia
wody, nie powodujacego osuwania skarp.

Na dnie rowka nalezy utozy¢ ciaglte pasy geowltokniny z takim zapasem, aby po wykonaniu zasypki mozliwe byto pelne
owiniecie zasypki. Na laczeniu pasow geowtokniny nalezy zachowa¢ min. 0,5 m zaktadu i zwraca¢ szczeg6lng uwage by
zachowa¢ ciaglos¢ owijki.

Skrajny, utozony najwyzej otwor rurki nalezy zastoni¢ odpowiednig zaslepka (np. kamieniem, ksztattka plastykowa) w celu
uniemozliwienia przedostawania si¢ piasku i czastek gruntu do wnetrza rurki.

Zasada dziatania drenu wymaga umozliwienia doptywu do niego wody gruntowej poprzez szczeliny stykowe lub otwory
(dziurki, szparki podtuzne) w rurkach.

Jesli dokumentacja projektowa, ST lub Inzynier nie okresla inaczej, to na budowie mozna uzy¢ tylko jednego rodzaju
materiatu.

Perforowane rurki z tworzyw sztucznych, z gladkimi powierzchniami ich stykéw, nalezy taczy¢ za pomoca specjalnie
produkowanych ztaczek.

5.4 Zasypanie rurociagu

Zasypanie rurociagu nalezy wykona¢ materialem filtracyjnym (zwirem, piaskiem) zgodnie z dokumentacja projektowa, ST
lub wskazaniami Inzyniera. Zasypanie powinno by¢ wykonane w sposob nie powodujacy uszkodzenia ulozonego
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rurociagu. Jesli w dokumentacji projektowej nie okreslono inaczej, to po utozeniu rurek nalezy wykonaé obsypke ze zwiru
do wysokosci spodu podbudowy boiska, zageszczong ubijakiem po obu stronach przewodu.

Jesli dokumentacja projektowa nie przewiduje inaczej, to nad zasypka uktada si¢ warstwe ochronng z darniny (trawa w dot)
lub ubitej gliny. Catos$¢ zasypuje si¢ ziemig i zageszcza.

5.5 Wlgczenie drenu do studni

Wiaczenie systemu drenazu do studni tworzywowych nalezy wykona¢ poprzez uszczelke gumowa.

5.6 Dopuszczalne tolerancje wykonania saczka podluznego

Przy wykonywaniu sgczka podtuznego dopuszczalne sg nastepujace tolerancje:

odchylenia wymiaréw szerokosci i glebokosci rowu: nie wicksze od + 10 cm,

pochylenia skarp wykopu nie powinny rézni¢ si¢ wigcej niz +5 %,

pochylenia skarp stalego odktadu nie powinny rézni¢ si¢ wiecej niz +10 %,

odchylenia odlegtosci osi utozonego drenazu od osi przewodu ustalonego na tawach celowniczych - nie powinny
przekracza¢ = 5 cm,

odchylenie spadku ulozonego drenazu od przewidywanego w dokumentacji projektowej, nie powinno
przekraczac:
przy zmniejszeniu spadku -5 % projektowanego spadku,
przy zwigkszeniu spadku +10 % projektowanego spadku,

odchylenia grubosci warstw zasypek filtracyjnych: 5 cm, a jednocze$nie £25 % zaprojektowanej grubosci
warstwy.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1 Ogolne zasady kontroli jakos$ci robét

Ogolne zasady kontroli jakos$ci robdt podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 6.
6.2 Kontrola wstepna przed wykonaniem saczka podluznego

Rurki drenarskie z tworzywa sztucznego

Kazda dostawe rurek nalezy zbada¢ wyrywkowo w zakresie cech zewnetrznych, okre§lonych w punkcie 2.4 i tablicy 2, Ip.
od 1 do 8, wybierajac w sposob losowy 6 % zwojow, wedtug wskazan Inzyniera, z ktorych nalezy pobra¢ odcinki rurek do
badan.

Sprawdzenie wykonania szczelin wlotowych nalezy przeprowadzi¢ od wewnatrz, po rozcigciu odcinka rurki o dtugoscei 1
m.

W przypadkach watpliwych lub spornych nalezy przeprowadzi¢ badania wymienione w tablicy 2, Ip .od 9 do 12.

Ztaczki rurek z tworzywa sztucznego nalezy bada¢ w zakresie cech zewnetrznych (gtadkos§é powierzchni, brak pecherzy), a
w przypadkach watpliwych i spornych - na zerwanie obcigznikiem o masie 25 kg z wysokosci 0,5 m.

Material filtracyjny

Badanie zwiru i piasku obejmuje sprawdzenie dla kazdej partii dostawy, pochodzacej z jednego sktadu i ztoza, o wielkosci
do 1500 t:

sktadu ziarnowego, wg PN-B-06714-15 [15],

zawarto$ci zwigzkow siarki, wg PN-B-06714-28 [16],

wskaznika wodoprzepuszczalnosci piaskow, wg PN-B-04492 [11].
Kontrola w czasie wykonywania saczka podluznego

W czasie wykonywania saczka podtuznego nalezy zbadac:

—  zgodno$¢ wykonywania saczka z dokumentacja projektows (lokalizacje, wymiary),

—  zachowanie dopuszczalnych odchytek wykonania sgczka podtuznego, wymienionych w p. 5.8,
—  prawidlowo$¢ wykonania podsypki, zgodnie z p. 5.3,

—  poprawno$¢ utozenia rurociagu drenarskiego, zgodnie z punktami 5.4 1 5.5,

—  prawidlowo$¢ wykonania zasypki filtracyjnej, zgodnie z p. 5.62

7. OBMIAR ROBOT
7.1 Ogélne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 7.
7.2 Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowg sgczka podtuznego jest - m (metr), zasypki drenazowej — m3 (metr szeScienny).
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Obmiar rob6t polega na okresleniu rzeczywistej dlugosci rurociggu drenarskiego, podstawowego i odgalezien, w
tym dochodzacych do zewnetrznej $ciany czotowej wylotu drenu.

8. ODBIOR ROBOT
8.1 Ogélne zasady odbioru robét

Ogodlne zasady odbioru robot podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 8.
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, ST i wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie
pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wedtug punktu 6 daly wyniki pozytywne.
8.2 Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu
Odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu dla saczka podtuznego podlega:
row pod saczek,

podsypka rurociggu drenarskiego,
zasypanie rurociggu kolejnymi warstwami materiatu filtracyjnego.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1 Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 9.
9.2 Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m saczka (wraz z 1m3 zasypki filtracyjnej) podtuznego obejmuje:

— wyznaczenie robot w terenie,

— dostarczenie materialow,

— wykopanie rowkow w gruncie z wyréwnaniem i ubiciem dna,

— rozlozenie geowtokniny,

— rozlozenie podsypki z zageszczeniem,

— ulozenie sgczkow z rurek drenarskich,

— roztozenie zasypki wraz z zaggszczeniem,

— owinigcie geowtoknina,

— przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych wymaganych w specyfikacji techniczne;.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1 Normy

PN-B-01100 Kruszywa mineralne. Kruszywa skalne. Podziat, nazwy i okreslenia

PN-B-02480 Grunty budowlane. Okreslenia, symbole, podziat i opis gruntow

PN-B-03264 Konstrukcje betonowe, zelbetowe i sprezone. Obliczenia statyczne i projektowanie
PN-B-04100 Materialy kamienne. Badanie ggstosci pozornej, gestosci, porowatosci i szczelno$ci
PN-B-04115 Materialy kamienne. Oznaczenie wytrzymato$ci kamienia na uderzenie (zwigztosci)
PN-B-04492 Grunty budowlane. Badania wtasnosci fizycznych. Oznaczanie wskaznika wodoprzepuszczalnosci
PN-B-06714-15 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie sktadu ziarnowego

PN-B-06714-28 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawarto$ci siarki metodg bromowa
PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych. Piasek
PN-B-12040 Ceramiczne rurki drenarskie

PN-B-19701 Cement. Cement powszechnego uzytku. Sktad, wymagania i ocena zgodnosci
PN-B-32250 Materialy budowlane. Woda do betonow i zapraw

BN-78/6354-12 Rury drenarskie karbowane z nieplastyfikowanego polichlorku winylu
BN-70/6716-02 Materialy kamienne. Kamien famany

BN-78/6741-07 Wyroby przemystu ceramiki budowlanej. Przechowywanie i transport
BN-83/8836-02 Przewody podziemne. Roboty ziemne. Wymagania i badania przy odbiorze.

10.2 Inne dokumenty
Katalog powtarzalnych elementéw drogowych. CBPBDIiM ,, Transprojekt”, Warszawa 1979-1982.
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D-04.00.00. PODBUDOWA

D-04.01.01. Profilowanie i zageszczanie podloza

1. WSTEP
1.1.  Przedmiot STWiORB.

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (STWIORB) sg wymagania dotyczgce wykonania i odbioru robot
zwigzanych z wykonywaniem koryta wraz z profilowaniem i zaggszczaniem podltoza gruntowego.
1.2.  Zakres stosowania STWiORB.

Specyfikacja niniejsza jest dokumentem kontraktowym i przetargowym przy zlecaniu i realizacji robot
omawianego zadania opisanego w punkcie 1.1.
1.3.  Zakres robét objetych STWiIORB.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z wykonaniem koryta
przeznaczonego do utozenia konstrukcji nawierzchni.
1.4 Okreslenia podstawowe.

Okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjami podanymi w
STWIORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.4.
1.5, Ogoélne wymagania dotyczace robot.

Ogoblne wymagania dotyczace robdt podano w STWiIORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 1.5.

2. MATERIALY
Nie wystepuja.

3. SPRZET
3.1.  Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu.
Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w STWiIORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 3.
3.2.  Sprzet do wykonania robét.
Wykonawca przystepujacy do wykonania koryta i profilowania podtoza powinien wykaza¢ si¢ mozliwoscia korzystania z
nastgpujacego sprzetu:
— rowniarek lub spycharek uniwersalnych z uko$nie ustawianym lemieszem; Inzynier moze dopusci¢ wykonanie koryta i
profilowanie podioza z zastosowaniem spycharki z lemieszem ustawionym prostopadle do kierunku pracy maszyny,
— koparek z czerpakami profilowymi (przy wykonywaniu waskich koryt),
— walcow statycznych, wibracyjnych lub ptyt wibracyjnych.
Stosowany sprzet nie moze spowodowac niekorzystnego wptywu na wlasciwosci gruntu podtoza.

4. TRANSPORT

4.1, Ogoélne wymagania dotyczace transportu.

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w STWiIORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 4.
4.2, Transport materialow.

Nie dotyczy.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot.

Ogolne zasady wykonania robot podano w STWIORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 5.

5.2. Warunki przystapienia do robot

Wykonawca powinien przystapi¢ do wykonania koryta oraz profilowania i zaggszczenia podtoza bezposrednio przed
rozpoczgciem robot zwigzanych z wykonaniem warstw nawierzchni. Wezesniejsze przystapienie do wykonania koryta oraz
profilowania i zageszczania podioza, jest mozliwe wylgcznie za zgoda Inzyniera, w korzystnych warunkach
atmosferycznych.

W wykonanym korycie oraz po wyprofilowanym i zaggszczonym podtozu nie moze odbywac si¢ ruch budowlany,
niezwigzany bezposrednio z wykonaniem pierwszej warstwy nawierzchni.

5.3.  Wykonanie koryta
Paliki lub szpilki do prawidtowego uksztaltowania koryta w planie i profilu powinny by¢ wczesniej przygotowane.

Paliki lub szpilki nalezy ustawia¢ w osi drogi i w rzedach réwnolegtych do osi drogi lub w inny sposob
zaakceptowany przez Inzyniera. Rozmieszczenie palikow lub szpilek powinno umozliwiaé naciaggniecie sznurkéw lub linek
do wytyczenia robot w odstepach nie wigkszych niz co 10 metrow.

Rodzaj sprzgtu, a w szczegdlnosci jego moc nalezy dostosowaé do rodzaju gruntu, w ktéorym prowadzone sa
roboty i do trudnosci jego odspojenia.

Koryto mozna wykonywa¢ recznie, gdy jego szeroko$¢ nie pozwala na zastosowanie maszyn, na przyktad na
poszerzeniach lub w przypadku robét o matym zakresie. Sposob wykonania musi by¢ zaakceptowany przez Inzyniera.

Grunt odspojony w czasie wykonywania koryta powinien by¢ wykorzystany zgodnie z ustaleniami dokumentacji
projektowej i STWIORB, tj. wbudowany w nasyp lub odwieziony na odktad w miejsce wskazane przez Inzyniera.
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Profilowanie i zageszczenie podloza nalezy wykona¢ zgodnie z zasadami okre$lonymi w pkt 5.4.
5.4.  Profilowanie i zageszczanie podloza.

Przed przystapieniem do profilowania podtoze powinno by¢ oczyszczone ze wszelkich zanieczyszczen.

Po oczyszczeniu powierzchni podtoza nalezy sprawdzié, czy istniejace rzgdne terenu umozliwiajg uzyskanie po
profilowaniu zaprojektowanych rzednych podtoza. Zaleca sig, aby rzedne terenu przed profilowaniem byty o co najmniej 5
cm wyzsze niz projektowane rzedne podtoza.

Jezeli powyzszy warunek nie jest spelniony i wystepuja zanizenia poziomu w podtozu przewidzianym do
profilowania, Wykonawca powinien spulchni¢ podtoze na glebokos¢ zaakceptowang przez Inzyniera, dowiez¢ dodatkowy
grunt spetniajacy wymagania obowiazujace dla gornej strefy korpusu, w ilosSci koniecznej do uzyskania wymaganych
rzednych wysokosciowych i zagesci¢ warstwe do uzyskania wartosci wskaznika zaggszczenia, okreslonych w tablicy 1.

Do profilowania podloza nalezy stosowaé rowniarki. Sciety grunt powinien byé wykorzystany w robotach
ziemnych lub w inny sposéb zaakceptowany przez Inzyniera.

Bezposrednio po profilowaniu poditoza nalezy przystapi¢ do jego zageszczania.

W przypadku, gdy gruboziarnisty material tworzacy podloze uniemozliwia przeprowadzenie badania zageszczenia,
kontrol¢ zaggszczenia nalezy oprze¢ na metodzie obcigzen plytowych. Nalezy okreslic pierwotny i wtorny modut
odksztatcenia podtoza wedtug BN-64/8931-02 [3]. Stosunek wtornego i pierwotnego modutu odksztatcenia nie powinien
przekraczac 2,2.

Zageszcezeniu gruntu w poziomie dna wykopu powinno wynosi¢ 120,98 lub E;>55MPa przy Eo/Eq1 < 2,2.

Wilgotno$¢ gruntu podioza podczas zaggszczania powinna byé réwna wilgotnosci optymalnej z tolerancjg od -
20% do +10%.

Jakiekolwiek nieréwnosci powstate przy zageszczaniu powinny by¢é naprawione przez Wykonawce w sposob
zaakceptowany przez Inzyniera.

5.5. Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i zageszczonego podloza.
Podtoze (koryto) po wyprofilowaniu i zageszczeniu powinno by¢ utrzymywane w dobrym stanie.

Jezeli po wykonaniu robot zwigzanych z profilowaniem i zageszczeniem podioza nastagpi przerwa w robotach i
Wykonawca nie przystapi natychmiast do ukladania warstw nawierzchni, to powinien on zabezpieczy¢ podtoze przed
nadmiernym zawilgoceniem, na przyktad przez roztozenie folii lub w inny sposob zaakceptowany przez Inzyniera.

Jezeli wyprofilowane i zaggszczone podtoze ulegto nadmiernemu zawilgoceniu, to do uktadania kolejnej warstwy
mozna przystapi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu.

Po osuszeniu podtoza Inzynier oceni jego stan i ewentualnie zaleci wykonanie niezbednych napraw. Jezeli
zawilgocenie nastgpito wskutek zaniedbania Wykonawcy, to naprawe wykona on na wiasny koszt

6.
6.1.

Ogolne zasady kontroli jakoséci robdt podano w STWiIORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 6.

6.2.

6.2.1.

KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Ogolne zasady kontroli jakosci robot.

Badania w czasie robot.

Czestotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiarow.

Czestotliwos$¢ oraz zakres badan i pomiaréow dotyczacych cech geometrycznych i zageszczenia koryta i wyprofilowanego
podtoza podaje tablica 2.

Tablica2.  Czgstotliwos$¢ oraz zakres badan i pomiaréw wykonanego koryta i wyprofilowanego podtoza
Lp. | Wyszczegolnienie badan | Minimalna czestotliwos¢
i pomiar6w badan i pomiarow
1 Szerokos¢ koryta 10 razyna 1 km
2 Rownos¢ podtuzna co 20 m na kazdym pasie ruchu
3 Ro6wnos¢ poprzeczna 10razy na 1 km
4 Spadki poprzeczne 10razy na 1l km
- co 25 m w osi jezdni i na jej krawedziach dla autostrad
> Rzgdne wysokosciowe i drog ekspresowych, co 100 m dla pozostatych drog
6 Uksztaltowanie osi  w|co 25 m w osi jezdni i na jej krawedziach dla autostrad
planie i drog ekspresowych, co 100 m dla pozostatych drog
7 Zaggszcezenie, wilgotno$¢ [ w 2 punktach na dziennej dzialce roboczej, lecz nie
gruntu podtoza rzadziej niz raz na 600 m?
*) Dodatkowe pomiary spadkow poprzecznych i uksztaltowania osi w planie nalezy
wykonaé w punktach gtownych tukéw poziomych

6.2.2. Szerokos$¢ koryta (profilowanego podioza).
Szeroko$¢ koryta i profilowanego podtoza nie moze réznic si¢ od szerokosci projektowanej o wigeej niz +10 cm i -5 cm.
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6.2.3. RoOwnos¢ koryta (profilowanego podtoza).

Nieréwnosci podluzne koryta i profilowanego podioza nalezy mierzy¢ 4-metrowa tata zgodnie z norma BN-
68/8931-04 [4].

Nieréwnosci poprzeczne nalezy mierzy¢ 4-metrows tata.

Nieréwnosci nie moga przekracza¢ 20 mm.

6.2.4. Spadki poprzeczne.

Spadki poprzeczne koryta i profilowanego podtoza powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektows z tolerancja + 0,5%.
6.2.5. Rzedne wysokosciowe.

Roéznice pomigedzy rzednymi wysokosciowymi koryta lub wyprofilowanego podtoza i rzgdnymi projektowanymi nie
powinny przekracza¢ +1 cm, -2 cm.

6.2.6. Uksztaltowanie osi w planie.

O$ w planie nie moze by¢ przesunicta w stosunku do osi projektowanej o wiecej niz = 3 cm dla autostrad i drog
ekspresowych lub wigcej niz = 5 cm dla pozostatych drog.

6.2.7. Zaggszczenie koryta (profilowanego podtoza).

Wskaznik zageszczenia koryta i wyprofilowanego podtoza okreslony wg BN-77/8931-12 [5] nie powinien by¢ mniejszy od
podanego w tablicy 1.

Jesli jako kryterium dobrego zageszczenia stosuje si¢ porownanie wartoSci moduldw odksztatcenia, to warto§¢
stosunku wtornego do pierwotnego modutu odksztalcenia, okreslonych zgodnie z normg BN-64/8931-02 [3] nie powinna
by¢ wicksza od 2,2.

Wilgotnos$¢ w czasie zageszczania nalezy bada¢ wedtug PN-B-06714-17 [2]. Wilgotno$¢ gruntu podtoza powinna
by¢ rowna wilgotno$ci optymalnej z tolerancja od -20% do + 10%.

6.3.  Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami koryta (profilowanego podloza).

Wszystkie powierzchnie, ktore wykazuja wigksze odchylenia cech geometrycznych od okreslonych w punkcie 6.2 powinny
by¢ naprawione przez spulchnienie do glebokosci co najmniej 10 cm, wyrdwnanie i powtorne zaggszczenie. Dodanie
nowego materiatu bez spulchnienia wykonanej warstwy jest niedopuszczalne.

7. OBMIAR ROBOT

7.1, QOgdlne zasady obmiaru robdt.

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w STWIORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 7.
7.2.  Jednostka obmiarowa.

Jednostkg obmiarowg jest m? (metr kwadratowy) wykonanego i odebranego koryta.

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru robdt podano w STWiIORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 8.

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowsa, STWiIORB i wymaganiami Inzyniera, jezeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg punktu 6 daly wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci.

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w STWiIORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 9.
9.2.  Cena jednostki obmiarowej.

Cena wykonania 1 m? koryta obejmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— odspojenie gruntu z przerzutem na pobocze i rozplantowaniem,
— zaladunek nadmiaru odspojonego gruntu na $rodki transportowe i odwiezienie na odktad lub nasyp,
— profilowanie dna koryta lub podioza,
— zageszczenie,
— utrzymanie koryta lub podtoza,
— przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji techniczne;.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntu

2. PN-/B-06714-17  Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgotno$ci

3. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie modulu odksztatcenia
nawierzchni podatnych i podtoza przez obcigzenie ptyta

4. BN-68/8931-04 Drogi  samochodowe.  Pomiar  réwno$ci  nawierzchni
planografem i tatg

5. BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaznika zageszczenia gruntu
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D-04.04.01. Podbudowa pomocnicza z mieszanki kruszywa niezwigzanego

1. WSTEP
1.1. Przedmiot STWIOR

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (STWiOR) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
zwigzanych z wykonaniem podbudowy pomocniczej z mieszanki kruszywa naturalnego niezwigzanego.

1.2. Zakres stosowania STWIOR

Specyfikacja techniczna (ST) stosowana jest jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot
ktore zostang wykonane w ramach Kontraktu wymienionego w ST D-M-00.00.00. ,,Wymagania ogolne” pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych STWiOR

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwigzanych z wykonaniem i
odbiorem podbudowy z mieszanki kruszywa niezwigzanego, tj. ziarnistego materiatu o okre§lonym sktadzie ziarnowym, w
procesie technologicznym polegajacym na odpowiednim zageszczeniu przy optymalnej wilgotnoSci kruszywa.

Mieszanka niezwigzana moze by¢ wytworzona z kruszyw naturalnych, sztucznych, kruszyw z recyklingu oraz
mieszanin tych kruszyw w okreslonych proporcjach.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Mieszanka niezwigzana — Ziarnisty materiat, zazwyczaj o okreslonym sktadzie ziarnowym (od d=0 do D), ktory jest
stosowany do wykonania podbudowy oraz warstw konstrukcji nawierzchni drég. Mieszanka niezwigzana moze by¢
wytworzona z kruszyw naturalnych, sztucznych, z recyklingu lub mieszaniny tych kruszyw w okreslonych proporcjach.

1.4.2. Kategoria — charakterystyczny poziom wiasciwosci kruszywa lub mieszanki niezwigzanej, wyrazony, jako przedziat
wartosci lub warto$¢ graniczna. Nie ma zalezno$ci pomigdzy kategoriami réznych wiasciwosci.

1.4.3. Kruszywo — materiat ziarnisty stosowany w budownictwie, ktory moze by¢ naturalny, sztuczny lub z recyklingu.

1.4.4. Kruszywo naturalne — kruszywo ze zt6z naturalnych pochodzenia mineralnego, ktére moze by¢ poddane wytgcznie
obrobce mechanicznej. Kruszywo naturalne jest uzyskiwane z mineralnych surowcoéw naturalnych wystepujacych w
przyrodzie, jak zwir, piasek, zwir kruszony, kruszywo z mechanicznie rozdrobnionych skat, nadziarna zwirowego lub
otoczakow.

1.45. Kruszywo sztuczne — kruszywo pochodzenia mineralnego, uzyskiwane w wyniku procesu przemystowego
obejmujacego obrobke termiczng lub inng modyfikacje. Do kruszywa sztucznego zalicza si¢ w szczegdlnosci kruszywo z
zuzli: wielkopiecowych, stalowniczych i pomiedziowych.

1.4.6. Kruszywo z recyklingu — kruszywo powstate w wyniku przerobki materialu zastosowanego uprzednio w
budownictwie.

1.4.7. Kruszywo kamienne — kruszywo z mineralnych surowcow jak zwir kruszony, mechanicznie rozdrobnione skaty,
nadziarno zwirowe.

1.4.8. Kruszywo zuzlowe z zuzla wielkopiecowego — kruszywo sktadajace sie gtéwnie ze skrystalizowanych krzemianow
lub glinokrzemianéw wapnia 1 magnezu uzyskanych przez powolne schladzanie powietrzem cieklego zuzla
wielkopiecowego. Proces chtodzenia moze odbywac si¢ przy kontrolowanym dodawaniu wody. Chtodzony powietrzem
zuzel wielkopiecowy twardnieje dzigki reakcji hydraulicznej lub karbonatyzacji.

1.4.9. Kruszywo zuzlowe z zuzla stalowniczego — kruszywo sktadajace si¢ gléwnie ze skrystalizowanego krzemianu
wapnia i ferrytu zawierajacego CaO, SiOz, MgO oraz tlenek zelaza. Kruszywo otrzymuje si¢ przez powolne schtadzanie
powietrzem ciektego zuzla stalowniczego. Proces chtodzenia moze odbywac si¢ przy kontrolowanym dodawaniu wody.

1.4.10. Kategoria ruchu (KR1 + KR6) — obciazenie drogi ruchem samochodowym, wyrazone w osiach obliczeniowych
(100 kN) wedhug ,,Katalogu typowych konstrukcji nawierzchni podatnych i potsztywnych”. Generalna Dyrekcja Drog
Publicznych — Instytut Badawczy Drog i Mostow, Warszawa 1997 [24]

1.4.11. Kruszywo grube (wg PN-EN 13242) — oznaczenie kruszywa o wymiarach ziaren d (dolnego) rownym lub
wigkszym niz 1 mm oraz D (gornego) wiekszym niz 2 mm.

1.4.12. Kruszywo drobne (wg PN-EN 13242) — oznaczenie kruszywa o wymiarach ziaren d réwnym 0 oraz D réwnym 6,3
mm lub mniejszym.

1.4.13. Kruszywo o cigglym uziarnieniu (wg PN-EN 13242) — kruszywo stanowigce mieszanke kruszyw grubych i
drobnych, w ktérej D jest wigksze niz 6,3 mm.
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1.4.14. Kruszywa stabe — kruszywo przewidziane do zastosowania w mieszance przeznaczonej do wykonywania warstw
nawierzchni drogowej lub podloza ulepszonego, ktore charakteryzuje si¢ roznicami w uziarnieniu przed i po 5-krotnym
zageszczeniu metodg Proctora, przekraczajacymi + 8%. Uziarnienie kruszywa nalezy sprawdzac na sitach przewidzianych
do kontroli uziarnienia wg PN-EN 13285 i niniejszej STWiIOR. O zakwalifikowaniu kruszywa do kruszyw stabych
decyduje najwigksza roéznica wartosci przesiewow na jednym z sit kontrolnych.

1.4.15. Podtoze ulepszone — warstwa lub zespot warstw lezacych pod konstrukcjg nawierzchni drogowej w przypadku, gdy
podtoze gruntowe (grunt rodzimy lub nasypowy) nie spetnia warunku no$nosci i/lub mrozoodpornosci.

Podloze ulepszone moze zawiera¢ nastgpujace warstwy: mrozoochronng, odsaczajaca, odcinajaca i wzmacniajaca, a w
przypadku podtoza ulepszonego jednowarstwowego moze ono spetnia¢ funkcje wszystkich tych warstw jednoczesnie.

1.4.16. Warstwa mrozoochronna — warstwa zapewniajgca ochrone konstrukcji nawierzchni drogowej przed skutkami
oddzialywania mrozu.

1.4.17. Warstwa odsaczajaca — warstwa shuzaca do odprowadzenia wody, ktora mogtaby przedosta¢ si¢ do konstrukcji
nawierzchni drogowej. Jezeli wystgpuje w podlozu ulepszonym, jest warstwa najnizej potozong lub w przypadku
wystepujacej warstwy odcinajacej, utozona jest bezposrednig nad nig. Warstwa ta charakteryzuje si¢ wystarczajaca
przepuszczalnoscig po zaggszezeniu.

1.4.18. Symbole i skroty dodatkowe

% m/m procent masy,

NR brak koniecznosci badania danej cechy,

CRB kalifornijski wskaznik no$nosci, %

SDV obszar uziarnienia, w ktorym powinna si¢ mieSci¢ krzywa uziarnienia mieszanki (S) deklarowana przez

dostawce/producenta,
k wspdtezynnik filtracji, oznaczony wg ISO/TS 17892-11:2004 [21],
Dis wymiar boku oczka sita w mm, przez ktore przechodzi 15% (m/m) ziaren mieszanki, z ktérej wykonano warstwe

podtoza lub nawierzchni,

dgs ~ wymiar boku oczka sita w mm, przez ktére przechodzi 85% (m/m) ziaren gruntu podtoza,

dso  wymiar boku oczka sita w mm, przez ktore przechodzi 50% (m/m) ziaren gruntu podtoza,

Ogo umowna S$rednica porow geowtokniny lub geotkaniny, odpowiadajaca wymiarom frakcji gruntu (podioza),
zatrzymujgcego si¢ na geowlokninie/geotkaninie w ilosci 90% (m/m); warto$¢ parametru Ogo powinna by¢
podawana przez producenta geowtdkniny.

1.4.19. Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w STWiOR D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” [1], pkt 1.4.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robét
Ogolne wymagania dotyczace robdt podano w STWiIOR D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” [1], pkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogodlne wymagania dotyczace materialow
Ogoblne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w STWiOR D-M-00.00.00
»Wymagania ogdlne” [1], pkt 2.
2.2. Materialy do wykonania robot
2.2.1. Zgodno$¢ materiatdéw z dokumentacja projektowa
Materialy do wykonania rob6t powinny by¢ zgodne z ustaleniami dokumentacji projektowe;.
2.2.2. Materiaty wchodzace w sktad mieszanki

Materiatami stosowanymi do wytwarzania mieszanek z kruszywa niezwigzanego sa:
—  kruszywo,
— woda do zraszania kruszywa. PN-EN 13242

2.2.3. Kruszywa

Do mieszanek mozna stosowaé nastepujace rodzaje kruszyw:
a) kruszywo naturalne lub sztuczne,
b) kruszywo z recyklingu,
C) potaczenie kruszyw wymienionych w punktach a) i b) z okre$leniem proporcji kruszyw z a) i b) z doktadnoscia + 5%
m/m.
Wymagania wobec kruszywa przedstawia tablica 1.
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Mieszanki o gornym wymiarze ziaren (D) wigkszym niz 80 mm nie sg objete norma PN-EN 13285 [19] i niniejsza
STWIOR.
Tablica 1. Wymagania wedtug WT-4 [ 22] i PN-EN 13242 [18] wobec kruszyw do mieszanek niezwigzanych

Skroty uzyte w tablicy: Kat. - kategoria wiasciwosci, Dekl - Deklarowana,
wsk. — wskaznik, wsp. — wspotczynnik, roz. -rozdziat

Wymagania wobec kruszywa do mieszanek niezwiazanych,
Metoda prze_znaczorjych (:10 ;astosqwania w wars;yvie podbudowy pod
Wihasciwosé badania nawierzchnig drogi obcigzonej ruchem kategorii KR1 + KR6
kruszywa wg Punkt Wymagani
PN-EN ymagania
13242
Zestaw sit # - 4.1-4.2 0,063; 0,5; 1; 2; 4; 5,6; 8; 11,2; 16; 22,4; 31,5; 45; 63 1 90
mm (zestaw podstawowy plus zestaw 1)
Wszystkie frakcje dozwolone

Uziarnienie PN-EN 43.1 Kruszywo grube: kat. Gc80/20, kruszywo drobne: kat.

933-1[7] Gr80, kruszywo o ciggtym uziarnieniu: kat. Ga75.
Uziarnienie mieszanek kruszywa wg rysunkow 1+7

Ogolne granice 1 tolerancje uziarnienia | PN-EN 432 Kat. GTcNR (tj. brak wymagania)

kruszywa grubego na sitach posrednich 933-1[7]

Tolerancje typowego uziarnienia kruszywa | PN-EN 433 Kruszywo drobne: kat. GTeNR (tj. brak wymagania),

drobnego i kruszywa o cigglym uziarnieniu 933-1[7] kruszywo o ciggtym uziarnieniu: kat. GTaANR (tj. brak

wymagania)

Ksztalt kruszywa grubego — maksymalne | PN-EN 4.4 Kat. Flng (tj. brak wymagania)

wartosci wskaznika ptaskosci 933-3 [8]

Ksztalt kruszywa grubego — maksymalne | PN-EN 44 Kat. Slr (tj. brak wymagania)

wartos$ci wskaznika ksztattu 933-4 [9]

Kategorie procentowych zawartos$ci ziaren o | PN-EN 45 Kat. Cnr (tj. brak wymagania)

powierzchni przekruszonej lub tamanych | 933-5

oraz ziaren catkowicie zaokraglonych w | [10]

kruszywie grubym

Zawarto$¢ pylow w kruszywie grubym® PN-EN 4.6 Kat. fpew (tj. masa frakcji przechodzacej przez sito 0,063
933-1 [7] mm jest > 4)

Zawarto$¢ pytow w kruszywie drobnym™ PN-EN 4.6 Kat. fpew (tj. masa frakcji przechodzacej przez sito 0,063
933-1[7] mm jest > 22)

Jakos¢ pytow - 4.7 Wiasciwo$¢ niebadana na pojedynczych frakcjach, a tylko

w mieszankach wg wymagan dla mieszanek

Odpornos¢ na rozdrabnianie kruszywa | PN-EN 5.2 Kat. LAwr (tj. brak wymagania)

grubego 1097-2 [12]

Odpornos¢ na $cieranie kruszywa grubego PN-EN 53 Kat. MpgDeklarowana (tj. wspotczynnik mikro-Devala
1097-1[11] >50))

Ggestos$¢ ziaren PN-EN 5.4 Deklarowana
1097-6,
roz. 7,819
[13]

Nasigkliwo$é PN-EN 55i Kat. WemNR (tj. brak wymagania)

1097-6, 7.3.2 kat. WAz2™  (tj. maksymalna warto$¢ nasigkliwosci
roz. 7,819 <2% masy)
[13]
Siarczany rozpuszczalne w kwasie PN-EN 6.2 Kat. ASyr (tj. brak wymagania)
1744-1[16]
Catkowita zawarto$¢ siarki PN-EN 6.3 Kat. Snr (tj. brak wymagania)
1744-1[16]

Stato§¢  objetosci  zuzla  stalowniczego | PN-EN 6.4.2.1 Kat. Vs (tj. pgcznienie < 5 % objetosci). Dotyczy zuzla z
1744-1, klasycznego pieca tlenowego i elektrycznego pieca
roz. 193 tukowego
[16]

Rozpad krzemianowy w zuzlu wielko- | PN-EN 6.4.2.2 Brak rozpadu

piecowym kawatkowym 1744-1, p.

19.1[16]
Rozpad zelazawy w zuzlu wielkopiecowym | PN-EN 6.4.2.3 Brak rozpadu
kawatkowym 1744-1,

p.19.2 [16]

Sktadniki rozpuszczalne w wodzie PN-EN 6.4.3 Brak substancji szkodliwych w stosunku do $rodowiska
1744-3 [17] wg odrebnych przepiséw

Zanieczyszczenia - 6.4.4 Brak cial obcych takich jak drewno, szkto i plastik,

mogacych pogorszy¢ wyrdb koncowy

Zgorzel stoneczna bazaltu PN-EN 7.2 Kat. SBa pekiarowana (tj- Wzrost wspotczynnika Los Angeles
1367-3 [15] po gotowaniu > 8%)

i PN-EN
1097-2[12]

Mrozoodporno$§¢  na  frakcji  kruszy- | PN-EN 733 Skaty magmowe i przeobrazone: kat. F4 (tj. zamrazanie-

wa 8/16 mm 1367-1 [14] rozmrazanie < 4% masy), skaly osadowe: kat. Fio,

kruszywa z recyklingu: kat. Fio (F2s***)
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Sktad materiatowy - Zat.C Deklarowany

Istotne cechy srodowiskowe - Zat.C Wigkszo$¢ substancji niebezpiecznych okreslonych w
pkt dyrektywie Rady 76/769/EWG zazwyczaj nie wystgpuje
C34 w zrodtach kruszywa pochodzenia mineralnego. Jednak w

odniesieniu do kruszyw sztucznych i odpadowych nalezy
bada¢ czy zawarto$¢ substancji niebezpiecznych nie
przekracza warto$ci dopuszczalnych wg odrebnych
przepisdw

*)  Laczna zawarto$¢ pytdw w mieszance powinna si¢ miesci¢ w wybranych krzywych granicznych
**) W przypadku, gdy wymaganie nie jest spetnione , nalezy sprawdzi¢ mrozoodporno$é¢
***) Pod warunkiem, gdy zawarto$¢ w mieszance nie przekracza 50% m/m

2.2.4. Woda do zraszania kruszywa

Do zraszania kruszywa nalezy stosowaé wodg nie zawierajaca sktadnikow wptywajacych szkodliwie na mieszanke
kruszywa, ale umozliwiajaca wlasciwe zaggszczenie mieszanki niezwigzane;.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprzg¢tu podano w STWiOR D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” [1], pkt 3.
3.2. Sprzet stosowany do wykonania robot

Przy wykonywaniu rob6t Wykonawca w zalezno$ci od potrzeb, powinien wykaza¢ si¢ mozliwoScig korzystania ze
sprzetu dostosowanego do przyjetej metody robot, jak:
a) mieszarki do wytwarzania mieszanki kruszywa, wyposazone w urzadzenia dozujace wodg, ktére powinny zapewnic¢
wytworzenie jednorodnej mieszanki o wilgotnosci optymalnej,
b) uktadarki lub réwniarki do rozktadania mieszanki kruszywa niezwigzanego,
c) walce ogumione i stalowe wibracyjne lub statyczne do zageszczania mieszanki,
d) zageszczarki ptytowe, ubijaki mechaniczne lub mate walce wibracyjne, do stosowania w miejscach trudno dostepnych.
Sprzet powinien odpowiadaé wymaganiom okreslonym w dokumentacji projektowej, ST, instrukcjach
producentow lub propozycji Wykonawcy i powinien by¢ zaakceptowany przez Inzyniera.

4. TRANSPORT

4.1. Ogodlne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w STWiOR D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” [1], pkt 4.
4.2. Transport materialow

Materialy sypkie (kruszywa) mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu, w warunkach zabezpieczajacych
je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiatami i nadmiernym zawilgoceniem.
Woda moze by¢ dostarczana wodociggiem lub przewoznymi zbiornikami wody.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania robot podano w STWiOR D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” [1], pkt 5.
5.2. Zasady wykonywania robot

Spos6éb wykonania robdt powinien by¢ zgodny z dokumentacja projektowg i ST. W przypadku braku
wystarczajacych danych mozna korzysta¢ z ustalen podanych w niniejszej specyfikacji oraz z informacji podanych w
zalacznikach.

Podstawowe czynnos$ci przy wykonaniu robot obejmuja:

1. roboty przygotowawcze,

2. projektowanie mieszanki,

3. odcinek probny,

4. whudowanie mieszanki,

5. roboty wykonczeniowe.

5.

3. Roboty przygotowawcze

Przed przystapieniem do robot nalezy, na podstawie dokumentacji projektowej, lub wskazan Inzyniera:
— ustali¢ lokalizacje robot,
— przeprowadzi¢ obliczenia i pomiary niezbedne do szczegdtowego wytyczenia robot oraz ustalenia danych
wysokosciowych,
— usuna¢ przeszkody utrudniajace wykonanie robot,
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— wprowadzi¢ oznakowanie drogi na okres robot,
— zgromadzi¢ materiaty i sprzgt potrzebne do rozpoczgcia robot.

5.6. Przygotowanie podloza gruntowego

Podloze gruntowe powinno spetnia¢ wymagania okreslone w STWiOR D-04.01.01 , Koryto wraz z profilowaniem
i zaggszczeniem podtoza” [4] 1 STWiOR D-02.00.00 ,,Roboty ziemne” [3]. Podtoze powinno by¢ przygotowane zgodnie z
wymaganiami okre$lonymi w dokumentacji projektowej i ST.

Wykonawca powinien przystapi¢ do wykonania koryta oraz profilowania i zaggszczania podloza gruntowego
bezposrednio przed rozpoczeciem robot zwigzanych z wykonaniem warstw nawierzchni. Wezesniejsze przystapienie do
wykonania koryta oraz profilowania i zageszczania podtoza jest mozliwe wylacznie za zgoda Inzyniera, w Korzystnych
warunkach atmosferycznych.

Rodzaj sprzetu nalezy dostosowa¢ do rodzaju gruntu, w ktorym prowadzone sg roboty i do trudnosci jego
odspojenia.

Grunt odspojony w czasie wykonywania koryta powinien by¢ wykorzystany zgodnie z ustaleniami dokumentacji
projektowej i ST, tj. wbudowany w nasyp lub odwieziony na odktad w miejsce uzgodnione z Inzynierem.

W wykonanym korycie oraz po wyprofilowanym i zageszczonym podtozu nie moze odbywac si¢ ruch budowlany,
niezwigzany bezposrednio z wykonaniem warstwy.

Po wyprofilowaniu i zaggszczeniu podtoze (koryto) powinno by¢ utrzymywane w dobrym stanie. Jesli ulegto ono
nadmiernemu zawilgoceniu, to do uktadania warstwy mozna przystapi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu. Po
osuszeniu podtoza Inzynier oceni jego stan i ewentualnie zaleci wykonanie niezbednych napraw.

5.7. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszanke kruszywa o $cisle okreslonym uziarnieniu i wilgotno$ci optymalnej nalezy wytwarza¢ w mieszarkach,
gwarantujacych otrzymanie jednorodnej mieszanki. Mieszarki (wytwornie mieszanek kruszywa) stacjonarne lub mobilne
powinny zapewnic ciggto$¢ produkcji zgodna z recepta laboratoryjna.

Ze wzgledu na konieczno$¢ zapewnienia mieszance jednorodnos$ci nie zaleca si¢ wytwarzania mieszanki przez
mieszanie poszczegolnych frakeji kruszywa na drodze.

Przy produkcji mieszanki kruszywa nalezy prowadzi¢ zakltadowa kontrol¢ produkcji mieszanek niezwigzanych,
zgodnie z WT-4 [22] zalgcznik C, a przy dostarczaniu mieszanki przez producenta/dostawce nalezy stosowac si¢ do zasad
deklarowania w odniesieniu do zakresu uziarnienia podanych w WT-4 [22] zatacznik B.

5.8. Wbudowanie mieszanki kruszywa

Mieszanka kruszywa niezwigzanego po wyprodukowaniu powinna by¢ od razu transportowana na miejsce
wbudowania w taki sposob, aby nie ulegta rozsegregowaniu i wysychaniu. Zaleca si¢ w tym celu korzystanie z transportu
samochodowego z zabezpieczona (przykryta) skrzynia tadunkowa.

Mieszanka kruszywa powinna by¢ rozktadana metoda zmechanizowang przy uzyciu zalecanej, elektronicznie
sterowanej, rozktadarki, ktora wstepnie moze zaggszcza¢ uktadang warstwe kruszywa. Rozkladana warstwa kruszywa
powinna by¢ jednakowej grubosci, takiej aby jej ostateczna grubos$¢ po zageszczeniu byla rowna grubosci projektowane;.
Grubo$¢ pojedynczo uktadanej warstwy nie moze przekracza¢ 20 cm po zageszczeniu. Jezeli uktadana konstrukcja sktada
si¢ z wigcej niz jednej warstwy kruszywa, to kazda warstwa powinna by¢ wyprofilowana i zageszczona z zachowaniem
wymaganych spadkéw i rzgdnych wysokosciowych. Rozpoczecie budowy kazdej nastepnej warstwy moze nastapi¢ po
odbiorze poprzedniej warstwy przez Inzyniera.

Wilgotno$¢ mieszanki kruszywa podczas zageszczania powinna odpowiada¢ wilgotnosci optymalnej, okreslonej
wedhug proby Proctora. Mieszanka o wiekszej wilgotnosci powinna zostaé osuszona przez mieszanie i napowietrzanie, np.
przemieszanie jej mieszarka, kilkakrotne przesuwanie mieszanki rowniarka. Jezeli wilgotno$¢ mieszanki kruszywa jest
nizsza od optymalnej o 20% jej wartoSci, mieszanka powinna by¢ zwilzona okre$long iloscia wody i réwnomiernie
wymieszana. W przypadku, gdy wilgotno$¢ mieszanki kruszywa jest wyzsza od optymalnej o 10% jej wartosci, mieszanke
nalezy osuszy¢.

Rozscielong mieszanke kruszywa nalezy sprofilowaé rowniarka lub ciezkim szablonem, do spadkow
poprzecznych i pochylen podtuznych ustalonych w dokumentacji projektowej. W czasie profilowania nalezy wyrdéwnac
lokalne wglebienia.

5.9. Zageszczanie mieszanki kruszywa

Po wyprofilowaniu mieszanki kruszywa nalezy rozpoczaé jej zaggszczanie, ktore nalezy kontynuowaé az do
osiggnigcia wymaganego w ST wskaznika zageszczenia.

Warstwe kruszywa niezwigzanego nalezy zageszcza¢ walcami ogumionymi, walcami wibracyjnymi i gladkimi.
Kruszywo o przewadze ziaren grubych zaleca si¢ zageszczal najpierw walcami ogumionymi, a nast¢pnie walcami
wibracyjnymi. Kruszywo o przewadze ziaren drobnych zaleca si¢ zaggszczaé najpierw walcami ogumionymi, a nastepnie
gtadkimi. W miejscach trudno dostepnych nalezy stosowac zageszczarki ptytowe, ubijaki mechaniczne itp.

Zageszczenie powinno by¢ rownomierne na catej szeroko$ci warstwy.

Zaleca sig, aby grubo$¢ zageszczanej warstwy nie przekraczala przy walcach statycznych gladkich 25 cm, a przy
walcach ogumionych lub wibracyjnych 30 cm.
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5.10. Utrzymanie wykonanej warstwy

Zaggszczona warstwa, przed utozeniem nastgpnej warstwy, powinna by¢ utrzymywana w dobrym stanie. Jezeli po

wykonanej warstwie bedzie si¢ odbywat ruch budowlany, to Wykonawca jest obowigzany naprawi¢ wszelkie uszkodzenia,
spowodowane przez ten ruch.

5.11. Roboty wykonczeniowe

Roboty wykonczeniowe, zgodne z dokumentacja projektowa, ST lub wskazaniami Inzyniera dotycza prac

zwigzanych z dostosowaniem wykonanych robét do istniejacych warunkow terenowych, takie jak:

odtworzenie przeszkod czasowo usunigtych,

uzupetnienie zniszczonych w czasie robot istniejacych elementow drogowych lub terenowych,
roboty porzadkujace otoczenie terenu robot,

usunigcie oznakowania drogi wprowadzonego na okres robot.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robét

Ogolne zasady kontroli jakosci rob6t podano w STWiOR  D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” [1], pkt 6.

6.2. Badania przed przystapieniem do robot

Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien:
uzyska¢ wymagane dokumenty, dopuszczajace wyroby budowlane do obrotu i powszechnego stosowania (np.
stwierdzenie o oznakowaniu materialu znakiem CE lub znakiem budowlanym B, certyfikat zgodnosci, deklaracje
zgodnosci, aprobate techniczna, ew. badania materiatow wykonane przez dostawcow itp.),
wykona¢ badania kruszyw przeznaczonych do wykonania robot, obejmujace wszystkie wtasciwosci okreslone w tablicy
1 niniejszej STWIiOR.

Wszystkie dokumenty oraz wyniki badan Wykonawca przedstawia Inzynierowi do akceptacji.

6.3. Badania w czasie robot

Czgstotliwos¢ oraz zakres badan i pomiaréw, ktore nalezy wykona¢ w czasie robot podaje tablica 3.

Tablica 3. Czestotliwo$¢ oraz zakres badan 1 pomiaréw w czasie robot

Lp. | Wyszczegolnienie robot Czestotliwos$¢ badan Wartosci dopuszczalne

1 Lokalizacja i zgo.dnoéé' granic terenu 1 raz Wg pktu 5 o _
rob6t z dokumentacjg projektowa i dokumentacji projektowej

2 Roboty przygotowawcze Ocena ciagla Wg pktu 5.3

3 Wiasciwosci kruszywa Eﬁd;fﬁfagznﬁiuiﬁzwa Py | \Wg tablicy 1

4 Uziarnienie mieszanki flzia;§:¥oborliej dziennej Wqg tablicy 2

5 Wilgotnos¢ mieszanki Jw. Jw.

6 Zawartos$¢ pyldow w mieszance Jw. Jw.

7 Zawartos$¢ nadziarna w mieszance Jw. Jw.

8 ;Y;:E(l)ivv\;/;éé mieszanki na mréoz, wskaznik w. w.

9 Zawarto$¢ wody w mieszance Jw. Jw.

10 | Wartos¢ CBR po zageszczeniu mieszanki r112 lljgégglg 2 Jw.

11 |Inne whasciwosci mieszanki Wg ustalenia Inzyniera | JW.

12 | Cechy $rodowiskowe Wg ustalenia Inzyniera | JW.

13 | Roboty wykonczeniowe Ocena ciagla Wg pktu 5.11

6.4. Wymagania dotyczace cech geometrycznych

Czestotliwos$¢ oraz zakres badan i1 pomiardw dotyczacych cech geometrycznych warstwy z mieszanki

niezwigzanej podaje tablica 4.
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Tablica 4. Czestotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiaréw dotyczacych cech geometrycznych

W Inieni badar . Minimglna .czc;stotliwos'é .
Lp. yszezegomienie adan ! badan i pomiar6w Dopuszczalne odchylki
pomiar6w
1 Szerokos$¢ warstwy 10razy na 1 km +10 cm, -5 cm (roéznice od
szerokosci projektowej)
2 Rownos¢ podtuzna Wg [23] Wg [23]
3 Rownos¢ poprzeczna Wg [23] Wg [23]
4 Spadki poprzeczne 10razy na 1l km + 0,5% (dopuszczalna tolerancja
od spadkow projektowych)
5 Rzgdne wysokosciowe Wg [23] Wg [23]
6 Uksztattowanie osi w planie * Co 100 m Przesunigcie od osi
projektowanej = 5 cm
7 Grubos¢ warstwy w 3 punktach na dzialce | Roznice od grubosci
roboczej, lecz nie rzadziej | projektowanej +10%, -
niz raz na 2000 m? 15%

*) Dodatkowe pomiary spadkow poprzecznych i uksztalttowania osi w planie nalezy wykonaé w punktach gtownych tukow
poziomych.

6.5. Wymagania dotyczace zageszczenia i no$nosci

Nalezy wykona¢ pomiary nosnosci podtoza, wg metody obcigzen ptytowych, aparaturg typu VSS zgodnie z normg PN-S-
02205:1998, przy czym za zgoda Inspektora dopuszcza si¢ wykonywanie pomiardw za pomoca lekkiej ptyty dynamiczne;.
Warstwa powinna spelnia¢ wymagania dotyczgce nos$nosci mierzonej wtornym modutem odksztatcenia zgodnie z
zaleceniami producenta systemu nawierzchni, okoto E2 > 50MPa dla nawierzchni poliuretanowych i z traw syntetycznych.

Zageszczenie nalezy uznac za prawidtowe wtedy, gdy E2/E1 <2,2.

Pod nawierzchniami poliuretanowymi warto$¢ wtdrnego modutu odksztalcenia odgrywa mniejsza role, przy
przeprowadzaniu badan nalezy zwroci¢ uwage na prawidlowe zageszczenie wbudowywanych warstw. Zageszczenie nalezy
uzna¢ za prawidlowe wtedy, gdy E2/E1 <2,2.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru robot podano w STWiOR D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” [1], pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowg jest m? (metr kwadratowy) wykonanej warstwy.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robot podano w STWiOR D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” [1], pkt 8.

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, ST i wymaganiami Inzyniera, jezeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wedtug punktu 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w STWiOR D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” [1], pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania jednostki obmiarowej (1 m?) obejmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— oznakowanie robot,
— dostarczenie materialow i sprzetu,
— przygotowanie mieszanki z kruszywa, zgodnie z recepta,
— dostarczenie mieszanki na miejsce wbudowania,
— roztozenie mieszanki,
— zaggeszczenie mieszanki,
— utrzymanie warstwy w czasie robot,
— przeprowadzenie wymaganych pomiardw i badan,
— uporzadkowanie terenu robot i jego otoczenia,
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— roboty wykonczeniowe,
— odwiezienie sprzgtu.

Wszystkie roboty powinny by¢ wykonane wedlug wymagan dokumentacji projektowej, ST, specyfikacji
technicznej i postanowien Inzyniera.

9.3. Sposob rozliczenia robdt tymczasowych i prac towarzyszacych

Cena wykonania rob6t okreslonych niniejsza STWiOR obejmuje:
— roboty tymczasowe, ktore sg potrzebne do wykonania robot podstawowych, ale nie sg przekazywane Zamawiajgcemu i
sg usuwane po wykonaniu robot podstawowych,
— prace towarzyszace, ktore sg niezbedne do wykonania robdt podstawowych, niezaliczane do robot tymczasowych, jak
geodezyjne wytyczenie robot itd.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

7. PN-EN 933-1 Badania geometrycznych wilasciwosci kruszyw — Oznaczanie skladu
ziarnowego — Metoda przesiewania

8. PN-EN 933-3 Badania geometrycznych wiasciwosci kruszyw — Oznaczanie ksztaltu ziaren
za pomocg wskaznika ptaskosci

9. PN-EN 933-4 Badania geometrycznych wiasciwos$ci kruszyw — Oznaczanie ksztattu ziaren
— Wskaznik ksztattu

10. PN-EN 933-5 Badania geometrycznych wiasciwosci kruszyw — Oznaczanie procentowej
zawarto$ci ziarn o powierzchniach powstalych w wyniku przekruszenia lub
famania kruszyw grubych

11. PN-EN 1097-1 Badania mechanicznych i fizycznych wiadciwosci kruszyw — Oznaczanie
odpornosci na §cieranie (mikro-Deval)

12. PN-EN 1097-2 Badania mechanicznych i fizycznych witasciwosci kruszyw — Metody
oznaczania odpornos$ci na rozdrabnianie

13. PN-EN 1097-6 Badania mechanicznych i fizycznych wilasciwosci kruszyw — Czg$¢ 6:
Oznaczanie ggstosci ziarn i nasigkliwosci

14. PN-EN 1367-1 Badania wtasciwosci cieplnych i odpornosci kruszyw na dziatanie czynnikow
atmosferycznych — Cze¢é¢ 1: Oznaczanie mrozoodpornosci

15. PN-EN 1367-3 Badania wtasciwosci cieplnych i odpornosci kruszyw na dziatanie czynnikow
atmosferycznych — Cze$¢ 3: Badanie bazaltowej zgorzeli stonecznej metoda
gotowania

16. PN-EN 1744-1 Badania chemicznych wtasciwosci kruszyw — Analiza chemiczna

17. PN-EN 1744-3 Badania chemicznych wilasciwosci kruszyw — Cze$¢ 3: Przygotowanie
wyciagow przez wymywanie kruszyw

18. PN-EN 13242 Kruszywa do niezwigzanych 1 zwiazanych hydraulicznie materiatow
stosowanych w obiektach budowlanych i budownictwie drogowym

19. PN-EN 13285 Mieszanki niezwigzane — Wymagania

20. PN-EN 13286-2 Mieszanki niezwigzane i zwigzane spoiwem hydraulicznym — Cze$¢ 2:
Metody okreslania gestosci 1 zawartosci wody — Zageszczanie metoda
Proctora

10.2. Inne dokumenty

22.  Mieszanki niezwigzane do drég krajowych. WT-4 2010. Wymagania techniczne (zalecone do stosowania w
specyfikacji technicznej na roboty budowlane na drogach krajowych wg zarzadzenia nr 102 GDDKiA z dnia
19.11.20107r.)

23.  Rozporzadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiej z dnia 2 marca 1999 r. w sprawie warunkow
technicznych, jakim powinny odpowiada¢ drogi publiczne i ich usytuowanie (Dz.U. nr 43, poz. 430)

24.  Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnych i potsztywnych. Generalna Dyrekcja Drog Publicznych —
Instytut Badawczy Drog i Mostow, Warszawa 1997

D-04.04.02. Podbudowa zasadnicza z mieszanki kruszywa niezwigzanego

1. WSTEP
1.1. Przedmiot STWIOR

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (STWiIOR) s wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
zwigzanych z wykonaniem podbudowy z mieszanki kruszywa tamanego niezwiazanego.
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1.2. Zakres stosowania STWIOR

Specyfikacja techniczna (STWIiOR) stosowana jest jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji
robot ktore zostang wykonane w ramach Kontraktu wymienionego w ST D-M-00.00.00. ,,Wymagania ogélne” pkt. 1.1.

1.3. Zakres robét objetych STWiOR

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwiazanych z wykonaniem i
odbiorem podbudowy z mieszanki kruszywa niezwiazanego, tj. ziarnistego materiatu o okreslonym sktadzie, w procesie
technologicznym, polegajacym na odpowiednim zageszczeniu przy optymalnej wilgotnosci mieszanki.

Specyfikacja odnosi sie¢ do wykonania warstwy podbudowy zasadniczej lub warstwy wyréwnawczej z kruszywa tamanego
Niezwigzanego.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Mieszanka niezwigzana — ziarnisty materiat, zazwyczaj o okreslonym sktadzie ziarnowym (od d=0 do D), ktory jest
stosowany do wykonania podbudowy oraz warstw konstrukcji nawierzchni drog. Mieszanka niezwigzana moze by¢
wytworzona z kruszyw naturalnych, sztucznych, z recyklingu lub mieszaniny tych kruszyw w okreslonych proporcjach.

1.4.2. Kategoria — charakterystyczny poziom wiasciwosci kruszywa lub mieszanki niezwigzanej, wyrazony, jako przedziat
wartosci lub warto$¢ graniczna. Nie ma zaleznosci pomigdzy kategoriami réznych whasciwosci.

1.4.3. Kruszywo — materiat ziarnisty stosowany w budownictwie, ktory moze by¢ naturalny, sztuczny lub z recyklingu.

1.4.4. Kruszywo naturalne — kruszywo ze zt6z naturalnych pochodzenia mineralnego, ktére moze by¢ poddane wytacznie
obrobce mechanicznej. Kruszywo naturalne jest uzyskiwane z mineralnych surowcéw naturalnych wystepujacych w
przyrodzie, jak zwir, piasek, zwir kruszony, kruszywo z mechanicznie rozdrobnionych skat, nadziarna zwirowego lub
otoczakow.

1.4.5. Kruszywo sztuczne — kruszywo pochodzenia mineralnego, uzyskiwane w wyniku procesu przemystowego
obejmujacego obrobke termiczng lub inng modyfikacje. Do kruszywa sztucznego zalicza si¢ w szczegolnosci kruszywo z
zuzli: wielkopiecowych, stalowniczych i pomiedziowych.

1.4.6. Kruszywo z recyklingu — kruszywo powstate w wyniku przerobki materialu zastosowanego uprzednio w
budownictwie.

1.4.7. Kruszywo kamienne — kruszywo z mineralnych surowcow jak zwir kruszony, mechanicznie rozdrobnione skaty,
nadziarno zwirowe.

1.4.8. Kruszywo zuzlowe z zuzla wielkopiecowego — kruszywo sktadajace si¢ gtownie ze skrystalizowanych krzemianow
lub glinokrzemian6w wapnia i magnezu uzyskanych przez powolne schladzanie powietrzem cicklego zuzla
wielkopiecowego. Proces chtodzenia moze odbywac si¢ przy kontrolowanym dodawaniu wody. Chtodzony powietrzem
zuzel wielkopiecowy twardnieje dzigki reakcji hydraulicznej lub karbonatyzacji.

1.4.9. Kruszywo zuzlowe z zuzla stalowniczego — kruszywo sktadajace si¢ gldwnie ze skrystalizowanego krzemianu
wapnia i ferrytu zawierajacego CaO, SiOp, MgO oraz tlenek zelaza. Kruszywo otrzymuje si¢ przez powolne schladzanie
powietrzem ciektego zuzla stalowniczego. Proces chtodzenia moze odbywac si¢ przy kontrolowanym dodawaniu wody.

1.4.10. Kategoria ruchu (KR1 + KR6) — obciazenie drogi ruchem samochodowym, wyrazone w osiach obliczeniowych
(100 kN) wedhug ,,Katalogu typowych konstrukcji nawierzchni podatnych i potsztywnych”. Generalna Dyrekcja Drog
Publicznych — Instytut Badawczy Drog i Mostow, Warszawa 1997 [24]

1.4.11. Kruszywo grube (wg PN-EN 13242) — oznaczenie kruszywa o wymiarach ziaren d (dolnego) rownym lub
wigkszym niz 1 mm oraz D (goérnego) wickszym niz 2 mm.

1.4.12. Kruszywo drobne (wg PN-EN 13242) — oznaczenie kruszywa o wymiarach ziaren d réwnym 0 oraz D réwnym 6,3
mm lub mniejszym.

1.4.13. Kruszywo o cigglym uziarnieniu (wg PN-EN 13242) — kruszywo stanowiace mieszanke kruszyw grubych i
drobnych, w ktorej D jest wigksze niz 6,3 mm.

1.4.14. Kruszywa stabe — kruszywo przewidziane do zastosowania w mieszance przeznaczonej do wykonywania warstw
nawierzchni drogowej lub podtoza ulepszonego, ktére charakteryzuje si¢ roznicami w uziarnieniu przed i po 5-krotnym
zageszcezeniu metoda Proctora, przekraczajacymi + 8%. Uziarnienie kruszywa nalezy sprawdza¢ na sitach przewidzianych
do kontroli uziarnienia wg PN-EN 13285 i niniejszej STWIOR. O zakwalifikowaniu kruszywa do kruszyw stabych
decyduje najwigksza réznica wartodci przesiewow na jednym z sit kontrolnych.

1.4.15. Podloze ulepszone — warstwa lub zespdt warstw lezacych pod konstrukcja nawierzchni drogowej w przypadku, gdy
podtoze gruntowe (grunt rodzimy lub nasypowy) nie spetnia warunku nosnosci i/lub mrozoodpornosci.

Podloze ulepszone moze zawiera¢ nastepujace warstwy: mrozoochronng, odsaczajaca, odcinajaca i wzmacniajaca, a w
przypadku podtoza ulepszonego jednowarstwowego moze ono spetia¢ funkcje wszystkich tych warstw jednoczesnie.
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1.4.16. Warstwa mrozoochronna — warstwa zapewniajaca ochron¢ konstrukcji nawierzchni drogowej przed skutkami
oddziatywania mrozu.

1.4.17. Warstwa odsaczajaca — warstwa shuzaca do odprowadzenia wody, ktora mogtaby przedosta¢ si¢ do konstrukc;ji
nawierzchni drogowej. Jezeli wystepuje w podtozu ulepszonym, jest warstwag najnizej potozong lub w przypadku
wystgpujacej warstwy odcinajacej, ulozona jest bezposrednig nad nig. Warstwa ta charakteryzuje si¢ wystarczajacg
przepuszczalnoscia po zaggszczeniu.

1.4.18. Podbudowa zasadnicza — warstwa zapewniajaca przenoszenie obcigzen z warstw wyzej lezacych na warstwe
podbudowy pomocniczej lub podtoze.

1.4.19. Symbole i skroty dodatkowe

% m/m procent masy,

NR brak koniecznosci badania danej cechy,

CRB kalifornijski wskaznik no$nosci, %

SDV  obszar uziarnienia, w ktérym powinna si¢ mieSci¢ krzywa uziarnienia mieszanki (S) deklarowana przez

dostawce/producenta,
k wspotczynnik filtracji, oznaczony wg ISO/TS 17892-11:2004 [21],
Dis wymiar boku oczka sita w mm, przez ktore przechodzi 15% (m/m) ziaren mieszanki, z ktérej wykonano warstwe

podtoza lub nawierzchni,

dss  wymiar boku oczka sita w mm, przez ktére przechodzi 85% (m/m) ziaren gruntu podtoza,

dso  wymiar boku oczka sita w mm, przez ktore przechodzi 50% (m/m) ziaren gruntu podtoza,

Ogo umowna $rednica porow geowtokniny lub geotkaniny, odpowiadajaca wymiarom frakcji gruntu (podtoza),
zatrzymujgcego si¢ na geowlokninie/geotkaninie w ilosci 90% (m/m); warto$¢ parametru Ogo powinna by¢
podawana przez producenta geowtokniny.

1.4.20. Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w STWiOR D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” [1], pkt 1.4.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robét
Ogolne wymagania dotyczace robot podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” [1], pkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialow

Ogolne wymagania dotyczace materiatdw, ich pozyskiwania i skladowania, podano w ST D-M-00.00.00
,»Wymagania ogdlne” [1], pkt 2.

2.2. Materialy do wykonania robot
2.2.1. Zgodnos$¢ materiatow z dokumentacja projektowa

Materialy do wykonania rob6t powinny by¢ zgodne z ustaleniami dokumentacji projektowej lub ST.
2.2.2. Materialy wchodzace w sktad mieszanki

Materiatami stosowanymi do wytwarzania mieszanek z kruszywa niezwigzanego sa kruszywo oraz woda do
zraszania warstw podbudowy.

2.2.3. Kruszywa

Do mieszanek mozna stosowaé kruszywa naturalne lub kruszywa sztuczne. Dla utwardzenia nawierzchni zjazdu z
ul. Sobieskiego do posesji nr 350 nalezy wykorzysta¢ destrukt asfaltowy.
Wymagania wobec kruszywa do warstwy podbudowy zasadniczej przedstawia tablica 1

Tablica 1. Wymagania wedtug WT-4 [24] i PN-EN 13242 [19] wobec kruszyw do mieszanek niezwigzanych w warstwie
podbudowy zasadniczej

Skroty uzyte w tablicy: Kat. — kategoria whasciwoséci, Dekl — Deklarowana, wsk. — wskaznik, wsp. — wspotczynnik, roz. -
rozdziat

Wymagania wobec kruszywa do mieszanek niezwigzanych, przeznaczonych
do zastosowania w warstwie podbudowy pod nawierzchnig drogi obcigzonej
o s Metoda .. )
Whasciwosé - ruchem kategorii KR1 + KR6
kruszywa badania Punkt -
wg PN-EN Wymagania
13242
Zestaw sit # - 4.1-4.2 0,063; 0,5; 1; 2; 4; 5,6; 8; 11,2; 16; 22,4; 31,5; 45; 63 i 90 mm
(zestaw podstawowy plus zestaw 1)
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Wszystkie frakcje dozwolone

Uziarnienie PN-EN 4.3.1 Kruszywo grube: kat. Gc85/15, kruszywo drobne: kat. Gr85,
933-1[8] kruszywo o ciagtym uziarnieniu: kat. Ga85.
Uziarnienie mieszanek kruszywa wg rysunkow 1+3
Ogodlne  granice 1 tolerancje | PN-EN 4.3.2 Kat. GTcNR (tj. brak wymagania)
uziarnienia kruszywa grubego na | 933-1 [8]
sitach posrednich
Tolerancje typowego uziarnienia | PN-EN 4.3.3 Kruszywo drobne: kat. GTeNR (tj. brak wymagania), kruszywo
kruszywa drobnego i kruszywa o | 933-1 [8] o ciggtym uziarnieniu: kat. GTaANR (tj. brak wymagania)
cigglym uziarnieniu
Ksztalt  kruszywa grubego — | PN-EN 4.4 Kat. FInr (tj. brak wymagania)
maksymalne wartosci wskaznika | 933-3 [9]
ptaskosci
Ksztatt kruszywa grubego — | PN-EN 4.4 Kat. Sinr (tj. brak wymagania)
maksymalne wartosci wskaznika | 933-4 [10]
ksztattu
Kategorie procentowych zawartosci | PN-EN 4.5 Kat. Cnr (tj. brak wymagania)
ziaren o powierzchni przekruszonej | 933-5 [11]
lub  tamanych  oraz  ziaren
catkowicie  zaokraglonych ~ w
kruszywie grubym
Zawartos¢ pytow w  kruszywie | PN-EN 4.6 Kat. foei (tj. masa frakcji przechodzacej przez sito 0,063 mm
grubym® 933-1 [8] jest > 4)
Zawarto$¢ pytow w  kruszywie | PN-EN 4.6 Kat. foei (tj. masa frakcji przechodzacej przez sito 0,063 mm
drobnym® 933-1 [8] jest > 22)
Jakos¢ pytow - 4.7 Wtasciwos¢ niebadana na pojedynczych frakcjach, a tylko w
mieszankach wg wymagan dla mieszanek
Odpornos¢  na  rozdrabnianie | PN-EN 5.2 Kat. LAso (tj. maksymalna warto$¢ wspotczynnika Los Angeles
kruszywa grubego 1097-2 [13] < 50)
Odporno$¢ na S$cieranie kruszywa | PN-EN 5.3 Kat. MpeDeklarowana (tj. wspotczynnik mikro-Devala >50))
grubego 1097-1 [12]
Ggestos¢ ziaren PN-EN 1097- | 5.4 Deklarowana
6,r0z. 7,819
[14]
Nasigkliwo$¢ PN-EN 1097- | 55i Kat. WemNR (tj. brak wymagania)
6,r0z. 7,819 | 7.3.2 kat. WA242™ (tj. maksymalna warto$¢ nasigkliwosci
[14] < 2% masy)
Siarczany rozpuszczalne w kwasie | PN-EN 6.2 Kat. ASnr (tj. brak wymagania)
1744-1[17]
Calkowita zawarto$¢ siarki PN-EN 6.3 Kat. Snr (tj. brak wymagania)
1744-1[17]
Statos¢ objetosci zuzla | PN-EN 1744- | 6.4.2.1 Kat. Vs (j. pgcznienie < 5 % objgtosci). Dotyczy zuzla z
stalowniczego 1, roz. 193 klasycznego pieca tlenowego i elektrycznego pieca tukowego
[17]
Rozpad krzemianowy w zuzlu | PN-EN 1744- | 6.4.2.2 Brak rozpadu
wielko- piecowym kawatkowym 1,p.19.1[17]
Rozpad  zelazawy w  zuzlu | PN-EN 1744- | 6.4.2.3 Brak rozpadu
wielkopieco- wym kawatkowym 1, p.19.2[17]
Sktadniki rozpuszczalne w wodzie | PN-EN 1744- | 6.4.3 Brak substancji szkodliwych w stosunku do $rodowiska wg
3[18] odrebnych przepisow
Zanieczyszczenia - 6.4.4 Brak ciat obcych takich jak drewno, szkto i plastik, moggcych
pogorszy¢ wyrdb koncowy
Zgorzel stoneczna bazaltu PN-EN 1367- | 7.2 Kat. SBLa (tj. wzrost wspotczynnika Los Angeles po gotowaniu
3[16] i PN- <8%)
EN  1097-2
[13]
Mrozoodpornos¢ na frakcji kruszy- | PN-EN 1367- | 7.3.3 Skaly magmowe i przeobrazone: kat. Fa (tj. zamrazanie-
wa 8/16 mm 1[15] rozmrazanie < 4% masy), skaty osadowe: kat. Fio, kruszywa z
recyklingu: kat. Fio (Fas***)
Sktad materialowy - Zat. C Deklarowany
Istotne cechy Srodowiskowe - Zat. C Wigkszo$¢  substancji  niebezpiecznych — okreslonych w
pkt dyrektywie Rady 76/769/EWG zazwyczaj nie wystepuje w
C.34 zrodtach  kruszywa pochodzenia mineralnego. Jednak w

odniesieniu do kruszyw sztucznych i odpadowych nalezy badac¢
czy zawarto§¢ substancji niebezpiecznych nie przekracza
warto$ci dopuszczalnych wg odrebnych przepisow

*) Laczna zawartos¢ pylow w mieszance powinna si¢ miesci¢ w wybranych krzywych granicznych
**) W przypadku, gdy wymaganie nie jest spetnione , nalezy sprawdzi¢ mrozoodporno$é
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| **%) Pod warunkiem, gdy zawarto$¢ w mieszance nie przekracza 50% m/m |

2.2.4. Woda do zraszania kruszywa

Do zraszania kruszywa nalezy stosowa¢ wod¢ nie zawierajaca sktadnikow wpltywajacych szkodliwie na mieszanke
kruszywa, ale umozliwiajaca wlasciwe zageszczenie mieszanki niezwigzane;.

3. SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprz¢tu podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” [1], pkt 3.
3.2. Sprzet stosowany do wykonania robot

Przy wykonywaniu rob6t Wykonawca w zalezno$ci od potrzeb, powinien wykaza¢ si¢ mozliwoscig korzystania ze
sprzetu dostosowanego do przyjetej metody robot, jak:
— mieszarki do wytwarzania mieszanki kruszywa, wyposazone w urzadzenia dozujace wode, ktore powinny zapewnic¢
wytworzenie jednorodnej mieszanki o wilgotnosci optymalnej,
— uktadarki lub rowniarki do rozktadania mieszanki kruszywa niezwigzanego,
— walce ogumione i stalowe wibracyjne lub statyczne do zageszczania mieszanki,
—  zageszczarki ptytowe, ubijaki mechaniczne lub mate walce wibracyjne, do stosowania w miejscach trudno dostgpnych.
Sprzet powinien odpowiada¢ wymaganiom okreslonym w dokumentacji projektowej, STWiOR, instrukcjach
producentow lub propozycji Wykonawcy i powinien by¢ zaakceptowany przez Inzyniera.

4. TRANSPORT
4.1. Ogodlne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” [1], pkt 4.
4.2. Transport materialéw

Materiaty sypkie (kruszywa) mozna przewozi¢ dowolnymi §rodkami transportu, w warunkach zabezpieczajacych
je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiatami i nadmiernym zawilgoceniem.
Woda moze by¢ dostarczana wodociggiem lub przewoznymi zbiornikami wody.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” [1], pkt 5.
5.2. Zasady wykonywania robot

Sposob wykonania rob6t powinien by¢ zgodny z dokumentacja projektowa i STWiOR. W przypadku braku
wystarczajacych danych mozna korzysta¢ z ustalen podanych w niniejszej specyfikacji oraz z informacji podanych w
zalgcznikach.

Podstawowe czynnos$ci przy wykonaniu robot obejmuja:

1. roboty przygotowawcze,

2. projektowanie mieszanki,

3. odcinek probny,

4. whudowanie mieszanki,

5. roboty wykonczeniowe.

5.

3. Roboty przygotowawcze

Przed przystapieniem do robot nalezy, na podstawie dokumentacji projektowej, ST lub wskazan Inzyniera:
— ustali¢ lokalizacje robdt,
— przeprowadzi¢ obliczenia i pomiary niezbedne do szczegdtowego wytyczenia robdt oraz ustalenia danych
wysokosciowych,
— usunaé przeszkody utrudniajace wykonanie robot,
— wprowadzi¢ oznakowanie drogi na okres robot,
— zgromadzi¢ materialy i sprzgt potrzebne do rozpoczecia robot.

5.4. Projektowanie mieszanki kruszywa niezwigzanego
5.4.1. Postanowienia ogdlne

Przed przystapieniem do robot, w terminie uzgodnionym z Inzynierem, Wykonawca dostarczy Inzynierowi do
akceptacji projekt sktadu mieszanki kruszywa niezwigzanego oraz wyniki badan laboratoryjnych poszczegoélnych
sktadnikow i probki materialow pobrane w obecnosci Inzyniera do wykonania badan kontrolnych przez Inzyniera.
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Projektowanie mieszanki polega na doborze kruszywa do mieszanki oraz ilosci wody. Procedura projektowa
powinna by¢ oparta na probach laboratoryjnych i/lub polowych przeprowadzonych na tych samych sktadnikach, z tych
samych zrddet 1 o takich samych wlasciwosciach, jak te ktore beda stosowane do wykonania podbudowy.

Sktad mieszanki projektuje si¢ zgodnie z wymaganiami wobec mieszanek niezwigzanych do podbudowy,
okreslonych w tablicy 4. Wartoséci graniczne i tolerancje zawieraja rozrzut wynikajacy z pobierania i dzielenia probki,
przedziat ufnosci (precyzja w poréwnywalnych warunkach) oraz nierbwnomiernosci warunkow wykonawczych.

Mieszanki kruszyw powinny by¢ tak produkowane i sktadowane, aby wykazywaly zachowanie jednakowych
wlasciwosci, spelniajac wymagania z tablicy 4. Mieszanki kruszyw powinny by¢ jednorodnie wymieszane i powinny
charakteryzowac¢ si¢ rownomierng wilgotnoscig. Kruszywa powinny odpowiada¢ wymaganiom tablicy 1, przy czym w
mieszankach wyprodukowanych z réznych kruszyw, kazdy ze sktadnikéw musi spelnia¢ wymagania tablicy 1.

Przy projektowaniu mieszanek kruszyw z recyklingu mozna ustala¢ sktad mieszanek, wzorujac si¢ na przyktadach
podanych w zatgczniku 1.

5.4.2. Wymagania wobec mieszanek

Wymagania wobec mieszanek przeznaczonych do podbudowy zasadniczej, podane w tablicy 4, odno$nie
wrazliwosci na mroz warstw z mieszanek kruszyw, dotyczg badania materiatu po pigciokrotnym zaggszczeniu w aparacie
Proctora wedlug PN-EN 13286-2 [21].

Istotne cechy §rodowiskowe

Zgodnie z dotychczasowymi doswiadczeniami, dotyczacymi stosowania w drogownictwie mieszanek z kruszyw
naturalnych oraz gruntdéw, mozna je zaliczy¢ do wyrobow budowlanych, ktére nie oddzialtywajg szkodliwie na srodowisko.
Wigkszo$¢ substancji niebezpiecznych okreslonych w dyrektywie Rady 76/769/EWG zazwyczaj nie wystgpuje w takich
mieszankach. W przypadku stosowania w mieszankach kruszyw w stosunku do ktérych brak jest jeszcze ustalonych zasad,
np. kruszywa z recyklingu i kruszywa z pewnych odpadow przemystowych, zaleca si¢ zachowanie ostroznosci.
Przydatno$¢ takich kruszyw, jesli jest to wymagane, moze by¢ oceniona zgodnie z wymaganiami w miejscu ich
stosowania. W przypadkach watpliwych nalezy uzyskac¢ ocene ekologiczng takiej mieszanki przez whasciwe jednostki.

Wymagania wobec mieszanek

W tablicy 4 przedstawia si¢ zbiorcze zestawienie wymagan wobec mieszanek kruszywa niezwigzanego w warstwie
podbudowy.

Tablica 4. Wymagania wobec mieszanek kruszywa niezwigzanego w warstwie podbudowy

Skroty uzyte w tablicy: Kat. — kategoria wlasciwosci, wsk. — wskaznik, wsp. — wspotczynnik

Wymagania wobec mieszanek kruszywa niezwigzanego w warstwie podbudowy
i pod nawierzchnig drogi obcigzonej ruchem kategorii KR1 +~ KR6

Wiasciwosé Punkt :
kruszywa PN-EN Wymagania

13285
Uziarnienie mieszanek 4.3.1 wg dokumentacji projektowej
Maksymalna zawarto$¢ pytow: 432 Kat. UF12 (tj. masa frakcji przechodzacej przez sito 0,063 mm
Kat.UF powinna by¢ < 12%)
Minimalna zawarto$¢ pytow: 4.3.2 Kat. LFnr (tj. brak wymagan)
Kat. LF
Zawarto$¢ nadziarna: 433 Kat. OCuo (tj. procent przechodzacej masy przez sito 1,4D™ powinien
Kat.OC wynosié¢ 100%, a przechodzacej przez sito D™ powinien wynosi¢ 90-

99%)

Wymagania wobec uziarnienia 44.1 Krzywe graniczne uziarnienia wedtug rys. 1+3
Wymagania wobec jednorodnosci uziarnienia | 4.4.2 Wqg tab. 2
poszczegdlnych  partii.  — pordwnanie z
deklarowang przez producenta wartoscia (S)
Wymagania wobec jednorodnosci uziarnienia | 4.4.2 Wag tab. 3
na sitach kontrolnych — réznice w przesiewach
Wrazliwo$¢ na mrdz; wskaznik piaskowy | 4.5 40
SE™), co najmniej
Odporno$é na rozdrabnianie (dotyczy frakcji Kat. LA4o (tj. wspotczynnik Los Angeles < 40)
10/14 mm odsianej z mieszanki) wg PN-EN
1097-1 [12], kat. nie wyzsza niz
Odporno$¢ na $cieranie (dotyczy frakcji 10/14 Deklarowana
mm odsianej z mieszanki) wg PN-EN 1097-1
[12], kat. Mpe
Mrozoodpornos¢ (dotyczy frakcji kruszywa Kat. F7 (j. zamrazanie-rozmrazanie, procent masy < 7)
8/16 mm odsianej z mieszanki) wg PN-EN
1367-1 [15]
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Wartos¢ CBR po zaggszczeniu do wskaznika >60
zageszezenia Is=1,0 i moczeniu w wodzie 96 h,
CO najmniej

Wodoprzepuszczalno$¢ mieszanki w warstwie | 4.5 Brak wymagan
odsaczajacej po zaggszczeniu metodg Proctora
do wskaznika zageszczenia Is=1,0; wsp. filtracji
”k”, co najmniej cm/s

Zawarto$¢ wody w mieszance zaggszczanej; % 80-100

(m/m) wilgotno$ci optymalnej wg metody

Proctora

Inne cechy $rodowiskowe 4.5 Wigkszo$¢ substancji niebezpiecznych okreslonych w dyrektywie

Rady 76/769/EWG zazwyczaj nie wystgpuje w zrodlach kruszywa
pochodzenia mineralnego. Jednak w odniesieniu do kruszyw
sztucznych 1 odpadowych nalezy bada¢ czy zawarto$¢ substancji
niebezpiecznych nie przekracza wartosci dopuszczalnych wg
odrebnych przepisow

) Gdy warto$ci obliczone z 1,4D oraz d/2 nie s3 doktadnymi wymiarami sit serii ISO 565/R20, nalezy przyja¢ nastepny
nizszy wymiar sita. Jesli D=90 mm nalezy przyja¢ wymiar sita 125 mm jako warto$¢ nadziarna.

™) Procentowa zawarto$é ziaren przechodzacych przez sito D moze by¢ wigksza niz 99% masy, ale w takich przypadkach
dostawca powinien zadeklarowaé typowe uziarnienie.

) Badanie wskaznika piaskowego SE nalezy wykonaé na mieszance po pieciokrotnym zageszczeniu metodg Proctora wg
PN-EN 13286-2 [21].

5.6. Podloze pod podbudowe zasadnicza

Podtoze powinno by¢ wyprofilowane, réwne i czyste. Wszelkie wady podtoza nalezy usungé w sposéb uzgodniony
z Inzynierem.

5.7. Wytwarzanie mieszanki kruszywa na warstwe podbudowy zasadniczej
Wg D-04.04.01.

5.8. Wbudowanie mieszanki kruszywa

Wg D-04.04.01.

5.9. Zageszczanie mieszanki kruszywa

Wg D-04.04.01.

5.10. Utrzymanie wykonanej warstwy

Wg D-04.04.01.

5.11. Impregnacja podbudowy zasadniczej

Jesli nie przewiduje si¢ ukladania warstwy Scieralnej bezposrednio po zaggszczeniu podbudowy zasadniczej
mozna, po zaakceptowaniu przez Inzyniera, zaimpregnowa¢ podbudowe zasadnicza asfaltem 160/220 w ilosci okoto 1,0
kg/m?, albo emulsjg kationowg z przysypaniem piaskiem gruboziarnistym w ilosci okoto 5 kg/m?.

5.12. Roboty wykonczeniowe
Wg D-04.04.01.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robét

Ogolne zasady kontroli jako$ci robdt podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” [1], pkt 6.
6.2. Badania przed przystapieniem do robét

Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien:

— uzyska¢ wymagane dokumenty, dopuszczajace wyroby budowlane do obrotu i powszechnego stosowania (np.
stwierdzenie o oznakowaniu materialu znakiem CE lub znakiem budowlanym B, certyfikat zgodnosci, deklaracje
zgodnosci, aprobate techniczna, ew. badania materiatéw wykonane przez dostawcow itp.),

— wykona¢ badania kruszyw przeznaczonych do wykonania robot, obejmujace wszystkie wiasciwosci okre$lone w tablicy
1 niniejszej STWIOR.

Wszystkie dokumenty oraz wyniki badan Wykonawca przedstawia Inzynierowi do akceptacji.

6.3. Badania w czasie robot

Czgstotliwos¢ oraz zakres badan i pomiarow, ktore nalezy wykona¢ w czasie robot podaje tablica 5.
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Tablica 5. Czgstotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiaréw w czasie robot

Lp. | Wyszczegélnienie robot Czgstotliwo$¢ badan Wartosci dopuszczalne
1 Lokalizacja i zgodno$¢ granic terenu 1 raz Wg pktu 5

robét z dokumentacjg projektowa i dokumentacji projektowej
2 Roboty przygotowawcze Ocena ciagla Wg pktu 5.3

P Dla kazdej partii kruszywa i .
3 Wihasciwosci kruszywa przy kazdej zmianie kruszywa W tablicy 1
4 Uziarnienie mieszanki 2 razy ha dziennej  dzialce W tablicy 4
roboczej

5 Wilgotnos¢ mieszanki Jw. Jw.
6 Zawarto$¢ pytOw w mieszance Jw. Jw.
7 Zawarto$¢ nadziarna w mieszance Jw. Jw.
8 Wrazhwosc mieszanki na mroz, wskaznik w. w.

piaskowy
9 Zawarto$¢ wody w mieszance Jw. Jw.

‘2 L . | 10 probek

10 | Wartos¢ CBR po zaggszczeniu mieszanki na 10 000 m? Jw.
11 Inne wlasciwosci mieszanki Wg ustalenia Inzyniera Jw.
12 [ Cechy $rodowiskowe Wg ustalenia Inzyniera Jw.
13 | Roboty wykonczeniowe Ocena ciagla Wg pktu 5.12

6.4. Wymagania dotyczace cech geometrycznych podbudowy zasadniczej

Czestotliwo$¢ oraz zakres badan i1 pomiardw dotyczacych cech geometrycznych warstwy z mieszanki
niezwigzanej podaje tablica 6.

Tablica 6. Czgstotliwos¢ oraz zakres badan i pomiaréw dotyczacych cech geometrycznych

Lp. | Wyszczegélnienie badan 1| Minimalna czgstotliwos¢ badan i | Dopuszczalne odchytki
pomiardw pomiarow

1 Szeroko$¢ warstwy 10razy na 1 km +10 cm, -5 cm (réznice od szerokosci
projektowej)

2 Rownos¢ podtuzna Wg [21] Wg [21]

3 Rownos¢ poprzeczna Wqg [21] Wg [21]

4 Spadki poprzeczne *) 10razyna 1 km + 0,5% (dopuszczalna tolerancja od spadkow
projektowych)

5 Rzedne wysoko$ciowe Wg [21] Wg [21]

6 Uksztaltowanie osi w planie *) | Co 100 m Przesuniecie od osi projektowanej = 5 cm

7 Grubo$¢ warstwy w 3 punktach na dzialce roboczej, lecz | Roznice od grubosci projektowanej £10%

nie rzadziej niz raz na 2000 m2

*) Dodatkowe pomiary spadkoéw poprzecznych i uksztaltowania osi w planie nalezy wykona¢ w punktach gtownych tukow
poziomych.

6.5. Zageszczenie oraz nosno$¢ podbudowy

Nalezy wykonaé pomiary no$nosci podbudowy, wg metody obcigzen ptytowych, aparaturg typu VSS zgodnie z norma PN-
S-02205:1998, przy czym za zgoda Inspektora dopuszcza si¢ wykonywanie pomiarow za pomoca lekkiej plyty
dynamicznej. Warstwa powinna spelnia¢ wymagania dotyczace no$nosci mierzonej wtornym modutem odksztatcenia
zgodnie z zaleceniami producenta systemu nawierzchni, okoto E2 > 70MPa dla nawierzchni poliuretanowych i z traw
syntetycznych.

Zageszczenie nalezy uznaé za prawidtowe wtedy, gdy E2/E1 < 2,2,

Pod nawierzchniami poliuretanowymi warto$¢ wtornego modutu odksztalcenia odgrywa mniejsza rolg, przy
przeprowadzaniu badan nalezy zwroci¢ uwage na prawidlowe zageszczenie wbudowywanych warstw. Zageszczenie nalezy
uznaé za prawidtowe wtedy, gdy E2/E1 < 2,2.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” [1], pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowg jest m? (metr kwadratowy) wykonanej warstwy.

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru robot podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” [1], pkt 8.
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Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, STWiOR i wymaganiami Inzyniera, jezeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wedtug punktu 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” [1], pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania jednostki obmiarowej (1 m?) obejmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— oznakowanie robot,
— dostarczenie materialow i sprzetu,
— przygotowanie mieszanki z kruszywa, zgodnie z receptg (ew. destruktu asfaltowego),
— dostarczenie mieszanki na miejsce wbudowania,
— rozlozenie mieszanki,
— zaggszczenie mieszanki,
— utrzymanie warstwy w czasie robot, ew. impregnacja warstwy,
— przeprowadzenie wymaganych pomiarow i badan,
— uporzadkowanie terenu robét i jego otoczenia,
— roboty wykonczeniowe,
— odwiezienie sprzgtu.
Wszystkie roboty powinny by¢ wykonane wedlug wymagan dokumentacji projektowej, STWiOR i postanowien
Inzyniera.

9.3. Sposéb rozliczenia robot tymezasowych i prac towarzyszacych

Cena wykonania rob6t okreslonych niniejsza STWiOR obejmuje:
— roboty tymczasowe, ktore sa potrzebne do wykonania robot podstawowych, ale nie sa przekazywane Zamawiajacemu i
s3 usuwane po wykonaniu robdt podstawowych,
— prace towarzyszace, ktore sg niezbedne do wykonania robot podstawowych, niezaliczane do robot tymczasowych, jak
geodezyjne wytyczenie robot itd.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

5. PN-EN 933-1 Badania geometrycznych wihasciwosci kruszyw — Oznaczanie sktadu ziarnowego —
Metoda przesiewania

6. PN-EN 933-3 Badania geometrycznych wiasciwosci kruszyw — Oznaczanie ksztattu ziaren za
pomoca wskaznika ptaskosci

7.  PN-EN 933-4 Badania geometrycznych wilasciwosci kruszyw — Oznaczanie ksztattu ziaren —
Wskaznik ksztattu

8. PN-EN 933-5 Badania geometrycznych wiasciwosci kruszyw — Oznaczanie procentowej zawartoSci
ziarn o powierzchniach powstalych w wyniku przekruszenia lub tamania kruszyw
grubych

9.  PN-EN 1097-1 Badania mechanicznych i fizycznych wlasciwosci kruszyw — Oznaczanie odporno$ci
na $cieranie (mikro-Deval)

10. PN-EN 1097-2 Badania mechanicznych i fizycznych wiladciwosci kruszyw — Metody oznaczania
odpornosci na rozdrabnianie

11. PN-EN 1097-6 Badania mechanicznych i fizycznych witasciwosci kruszyw — Cze$¢ 6: Oznaczanie
gestosci ziarn i nasigkliwosci

12. PN-EN 1367-1 Badania wtasciwosci cieplnych i odpornosci kruszyw na dziatanie czynnikow
atmosferycznych — Czeé¢ 1: Oznaczanie mrozoodpornosci

13. PN-EN 1367-3 Badania wtasciwosci cieplnych 1 odpornosci kruszyw na dziatanie czynnikow
atmosferycznych — Czeé¢ 3: Badanie bazaltowej zgorzeli stonecznej metodg gotowania

14. PN-EN 1744-1 Badania chemicznych witasciwosci kruszyw — Analiza chemiczna

15. PN-EN 1744-3 Badania chemicznych whasciwosci kruszyw — Czgé¢ 3: Przygotowanie wyciagdw przez
wymywanie kruszyw

16. PN-EN 13242 Kruszywa do niezwigzanych i zwigzanych hydraulicznie materiatéw stosowanych w
obiektach budowlanych i budownictwie drogowym

17. PN-EN 13285 Mieszanki niezwigzane — Wymagania

18. PN-EN 13286-2 Mieszanki niezwigzane i zwigzane spoiwem hydraulicznym — Czg$¢ 2: Metody
okreslania ggstosci 1 zawarto$ci wody — Zageszczanie metoda Proctora
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19. PN-EN 13286-47 Mieszanki niezwigzane i zwigzane spoiwem hydraulicznym — Cze¢s¢ 47: Metody badan
dla okreslenia nos$nosci, kalifornijski wskaznik no$nosci CBR, natychmiastowy
wskaznik nosnosci i pecznienia liniowego

10.2. Inne dokumenty

20.  Mieszanki niezwigzane do drog krajowych. WT-4 2010. Wymagania techniczne (zalecone do stosowania w
specyfikacji technicznej na roboty budowlane na drogach krajowych wg zarzadzenia nr 102 GDDKIiA z dnia
19.11.2010r.)

21.  Rozporzadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiej z dnia 2 marca 1999 r. w sprawie warunkow
technicznych, jakim powinny odpowiada¢ drogi publiczne i ich usytuowanie (Dz.U. nr 43, poz. 430)

22.  Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnych i potsztywnych. Generalna Dyrekcja Drog Publicznych —
Instytut Badawczy Drog i Mostow, Warszawa 1997
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D-05.00.00. NAWIERZCHNIA

D-05.03.23a. Nawierzchnia z betonowej kostki brukowej dla drog i ulic oraz
placow i chodnikow

1. WSTEP
1.1. Przedmiot STWIORB

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (STWiORB) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru rob6t
zwigzanych z wykonaniem nawierzchni z betonowe;j kostki brukowe;j.

1.2. Zakres stosowania STWiIORB

Specyfikacja niniejsza jest dokumentem kontraktowym i przetargowym przy zlecaniu i realizacji rob6t omawianego
zadania opisanego w punkcie 1.1

1.3. Zakres robot objetych STWiORB

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwigzanych z wykonaniem i
odbiorem nawierzchni z betonowej kostki brukowe;j.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Betonowa kostka brukowa - prefabrykowany element budowlany, przeznaczony do budowy warstwy S$cieralnej
nawierzchni, wykonany metodg wibroprasowania z betonu niezbrojonego niebarwionego lub barwionego, jedno- lub
dwuwarstwowego, charakteryzujacy si¢ ksztattem, ktory umozliwia wzajemne przystawanie elementow.

1.4.2. Kraweznik - prosty lub tukowy element budowlany oddzielajacy jezdni¢ od chodnika, charakteryzujacy si¢ statym
lub zmiennym przekrojem poprzecznym i dtugoscia nie wigksza niz 1,0 m.

1.4.3. Sciek - umocnione zaglebienie, ponizej krawedzi jezdni, zbierajace i odprowadzajace wode.

1.4.4. Obrzeze - element budowlany, oddzielajacy nawierzchnie chodnikéw i ciggéow pieszych od terenow nie
przeznaczonych do komunikacji.

1.45. Spoina - odstegp pomigdzy przylegajacymi elementami (kostkami) wypelniony okre§lonymi materiatami
wypeiajacymi.

1.4.6. Szczelina dylatacyjna - odstep dzielacy duzy fragment nawierzchni na sekcje w celu umozliwienia odksztatcen
temperaturowych, wypelniony okreslonymi materiatami wypetniajacymi.

1.4.7. Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w STWiORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” [5] pkt 1.4.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robét
Ogolne wymagania dotyczace robot podano w STWiORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” [5] pkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogodlne wymagania dotyczace materialow

Ogoblne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w STWiORB D-M-00.00.00
,»,Wymagania ogolne” [5] pkt 2.

2.2. Betonowa kostka brukowa
2.2.1. Wymagania techniczne stawiane betonowym kostkom brukowym

Wymagania techniczne stawiane betonowym kostkom brukowym stosowanym na nawierzchniach drog, ulic,
chodnikéw itp. okresla PN-EN 1338 [2] w sposob przedstawiony w tablicy 1.

Tablical. Wymagania wobec betonowej kostki brukowej, ustalone w PN-EN 1338 [2] do stosowania na zewnetrznych
nawierzchniach, majacych kontakt z solg odladzajaca w warunkach mrozu

Zatacznik i
Lp. Cecha normy Wymaganie
1 Ksztalt i wymiary
11 Dopuszczalne odchytki w mm od | C Dlugos¢ szeroko$¢ grubosé Roznica pomig-
zadeklarowanych wymiarow kostki, dzy dwoma po-
grubosci <100 mm +2 +2 +3 miarami  gru-
> 100 mm +3 +3 +4 bosci, tej samej
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kostki, powinna

by¢ <3 mm
1.2 Odchytki plaskosci i pofalowania | C Maksymalna (w mm)
(jesli maksymalne wymiary kostki wypuktosé wklestosé
> 300 mm), przy dtugosci pomiarowej
300 mm 15 1,0
400 mm 2,0 15
Wiasciwosci fizyczne i mechaniczne
2.1 Odporno$¢ na zamrazanie/rozmraza- | D Ubytek masy po badaniu: warto$¢ érednia < 1,0
nie z udziatem soli odladzajacych (wg kg/m?, przy czym kazdy pojedynczy wynik < 1,5
klasy 3, zat. D) kg/m?
22 Wytrzymatos¢ na rozciaganie przy | F Wytrzymatos¢ charakterystyczna T > 3,6 MPa.
roztupywaniu Kazdy pojedynczy wynik > 2,9 MPa i nie powinien

wykazywa¢ obcigzenia niszczacego mniejszego niz
250 N/mm dtugosci roztupania

2.3 Trwalos¢ (ze wzgledu na wytrzyma- | F Kostki maja zadawalajaca trwato$¢ (wytrzymatosc)
1o$¢) jesli spetnione sg wymagania pktu 2.2 oraz istnieje
normalna konserwacja
24 Odpornos¢ na $cieranie (wg klasy 3 GiH Pomiar wykonany na tarczy
oznaczenia H normy) szerokiej $ciernej, | Bohmego,
wg zal. G normy — | wg zal. H mormy -
badanie podstawowe badanie alternatywne
<23 mm <20 000mm3/5000 mm?
25 Odpornos¢ na poslizg/poslizgniecie | a) jeSli gorna powierzchnia kostki nie byta
szlifo-wana lub polerowana — zadawalajaca
odpornos¢,

b)  jesli wyjatkowo wymaga si¢ podania warto$ci
odpornosci na poslizg/poslizgnigcie — nalezy
zadeklarowa¢ minimalng jej warto$¢ pomierzong
wg zal. | normy (wahadtowym przyrzadem do
badania tarcia)

Aspekty wizualne

31 Wyglad J a) gorna powierzchnia kostki nie powinna
miec rys i odpryskow,

b) nie dopuszcza si¢ rozwarstwien w kostkach
dwuwarstwowych,

c) ewentualne wykwity nie sa uwazane za
istotne

32 Tekstura J a) kostki z powierzchnia o specjalnej
teksturze — producent powinien opisa¢ rodzaj
tekstury,

b) tekstura  lub  zabarwienie  kostki
powinny by¢ poréwnane z probka producenta,

3.3 Zabarwienie (barwiona moze by¢ zatwierdzong przez odbiorce,

warstwa $cieralna lub caly element) c) ewentualne réznice w jednolitosci

tekstury  lub  zabarwienia,  spowodowane

nieuniknionymi zmianami we wlasciwo$ciach
surowcow i zmianach warunkow twardnienia nie

Sa uwazane za istotne

W przypadku zastosowan kostki na powierzchniach innych niz przewidziano w tablicy 1 (np. na nawierzchniach
wewnetrznych nie narazonych na kontakt z solg odladzajaca), wymagania wobec kostki nalezy odpowiednio dostosowac
do ustalen PN-EN-1338 [2].

Kostki kolorowe powinny by¢ barwione substancjami odpornymi na dziatanie czynnikow atmosferycznych,
$wiatla (w tym promieniowania UV) i silnych alkaliéw (m.in. cementu, ktory przy wypelnieniu spoin zaprawa cementowo-
piaskowa nie moze odbarwia¢ kostek). Zaleca si¢ stosowanie srodkow stabilnie barwigcych zaczyn cementowy w kostce,
np. tlenki Zelaza, tlenek chromu, tlenek tytanu, tlenek kobaltowo-glinowy (nie nalezy stosowaé do barwienia: sadz i
barwnikow organicznych).

Uwaga: Naloty wapienne (wykwity w postaci biatych plam) moga pojawi¢ si¢ na powierzchni kostek w poczatkowym
okresie eksploatacji. Powstaja one w wyniku naturalnych procesow fizykochemicznych wystepujacych w betonie i zanikaja
w trakcie uzytkowania w okresie do 2-3 lat.

W przypadku wykonywania nawierzchni bezpiecznych (gumowych, amortyzujacych upadek), zastosowane materiaty
musza spelniac standardy normy EN 1177 — Nawierzchnie placow zabaw amortyzujace upadki, oraz posiadaé atest
higieniczny PZH.

2.2.2. Sktadowanie kostek

Kostke zaleca si¢ pakowac na paletach. Palety z kostkg moga by¢ sktadowane na otwartej przestrzeni, przy czym
podtoze powinno by¢ wyréwnane i odwodnione.

2.3. Materialy na podsypke i do wypelnienia spoin oraz szczelin w nawierzchni

Jesli dokumentacja projektowa lub ST nie ustala inaczej, to nalezy stosowac nast¢pujace materialy:
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a) na podsypke cementowo-piaskowa pod nawierzchnie¢
— mieszanke¢ cementu i piasku w stosunku 1:4 z piasku naturalnego spelniajacego wymagania PN-EN 13242+A1:2010
[3], cementu powszechnego uzytku speiniajacego wymagania PN-EN 197-1:2002 [1] i wody odpowiadajacej
wymaganiom PN-EN 1008:2004 [4],
b) do wypelniania spoin w nawierzchni na podsypce cementowo-piaskowej
— zaprawg cementowo-piaskowsa 1:4 spelniajaca wymagania wg 2.3 b),

Sktadowanie kruszywa, nie przeznaczonego do bezposredniego wbudowania po dostarczeniu na budowe, powinno

odbywa¢ si¢ na podlozu réownym, utwardzonym i dobrze odwodnionym, przy zabezpieczeniu kruszywa przed
zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi materiatami kamiennymi.
Cement w workach, co najmniej trzywarstwowych, o masie np. 50 kg, mozna przechowywac¢ do: a) 10 dni w miejscach
zadaszonych na otwartym terenie o podtozu twardym i suchym, b) terminu trwatosci, podanego przez producenta, w
pomieszczeniach o szczelnym dachu i $cianach oraz podtogach suchych i czystych. Cement dostarczony na paletach
magazynuje si¢ razem z paletami, z dopuszczalng wysokoscig 3 szt. palet. Cement niespaletowany uktada si¢ w stosy
ptaskie o liczbie warstw 12 (dla workow trzywarstwowych). Cement dostarczany luzem przechowuje si¢ w magazynach
specjalnych (zbiornikach stalowych, betonowych), przystosowanych do pneumatycznego zatadowania i wytadowania.

2.5. Materialy do podbudowy ulozonej pod nawierzchnig z betonowej kostki brukowej

Materiaty do podbudowy, ustalonej w dokumentacji projektowej, powinny odpowiadaé¢ wymaganiom wiasciwej
STWIORB D-04.04.02 lub innym dokumentom zaakceptowanym przez Inzyniera.

3. SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w STWiORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” [5] pkt 3.
3.2. Sprzet do wykonania nawierzchni

Uktadanie betonowe;j kostki brukowej moze odbywac sie:

a) recznie, zwlaszcza na matych powierzchniach,

b) mechanicznie przy zastosowaniu urzadzen uktadajacych (uktadarek), sktadajacych sie z wozka i chwytaka sterowanego
hydraulicznie, stuzacego do przenoszenia z palety warstwy kostek na miejsce ich ulozenia; urzadzenie to, po
skonczonym uktadaniu kostek, mozna wykorzysta¢c do wmiatania piasku w szczeliny, zamocowanymi do chwytaka
szczotkami.

Do przycinania kostek mozna stosowa¢ specjalne narzgdzia tnace (np. przycinarki, szlifierki z tarczg).

Do zaggszczania nawierzchni z kostki nalezy stosowaé zaggszczarki wibracyjne (ptytowe) z wyktadzing
elastomerowa, chronigce kostki przed $cieraniem i wykruszaniem narozy.

Sprzet do wykonania koryta, podbudowy i podsypki powinien odpowiada¢ wymaganiom wtasciwych STWiORB,
wymienionych w pkcie 5.4 lub innym dokumentom (normom PN i BN, wytycznym IBDiM) wzglednie opracowanym ST
zaakceptowanym przez Inzyniera.

Do wytwarzania podsypki cementowo-piaskowej i zapraw nalezy stosowac¢ betoniarki.

4. TRANSPORT
4.1. Ogodlne wymagania dotyczace transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w STWiORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” [5] pkt 4.

4.2. Transport materialéw do wykonania nawierzchni

Betonowe kostki brukowe moga by¢ przewozone na paletach - dowolnymi $rodkami transportowymi po
osiggnigciu przez beton wytrzymatosci na $ciskanie co najmniej 15 MPa. Kostki w trakcie transportu powinny by¢
zabezpieczone przed przemieszczaniem si¢ 1 uszkodzeniem.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania robdt podano w STWiORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” [5] pkt 5.
5.2. Podloze i koryto

Grunty podtoza powinny by¢ niewysadzinowe, jednorodne i no$ne oraz zabezpieczone przed nadmiernym
zawilgoceniem i ujemnymi skutkami przemarzania, zgodnie z dokumentacja projektows.

Koryto pod podbudowe lub nawierzchni¢ powinno by¢ wyprofilowane zgodnie z projektowanymi spadkami.

Koryto musi mie¢ skuteczne odwodnienie, zgodne z dokumentacja projektowa.
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5.3. Konstrukcja nawierzchni

Konstrukcja nawierzchni powinna by¢ zgodna z dokumentacja projektowa lub ST.
Konstrukcja nawierzchni obejmuje utozenie warstwy S$cieralnej z betonowej kostki brukowej na podsypce
piaskowej lub cementowo-piaskowej oraz podbudowie wykonanej wg wymagan zawartych w STWiORB D-04.04.02.

5.4. Podsypka

Rodzaj podsypki i jej grubos¢ powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowa lub ST.

Jesli dokumentacja projektowa lub ST nie ustala inaczej to grubos¢ podsypki powinna wynosi¢ po zageszczeniu
3+5 cm, a wymagania dla materiatbw na podsypke powinny by¢ zgodne z pktem 2.3. Dopuszczalne odchyiki od
zaprojektowanej grubos$ci podsypki nie powinny przekraczaé¢ = 1 cm.

Podsypke cementowo-piaskowa stosuje si¢ z zasady przy wystepowaniu podbudowy pod nawierzchnig z kostki.
Podsypke cementowo-piaskowa przygotowuje si¢ w betoniarkach, a nastepnie rozsciela si¢ na uprzednio zwilzonej
podbudowie, przy zachowaniu:

— wspolczynnika wodnocementowego od 0,25 do 0,35,
— wytrzymatosci na $ciskanie nie mniejszej niz R7 = 10 MPa, Rzg = 14 MPa.

W praktyce, wilgotno$¢ uktadanej podsypki powinna by¢ taka, aby po $cisnieciu podsypki w dtoni podsypka nie
rozsypywata si¢ i nie bylo na dtoni sladow wody, a po nacisnigciu palcami podsypka rozsypywata si¢. Rozscielenie
podsypki cementowo-piaskowej powinno wyprzedzaé uktadanie nawierzchni z kostek od 3 do 4 m. Rozscielona podsypka
powinna by¢ wyprofilowana i zaggszczona w stanie wilgotnym, lekkimi walcami (np. recznymi) lub zaggszczarkami
wibracyjnymi.

Jesli podsypka jest wykonana z suchej zaprawy cementowo-piaskowej to po zawalowaniu nawierzchni nalezy ja
pola¢ wodg w takiej ilodci, aby woda zwilzyla calg grubo$¢ podsypki. Rozscielenie podsypki z suchej zaprawy moze
wyprzedza¢ uktadanie nawierzchni z kostek o okoto 20 m.

Calkowite ubicie nawierzchni i wypehienie spoin zaprawa musi by¢ zakonczone przed rozpoczeciem wigzania
cementu w podsypce.

5.5. Ukladanie nawierzchni z betonowych kostek brukowych
5.5.1. Warunki atmosferyczne

Ulozenie nawierzchni z kostki na podsypce cementowo-piaskowej zaleca si¢ wykonywac przy temperaturze
otoczenia nie nizszej niz +5°C. Dopuszcza si¢ wykonanie nawierzchni jesli w ciagu dnia temperatura utrzymuje si¢ w
granicach od 0°C do +5°C, przy czym jesli w nocy spodziewane sa przymrozki kostke nalezy zabezpieczy¢ materiatami o
ztym przewodnictwie ciepta (np. matami ze stomy, papg itp.).

Nawierzchni¢ na podsypce piaskowej zaleca si¢ wykonywaé w dodatnich temperaturach otoczenia.

5.5.2. Utozenie nawierzchni z kostek

Warstwa nawierzchni z kostki powinna by¢ wykonana z elementéw o jednakowej grubosci. Na wigkszym
fragmencie robdt zaleca si¢ stosowaé kostki dostarczone w tej samej partii materiatu, w ktorej niedopuszczalne sg rézne
odcienie wybranego koloru kostki.

Uktadanie kostki mozna wykonywac recznie lub mechanicznie.

Kostke uktada si¢ okoto 1,5 cm wyzej od projektowanej niwelety, poniewaz po procesie ubijania podsypka
zageszcza sie.

Powierzchnia kostek potozonych obok urzadzen infrastruktury technicznej (np. studzienek, wtazoéw itp.) powinna
trwale wystawa¢ od 3 mm do 5 mm powyzej powierzchni tych urzadzen oraz od 3 mm do 10 mm powyzej korytek
sciekowych (Sciekow).

Do uzupehienia przestrzeni przy kraweznikach, obrzezach i studzienkach mozna uzywac elementy kostkowe
wykonczeniowe w postaci tzw. potowek i dziewiatek, majacych wszystkie krawedzie rowne i odpowiednio fazowane. W
przypadku potrzeby ksztattek o nietypowych wymiarach, wolng przestrzen uzupehia si¢ kostka cigta, przycinang na
budowie specjalnymi narzedziami tngcymi (przycinarkami, szlifierkami z tarczg itp.).

Dzienng dziatke robocza nawierzchni na podsypce cementowo-piaskowej zaleca si¢ zakonczy¢ prowizorycznie
okoto polmetrowym pasem nawierzchni na podsypce piaskowej w celu wytworzenia oporu dla ubicia kostki utozonej na
state. Przed dalszym wznowieniem robdt, prowizorycznie utozong nawierzchnie na podsypce piaskowej nalezy rozebrac i
usung¢ wraz z podsypka.

5.5.3.  Ubicie nawierzchni z kostek

Ubicie nawierzchni nalezy przeprowadzi¢ za pomoca zaggszczarki wibracyjnej (pltytowej) z ostong z tworzywa
sztucznego. Do ubicia nawierzchni nie wolno uzywac¢ walca.

Ubijanie nawierzchni nalezy prowadzi¢ od krawedzi powierzchni w kierunku jej $rodka i jednoczesnie w kierunku
poprzecznym ksztaltek. Ewentualne nieréwno$ci powierzchniowe moga by¢ zlikwidowane przez ubijanie w kierunku
wzdhuznym kostki.

Po ubiciu nawierzchni wszystkie kostki uszkodzone (np. peknigte) nalezy wymienié na kostki cate.

5.5.4. Spoiny i szczeliny dylatacyjne

5.5.5.1. Spoiny
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Szeroko$¢ spoin pomigdzy betonowymi kostkami brukowymi powinna wynosi¢ od 3 mm do 5 mm.

W przypadku stosowania prostopadiosciennych kostek brukowych zaleca si¢ aby osie spoin pomigdzy dtuzszymi
bokami tych kostek tworzyly z osia drogi kat 45°, a wierzchotek utworzonego kata prostego pomigdzy spoinami miat
kierunek odwrotny do kierunku spadku podtuznego nawierzchni.

Po utozeniu kostek, spoiny nalezy wypekni¢ zaprawa cementowo-piaskowa, spelniajaca wymagania pktu 2.3 d),
jesli nawierzchnia jest na podsypce cementowo-piaskowe;j.

Wypekienie spoin piaskiem polega na rozsypaniu warstwy piasku i wmieceniu go w spoiny na sucho lub, po
obfitym polaniu wodg - wmieceniu papki piaskowej szczotkami wzglednie rozgarniaczkami z pidérami gumowymi.

Zaprawe cementowo-piaskowa zaleca si¢ przygotowa¢ w betoniarce, w sposOb zapewniajacy jej wystarczajaca
ptynnos¢. Spoiny mozna wypehi¢ przez rozlanie zaprawy na nawierzchni¢ i nagarnianie jej w szczeliny szczotkami lub
rozgarniaczkami z pidrami gumowymi. Przed rozpoczeciem zalewania kostka powinna by¢ oczyszczona i dobrze zwilzona
wodg. Zalewa powinna catkowicie wypelni¢ spoiny i tworzy¢ monolit z kostkami.

Przy wypehianiu spoin zaprawa cementowo-piaskowa nalezy zabezpieczy¢ przed zalaniem nig szczeliny
dylatacyjne, wktadajac zwinigte paski papy, zwitki z workéw po cemencie itp.

Po wypeianiu spoin zaprawa cementowo-piaskowa nawierzchni¢ nalezy starannie oczyscic; szczegdlnie dotyczy
to nawierzchni z kostek kolorowych i z réznymi deseniami uktadania.
5.5.5.2. Szczeliny dylatacyjne

W przypadku uktadania kostek na podsypce cementowo-piaskowej i wypelnianiu spoin zaprawg cementowo-
piaskowsa, nalezy przewidzie¢ wykonanie szczelin dylatacyjnych w odlegtosciach zgodnych z dokumentacja projektows
lub ST wzglednie nie wigkszych niz co 8 m. Szeroko$¢ szczelin dylatacyjnych powinna umozliwia¢ przejecie przez nie
przemieszczen wywotanych wysokimi temperaturami nawierzchni w okresie letnim, lecz nie powinna by¢ mniejsza niz 8
mm. Szczeliny te powinny by¢ wypetnione trwale zalewami i masami okreslonymi w pkcie 2.3 e).

Szczeliny dylatacyjne poprzeczne nalezy stosowa¢ dodatkowo w miejscach, w ktorych wystepuje zmiana
sztywnoS$ci podtoza (np. nad przepustami, przy przyczotkach mostowych, nad szczelinami dylatacyjnymi w podbudowie
itp.). Zaleca si¢ wykonywac¢ szczeliny podhuzne przy $ciekach wzdtuz jezdni.

5.6. Pielegnacja nawierzchni i oddanie jej dla ruchu

Nawierzchni¢ na podsypce piaskowej ze spoinami wypelnionymi piaskiem mozna odda¢ do uzytku bezposrednio
po jej wykonaniu.

Nawierzchni¢ na podsypce cementowo-piaskowej ze spoinami wypelnionymi zapraws cementowo-piaskowa, po
jej wykonaniu nalezy przykry¢é warstwa wilgotnego piasku o grubosci od 3,0 do 4,0 cm i utrzymywaé ja w stanie
wilgotnym przez 7 do 10 dni. Po uptywie od 2 tygodni (przy temperaturze $redniej otoczenia nie nizszej niz 15°C) do
3 tygodni (w porze chlodniejszej) nawierzchni¢ nalezy oczyscic z piasku i mozna odda¢ do uzytku.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robét
Ogolne zasady kontroli jakos$ci robdt podano w STWiORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” [5] pkt 6.

6.2. Badania przed przystapieniem do robét

Przed przystapieniem do rob6t Wykonawca powinien:
— uzyska¢ wymagane dokumenty, dopuszczajace wyroby budowlane do obrotu i powszechnego stosowania (aprobaty
techniczne, certyfikaty zgodnosci, deklaracje zgodnosci, ew. badania materiatow wykonane przez dostawcow itp.),
— wykona¢ badania wtasciwos$ci materiatdw przeznaczonych do wykonania roboét, okreslone w pkceie 2,
— sprawdzi¢ cechy zewnetrzne gotowych materiatow z tworzyw i prefabrykowanych.
Wszystkie dokumenty oraz wyniki badan Wykonawca przedstawia Inzynierowi do akceptacji.

6.3. Badania w czasie robot

Czgstotliwos¢ oraz zakres badan i pomiaréw w czasie robot nawierzchniowych z kostki podaje tablica 2.
Tablica 2. Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiaréw w czasie robot

Wyszczegblnienie e, , Wartosci dopuszczalne
Lp. badah i pomiaréw Czestotliwo$¢ badan
1 Sprawdzenie podtoza i koryta Wg STWiIORB D-04.01.01 [6]
2 Sprawdzenie ew. podbudowy Wg STWIORB, norm, wytycznych,

wymienionych w pkcie 5.4

3 Sprawdzenie obramowania nawierzchni |wg STWIORB D-08.01.01a [13];
D-08.01.02 [14]; D-08.03.01 [15];
D-08.05.00 [16]

4 Sprawdzenie podsypki  (przymiarem | Biezaca kontrola w 10 punktach [ Wg pktu 5.6; odchytki od
liniowym lub metoda niwelacji) dziennej dziatki roboczej: grubosci, | projektowanej grubosci +1 cm
spadkow i cech konstrukcyjnych w

poréwnaniu z dokumentacja
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| projektowa i specyfikacja

Badania wykonywania nawierzchni z  kostki

a) zgodno$é z dokumentacja | Sukcesywnie na kazdej dzialce | -
projektowa roboczej

b) potozenie osi w planie (sprawdzone [ Co 100 m i we wszystkich punktach | Przesunigcie od osi projektowanej
geodezyjnie) charakterystycznych do2cm

€) rzedne wysokosciowe (pomierzone | Co 25 m w osi i przy krawedziach oraz | Odchylenia: ~ +1 cm; -2 cm
instrumentem pomiarowym) we wszystkich punktach

charakterystycznych

d) réwnos¢ w profilu podtuznym tatg [ Jw. Nieréwnosci do 8 mm
czterometrowa)

e) roéwno$¢ w przekroju poprzecznym | Jw. Przeswity miedzy lata a po-
(sprawdzona 1lata profilowa =z wierzchnig do 8 mm
poziomnica i pomiarze prze§witu
klinem cechowanym oraz
przymiarem liniowym wzglednie
metoda niwelacji)

f) spadki poprzeczne (sprawdzone | Jw. Odchytki od dokumentacji
metoda niwelacji) projektowej do 0,3%

g) szerokos¢ nawierzchni (sprawdzona | Jw. Odchytki od szerokos$ci
przymiarem liniowym) projektowanej do +5 cm

h) szerokos¢ i glebokos¢ wypetnienia | W 20 punktach charakterystycznych | Wg pktu 5.7.5
spoin i szczelin (oglgdziny i pomiar | dziennej dziatki roboczej
przymiarem liniowym po
wykruszeniu dtug. 10 cm)

i) sprawdzenie koloru kostek i desenia | Kontrola biezgca Wg dokumentacji projektowej lub
ich utozenia decyzji Inzyniera

6.4. Badania wykonanych robét

Zakres badan i pomiaréw wykonanej nawierzchni z betonowej kostki brukowej podano w tablicy 3.

Tablica 3. Badania i pomiary po ukonczeniu budowy nawierzchni

Lp. | Wyszczegolnienie badan i pomiarow Sposob sprawdzenia
1 Sprawdzenie wygladu zewngtrznego | Wizualne sprawdzenie jednorodnosci wygladu, prawidtowosci
nawierzchni, kraweznikow, obrzezy, sciekow | desenia, kolorow kostek, spgkan, plam, deformacji, wy-kruszen,
spoin i szczelin
2 Badanie potozenia osi nawierzchni w planie Geodezyjne sprawdzenie potozenia osi co 25 m i w punktach
charakterystycznych (dopuszczalne przesunigcia wg tab. 2, Ip. 5b)
3 Rzedne wysokosciowe, réwnos¢ podtuzna i| Co 25 m i we wszystkich punktach charakterystycznych (wg metod
poprzeczna, spadki poprzeczne i szerokosé i dopuszczalnych wartosci podanych w tab. 2, Ip. od Sc do 5g)
4 Rozmieszczenie i szeroko$¢ spoin i szczelin w | Wg pktu 5.5 5.7.5
nawierzchni, pomiedzy  kraweznikami,
obrzezami, $ciekami oraz wypelnienie spoin i
szczelin
7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru robot podano w STWiORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” [5] pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowa jest m? (metr kwadratowy) wykonanej nawierzchni z betonowej kostki brukowej.

Jednostki obmiarowe robdt towarzyszacych budowie nawierzchni z betonowej kostki brukowej (podbudowa,

obramowanie itp.) sg ustalone w odpowiednich STWiORB wymienionych w pktach 5.4 1 5.5.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robot
Ogolne zasady odbioru robdt podano w STWiORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” [5] pkt 8.

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, ST i1 wymaganiami Inzyniera, jezeli

wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wedtug pktu 6 daty wyniki pozytywne.
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8.2. Odbiér robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlegaja:
— przygotowanie podtoza i wykonanie koryta,
— ewentualnie wykonanie podbudowy,
— ewentualnie wykonanie taw (podsypek) pod krawezniki, obrzeza, $cieki,
— wykonanie podsypki pod nawierzchnig,
— ewentualnie wypelnienie dolnej czeéci szczelin dylatacyjnych.
Odbidr tych robot powinien by¢ zgodny z wymaganiami pktu 8.2 D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” [5] oraz
niniejszej STWiORB.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w STWiIORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogoélne” [5] pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m? nawierzchni z kostki brukowej betonowej i kostki gumowej (bezpiecznej) obejmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— oznakowanie robot,
— przygotowanie podioza i wykonanie koryta,
— dostarczenie materialow i sprzetu,
— wykonanie podbudowy z kruszywa tamanego,
— wykonanie podsypki,
— ulozenie i ubicie nowych kostek brukowych,
— wypelienie spoin i ew. szczelin dylatacyjnych w nawierzchni,
— pielegnacje nawierzchni,
— przeprowadzenie pomiaréw i badan wymaganych w niniejszej specyfikacji technicznej,
— odwiezienie sprzetu.

9.3. Sposéb rozliczenia robot tymezasowych i prac towarzyszacych

Cena wykonania rob6t okreslonych niniejszag STWiORB obejmuje:
— roboty tymczasowe, ktore sa potrzebne do wykonania robdt podstawowych, ale nie sa przekazywane Zamawiajgcemu i
s3 usuwane po wykonaniu robét podstawowych,
— prace towarzyszace, ktore sa niezbedne do wykonania robdt podstawowych, niezaliczane do robot tymczasowych, jak
geodezyjne wytyczenie robdt itd.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy

1. PN-EN 197-1:2002 Cement. Cze$¢ 1: Sklad, wymagania i kryteria zgodnosci dotyczace cementu
powszechnego uzytku

2. PN-EN 1338:2005 Betonowe kostki brukowe. Wymagania i metody badan

3. PN-EN Kruszywa do niezwigzanych i zwigzanych hydraulicznie materialow stosowanych

13242+A1:2010 w obiektach budowlanych i budownictwie drogowym (W okresie przejSciowym

mozna stosowa¢ PN-B-11111:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do
nawierzchni drogowych. Zwir i mieszanka, PN-B-11112:1996 Kruszywa
mineralne. Kruszywo lamane do nawierzchni drogowych, PN-B-11113:1996
Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych. Piasek)

4, PN-EN 1008:2004 Woda zarobowa do betonu. Specyfikacja pobierania probek, badanie i ocena
przydatnosci wody zarobowej do betonu, w tym wody odzyskanej z proceséw
produkcji betonu
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D-07.00.00. URZADZENIA BEZPIECZENSTWA

D-07.06.01. Montaz pilkochwytow

1. WSTEP
1.1.  Przedmiot STWiORB.

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (STWIORB) sa wymagania dotyczgce wykonania i odbioru robot
zwigzanych z montazem pitkochwytow wokot boiska.
1.2.  Zakres stosowania STWiORB.

Specyfikacja niniejsza jest dokumentem kontraktowym i przetargowym przy zlecaniu i realizacji robdt omawianego

zadania opisanego w punkcie 1.1
1.3.  Zakres robot objetych STWiORB.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji stanowig wymagania dotyczace robot zwigzanych z montazem
pitkochwytow.
1.4. Okreslenia podstawowe.
Pitkochwyt - przegroda fizyczna, zabezpieczajagca wydostanie si¢ pitek poza obrgb boiska oraz zapewnienie
bezpieczenstwa obiektow usytuowanych przy boisku.
Siatka polipropylenowa bezweztowa- siatka o oczkach kwadratowych o grubos$ci splotu 5,0 mm, amortyzuje uderzenia
pitek i nie przenosi gwattownego obcigzenia na stupy.
Stalowa linka usztywniajaca- rownomiernie skrgcone splotki z drutu okragtego tworzace ling stalows.
Wysoko$¢ ogrodzenia (pitkochwytu)- odlegtos¢ migdzy poziomem terenu a najwyzszym punktem ogrodzenia.
Pozostate stosowane okreSlenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z
definicjami podanymi w STWiORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” pkt 1.4.
1.5. Ogodlne wymagania dotyczace robdt.

Ogolne wymagania dotyczace robdt podano w STWiIORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1.  Ogélne wymagania dotyczace materialow.
Ogolne wymagania dotyczgce materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w STWIORB D-M-00.00.00

»,Wymagania ogolne” pkt 2.
Materialy uzyte do wykonania robot budowlanych powinny spetniaé warunki okre$lone w odpowiednich normach
przedmiotowych, w przypadku braku normy- powinny odpowiada¢ warunkom technicznym wytworni lub innym
umownym warunkom. Do wykonania robot budowlanych, nalezy stosowa¢ materiaty zgodnie z dokumentacja projektowa,
opisem technicznym i rysunkami.
2.2. Rodzaje materialow.
Materiatami stosowanymi przy wykonaniu ogrodzen (pitkochwytow) sa:

e Siatka polipropylenowa bezweztowa o oczkach 80x80 mm i gr. 5 mm, montowana przy pomocy klamer, spinek i
karabinczykow, kolor siatki zblizony do koloru stupow,
Linka stalowa wzmacniajaca powleczona ¢5 mm,
Stupki stalowe z profilu 80x80x4 mm, zakonczone kapturkiem metalowym przyspawanym,
Stezenia wykonane z profilu 80x80x4 mm (steZenia narozne- krzyzulce),
Stezenia wykonane z profilu 50x50x4 mm (steZenia gorne),
Zaprawy typu PCC do naprawy istniejacych podmurowek,
Siatka z pretow zbrojeniowych klasy AIII-N do zbrojenia podmuréwki wysokiej,
Materialy do wykonania fundamentow betonowych, beton C25/30, chudy beton.
2.3. ShupKi i stezenia stalowe.

e Shupki ogrodzen nalezy wykona¢ z profili stalowych o ksztalcie kwadratowym, zgodnie z dokumentacja
projektowa, STWIORB lub wskazaniami Inzyniera.

e Nalezy stosowac stupki stalowe o profilu 80x80 mm i grubosci $cianki 4 mm, przy systemowych furtkach nalezy
zastosowac profile 40x40 mm i grubosci $cianki 3 mm, dopuszczalne odchytki wymiarow zewnetrznych +1,25%,
grubosci $cianki +£15%.

e Stezenia nalezy wykona¢ z profili 50x50 mm i grubo$ci $cianki 4 mm- stgzenia gorne, 80x80 mm i grubosci
$cianki 4 mm- stezenia narozne (krzyzulce), dopuszczalne odchytki wymiaréw zewnetrznych +£1,25%, grubosci
$Scianki £15%.

e Profile stalowe powinny odpowiada¢ wymaganiom normy PN-EN 10025-2 lub innej zaakceptowanej przez
Inzyniera.

e Powierzchnia zewnetrzna i wewnetrzna rur nie powinna wykazywa¢ wad w postaci tusek, peknie¢, zawalcowan i
naderwan. Dopuszczalne s3 nieznaczne nieréwnosci, pojedyncze rysy wynikajace z procesu wytwarzania,
mieszczace si¢ w granicach dopuszczalnych odchytek wymiarowych.

e Konce stupkéw powinny by¢ obciete rowno i prostopadle do osi profilu, zakonczone przyspawanym kapturkiem
metalowym.
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e Profile powinny by¢ proste. Dopuszczalne miejscowe odchylenia od prostej nie powinny przekraczaé¢ 1,5 mm na 1
m dhugosci.
e Profile powinny by¢ wykonane ze stali w gatunkach dopuszczonych przez normy (np. S235JR).
e Profile powinny by¢ dostarczone bez opakowania w wigzkach lub luzem wzglednie w opakowaniu uzgodnionym
ze skladajagcym zamowienie. Powinny by¢ cechowane indywidualnie. Cechowanie powinno co najmniej
obejmowac: znak wytworcy, znak stali i numer wytopu.
e Wszystkie profile nalezy zabezpieczy¢ antykorozyjnie oraz pomalowa¢ w kolorystyce RAL wg ustalen z
Inwestorem (zalecana kolorystyka RAL 6005),
Stgzenia taczone ze stupkami poprzez przyspawanie.
Stupki nalezy montowa¢ w fundamencie poprzez tuleje o wys. 1,05 m z profilu stalowego 90x90x3 mm do
glebokosci 1,0 m dla stupkow 80x80x4 mm
2.4.  Fundamenty.
e Dla montazu pitkochwytow przewidziano fundamenty o wymiarach 0,5x0,5x1,3m Iub 0,5x0,5x1,8m.
e Beton na fundamenty bedzie wytwarzany w wytworni zgodnie z PN-EN 206-1 i dostarczony na budowg lub
wytwarzany na miejscu budowy po akceptacji Inspektora Nadzoru. Fundamenty nalezy wykonywac z betonu
klasy C25/30. Cement pochodzacy z kazdej dostawy musi spelnia¢ wymagania zawarte w normie PN-EN 197-
1:2012E. Kruszywa do betonu musza spelnia¢ wymagania normy PN-EN 12620+A1:2010P. Woda zarobowa do
betonu powinna odpowiada¢ wymaganiom normy PN-B-32250. Jezeli wod¢ do betonu przewiduje si¢ czerpaé z
wodociggdéw miejskich, to woda ta nie wymaga badania.
2.5.  Zaprawy typu PCC
Zaprawy typu PCC (polymer cement concrete) to zaprawy lub betony hydrauliczne, modyfikowane przez dodanie
polimeru, utwardzane po zmieszaniu z woda. Stuzg one do kompleksowej naprawy roznego rodzaju konstrukcji
betonowych i zelbetowych, nawet przy ich silnej korozji lub uszkodzeniach mechanicznych.
Nalezy stosowaé gotowe produkty lub zaprawy przeznaczone do rozrobienia z woda, zgodnie z zaleceniami wybranego
producenta. Nalezy stosowac $rodki do gruntowania oraz glownej warstwy naprawczej w ramach jednego systemu
naprawczego, od wybranego producenta.
Stosowane $rodki musza by¢ dopuszczone do stosowania w budownictwie, co powinno by¢ potwierdzone odpowiednimi
deklaracjami i atestami.
2.6.  Stal zbrojeniowa
Stal zbrojeniowa Klasy Alll-N powinna odpowiada¢ wymaganiom podanym w PN-H-93215 [39]. Wiasciwosci stali
powinny odpowiada¢ wymaganiom PN-H-84020 [38].
2.7.  Materialy do konserwacji ogrodzenia
Do wykonania konserwacji ogrodzenia nalezy stosowac typowe do tego rodzaju robdt materiaty, tj papier $cierny lub
koncowki scierne do szlifierek, detergenty do odttuszczania, farby gruntujace lub podktady antykorozyjne.
2.8.  Elementy deskowania konstrukcji betonowych i Zelbetowych

Deskowanie powinno odpowiada¢ wymaganiom okreslonym w PN-B-06251 [13].

Deskowanie nalezy wykona¢ z materiatlow odpowiadajacych nastepujacym normom:
— drewno iglaste tartaczne do robot ciesielskich wg PN-D-95017 [35],
— tarcica iglasta do robdt ciesielskich wg PN-B-06251 [13] i PN-D-96000 [36],
— tarcica iglasta do drobnych elementoéw jak kliny, klocki itp. wg PN-D-96002 [37],
— gwozdzie wg BN-87/5028-12 [46],
— $ruby, wkrety do drewna i podktadki do $rub wg PN-M-82121 [41], PN-M-82503 [42], PN-M-82505 [43] i PN-M-

82010 [40],

— plyty piléniowe z drewna wg BN-69/7122-11 [55].

Dopuszcza si¢ wykonanie deskowan z innych materialow, pod warunkiem akceptacji Inzyniera.

3. SPRZET
3.1. Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu.
Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w STWiIORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 3.

4. TRANSPORT
4.1. Ogodlne wymagania dotyczace transportu.
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w STWIORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 4.
4.2, Transport materialow.
Proponuje si¢ uzy¢ nastepujacych srodkow transportu:
e  Samochdd dostawczy
e Mieszalniki samochodowe (tzw. ,,gruszki”) dla transportu mieszanki betonowe;j.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1 Ogodlne zasady wykonania robot.

Ogolne zasady wykonania robot podano w STWIORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 5.
5.2. Wykonanie robét.
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Do wykonania montazu nalezy przystapi¢ po wykonaniu podbudowy oraz wszystkich prac przygotowawczych.
Wszystkie prace nalezy prowadzi¢ zgodnie z instrukcjami montazu dotaczonymi do rozwigzan systemowych.
Do podstawowych czynnosci objetych niniejsza specyfikacja naleza:

e  Wykonanie dotéw pod stupki,

e  Wykonanie fundamentéw pod stupki,

e Ustawienie slupkow i przyspawanie st¢zen,

e Wykonanie wlasciwego ogrodzenia,
Roboty betonowe musza by¢ wykonane zgodnie z wymaganiami norm: PN-EN 206-1.
Po zniwelowaniu terenu, wykonujemy wykopy pod fundamenty do osadzenia stupkéw. Stupki nalezy osadzi¢ w tulejach i
zabetonowac. Do czasu stwardnienia betonu stupek nalezy podeprzec.
Do dalszych prac (np. napinania siatki) mozna przystapi¢ co najmniej po 7 dniach od ustawienia stupka w fundamencie, a
jezeli temperatura jest nizsza od 10°C po 14 dniach.
Stupki, bez wzglgdu na rodzaj i sposdb osadzenia w gruncie, powinny sta¢ pionowo w linii ogrodzenia, a ich wierzchotki
powinny znajdowaé sie na jednakowej wysokosci. Stupki koncowe, narozne, bramowe nalezy zabezpieczy¢ przed
wychylaniem si¢ stezeniami.
Stupki do siatki ogrodzeniowej powinny by¢ przystosowane do umocowania na nich linek usztywniajacych przez
posiadanie odpowiednich uszek lub otworow do zaczepienia i hakow. Stupki koncowe, narozne i bramowe powinny by¢
dodatkowo przystosowane do umocowania do nich siatki.
Nalezy rozwiesi¢ linki usztywniajace, ktore do shupkéw koncowych, naroznych i bramowych musza by¢ starannie
przymocowane. Linki powinny by¢ umocowane tak, aby nie mogty si¢ przesuwa¢ i wywiera¢ nacisku na stupki narozne i
bramowe, a w przypadku zerwania si¢, aby zwabiaty siatke tylko miedzy stupkami. Nie nalezy zbyt silnie napinac linek,
aby nie oddziatywaly negatywnie na stupki narozne i bramowe. Siatkg¢ przymocowuje si¢ do stupkow koncowych,
naroznych i bramowych. Siatke napina si¢ w sposob podobny do napinania linek. Siatka powinna by¢ napigta Sztywno,
jednak tak, aby nie ulegaly znieksztatceniu jej oczka.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1.  Ogélne zasady kontroli jakosci robot.
Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w STWiIORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 6.
6.2. Kontrola jako$ci materialow.
Wszystkie materiaty do wykonania robét musza odpowiada¢ wymaganiom dokumentacji projektowej i specyfikacji

technicznej oraz posiada¢ §wiadectwa jako$ci producenta i uzyskac akceptacje inspektora nadzoru.
6.3.  Badania w czasie wykonywania prac
Wszystkie materialy dostarczone na budowe z za§wiadczeniem o jakosci (atestem) powinny by¢ sprawdzone w zakresie
powierzchni wyrobu i jego wymiarow. Czgstotliwo$¢ badan i ocena ich wynikéw powinna by¢ zgodna z zaleceniami:
6.3.1 Sprawdzenie powierzchni.
Powierzchni¢ zbada¢ wzrokowo. Do ewentualnego sprawdzenia glebokosci wad uzy¢ dostepnych narzedzi (np. liniatow z
czujnikiem, suwmiarek, mikrometrow, itp.)
6.3.2 Sprawdzenie wymiarow:
od 5 do 10 badan z wybranych losowo elementow w kazdej dostarczanej partii wyrobow liczacej do 1000 elementow.
Przeprowadzi¢ uniwersalnymi przyrzadami pomiarowymi lub sprawdzianami. Wyniki powinny by¢ zgodne z
wymaganiami. W przypadkach budzacych watpliwoSci mozna zleci¢ uprawnionej jednostce zbadanie wihasciwosci
dostarczonych wyrobow i materiatow w zakresie wymagan.
6.4. Kontrola w trakcie wykonywania robot.
W czasie wykonywania ogrodzenia nalezy zbadac:

e Zgodno$¢ wykonania ogrodzenia z dokumentacja projektowa (lokalizacja, wymiary);

e Zachowanie dopuszczalnych odchytek wymiardw;

e Prawidlowos$¢ wykonania dotow pod stupki;

e Poprawnos$¢ wykonania fundamentow pod stupki: poprawnos¢ ustawienia tulei, poprawnos$¢ osadzenia i montazu
stupkow w tulejach,
Trwalos¢ montazu;
e  Wyglad zamontowanych elementow;
e Liniowo$¢ zamontowanych elementow.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot.
Ogolne zasady obmiaru robot podano w STWIORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 7.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robdt podano w STWiIORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 8.

Odbioru robot nalezy dokonaé¢ zgodnie z Warunkami Technicznymi, Karta Producenta oraz dokumentacja
techniczng. Przy wykonywaniu robot niezbedny jest systematyczny nadzoér prowadzony przez wykonawce, a takze nadzoér
inwestorski.
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Czgsciowe odbiory robot polegaja na sprawdzeniu, czy poszczegdlne etapy robot zostaty wykonane wg projektu
technicznego.
Odbioru robot powinien dokonac inspektor nadzoru inwestorskiego, przy udziale przedstawiciela wykonawcy robot.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogélne ustalenia dotyczace podstawy platnosci.
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w STWiIORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 9.
9.2.  Cena jednostki obmiarowej.
Platno$¢ nalezy przyjmowac na podstawie jednostek obmiarowych wg pkt. 7 zgodnie z obmiarem, po odbiorze robot.

Cena wykonania rob6t obejmuje:

a) Cena jednostkowa 1 sztuki [szt.] robot zwigzanych z montazem stupkow obejmuje:
- roboty przygotowawcze,

- prace pomiarowe,

- zakup, transport materiatow,

- dostarczenie sprzgtu,

- wykonanie fundamentu betonowego wraz z wykonaniem wykopu;

- montaz tulei;

- wykonanie montazu stupkdéw (wraz z dospawaniem kapturkdw i stezen),
- wykonanie powloki antykorozyjnej i malowanie w kolorystyce RAL,

- zabezpieczenie elementow narazonych na zabrudzenie;

- uporzadkowanie miejsca prowadzenia robot.

b) Cena jednostkowa 1 metra kwadratowego [m?] robot zwigzanych z montazem siatki obejmuje:
- roboty przygotowawcze,

- prace pomiarowe,

- zakup, transport materiatow,

- dostarczenie sprzgtu,

- napiecie linek usztywniajacych,

- napiecie siatki stalowej i1 jej montaz,

- napiecie siatki polipropylenowej i jej montaz za pomoca spinek, klamer, karabinczykow,

- zabezpieczenie elementéw narazonych na zabrudzenie;

- uporzadkowanie miejsca prowadzenia robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Warunki techniczne wykonania i odbioru robot budowlano-montazowych, Tom I- Budownictwo ogoélne, Arkady
Warszawa, 1990.
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D-08.00.00. ELEMENTY OBRAMOWANIA NAWIERZCHNI

D-08.03.01. Betonowe i polimerowe obrzeza

1. WSTEP

STWIORB obejmuje wszystkie roboty zwigzane z wykonaniem, kontrola i odbiorem ustawienia betonowych oraz
polimerowych obrzezy, ustawianych na podsypce cementowo-piaskowej 1:3 grubosci 3cm, na tawie z betonu C16/20 z
oporem o grubosci i szerokosci zgodnie z dokumentacjg projektowa.

2. MATERIALY

2.1.  Obrzeia

Zastosowanie majg wibroprasowane obrzeza betonowe o wymiarach 8x30cm oraz obrzeza polimerowe o wymiarach
5x25¢cm (rzutnia do pchnigcia kulg) gatunku I. Ponadto beton uzyty do produkcji obrzezy ma by¢ klasy nie mniejszej niz
C25/30. Zastosowane obrzeza betonowe powinny spetnia¢ wymagania normy PN-EN 1340. Wymagania dla obrzezy sg
takie jak dla kraweznikow betonowych.

Obrzeza (krawezniki) polimerowe wykonane z granulatu gumowego SBR oraz kleju poliuretanowego. Wymagania:
Opdr poslizgu:

w warunkach suchych: <105 PTV,

w warunkach zawilgoconych: > 75 PTV.

Odpornos¢ na $cieranie w urzadzeniu Tabera:

<560 mg

Wytrzymato$¢ na rozciaganie:

> 0,65 MPa

Wydtuzenie wzgledne przy zerwaniu:

> 40%

Odporno$¢ na dzialanie cykli hydrotermicznych:

spadek wytrzymatosci na rozciaganie: < 6%,

zmniejszenie wydtuzenia wzglednego przy zerwaniu: < 10%,

ocena makroskopowa: bez $ladéw uszkodzen lub zmian wygladu zewnetrznego.

Odpornos¢ na sztuczne starzenie:

kontrast probki naswietlanej i nie naswietlanej w skali szarej: stopien >4

Dopuszczalna zawarto$¢ metali ciezkich w nawierzchni

Arsen (As): <1 mg/kg

Otéw (Pb): 1,5 mg/kg

Kadm (Cd): <1 mg/kg

Chrom (Cr): <1 mg/kg

Bar (Ba): <1 mg/kg

Rte¢ (Hg): <0,05 mg/kg

Antymon (Sh): <1 mg/kg

Selen (Se): <1 mg/kg

Wymagane dokumenty:

Badania laboratoryjne parametrow uzytkowych nawierzchni, potwierdzajace ich zgodno$¢ w opisanymi wymogami,
Badania na zawarto$¢ metali ciezkich w nawierzchni,

Dowdd wydania w przesztosci Rekomendacji Technicznej ITB,

Atest Higieniczny PZH.

2.2.3.2. Wymagania techniczne wobec kraweznikow (obrzezy)
Wymagania techniczne stawiane kraweznikom betonowym okresla PN-EN 1340 [5] w spos6b przedstawiony w tablicy 1.

Tablica 1. Wymagania wobec kraweznika betonowego, ustalone w PN-EN 1340 [5] do stosowania w warunkach kontaktu z
solg odladzajacg w warunkach mrozu

Lp. Cecha ‘ Zalacznik ‘ Wymagania
1 Ksztalt i wymiary
1.1 | Wartosci dopuszczalnych od- C Dhugosé: +1%,>4 mmi <10 mm
chytek od wymiar6w nomi- Inne wymiary z wyjatkiem promienia:
nalnych, z doktadnoscia do - dla powierzchni: £ 3%, >3 mm, <5 mm,
milimetra - dla innych cze$ci: + 5%, >3 mm, <10 mm
1.2 | Dopuszczalne odchytki od C

ptaskosci i prostoliniowosci,
dla dtugosci pomiarowej
300 mm + 1,5 mm
400 mm +2,0 mm
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500 mm +2,5 mm

800 mm +4,0 mm
2 Wiasciwosci fizyczne i mechaniczne
2.1 Odpornos¢ na zamrazanie/ D Ubytek masy po badaniu: warto$¢ $rednia < 1,0 kg/m?,
rozmrazanie z udzialem soli przy czym kazdy pojedynczy wynik < 1,5 kg/m?
odladzajacych
2.2 Wytrzymato$¢ na zginanie F Klasa Charakterystyczna Kazdy pojedynczy
(Klasa wytrzymatosci wytrz. wytrzymatos¢, MPa wynik, MPa
ustalona w dokumentacji 1 35 >28
projektowej lub przez 2 5,0 >4,0
Inzyniera) 3 6,0 >4.8
2.3 Trwatos¢ ze wzgledu na F Krawezniki majg zadawalajaca trwato$é (wytrzymatosc)
wytrzymatosé jesli spetnione sa wymagania pktu 2.2 oraz poddawane sa
normalnej konserwacji
2.4 | Odpornos¢ na $cieranie GiH Odporno$é¢ przy pomiarze na tarczy
(Klasa odpornosci ustalona w Klasa szerokiej $ciernej, Bohmego,
dokumentacji ~ projektowej odpor- wg zal. G normy wg zat. H normy —
lub przez Inzyniera) nosci — badanie badanie alternatywne
podstawowe
1 Nie okresla sig¢ Nie okresla si¢
3 <23 mm <20000 mm?3/5000 mm?
4 <20 mm < 18000 mm?/5000 mm?
2.5 | Odporno$¢ na poslizg/ | a) jesli goérna powierzchnia kraweznika nie byla
poslizgniecie szlifowana i/lub polerowana — zadawalajaca odpornos$¢,

b) jesli wyjatkowo wymaga sie¢ podania warto$ci
odpornos$ci na poslizg/poslizgniecie — nalezy zadekla-
rowa¢ minimalng jej warto§¢ pomierzona wg zal. I
normy (wahadtowym przyrzadem do badania tarcia),

c) trwato$¢ odpornosci na poslizg/poslizgnigcie w nor-
malnych warunkach uzytkowania kraweznika jest zada-
walajgca przez caly okres uzytkowania, pod warunkiem
wihasciwego utrzymywania i gdy na znacznej czgsci nie
zostalo odstonigte kruszywo podlegajace intensyw-
nemu polerowaniu.

3 Aspekty wizualne

3.1 | Wyglad J a) powierzchnia kraweznika nie powinna mie¢ rys i
odpryskow,

b) nie dopuszcza si¢ rozwarstwien w kraweznikach
dwuwarstwowych

C) ewentualne wykwity nie sg uwazane za istotne

3.2 | Tekstura J a) krawezniki z powierzchniag o specjalnej teksturze —
producent powinien okresli¢ rodzaj tekstury,

b) tekstura powinna by¢é poréwnana z probkami
dostarczonymi przez producenta, zatwierdzonymi przez
odbiorce,

C) roznice w jednolitosci tekstury, spowodowane
nieuniknionymi zmianami we wlasciwos$ci surowcow i
warunkow twardnienia, nie s3 uwazane za istotne

3.3 | Zabarwienie J a) barwiona moze by¢ warstwa §cieralna lub caty element,

b) zabarwienie powinno by¢ poréwnane z probkami
dostarczonymi przez producenta, zatwierdzonymi przez
odbiorcg,

C) réznice w jednolitosci zabarwienia, spowodowane
nieuniknionymi zmianami wilasciwosci surowcow lub
warunkow dojrzewania betonu, nie s3 uwazane za
istotne

W przypadku zastosowan kraweznikow betonowych na powierzchniach innych niz przewidziano w tablicy 1 (np.
przy nawierzchniach wewnetrznych, nie narazonych na kontakt z solg odladzajaca), wymagania wobec kraweznikow
nalezy odpowiednio dostosowa¢ do ustalen PN-EN 1340 [5].

2.2.3.3. Sktadowanie kraweznikow

Krawezniki betonowe moga by¢ przechowywane na skladowiskach otwartych, posegregowane wedlug typow,
rodzajow, ksztattow, cech fizycznych i mechanicznych, wielkosci, wygladu itp.

Krawezniki betonowe nalezy uktada¢ z zastosowaniem podkiadek i przekladek drewnianych o wymiarach:
grubosc¢ 2,5 cm, szeroko$¢ 5 cm, dlugosci min. 5 cm wiekszej od szerokosci kraweznika.

2.2.5. Materiaty na podsypke i do zapraw

Jesli dokumentacja projektowa lub SST nie ustala inaczej, to nalezy stosowac nastepujace materiaty:
a) na podsypke piaskowa
— piasek naturalny wg PN-B-11113 [10], odpowiadajacy wymaganiom dla gatunku 2 lub 3,
— piasek tamany (0,075+2) mm, mieszanke drobng granulowana (0,075+4) mm albo mial (0+4) mm, odpowiadajacy
wymaganiom PN-B-11112 [9],
b) na podsypke¢ cementowo-piaskowa i do zapraw
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— mieszanke cementu i piasku: z piasku naturalnego spelniajacego wymagania dla gatunku 1 wg PN-B-11113 [10],
cementu 32,5 spelniajacego wymagania PN-EN 197-1 [3] i wody odmiany 1 odpowiadajacej wymaganiom PN-88/B-
32250 [11].

Sktadowanie kruszywa, nie przeznaczonego do bezposredniego wbudowania po dostarczeniu na budowe, powinno
odbywa¢ si¢ na podlozu rownym, utwardzonym i dobrze odwodnionym, przy zabezpieczeniu kruszywa przed
zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi materiatami kamiennymi.

Przechowywanie cementu powinno by¢ zgodne z BN-88/6731-08 [12].

2.2.6. Materialy na fawy

Do wykonania faw pod kraweznik nalezy stosowac, dla:
a) lawy betonowej — beton klasy C16/20 wg PN-EN 206-1 [4],

Sktadowanie kraweznikow i obrzezy

Krawezniki betonowe mogg by¢ przechowywane na skladowiskach otwartych, posegregowane wedhug typow, rodzajow,
ksztattow, cech fizycznych i mechanicznych, wielkosci, wygladu itp.

Krawezniki betonowe nalezy uktadaé z zastosowaniem podktadek i przektadek drewnianych o wymiarach: grubosé¢ 2,5 cm,
szerokos¢ 5 cm, dlugosci min. 5 cm wigkszej od szerokosci kraweznika.

2.2. Beton

Do taw fundamentowych z oporem pod obrzeza nalezy uzywaé betonu C16/20.

2.3.  Kruszywo

Kruszywo (piasek) na podsypki powinno odpowiada¢ wymaganiom normy PN-EN 13043:2004.
2.4.  Cement

Cement na podsypke cementowo-piaskowa powinien by¢ klasy 32,5.

2.5. Woda

Woda powinna by¢ "odmiany 1" i odpowiada¢ wymaganiom PN-B-32250.

3. SPRZET
Roboty mozna wykonywac r¢cznie przy pomocy drobnego sprzetu pomocniczego.

4. TRANSPORT
Zgodnie z D-08.01.01. ,,Krawezniki betonowe”.

5. WYKONANIE ROBOT

Obrzeza ustawia¢ nalezy na tawie z betonu C16/20 z oporem, na podsypce cementowo-piaskowej 1:3 o grubosci warstwy
3cm po zageszezeniu. Lawa obrzeza powinna by¢ dylatowana co okoto 50m.

Niweleta obrzeza powinna by¢ zgodna z projektowana niweleta ciagu komunikacyjnego natomiast jego odstoniecie od
strony chodnikéw powinno wynosi¢ 3cm.

Tylna $ciana obrzeza powinna by¢ po ustawieniu obsypana piaskiem, zwirem lub miejscowym gruntem przepuszczalnym.
Material, ktérym zostanie obsypana tylna $ciana obrzeza nalezy ubic.

Spoiny nie powinny przekraczaé szerokosci 1em i powinny zosta¢ catkowicie wypelnione zaprawa cementowo piaskowa w
stosunku 1:2. Spoiny obrzezy przed zalaniem zaprawg nalezy oczysci¢ i zmy¢ woda. Dla zabezpieczenia przed wptywami
temperatury spoing nad szczeling dylatacyjna taw nalezy pozostawi¢ niewypetniona.

Montaz kraweznika elastycznego nastepuje poprzez umieszczenie w tawie betonowej. Dodatkowo taczenie elementéw
miedzy soba nastepuje dzigki wykorzystaniu karbowanych kotkéw montazowych @15mm x 95mm. Cztery kotki
montazowe s3 umieszczane w dwoch krawedziach kazdego elementu. Prace powinny by¢ wykonywane przez caly czas
instalacji w temperaturze powyzej +30C oraz przy braku opadoéw atmosferycznych.

6. KONTROLA ROBOT

Sprawdzeniu podlegaja:

6.1.  Dopuszczalne odchylenia profilu podtuznego

Dopuszczalne odchylenia profilu podtuznego obrzezy i bezpiecznikow nie mogg przekracza¢ +lcm na kazde 100m
dtugosci obrzeza.

6.2.  Dopuszczalne odchylenie linii obrzezy

Dopuszczalne odchylenie linii obrzezy od projektowanego kierunku nie moze wynosi¢ wigcej niz £2cm na kazde 100m
dtugosci obrzeza.

6.3.  Wypelnienie i szerokos¢ spoin

Wypelnienie spoin sprawdzane, co 10m, powinno wykazywac¢ catkowite wypelnienie badanej spoiny na pelng glebokos¢.
Szeroko$¢ spoin nie powinna by¢ wieksza niz Smm.

6.4.  lzolacja
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Wizualna ocena — powloka bitumiczna powinna by¢ bez pecherzy i sfalowan. Folia kubetkowa powinna catkowicie
przykrywac izolacj¢ bez fald i rozdar¢. Listwa systemowa powinna zachodzi¢ na foli¢ kubetkowa oraz nie moze wystawac
ponad nawierzchni¢ chodnika.

7. OBMIAR ROBOT
Obmiar wykonanych obrzezy betonowych powinien by¢ dokonany w metrach [m]. Obmiar zaizolowanych S$cian
fundamentowych powinien byé wykonywana w metrach kwadratowych [m?].

8. ODBIOR ROBOT

Odbidr ustawienia obrzezy betonowych wraz z tawa i podsypka oraz izolacji jest przeprowadzany na zasadzie odbioru
robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu. Odbior robdt powinien by¢ przeprowadzony w czasie umozliwiajgcym
wykonanie ewentualnych napraw wadliwie wykonanych robdt bez hamowania ich postepu.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Cena jednostkowa ustawienia 1 m obrzeza betonowego obejmuje:

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze

- dostarczenie na miejsce wbudowania materiatow i sprzetu,

- wykopanie rowkow pod tawy obrzezy,

- dostarczenie, wykonanie i rozebranie deskowan pod tawe fundamentowa,
- opracowanie receptury dla betonu,

- wykonanie tawy fundamentowe;j,

- wykonanie dylatacji faw wraz z wypelnieniem szczelin,

- ustawienie obrzezy na podsypce cementowo-piaskowej,

- wypeknienie spoin,

- obsypanie zewngtrznej Sciany obrzezy kruszywem wraz z jej ubiciem,
- wykonanie badan i pomiaréw wymaganych w STWiORB

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. PN-EN 13043:2004 Kruszywa do mieszanek bitumicznych i powierzchniowych utrwalen stosowanych na drogach,
lotniskach i innych powierzchniach przeznaczonych do ruchu.

2. PN-EN 197-1:2012E Cement — Czgs¢ 1: Sktad, wymagania i kryteria zgodnos$ci dotyczace cementow powszechnego
uzytku

3. PN-EN 206-1:2000 Beton. Czes¢ 1: Wymagania, wtasciwosci, produkcja i zgodnosé.

4. PN-EN 13198:2005 Prefabrykaty z betonu. Elementy matej architektury, ulic i ogrodow.

5. PN-EN 1340:2004 Krawezniki betonowe. Wymagania i metody badan.
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D-09.00.00. ZIELEN

D-09.01.01. Plantowanie terenu wraz z humusowaniem i obsianiem

1. WSTEP
1.1. Przedmiot STWIORB

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (STWiORB) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
zwigzanych z zalozeniem i pielggnacja zieleni drogowe;.

1.2. Zakres stosowania STWiIORB

Specyfikacja niniejsza jest dokumentem kontraktowym 1 przetargowym przy zlecaniu i realizacji robot
omawianego zadania opisanego w punkcie 1.1

1.3. Zakres robot objetych STWiORB

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z:
— zakladaniem i pielegnacja trawnikow na terenie ptaskim i na skarpach.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Ziemia urodzajna - ziemia posiadajgca wiasciwosci zapewniajgce roslinom prawidtowy rozwaj.

1.4.2. Materiat roslinny - sadzonki drzew, krzewow, kwiatow jednorocznych i wieloletnich.

1.4.3. Bryta korzeniowa - uformowana przez szkoétkowanie bryta ziemi z przerastajacymi jg korzeniami rosliny.

1.4.4. Forma naturalna - forma drzew do zadrzewien zgodna z naturalnymi cechami wzrostu.

1.4.5. Forma pienna - forma drzew i niektorych krzewow sztucznie wytworzona w szkotce z pniami o wysokosci od 1,80
do 2,20 m, z wyraznym nie przycigtym przewodnikiem i uformowana korona.

1.4.6. Forma krzewiasta - forma wiasciwa dla krzewow lub forma drzewa utworzona w szkolce przez niskie przycigcie
przewodnika celem uzyskania wielopgdowosci.

1.4.7. Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w STWiORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 1.4.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robét

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w STWiORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogodlne wymagania dotyczace materialow

Ogoblne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w STWiORB D-M-00.00.00
»,Wymagania ogdlne” pkt 2.

2.2. Ziemia urodzajna

Ziemia urodzajna, w zalezno$ci od miejsca pozyskania, powinna posiada¢ nastepujace charakterystyki:
— ziemia rodzima - powinna by¢ zdjeta przed rozpoczgciem robdt budowlanych i zmagazynowana w pryzmach nie
przekraczajacych 2 m wysokosci,
— ziemia pozyskana w innym miejscu i dostarczona na plac budowy - nie moze by¢ zagruzowana, przero$nicta
korzeniami, zasolona lub zanieczyszczona chemicznie.

2.3. Ziemia kompostowa

Do nawozenia gleby moga by¢ stosowane komposty, powstajace w wyniku rozktadu réznych odpadkow
ro$linnych i zwierzecych (np. torfu, fekaliow, kory drzewnej, chwastow, plewow), przy kompostowaniu ich na otwartym
powietrzu w pryzmach, w sposob i w warunkach zapewniajagcych utrzymanie wymaganych cech i wskaznikow jakosci
kompostu.

Kompost fekaliowo-torfowy - wyrdb uzyskuje si¢ przez kompostowanie torfu z fekaliami i Sciekami bytowymi z
osadnikow, z osiedli mieszkaniowych.

Kompost fekalowo-torfowy powinien odpowiada¢ wymaganiom BN-73/0522-01 [5], a torf uzyty jako komponent
do wyrobu kompostu - PN-G-98011 [1].

Kompost z kory drzewnej - wyrdb uzyskuje si¢ przez kompostowanie kory zmieszanej z mocznikiem i osadami z
oczyszczalni $ciekéw pocelulozowych, przez okres okoto 3-ch miesigcy. Kompost z kory sosnowej moze by¢ stosowany
jako nawdz organiczny przy przygotowaniu gleby pod zielen w okresie jesieni, przez zmieszanie kompostu z gleba.
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2.5. Nasiona traw

Nasiona traw najczesciej wystgpuja w postaci gotowych mieszanek z nasion réoznych gatunkow.
Gotowa mieszanka traw powinna mie¢ oznaczony procentowy sktad gatunkowy, klase, numer normy wg ktorej
zostata wyprodukowana, zdolnos¢ kietkowania.

2.6. Nawozy mineralne

Nawozy mineralne powinny by¢ w opakowaniu, z podanym sktadem chemicznym (zawarto$¢ azotu, fosforu,
potasu - N.P.). Nawozy nalezy zabezpieczy¢ przed zawilgoceniem i zbryleniem w czasie transportu i przechowywania.

3. SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprzg¢tu podano w STWiORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 3.
3.2. Sprzet stosowany do wykonania zieleni drogowej

Wykonawca przystepujacy do wykonania zieleni drogowej powinien wykaza¢ si¢ mozliwoscig korzystania z
nastgpujacego sprzetu:
— glebogryzarek, ptugdw, kultywatorow, bron do uprawy gleby,
— walu kolczatki oraz watu gtadkiego do zaktadania trawnikow,
— kosiarki mechanicznej do pielggnacji trawnikow,
sprzetu do pozyskiwania ziemi urodzajnej (np. spycharki gasiennicowej, koparki),
a ponadto do pielegnacji zadrzewien:
— pit mechanicznych i recznych.

4. TRANSPORT
4.1. Ogodlne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w STWiORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robét
Ogolne zasady wykonania rob6t podano w STWiORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 5.
5.2. Trawniki
5.2.1. Wymagania dotyczace wykonania trawnikow

Wymagania dotyczace wykonania robdt zwigzanych z trawnikami sg nastgpujace:

— teren pod trawniki musi by¢ oczyszczony z gruzu i zanieczyszczen,

— przy wymianie gruntu rodzimego na ziemi¢ urodzajng teren powinien by¢ obnizony w stosunku do gazonéw lub
kraweznikow o ok. 15 cm - jest to miejsce na ziemi¢ urodzajng (ok. 10 cm) i kompost (ok. 2 do 3 cm),

— przy zakladaniu trawnikéw na gruncie rodzimym kraweznik powinien znajdowac si¢ 2 do 3 cm nad terenem,

— teren powinien by¢ wyréwnany i splantowany,

— ziemia urodzajna powinna by¢ rozécielona rowng warstwg i wymieszana z kompostem, nawozami mineralnymi oraz
starannie wyréwnana,

— przed siewem nasion trawy ziemig¢ nalezy watowaé watem gladkim, a potem watem - kolczatka lub zagrabic,

— siew powinien by¢ dokonany w dni bezwietrzne,

— okres siania - najlepszy okres wiosenny, najp6zniej do potowy wrzesnia,

— na terenie ptaskim nasiona traw wysiewane sg w iloéci od 1 do 4 kg na 100 m?, chyba ze STWiIORB przewiduje inaczej,

— na skarpach nasiona traw wysiewane sg w iloci 4 kg na 100 m?, chyba ze STWiORB przewiduje inaczej,

— przykrycie nasion - przez przemieszanie z ziemig grabiami lub watem kolczatka,

— po wysiewie nasion ziemia powinna by¢ watowana lekkim walem w celu ostatecznego wyrdéwnania i stworzenia
dobrych warunkéw dla podsigkania wody. Jezeli przykrycie nasion nastgpito przez watowanie kolczatka, mozna juz nie
stosowa¢ watu gladkiego,

— mieszanka nasion trawnikowych moze by¢ gotowa lub wykonana wg sktadu podanego w STWiORB.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robét

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w STWiORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 6.
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6.2. Trawniki

Kontrola w czasie wykonywania trawnikow polega na sprawdzeniu:

— 0Czyszczenia terenu z gruzu i zanieczyszczen,

— okreslenia iloéci zanieczyszczen (w m®),

— pomiaru odleglosci wywozu zanieczyszczen na zwatke,

— wymiany gleby jalowej na ziemi¢ urodzajng z kontrolg grubos$ci warstwy rozscielonej ziemi,

— 1ilo$ci rozrzuconego kompostu,

— prawidtowego uwalowania terenu,

— zgodnosci sktadu gotowej mieszanki traw z ustaleniami dokumentacji projektowe;j,

— gestosci zasiewu nasion,

— prawidlowej czestotliwosci koszenia trawnikow i ich odchwaszczania,

— okresow podlewania, zwlaszcza podczas suszy,

— dosiewania ptaszczyzn trawnikow o zbyt matej gestosci wykietkowanych zdziebet trawy.
Kontrola rob6t przy odbiorze trawnikow dotyczy:

— prawidtowej gestosei trawy (trawniki bez tzw. ,,tysin™),

obecnosci gatunkow niewysiewanych oraz chwastow.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robat

Ogolne zasady obmiaru robot podano w STWiORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest:

— m? (metr kwadratowy) wykonania: trawnikow.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robdt podano w STWiORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 8.

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, STWiIORB i wymaganiami Inzyniera, jezeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daly wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w STWiORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m? trawnika obejmuje:
— roboty przygotowawcze: oczyszczenie terenu, roztozenie warstwy ziemi z wykopu do odpowiedniej wysokosci, dowoz
ziemi urodzajnej, rozécielenie ziemi urodzajnej w warstwie 10cm, rozrzucenie kompostu,
— zakladanie trawnikow,
— pielegnacje trawnikéw: podlewanie, koszenie, nawozenie, odchwaszczanie.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. PN-G-98011 Torf rolniczy

2. PN-R-67022 Materiat szkotkarski. Ozdobne drzewa i krzewy iglaste

3. PN-R-67023 Materiat szkotkarski. Ozdobne drzewa i krzewy lisciaste

4.  PN-R-67030 Cebule, bulwy, klacza i korzenie bulwiaste roslin ozdobnych
5. BN-73/0522-01 Kompost fekaliowo-torfowy

6. BN-76/9125-01 Rosliny kwietnikowe jednoroczne i dwuletnie.
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D-10.00.00. ROBOTY INNE
D-10.03.01. Mala architektura

1. WSTEP

1.1.  Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej szczegdlowej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
zwigzanych z posadowieniem elementéw matej architektury.

1.2. Zakres robét objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z posadowieniem i montazem

tawek i koszy na $mieci.

2. MATERIALY

2.1,  Lawki

Konstrukcja wykonana ze stalowych profili, zabezpieczonych antykorozyjnie poprzez cynkowanie oraz malowanie
proszkowe na kolor czarny. Elementy nos$ne konstrukcji tawki wykonane z profili stalowych. Wymiary tawki to 195cm
dtugosci, 45cm wysokosci oraz 45cm szerokosci. Listwy z drewna $wierkowego, zabezpieczone przed szkodliwymi
warunkami zewng¢trznymi poprzez malowanie farbg akrylowg lub lakierobejca. Montaz w fundamencie betonowym C16/20
poprzez kotwienie lub kotkami rozporowymi.

Vidok 2 gary

450

Widak z baku Vidok 2 prradu

“n . v 1950

@0
o

2.2.  Kosze na $mieci

Kosze stalowe, ocynkowane, malowane proszkowo na kolor zielony. Kosze montowane na stupku z rury @60mm.
Wymiary kosza to 95cm wysokosé, 43cm szeroko$é, 351 pojemnosé. Montaz w fundamencie betonowym C16/20 poprzez
kotwienie lub kotkami rozporowymi.

e —
o

950
485

2.3. Beton fundamentowy C16/20
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3. SPRZET
Do wykonania robot zwigzanych z posadowieniem elementoéw matej architektury nalezy zastosowaé drobny sprzet jak do
robot budowlanych.

4. TRANSPORT
Elementy matej architektury nalezy przewozi¢ transportem samochodowym.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1.  Posadowienie elementow matej architektury

5.1.1. zamocowanie fawek parkowych:

- wykonanie dwoch stop fundamentowych dla kazdej fawki, o wymiarach 100x20x40cm, beton C16/20;
-zamocowanie kazdej z dwoch nog tawki przy pomocy 2 kotw.

5.1.2. Zamontowanie koszy w fundamentach podobnych jak dla montazu fawek.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Kontrola rob6t w trakcie mocowania elementow malej architektury polega na sprawdzeniu:

-wielko$ci fundamentu,

-przygotowania (dostawy) betonu,

-poziomego zamocowania elementdéw matej architektury.

Kontrola robét przy odbiorze polega na:

-ogolnej wizualnej ocenie pracy,

-poziomego zamocowania elementdéw matej architektury,

-sprawdzeniu walorow uzytkowych poszczegdlnych elementdow wyposazenia terenu (proba korzystania z nich).

7. OBMIAR ROBOT
Jednostka obmiarowa robot jest [szt].

8. ODBIOR ROBOT
Obowiazuja zasady odbioru prac zanikajacych i podlegajacych zakryciu- wykonanie fundamentow.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Cena wykonania 1 szt. elementu matej architektury obejmuje:

- wykopanie dotow pod fundamenty,

- wylanie fundamentow i montaz elementéw za pomocg kotew,

- zamontowanie tawek 1 ustawienie koszy,

- zabezpieczenie antykorozyjne elementow stalowych, impregnacja i pokrycie lakierem elementéw drewnianych
- uporzadkowanie miejsca prowadzonych robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
brak

D-10.12.01. Rury ochronne

1. WSTEP
1.1 Zakres robét objetych STWiORB.

STWiORB obejmuje wszystkie roboty zwiazane z wykonaniem, kontrolg i odbiorem rob6t zwigzanych z zabezpieczeniem
podziemnych sieci uzbrojenia terenu za pomoca rur ochronnych

1.2 Okreslenia podstawowe.

Stosowane okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z definicjami
podanymi w STWiORB D-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 1.4.

1.3 Ogolne wymagania dotyczace robot.

Ogdlne wymagania dotyczgce robot podano w STWiORB D-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1 Ogélne wymagania dotyczace materialéw.

Ogdlne wymagania dotyczace materiatléw podano w STWiORB D-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 2.
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2.2 Materialy

Materialami stosowanymi do ww. robot sa:

— Rury ochronne dwudzielne, z tworzywa sztucznego PEHD Dn160,

—  Plozy dystansowe np. systemu RACI

— Piasek na zasypki wg PN-EN 13242 Kruszywa do niezwigzanych i hydraulicznie zwigzanych materiatow
stosowanych w obiektach budowlanych i budownictwie drogowym.

— Kruszywo naturalne na zasypke wykopu zgodnie z STWiORB D-04.04.01. Ulepszone podloze z kruszywa
stabilizowanego mechanicznie

—  Cement portlandzki CEM I klasy 32,5 wedtug PN-EN 197-1:2002. Przechowywanie cementu powinno si¢ odbywac
zgodnie z BN- 88/6731-08.

— Woda odpowiadajaca wymaganiom normy PN-EN 1008:2004. Bez badan laboratoryjnych mozna stosowac
wodociggowa wodg pitng.

— Inne materiaty pomocnicze.

3. SPRZET

3.1 Ogoélne wymagania dotyczace sprzetu.

Ogo6lne wymagania dotyczace sprzetu podano w STWiORB D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 3.
3.2 Sprzet do wykonywania robot

Wykonawca przystepujacy do wykonania zadania powinien wykazaé si¢ mozliwoscig korzystania z nastgpujacego sprzetu:
—  koparek,
— samochodéw samowytadowczych,
—  spawarek,
— drobnego sprzetu pomocniczego do robdt recznych,
—  zaggszczarek.

4. TRANSPORT.

4.1 Ogoélne wymagania dotyczace transportu.

Ogo6lne wymagania dotyczace transportu podano w STWiORB D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 4.
4.2 Transport

Materialy mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu w warunkach zabezpieczajacych je przed przemieszczaniem
si¢ (rury) oraz w warunkach zabezpieczajacych je przed zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi asortymentami
(kruszywo).

Transport powinien odbywac si¢ z zachowaniem przepiséw bhp oraz dotyczacych ograniczenia obcigzenia osi pojazdow
poruszajacych si¢ po drogach publicznych.

Wykonawca bedzie usuwaé na biezaco, na whasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego pojazdami na
drogach publicznych oraz dojazdach do Terenu Budowy.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1 Ogélne wymagania dotyczace wykonywania robét.
Ogoblne wymagania dotyczace wykonywania rob6t podano w STWiORB D-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 5.

5.2 Dodatkowe zasady wykonania robot

Wszelkie prace ziemne w rejonie uzbrojenia podziemnego nalezy prowadzi¢ pod odptatnym nadzorem przedstawiciela
Wiasciciela zabezpieczanego przewodu. Koszty zwigzane z nadzorem ponosi Wykonawca robot i maja by¢é wliczone w
ceng¢ kontraktowa.

Ponadto przed przystapieniem do zasadniczych robot nalezy wykonac przekop kontrolny celem sprawdzenia rzeczywistej
srednicy zabezpieczanych przewoddw i ewentualnie dokona¢ zmiany $rednicy rury ochronne;.

5.3 Wykopy

Wykopy nalezy prowadzi¢ z uzyciem sprzg¢tu mechanicznego oraz recznego w bezposredniej bliskos$ci przewodow na
zasadach okreslonych w STWiORB D-02.01.01. ,,Wykonanie wykopdw”.

5.4 Zakladanie rur ochronnych

Na istniejgce przewody nalezy natozy¢ ptozy dystansowe. Dalej na istniejace przewody i ptozy dystansowe nalezy natozy¢
odpowiednio przygotowane potdéwki rur ochronnych. Rury ochronne od spodu podeprze¢ klockami betonowymi lub
drewnianymi. Nastepnie nalezy natozy¢ gorne czgsci rur ochronnych i potaczy¢ je ze soba na zatrzask.

Konce rur ochronnych nalezy zaslepi¢ i uszczelni¢ pianka poliuretanowa na szerokosci min. 30cm.
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5.5 Zasypanie wykopu

Wykop nalezy zasypywaé drobna pospotka do glebokosci spodu konstrukcji nawierzchni. Wskaznik zaggszczenia na
powierzchni koryta ulicy 1s>0.98 lub E2 > 45MPa oraz E2/E1 < 2.2.

Rury ochronne powinny by¢ utozone w obsypce piaskowej. Grubos¢ obsypki piaskowej na rurami powinna wynosié
minimum 10cm. Pozostala czes¢ wykopu, w zalezno$ci od lokalizacji, nalezy zasypa¢ gruntem rodzimym lub drobng
pospotka dla rur uktadanych pod nawierzchniami drogowymi. W przypadku prowadzenia rur pod jezdniami, dla odcinkéw
z przekryciem mniejszym niz 70cm - ciagg zabezpieczy¢ tawa betonowa z betonu C16/20 (B20).

5.6 Tasma ostrzegawcza

W trakcie zasypywania wykopu na glebokosci 20"25cm od poziomu przewodu nalezy utozyé¢ tasme ostrzegawcza z PCV o
szerokosci min. 20cm. Kolor tasmy ma by¢ zgodny z rodzajem zabezpieczanego przewodu i wynika z przepisow
szczegolnych.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1 Ogolne zasady kontroli jakos$ci robot.

Ogodlne zasady kontroli jakosci robot podano w STWiORB D-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt. 6.

6.2 Kontrola jakosci robét.

Kontrola polega na sprawdzeniu jakosci wykonania zabezpieczenia t;.:
—  Montazu rur ochronnych,
— Wykonaniu podsypki oraz zasypki rur.

7. OBMIAR ROBOT

7.1 Ogodlne zasady obmiaru robét.

Ogolne zasady obmiaru robot podano w STWiORB D-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt. 7.
7.2 Jednostka obmiarowa.

Jednostka obmiarowa robot jest metr biezacy [mb] dla rur ochronnych.

8. ODBIOR ROBOT

8.1 Ogélne zasady odbioru robot.

Ogolne zasady odbioru robdt podano w STWiORB D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 8.
8.2 Sposob odbioru robot.

Odbidr robdt powinien byé przeprowadzony w czasie umozliwiajacym wykonanie ewentualnych napraw wadliwie
wykonanych elementow nawierzchni bez hamowania postepu robot. Odbiorowi podlega:

—  zamontowanie rur ochronnych,

— zageszczenie zasypki wykopu na powierzchni koryta nawierzchni drogowych.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1 Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci.

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w STWiORB D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 9.
9.2 Cena jednostki obmiarowej

Cena odejmuje wykonanie wszystkich prac wykonawczych podstawowych, pomocniczych dodatkowych, montazowych i
warsztatowych, badan i pomiarow dla poszczegdlnych zastosowanych asortymentow robot i materiatow.
Cena jednostkowa 1 metra biezacego [mb] zamontowania rur ochronnych obejmuje:

—  roboty pomiarowe i przygotowawcze,

—  przekop kontrolny,

— dostarczenie materiatu i sprzgtu,

— wykonanie wykopu z wywiezieniem nadmiaru gruntu na odktad,

—  przygotowanie rur ochronnych,

—  zalozenie rur ochronnych wraz z uszczelnieniem,

— ulozenie tasm ostrzegawczych,

— wykonanie zasypki przewodow wraz z zageszczeniem,

—  koszty nadzoru przedstawiciela Wtasciciela zabezpieczanej sieci,

— pomiary i badania wymagane STWiORB.
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10. PRZEPISY ZWIAZANE

PN-S-02205:1998 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania

PN-EN 13242  Kruszywa do niezwigzanych i hydraulicznie zwigzanych materiatéw stosowanych w obiektach
budowlanych i budownictwie drogowym.

STWIORB D-04.04.01. Ulepszone podtoze z kruszywa stabilizowanego mechanicznie

PN-EN 197-1:2002 Cement. Cz¢$¢ 1: Sklad, wymagania i kryteria zgodno$ci dotyczace cementu powszechnego
uzytku
PN-EN 206-1:2003 Beton. Czg¢s¢ 1: Wymagania, wlasciwosci, produkcja i zgodnos¢.

PN-EN-12620:2004 Kruszywa do betonu.
PN-EN 934-2: 2006 Domieszki do betonu, zaprawy i zaczynu.
PN-EN 1008:2004 Woda zarobowa do betonu.

D-10.12.02. Regulacja wysokosciowa pokryw urzadzen podziemnych

1. WSTEP
STWiORB obejmuje wszystkie roboty zwigzane z wykonaniem, kontrolg i odbiorem robdt zwigzanych z regulacja
wysokosciows wszelkiego rodzaju wtazdw i pokryw urzadzen podziemnych w zwigzku ze zmiang niwelety terenu.

2. MATERIALY

2.1.  Podkladki dystansowe

Bloczki betonowe z betonu B20 o wymiarach 6,5x12x25cm.

Pierscienie regulacyjne z betonu B20 o srednicy dobranej do srednicy kotnieza wtazow.

Cegla kanalizacyjna zgodna z normig PN-76/B-12037

2.2.  Cement

Cement do zaprawy cementowej i na podsypke cementowo-piaskowa powinien by¢ klasy 32,5 (np. portlandzki CEM I).
2.3. Woda

Woda powinna by¢ ,,odmiany 1”1 odpowiada¢ wymaganiom PN-B-32250.

2.4.  Piasek

Piasek do zaprawy cementowo-piaskowej powinien odpowiada¢ wymaganiom PN-EN 13139:2003/AC:2004.

2.5.  Zaprawa cementowa

Zaprawa cementowa powinna odpowiada¢ wymaganiom PN-B-10104:2014-03P.

2.6.  Pierscienie zelbetowe odciazajace

Zastosowano pierscienie zelbetowe odcigzajace prefabrykowane, wykonane z betonu klasy B20 zbrojonego stalg St3S.
2.7.  Plyty zelbetowe odciazajace

Zastosowano plyty zelbetowe prefabrykowane o grubosci 12cm wykonane z betonu klasy B20 zbrojonego stalg St3S.
2.8. Armatura zeliwna

Nowa armatura klasy D400 dla wtazow zlokalizowanych w jezdni lub w zjazdach.

3. SPRZET

Wykonawca przystepujacy do wykonania umocnienia powinien wykaza¢ si¢ mozliwoscig korzystania z nastepujacego
sprzetu:

v samochodoéw do przewozu materiatow,

v drobnego sprzetu pomocniczego do robot recznych,

4. TRANSPORT.

Materialy mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu w warunkach zabezpieczajacych je przed przemieszczaniem
si¢ (bloczki betonowe) oraz w warunkach zabezpieczajacych je przed zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi
asortymentami (kruszywo, cement).

5. WYKONANIE ROBOT

5.1 Regulacja wysokosciowa

Pokrywy przeznaczone do regulacji wysokosciowej nalezy dopasowaé do poziomu projektowanego chodnika (Sciezki
rowerowej) lub jezdni. Nowy poziom pokrywy powinien by¢ w poziomie nawierzchni lub maksymalnie Smm ponizej lub
powyzej (nie dotyczy wpustow deszczowych) docelowego poziomu nawierzchni. Do regulacji wysokos$ciowej nalezy
stosowa¢ podktadki z bloczkéw betonowych, pierscieni dystansowych lub cegly kanalizacyjnej, uktadanych na zaprawie
cementowej. Dopuszcza sig, za zgodg Inzyniera, kazdy inny sposob regulacji wysoko$ciowej pokryw.

Uwaga — w przypadku, gdy wlazy wpustow deszczowych lub studni kanalizacyjnych na istniejacej sieci kanalizacji
(deszczowej lub sanitarnej) docelowo zlokalizowanej w jezdni nie posiadaja plyt i pierscieni odciazajacych nalezy je
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dodatkowo zabudowa¢ oraz zastosowac¢ nowe pokrywy przystosowane dla klasy obcigzenia D400. Ponadto w cenie
kontraktowej nalezy uwzglednié¢ konieczno$¢ wymiany ostatniego kregu betonowego.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Kontrola polega na wizualnym sprawdzeniu wykonania regulacji wysoko$ciowe;.

7. OBMIAR ROBOT
Jednostka obmiarowa robot jest [szt].

8. ODBIOR ROBOT
Pokrywy po regulacji podlegaja odbiorowi koncowemu.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Cena jednostkowa 1 sztuki wyregulowanego wtazu (pokrywy) obejmuje:
- roboty pomiarowe i przygotowawcze,

- dostarczenie materiatu i sprzetu,

- ew. rozebranie nawierzchni,

- zdjgcie pokryw i wlazow,

- ewentualny montaz pierscieni odcigzajacych,

- ewentualny montaz ptyt odcigzajacych,

- wykonanie nadbudowy pod pokrywy,

- ponowny montaz pokryw,

- ew. odtworzenie nawierzchni,

- koszt nadzoru i odbioru przedstawiciela wtasciciela danej sieci uzbrojenia terenu.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

PN-EN 197-1:2012E Cement — Czgsé¢ 1: Sktad, wymagania i kryteria zgodnosci dotyczace cementdw powszechnego
uzytku

PN-EN 206-1:2000 Beton. Czes¢ 1: Wymagania, whasciwosci, produkcja 1 zgodnos¢.

PN-B-10104:2014-03P Wymagania dotyczace zapraw murarskich ogdlnego przeznaczenia -- Zaprawy murarskie
wedlug przepisu, wytwarzane na miejscu budowy.
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B-10.00.00. BOISKA SPORTOWE WIELOFUNKCYJNE

B-10.01.01. Nawierzchnia poliuretanowa wraz z podbudowa elastyczna

1. WSTEP
1.1.  Przedmiot STWIORB.

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (STWiIORB) sag wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
zwigzanych z wykonaniem nawierzchni poliuretanowej dla przebudowy boiska wielofunkcyjnego oraz podbudowy
elastycznej pod nawierzchnieg.

1.2.  Zakres stosowania STWiORB.

Specyfikacja niniejsza jest dokumentem kontraktowym i przetargowym przy zlecaniu i realizacji rob6t omawianego
zadania opisanego w punkcie 1.1
1.3.  Zakres robét objetych STWiIORB.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji stanowig wymagania dotyczagce robdt zwigzanych z wykonaniem

nawierzchni poliuretanowe;.
Roboty obejmuja:
e wykonanie podbudowy elastycznej,
e wykonanie nawierzchni poliuretanowej,
e wykonanie linii.
1.4,  Okreslenia podstawowe.
Nawierzchnia poliuretanowa- nawierzchnia dwusktadnikowa z pigmentowym s$rodkiem wigzgcym, na bazie zywic
poliuretanowych, wykonana metodg natryskowa. Utwardzenie poprzez wchianianie wilgoci z powietrza. Strukturalna
powloka natryskowa potaczona z granulatem gumowym powinna tworzy¢ wysoko elastyczng, wodoprzepuszczalng i
wytrzymata nawierzchni¢ sportowa, na ktorej zostang namalowane linie do gry w siatkowke i koszykowke, a takze
badmintona
Podbudowa elastyczna- systemowa podbudowa elastyczna grubosci 35 mm. Wykonana in-situ z granulatu gumowego o
granulacji 2-5 mm oraz kruszywa kwarcowego o $rednicy 3-5 mm, suszonego ogniowo, potaczonego z
jednosktadnikowym lepiszczem PUR.
Pozostate stosowane okreSlenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z
definicjami podanymi w STWiIORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” pkt 1.4.
1.5, Ogdlne wymagania dotyczace robot.

Ogolne wymagania dotyczace robét podano w STWiORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1.  Ogdlne wymagania dotyczace materialow.

Ogolne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i skladowania, podano w STWiIORB D-M-00.00.00
»,Wymagania ogdlne” pkt 2.
Materialy uzyte do wykonania robot budowlanych powinny speinia¢ warunki okreslone w odpowiednich normach
przedmiotowych, w przypadku braku normy- powinny odpowiada¢ warunkom technicznym wytworni lub innym
umownym warunkom. Do wykonania robdt budowlanych, nalezy stosowa¢ materiaty zgodnie z dokumentacja projektowa,
opisem technicznym i rysunkami.
2.2.  Nawierzchnia syntetyczna poliuretanowa.
Nawierzchnia syntetyczna poliuretanowa typu Natrysk- nawierzchnia sportowa, poliuretanowo-gumowa o grubosci
warstwy 13 mm, wymagajaca podbudowy z mieszaniny kruszywa kwarcowego i granulatu gumowego polaczonego
lepiszczem poliuretanowym- ET.
Nawierzchnia przepuszczalna dla wody, o zwartej strukturze, stuzaca do pokrywania nawierzchni boisk wielofunkcyjnych,
biezni, rozbiegu skoczni w dal. Charakteryzuje si¢ wysokim stopniem elastycznosci i sprezystosci, co zapewnia znakomite
pochtanianie energii udarowej, chronigc tym samym narazone na kontuzje stawy grajacych.
Nawierzchnia sktada si¢ z dwoch warstw elastycznej- no$nej i uzytkowej. Warstwa nosna to mieszanina granulatu
gumowego 1 lepiszcza poliuretanowego. Uktadana jest mechanicznie, bezspoinowo, przy pomocy rozktadarki mas
poliuretanowych. Tak wykonang warstweg nalezy pokryé warstwa uzytkowa, ktora stanowi system poliuretanowy
zmieszany z granulatem EPDM. Czynno$¢ ta wykonuje si¢ poprzez natrysk mechaniczny (przy uzyciu specjalnej
natryskarki). Po catkowitym zwigzaniu mieszaniny sg malowane linie farbami poliuretanowymi metoda natrysku.
Grubos¢ warstwy uzytkowej wynosi 3 mm. System poliuretanowy nalezy zmieszaé z granulatem EPDM o granulacji 0,5-
1,5 mm w stosunku wagowym 60% : 40%. Czynnos¢ ta wykonuje si¢ w mikserze przeznaczonym dla tworzyw.
Nawierzchnia powinna mie¢ parametry nie gorsze niz opisane w tabeli (wg normy PN-EN 14877:2014:

Wytrzymalo$é na rozciaganie, N/mm? (MPa) >0,4 MPa
Wydtuzenie podczas zerwania, % >40 %
Tarcie/Opér poslizgu, stopnie PTV

- nawierzchnia sucha 80-110

- nawierzchnia mokra 55-110
Przepuszczalno$¢ wody, mm/godz >150
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Odpornos$¢ na zuzycie (Scieranie w aparacie Tabera), g <4
Odpornos¢ przy przyspieszonym starzeniu:
-wytrzymalo$¢ na rozcigganie, N/mm? >0,4
-wydhluzenie podczas zerwania, % >40
-amortyzacja, %
-multisport 35-44 typ SA35-44
Odpornos¢ po sztucznym starzeniu:
-odpornos$¢ na zuzycie (Scieranie Tabera), mm <4
-zmiana barwy, stopnie skali szarej >3
Amortyzacja, %
-multisport 35-44 typ SA35-44
Odksztatcenie pionowe, mm:
-multisport <6
Zachowanie si¢ pitki odbitej pionowo:
-pitka koszykowa, m/% (w stosunku do betonu) >0,89/>85
Wplyw na srodowisko

Projektowana inwestycja nie bedzie wywiera¢ wptywu na pogorszenie warunkéw srodowiska naturalnego oraz nie naruszy
interesu osoOb trzecich, dlatego wprowadza si¢ maksymalne stgzenie pierwiastkow metali cigzKich jakie moga pojawic¢ si¢ w
materiatach uzytych do wykonania nawierzchni sportowej. Zawarto$¢ pierwiastkow podano w ponizszej tabeli (wg normy
DIN 18035-6:2014:

parametr Punkty odniesienia DIN 18035-6/7:2014
DOC- po 48 godzinach Maks 50 mg/I

otow (Pb) Maks 0,025 mg/I

kadm (Cd) Maks 0,005 mg/I

chrom (Cr) Maks 0,050 mg/I

chrom VI (CrVI) Maks 0,008 mg/I

rte¢ (Hg) Maks 0,001 mg/I

cynk (Zn) Maks 0,5 mg/l

cyna (Sn) Maks 0,04 mg/I

Wymagane dokumenty dotyczace nawierzchni:

e Aprobata lub rekomendacja ITB lub inne wyniki badan wydane przez instytucje uprawnione do badania i
certyfikowania wyrobow, potwierdzajace, ze oferowana nawierzchnia syntetyczna spelnia wymagania
Zamawiajacego

e  Aktualne badania na zgodnos$¢ z norma PN-EN 14877

e  Atest higieniczny PZH

e Badania potwierdzajace bezpieczenstwo ekologiczne wedlug normy DIN 18035-6:2014, wydane przez
laboratorium posiadajace akredytacje

e Badanie oznaczenia zawarto§ci WWA

e Karta techniczna nawierzchni poliuretanowej autoryzowana przez producenta z potwierdzeniem gwarancji

e Probka oferowanej nawierzchni poliuretanowej

Celem weryfikacji wlasciwosci i parametrow technicznych proponowanych przez Oferentow nawierzchni zaleca sie
zadanie przez Zamawiajacego skladania wraz z oferta dokumentéw wyzej opisanych, (podstawa prawna zadania
powyzszych dokumentdéw jest Rozporzadzenie Rady Ministrow z dnia 19.02.2013 w sprawie rodzajéow dokumentow,
jakich moze zada¢ zamawiajacy od wykonawcy, oraz form, w jakich te dokumenty moga by¢ sktadane).

2.3.  Podbudowa elastyczna.

Impregnacja podtoza ma za zadanie stworzenie warstwy adhezyjnej, zwigzanie luznych czasteczek podtoza. Wykonuje si¢
ja recznie za pomocg watka lub mechanicznie- poprzez natrysk pistoletem. Impregnat jest produktem jednosktadnikowym.
Systemowa podbudowa elastyczna o grubo$ci 35 mm wykonana jest in-situ z granulatu gumowego o granulacji 2-5 mm
oraz kruszywa kwarcowego o $rednicy 3-5 mm, suszonego ogniowo, potaczonego z jednosktadnikowym lepiszczem PUR.
Uktadana jest mechanicznie, bezspoinowo, przy pomocy rozktadarki mas poliuretanowych. Granulat gumowy, kruszywo
kwarcowe mieszane jest z systemem poliuretanowym (PUR) w mikserze, przyblizone zuzycie poszczegdlnych produktow
na 1 m? przy gr. 35 mm:

e Granulat gumowy 2-5 mm wraz ze $cierem gumowym 11,50 kg

e  Kruszywo kwarcowe 3-5 mm 29,00 kg

e Lepiszcze 2,30 kg
Podbudowa powinna by¢ uwalowana w taki sposéb, aby nie wystepowalo wykruszanie si¢ warstwy gornej, wymaga
impregnacji.

Warunkiem poprawnego wykonania w/w nawierzchni jest przestrzeganie warunkéw pogodowych, technologii wykonania
oraz wlasciwych norm zuzycia poszczegdlnych materialéow opisanych w oryginalnych kartach technicznych systemoéw i
produktéw. Zalecane jest posiadanie przez bezposredniego wykonawce robot do§wiadczenia przy aplikacji systemu oraz
rekomendacji od dostawcy systemu.
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3. SPRZET
3.1. Ogoélne wymagania dotyczace sprzetu.
Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w STWiIORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 3.
3.2. Sprzet do wykonania nawierzchni poliuretanowej wraz z podbudowg elastyczng.
Do wykonania rob6t objetych niniejsza STWIORB zaleca si¢ stosowanie nastepujacego sprzetu:
— ladowarka do zatadunku i transportu materiatéw sypkich, spychania i zwatowania
— zaggszczarka wibracyjna do gruntu
— linki
— poziomica
— gumowe miotki
— kotki
— lopaty
— taczki
— grabie
— pomosty
— miotly
— réwniarki lub uktadarki

4. TRANSPORT
41. Ogélne wymagania dotyczace transportu.
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w STWiIORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 4.
4.2.  Transport materialéw.
Proponuje si¢ uzy¢ nastepujacych srodkéw transportu:
e Samochdd dostawczy

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogodlne zasady wykonania robot.

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w STWIORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 5.
5.2,  WyKkonanie roboét.

Do wykonania nawierzchni nalezy przystapi¢ po wykonaniu podbudowy.
Podczas wykonywania prac, nalezy bezwzglednie przestrzegac, aby wilgotno$¢ otoczenia oscylowata w przedziale 40-
90%, a temperatura podtoza powinna by¢ wicksza o co najmniej 3°C od panujacej w danym miejscu temperatury punktu
rosy.
Przed przystapieniem do montazu nawierzchni, po sprawdzeniu rownosci spadkow oraz jakosci wykonania podbudowy-
nalezy ja wymies¢ i oczysci¢ z wszelkich $mieci, piasku i1 innych. Ewentualne widoczne miejsca z wystepujacymi plamami
olejowymi nalezy bezwzglednie wymy¢ detergentem.
Montaz nawierzchni sportowej- Wg instrukcji producenta i wybranej technologii- natrysk.
Po zakonczeniu robét nawierzchniowych otrzymujemy gotows warstwe uzytkowa, na ktérej malujemy linie farbami
poliuretanowymi.
Na nawierzchnie nanoszone sg linie (specjalistyczng farba poliuretanows).

Proponowana kolorystyka boisk z poliuretanu:

e  Opaska wokot boiska — kolor zielony

e  Boisko do koszykowki oraz boiska do badmintona — kolor ceglastoczerwony.

e  Boisko do siatkowki — kolor niebieski

e Linia pola gry do siatkdwki — kolor zotty,

e Linia pola gry do koszykowki i badmintona — kolor biaty.
Grubo$¢ linii wynosi 4/5 cm wg rysunkéw szczegdtowych projektu technicznego i obowigzujacych przepisow.
Nawierzchnia poliuretanowa wykonywana zgodnie z normg DIN 18035/6 + IAAF.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogodlne zasady kontroli jakosci robot.
Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w STWiIORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 6.
6.2. Kontrola jako$ci materialow.
Wszystkie materiaty do wykonania robdt musza odpowiada¢ wymaganiom dokumentacji projektowe;j i specyfikacji
technicznej oraz posiadac¢ swiadectwa jako$ci producenta i uzyskaé¢ akceptacje inspektora nadzoru.
6.3. Kontrola jako$ci robét.
e Nawierzchnia powinna mie¢ jednakowa grubos¢ i powinna wynosi¢ min. 13 mm
e Powinna posiada¢ jednorodng fakture zewnetrzna oraz jednolity kolor
e  Warstwa uzytkowa powinna by¢ zwigzana na trwate z warstwa elastyczna
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e Nie nalezy dopusci¢ do powstawania zlewdw oraz powstalych z nadmiaru natrysku
e Nie nalezy zwigksza¢ grubosci warstwy gornej. Calos¢ musi by¢ przepuszczalna dla wody. Jest to naturalna cecha
nawierzchni.
e Powstale laczenia (wynikajace z technologii instalacji) powinny by¢ liniami prostymi, bez uskokow
utrudniajacych po6zniejsze uzytkowanie.
e Spadki poprzeczne i podluzne oraz grubo$¢ nawierzchni powinny odpowiada¢ wartosciom okreslonym w
przepisach IAAF i PZLA (w przypadku stadionéw la) lub innych przepisow (w przypadku boisk itp.)
Kontroli podlega:
e Zgodnos¢ z dokumentacjg techniczng miejsc montazu;
Trwalo$¢ montazu;
Wyglad zamontowanych elementow;
Liniowos$¢ zamontowanych elementow;
Wykonanie profili podtuznych i poprzecznych nawierzchni.

7. OBMIAR ROBOT
7.1.  Ogdlne zasady obmiaru robdt.
Ogolne zasady obmiaru robot podano w STWIORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 7.
7.2.  Jednostka obmiarowa.
Jednostka obmiarowa robdt zwigzanych z wykonaniem nawierzchni poliuretanowej wraz z podbudowa elastyczna

jest:

a) Dla podbudowy elastycznej— m?,

b) Dla nawierzchni poliuretanowej — m?,
c) Dla malowania linii — kpl.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robdt podano w STWiIORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 8.

Odbior robot zwigzanych z wykonaniem nawierzchni polega na wizualnym sprawdzeniu kompletnosci
wykonanych robdt. Odbioru robot nalezy dokona¢ zgodnie z Warunkami Technicznymi, Karta Producenta oraz
dokumentacja techniczng. Przy wykonywaniu robot niezbedny jest systematyczny nadzoér prowadzony przez wykonawce, a
takze nadzor inwestorski.

Czeéciowe odbiory robot polegaja na sprawdzeniu, czy poszczegélne etapy robot zostaly wykonane wg projektu
technicznego.
Odbioru robét powinien dokonac inspektor nadzoru inwestorskiego, przy udziale przedstawiciela wykonawcy robot.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1.  Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci.
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w STWiIORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 9.
9.2.  Cena jednostki obmiarowej.
Ptatnos¢ nalezy przyjmowac na podstawie jednostek obmiarowych wg pkt. 7 zgodnie z obmiarem, po odbiorze robot.

Cena wykonania rob6t obejmuje:

a) Cena jednostkowa 1 metra kwadratowego [m2] robdt zwigzanych z wykonaniem nawierzchni i podbudowy obejmuije:
- roboty przygotowawcze,

- prace pomiarowe,

- zakup, transport materiatow,

- dostarczenie sprzetu,

- przygotowanie podioza,

- wykonanie montazu podbudowy,

- wykonanie montazu nawierzchni;

- zabezpieczenie elementéw narazonych na zabrudzenie;

- uporzadkowanie miejsca prowadzenia robot.

b) Cena jednostkowa 1 kompletu [kpl] robot zwigzanych z wykonaniem linii obejmuje:
- roboty przygotowawcze,

- prace pomiarowe,

- zakup, transport materiatow,

- dostarczenie sprzgtu,

- przygotowanie podioza,

- wykonanie linii,

- zabezpieczenie elementdw narazonych na zabrudzenie;

- uporzadkowanie miejsca prowadzenia robot.
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10. PRZEPISY ZWIAZANE
1. PN-EN 14877:2014-02 Nawierzchnie syntetyczne niekrytych terenéw sportowych- Specyfikacja.

B-10.01.03. Montaz urzgdzen sportowych i wyposazenia

1. WSTEP
1.1.  Przedmiot STWiORB.
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (STWiIORB) sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
zwigzanych z montazem urzadzen sportowych.
1.2.  Zakres stosowania STWiORB.
Specyfikacja niniejsza jest dokumentem kontraktowym i przetargowym przy zlecaniu i realizacji robdt omawianego
zadania opisanego w punkcie 1.1
1.3.  Zakres robot objetych STWiIORB.
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji stanowig wymagania dotyczace robot zwigzanych z montazem
urzadzen sportowych.
1.4 Okreslenia podstawowe.
Urzadzenia sportowe- $rodki techniczne stuzgce uprawianiu danej dyscypliny sportowej, jak: stupki wraz z siatkg do
siatkowki, stojaki do koszykowki z tablicg epoksydowa i obrecza, bramki aluminiowe do gry w pitke reczng itp.
Stosowane okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z definicjami
podanymi w STWiORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 1.4.
1.5, Ogdlne wymagania dotyczace robot.
Ogolne wymagania dotyczace robdt podano w STWiIORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1.  Ogélne wymagania dotyczace materialow.

Ogolne wymagania dotyczgce materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w STWIORB D-M-00.00.00
»,Wymagania ogdlne” pkt 2.
Materiaty uzyte do wykonania rob6t budowlanych powinny speinia¢ warunki okreslone w odpowiednich normach
przedmiotowych, w przypadku braku normy- powinny odpowiada¢ warunkom technicznym wytworni lub innym
umownym warunkom. Do wykonania robot budowlanych, nalezy stosowa¢ materiaty zgodnie z dokumentacja projektowa,
opisem technicznym i rysunkami.
Wszystkie uzyte urzadzenia musza by¢ zgodne z przepisami poszczegolnych federacji dot. Odpowiednich dyscyplin
sportowych.
Wszystkie elementy narazone na korozje nalezy zabezpieczy¢ antykorozyjnie poprzez wykonanie powtoki antykorozyjne;j.
Wymagane dokumenty:

e Zaswiadczenie niezaleznego podmiotu uprawnionego do kontroli jakosci potwierdzajace, ze dostarczone produkty
odpowiadajg okre§lonym normom lub specyfikacjom technicznym (np. rekomendacja techniczna ITB).
Wykonawca moze zamiast w/w zaswiadczenia ztozy¢é rownowazne zaswiadczenie wystawione przez podmioty
majace siedzibe w innym panstwie cztonkowskim Europejskiego Obszaru Gospodarczego.

e Atest Higieniczny PZH.

o Certyfikat bezpieczenstwa.

2.2. Bramki do pilki recznej.
Charakterystyka sprzetu:

e Bramka o wymiarach 3,0x2,0 m, gtebokos¢ 0,8x1,0 lub 1,0x1,2 m

e Bramka aluminiowa, montowana w tulejach,

e Tuleje montowane w betonowych fundamentach z betonu klasy min. C25/30 i wymiarach 50x50 cm i glebokosci
65 cm, z drenazem odwadniajacym pod tuleja,

e Konstrukcja bramki wykonana z profilu aluminiowego 80x80x2 mm, gat. AIMgSi lub o nie gorszych parametrach,
anodowana,

e Palgk podtrzymujacy siatke wykonany z rury stalowej ¢$33,7x2,6 mm gat. S235JR lub o nie gorszych parametrach,

cynkowany metoda ogniows,

Belka i rama dolna wykonana z profilu aluminiowego, anodowana,

Pasy na konstrukcji koloru czerwonego, niebieskiego lub czarnego wg ustalen z Inwestorem.
Bramki do pitki recznej osadzone w tulejach, profil aluminiowy

Siatka polipropylenowa gr 4 mm mocowana za pomoca uchwytéw do siatki (omeg).

2.3. Zestawy slupkow do siatkowki.

Charakterystyka sprzetu:

e Shupek aluminiowy o wysokosci 2,55 m (ponad teren) z systemem punktowego zamocowania bokéw siatki o
regulowanej wysoko$ci zawieszenia

e  Shupki montowane w tulejach, dodatkowo nalezy wyposazy¢ w dekle maskujace,
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e Tuleje montowane w betonowych fundamentach z betonu klasy min. C25/30 i wymiarach 50x50 cm i glgbokosci
65 cm, z drenazem odwadniajacym pod tuleja,

e  Shupek wykonany z profilu aluminiowego owalnego 120x100x2 mm, gat. AIMgSi lub o nie gorszych parametrach,
anodowana,

e Siatka polipropylenowa gr.3 mm rozpi¢ta na lince stalowej naprezajace;j

e Shupki dodatkowo wyposazone w ostong z gabki ostonigtej materiatem wodoodpornym o wys. 150 cm

2.4. Stojaki do gry w koszykowke.
Charakterystyka sprzetu:

e Stojak o konstrukcji stupowej wykonanej z profilu aluminiowego o regulowanej wysokosci 260-305 cm z
wysiggnikiem;

e Shupki aluminiowe, montowane w tulejach,

e Tuleje montowane w betonowych fundamentach z betonu klasy min. C25/30 i wymiarach 100x100 cm i
glebokosci 120 cm, z drenazem odwadniajacym pod tuleja,

e Stupek wykonany z profilu aluminiowego 120x120x2 mm, gat. AIMgSi lub o nie gorszych parametrach,
anodowana,

e Tablica epoksydowa laminowana o wymiarach 105x180 cm, wyposazona w obrecz stalowa ocynkowana, siatka
do obreczy biata ze sznurka plecionego,

o Shupki dodatkowo wyposazone w ostong z gabki ostonigtej materiatem wodoodpornym o wys. 200 cm

2.5. Wyposazenie do gry w tenis ziemny.
Charakterystyka sprzetu:

e Siatka wykonana z poliestru, gr. 3,5mm, o wymiarach 12,72m x 1,07m koloru czarnego,

e Shupki wykonane z owalnego profilu aluminiowego 75x116 mm, mocowane w dedykowanych tulejach, stupki
wyposazone w umieszczone wewnatrz urzadzenie naciggowe,

e Tasma regulacyjna do naciggu siatki,

e Tuleja montazowa do stupka aluminiowego, wykonana z rury stalowej o $rednicy 133 mm, zabezpieczona
antykorozyjnie, tuleje wyposazone w dekiel maskujacy wykonany ze stali, z przeznaczeniem na boiska
zewngtrzne.

2.6.  Zestawy stupkow do badmintona.
Charakterystyka sprzetu:

e Shupek aluminiowy o wysokosci 1,55 m (ponad teren) z systemem punktowego zamocowania bokow siatki

e  Shupki montowane w tulejach, dodatkowo nalezy wyposazy¢ w dekle maskujace,

e Tuleje montowane w betonowych fundamentach z betonu klasy min. C25/30 i wymiarach 35x35 cm i giebokosci
60 cm, z drenazem odwadniajacym pod tuleja,

e Stupek wykonany z profilu aluminiowego 400x40x2 mm, gat. AIMgSi lub o nie gorszych parametrach,
anodowana,

e Siatka polipropylenowa gr.1 mm

e Shupki dodatkowo wyposazone w ostone z gabki ostonietej materiatem wodoodpornym o wys. 120 cm

2.7. Maty ochronne, ostony na shupy.
Charakterystyka sprzetu:
e  Ostony wykonane z pianki poliuretanowej,
Catos¢ pokryta materiatem PVC odpornym na warunki atmosferyczne,
Ostony na stupy zapinane na rzepy,
Ostony na mur oporowy grubosci 10 cm lub innej ustalonej z Inwestorem,
Montaz oston do muru za pomoca §rub wkrecanych w mur, zakonczonych pierscieniami, do ktorych zaczepiane sg
tasmy parciane zakonczone haczykami (rozwigzanie spotykane na halach sportowych).
2.8. Elementy wyposazenia rzutni do pchniecia kula.
Charakterystyka sprzetu:

e Nawierzchnia rzutni wykonana z maczki ceglanej grubej i drobnej, z dodatkiem gliny mielonej,

e Gorna warstwa z maczki ceglanej drobnej 0-2mm, warstwa dolna z maczki grubej 0-5mm,

e Pole do rzutu wykonane z gotowych, certyfikowanych elementow, tj. pierscien z ptaskownika o $rednicy 2135mm,
prog do pchniecia wykonany z zywicy epoksydowej, montowany za pomocg Srub,

e Pole do rzutu wykonane w podtozu betonowym zbrojonym, beton C20/25 zbrojony siatka z pretow fil0 o oczku
15x15¢cm,

e  Gorna powierzchnia pola do rzutu wykonana z betonu zatartego na ostro,

e Pole rzutu wyposazone w rurki drenarskie fil5 stuzace odprowadzeniu wody z powierzchni pola.

2.9.  Skoczniaw dal.
Charakterystyka sprzetu:

e Skocznia wyposazona w belke do odbicia, belka o wymiarach 122x30x10 cm, wykonana z zywicy epoksydowej, z
naktadka do odbicia ze sklejki wodoodpornej oraz listwa z rowkiem na plasteline,

¢ Belka montowana w specjalnej skrzyni z blachy aluminiowej montowanej na stale w rozbiegu skoczni,

e Dopuszcza si¢ inny sposdb montazu belki do odbicia po skonsultowaniu z Inwestorem,
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e  Zeskocznia wykonana w obrzezach betonowych, zabezpieczonych deskami impregnowanymi przeciwgrzybicznie
i srodkami uodparniajacymi na warunki atmosferyczne, deski o wymiarach 5x15 cm,

e Deski montowane do obrzezy za pomocg $rub,

e Zeskocznia wypetiona piaskiem ptukanym w warstwie grubosci 30 cm.

2.10. Fundamenty.
Beton na fundamenty bedzie wytwarzany w wytworni zgodnie z PN-EN 206-1 i dostarczony na budowg lub wytwarzany

na miejscu budowy po akceptacji Inspektora Nadzoru. Fundamenty nalezy wykonywaé z betonu klasy C25/30 lub innej
jesli wskazano to w dokumentacji projektowej. Cement pochodzacy z kazdej dostawy musi spetnia¢ wymagania zawarte w
normie PN-EN 197-1:2012E. Kruszywa do betonu musza spelnia¢ wymagania normy PN-EN 12620+A1:2010P. Woda
zarobowa do betonu powinna odpowiada¢ wymaganiom normy PN-B-32250. Jezeli wode do betonu przewiduje sie czerpac
z wodociggow miejskich, to woda ta nie wymaga badania.

3. SPRZET
3.1 Ogélne wymagania dotyczace sprzetu.

Ogoblne wymagania dotyczgce sprzetu podano w STWiIORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 3.
3.2.  Sprzet do montazu urzgdzen sportowych.

Do wykonania robdt objetych niniejszg STWIORB zaleca si¢ stosowanie sprzg¢tu zgodnego z wytycznymi producenta
oraz aprobatami technicznymi.
Roboty zwigzane z betonowaniem mozna wykonywaé przy uzyciu dowolnego sprzetu zaakceptowanego przez
zarzadzajacego realizacjg inwestycji. Do podawania mieszanek nalezy stosowaé pojemniki lub pompy przystosowane do
podawania mieszanek plastycznych. Do zageszczania mieszanki betonowej nalezy stosowaé wibratory o czgstotliwosci
6000 drgan/min i taty wibracyjne charakteryzujace si¢ jednakowymi drganiami na catej dtugos$ci.

4. TRANSPORT
41.  QOgoélne wymagania dotyczace transportu.
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w STWIORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 4.
4.2.  Transport materialow.
Proponuje si¢ uzy¢ nastepujacych srodkéw transportu:
e Samochdd dostawczy
e Mieszalniki samochodowe (tzw. ,,gruszki”’) dla transportu mieszanki betonowe;j.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1 Ogoélne zasady wykonania robét.

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w STWiIORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6élne” pkt 5.
5.2. Wykonanie robét.

Do wykonania montazu nalezy przystapi¢ po wykonaniu podbudowy oraz wszystkich prac przygotowawczych.
Wszystkie prace nalezy prowadzi¢ zgodnie z instrukcjami montazu dotaczonymi do urzadzen sportowych.
Fundamenty wykonywane pod montaz urzadzen sportowych nalezy obnizy¢ wzgledem projektowanych rzednych boiska o
48 mm, tak, aby byto mozliwe wykonanie warstwy podbudowy elastycznej (35 mm) i nawierzchni poliuretanowej (13 mm)
nad fundamentem. Tuleje nalezy wyprowadzic¢ nad fundament do projektowanej rzgdnej boiska.
Zobowiazuje sie Wykonawce, przed zamawianiem Kkonkretnego sprzetu, do przedstawienia proponowanego
rozwiazania materialowego oraz producenta poszczegélnych elementéow, np. koszy, bramek, siatek, oston, belki do
odbicia.
Roboty betonowe musza by¢ wykonane zgodnie z wymaganiami PN-EN 206-1.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogodlne zasady kontroli jakosci robot.
Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w STWiIORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 6.
6.2. Kontrola jako$ci materialow.
Wszystkie materialy do wykonania robot musza odpowiada¢ wymaganiom dokumentacji projektowej i specyfikacji
technicznej oraz posiada¢ §wiadectwa jako$ci producenta i uzyskac akceptacje inspektora nadzoru.
6.3. Kontrola jako$ci robét.
Kontroli podlega:
e Zgodnos¢ z dokumentacjg techniczng miejsc montazu;
e  Trwalo$¢ montazu;
e  Wyglad zamontowanych elementow;
e Liniowo$¢ zamontowanych elementow.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogodlne zasady obmiaru robot.
Ogolne zasady obmiaru robot podano w STWIORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 7.
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7.2.  Jednostka obmiarowa.
Jednostkg obmiarowa rob6t zwigzanych z wykonaniem nawierzchni poliuretanowej wraz z podbudows elastyczna jest:
a) Dla urzadzen sportowych— kpl,

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robdt podano w STWiIORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 8.

Odbioru rob6t nalezy dokonaé zgodnie z Warunkami Technicznymi, Karta Producenta oraz dokumentacja
techniczng. Przy wykonywaniu robot niezbedny jest systematyczny nadzér prowadzony przez wykonawce, a takze nadzor
inwestorski.

Cze¢Sciowe odbiory robot polegaja na sprawdzeniu, czy poszczegdlne etapy robot zostaly wykonane wg projektu
technicznego.
Odbioru robdt powinien dokona¢ inspektor nadzoru inwestorskiego, przy udziale przedstawiciela wykonawcy robot.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1.  Ogélne ustalenia dotyczace podstawy platnosci.
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w STWiIORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 9.
9.2.  Cena jednostki obmiarowej.
Platno$¢ nalezy przyjmowac na podstawie jednostek obmiarowych wg pkt. 7 zgodnie z obmiarem, po odbiorze robot.

Cena wykonania rob6t obejmuje:

a) Cena jednostkowa 1 kpl [komplet] robot zwigzanych z montazem urzadzen sportowych obejmuje:
- roboty przygotowawcze,

- prace pomiarowe,

- zakup, transport materiatow,

- dostarczenie sprzgtu,

- wykonanie fundamentdéw pod montaz urzadzen,

- wykonanie montazu poszczegdlnych urzadzen sportowych zgodnie z instrukcjg producenta,

- wykonanie powloki antykorozyjnej i malowanie,

- zabezpieczenie elementow narazonych na zabrudzenie,

- uporzadkowanie miejsca prowadzenia robot.

b) Cena jednostkowa 1 metra kwadratowego [m2] robdt zwigzanych z wykonaniem nawierzchni z maczki obejmuje:
- roboty przygotowawcze,

- prace pomiarowe,

- zakup, transport materiatow,

- dostarczenie sprzgtu,

- przygotowanie i uprzatniecie podtoza,

- rozkladanie warstw maczki ceglanej grubej i drobnej wraz z zageszczeniem lekkim sprzetem,

- uporzadkowanie miejsca prowadzenia robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Warunki techniczne wykonania i odbioru robot budowlano-montazowych, Tom I- Budownictwo ogoélne, Arkady
Warszawa, 1990.
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