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. WYMAGANIA OGOLNE
.1 WSTEP
[.L1.1  Przedmiot specyfikacji technicznej (ST)
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (SYsa wymagania techniczne doty-
czace wykonania i odbioru kanalizacji sanitarnej grawtacyjno-ttocznej w przytaczami

domowymi (odcinki na dz. publicznych) w miejscowsciach:

- Zlewnia P1A (cata¢) - POKRZYWNICA, PISKORNIA
- Zlewnia P1C (cz§¢) - POKRZYWNICA

Gmina Pokrzywnica, Powiat Puttuski, Wojewddztwo Mabpwieckie — CPV 45231300
1.1.2  Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna stanowi integralny elemerdokumentaciji projektowej, uscisla-
jac wymagania techniczne dla poszczegoélnych elementéobot i stanowi podstave do
sporzadzenia przez inwestora Specyfikacji Istotnych Warukow Zamowienia.

1.1.3  Zakres robot obgtych ST
Zakres robot wedtug ,Wspdlnego Stownika Zamowi@” obejmuje:

1) KOD - 45231300 — ROBOTY BUDOWLANE W ZAKRESIE BUDOWY WODO-
AGOW | RUROCI AGOW DO ODPROWADZANIA
SCIEKOW.
Gdzie:

a) Kod: — 45000000 — DZIAL — roboty budowlane

b) Kod: — 45200000 — GRUPA — roboty budowlane w zakraswznoszenia kompletnych
obiektéw budowlanych lub ich czsci oraz roboty z zakresie irzynierii | gdowej i wod-
nej.

c) Kod: - 45230000 — KLASA — roboty budowlane w zakres budowy rurociagow, linii
komunikacyjnych i elektroenergetycznych, autostraddrég lotnisk i koleli,
wyréwnanie terenu.

d) Kod: - 45231000 — KATEGORIA - roboty budowlane w zkresie budowy
ruroci agéw, cagow komunikacyjnych i linii energetycz.

Roboty branzowe, ktorych zaktad nie przekracza 10% wartéci elementu podstawowego
wliczone g do tega. elementu.

SzczegoOtowy zakres robét okrdonego w Dziele Il specyfikacii.
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[.1.4 Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej ST g zgodne z obowjzujacymi przepisami prawa a w
szczegolnéci:

- PN -1SO 7607-1 — Budownictwo. Terminy ogolne.
- PN -1ISO 7607-2 — Budownictwo . Terminy stosowane wmowach.

1.1.5 Ogdlne wymagania dotycgce robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jaké wykonanych robot, ich zgodné¢ z
Projektem, Specyfikacp Techniczm, umows inwestorska oraz poleceniami Inspektora
Nadzoru.

1.1.5.1 Przekazanie placu budowy
Zamawiajacy w terminie okreslonym umowsa przekaze Wykonawcy :

a) Teren budowy wraz z wymaganymi uzgodnieniami prawne- administracyjnymi.
b) Dokumentacije projektowg w 2-ch egz.

c) Dziennik Budowy.

d) Ksigge Obmiaru Robot.

e) Punkty osnowy geodezyjnej i repery.

Uszkodzone w trakcie robét punkty i znaki geodezyje Wykonawca odtworzy i utrwali
na wiasny koszt.

1.1.5.2 Dokumentacja projektowa

Wykonawca zobowgzany jest przechowyw& dokumentacije projektowa z nalezyta
starannoscia i w komplecie oraz zabezpieczy miiwos$¢ wgladu do niej dla
uprawnionych stuzb kontrolnych.

W przypadkach koniecznych, Wykonawca na wtasny kosopracuje niezbedne rysunki
szczegoOtowe w 4-ch egz i przeddp do akceptacji Inspektorowi Nadzoru.

1.1.5.3 Zabezpieczenie terenu budowy

O terminie rozpoczcia i okresie realizacji robét Wykonawca powiadompublicznie w
sposob przygty w danym srodowisku.
Tresé powiadomienia naley uzgodni z Inspektorem Nadzoru.

Na terenie budowy Wykonawca rozmi&ci i utrzyma przez caty okres prowadzenia robot
odpowiednie tablice informacyjne.

Wykonawca na witasny koszt dostarczy, zainstaluje az bedzie obstugiwat niezlgdne
urzadzenia zabezpieczajce (znaki,swiatta sygnalizacyjno- ostrzegawcze, zapory,
pomosty itp)



Str4

Realizacja robét na terenach prywatnych oraz strefeh chronionych (drég publicznych,
gazochgi, rzeki, itp) wymaga imiennego powiadomienia orazgody wiaciciela badz
zarzadcy.

Do obowhizku Wykonawcy nalezy utrzymanie dyscypliny realizacyjne oraz wzorowego
tadu i porzadku na terenie budowy.

1.1.5.4 Ochronasrodowiska naturalnego

W trakcie realizacji robot Wykonawca ma obowgzek przestrzega normy i przepisy z
zakresu ochronysrodowiska a w szczegolni ustawe z dnia 27 kwietnia 2001r ( Dz U
Nr 62 poz 627).

Do gtéwnych zada wykonawcy z zakresu ochronyrodowiska nalezy:

a) maksymalne ograniczenie pasa robo6t ziemnych oraz lmony istniejacych szaty
roslinnej i drzewostanu.

b) ochrona przez zanieczyszczenia ( szczegolnie tokaygm) istniejacych zbiornikow i
ciekow wodnych oraz powietrza atmosferycznego przezhnieczyszczeniami pytami i
gazami.

c) stosowanie uradzen technicznych zapewniagcych maksymalne ograniczenie
poziomu hatasu.

d) organizowanie zaplecza technicznego i placu budowy spos6b minimalizupcym
skutki i uciazliwosé¢ z tym zwigzane.

e) tereny przeksztalcone w wyniku prac ziemnych nieziwcznie po zakaczeniu robot
zrekultywowacé i przewrdécié do pierwotnego stanu.

1.1.5.5 Ochrona przeciwpaarowa
Do gtownych zada Wykonawcy z zakresu ochrony przeciwpparowej nalezy :

a) znac i przestrzega& przepisy z zakresu ochrony pp#.

b) realizacje robo6t organizowaé w sposoéb eliminugcy powstanie zagraenia
pozarowego.

c) zaplecze techniczno — magazynowe wypagé w punkt ppoz.

d) srodki techniczne (samochody, @gniki, koparki itp) wyposazyé w niezbedny sprzet
gasniczy, przestrzeg& termindéw waznosci tadunkow gasniczych.

e) w miejscach zagraenia zachow& droge pozarows.

f) w miejscach widocznych dla obstugi umgei¢ informacj ¢ o telefonach alarmowych:
pogotowia, strazy pozarnej i policji.

Wykonawca ponosi prawno — material@ odpowiedzialngé za straty wywotane pdgarem
w wyniku prowadzonych robdét.

1.1.5.6 Materiatly szkodliwe dla otoczenia

Wykonawca maze uzy¢ materiatow szkodliwych dla otoczenia w zakresie ezbednym
wymogami technologicznymi pod warunkiem:
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a) zachowania norm negatywnego oddziatywania (np toksgnc¢, promieniowanie itp)
a w przypadku ich przekroczenia zezwoleniem wkaiwych organdéw administraciji
panstwowe).

b) uzyte materiaty posiadap wymagane atesty luwiadectwa dopuszczenia.

C) zostata opracowana szczegoétowa instrukcjazycia materiatdw szkodliwych dla
otoczenia oraz przeszkolenia stanowiskowo obstuggch materiatow.

d) wszelkie odpady materiatdow szkodliwych dla otoczeaizostary zneutralizowane w
SposOb przewidziany przepisami.

e) materiaty dziatajace szkodliwie na otoczenie w sposéb trwaty nie mphyé uzyte do
realizacji robot.

1.1.5.7 Ochrony robot

Wykonawca odpowiada za ochrog placu budowy i prowadzonych na nim robét od dnia
przyj e¢cia terenu budowy od dnia odbioru kacowego i likwidacji placu i zaplecza
budowy.

1.1.5.8 Stosowanie prawa

Wykonawca ma obowizek zn& i przestrzega wszystkie przepisy prawne ( centralne i
lokalne) zwiazane z prowadzonymi robotami.

Wykonawca dysponowat lgdzie dokumentami uprawniajacymi na uzycie chronionych
prawem technologii, uradzen badz metod wykonania.

.2 MATERIALY
1.2.1 Zrodta pozyskania materiatow

Wykonawca maze swobodnie wybieré producenta lub dostawe materiatow i urzadzen
przewidzianych projektem pod warunkiem ich zgodndci w zakresie jakaci i
parametréw technicznych oraz posiadajcych §wiadectw dopuszczenia do stosowania w
budownictwie powszechnym.

Wykonawca na pisemny wniosek Inspektora Nadzoru mabowigzek zastosowé
materiaty badz urzadzenia od dostawcy wskazanego przez Zamawigego (Inwestora)
w tym, ze zwigkszone koszty ich zastosowania w stosunku do wycepszetargowe;j
pokrywa Zamawiajacy.

Jezeli projekt budowlany przewiduje wariantowe zastoswanie materiatow lub urzadzen
to Wykonawca na co najmniej 21 dni przed terminemcéh wbudowania przestawi
Inspektorowi Nadzoru wyboru ostatecznego wariantu.

Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiatu nie mae by¢ zmieniony bez zgody
Inspektora Nadzoru.
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Wykonawca maze uzyska& zgodk wiascicieli i odnasnych wiadz na pozyskiwanie
niektorych materiatdw (np pospotka, woda, stempletp) z miejscowych zasobow.
Miejscowe zasoby materiatowe fda eksploatowane wedtug regulacji prawnych
obowigzujacych na danym obszarze.

Wykonawca ponosi wszelkie koszty zwrane z pozyskiwaniem i zastosowaniem
materiatdw i urzadzen przewidzianym projektem.

1.2.2 Przechowywanie i skladowanie materiatow

Materiaty powinny by ¢ sktadowane w wydzielonych miejscach w migrmozliwosci
ogrodzonych i zabezpieczonych przed dagiem nieuprawnionych osob.

Sposoby przechowywania materiatow musi zabezpieazge przed zanieczyszczeniem
oraz utratg wiasciwosci i cech przewidzianych normami (gkniegcia, odksztatcenia,
zwietrzenia itp).

Wykonawca mazliwi inspektorowi Nadzoru mozliwosé kontroli zaréwno sposobu
sktadowania materiatow jak rowniez parametrow oraz jakosci tych materiatow.

Organizacja skladow materiatowych musi uwzgddni¢ wymagane warunki
bezpieczéstwa i ochrony paarowe).

1.3 SPRZET | MASZYNY BUDOWLANE

Wykonawca przystepujacy do realizacji robot powinien dysponowd sprzetem i
maszynami budowlanymi w ildgci i rodzaju gwarantujacym wykonanie zadania w
umowionym terminie.

Do pracy na budowie mae by uzyty wytacznie sprzt i maszyny budowlane sprawne
technicznie z aktualnymi przeghddami lub dopuszczeniami wymaganymi przez prawo.

Sprzet nalezy uzywaé w sposéb eliminugcy niekorzystny wptyw na jakasci
wykonywania robot oraz maksymalnie ograniczagcy degradacg srodowiska
naturalnego i ucigzliwos¢ dla miejscowej ludngci.

Wykonawca pod rygorem odpowiedzialnéci karnej zabezpieczy posiadany na budowie
sprzet i maszyn budowlane przed maliwoscia ich samowolnego iycia lub
uruchomienia przez osoby nieuprawnione.

.4 TRANSPORT
Wykonawca bedzie uzywat srodki przystosowane technicznie do transportu masay,

urzadzen, materiatow i ludzi zwigzanych z organizacy i wykonawstwem
projektowanych robét.
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Wszelkie wyte, w zwigzku z budows, srodki transportowe muszg spetniat wymagania
okreslone przepisami o ruch drogowy, oraz stosowaoraz stosow& do ograniczei
warunkow miejscowych (nacisk na 6, wysokaé, szerokd@e¢ itp).

Ponadto Wykonawca ma obowgzek:

a) uzywac srodki transportowane adekwatne do rodzaju, wielkdci i zakresu
wykonywanych czynngci.

b) przy korzystaniu z drog publicznych, lokalnych lydz gruntowych przywrocié po
sobie naleyty porzadek.

c) uszkodzone nawierzchnie drog wynikte z tytutu prowdzonej budowy Wykonawca
niezwtocznie naprawi na wiasny koszt.

d) Uzywa¢ srodki transportowe w sposob maksymalnie ograniczajcy ich negatywny
wptyw na srodowisko naturalne oraz uchzliwos¢ dla miejscowej ludngci.

|.5 WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie rob&godnie z dokumentacy
projektow g, wiedz i sztuka budowlana oraz zaleceniami Shab Nadzoru Budowlanego.

Kierownik budowy powinien opracowaé¢ PLAN bezpieczd@éstwa i ochrony zdrowia
zatrudnionych na budowie pracownikow.

Wykonawca ma obowizek organizowa roboty w sposob bezpieczny dla ludzi i
otoczenia z zachowaniem szczegolnyétodkow ostroznosci w obrebie drog publicznych,
linii energetycznych, gazoeigow sredniego i wysokiego dinienia oraz przegciach przez
istniejace przeszkody terenowe.

Rowniez szczegolndrodki ostroznosci nalezy zachowa przy wykonaniu robot w

poblizu istniejacych obiektow kubaturowych , uzbrojenia podziemnegochronionych
drzew i innych pomnikéw przyrody oraz znakdéw i punkow geodezyjnych.

Wykonawca jest odpowiedzialny za doktadne wytyczeaiw planie oraz wyznaczenie
wszystkich elementéw robot przewidzianych projektenbudowlanym.

Przed przystapieniem do robot ziemnych Wykonawca ma obowgzek doktadnego
rozpoznania nieewidencyjnego uzbrojenia podziemnegMiejsce skrzyzowania powinno
byé oznaczone palikami.

1.6 KONTROLA JAKO SCI ROBOT

1.6.1 Program zapewnienia jakdci (PZJ)

Wykonawca ma obowizek opracowa i przedstawié zamawiajacemu szczegotowy
Program Zapewnienia Jakdaci i projektowanych robaot, ktéry uwzgledniat bedzie m.in.:
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a) organizacje wykonawstwa i harmonogram rzeczowo- terminowy.
b) bezpieczdéstwo i ochrona zdrowia.
c) organizacja ruchu na budowie, oznakowanie.
d) wykazy zespotdw roboczych, przygotowanie i kwalifiaicje zawodowe.

e) wykazy maszyn i uradzen przewidzianych do zastosowania na budowie, ich
parametry techniczne.

f) rodzaje iilosci srodkow transportowych oraz metody zatadunku i roztadunku.

g) skfadowanie i magazynowanie w tym zabezpieczeniezad utrata naturalnych
wiasciwosci.
h) procedure prob i badan jakosciowych.

l. 6.2 Zasady kontroli jakosci

Wykonawca ma obowazek zapewné odpowiedni system kontroli rob6t oraz niezlgdny
do badai sprzet i obstuge.

Probki do badan pobierane lpda losowo, w obecngri Inspektora Nadzoru, wedtug
zasady,ze wszystkie elementy produkcji z jednakowym prawdopdobienstwem mog
byé wytypowane do bada.

Wszystkie badania i proby wymagane projektem lub pzepisami wykonywane lgda na
koszt Wykonawcy.

Zamawiajacy maze wskaz&, ktore z wymaganych prob i bada zostam wykonane przez
uprawnione lecz nie zalgne od stron laboratoria lub &grodki badawcze.

Z przeprowadzonych prob i badai powinien byé sporzadzony protokét podpisany przez
upowaznionych przedstawicieli Wykonawcy i Zamawiapacego.

Zamawiajacy bedzie honorowatswiadectwa i atesty wystawione przez dostawcow
materiatow i urzadzen.

Inspektor Nadzoru moze zabroni wbudowania materiatow i urzadzen ktorych
swiadectwa lub atesty buda watpliwo §ci Zamawiajacego.

1.6.3 Dokumenty budowy
1.6.3.1 Dziennik budowy
Dziennik budowy stanowi podstawowy dokument prawnybowigzujacy Zamawiajacego

I Wykonawce od chwili przekazania placu budowy od zakfczenia okresu
gwarancyjnego.
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Zapisy w Dzienniku Budowy dotyca przebiegu robét oraz stanu bezpieczestwa ludzi i

mienia, dokonywane na big¢aco w sposob czytelny z podaniem daty, nazwiska i iemia,

stanowiska stzbowego oraz podpisem osoby dokonagej wpisu.

Zapisy nalezy dokonywa¢ jeden po drugich, bez przerw, zamazywaniaduz wycierania

zapisanych treci.

Btedne zapisy winne by przekreslone tak by mazna je byto odczyta& oraz zaparafowane

przez osolg wpisujaca.

Do Dziennika Budowy obligatoryjnym zapisem §:

a) daty: przekazanie dokumentacji projektowej, placu lhudowy, rozpoczcia i
zakonczenia poszczegolnych elementow roboét, decyzji otveymaniu wykonania
fragmentu lub catosci robét, odbioréw zanikajacych, czsciowych i koncowych oraz
innych terminéw waznych dla budowy.

b) uzgodnienia: , Harmonogram robot”, , Programu zapewnienia jakosci” oraz ,Plan
bezpieczéstwa i ochrony zdrowia pracownikow budowy”.

C) wyjasnienia, uwagi i propozycje Projektanta, Wykonawcy lib Inspektora Nadzoru.

d) temperature zewrgtrzna i stan pogody w przypadku wykonania robot
ograniczonych wymaganiami klimatycznymi.

e) stan bezpieczastwa robot i ochrony ppa:.

f) wyniki wymaganych préb i badain oraz ocer jakosci materiatow, technologii i metod
realizacyjnych.

g) inne, wazne stwierdzenia i informacje o realizacji robot.

Wykonawca ponosi peta odpowiedzialnagé¢ za zabezpieczenie i bigce prowadzenie
Dziennika Budowy.

Zamawiajacy i Wykonawca map obowigzek niezwlocznego ustosunkowania¢gdo
adresowanego do nich wpisu w Dziennik Budowy.

1.6.3.2 Ksigga Obmiaru

Ksigga Obmiaru jest dokumentem prawnym budowy i staby i zapisywania
wykonanych ilosci poszczegoélnych elementow robot.

Zapisy w Ksigzce Obmiaru dokonuje s¢ w sposob cigly w jednostkach okrelonych
przedmiarem robot.

1.6.3.3 Inne dokumenty budowy

Do innych, podstawowych elementéw budowy zaliczagsi



Str 10

a) pozwolenie na budow.

b) protokoty przekazania placu budowy.

c) umowy lub porozumienia cywilno — prawne zwiazane z budovy.
d) protokoty préb, badan oraz komisyjnych ocen i uzgodnig.

e) korespondencja budowy.

1.6.3.4 Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty zwigzane z realizacy robét powinny byé przechowywane na terenie
budowy, w miejscu odpowiednio zabezpieczonym przeghginigciem, zniszczeniem lub
dostepem 0soOb nieuprawnionych.

Odpowiedzialncs¢ za zabezpieczenie dokumentéw budowyady na Wykonawcy.

Wykonawca udostpni dokumenty budowy organom Nadzoru Budowlanego @z innym
organom lub osobom uprawnionym do wgidu lub kontroli z tytutu przepiséw
szczegOlnych.

1.7 OBMIAT ROBOT

Obmiar robét dokonywany bedzie przy udziale Inspektora Nadzoru po zawiadomieinl
przez Wykonawe z co najmniej 3 dniowym wyprzedzeniem.

Obmiar obejmowa¢ bedzie faktycznie wykonany zakres robot z aggstotliwoscia
przewidziang harmonogramem lub ustalors w umowie forma rozliczenia i ptatnacsci
okresowych.

Obmiar robot zanikaj acych nalezy przeprowadzat w trakcie ich wykonywania, przed
zakryciem.

Objetos¢ wykopow mierzona kedzie w m3 jako iloczyn diugdci, sredniej wysokasci i
szerokaci wykopu.

Odlegtos¢ miedzy przyjetymi punktami skrajnymi mierzona b edzie wzdtuz linii osiowe).
llosci mierzone w kompletach dotycg wszystkich elementow wchodrcy w sktad danego
kompletu.

Obmiar powierzchni dokonywany bedzie w m2 jako iloczyn dtugdci i szerokdaci danej
powierzchni.

llo$ci mierzone wagowo wyraone bgda w kg lub tonach.

W przypadkach skomplikowanych obmiarow nalery sporzadzi¢ odpowiednie szkice i
rysunki pogladowe.

Urzadzenia i sprat pomiarowy dostarcza Wykonawca.

Dla urzadzen i sprzetu pomiarowego wymagajcego legalizacji Wykonawca przestawi
aktualne swiadectwa.

Wyniki obmiaru nalezy wpisa¢ do Ksiegi Obmiaru.

Btedy i przeoczenia w przedmiarze nie zwalniay Wykonawcy z obowjzku ukonczenia
petnego, przewidzianego projektem, zakresu robaét.

Sprostowanie bédow nastpi w formie pisemnej przy udziale zainteresowanycistron.
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1.8 ODBIOR ROBOT

Wykonawca ma obowjzek realizowa roboty zgodnie projektem budowlanym,
specyfikacja techniczm, pisemnymi decyzjami Inspektora Nadzoru oraz zasami
wiedzy i sztuki technicznej.

Roboty podlegap odbiorowi czgsciowemu z obmiarem oraz odbiorowi k@acowemu.

1.8.1 Odbior czgsciowy

Odbiorowi czesciowemu podlegag elementy robot ulegagcy zakryciu lub fragment
elementu przewidziany projektem.

Odbiodr czesciowy musi by¢ poprzedzony szczegdtowym obmiarem, wymaganymi
badaniami i probami oraz inwentaryzacja geodezyjr.

Odbior czesciowy rurociagow kanatowych wykonawca na swoj koszt poprzedzi
badaniami prostolinijnosci osi przewodu i spadu przy ayciu kamery telewizyjnej
(elektroniczny monitoring).

Odbior czesciowy dokonywany jest przy udziale Kierownika Budowy, Inspektora
Nadzoru, przedstawicieli podwykonawcow oraz inne adby delegowane przez strony.

1.8.2 Odbior koncowy

Odbidr koncowy przeprowadza s po zrealizowaniu wszystkich prac przewidzianych
umowsg przy obowigzkowym uczestnictwie przedstawicieli: Zamawiajcego,
Wykonawcy, Podwykonawcy i Inspektora Nadzoru.

W odbiorze powinni uczestniczy przedstawiciele stib i organdéw majacych znaczenie
dla odbieranych robot badz wymaganych przepisami szczegoinymi.

Gotowosé do odbioru koncowego zgtasza pisemnie Wykonawca termin odbiorusktad
Komisje ustala Zamawiajacy.

Zawiadomienie o terminie odbioru Zamawiapcego dostarcza z wyprzedzeniem
przewidzianym umowg lub przepisami szczegolnymi.

Do odbioru koncowego Wykonawca zobovazany jest przedstawé nastepujacy
dokument:

a) Dziennik Budowy

b) Ksiege Obmiaru Robot

C) powykonawcz inwentaryzacje geodezyjry

d) protokoty odbioréw czesciowych oraz bada i prob
e) wydruk z monitoringu kanatow kamerg telewizyjna
f) wymaganeswiadectwa jakasci i karty gwarancyjne
g) instrukcje obstugi zamontowanych urzdzen

h) inne dokumenty istotne dla procesu budowy
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Odbidr koncowy obejmuje stwierdzenia m.in.:

- terminy rozpoczgcia i zakanczenia robot

- wymaganeswiadectwa jakasci i karty gwarancyjne
- instrukcje obstugi zamontowanych urzdzen

- inne dokumenty istotne dla procesu budowy

1.9 PODSTAWA PLATNO SCI

Podstawe ptatnosci za wykonany kontrakt stanowi cena ustalona w drdze roztrzygnie¢
przetargowych i okreslona umowg stron.

Wykonawca w proponowanej cenie kontraktu ma obowgzek zawarcia wszystkich
niezbednych naktadow na realizacg petnego zakresu robot przewidzianych projektem,
warunkami miejscowymi, organizacp robot w sposob bezpieczny dla ludzi i otoczenia,
sztuka i widza techniczm oraz w dostosowaniu do warunkow klimatycznych okreu w
ktorym roboty b ¢da wykonywane.

.10 PRZEPISY PRAWNE, NORMY

Wykonawca ma obowizek zn& i przestrzega wszystkie przepisy prawne zwjzane z
organizacja i wykonawstwem robo6t budowlanych a w szczegélsoi:

1) Przepisy prawne:

a) Ustawe z dnia 07 lipca 1994 roku Prawa Budowlane.

b) Ustawe z dnia 07 czerwca 2001 roku o zbiorowym zaopatrzenw wode i zbiorowym
odprowadzaniemsciekow.

c) Ustawe z dnia 16 kwietnia 2004 roku o wyrobach budowlanyt.

d) Ustawe z dnia 07 czerwca 2001 roku Prawa Ochrongrodowiska.

e) Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 03 lipca 2003 roku w sprawie
szczegoOtowego zakresu i form projektu budowlanego.

f) Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewrgtrznych i Administracji z dnia 03 lipca 1998
roku w sprawie systemu oceny zgodréci, wzorow deklaracji zgodndgci oraz sposobu
znakowania wyrobow budowlanych dopuszczonych do obtu i powszechnego
stosowania w budownictwie.

g) Rozporzadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiej z dnia 02 marca 1999
roku w sprawie okreslenia warunkéw technicznych jakim powinny odpowiada
drogi publiczne.

h) Rozporzadzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budownitwa z dnia 01
pazdziernika 1993 roku w sprawie bezpiecaestwa i higieny pracy przy eksploatacji,
remontach i konserwacji sieci kanalizacji sanitarng

i) Warunki techniczne wykonania i odbioru rob6t budowlanych- montazowych. Tom i
— Instalacje sanitarne i przemystowe- wydawnictwo Aady 1988 rok.
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J) Warunki techniczne wykonania i odbioru robét z tworzyw sztucznych — Polska
Korporacja Techniki Sanitarnej, Grzewczej, Gazoweji Klimatyzacji — Warszawa

1994r

2) Normy :
- 1SO 7607-1
- 1SO 7607-2

-PN-EN 1401
- PN - EN 1610

- Budownictwo — Terminy ogélne
- Budownictwo — Terminy stosowang mowach.

- Kanalizacja. Rury kielichow@®VC
- Budowa i badania przewodovwakalizacyjnych

- PN — EN 14010-1 - Podziemne beZnieniowe systemy przewodowe z nie zgkczonego

- PN — EN 1852-1

-PN-EN 1671
- PN - EN 752-6

polichlorku wiry (PVC) do odwadniania i kanalizacji.
Wymagania dotygze rur, ksztattek i systemu.

- Podziemne beggieniowe systemy przewodowe z polipropylenu
(PP) do odwadnia i kanalizacji. Wymagania dotyczce rur,
ksztaltek i sgsnu.

- Zewgtrzne systemy kanalizacji csnieniowej

- Zewgtrzne systemy kanalizacyjne. Cgsé 6: Uklady pompowe.

- PN - EN 10088-1 - Stale odporne na koragj

- PN - EN 13244

- PE - EN 752
-PN-EN 124

- PN - EN 40-50

- System przewoddw z tworzywtscznych do cénieniowych
ruropgow do wody wytkowej, kanalizacji deszczowej oraz
sanitarnej, uidlane pod ziema i nad ziemi.

- Zewgtrzne systemy kanalizacyjne. Instalacje pompowe.

- Zwgiczenia wypustow i studzienek kanalizacyjnych do naerzchni
dla ruchu pie=go i kotowego.

- Stupy swietleniowe. Cz$¢ 5: Stupy stalowe.

-PN-EN-10729 - Kanalizacja. Studzienki kanaacyjne.
-PN - EN-10735 - Kanalizacja. Przewody kanakyjne. Wymagania w zakresie

- PN- B - 06050
- PN-B - 10736
- PN- B - 06250
- PN-B - 06712
-PN-B - 11111
-PN-B-11112
-PN-B-11113
- PN- B - 24620

- PN- B - 02480
-PN- H - 74086

wykonania i badania przy odbiorze.

- Roboty ziemne budowlane. \Wyagania w zakresie wykonania i
badania przy odbiorze.

- Roboty ziemne. Wykopy otwee dla przewoddéw wodocigowych i
kanalizacyjnych. Warunki techniczne wykonania.

- Beton zwykty.

- Kruszywa mineralne do beton

- Kruszywa mineralne. Kruszywnaturalne do nawierzchni
drogowych. Zwir i mieszanka.

- Kruszywa mineralne. Kruszywtamane do nawierzchni
drogowych.

- Kruszywa mineralne. Kruszyw naturalne do nawierzchni
drogowych. Piasek .

- Lepiki, masy i roztwory asflowe stosowane na zimno.

- Wskaniki zageszczenia gruntu.

- Stopnigeliwne do studzienek kontrolnych.

- PN- 80/M - 49060 - Maszyny i urgdzenia. Wegcia i dojscia. Wymagania.

-PN-C -96170

- Przetwory naftowe. Asfaltyrdgowe.
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-PN- S -96023 - Konstrukcje drogowe. Podbuda i nawierzchnia z ttucznia
kamiennego.
-PN- S - 04001 - Drogi samochodowe. Metody kmda mas mineralno —

bitumicznych.

-PN- S - 04001 - 09 - Drogi samochodowe i lotniskowdieszanki mineralno
bitumiczne. Badania. Oznaczenie zawarei wolnej
przestrzeni.

- PN- 76/E - 90301 - Kable elektroenergetyczne i syglizacyjne o izolacji z tworzyw
termoplastycznych i powtoce poliwinitowej na napgcie
znamionowej 0.6/1 kV.

- PN- 87/E - 90056 - Przewody elektroenergetyczne digégo przeznaczenia do
uktadania na state. Przewody o izolacji poliwinitovej,
okragte.

-BN -8836 - 01 - Roboty ziemne. Wykopy tunelendla przewodow wodocigowych i
kanalizacyjnych. Warunki techniczne wykonania.

-BN-9192 - 06 - Szczel§é przewodow z PCV uktadanych metog bezodkrywkows.
Wymagania i badania przy odbiorze.

- BN - 86/8971 - 08 - Prefabrykaty budowlane z betwi. Rury i ksztaltki cisnieniowe.
Kr ¢gi betonowe izelbetowe.

- BN - 86/8971 - 08 - Prefabrykaty budowlane z betw. Rury i ksztaltki cisnieniowe.
Kr ¢gi betonowe izelbetowe.

- BN - 68/8931 - 01 - Drogi samochodowe. Oznaczemiskaznika piaskowego.

- BN - 68/8931 - 04 - Drogi samochodowe. Pomiar résci nawierzchni planografem
| fata.

- BN - 68/6353 - 03 - Folia kalendrowana z uplastgnionego polichlorku winylu.

- BN - 73/3725 - 16 - Znakowanie kabli, przewodowziyt.
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. WYMAGANIA SZCZEGOLOWE

[I.L1  Kanalizacja sanitarna POKRZYWNICA — ETAP | - Gmina Pokrzywnica
- CPV 45231301

[1.1.1 Pomiary przy liniowych robotach ziemnych (pa kanat ) — poz przedmiaru 01.1.1
11.1.1.1 Zakres robot

1) Kanaty DN 200 w przewiertach

a) KS-1A (calé¢) - 0.799 km
b) KS-1C (czs¢) - 0.257 km
Razem - 1.056 km
2) Kanaty PCV 200 w wykopach
a) KS — 1A (caté¢) - 1.331 km
b) KS —1C (ces¢) - 0.934n
Razem - 2.265 km
3) Laczna diugaé¢ kanatow - 3.321 km

11.1.1.2 Warunki wykonania robot

Prace geodezyjne i pomiarowe naky wykona¢ zgodnie z obowgjzujacymi instrukcjami
Gtéwnego Urzdu Geodezji i Kartografii.

Wytyczenie trasy przebiegu projektowanych kanatéw anitarnych nalezy wykona¢ w
oparciu 0 miejscowy osnowe geodezyjm.

Repery wysokdciowe nalery wykona¢ maks. co 250 m oraz obok projektowanych
obiektow, z doktadndcia 0.5 cm.

Robocze punkty wysokéciowe wyznaczé w zakresie niezligdnym do szczegotowego
wytyczenia i wykonania robot.

Tyczenie zostanie poprzedzone szczegétowymi rozpaniem terenu w zakresie
rozmieszczenia uzbrojenia podziemnego.

Nalezy bezwzgédnie przeprowadzic wywiad z miejscov ludnoscia w sprawie
rozmieszczenia nie ewidencjonowanego uzbrojenia lakego.

Kraw g¢dzie wytyczonych wykopow oraz miejsca skrzyowania z istniepcym
uzbrojeniem podziemnych naléy uznakowat dobrze widocznymi palikami.

[1.1.1.3 Materiaty

1) Stupki drewniane fi 70 mm
2) Deski obrzynane gr. 22 mm
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II. 1.1.4 Sprzet
1) Samochdd dostawczy
2) Specjalistyczny sprzt geodezyjny ( niwelator, tachimetr )
3) Tasma metolowa, poziomica, szablony

[1.1.1.5 Odbi6r robét

Odbior dokonywany jest wedtug zasad agci ogdlnej ST na podstawie map z
inwentaryzacja powykonawcz opracowam przez uprawnionych geodetow.

Il. 1.2 Usuniecie warstwy ziemi wierzchniej spychaczem — poz prdeniaru 01.1.2

11.1.2.1
1) Laczna diugaé¢ wykopu pod kanat -2 265.00 m
2) Wykopy pod nawierzchnie -1407.00 m
3) Wykopy z humusem 2265- 1407 - 858.00 m
4) Szerokd¢ wykopu - 1.00 m
5) Grubos¢ warstwy zdejmowanej - 0.15m
6) Objetos¢ warstwy zdejmowanej

858 *1.00. 15 - 128.70 m3

11.1.2.2 Warunki wykonania robot

Usunigcie wierzchniej warstwy ziemi w obszarze przeznacagm pod wykop dotyczy
zarobwno humusu urodzajnego jak rownig darni oraz nawierzchni drog gruntowych.

Usuniecie spychaczem warste nalezy hatdowaé w/g rodzaju w odlegtd@ci do 30 m od
wykopu.

11.1.2.3 Materiat

Nie wysigpuje

11.1.2.4

1) Spycharka gsienicowa

11.1.2.5 Odbior robot

Prawidtowosé zdjecia wierzchniej warstwy ziemi na obszarze przeznacnym pod
\évzlégsv ;twierdza Inspektor Nadzoru, dokonupc stosownego zapisu w Dzienniku

I1.1.3 Reczne karczowanie drzew fi do 35 cm — poz przedmiar@l.1.3

[1.1.3.1 Zakres robot
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1) Diugasé wykopu pod kanat ( z humusem) - 858 m
2) Srednia dlugo$¢ wykopu na 1 szt karpy lub drzewa - 100 m
3) llos¢ usuwanych karp i drzew

858 m : 100 m/szt - 9 szt

II. 1.3.2 Warunki wykonania robot

Wystepujace na trasie prowadzonych wykopow karpy oraz dzikwosnace drzewa i
krzaki nalezy usumé.

[1.1.3.3. Materiaty

Nie wystepuje

11.1.3.4 Sprzet

1) Narzedzia reczne: topaty, siekiery, pity, liny.

11.1.3.5 Odbior robot

Wedtug zasad cesci ogolnej ST.

I1.1.4 Wywdzka pni i korzeni na odlegt@¢ 2 km — poz przedmiaru 01.1.4

I..1.4.1 Zakres robot

1) llos¢ pnii scigtych drzew - 9 szt

11.1.4.2 Warunki wykonania robot

Usunigte z trasy wykopow karpy, korzenie, dzikie drzewa maz krzaki nalezy zatadowa
koparka 0.6 m3 na przyczep ciagnikowa oraz wywiezé w teren budowy na skfadowisko
wskazane przez Inspektora Nadzoru, w odlegsci do 2 km.

[1.1.4.3 Materiaty

Nie wystepuja

11.1.4.4 Sprzet

1) Koparka 0.6 m3

2) Ciagnik kotowy

3) Przyczepa cagnikowa

11.1.4.5 Odbior robot

Wedtug zasad cesci ogolnej ST.
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11.1.5 Wykop liniowy kopark a 0.25 m3 z transportem urobku samochodami
samowytadowczymi na odlegéé do 10 km. Grunt kategorii I
— poz przedmiaru 01.1.5
11.1.5.1 Zakres robot

A: Dane wyjsciowe:

1) Dlugosé wykopu pod kanat w drogach -1407.00 m
2) Szerokd¢ wykopu - 1.00 m
3) Glebokosé sumaryczna:
a. studni rewizyjnych DN 1000 - 96.31m
b. studni rozpreznych DN 1000 - 5.08 m
c. studniinspekcyjnych DN 630 - 183.02m
d. doptywu przepompowni P1A + P1C - 853m
e. razem - 293,94m

4) llos¢ sumaryczna:

a. studni rewizyjnych DN 1000 - 32 szt
b. studni rozpreznych DN 1000 - 3 szt
c. studni inspekcyjnych DN 630 - 70 szt
d. doptywu przepompowni P1A + P1C - 2 szt
e. razem - 107 szt
5) Srednia glebokosé wykopu pod kanaty:
293.94m : 107szt - 275 m
6) Pogkbienie pod podsypl¢ - 0.20 m

B. Objetos¢ wykopu mechanicznego
1407m* (2.75+ 0.2)m* 1.0m -4924.50 m3

11.1.5.2 Warunki wykonania robot

Wykopy nalezy realizowa¢ z uwzgkdnieniem wytycznych zawartych w ,, Warunkach
technicznych wykonania i odbioru robét budowlano -montazowych —tom | —
Budownictwo ogdlne ,,.

Z uwagi na brak miejsca do skfadania urobku wzdhz wykopu oraz potrzele
stabilizowania zasypki wszystkie wykopy w @igach komunikacyjnych musz byé
realizowane z bigagcym usuwaniem urobku samochodami samowytadowczymi.

Wykopy powinny byé¢ zabezpieczone od dogbu 0s6b postronnych oraz wyposgenia w
tymczasowe przejcia i przejazdy jak rowniez drabinki zejsciowe w odlegtdci
maksimum co 20m.

Dla obszaru obgtego robotami przyjeto 11l kategori ¢ gruntu jako srednia, co znaczyze
moga wystepowaé lokalnie grunty o nizszej i wyzszej kategorii.
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W cenie jednostkowej wykopdw wykonawca ma obowzek uwzgkdnié¢ wszystkie
niezbedne naktady na prawidtowg realizacje robot oraz ryzyko z tytutu warunkow
klimatycznych, ukrytych przeszkdod lub utrudnien miejscowych jak réwniez naprawy
uszkodzonej mdz rozebranej przez wykonawe nawierzchni utwardzonej, ktorej
rozbiorka nie byta przewidywana obmiarem projektowym.

[1.1.5.3 Materiaty

1) Tymczasowe przenéne przegciowe i przejazdy
2) Drabinki zejsciowe
3) Barierki ogrodzeniowe i ta§ma ostrzegawcza

11.1.5.4 Sprzet

1) Koparka 0.25 m3
2) Samochoéd samowytadowczy

[1.1.5.5 Odbi6r robo6t

Wedtug zasad cgsci ogolnej ST a ponadto w ramach odbioru g&ciowego Inspektora
Nadzoru stwierdza:

1) Zgodnaos¢ wykopu z projektem i tyczeniem geodezyjnym
2) Przygotowania podiaza do robot montazowych
3) Zabezpieczenie i porgdek na terenie prowadzonych wykopow

I1.1.6 Mechaniczne zasypanie wykopu liniowego posgi piaskowa (z kosztami zakupu
i transportu), zagszczeniem warstwami co 25 cm ubijakami mechanicznyiroraz
zwikenie warstw wody. Grunt kategorii lll. — poz przedmiaru 01.1.6

11.1.6.1 Zakres robot
1) Zasypka wykopu mechanicznego -4 924.50 m3

11.1.6.2 Warunki wykonania robot

Zasypke nalezy realizowa¢ z uwzgkdnieniem wytycznych zawartych w ,, Warunkach
technicznych wykonania i odbioru robét budowlano -montazowych —tom | —
Budownictwo ogolne ,,.

Zasypke nalezy wykona¢ pospotka piaskowa, ktérej koszt transportu na plac budowy
powinien by¢ wliczony w cerg jednostkowa pospofki

Zasypany wykop powinien by zageszczony ubijakami spalinowymi 200 kg w warstwach
co 25 cm ze zwileniem wodj.

Wskaznik zageszczenia zasypki musi odpowiadawarunkom okreslonym norma

BN —-77/8931 - 12

11.1.6.3 Materiaty
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1) Pospoditka piaskowa
11.1.6.4 Sprzet

1) Ubijak spalinowy 200 kg

2) Spycharka 55 kW

3) Samochdéd samowytadowczy
11.1.6.5 Odbior robot
Wedtug zasad cesci ogolnej ST.

11.1.7 Wykop liniowy szerokosci 1.0 m, koparka 0. 25 m3 na od ktad, grunt kat IlI
-poz pomiaru 01.1.7

[1.1.7.1 zakres robot

A. Dane wyjciowe:

1) Dilugasé wykopu pod kanat ( z humusem) - 858.00 m
2) Szerokaé¢ wykopu - 1.00 m
3) Giebokosé wykopu - 2.75m
4) Pogkbienie pod posyplk - 0.20 m
5) Wskaznik wykopu mechanicznego - 80.00 %
6) Dilugosé wykopu mechanicznego

858 m*0.8 - 686.00 m

B. Objetosé wykopu mechanicznego
686 m* (2.75+0.20) m*1.00 m -2023.70 m3

11.1.7.2 Warunki wykopania robot

Wykop nalezy realizowaé¢ z uwzgkdnieniem wytycznych zawartych w ,, Warunkach
technicznych wykonania i odbioru robét budowlano -montazowych —tom | —
Budownictwo ogolne ,,.

llo$¢ wykopow mechanicznych przygto wskaznikiem orientacyjnym w wysokasci 80%.
Wykop powinien byé¢ zabezpieczony od dogpu 0s6b postronnych oraz wyposaenie w
tymczasowe przejcia i przejazdy jak rowniez drabinki zejsciowe w odlegtéci
maksimum co 20m.

Dla obszaru obgtego robotami przyjeto 11l kategori ¢ grunt jako §rednia, co oznaczaze
moze wysepowaé lokalnie grunty o nizszej i wyzszej kategorii.

W cenie jednostkowej wykopow wykonawca ma obowzek uwzgkdni¢ wszystkie
niezbedne naktady na prawidtowa realizacje robot oraz ryzyko z tytutu warunkéw
klimatycznych, ukrytych przeszkod lub utrudnien miejscowych jak réwniez naprawy
uszkodzonej mdz rozebranej przez wykonaweg nawierzchni utwardzonej, ktérej
rozbidérka nie byta przewidywana obmiarem projektowym.



Str 21
[1.1.7.3 Materiaty
1) Tymczasowe przengne przegciowe i przejazdy
2) Drabinki zejsciowe
3) Barierki ogrodzeniowe i t&ma ostrzegawcza
11.1.5.4 Sprzet
1) Koparka 0.25 m3
11.1.7.5 Odbior robot

Wedtug zasad cgsci ogolnej ST a ponadto w ramach odbioru ggciowego Inspektora
Nadzoru stwierdza:

1) Zgodnasé wykopu z projektem i tyczeniem geodezyjnym
2) Przygotowania podtaa do robét montazowych
3) Zabezpieczenie i porgdek na terenie prowadzonych wykopow

[1.1.8 Mechaniczne zasypanie wykopu liniowego — pgzrzedmiaru 01.1.8

11.1.8.1 Zakres robot
1) Zasypka wykopu mechanicznego -2023.70 m3

11.1.8.2 Warunki wykopania robot
Zasypke nalezy realizowaé z uwzgkdnieniem wytycznych zawartych w ,, Warunkach
technicznych wykonania i odbioru robét budowlano -montazowych —tom | —

Budownictwo ogélne ,,.

Mechaniczna zasypka wykopu jest dopuszczalna jedympo uprzednim recznym
obsypaniu rur do wysokdci 0.3 m ponad wierzch rury.

Niedopuszczalne jest spychanie do wykopu dych kamieni lub gtazéw narzutowych.

Zasypywany wykop powinien by zageszczony ubijakiem spalinowym 200 kg w
warstwach co 25 cm.

[1.1.8.3 Materiaty
Nie wystepuja
11.1.8.4 Sprzet

1) Ubijak spalinowy 200 kg
2) Spycharka 55 Kw

[1.1.8.5 Odbi6r robot
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Wedtug zasad cesci ogolnej ST.

11.1.9 Wykop liniowy o szer. Do 1.0 m wykonanie ¢cznie, grunt kategorii Ill
— poz przedmiaru 01.1.9

[1.1.9.1 zakres robot

A. Dane wyjciowe:

1) Dilugaé wykopu pod kanat ( z humusem) - 858.00 m
2) Dlugaé¢ wykopu mechanicznego - 686.00 m
3) Glgbokosé wykopu recznego 858 - 686 - 172.00 m
4) Szerokd&¢ wykopu - 1.00 m
5) Srednia gtebokosé wykopu - 2.75m
6) Wykop pod podsypke - 0.20m

B. Objetosé wykopu mechanicznego
172 m* (2.75+ 0.20) m* 1.00 m - 507.40 m3

11.1.9.2 Warunki wykopania robot

Wykop nalezy realizowaé¢ z uwzgkdnieniem wytycznych zawartych w ,, Warunkach
technicznych wykonania i odbioru robét budowlano -montazowych —tom | —
Budownictwo ogolne ,,.

Wykop reczny nalezy wykonaé w trudno dostgpnych miejscach dla sprztu
mechanicznego, w pobku istniejagcego uzbrojenia, obiektow kubaturowych, drzew,
ogrodzan lub innych urzadzen trwale zwigzanych z terenem.

llo$¢ wykopow recznych przyjeto wskaznikiem orientacyjnym w wysokaosci 20%.

Wykop powinien byé¢ zabezpieczony od dogpu 0s6b postronnych oraz wyposaenie w
tymczasowe przejcia i przejazdy jak rowniez drabinki zejsciowe w odlegtdci
maksimum co 20m.

Dla obszaru obgtego robotami przyjeto 11l kategori ¢ grunt jako §rednia, co oznaczaze
moze wysepowaé lokalnie grunty o nizszej i wyzszej kategorii.

W cenie jednostkowej wykopdw wykonawca ma obowzek uwzgkdnié¢ wszystkie
niezbedne naktady na prawidtowg realizacje robot oraz ryzyko z tytutu warunkow
klimatycznych, ukrytych przeszkdod lub utrudnien miejscowych jak réwniez naprawy
uszkodzonej mdz rozebranej przez wykonawe nawierzchni utwardzonej, ktorej
rozbiorka nie byta przewidywana obmiarem projektowym.

[1.1.9.3 Materiaty

1) Tymczasowe przenéne przegciowe i przejazdy
2) Drabinki zejsciowe
3) Barierki ogrodzeniowe i ta§ma ostrzegawcza
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11.1.9.4 Sprzet
Narzedzia reczne
11.1.9.5 Odbior robot

Wedtug zasad cgsci ogolnej ST a ponadto w ramach odbioru ggciowego Inspektora
Nadzoru stwierdza:

1) Zgodnasé wykopu z projektem i tyczeniem geodezyjnym
2) Przygotowania podtaa do rob6t montazowych
4) Zabezpieczenie i porgdek na terenie prowadzonych wykopow

11.1.10 Reczne zasypanie wykopu liniowego o szer. Do 1.0 rgteb. do 3.0 m, grunt kat.
Il — poz przedmiaru 01.1.10

1.1.10.1 Zakres ROBOT

1) Zasypka wykopu recznego - 507.40 m3

11.1.10.2 Warunki wykonania robot

Zasypke nalezy realizowat z uwzgkdnieniem wytycznych zawartych w ,, Warunkach

technicznych wykonania i odbioru robét budowlano -montazowych —tom | —

Budownictwo ogolne ,,.

Zasypke reczny nalezy wykonywaé przy wykopach w trudno dosgpnych miejscach dla

sprzetu mechanicznego, w pob#u istniejacego uzbrojenia, obiektow kubaturowych,

drzew, ogrodze lub innych urzadzen trwale zwigzanych z terenem oraz na catej

dtugosci zmontowanego rurociagow do wysokdci 0.3 m ponad wierzch rury

[I. 1.10.3 Materiaty

Nie wysigpuje.

11.1.10.4 Sprzet

Narzedzia reczne

11.1.10.5 Odbior robot

Wedtug zasad cgsci ogolnej ST.

[1.1.11 Petne umocnienie pionowyckKcian wykopu o gteb do 6. o m wypraskami
stalowymi, grunt nawodnionych kat. IlI.

- poz przedmiaru 01.1.11

11.1.11.1 Zakres robot
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1. Odcinki wykopu umacniane wypryskami z tytutu gkbokosci ponad 3m lub
udwodnienia studniami ( pominito przewierty )

A. KS-1A
1) P1A - Sr1A/1 = 9m 2)13/1 - Sr1A/2 = 13 m
3) Sr1A/2 - Sr1A/3 = 19 m 4) B3 - Sr1A/4 = 69 m
5) Sr1A/4 - Sk1A/5 = 20m 6)r1A/1 - SK1A/10 = 37m
7) SK1A/10 - SriA/11 = 14 m 8) SrlA/11 - SR1A/12 = O
9) Sr1A/23 -SrlA/44 = 67 m 10) SrlA/44 - Sk1A/45 = 3
11) Sk1A/45 - SrlA/46 = 28 m  12) Sk1A/53 - Sk1A/54 = B8
13) Sk1A/54 - SrlA/55 = 31
a) Dlugaé wykopu umocnienia wypraskami - 408.00 m
b) Srednia glebokosé KS-1A - 3.04m
c) Powierzchnia umocnionycHKcian:
408m * 3.04m * 2 -2 480.m2
B. KS-1C
1) P1C - SriC/1 = 35m 2) SrmC - Sk1C/2 = 50m
3) SriC/2 - SKk1C/3 = 42 m 4) SkBC - Sk1C/4 = 38 m
5) SkiC/4 - SK1C/5 = 48 m 6) SKBC - Sr1C/9 = 22 m
7) Sr1C/9 - SrlC/10 = 28'm 8) Sk1C/10 - Sk1C/11 = 28m
9) SriC/1 - SrlC/47 = 62 m 10) Sr1C/47 - Sk1C/48 = 0r
11) Sk1C/48 -Ski1C/49 = 38 m 12) Sk1C/49 - Sk1C/50 = 64 m
13) Sk1C/51 -SkiC/52 = 19m 14) Sk1C/52 - Sr1C/53 = 14 m
15) Sr1C/53 -SrlC/54 = 14 m 16) Sk1C/55 - Sk1C/56 = 30
17) Sk1C/56 - SkiC/57 = 22 m 18) Sk1C/57 - Sk1C/58 = 22 m
19) Sk1C/58 -SriC/54 = 15m 20) Sr1C/9 - Sk1C/64 = i e}
a) Dlugaé¢ odwadnianego wykopu - 677.00 m
b) Srednia glebokosé - 3.10 m
¢) Powierzchnia umocnionychscian:
677 m* 3.10m* 2 -4197.40 m2

2. kaczna dluga¢ umacniania wykopu
408.00 + 677.00 -1085.00 m

3. Laczna powierzchnia umacnianego wykopu
2480.60 + 4197.40 -BHO0 M2

11.1.11.2 Warunki wykonania robot

Do umocnienia pionowychscian wykopow nalery uzywaé¢ wypraski stalowe oscisle
przylegajacych do siebie krawgdziach (zamkach) w celu ograniczenia doptywu wody
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gruntowej, a do rozparcia: bale iglaste, nasyconebrzynane gr 63 mm klasy Ill i
stemple iglaste, nasycone, okgte.

Zabrania si¢ schodzenia do wykopu i wychodzenia po rozporach.
11.1.11.3 Materiaty
1) Wypraski stalowe
2) Bale iglaste, obrzynane, nasycone gr 63 mm klasy I
3) Okraglaki iglaste, nasycone fi 14 cm
4) Klamry ciesielskie
1.L1.11.4 Sprzety
Narzedzia reczne
11.1.11.5 Odbior robot
Wedtug zasad cesci ogolnej ST.

[1.1.12. Petne umocnienigcian wykopu szr. Do 1.0 mi gib. do 3. O m balami
drewnianymi, grunt kat. 11l — poz przedmiaru 01.1.12

[1.1.12.1 Zakres robot

A. Dtugosé¢ wykopu umacnianego balami

1) Wykop catkowity - 2265.00 m
2) Wykop umacniany wypryskami - 1085.00 m
3) Wykop umacniany balami 2265 — 1085 - 1180.0n
4) Srednia gtebokosé¢ umacnianego wykopu - 251 m

B. Powierzchnia umocnieniascian balami
1180m *2.51* 2 - 5923.60 m2

11.1.12.2 Warunki wykonania robot

Do umocnienia pionowychscian wykopdéw balami drewnianymi nalery uzywaé
materiatdw dobrej jakosci, pozbawionych sgkan, préchnicy badz zbutwiatych.

Zalecane jest zastosowanie bali iglastych, obrzyngoh, gr 63 mm klasy 11l nasyconych
oraz stempli iglastych okmgtych rowniez nasyconych.

Zabrania schodzenia do wykopu i wychodzenia po rozgach.

11.1.12.3 Materiaty
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1) Bale iglaste, obrzynane, nasycone gr 63 mm khalll
1) Okr aglaki iglaste, nasycone fi 14 cm
2) Klamry ciesielskie
11.1.12.4 Sprzety
Narzedzia reczne

[1.1.12.5 Odbiér rob6t

Wedtug zasad cgsci ogolnej ST a ponadto w ramach odbioru ggciowego Inspektora
Nadzoru stwierdza:

1) Jakaoéé uzytych do umocnienia materiatow
2) Prawidtowosé¢ rozmieszczenia rozpor i klamr
3) Wyposazenie w drabinki zejsciowe

11.1.13 Reczne rozplanowanie wierzchniej warstwy wykopu
-poz przedmiaru 01.1.13

[1.1.13.1 Zakres robot

1) Diugasé wykopu pod kanat ( z humusem) - 858.00 m
2) Szerokaé wykopu - 1.00 m
3) Grubos¢ warstwy plantowanej - 0.15m
4) Objetosé warstwy plantowanej

858 *1.0m*0.15 - 128.70m3

11.1.13.2 Warunki wykonania robét

Wykonawca ma obowjzek ponownego utéenia, tego samego rodzaju, uprzednio z¢liej
warstwy wierzchniej ( humus, drogi gruntowe ) w migscach po zasypce wykopu oraz
doktadne wyréwnanie i spratnigcie terenu z przywréceniem pierwotnej jego postaci.
[1.1.13.3 Materiaty

Nie wystepuja

11.1.13.4 Sprzety

Narzedzia reczne

11.1.13.5 Odbior robot

Wedtug zasad cesci ogolnej ST.

[1.1.14 Darniowanie skarp rowow przy drogowych i mdéioracyjnych
- poz przedmiaru 01.1.14
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[1.1.14.1 Zakres robot

1) Skrzyzowanie kanatu z drogami i rowami

-KS -1A - 10 szt
-KS-1C - 7 szt
2) Laczna iloéé¢ skrzyzowan - 17 szt
3) Szeroka@¢ pasa darniowanego - 1.00m
4) Dlugcéé jednego pasa darniowanego - 3.00m
5) Powierzchnia darniwana:
17*2*1.0*3.0 -102.00 m2

11.1.14.2. Warunki wykonania robot

Wykonawca ma obowizek ponownego ut@enia, tego samego rodzaju, uprzednio zeliej
darni szczegolnie w rowach przydranych i melioracyjnych oraz wyréwnanie i
Sprzatnigcie terenu, z przywroceniem pierwotnej jego postaci

11.1.14.3 Materiaty

1) Darn
2) Ziemia urodzajna ( humus)

11.1.14.4 Sprzet
Narzedzia reczne

11.1.14.5 Odbior robot

Wedtug zasad cesci ogolnej ST.

11.1.15. Studnie depresyjne DN 300 wykonane mecharanie na gébokosé do 20 m, grunt
kategorii lll — poz przedmiaru 01.2.15

[1.1.15.1 Zakres robot

1. Odcinki odwodnione studniami depresyjnymi DN 300 gibokosci 6.0 m, co 15
m wykopu. ( dlugaé¢ pomniejszona o przewierty) :

A. KS — 1A — odcinki posadowione potiej rzednej 101. 50 npm

1) P1A - Sr1A/1 = 9m 3J1A/1 - Sr1A/2 = 13 m
3) Sr1A/2 -Sr1A/3 = 19m 413 - Sr1A/4 = 69 m
5) SrlA/2  -SK1A/3 = 19 m 6)r1A/1 - SK1A/10 = 37m
7) Sk1A/10 - SrlA/11 = 14 m 8) SrlA/11 - SR1A/12 = O

Dlugosé odwadnianego wykopu - 190.00 m
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B. KS - 2 odcinki posadowione potiej rzednej 101.80 npm

1) P1C - Sric/1
3)SriC/2 - SK1C/3

35 m 2) | - SK1C/2
42 m 4) SIC - Sr1C/47

Dluga¢ odwadnianego wykopu - 198.00 m

2. kaczna dlugaé odwadnianego wykopu

190 + 198 - 388.00 m
3. kaczna ilcé¢ studni :

388m : 15m/szt - 26 szt
4. taczna gkbokosé studni:

26szt * 10m/szt - 260.00 m

11.1.15.2 Warunki wykonania robét

Odwodnienie studniami depresyjnymi naléy wykonaé¢ na odcinkach w ktérych
posadowienie projektowanych kanatéw wysipuje ponizej zwierciadta wody gruntowe;j
lub gruntach nawodnionych.

Przy wykonywaniu i zabudowie studni wierconych wykaawca ma obowjzek
uwzglednié rzeczywisty budowe litologiczng terenu, szczegoélnie w zakresie zatenia
poziomu filtra wtasciwego.

Wykonawca maze zastosowé& metode odwodnienia wykopu pod warunkiem
zapewnienia stabilndci podtoza, bezpieczastwa i jakosci robot oraz bez prawazadania
zmiany wynagrodzenia z tego tytutu.

[1.1.15.3 Materiaty

1) Studnia kompletna DN 300

2) Deski iglaste obrzynane gr 32 mm klasy Il
3) Zwir ptukany 5 mm

4) Piasek

5) Siatka z miedzi

6) Siatka z tworzyw sztucznych

11.1.15.4. Sprzt

1) Zestaw wiertniczy na samochodzie fi 150/400/50
2) Samochdd skrzyniowy lub cagnik z przyczem

[1.1.15.5 Odbiér rob6t

Wedtug zasad cgsci ogolnej ST a ponadto w ramach odbioru ggciowego Inspektora
Nadzoru stwierdza :

1) Prawidtowosé rozmieszczenia studni depresyjnych
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2) Srednice i glebokosci studni
3) Likwidacje studni po wykonaniu robot, zasypanie otveréw i uporzadkowanie terenu
Z przywréconej jego pierwotnej postaci.

11.1.16 Pompowanie ze studni depresyjnych zestawe#n— ch pomp g¢binowych z
agregatem pmdotwdrczym — poz przedmiaru 01.2.16

[1.1.16.1 Zakres robot

A. llosé¢ zestawOw pomp:

1) llos¢ studni depresyjnych - 26 szt
2) Réwnoczesn&k pracy studni ,n” - 4 szt
3) llos¢ zestawdw pomp  26szt :4szt/kpl - 7 kpl

B . Czas pracy zestawu pompowego
1) Przewidywany cykl pracy jednego zestawu pompowego

( agregat pradotworczy + 4 pompy ) - 12 rg
2) Laczny czas pracy zestawu 7kpl * 12rg/kpl - 84 g
11.1.16.2 Warunki wykonania robét

Przewiduje sk jednoczesm prace 4 — rech gsiadujacych ze sol studni depresyjnych.
Pompy tych studni powinny by¢ podtaczone do jednego agregatu pdotworczego 10
Kva.

W jednostkowych kosztach zestawu pompowego wykonaa/@owinien uwzgednié
stawke 1 rg pracy agregatu pompowego oraz 1 rg pracy rowsczenie 4 — rech pomp.
Zatozony cykl pracy jednego pompowania w iléci 12rg jest wielkascig usredniong co
oznaczaze mae wyskpi¢ miejsca o mniejszym lub wgkszym cyklu pracy.

11.1.16.3 Materiaty

Nie wystepuja

11.1.16.4 Sprzet

1) Pompa gkbinowa elektryczna

2) Agregat pradotwdrczy przewazny
3) Srodek transportu

[1.1.16.5 Odbidér robot

Wedtug zasad cgsci ogolnej ST.
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[1.1.17 Pompowanie z odwodnienia powierzchniowegaegtawem pomp ttokowej
z agregatem pgdotworczym — poz przedmiaru 01.2.17

[1.1.17.1 Zakres robot

A) Wielokrotno$¢ uzycia zestawu pompowego

1) llosé wykopu odwodnionego powierzchownie - 2265 m
2) llosé wykopu objeta obstugg 1 zestawu - 100 m
3) Wielokrotnosé zycia zestawem 2265 m: 100m - 23 m

B) . Czas pracy zestawu pompowego
1) Przewidywany cykl pracy jednego zestawu pompowego

( agregat pradotworczy + 4 pompy ) - 12 rg
2) Laczny czas pracy zestawu 23kpl * 4rg/kpl - 92 ¢gr

11.1.17.2 Warunki wykonania robot

Odwodnieniem powierzchniowym obgto catos¢ wykopow niezalenie od odwodnienia
studniami depresyjnymi.

Wielokrotno §¢ uzycia zestawow pompowych przewidziano dlasusednionych warunkow
gruntowo — wodnych terenu obgtego projektem oraz dla przecgtnych warunkéw
klimatycznych.

Zatozony cykl pracy jednego pompowania w iléci 4 rg jest wielkascia usredniong co
oznaczaze mog wystapi¢ miejsca o mniejszym lub wgkszym cyklu pracy.

11.1.17.3. Materiaty

Nie wystepuja

1.1.17.4 Sprzet

1) Pompa ttokowa

2) Agregat pradotworczy przewainy
3) Srodek transportowy

11.1.17.5. Odbior robot

Wedtug zasad cesci ogolnej ST.

11.1.18 Montaz urzadzen do pompowania
- poz przedmiaru 01.2.18

11.1.18.1 Zakres robot
1) Zestawy pomp odwodnienia studniami - 7 kpl

2) Zestawy pomp odwodnienia powierzchniowego - 23 kpl
3) Laczna ilos¢ montazu zestawow pompowych - 30 kpl
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11.1.18.2 Warunki wykonania robét

Przewiduje sk montaz zestawu pompowego w postaci agregatu galotworczego i 4 —
rech pomp gkbinowych, zlokalizowanych w gsiednich studniach depresyjnych oraz

zestawu agregatu z pomgp ttokowa dla odwodnienia powierzchniowego.

Pompy powinny miegt zabezpieczenie przed sucho biegiem.

Wykonawca maze zasypié¢ prace agregatu pradotworczego zasileniem ze stategoddta

pradu, bez zmiany wynagrodzenia.
11.1.18.3 Materiaty

Nie wystepuja

11.1.18.4. Sprzt

1) Pompa ttokowa

2) Agregat pradotwdrczy przewazny
3) Srodek transportowy

11.1.18.5 Odbior robot

Wedtug zasad cgsci ogolnej ST.

11.1.19 Rurociag tymczasowy, stalowy, kotnierzowy DN 80
- poz przedmiaru 01.2. 19

11.1.19.1 Zakres robot
A. Rurociag tymczasowy dla odwodnienia depresyjnego:
1) llosé¢ zestawOw pompowych

2) Dlugcoéé ruroci agow tymczasowych na 1 kpl
3) Dlugasé¢ rurociagu  7kpl * 50m/kpl

B. Rurociag tymczasowy dla odwodnienia powierzchniowego :

1) llos¢ zestawOw pompowych

2) Dlugoéé ruroci agow tymczasowych na 1 kpl

3) Dtugaé¢é rurociagu  23kpl * 15m/kpl

C. Laczna iloéé rurociagdw tymczasowych 350m + 345m

11.1.19.2 Warunki wykonania robét

7 kpl
50.00 m
350.00 m

23  kpl
15.00 m
345.00 m

695.00 m
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Odprowadzenie wody z zestawem pompowanych przewi@dzio rurociaggiem
tymczasowym, stalowym DN 80 o patzeniach kotnierzowych, do najbliszego
odbiornika ( rowy przy drogowe lub melioracyjne).

Dlugosé ruroci agéw tymczasowych dla 1 — go zestawu pompowanegotates
usredniona.

W nakfadach jednostkowych wykonawca ma obovgizek policzy koszt demontau,
czyszczenia, konserwacji i transportu elementow ruwciaggu tymczasowego.

[1.1.19.3 Materiat

1) Rury stalowe DN 80

2) Kotnierz z otworami

3) I§szta+tki stalowe kotnierzowe

4) Sruby z nakretkami

11.1.19.4 Sprzet

1) Samochaod skrzyniowy lub cagnik z przyczem
11.1.19.5 Odbior robot

Wedtug zasad cgsci ogolnej ST.

11.1.20 Przewiert sterowany maszyg wiertnicza WP15/25 rurami przewodowymi DN

200 dtugaci do 40 m, grunt kat. Ill - poz przedmiaru 01.320
11.1..20.1 Zakres robot

1. Odcinki przewiertow kanatowych DN 200

A KS — 1A
1) SK1A/20 - Sk1A/21 24 m 2) BN21 - SK1A/22 =
3) SK1A/22 - Sr1A/23 15 m 4) B%/23 - Sk1A/24 =
5) Sk1A/24 - SK1A/25 60m  6) SKIA/25 - Sr1A/26 =
7) Sr1A/26 - Sr1A/27 19 m 8) BX/27 - SrlA/28

9) Sr1A/28 - Sk1A/29
11) Sr1A/30 - Sr1lA/31
13) Sk1A/32 - Sk1A/33
15) Sk1A/33 - Sk1A/35
17) Sr1A/26 - Sr1A/48
19) Sr1A/27 - Sk1A/58
21) Sr1A/31 - Sk1A/61

50 m 10) Sk29 - Sr1A/30
32m 12) Sri3t - Sk1A/32
68 m 14) SKBAR - Sr1A/34
16 m 16) SrlA/15 - Sk1A/38 =
24 m 18) SrM8 - Sr1A/49
43 m 20) SriB® - Sk1A/60
28'm 22) Sries - SK1A/62

a) Dlugc¢ przewiertow - 799
b) llos¢ odcinkéw przewiercanych - 22

60 m
68 m

27 m
56 m
50 m
40 m
24 m
33m
17m
18 m

m
szt
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B.KS-1C
1) Sr1C/7 - Sk1C/8 = 31m 2) Skma - Sr1C/12 = 34 m
3) Sk1C/50 -Sk1C/51 = 29 m ) S¥1C/54 - Sk1C/55 = 32m
5) SriC/59 - Sk1C/60 = 42 m ) $1C/60 - Sk1C/61 = 61 m
7) Sr1C/47 - Sk1C/126 = 28 m
a) Dlugas¢ przewiertow - 257.00 m
b) llos¢ odcinkéw przewiercanych - 7 szt
2. taczna dlugaé przewiertow DN 200
799m + 257m - 1 056.00 m
3. llosé¢ odcinkdw przewierconych
22szt + 7szt - 29 szt

[1.1.20.2 Warunki wykonania robot

W miejscach, oznaczonym projektem, wymagagych przejcia kanatu pod istniegcymi
przeszkodami terenowymi metod bez wykopows nalezy wykonaé przewierty
sterowane, rurami przewodowymi DN 200. Uzyskanie wyaganych spadkow rur
przewiertowych wymaga zastosowanie gtowicy pilotggej sterowanej laserami.

W naktadach jednostkowych wykonawca ma obowzek uwzgkdnié wszystkie niezlgdne
koszty wykonania przewiertu cznie z odpowiedmn komora robocz i koncows,
odwodnieniem zabezpieczeniem tych komor.

Wykonawca maze zastosowé dowolng technike wykonania przejscia bez wykopowego
pod warunkiem zachowania wymaganych parametrow teaticznych, bezpieczastwa i
jakosci robot oraz bez prawa zmiany wynagrodzenia.

[1.1.20.3 Materiat

1) Rury przewiertowe, gtadkie DN 200
2) Uszczelki do rur przewiertowych DN 200

11.1.20.4 Sprzt

1) Maszyna do wiercé poziomych

2) Wyciag mechaniczny do urobku ziemi
3) Samochdd skrzyniowy

4) Zuraw samochodowy

5) Zestaw pompowy

[1.1.20.5 Odbiér rob6t

Wedtug zasad cgsci ogolnej ST a ponadto w ramach odbioru ggciowego Inspektor
Nadzoru stwierdza :



1) Prawidlowosé wykonania komory roboczej i kaicowej
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2) Spadki i potaczenia rur przewiertowych
3) Likwidacj ¢ komér po wykonaniu robot, zasypanie otwordw i uporadkowanie teren
Z przywréceniem jego pierwotnej postaci.

11.1.21 Kanat z rur PCV 200 faczny na wcisk — poz przedmiaru 01.3.21

[1..1.21.1 Zakres robot

1. Odcinki kanatéw z PCV 200

A.KS - 1A

1) P1A

3) Sr1A/2

5) SrlA/4
7) Sr1A/6
9) Sr1A/8
11) Sk1A/10
13) Sr1A/2
15) Sr1A/4
17) Sr1A/16
19) Sk1A/18
21) Sk1A/20
23) Sk1A/22
25) Sk1A/24
27) Sr1A/26
29) Sr1A/28
31) Sr1A/30
33) Sk1A/32
35) Sr1A/34
37) Sr1A/11
39) Sr1A/15
41) Sr1A/16
43) Sr1A/17
45) Sr1A/44
A7) Sr1A/46
49) Sr1A/48
51) Sk1A/50
53) Sr1A/52
55) Sk1A/54
57) Sr1A/56
59) Sr1A/28
61) Sr1A/31
63) Sr1A/44
65) Sr1A/48
67) Sr1A/49
69) Sr1A/55

- Sr1A/1

- Sr1A/3

- SK1A/5
- SK1A/7
- SK1A/9

- Sr1A/11
- SK1A/13
- Sk1A/15
- Sr1A/17
- Sk1A/19
- Sk1A/21
- Sr1A/23
- Sk1A/25
- Sr1A/27
- Sk1A/29
- Sr1A/31
- SK1A/33
- SK1A/35
- SK1A/37
- SK1A/39
- Sk1A/41
- Sk1A/43
- SK1A/45
- Sk1A/47
- Sr1A/49
- Sr1A/51
- SK1A/53
- Sr1A/55
- SK1A/57
- SK1A/59
- Sk1A/61
- SK1A/63
- SK1A/65
- SK1A/67
- SK1A/69

9m
19m
20m
44 m
13 m
14 m
19m
30m
29 m
45 m
P-rt
P-rt
P-rt
P-rt
P-rt
P-rt
P-rt
P-rt
14 m
15m
14 m
11m
53 m
16 m
P-rt
27 m
43 m
31lm
10m
12m
P-rt
55 m
16 m
19m
17 m

2)19V/1
4) BA/3
6) SK/5
8) Sk1A/7
10) Sr1A/1
12) Sr1A/11
14) Sr1A/3
16) SK1A/15
18) Sr1A/17
20) Sk1A/19
22) Sk1A/21
24) Sr1A/23
26) Sk1A/25
28) Sr1A/27
30) Sk1A/29
32) Sr1A/31
34) Sk1A/33
36) Sr1A/6
38) Sr1A/15
40) Sr1A/16
42) Sr1A/17
44) Sr1A/23
46) SK1A/45
48) Sr1A/26
50) Sr1A/49
52) Sr1A/51
54) Sk1A/25
56) Sr1A/45
58) Sr1A/27
60) Sr1A/30
62) Sr1A/33
64) Sk1A/63
66) Sr1A/49
68) Sr1A/51
70) Sr1A/46

- Sr1A/2
- Sr1A/4
- Sr1A/6
- Sr1A/8
- SK1A/10
- SR1A/12
- SK1A/14
- Sr1A/16
- SK1A/18
- Sk1A/20
- SK1A/22
- Sk1A/24
- Sr1A/26
- Sr1A/28
- Sr1A/30
- SK1A/32
- Sr1A/34
- Sk1A/36
- Sk1A/38
- Sk1A/40
- Sk1A/42
- Sr1A/44
- Sr1A/46
- Sr1A/48
- Sk1A/50
- Sr1A/52
- Sk1A/54
- Sr1A/56
- Sk1A/58
- Sk1A/60
- Sk1A/62
- Sk1A/64
- Sk1A/66
- SkK1A/68
- SR1A/70

13 m
60 m
28 m
41 m
37 m

78

re-
-re
rP-
P-rt
P-rt
P-rt
rP-
17 m
re-
9m
8m
7 6n
8 M
rP-
41 m
54n

4P

re-

e-
P-rt

4 in
Sh
9
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a) Dtugaé¢ kanatu z rur PCV 200 - 1 331.00bm
b) llos¢ odcinkow kanatow ( z przewiertami) - 70 szt
B.KS -1C
1) P1C - SriC/1 = 35m 2) &/ - Sk1C/2 = 50m
3) Sr1C/2 - Sk1C/3 = 42 m 4) SkKB - Sk1C/4 = 38 m
5) Sk1C/4 -Sk1C/5 = 48 m 6) SKb - Sr1C/6 = 40 m
7) Sr1C/6 - SK1C/7 = 37m  8) SK1C/7 - Sk1C/8 = P-rt
9) Sk1C/8 - SrlC/9 = 22m 10) Sr1C/9 - Sk1C/10 = 28m
11) Sk1C/10 -SkiC/11 = 28 m 12) SviC - Sr1C/12 = P-rt
13) Sr1C/1 -SriC47 = 62 m 18y1C/47 - Sk1C/48 = 40 m
15) Sk1C/48 -Sk1C/49 = 38 m 16) 18149 - Sk1C/50 = 64 m
17) Sk1C/50 -SkiC/51 = P-rt  18) Sk1C/51 - Sk1C/52 = 1o
19) SK1C/52 -SrlC/53 = 14m 20) Sr1C/53 - Sr1C/54 = g
21) SK1C/54 - Sk1C/55 = P-rt 22) Skis5 - Sk1C/56 = 30m
23) Sk1C/56 - SkK1C57 = 22m 28k1C/57 - Sk1C/58 = 22 m
25) SK1C/58 - SrlC/59 = 15m 26) 18159 - Sk1C/60 = P-rt
27) Sk1C/60 -Sk1C/61 =  P-rt  28) Sk1C/61 - SR1C/62 = 184
29) Sri1C/6 -Sk1C/63 = 25m 30) SriC/9 - Sk1C/64 = 4fn
31) Sk1C/64 -SK1C/65 = 31 m 32) Srae/ - Sk1C/126 = P-rt
33) Sk1C/126 - Sk1C/127 = 28 m 34) 8127 - Sist = 14 m
35) Sr1C/53 -Sk1C/128 = 19m 36)1C/54 -Sk1C/129 = 22 m
a) Dtugaé¢ kanatu z rur PCV 200 - 934.00 mb
b) llos¢ odcinkéw kanatow ( z przewiertami) - 36 szt
2. kaczna dlugaé kanatow PCV 200
1331m + 934m - 2 265.00 mb
3. taczna ilos¢ odcinkéw (z przewiertami )
70 szt + 36szt - 106 szt

[1.1.21.2 Warunki wykonania robot

Montaz kanatow z rur PCV nalezy realizowat z uwzgkdnieniem wytycznych zawartych
w ,, Warunkach technicznych wykonania i odbioru rob& budowlano - montazowych —
tom Il — Instalacje sanitarne i przemystowe” oraz lkatalogach i informatorach
producentéw rur.

Rur tworzywowych nie nalezy uktada¢ w temperaturze zewrtrznej ponizej O st C oraz
na tawach betonowych lub zalew&abetonem.

Rury tworzywowe montowane w wykopie musg by¢ uktadane na stabilizowanej
podsypce piaskowe.

Niedopuszczalne jest formowanie z rur PCV tukéw ngoraco na budowie. Uggcie rur
w zlgczu nie mae przekracza 1 st.
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Elementy stalowe wysgpujace w rurociaggach naley zabezpieczé antykorozyjnie w taki
sposob, by powtoki nie stykaty i z tworzywem rur.

W cenie jednostkowej montau wykonawca ma obowazek uwzgkdnié wszystkie
niezbedne naktady na prawidtowa realizacg robot oraz ryzyko tytutu warunkow
klimatycznych, struktury geologiczno — wodnej grunti oraz ukrytych przeszkod i
utrudnien miejscowych.

[1.1.21.3 Materiat

1) Rury kielichowe PCV kanalizacyjne zescianka litg typ SDR — 41 klasa N — 5 kg /cm2
z uszczelly.

11.1.21.4 Sprzet

1) Zuraw samochodowy
2) Samochdd skrzyniowy

[1.1.21.5 Odbiér rob6t

Wedtug zasad cgsci ogolnej ST a ponadto w ramach odbioru ggciowego Inspektor
Nadzoru stwierdza :

1) Srednice, diugosé odcinka i spadki rur
2) Rozmieszczenie studni rewizyjnych i inspekcyjnych
3) Prawidtowosé¢ wykonania podsypki i obsypki rurociagu

11.1.22 Podtaze pod kanat z pospétki nienormowanej, grubgci 20 cm
- poz przedmiaru 01.3.22

[1.1.22.1 Zakres robot

1) Laczna diugaé wykopu pod kanat PCV 200 - 2 265.00 m
2) Szerokd¢ wykopu - 1.00 m
3) Grubos¢ podsypki - 0.20m
4) Objetosé podsypki 6 425m * 0.20m - 453.00 m3

[1.1.22.2 Warunki wykonania robot

Po wykonaniu wykopu do wymaganego poziomu podia gruntowego naley
bezwzgkdnie wykonat podsypke wyréwnawczo — wzmachiagcej grubosci 20 cm z
piasku lub pospotki nienormowanej z rozmieszczeniema catej szerokdéci wykopu.

Wymagane jest doktadne wyprofilowanie poziomu podgki wedtug niwelet i szablonu z
prowadnicami oraz stabilizacja zagszczarka wibracyjn a do nasgpujacych wartosci
Proctora :

- 95 % pod przejazdem lub drogami
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- 90 % dla gkbokosci 4 m
- 85 % dla pozostatych rozwazan

11.1.22.3 Materiat
1) Podspotka nienormowana
11.1.22.4 Sprzet

1) Samochdod wywrotka
2) Zageszczarka wibracyjna

[1.1.22.5 Odbiér robbt :

Wedtug zasad cgsci ogolnej ST a ponadto w ramach odbioru ggciowego Inspektor
Nadzoru stwierdza :

1) Grubosé¢ podsypki
2) Prawidtowosé stabilizaciji
3) Prawidtowosé wyprofilowania ( spadki )

11.1.23 Studnia rozprezna betonowa DN 1000 mm zamontowana
W gotowym wykopie, gbokosci 1 m - poz przedmiaru 01.3.23

11.1.23.1 Zakres robot

1) Studnia rozprezna betonowa SR1A/71 - 1 szt
11.1.23.2 Warunki wykonania robét

Studie rozprezna nalezy montowa¢ w gotowym wykopie na uprzednio wykonanej
podstawie betonowej, z kegdw betonowych DN 1000 mmgiczonych na klej lub za-
prawe cementovy, na terenie istnigcej kanalizacji jako ostatni element projektowanej
kanalizaciji.

Gtebokos¢ studni zostata dostosowana do istniggego kolektorasciekow zlewowych.
W kr ¢egu betonowym naley wycia¢ odpowiednie otwory do umiejscowienia pajczei
kolektora ttocznego i kanatu odbiorczego oraz wyprfilowa¢é dno studni z uktadem

dyfuzora rozpreznego.

Po osadzeniu stopni wlazowych naty zamontowa ptyte nadstudzienry, pierscien od-
cigzajacy oraz wiazzeliwny typu cigezkiego.

Powierzchnie zewretrzn g studni nalezy doktadnie zagruntowa roztworem ,ABIZOL
R” a nastepnie zabezpieczy izolacja ,ABIZOL P”.
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[1.1.23.3 Materiat

1) Kr egi betonowe DN 1000 mm
2) Plyta nadsudziennazelbetowa
3) Pierscien odcigzajacy zelbetowy
4) Wiaz zeliwny 40 t

5) Stopnie wtazowa

6) Mieszanka betonowa B-7.5

7) Abizol R

8) Abizol P

11.1.23.4 Sprzet

1) Samochdod skrzyniowy
2) Zuraw samochodowy
3) Wyciagarka mechaniczna

[1.1.23.5 Odbidér robot

Wedtug zasad cgsci ogolnej ST a ponadto w ramach odbioru ggciowego Inspektor
Nadzoru stwierdza :

1) Prawidtowos¢ zamontowania elementéw studni
2) Prawidlowosé¢ zamontowania pohczeai kanatowych i dyfuzora
3) Prawidtowos¢ wyprofilowania dna studni

I1.1.24 Podstawa betonowa studni rozpgznej DN 1000 mm zamontowana
w gotowym wykopie - poz przedmiaru 03.24

[1.1.24.1 Zakres robot

1) Studnia rozprezna betonowa SR1A/71 - 1 szt
2) Objetosé¢ podstawy 1.2x1.2x0.15 - 0.22 m3

11.1.24.2 Warunki wykonania robot

Podstawe betonowa nalezy montowaé w gotowym wykopie na uprzednio wykonanej
podsypce z pospoiki piaskowej doktadnie wyprofilowaej i zastabilizowanej.

Do wykonania podstawy nal@y zastosowdé mieszanle betonowa z kruszywa natu-
ralnego B-10.

11.1.24.3 Materiat
1) Mieszanka betonowa B-10

2) Deski iglaste obrzynane gr 19-25 mm
3) Deski iglaste obrzynane gr 28-32 mm



Str 39

11.1.24.4 Sprzet

1) Samochéd skrzyniowy
2) Zuraw samochodowy
3) Wyciagarka mechaniczna

[1.1.24.5 Odbidér robot

Wedtug zasad cgsci ogolnej ST a ponadto w ramach odbioru ggciowego Inspektor
Nadzoru stwierdza :

1) Prawidtowosé¢ zamontowania podsypki i stabilizacji
2) Prawidtowos¢ deskowai i wylewki betonowej

[1.1.25 Studnia inspekcyjna tworzywowa DN 630/200 aur g teleskopow i witazem
zeliwnym 40t - poz przedmiaru 01.3.25

11.1.25.1 Zakres robot
1. KS-1A - Numer studni inspekcyjnych DN 630/200 mmJasé i gigbokosé

1) SK1A/5 =2.79m 2) SK1IA/7  =2.61m 3) Sk1A/9 =38l
4) SK1A/10 = 2.69m 5) Sk1A/13 = 2.09m 6) Sk1A/14 2:85m
7) SK1A/18 =2.34m 8) Sk1A/13 =2.52m 9) Sk1A/20 2:53m
10) Sk1A/21 =3.43m 11) Sk1A/22 =3.65m 12) Sk1A/24 =3.79m
13) Sk1A/25 =3.26m 14) Sk1A/29 =2.82m 15) Sk1A/32 =3.05m
16) Sk1A/34 =3.17m 17) Sk1A/35 =2.09m 18) Sk1A/36 =2.10m
19) Sk1A/37 =2.14m 20) Sk1A/38 =2.10m 21) SK1A/39 =2.13m
22) SK1A/40 =2.17m 23) Sk1A/41 =2.11m 24) Sk1A/42 =2.11m
25) Sk1A/43 =2.15m 26) SK1A/44 =3.26m 27) SK1A/45 =3.33m
28) SKk1A/47 =2.03m 29) Sk1A/50 =2.06m 30) Sk1A/53 =3.01m
31) Sk1A/54 =3.12m 32) Sk1A/57 =2.32m 33) Sk1A/58 =1.93m
34) Sk1A/59 =2.10m 35) Sk1A/60 =1.90m 36) Sk1A/61 =1.86m
37) Sk1A/62 =2.73m 38) SK1A/63 =2.41m 39) Sk1A/53 =2.11m
40) SK1A/65 =2.19m 41) SK1A/66 =2.05m 42) SK1A/67 =2.14m
43) SKk1A/68 =2.04m 44) SK1A/69 =2.11m

a. Glebokosé studni - 1086.67 m
b. llosé¢ studni - 44 kpl

2. KS-1C - Numer studni inspekcyjnych DN 630/200 mmJas¢ i gtegbokosé
1) Sk1C/2 =2.41m 2) Sk1C/3  =2.69m 3) Sk1C/4  4Bm

4) SK1C/5 =2.83m 5) Sk1C/7  =3.16m 6) Sk1C/8  38m
7) Sk1C/10 =3.45m 8) Sk1C/11 =3.67m 9) Sk1C/48 3.36m



10) SK1C/49 =2.98m
13) SK1C/52 = 3.26m
16) Sk1C/57 =3.06m
19) SK1C/61 = 2.74m
22) SK1C/65 =2.18m
25) Sk1C/128 = 1.97m
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11) SK1C/50 = 3.04m
14) SK1C/55 = 2.82m
17) SK1C/58 = 3.05m
20) Sk1C/63 =2.08m
23) Sk1C/126 = 2.40m
26) Sk1C/129= 2.02m

12) Sk1C/51 =2.95m
15) SK1C/56 =2.97m
18) Sk1C/60 = 3.25m
21) Sk1C/64 =3.19m
24) Sk1C/127 = 2.36m

a. Glebokosé studni - 7435 m
b. llos¢ studni - 26 kpl
3. taczna gkbokosé¢ studni DN 630

108.67m + 74.35m - 183.02 m

4. llosé¢ studni
44ka + 26 kpl - 70 kpl
5. Srednia gtebokos¢ studni 183.02m : 70kpl - 261 m

11.1.25.2 Warunki wykonania robot

Studzienki inspekcyjne nalgy montowat w gotowym wykopie na uprzednio wykonane;j
podsypce jak pod rurochg.

Kinete studni nalezy posadowé sztywno, poprzez wdnigcie w podsyple aby wypenié
puste przestrzennie pod jej dnem.

Po pohczeniu kinety z doptywami, naléy doktadnie obsyp& ja do wysokdci 15 cm
powyzej wlotéw.

Karbowany trzon studni nalezy przyciaé¢ do wysokdci wymaganej konkretng
lokalizacja.

Zwienczenie studni naléy wykona¢ rur g teleskopowy z wkazemzeliwnym typ ciezki 40 t
poniewaz trudno przewidzie¢ jakie bedzie rzeczywiste obejzenie (najazd) w miejscu ich
posadowienia. Wymagana jest petna szczel§tostudni.

[1.1.25.3 Materiat

3) Kineta tworzywowa

4) Trzon z rury karbowanej

5) Rury teleskopowe z uszczelkami
6) Witaz zeliwny 40 t

7) Pospotka nienormowana

11.1.25.4 Sprzt

8) Samochdd skrzyniowy



[1.1.25.5 Odbiér rob6t
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Wedtug zasad cgsci ogolnej ST a ponadto w ramach odbioru ggciowego Inspektor
Nadzoru stwierdza :

9) Prawidtowos¢ wykonania podsypki i posadowienia kinety
10)Prawidtowos¢ ztacz uszczelkowych
11)Prawidtowosé¢ zwienczenia studni

[1.1.26 Trzon tworzywowy studni rewizyjnej DN 1000

- poz przedmiaru 01.3.26

[1.1.26.1 Zakres robot

1. KS-1A - Numer studni rewizyjnych DN 1000 mmilosé i gtebokosé

1) Sr1A/1

4) Sr1A/4

7) Sr1A/11
10) Sr1A/23
13) Sr1A/28
16) Sr1A/33
19) Sr1A/48
22) Sr1A/52

=3.61m
=3.23m
= 2.05m
=3.70m
=3.23m
=3.17m
=3.09m
=2.57m

a. Glebokosé studni
b. llos¢ studni

2. KS-1C - Numer studni rewizyjnych DN 1000 mm los$¢ i gtebokosé

1) Sr1C/1
4) Sr1C/12
7) Sr1C/54

= 2.50m
=3.43m
=2.78m

a. Glebokosé studni

llo$é studni

2) Sr1A/2

5) Sr1A/6

8) Sr1A/16
11) Sr1A/26
14) Sr1A/30
17) Sr1A/44
20) Sr1A/49
23) Sr1A/55

2) Sr1C/6
5) Sr1C/47
8) Sr1C/59

3. kaczna diugaé studni DN 1000

71.69m + 24.62m

4. taczna ilos¢ studni
24sz7t + 8szt

5. Srednia glebokosé studni 96.31m : 32kpl

6. Wysokdaé¢ podstawy (kinety) DN 1000

7. Wysoka¢ stazka DN 1000/638
8. Laczna diugaé trzon (komina)

96.31m — 32szt * (0.60 + 0.25) m

=3.47m

=2.88m
=2.87m
=3.87m
=3.11m
=3.26m
=2.69m
=2.96m

=2.73m
= 3.36m
=3.07m

3) Sr1A/3
6) Sr1A/8

=3
= 25

9) Sr1A/17 2:85m

12) Sr1A/27
15) Sr1A/31
18) Sr1A/46
21) Sr1A/51
24) Sr1A/56

3) SriC/9

6) Sr1C/53

=3.13m
=3.00m
=3.05m
=2.07m
=2.42m

- 24

53m
322m

71.69 m
kpl

2462 m

8

96.31m

32 kpl
3.01m
0.60 m
0.25m

69.11m

kpl
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11.1.26.2. Warunki wykonania robét

Trzon studni rewizyjnej DN 1000 stanows pierscienie dystansowe wysokei 1000 mm,
taczace kinete ze stakiem wiazowym.

Pierscieni dystansowe trzonu (komina) nalgy naktada¢ jedne na drugich (tak by
drabinki wypadaty na siebie) oraz hczyé pomoa specjalnych uszczelek.

Pierscienie mog byé przecinane pih mechaniczry, do wymaganej wysokeéci, w
miejscach fabrycznie oznaczonych (co 12.5)

Wymagana jest petna szczelrsé potaczar elementow trzon.
11.1.26.3 Materiat

1) Pierscien dystansowy trzonu DN 1000/1000 mm z drabirik
2) Uszczelka piekcieniowa DN 1000

11.1.26.4 Sprzet

1) Zuraw samochodowy
2) Samochdd skrzyniowy
3) Pilarka mechaniczna

[1.1.26.5 Odbiér rob6t

Wedtug zasad cgsci ogolnej ST a ponadto w ramach odbioru ggciowego Inspektor
Nadzoru stwierdza :

1) Prawidtowosé¢é zamontowania elementow trzonu

2) Prawidtowosé ziaczuszczelkowych

11.1.27 Trzon tworzywowy studni rozpreznej DN 1000 — poz przedmiaru 01.3.27
11.1.27.1 Zakres robot

1. KS-1A - Numery studni rozpreznych DN 1000 mm, ilé¢ i gtebokosé¢

1) SR1A/12 -1.61m 2) SR1A/70 - 2.55m

a. Glebokosé studni - 4.16 m
b. llos¢ studni - 2 kpl

2. KS-1C - Numery studni rozpreznych DN 1000 mm, ilé¢ i gigbokos¢

1) SR1C/62 -1.82m
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a. Glebokosé studni - 1.82 m
b. llosé studni - 1  kpl
3. taczna gkbokosé studni rozp. DN 1000

4.61m + 1.82 - 5.98 m
4. llos¢ studni - 3  kpl
5. Srednia gtebokosé studni 5.98m : 3kpl - 1.99 m
6. Wysokas¢ podstawy (kinety) DN 1000 - 0.60 m
7. Wysokas¢ stazka DN 1000/638 - 0.25 m

8. Laczna diuga¢ trzonu (komina)
5.98m — 3zt * (0.60 + 0.25) m - 3.43 m

11.1.27.2 Warunki wykonania robot

Trzon studni rewizyjnej DN 1000 stanowj pierscienie dystansowe wysokai 1000 mm,
taczace kinete ze stakiem wiazowym.

Pierscieni dystansowe trzonu (komina) nalgy naktadaé jedne na drugich (tak by
drabinki wypadaty na siebie) oraz 4czy¢ pomoa specjalnych uszczelek.
Pierscienie mog byé¢ przecinane pih mechaniczry, do wymaganej wysokeéci, w
miejscach fabrycznie oznaczonych (co 12.5)

Wymagana jest petna szczelrsé potaczar elementow trzon.

[1.1.27.3 Materiat

1) Piescien dystansowy trzonu DN 1000/1000 mm z drabirk
2) Uszczelka pieicieniowa DN 1000

11.1.27.4 Sprzet

1) Zuraw samochodowy
2) Samochaod skrzyniowy
3) Pilarka mechaniczna

[1.1.27.5 Odbiér rob6t

Wedtug zasad cgsci ogolnej ST a ponadto w ramach odbioru ggciowego Inspektor
Nadzoru stwierdza :

1) Prawidtowosé¢é zamontowania elementow trzonu

2) Prawidiowosé ztaczuszczelkowych

[1.1.28 Podstawa tworzywowa (kineta) studni rewizyfej DN 1000, prefabrykowana z
kielichem —poz przedmiaru 01.3.28
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[1.1.28.1 Zakres robot

1) llos¢ studni rewizyjnych DN 1000 mm

-KS-1A - 24 szt
-KS -1C - 8 szt
- RAZEM - 32 szt

11.1.28.2 Warunki wykonania robét

Podstawowa studni ( kineta) powinna by montowana a uprzednio przygotowane;j
podsypce z piasku lub pospolki nienormowanej, zadtdizowanej i wypoziomowanej wg
projektowanej niwelaty.

Srednica i uktad ogakzien kielichowych powinien by¢ odpowiadaé uktadowi
projektowanych kanatow.

Nalezy zwroci¢ uwage by uszczelki kielichow do pajczenia z kanatami oraz uszczelka
trzonu studni ( komina), byty posmarowanesrodkiem poslizgowym.

[1.1.28.3 Materiat

1) Kineta tworzywowa studni DN 1000 z kielichemi
2) Uszczelki kielichowe

3) Uszczelki trzonowe

4) Smar paslizgowy

11.1.28.4 Sprzet

1) Zuraw samochodowy
2) Samochdd ogzarowy

[1.1.28.5 Odbiér rob6t

Wedtug zasad cgsci ogolnej ST a ponadto w ramach odbioru ggciowego Inspektor
Nadzoru stwierdza :

1) Prawidtowosé¢ wykonania podsyki i posadowienia kinety

2) Uktad ogalezien
3) Prawidlowosé ztacz uszczelkowych

[1.1.29 Podstawa tworzywowa (kineta) studni rozpgznej DN 1000, prefabrykowana z
kielichem —poz przedmiaru 01.3.29
11.1.29.1 Zakres robot

1) llos¢ studni rozpreznej DN 1000 ( - 3 sz
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11.1.29.2 Warunki wykonania robot

Podstawa studni (kineta) powinna b¢ montowana na uprzednio przygotowanej
podsypce z piasku lub pospétki nienormowanej, zadbélizowanej i wypoziomowanej wg
projektowanej niwelaty.

Srednica i uktad ogakzien kielichowych powinien odpowiad# uktadowi
projektowanych kanatow.

Nalezy zwroci¢ uwage by uszczelki kielichow do pajczenia z kanatami oraz uszczelka
trzonu studni (komina), byty posmarowanesrodkiem poslizgowym.

[1.1.29.3 Materiat

1) Kineta tworzywowa studni DN 1000 z kielichami
2) Uszczelki kielichowe

3) Uszczelki trzonowe

4) Smar pacslizgowy

11.1.29.4 Sprzet

1) Zuraw samochodowy
2) Samochdd ogzarowy

[1.1.29.5 Odbiér rob6t

Wedtug zasad cgsci ogolnej ST a ponadto w ramach odbioru ggciowego Inspektor
Nadzoru stwierdza :

1) Prawidtowosé¢ wykonania podsyki i posadowienia kinety
2) Uktad ogalezien
3) Prawidlowosé ztacz uszczelkowych

11.1.30 Wyposazenie studni rewizyjnej DN 1000mm — poz przedmiaru01.30

[1.1.30.1 Zakres robot

1) llosé studni rewizyjnych DN 1000 - 32 szt
2) llosé studni rozprezonych DN 1000 - 3 szt
3) Razem ilg¢ studni - 35 szt

11.1.30.2 Warunki wykonania robét

Przed zamontowaniem zwiaczenia nalay zasypa teren wokot studni z doktadnym
wypetnieniem wszystkich wolnych przestrzeni zewgtrznych.

Zageszczenie gruntu przy studni natey wykonaé¢ warstwami jak przy zaypce wykopu (
co 25 cm).
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Stozek nalezy montowaé¢ w podobny sposoéb jak pozostatelementy studni.

Wiaz zamontowany na piekcieniu odciazajacym nalezy doktadnie zaklinowaé
(obetonowa&). Przewidziano wiazzeliwny typ ciezki (40 t) poniewa trudno ustalié jakie
bedzie rzeczywiste obejzenie (najazd) w miejscu posadowienia studni.

[1.1.30.3 Materiat

1) Stozek tworzywowy DN 1000/638

2) Wiaz zeliwny kanatowy typ cigzki ( 40 t)
3) Pierscien odciazajacy betonowy

4) Uszczelki

5) Beton towarowy

11.1.30.4 Sprzet

1) Zuraw samochodowy
2) Samochdd aizarowy

[1.1.30.5 Odbiér rob6t

Wedtug zasad cgsci ogolnej ST a ponadto w ramach odbioru ggciowego Inspektor
Nadzoru stwierdza :

1) Prawidtowosé¢ wykonania zasypki studni

2) Prawidiowosé ztacz uszczelkowych

3) Rodzaj wiazu i doktadnaié zakotwiczenia

11.1.31 Préba wodna kanatéw ruruowych PCV 200 —poprzedmiaru 01.3.31

[1.1.31.1 Zakres robot

1) llosé odcinkow do préb ( migdzy studniami)

-KS -1A - 70 szt
-KS -2 - 36 szt
- RAZEM - 106 szt

11.1.31.2 Warunki wykonania robét

Wykonawca ma obowazek przeprowadzenia proby szczelrizi zmontowanego kanatu
sanitarnego na odcinku medzy sasiadujacymi studniami.

Dopuszcza si mozliwos¢ objecia jedna préba kilka taczacych si odcinkdéw kanatu, z
tym, ze faczna ich dlug@¢ nie maze przekracza 100 m.
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Probowany odcinek studni o najnkszej rzgdnej nalezy zaslepiaé¢ korkiem, tarcza z
uszczelnieniem lub balonem gumowym oraz napekhivoda do poziomu zwierciadta, w
studni o najwyzszej rzgdnej, minimum 0.5 m ponad gérry krawedz kanatu wylotowego.
Okres odpowietrzenia i stabilizacji poziomu wody pwinien wynosi co najmniej 62 m
do napetnienia.

Odcinek uznaje s¢ za szczelny jeeli nie nasgpit spadek poziomu zwierciadta wody
przez okres:

- 30 minut dla odcinkéw kanatéw o dtugéci do 50 m

- 60 minut dla odcinkéw kanatéw o dtugdci ponad 50 m

[1.1.31.3 Materiat

1) Deski iglaste obrzynane nasycone gr 32mm Kl Ill
2) Stemple drewniane okorowane fi 14 cm

3) Uszczelnianie

4) Woda z wodociagu

5) Rury stalowe o cynk. fi 50 mm §czone na gwint

11.1.31.4 Sprzet
1) Samochdd skrzyniowy
11.1.31.5 Odbior robot

Wedtug zasad cgsci ogolnej ST a ponadto w ramach odbioru ggciowego Inspektor
Nadzoru stwierdza :

1) Dtugosé prébowanego odcinka i numery studni kraicowych

2) Date oraz czas rozpocgcia i zakanczenia préby
3) Poziom zwierciadta wody przed i po probie

11.1.32 Wykonanie koryta w pasach rozebranej nawiezchni, giebokosé 50 cm, grunt
kat. Ill —poz przedmiaru 01.4.32

[1.1.32.1 Zakres robot

1.. Koryta pod nawierzchnig asfaltowg

KS-1A
A. Po wykopach wzdhznych
10m+92m+255m - 357.00 m
B. Po wykopach poprzecznych
8szt x 3m - 24.00 m

C. Po wykopach pod komory wiertnicze
25zt x 3m - 6.00 m
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KS-1C

- nie wys¢puja
RAZEM - koryta pod nawierzchnig asfaltowa

A. Po wykopach wzdhinych i poprzecznych
- dtugosé: 357m + 24m
- powierzchnia: 381m x 1.00m

B. Po wykopach pod komory wiertnicze
- dtugosé: 2 szt x 3m
- powierzchnia: 6.00m x 3.00m

2. Koryta pod nawierzchnie z kostki brukowej
KS-1A

A. Po wykopach wzdhznych
- nie wyskpuja
B. Po wykopach poprzecznych
- nie wyskpuja
C. Po wykopach pod komory wiertnicze
2szt x 3m (oczyszczalnia)

KS-1C

A. Po wykopach wzdhznych
30+100+33 +28+14+8+5+11+62m
B. Po wykopach poprzecznych
- nie wystepuy
C. Po wykopach pod komory wiertnicze
1szt x 3m

RAZEM - koryta pod nawierzchni z kostki brukowej

A. Po wykopach wzdhznych i poprzecznych
- dtugosé: 291m
- powierzchnia: 291m x 1.00m

B. Po wykopach pod komory wiertnicze
- dtugosé: 1szt x 3m
- powierzchnia: 3.00m x 3.00m

381.00 m
381.0@m

6.00
18.012

6.00 m

291.00 m

3.00m

291100

291.0@m

3.00
9.02
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3. Koryta pod nawierzchnig gruntowa
KS-1A

A. Po wykopach wzdhinych
5+13+19 +48+3+41+37+14+10+67+53+28+29+41+

27+45+45+38+31+24m - 618.00 m
B. Po wykopach poprzecznych
13sz x 3m - 39.00 m
C. Po wykopach pod komory wiertnicze
1szt x 3m - 3.00 m
KS-1C

D. Po wykopach wzdhznych
22+28+28m - 78.00 m
E. Po wykopach poprzecznych - nie wygpuja
F. Po wykopach pod komory wiertnicze — nie wygpuja
RAZEM - koryta pod nawierzchni gruntowg

A. Po wykopach wzdhznych i poprzecznych

- dtugosé: 618m + 78m - 745.00 m

- powierzchnia: 735m x 1.00m - 735.0@m
B. Po wykopach pod komory wiertnicze

- dlugosé: 1 szt x 3m - 3.60

- powierzchnia: 3.00m x 3.00m - 9.012

4. kaczna dtugacé koryt

A. Po wykopach wzdhznych i poprzecznych

- dlugosé: 381m + 291m + 735m - 1407.00 m
B. Po wykopach pod komory wiertnicze
- dlugosé: 6m + 3m - 9.00

5. Szerokéé¢ koryt

A. Dla wykopow wzdtuznych i poprzecznych - 1.00 m
B. Dla wykopow pod komory wiertnicze - 3.00m

6. taczna powierzchnia koryt

A. Po wykopach wzdhznych i poprzecznych

381m2 + 291m2 + 735m2 + 9m2 - 1416.00 m2
B. Po wykopach pod komory wiertnicze
-9m x 3m - 27.00 m2

C. Ogotem powierzchnia koryt 1416 m227m2 - 1 443.00 m2
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11.1.32.2 Warunki wykonania robét
Wykonawca ma obowizek uzyskania zgody wiéciwego zaradcy na wegcie z robotami
oraz zmiang organizacji ruch w pasie drogowym.
Odcinek rob6t powinien by¢ oznakowany zgodnie z przepisami ruchu drogowego ar
wiasciwie zabezpieczony.
Korytowanie polega na gcznym odspoinowaniu gruntu z odrzuceniem urobku na
pobocze, doktadnym wyprofilowaniu dna koryta wraz zmechanicznym zagszczeniem i
uformowanie dna i pobocza.
11.1.32.3 Materiat
Nie wystepuja
11.1.32.4 Sprzet
1) Walec wibracyjny jednoosiowy 0.6 t.
11.1.32.5 Odbior robot

Wedtug zasad cgsci ogolnej ST a ponadto w ramach odbioru ggciowego Inspektor
Nadzoru stwierdza :

1) Doktadnos¢ wyprofilowania i zageszczenia dna koryta,
2) Doktadnos¢ wyprofilowania i zageszczenia pobocza.
11.1.33 Reczne profilowanie i zagszczenie podida pod nawierzchnie jezdni

- poz przedmiaru 01.4.33

[1.1.33.1 Zakres robot

1. Dlugas¢ warstwy profilowanej - 1443.00 m
2. Szerokd¢ warstwy - 1.00 m
3. Powierzchnia warstwy - 1 443.00 m2

11.1.33.2 Warunki wykonania robot

Wykonawca ma obowizek uzyskania zgody wiéciwego zarzadcy na wepcie z robotami
oraz zmiang organizacji ruch w pasie drogowym.

Odcinek robot powinien by oznakowany zgodnie z przepisami ruchu drogowego az
wiasciwie zabezpieczony.

W ramach przygotowania podiaa pod warstwy konstrukcyjne nawierzchni naley
doktadnie wyprofilowaé do stanu istniepcej drogi a nasgpnie zags$ci¢ walcem
wibracyjnym jednoosiowym 06. T.
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11.1.33.3 Materiaty
1) Woda
11.1.33.4 Sprzet
1) Walec wibracyjny jednoosiowy 0.6 t.
11.1.33.5 Odbior robot

Wedtug zasad cgsci ogolnej ST a ponadto w ramach odbioru ggciowego Inspektor
Nadzoru stwierdza :

1) Doktadnos¢ wyprofilowania i zageszczenia podtaa.

11.1.34 Warstwa odsiczajaca z zagszczeniem mechanicznym,
Grubdci 40 cm - poz przedmiaru 01.4.34

[1.1.34.1 Zakres robot

1. Dtugas¢ warstwy odsiczajacej - 1443.00 m
2. Szerokd¢ warstwy - 1.00 m
3. Powierzchnia warstwy - 1 443.00 m2

11.1.34.2 Warunki wykonania robét

Wykonawca ma obowizek uzyskania zgody wiéciwego zaradcy na wegcie z robotami
oraz zmiang organizacji ruch w pasie drogowym.

Odcinek robot powinien by oznakowany zgodnie z przepisami ruchu drogowego az
wiasciwie zabezpieczony.

Wykonanie warstwy odsiczajacej wymaga doktadnego rozdzielenia piasku z
wyrownaniem powierzchni do wymaganego profilu , zagszczeniem walcem
wibracyjnym jednoosiowym 0.6 t z polewaniem wosl

11.1.34.3 Materiatly

1) Piasek
2) Woda

11.1.34.4 Sprzet

1) Walec wibracyjny jednoosiowy 0.6 t.
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[1.1.34.5 Odbidér robot

Wedtug zasad cgsci ogolnej ST a ponadto w ramach odbioru ggciowego Inspektor
Nadzoru stwierdza :

1) Doktadnos¢ wyprofilowania i zageszczenia warstwy

2) Dilugosé warstwy

11.1.35 Podbudowa z kruszywa tamanego z zggzczeniem, dolna grub& 15 cm
- poz przedmiaru 01.4.35

11.1.35.1 Zakres robot

1. Powierzchnia warstwy pod asfalt

a) po wykopach wzdtanych i poprzecznych - 8B.00 m2
b) po wykopach pod komory wiertnicze - 18.00 m2
Razem - 399.00 m

11.1.35.2 Warunki wykonania robét

Wykonawca ma obowizek uzyskania zgody wiéciwego zaradcy na wegcie z robotami
oraz zmiang organizacji ruch w pasie drogowym.

Odcinek robot powinien by oznakowany zgodnie z przepisami ruchu drogowego az
wiasciwie zabezpieczony.

Podbudowe z kruszyw stabilizowanych mechanicznie naky wykonaé¢ w/g Katalagu
typowych konstrukcji nawierzchni podatnych i potszywnych.

11.1.35.3 Materiaty

1) Tiuczen kamiennych nie sortowany
2) Woda

11.1.35.4 Sprzt

Wedtug zasad cgsci ogolnej ST a ponadto w ramach odbioru ggciowego Inspektor
Nadzoru stwierdza :

1) Doktadnosé¢ wyprofilowania i zageszczenia podbudowy
2) Grubosé podbudowy
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11.1.36 Podbudowa z kruszywa tamanego z zggzczeniem, gorna grubg 10 cm
- poz przedmiaru 01.4.36

11.1.36.1 Zakres robot
1. Powierzchnia warstwy - 399.00 m
11.1.36.2 Warunki wykonania robét

Wykonawca ma obowizek uzyskania zgody wiéciwego zaradcy na wegcie z robotami
oraz zmiang organizacji ruch w pasie drogowym.

Odcinek robot powinien by oznakowany zgodnie z przepisami ruchu drogowego az
wiasciwie zabezpieczony.

Podbudowe z kruszyw stabilizowanych mechanicznie naky wykonaé¢ w/g Katalagu
typowych konstrukcji nawierzchni podatnych i potszywnych.

Gorna warstwa podbudowy wymaga doktadnego zaklinowada mialem kamiennym z
mechaniczny zagszczeniem i polewaniem wag

11.1.36.3 Materiaty

1) Ttuczenie kamieni nie sortowanych
2) Miat kamienny

3) Woda

11.1.36.4 Sprzt

1) Walec wibracyjny jednoosiowy 0.6 t.

[1.1.36.5 Odbiér rob6t

Wedtug zasad cgsci ogolnej ST a ponadto w ramach odbioru ggciowego Inspektor
Nadzoru stwierdza :

1) Doktadnos¢ wyprofilowania i zageszczenia warstwy

2) Dtugosé¢ warstwy

[1.1.37 Nawierzchnia gruntowa z mieszanek piaszczis— gliniastych
- poz przedmiaru 01.4.37
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[1.1.37.1 Zakres robot

1. Powierzchnia nawierzchni - 744.00 m
11.1.37.2 Warunki wykonania robot

Wykonawca ma obowizek uzyskania zgody wiéciwego zarzdcy na wegcie z robotami
oraz zmiang organizacji ruch w pasie drogowym.

Odcinek rob6t powinien by¢ oznakowany zgodnie z przepisami ruchu drogowego ar
wiasciwie zabezpieczony.

Do zadai wykonawcy nalezy mechaniczne wymieszanie gruntu ulepszggego, doktadne
rozscielenie warstwy nawierzchni z wyréwnaniem pod szdbn oraz zagszczeniem
walcem statycznym.

Profil uzupetnionej nawierzchni musi by dostosowane do istnigjcej nawierzchni.
11.1.37.3 Materiaty

1) Piasek

2) Glina

3) Woda

11.1.37.4 Sprzet

1) Ciagnik kotowy 50 km

2) Brona talerzowy

3) Walec statyczny

11.1.37.5 Odbior robot

Wedtug zasad cgsci ogolnej ST a ponadto w ramach odbioru ggciowego Inspektor
Nadzoru stwierdza :

1) Doktadnos¢ utozenia nawierzchni
[1.1.38 Nawierzchnia z kostki betonowej 14x12x24crn wypetnieniem
Spoin zapray cementowy - poz przedmiaru 01.4.37
11.1.38.1 Zakres robot
1. Powierzchnia nawierzchni
a) po wykopach wzdhinych i poprzecznych - 291.00 m2

b) po wykopach pod komory wiertnicze - 36.012
Razem - 7320 m2
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11.1.38.2 Warunki wykonania robét

Wykonawca ma obowizek uzyskania zgody wiéciwego zaradcy na wegcie z robotami
oraz zmiang organizacji ruch w pasie drogowym.

Odcinek rob6t powinien by¢ oznakowany zgodnie z przepisami ruchu drogowego ar
wiasciwie zabezpieczony.

Kostki betonowe naley montowa¢ na uprzednio przygotowanej i zagszczonej podsypce
piaskowej, tak by gérna rzedna ptyty na pocgtku i koncu odcinka odpowiadata warto-
ciom przed ich demontaem (dane winne by zawarte w dzienniku budowy).
Wyregulowane spoiny po ich oczyszczeniu naig doktadnie wypetni¢ zaprawa
cementows.

Nawierzchnig z kostki betonowej naléy montowa¢ w miejsce zdemontowanej nawierz-
chni betonowej lub trylinki.

11.1.38.3 Materiaty

1) Kostki betonowe

2) Piasek

3) Cement portlandzki zwykty ,35”
4) Woda

11.1.38.4 Sprzt

1) Narzedzia reczne

[1.1.38.5 Odbiér rob6t

Wedtug zasad cgsci ogolnej ST a ponadto w ramach odbioru ggciowego Inspektor
Nadzoru stwierdza :

1) Doktadnosé¢ utozenia i spoinowania kostki.

[1.1.39 Nawierzchnia z mieszanek mineralno — bituntiznych asfaltowych. Warstwa
wigzaca grubcé¢ 5 cm. Standard Il — poz przedmiaru 01.4.39

11.1.39.1 Zakres robot

1. Powierzchnia asfaltu - 399.00 m

11.1.39.2 Warunki wykonania robét

Wykonawca ma obowizek uzyskania zgody wiéciwego zaradcy na wegcie z robotami
oraz zmiang organizacji ruch w pasie drogowym.
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Odcinek rob6t powinien by¢ oznakowany zgodnie z przepisami ruchu drogowego ar
wiasciwie zabezpieczony.

Nawierzchnige z mas bitumicznych otoczonych na gaco nalezy wykona¢ zgodnie z
norma BN- 74/ 8934 — 06.

Posmarowanie gogcym bitumem krawedzi istniejagcej nawierzchni, rozcielenie
mieszanki dostarczonej na plac budowy oraz mecharane zagszczenie z ¢gcznym
ubiciem nawierzchni przy kraweznikach i urzadzeniach obcych.

Przyjeto transport mieszanki asfaltowej z odlegtéci 5 km. Przy ewentualnej dalszej
odlegtasci koszt transportu nalezy regulowac cerg jednostkows.

Profil uzupetnionej nawierzchni nalezy doktadnie dostosowa do istniejacego stanu.

Zastosowanie mieszanki mineralno — asfaltowa poleggrawdzeniu w/g zasady 1
badania na 1000 Mg mieszanki, metagMarshalla — BN — 70/8931 — 09 zmodyfikowana
przez IBDIM w Warszawie i oznaczoi tematem TN — 158.

11.1.39.3 Materiaty

1) Mieszanka mineralno — asfaltowa — standard Il
2) Emulsja asfaltowa

11.1.39.4 Sprzet

1) Rozktadarka mas bitumicznych

2) Walec statyczny samojezdny

3) Walec statyczny samojezdny ogumiony
4) Samochdéd samowytadowczy 5 t

5) Samochdéd samowytadowczy 10 t

[1.1.39.5 Odbidér robot

Wedtug zasad cgsci ogolnej ST a ponadto w ramach odbioru ggciowego Inspektor
Nadzoru stwierdza :

1) Doktadnos¢ utozenia mieszanki
2) Grubosé mieszanki
3) Wiasciwosé probek do badar mechanicznych mieszanki

[1.1.40 Nawierzchnia z mieszanek mineralno — bitunuznych asfaltowych. Warstwa
scieralna grubosci 4 cm. Standard Il — poz przedmiaru 01.4.40
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11.1.40.1 Zakres robot
1. Powierzchnia asfaltu - 399.00 m
11.1.40.2 Warunki wykonania robét

Wykonawca ma obowizek uzyskania zgody wiéciwego zaradcy na wegcie z robotami
oraz zmiang organizacji ruch w pasie drogowym.

Odcinek robot powinien by oznakowany zgodnie z przepisami ruchu drogowego az
wiasciwie zabezpieczony.

Nawierzchnig¢ z mas bitumicznych otoczonych na gaco nalezy wykona¢ zgodnie z
norma BN- 74/ 8934 — 06.

Posmarowanie gogcym bitumem krawedzi istniejacej nawierzchni, rozcielenie
mieszanki dostarczonej na plac budowy oraz mecharine zagszczenie z ¢cznym
ubiciem nawierzchni przy kraweznikach i urzadzeniach obcych.

Przyjeto transport mieszanki asfaltowej z odlegtéci 5 km. Przy ewentualnej dalszej
odlegtcci koszt transportu nalezy regulowac cerg jednostkowg.

Profil uzupetnionej nawierzchni nalezy doktadnie dostosowa do istniejacego stanu.

Zastosowanie mieszanki mineralno — asfaltowa poleggrawdzeniu w/g zasady 1
badania na 1000 Mg mieszanki, metagMarshalla — BN — 70/8931 — 09 zmodyfikowana
przez IBDIM w Warszawie i oznaczorl tematem TN — 158.

11.1.40.3 Materiaty

1) Mieszanka mineralno — asfaltowa — standard Il
2) Emulsja asfaltowa

11.1.40.4 Sprzt

1) Rozkitadarka mas bitumicznych

2) Walec statyczny samojezdny

3) Walec statyczny samojezdny ogumiony
4) Samochdd samowytadowczy 5 t

5) Samochdd samowytadowczy 10 t

[1.1.40.5 Odbiér rob6t

Wedtug zasad cgsci ogolnej ST a ponadto w ramach odbioru ggciowego Inspektor
Nadzoru stwierdza :

1) Doktadnos¢ utozenia mieszanki
2) Grubosé mieszanki
3) Wiasciwosé probek do badar mechanicznych mieszanki
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11.1.41 Reczne rozebranie nawierzchni mineralno — bitumicznej
- poz przedmiaru 01.4.41

11.1.41.1 Zakres robot
1. Powierzchnia rozbieranej nawierzchni asfaltowej - 399.00 m2
[1.1.41.2 Warunki wykonania robot

Wykonawca ma obowizek uzyskania zgody wiéciwego zaradcy na wegcie z robotami
oraz zmiang organizacji ruch w pasie drogowym.

Odcinek robot powinien by oznakowany zgodnie z przepisami ruchu drogowego az
wiasciwie zabezpieczony.

Do zadanie wykonawcy nalgy: reczne wytamanie istniegcej nawierzchni bitumicznej z
usunieciem gruzu (mineratu) poza plac budowy.

Przed rozpoczciem demontau nalezy ustali¢ rzedne gornej krawedzi istniejace]
nawierzchni na pocatku i na koncu odcinka i dane te wpisywé do dziennika budowy.

11.1.41.3 Materiaty
Nie wystepuja
11.1.41.4 Sprzet

1) Narzedzia reczne
11.1.41.5 Odbi6r robot

Wedtug zasad cgsci ogolnej ST a ponadto w ramach odbioru ggciowego Inspektor
Nadzoru stwierdza :

1) Wpis do dziennika budowy rzdnych kazdego odcinka nawierzchni przed
rozpoczeciem demontau.

2) Prawidtowos¢ utozenia i zabezpieczenia zdemontowanego materiatu.

[1.1.42 Reczne rozebranie nawierzchni betonowej - poz przediawru 01.4.42

[1.1.42.1 Zakres robot

1. Powierzchnia rozbieranej nawierzchni betonowej - 327.00 m2
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11.1.42.2 Warunki wykonania robot

Wykonawca ma obowizek uzyskania zgody wiéciwego zaradcy na wegcie z robotami
oraz zmiang organizacji ruch w pasie drogowym.

Odcinek robot powinien by oznakowany zgodnie z przepisami ruchu drogowego az
wiasciwie zabezpieczony.

Do zadanie wykonawcy nalgy: r eczne wytamanie istniegcej nawierzchni betonowej

Z usunigciem gruzu poza plac budowy.

W ramach tego elementu robot policzono rozebranieawierzchni z betonu wylewanego
Jak rowniez z ptyt betonowych lub trylinki.

Przed rozpoczciem demontau nalezy ustali¢ rzgdne gornej krawedzi istniejacej
nawierzchni na pocatku i na koncu odcinka i dane te wpisywé do dziennika budowy.

11.1.42.3 Materiaty
Nie wystepuja
11.1.42.4 Sprzet

1) Narzedzia reczne
11.1.42.5 Odbi6r robot

Wedtug zasad cgsci ogolnej ST a ponadto w ramach odbioru ggciowego Inspektor
Nadzoru stwierdza :

1) Wpis do dziennika budowy rzdnych kazdego odcinka nawierzchni przed
rozpoczeciem demontau.
2) Prawidtowosé¢ utozenia i zabezpieczenia zdemontowanego materiatu.

11.1.43 Oczyszczenie rowdw przydrogowych po robotd kanalizacyjnych,
z wyprofilowaniem dna i skarp - poprzedmiaru 01.4.43

[1.1.43.1 Zakres robot

1. taczna dugad¢ wykopow w drogach - 1407.00 m
2. llosé rowow do oczyszczenia (wskaik 0.5) - 704.00 m

11.1.43.2 Warunki wykonania robét

Wykonawca ma obowizek uzyskania zgody wiéciwego zaradcy na wegcie z robotami
oraz zmiang organizacji ruch w pasie drogowym.

Odcinek robot powinien by¢ oznakowany zgodnie z przepisami ruchu drogowego ar
wiasciwie zabezpieczony.
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Do zadai wykonawcy nalery uporzadkowanie rowow przydrogowych po robotach kana-
Kanalizacyjnych przez usungcie urabku lub jego rozplantowanie oraz wyprofilowanie
Dna i skarp.
11.1.43.3 Materiaty
Nie wystepuja
11.1.43.4 Sprzet
1) Narzedzia reczne

[1.1.43.5 Odbidr robot

Wedtug zasad cgsci ogolnej ST a ponadto w ramach odbioru ggciowego Inspektor
Nadzoru stwierdza :

1) Prawidtowos¢ oczyszczenia rowOw oraz wyprofilowania ich dna ikarp.

11.1.44 Pomiary przy liniowych robotach ziemnych pa przytacza ( odcinki w pasach
drogowych ) —poz przedmiaru 01.5.44

11.1.44.1 Zakres robot

1) Laczna diugaé wykopu pod przylacza

-KS -1A - 0.034 km
-KS -1C - 0.045 km
RAZEM - 0.079 km

11.1.44.2 Warunki wykonania robét

Prace geodezyjne i pomiarowe naky wykona¢ zgodnie z obowazujacymi instrukcjami
Gtéwnego Urzdu Geodezji i Kartografii.

Wytyczenie trasy przebiega projektowanych kanatowanitarnych nalezy wykonaé¢ w
oparciu 0 miejscows osnowe geodezyjm.

Repery wysokdaciowe naley wyznacza& maks. co 250 m oraz obok projektowanych
obiektéw, z doktadnacia do 0.5 cm.

Robocze punkty wysokéciowe wyznaczé w zakresie niezlgdne do szczegdtowego
wytyczenia i wykonania robot.

Tyczenie zostanie poprzedzone szczegétowym rozponiean terenu w zakresie
rozmieszczenia uzbrojenia podziemnego.
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Nalezy bezwzgédnie przeprowadzic wywiad z miejscov ludnoscia w sprawie
rozmieszczenia nieewidencyjnego uzbrojenia lokalneg

Kraw g¢dzie wytyczonych wykopow oraz miejsca skrzzowania z istniepcym
uzbrojeniem podziemnych naléy oznakowa dobrze widocznymi palikami.

11.1.44.3 Materiaty

3) Stupki drewniane fi 70 mm
4) Deski obrzynane gr. 22 mm

II. 1.44.4 Sprat

4) Samochdéd dostawczy

5) Specjalistyczny sprzt geodezyjny ( niwelator, tachimetr )

6) Tasma metolowa, poziomica, szablony

11.1.44.5 Odbior robot

Odbior dokonywany jest wedtug zasad agci ogdlnej ST na podstawie map z
inwentaryzacja powykonawcz opracowam przez uprawnionych geodetow.
Il. 1.45 Usunigcie warstwy ziemi wierzchniej spychaczem 75 kW

- poz przedmiaru 01.5.45

[1.1.45.1 Zakres robot

1) Dtugas¢ wykopu pod przytacza - 79.00m
2) Dlugaé¢ wykopu pod przytacza w drogach - 38.00m
3) Dlugosé wykopu pod przytacza z humusem - 41.00m
4) Szerokd&¢ wykopu - 0.90 m
5) Grubos¢ warstwy zdejmowanej - 0.15m
6) Objetos¢ warstwy zdejmowanej

41 *0.90m * 0.15 m mm - 5.50 m3

11.1.45.2 Warunki wykonania robot

Usunigcie wierzchniej warstwy ziemi w obszarze przeznacagm pod wykop dotyczy
zarowno humusu urodzajnego jak rownig darni oraz nawierzchni drég gruntowych.

Usuniecie spychaczem warste nalezy hatdowaé w/g rodzaju w odlegtd@ci do 30 m od
wykopu.

[1.1.45.3 Materiat

Nie wysigpuje
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1.1.45.4 Sprzt

1) Spycharka gisienicowa

11.1.45.5 Odbiodr robot

Prawidtowos¢ zdjecia wierzchniej warstwy ziemi na obszarze przeznaonym pod
\I/szlégsv)s/jtwierdza Inspektor Nadzoru, dokonupc stosownego zapisu w Dzienniku

I1.46 Reczne karczowanie drzew fi do 35 cm — poz przedmiar®1.5.46

[1.1.46.1 Zakres robot

1) Dhugasé wykopu pod kanat ( z humusem) - 41m
2) Srednia diugo$é¢ wykopu na 1 szt karpy lub drzewa - 20m
3) llos¢ usuwanych karp i drzew

41 m : 20 m/szt - 2 szt

Il. 1.46.2 Warunki wykonania robét

Wystepujace na trasie prowadzonych wykopow karpy oraz dzikeosnace drzewa i
krzaki nalezy usuné.

11.1.46.3. Materiaty

Nie wysigpuje

11.1.46.4 Sprzet

2) Narzedzia reczne: topaty, siekiery, pity, liny.
11.1.46.5 Odbior robot

Wedtug zasad cgsci ogolnej ST.

11.1.47 Wywdzka pni i korzeni na odlegt@é¢ 2 km — poz przedmiaru 01.1.5.47
11.47.1 Zakres robot

1) llosé karp i drzew - 2 szt
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11.1.47.2 Warunki wykonania robot
Usunigte z trasy wykopow karpy, korzenie, dzikie drzewa @z krzaki nalezy zatadowa
koparka 0.6 m3 na przyczep ciagnikowa oraz wywiezé w teren budowy na skfadowisko
wskazane przez Inspektora Nadzoru, w odleg$ai do 2 km.
11.1.47.3 Materiaty
Nie wystepuja
11.1.47.4 Sprzet
7) Koparka 0.6 m3
8) Ciagnik kotowy
9) Przyczepa cagnikowa
11.1.47.5 Odbior robot
Wedtug zasad cgsci ogolnej ST.
11.1.48 Wykop liniowy kopark g 0.25 m3 z transportem urobku samochodami
samowytadowczymi na odlegi do 10 km. Grunt kategorii 11l
— poz przedmiaru 01.5.48
11.1.48.1 Zakres robot

A: Dane wyjsciowe:

1) Diugasé wykopu pod przytacza w drogach - 38.00m
2) Szeroka¢ wykopu - 0.90 m
3) Srednia glebokosé¢ wykopu, wynikajaca z :
- taczniej gt. wiaczar do kanatow - 393.70 m
- taczniej ilosé wiaczen - 150 szt
- sredniej gt. wiaczenia - 2.62m
- sredniej gt. na koncu wykopu dr - 2.14m
- dodatek na asymetr¢ wykopu 2.14m x 1.3 - 2.78 m
4) Pogkbienie pod podsyplk - 0.20 m

B. Objetosé wykopu
38m* (2.78 +0.2) m* 0.9m - 101.90 m3

[1.1.48 Warunki wykopania robot
Wykop nalezy realizowaé z uwzgkdnieniem wytycznych zawartych w ,, Warunkach

technicznych wykonania i odbioru robét budowlano -montazowych —tom | —
Budownictwo ogolne ,,.
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Z uwagi na brak miejsca do sktadowania urobku wzdta wykopu oraz potrzeke
stabilizowania zasypki wszystkie wykopy w @igach komunikacyjnych musza by¢
zrealizowane z bigacym usuwaniem urobku samochodami samowytadowczymi.

Wykop powinien byé zabezpieczony od dogpu 0sob postronnych oraz wyposeenie w
tymczasowe przejcia i przejazdy jak réwniez drabinki zejsciowe w odlegtéci
maksimum co 20m.

Dla obszaru obgtego robotami przyjeto Il kategori ¢ grunt jako srednia, co oznaczaze
moze wyskgpowac lokalnie grunty o nizszej i wyzszej kategorii.

W cenie jednostkowej wykopdw wykonawca ma obowzek uwzgkdnié¢ wszystkie
niezbedne naktady na prawidtowg realizacje robot oraz ryzyko z tytutu warunkow
klimatycznych, ukrytych przeszkdod lub utrudnien miejscowych jak réwniez naprawy
uszkodzonej mdz rozebranej przez wykonawe nawierzchni utwardzonej, ktorej
rozbiorka nie byta przewidywana obmiarem projektowym.

11.1.48.3 Materiaty

1) Tymczasowe przengne przegciowe i przejazdy
2) Drabinki zejsciowe
3) Barierki ogrodzeniowe i t&ma ostrzegawcza

11.1.48.4 Sprzt

1) Koparka 0.25 m3
2) Samochod samowytadowczy

[1.1.48.5 Odbioér robot

Wedtug zasad cgsci ogolnej ST a ponadto w ramach odbioru ggciowego Inspektora
Nadzoru stwierdza:

1) Zgodnasé wykopu z projektem i tyczeniem geodezyjnym

2) Przygotowania podtaa do rob6t montazowych
3) Zabezpieczenie i porgdek na terenie prowadzonych wykopow

11.1.49 Mechaniczne zasypanie wykopu liniowego (kosztami zakupu i transportu),
zageszczeniem warstwami co 25cm ubijakami mechanicznynoraz zwilzenie
warst wodg. Grunt kategorii lll. — poz przedmiaru 01.5.49

11.1.49.1 Zakres robot

1) Zasypka wykopu mechanicznego - 101.90 m3
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11.1.49..2 Warunki wykopania robét
Zasypke nalezy realizowaé z uwzgkdnieniem wytycznych zawartych w ,, Warunkach
technicznych wykonania i odbioru robét budowlano -montazowych —tom | —

Budownictwo ogdlne ,,.

Zasypke nalezy wykonaé¢ pospotka piaskowa, ktérej koszt transportu na plac budowy
powinien by¢ wliczony w cerg jednostkowa pospotki.

Zasypywany wykop powinien by zageszczony ubijakiem spalinowym 200 kg w
warstwach co 25 cm ze zwikniem wod.
Wskaznik zageszczenia zasypki musi odpowiadawarunkom okreslonym norma
BN — 77/8331 - 12
11.1.49.3 Materiaty
4) Pospoétka piaskowa
11.1.49.4 Sprzet
4) Ubijak spalinowy 200 kg
5) Spycharka 55 kW
6) Samochdd samowytadowczy
11.1.49.5 Odbidr robot
Wedtug zasad cesci ogolnej ST.
11.1.50 Wykop liniowy szerokaosci 1.0 m i gebokosé¢ do 3.0 m koparkg 0. 25 m3 na
od ktad, grunt kat Il -poz pomiaru 01.5.50
11.1.50.1 zakres robot

A. Dane wyjciowe:

1) Diugasé wykopu pod przytacza - 79.00m
2) Dlugosé wykopu pod przytacza w drogach - 38.00m
3) Dlugas¢ wykopu pod kanat ( z humusem) - 41.00m
4) Szerokd¢ wykopu - 0.90 m
5) Srednia glebokosé wykopu - 2.35m
6) Wykop pod podsyple - 0.20m
7) Wskaznik wykopu mechanicznego - 80. 00 %
8) Dlugaé¢ wykopu mechanicznego

41m * 0.8 - 33.00m

B. Objetosé wykopu mechanicznego
33m * (2.35 + 0.20)m * 0.90m - 75.70 m3
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11.1.50.2 Warunki wykopania robét

Wykop nalezy realizowaé¢ z uwzgkdnieniem wytycznych zawartych w ,, Warunkach
technicznych wykonania i odbioru robét budowlano -montazowych —tom | —
Budownictwo ogdlne ,,.

llo$¢ wykopow mechanicznych przygto wskaznikiem orientacyjnym w wysokasci 80%.

Wykop powinien byé zabezpieczony od dogpu 0s6b postronnych oraz wyposaenie w
tymczasowe przejcia i przejazdy jak rowniez drabinki zejsciowe w odlegtdci
maksimum co 20m.

Dla obszaru obgtego robotami przyjeto 11l kategori ¢ grunt jako §rednia, co oznaczaze
moze wysepowaé lokalnie grunty o nizszej i wyzszej kategorii.

W cenie jednostkowej wykopow wykonawca ma obowzek uwzgkdni¢ wszystkie
niezbedne naktady na prawidtowa realizacje robot oraz ryzyko z tytutu warunkéw
klimatycznych, ukrytych przeszkod lub utrudnien miejscowych jak réwniez naprawy
uszkodzonej mdz rozebranej przez wykonaweg nawierzchni utwardzonej, ktérej
rozbidérka nie byta przewidywana obmiarem projektowym.

11.1.50.3 Materiaty

1) Tymczasowe przenéne przegciowe i przejazdy
2) Drabinki zejsciowe

3) Barierki ogrodzeniowe i t&ma ostrzegawcza

11.1.50.4 Sprzet

1) Koparka 0.25 m3

[1.1.50.5 Odbiér rob6t

Wedtug zasad cgsci ogolnej ST a ponadto w ramach odbioru ggciowego Inspektora
Nadzoru stwierdza:

1) Zgodnasé wykopu z projektem i tyczeniem geodezyjnym

2) Przygotowania podtaa do robét montazowych
2) Zabezpieczenie i porgdek na terenie prowadzonych wykopow

[1.1.51 Mechaniczne zasypanie wykopu liniowego — ggprzedmiaru 01.5.51
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11.1.51.1 Zakres robot

1) Zasypka wykopu mechanicznego - 75.70 m3
11.1.51.2 Warunki wykopania robot

Zasypke nalezy realizowa¢ z uwzgkdnieniem wytycznych zawartych w ,, Warunkach
technicznych wykonania i odbioru robét budowlano -montazowych —tom | —
Budownictwo ogolne ,,.

Mechaniczna zasypka wykopu jest dopuszczalna jedysmpo uprzednim recznym
obsypaniu rur do wysokaci 0.3 m ponad wierzch rury.

Niedopuszczalne jest spychanie do wykopu dych kamieni lub gtazow narzutowych.

Zasypywany wykop powinien by zageszczony ubijakiem spalinowym 200 kg w
warstwach co 25 cm.

[1.1.51.3 Materiaty
Nie wystepuja
11.1.51.4 Sprzet

5) Ubijak spalinowy 200 kg
6) Spycharka 55 Kw

11.1.51.5 Odbior robot

Wedtug zasad cgsci ogolnej ST.

[1.1.52 Wykop liniowy o szer. do 1.0 mi gib. do 3. O m wykonanie ¢cznie, grunt
kategorii lll — poz przedmiaru 01.5.52

11.1.52.1 zakres robot

A. Dane wygciowe:

1) Dtugasé wykopu pod przytacze z humusem) - 41.00m
2) Dlugaé¢ wykopu mechanicznego - 31.00 m
3) Glgbokosé wykopu recznego 41m —31m - 8.00 m
4) Szerokd&¢ wykopu - 0.90 m
5) Srednia gtebokosé wykopu - 214 m

7) Wykop pod podsypke - 0.20m
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B. Objetos¢ wykopu mechanicznego
8 m*(2.14+0.20) m*0.90 m - 18.40m3

11.1.52.2 Warunki wykopania robot

Wykop nalezy realizowaé¢ z uwzgkdnieniem wytycznych zawartych w ,, Warunkach
technicznych wykonania i odbioru robét budowlano -montazowych —tom | —
Budownictwo ogolne ,,.

Wykop reczny nalezy wykonaé w trudno dostgpnych miejscach dla spretu
mechanicznego, w pobku istniejagcego uzbrojenia, obiektow kubaturowych, drzew,
ogrodzen lub innych urzadzen trwale zwigzanych z terenem.

llo$¢ wykopow recznych przyjeto wskaznikiem orientacyjnym w wysokaosci 20%.

Wykop powinien byé¢ zabezpieczony od dogpu 0s6b postronnych oraz wyposaenie w
tymczasowe przejcia i przejazdy jak rowniez drabinki zejsciowe w odlegtdci
maksimum co 20m.

Dla obszaru obgtego robotami przyjeto 11l kategori ¢ grunt jako §rednia, co oznaczaze
moze wysepowaé lokalnie grunty o nizszej i wyzszej kategorii.

W cenie jednostkowej wykopow wykonawca ma obowzek uwzgkdni¢ wszystkie
niezbedne naktady na prawidtowa realizacje rob6t oraz ryzyko z tytutu warunkéw
klimatycznych, ukrytych przeszkod lub utrudnien miejscowych jak réwniez naprawy

uszkodzonej lmdz rozebranej przez wykonaweg nawierzchni utwardzonej, ktérej
rozbidérka nie byta przewidywana obmiarem projektowym.

[1.1.52.3 Materiaty

1) Tymczasowe przengne przegciowe i przejazdy
2) Drabinki zejsciowe

3) Barierki ogrodzeniowe i t&ma ostrzegawcza
11.1.52.4 Sprzet

Narzedzia reczne

[1.1.52.5 Odbidér robot

Wedtug zasad cgsci ogolnej ST a ponadto w ramach odbioru ggciowego Inspektora
Nadzoru stwierdza:

1) Zgodnasé wykopu z projektem i tyczeniem geodezyjnym
2) Przygotowania podtaa do rob6ot montazowych
3) Zabezpieczenie i porgdek na terenie prowadzonych wykopow
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11.1.53 Reczne zasypanie wykopu liniowego o szer. do 1.0 mtgb. do 3.0 m, grunt kat.
Il — poz przedmiaru 01.5.53

11.1.53.1 Zakres robot

1) Objetos¢ zasypki recznej - 18.40 m3
11.1.53.2 Warunki wykonania robot

Zasypke nalezy realizowa¢ z uwzgkdnieniem wytycznych zawartych w ,, Warunkach
technicznych wykonania i odbioru robét budowlano -montazowych —tom | —
Budownictwo ogolne ,,.

Zasypke reczny nalezy wykonywaé przy wykopach w trudno dosgpnych miejscach dla
sprzetu mechanicznego, w pob#u istniejacego uzbrojenia, obiektow kubaturowych,
drzew, ogrodze lub innych urzadzen trwale zwigzanych z terenem oraz na catej
dtugosci zmontowanego rurociagow do wysokdci 0.3 m ponad wierzch rury

[I. 1.53.3 Materiaty

Nie wysiepuje.

11.1.53.4 Sprzet

Narzedzia reczne

11.1.53.5 Odbior robot

Wedtug zasad cgsci ogolnej ST.

[1.1.54 Petne umocnienie pionowyckcian wykopu o szr. do 1. 0 mi gteb. do 3.0 m

balami drewnianymi, grunt kat. Ill - poz przedmiaru 01.5.54

[1.1.54.1 Zakres robot

1) Wykop catkowity pod przytacza - 79.00 m
2) Srednia glebokosé wykopu - 2.35m
3) Powierzchnia umacnianychscian balami

79m * 2.35m *2 - 371.30 m2

11.1.54.2 Warunki wykonania robét

Do umocnienia pionowychscian wykopdéw balami drewnianymi nalery uzywaé
materiatow dobrej jakosci, pozbawionych sgkan, proéchnicy badz zbutwiatych.
Zalecane jest zastosowanie bali iglastych, obrzyngoh, gr 63 mm klasy Il nasyconych
oraz stempli iglastych okmgtych rowniez nasyconych.

Zabrania schodzenia do wykopu i wychodzenia po rozgach.
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11.1.54.3 Materiaty
1) Bale iglaste, obrzynane, nasycone gr 63 mm khalll nasycone
3) Stemple iglaste okagte nasycone fi 14 cm
4) Klamry ciesielskie
11.1.54.4 Sprzety
Narzedzia reczne

[1.1.54.5 Odbiér rob6t

Wedtug zasad cgsci ogolnej ST a ponadto w ramach odbioru ggciowego Inspektora
Nadzoru stwierdza:

1) Jakaoéé uzytych do umocnienia materiatow

2) Prawidtowosé¢ rozmieszczenia rozpor i klamr
3) Wyposazenie w drabinki zejsciowe

[1.1.55 Reczne rozplanowanie wierzchniej warstwy wykopu

-poz przedmiaru 01.5.55
11.1.55.1 Zakres robot
1) Rozplanowanie zd¢tego humusu - 5.50 m3
11.1.55.2 Warunki wykonania robot
Wykonawca ma obowizek ponownego ut@enia, tego samego rodzaju, uprzednio zeliej
warstwy wierzchniej ( humus, drogi gruntowe ) w migscach po zasypce wykopu oraz
doktadne wyrownanie i spratniegcie terenu z przywroceniem pierwotnej jego postaci.
Il. 1.55.3 Materiaty
Nie wystepuje.
11.1.55.4 Sprzet
Narzedzia reczne
11.1.55.5 Odbiodr robot
Wedtug zasad cesci ogolnej ST.

[1.1.56 Darniowanie skarp rowow przy drogowych i méioracyjnych
— poz przedmiaru 01.56
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[1.1.56.1 Zakres robot

1) llos¢ skrzyzowan z drogami i rowami - 8 szt
2) Szerokaé¢ pasa darniowanego - 0.90 m
3) Dtugosé jednego pasa darniowanego - 3.00 m
4) Powierzchnia darniwana :

8*2*0.9*3.0 - 43. 20 m2

11.1.56.2 Warunki wykonania robét

Wykonawca ma obowizek ponownego ut@enia, uprzednio zdgtej darni szczegolnie w
rowach przydroznych i melioracyjnych oraz wyrownanie i uporadkowanie terenu, z
przywréceniem pierwotnej jego postaci.

11.1.56.3 Materiat

1) Darn
2) Ziemia urodzajna ( humus)

11.1.56.4 Sprzet

Narzedzia reczne

11.1.56.5 Odbior robot

Wedtug zasad cgsci ogolnej ST.

[1.1.57 Pompowanie z odwodnienia powierzchniowegaeegtawem pomp ttokowej
z agregatem pgdotworczym — poz przedmiaru 01.5.57

11.1.57.1 Zakres robot

A. llos¢ zestawdw pomp :

1) llos¢ przytaczy w drogach - 8 szt
2) llosé¢ zestawow pomp : 1 kpl/1 przydcze - 8 kpl

B. Czas pracy pomp
1) Przewidywany cykl pracy jednego zestawu pompowego

( agregat pradotworczy + pompa ) - 4 rg
2) Laczny czas pracy zestawu 8kpl * 4rg/kpl - 32 g

11.1.57.2 Warunki wykonania robot

Odwodnieniem powierzchniowym obgto catoé¢ wykopow niezalenie od odwodnienia
studniami depresyjnymi.
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Wielokrotno ¢ uzycia zestawow pompowych przewidziano dlassednionych warunkow
gruntowo — wodnych terenu obgtego projektem oraz dla przecgtnych warunkow
klimatycznych.

Zatozony cykl pracy jednego pompowania w iléci 4 rg jest wielkacig usredniong co
oznacza,ze mog wystapi¢ miejsca o mniejszym lub wgkszym cyklu pracy.

11.1.57.3. Materiaty
Nie wystepuja
11.1.57.4 Sprzet
1) Pompa tlokowa
2) Agregat pradotwdrczy przewazny
3) Srodek transportowy
11.1.57.5. Odbior robot
Wedtug zasad cgsci ogolnej ST.
11.1.58 Montaz urzadzen do pompowania
- poz przedmiaru 01.5.58
11.1.58.1 Zakres robot
1) llosé zestawOw pompowanych - 8 kpl
11.1.58.2 Warunki wykonania robot
Przewiduje sk montaz zestawu pompowego w postaci agregatu galotworczego i 4 —
rech pomp gkbinowych, zlokalizowanych w gsiednich studniach depresyjnych oraz
zestawu agregatu z pomgp ttokowg dla odwodnienia powierzchniowego.

Pompy powinny miegt zabezpieczenie przed sucho biegiem.

Wykonawca maze zasypié¢ prace agregatu pradotworczego zasileniem ze stategoddta
pradu, bez zmiany wynagrodzenia.

11.1.58.3 Materiaty

Nie wystepuja

11.1.58.4. Sprzt

1) Pompa gkbinowa elektryczna

2) Agregat pradotwdrczy przewazny
3) Srodek transportowy
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11.1.58.5 Odbior robot
Wedtug zasad cesci ogolnej ST.
11.1.59 Rurociag tymczasowy, stalowy, kotnierzowy DN 80
- poz przedmiaru 01.5. 59

[1.1.59.1 Zakres robot

1) llo$¢ zestawOw pompowych - 8 kpl
2) Dlugcoéé ruroci agoéw tymczasowych na 1 kpl - 15.00 m
3) Catkowita dtugos¢ ruroci aggu tymczasowego

8kpl * 15m/kpl - 40.00 m

11.1.59.2 Warunki wykonania robot

Odprowadzenie wody z zestawem pompowanych przewi@zio rurociaggiem
tymczasowym, stalowym DN 80 o patzeniach kotnierzowych, do najbliszego
odbiornika ( rowy przy drogowe lub melioracyjne).

Dlugosé ruroci agoéw tymczasowych dla 1 — go zestawu pompowanegotaés
usredniona.

W naktadach jednostkowych wykonawca ma obowgzek policzy koszt demontau,
czyszczenia, konserwacji i transportu elementow ruwciaggu tymczasowego.

11.1.59.3 Materiat

1) Rury stalowe DN 80

2) Kotnierz z otworami

3) Ksztattki stalowe kotnierzowe

4) Sruby z nakretkami

11.1.59.4 Sprzt

1) Samochdd skrzyniowy lub cignik z przyczem
11.1.59.5 Odbidr robot

Wedtug zasad cesci ogolnej ST.

11.1.60 Kanat z rur PCV 160 faczny na wcisk montowany w gotowym
wykopie — poz przedmiaru 01.6.60
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[1.1.60.1 Zakres robot

1. Odcinki przytaczy z rur PCV 160 mm z okréleniem oznaczenia studni, pozyejna
Wykazie odbiorcow oraz dtugdé i srednia gigbokosé¢ odcinka

A. KS -1A
1) Sr1A/34 - SplA/34A = 15/2.9m 2) Sr1A/48 - SplA/ABA = 15/2.4m
3) SK1A/58 - M1/97 =  4/1.7m
a) Dluga¢ przytaczy z rur PVC 160 mm - 34.00 m
b) llos¢ odcinkdw przytaczy - 3 szt
c) Sumaryczna gibokosé odcinkow - 7.00m
B. KS -1C
1) Sk1C/11 - M1/84 = 9/26m 2)SkiC/51 -M1/113 = 10/2.1m
3) Sk1C/52 - M1/113 = 8/2.4m 4) SriC/53 -M1/111 = 10/2.4m
5) Sk1C/57 - M1/114 = 8/2.3m
a) Dlugai¢ przytaczy z rur PVC 160 mm - 45.00 m
b) llos¢ odcinkdw przytaczy - 5 szt
c) Sumaryczna gibokosé odcinkow - 11.80 m
2. taczna diugaé przytaczy z rur PCV 160
34 + 45 - 79.00 mb
3. llos¢ odcinkéw przytaczy
3+5 - 8 szt
4. kaczna gebokosé odcinkow
_ 7.0m+11.8m - 18.80 m
5. Srednia gigbokos¢
18.80m : 8szt - 2.35m

11.1.60.2 Warunki wykonania robét

Montaz kanatéw z rur PCV nalezy realizowat z uwzgkdnieniem wytycznych zawartych
w ,, Warunkach technicznych wykonania i odbioru roba budowlano - montazowych —
tom Il — Instalacje sanitarne i przemystowe” oraz latalogach i informatorach
producentow rur.

Rur tworzywowych nie nalezy uktada¢ w temperaturze zewrtrznej ponizej O st C oraz
na tawach betonowych lub zalewabetonem.

Rury tworzywowe montowane w wykopie musg byé¢ uktadane na stabilizowanej
podsypce piaskowe;.
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Niedopuszczalne jest formowanie z rur PCV tukow ngoraco na budowie. Uggcie rur
w zigczu nie mae przekracza 1 st.

Elementy stalowe wysgpujace w rurociaggach naley zabezpieczé antykorozyjnie w taki
sposob, by powtoki nie stykaty i z tworzywem rur.

W cenie jednostkowej montau wykonawca ma obowazek uwzgkdnié wszystkie
niezbedne naktady na prawidtowa realizacg robot oraz ryzyko tytutu warunkow
klimatycznych, struktury geologiczno — wodnej grunti oraz ukrytych przeszkod i
utrudnien miejscowych.

[1.1.60.3 Materiat

1) Rury kielichowe PCV kanalizacyjne z&cianka lita typ SDR — 41 klasa N — 5 kg /cm2
z uszczelly.

11.1.60.4 Sprzet

Zuraw samochodowy
1) Samochdd skrzyniowy

[1.1.60.5 Odbiér rob6t

Wedtug zasad cgsci ogolnej ST a ponadto w ramach odbioru ggciowego Inspektor
Nadzoru stwierdza :

1) Srednice, diugosé odcinka i spadki rur

2) Rozmieszczenie studni rewizyjnych i inspekcyjnych
3) Prawidtowosé¢ wykonania podsypki i obsypki rurociagu

11.1.61 Podtaze pod kanat z pospotki nienormowanej, grubgci 20 cm
- poz przedmiaru 01.6.61

[1.1. 61.1 Zakres robot

1) Laczna diuga¢ wykopu pod kanat PCV 200 - 79.00 m
2) Szerokd@&¢ wykopu - 0.90 m
3) Grubos¢ podsypki - 0.20 m
4) Objetosé podsypki  79m * 0.9m * 0.20m - 14.20 m3

11.1.61.2 Warunki wykonania robét

Po wykonaniu wykopu do wymaganego poziomu podia gruntowego naley
bezwzgkdnie wykona¢ podsypke wyréwnawczo — wzmachiagcej grubosci 20 cm z
piasku lub pospdiki nienormowanej z rozmieszczeniema catej szerokéci wykopu.
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Wymagane jest doktadne wyprofilowanie poziomu podgki wedtug niwelet i szablonu z
prowadnicami oraz stabilizacja zagszczarka wibracyjn a do nasepujacych wartosci
Proctora :

- 95 % pod przejazdem lub drogami

- 90 % dla gkbokosci 4 m

- 85 % dla pozostatych rozwazan

11.1.61.3 Materiat
1) Podspotka nienormowana
11.1.61.4 Sprzet

1) Samochdéd wywrotka
2) Zageszczarka wibracyjna

[1.1.61.5 Odbi6r robbt :

Wedtug zasad cgsci ogolnej ST a ponadto w ramach odbioru ggciowego Inspektor
Nadzoru stwierdza :

1) Grubosé¢ podsypki

2) Prawidtowosé stabilizaciji
3) Prawidtowosé wyprofilowania ( spadki )

11.1.62 Studnia przykanalikowa inspekcyjna, tworzywowa DN 315 z rura teleskopowy i
witazemzeliwnym T —40 — poz przedmiaru 01.6.62
11.1.62.1 Zakres robot

1. KS-1A - Numer studni inspekcyjnych DN 315bich gtebokosé

1) Sp1A/34 A = 2.57m 2) Sp1A/48A = 179 m
a) Glebokosé studni DN 315 - 436 m
b) llosé studni DN 315 - 2 kpl

2. KS-1C - Numer studni inspekcyjnych DN 31bich gtgbokos¢

- nie wysgpuja
3. taczna gkbokosé studni DN 315 - 436 m
4. tacznailoéé studni DN 315 - 2 szt

5. Srednia gtebokosé studni 4.36 : 2 - 218 m
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11.1.62.2 Warunki wykonania robét

Studzienki inspekcyjne nalgy montowat w gotowym wykopie na uprzednio wykonanej
podsypce jak pod rurochg.

Kinete studni nalezy posadowt sztywno, poprzez wdainiecie w podsyple aby wypeini¢
puste przestrzennie pod jej dnem.

Po polkczeniu kinety z doptywami, naleéy doktadnie obsyp& ja do wysokdaci 15 cm
powyzej wlotéw.

Karbowany trzon studni nalezy przycia¢ do wysokd@ci wymaganej konkretna
lokalizacja.

Zwienczenie studni naléy wykonaé rur g teleskopowy z wikazemzeliwnym typ ciezki 40 t
poniewaz trudno przewidzieé¢ jakie bedzie rzeczywiste obgjzenie (najazd) w miejscu ich
posadowienia. Wymagana jest petna szczel§tostudni.

11.1.62.3 Materiat

12)Kineta tworzywowa

13)Trzon z rury karbowanej
14)Rury teleskopowe z uszczelkami
15)Wiaz zeliwny 40 t

16)Pospotka nienormowana
11.1.62.4 Sprzet

17)Samochaod skrzyniowy

[1.1.62.5 Odbidér robot

Wedtug zasad cgsci ogolnej ST a ponadto w ramach odbioru ggciowego Inspektor
Nadzoru stwierdza :

18) Prawidtowos¢ wykonania podsypki i posadowienia kinety

19) Prawidtowos¢ ztacz uszczelkowych

20)Prawidtowos¢ zwienczenia studni

11.1.63 Préba wodna kanatow rurowych PCV 160 — poprzedmiaru 01.6.63
11.1.63.1 Zakres robot

1) llos¢ przytaczy do proby - 8 szt



Str 78
11.1.63.2 Warunki wykonania robét

Wykonawca ma obowazek przeprowadzenia proby szczelrizi zmontowanego kanatu
sanitarnego na odcinku medzy sasiadujacymi studniami.

Dopuszcza si mozliwos¢ objecia jedna préba kilka taczacych si odcinkdéw kanatu, z
tym, ze faczna ich dlug@¢ nie maze przekracza 100 m.

Probowany odcinek studni o najnkszej rzednej nalezy zaslepiaé korkiem, tarczg z
uszczelnieniem lub balonem gumowym oraz napekiwoda do poziomu zwierciadta, w
studni o najwyzszej rzegdnej, minimum 0.5 m ponad gorry krawedz kanatu wylotowego.

Okres odpowietrzenia i stabilizacji poziomu wody pwinien wynosi co najmniej 62 m
do napetnienia.

Odcinek uznaje s¢ za szczelny jeeli nie nasypit spadek poziomu zwierciadta wody
przez okres:

- 30 minut dla odcinkow kanatow o dtugéci do 50 m
- 60 minut dla odcinkéw kanatéw o dtugdci ponad 50 m

[1.1.63.3 Materiat

1) Deski iglaste obrzynane nasycone gr 32mm ki 1l
2) Stemple drewniane okorowane fi 14 cm
21)Uszczelnianie

22)Woda z wodocagu

23)Rury stalowe o cynk. fi 50 mm §czone na gwint

11.1.63.4 Sprzt
1) Samochdd skrzyniowy
11.1.63.5 Odbior robot

Wedtug zasad cgsci ogolnej ST a ponadto w ramach odbioru ggciowego Inspektor
Nadzoru stwierdza :

1) Dtugosé prébowanego odcinka i numery studni kraicowych

2) Date oraz czas rozpocgcia i zakanczenia préby
3) Poziom zwierciadta wody przed i po probie

11.1.64 Wykonanie koryta w pasach rozebranej nawiezchni, giebokosé 50 cm, grunt
kat. Ill —poz przedmiaru 01.7.64

[1.1.64.1 Zakres robot
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1) Odcinki koryta pod nawierzchnig¢ drogowa
A. Pod nawierzchnie asfaltow
a) KS-1A — nie wysepuja
b) KS-1C — nie wyst¢puja

B. Pod nawierzchnie gruntova

a) KS-1A - 2.00 m
b) KS-1C - 26.00m
RAZEM - 28.00m

C. Pod nawierzchnie betonowy
a) KS-1A - nie wysepuja

b) KS-1C - 10.00 m
RAZEM - 10.00 m
2) Szerokd¢ koryta - 0.90 m
3) Powierzchnia koryta (28+10)m* 0.9m - 34.20m

11.1.64.2 Warunki wykonania robét

Wykonawca ma obowizek uzyskania zgody wiéciwego zaradcy na wegcie z robotami
oraz zmiang organizacji ruch w pasie drogowym.

Odcinek rob6t powinien by¢ oznakowany zgodnie z przepisami ruchu drogowego ar
wiasciwie zabezpieczony.

Korytowanie polega na gcznym odspoinowaniu gruntu z odrzuceniem urobku na
pobocze, doktadnym wyprofilowaniu dna koryta wraz zmechanicznym zagszczeniem i
uformowanie dna i pobocza.

11.1.64.3 Materiat

Nie wystepuja

11.1.64.4 Sprzet

1) Walec wibracyjny jednoosiowy 0.6 t.

11.1.64.5 Odbior robot

Wedtug zasad cgsci ogolnej ST a ponadto w ramach odbioru ggciowego Inspektor
Nadzoru stwierdza :

1) Doktadnos¢ wyprofilowania i zageszczenia dna koryta,
2) Doktadnosé¢ wyprofilowania i zaggszczenia pobocza.
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11.1.65 Reczne profilowanie i zagszczenie podida pod nawierzchnie jezdni
- poz przedmiaru 01.7.65

11.1.65.1 Zakres robot
1. Powierzchnia profilowana - 34.20m2
11.1.65.2 Warunki wykonania robot

Wykonawca ma obowizek uzyskania zgody wiéciwego zarzadcy na wepcie z robotami
oraz zmiang organizacji ruch w pasie drogowym.

Odcinek rob6t powinien by¢ oznakowany zgodnie z przepisami ruchu drogowego ar
wiasciwie zabezpieczony.

W ramach przygotowania podtaa pod warstwy konstrukcyjne nawierzchni naley
doktadnie wyprofilowaé do stanu istniepcej drogi a nastpnie zagsci¢ walcem
wibracyjnym jednoosiowym 06. T.
11.1.65.3 Materiaty
1) Woda
11.1.65.4 Sprzet

1) Walec wibracyjny jednoosiowy 0.6 t.

[1.1.65.5 Odbidér robot

Wedtug zasad cgsci ogolnej ST a ponadto w ramach odbioru ggciowego Inspektor
Nadzoru stwierdza :

1) Doktadnos¢ wyprofilowania i zageszczenia warstwy
2) Grubosé warstwy

11.1.66 Warstwa odsiczajaca z zagszczeniem mechanicznym, grulsci 20 cm
- poz przedmiaru 01.7.66

11.1.66.1 Zakres robot
1. Powierzchnia profilowana - 34.20 m2
11.1.66.2 Warunki wykonania robét

Wykonawca ma obowizek uzyskania zgody wiéciwego zaradcy na wegcie z robotami
oraz zmiang organizacji ruch w pasie drogowym.
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Odcinek rob6t powinien by¢ oznakowany zgodnie z przepisami ruchu drogowego ar
wiasciwie zabezpieczony.

Wykonanie warstwy odgiczajacej wymaga doktadnego rozdzielenia piasku z
wyréwnaniem powierzchni do wymaganego profilu , zagszczeniem walcem
wibracyjnym jednoosiowym 0.6 t z polewaniem wogl.

11.1.66.3 Materiaty

3) Piasek
4) Woda

11.1.66.4 Sprzet
2) Walec wibracyjny jednoosiowy 0.6 t.
11.1.66.5 Odbid6r rob6t

Wedtug zasad cgsci ogolnej ST a ponadto w ramach odbioru ggciowego Inspektor
Nadzoru stwierdza :

3) Doktadnosé¢ wyprofilowania i zaggszczenia warstwy

4) Dlugos¢ warstwy

[1.1.67 Nawierzchnia gruntowa z mieszanek piaszczis— gliniastych
- poz przedmiaru .01.7.67

[1.1.67.1 Zakres robot

1. Dilugosé nawierzchni gruntowej

a) KS-1A - 2.00m
b) KS-1C - 26.00 m
RAZEM - 28.00 m
2. Szerokéé pasa nawierzchni - 0.80
3. Powierzchnia nawierzchni  28m x 0.9m - 25.20m

11.1.67.2 Warunki wykonania robot

Wykonawca ma obowizek uzyskania zgody wiéciwego zarzadcy na wegcie z robotami
oraz zmiang organizacji ruch w pasie drogowym.

Odcinek robot powinien by oznakowany zgodnie z przepisami ruchu drogowego az
wiasciwie zabezpieczony.

Do zadar wykonawcy nalezy mechaniczne wymieszanie gruntu ulepszggego, doktadne
rozscielenie warstwy nawierzchni z wyréwnaniem pod szdbn oraz zagszczeniem
walcem statycznym.

Profil uzupetnionej nawierzchni musi by dostosowane do istnigjcej nawierzchni.
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11.1.67.3 Materiaty
1) Piasek
2) Glina
3) Woda
11.1.67.4 Sprzet
1) Ciagnik kotowy 50 km
2) Brona talerzowy
3) Walec statyczny
11.1.67.5 Odbior robot

Wedtug zasad cgsci ogolnej ST a ponadto w ramach odbioru ggciowego Inspektor
Nadzoru stwierdza :

1) Doktadnos¢ utozenia nawierzchni

[1.1.68 Nawierzchnia z kostki betonowej 14x12x24crma wypetnieniem
Spoin zapray cementows - poz przedmiaru 01.7.68

11.1.68.1 Zakres robot

1. Dtugasé nawierzchni z kostki betonowej
a) KS-1A - nie wysgpuja

b) KS-1C - 10.00 m

RAZEM - 10.00 m

2. Szeroké¢ pasa nawierzchni - 0.80
3. Powierzchnia nawierzchni  10m x 0.9m - 9.00 m

11.1.68.2 Warunki wykonania robét

Wykonawca ma obowizek uzyskania zgody wiéciwego zaradcy na wegcie z robotami
oraz zmiang organizacji ruch w pasie drogowym.

Odcinek robot powinien by¢ oznakowany zgodnie z przepisami ruchu drogowego ar
wiasciwie zabezpieczony.

Kostki betonowe naley montowa¢ na uprzednio przygotowanej i zagszczonej podsypce
piaskowej, tak by goérna rzedna ptyty na pocgtku i koncu odcinka odpowiadata warto-
ciom przed ich demontaem (dane winne by zawarte w dzienniku budowy).
Wyregulowane spoiny po ich oczyszczeniu naig doktadnie wypetnié zaprawa
cementowy.

Nawierzchnie z kostki betonowej nalgy montowaé w miejsce zdemontowanej nawierz-
chni betonowej lub trylinki.
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11.1.68.3 Materiaty
1) Kostki betonowe
2) Piasek
3) Cement portlandzki zwykty ,35”
4) Woda
11.1.68.4 Sprzet
1) Narzedzia reczne

[1.1.68.5 Odbi6r robo6t

Wedtug zasad cgsci ogolnej ST a ponadto w ramach odbioru ggciowego Inspektor
Nadzoru stwierdza :

1) Doktadnosé¢ utozenia i spoinowania kostki.

[1.1.69 Reczne rozebranie nawierzchni betonowej - poz przediaru 01.7.69

11.1.69.1 Zakres robot

1. Powierzchnia rozbieranej nawierzchni betonowej - 9.00 m2
11.1.69.2 Warunki wykonania robét

Wykonawca ma obowizek uzyskania zgody wiéciwego zaradcy na wegcie z robotami
oraz zmiang organizacji ruch w pasie drogowym.

Odcinek robot powinien by¢ oznakowany zgodnie z przepisami ruchu drogowego ar
wiasciwie zabezpieczony.

Do zadanie wykonawcy nalgy: reczne wytamanie istniejcej nawierzchni betonowej

Z usuniciem gruzu poza plac budowy.

W ramach tego elementu robot policzono rozebranieawierzchni z betonu wylewanego

Jak réwniez z ptyt betonowych lub trylinki.

Przed rozpoczciem demontau nalezy ustali¢ rzedne gornej krawedzi istniejacej
nawierzchni na pocatku i na koncu odcinka i dane te wpisywé do dziennika budowy.

11.1.69.3 Materiaty
Nie wystepuja
11.1.69.4 Sprzet

1) Narzedzia reczne
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[1.1.69.5 Odbiér rob6t

Wedtug zasad cgsci ogolnej ST a ponadto w ramach odbioru ggciowego Inspektor
Nadzoru stwierdza :

1) Wpis do dziennika budowy rzdnych kazdego odcinka nawierzchni przed

rozpoczeciem demontau.
2) Prawidtowosé¢ utozenia i zabezpieczenia zdemontowanego materiatu.

11.1.70 Oczyszczenie rowdw przydrogowych po robotd kanalizacyjnych,
z wyprofilowaniem dna i skarp - poprzedmiaru 01.7.70
11.1.70.1 Zakres robot

1. taczna dugad¢ wykopow w drogach - 38.00 m
2. llosé rowow do oczyszczenia (wskaik 0.5) - 19.00 m

11.1.70.2 Warunki wykonania robét

Wykonawca ma obowizek uzyskania zgody wiéciwego zarzdcy na wegcie z robotami
oraz zmiang organizacji ruch w pasie drogowym.

Odcinek rob6t powinien by¢ oznakowany zgodnie z przepisami ruchu drogowego ar
wiasciwie zabezpieczony.

Do zadai wykonawcy nalery uporzadkowanie rowow przydrogowych po robotach kana-
lizacyjnych przez usungcie urabku lub jego rozplantowanie oraz wyprofilowaiie dna

i skarp.

11.1.70.3 Materiaty

Nie wystepuja

11.1.70.4 Sprzet

1) Narzedzia reczne

[1.1.70.5 Odbidér robot

Wedtug zasad cgsci ogolnej ST a ponadto w ramach odbioru ggciowego Inspektor
Nadzoru stwierdza :

1) Prawidtowos¢ oczyszczenia rowOw oraz wyprofilowania ich dna ikarp.
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[1.1.71 Kolektor ttoczny. Pomiary przy liniowych robotach ziemnych
—poz przedmiaru 01.8.71
11.L1.71.1 Zakres robot

1) Dlugasé kolektora (z przewiertami)

a) KT - 1A - 0.687 km
b) KT —1C - 0.036 km
RAZEM - 0.723 km

11.1.71.2 Warunki wykonania robot

Prace geodezyjne i pomiarowe naky wykona¢ zgodnie z obowgzujacymi instrukcjami
Gtéwnego Urzdu Geodezji i Kartografii.

Wytyczenie trasy przebiega projektowanych kanatéwanitarnych nalezy wykonaé¢ w
oparciu 0 miejscowy osnowe geodezyjm.

Repery wysokdciowe nalery wyznacza maks. co 250 m oraz obok projektowanych
obiektow, z doktadndcia do 0.5 cm.

Robocze punkty wysokéciowe wyznaczé w zakresie niezlgdne do szczegdtowego
wytyczenia i wykonania robot.

Tyczenie zostanie poprzedzone szczegétowym rozponiean terenu w zakresie
rozmieszczenia uzbrojenia podziemnego.

Nalezy bezwzgédnie przeprowadzi wywiad z miejscovy ludnoscia w sprawie
rozmieszczenia nieewidencyjnego uzbrojenia lokalneg

Kraw g¢dzie wytyczonych wykopow oraz miejsca skrzyowania z istniegcym
uzbrojeniem podziemnych naley oznakowa dobrze widocznymi palikami.

[1.1.78.3 Materiaty

1) Stupki drewniane fi 70 mm
1) Deski obrzynane gr. 22 mm

11.1.71.4 Sprzet
1) Samochdd dostawczy

2) Specjalistyczny spregt geodezyjny ( niwelator, tachimetr )
4) Tasma metolowa, poziomica, szablony
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11.1.71.5 Odbior robot
Odbior dokonywany jest wedtug zasad agci ogdlnej ST na podstawie map z
inwentaryzacja powykonawcz opracowam przez uprawnionych geodetow.
Il. 1.72 Usunigcie warstwy ziemi wierzchniej spychaczem 74 kW
- poz przedmiaru 01.8.72

[1.1.72.1 Zakres robot

1) Diugosé wykopu pod kolektor z humusem

a) KS-1A - 149.00 m
b) KS-1C - 10.5
RAZEM - 159.00 m
2) Szerokd¢ wykopu - 0.90m
3) Grubos¢ warstwy zdejmowanej - 0.15m
4) Objetosé¢ warstwy zdejmowane]
159m x 0.90m x 0.15m - 21.50 m3

[1.1.72.2 Warunki wykonania robot

Usunigcie wierzchniej warstwy ziemi w obszarze przeznacagm pod wykop dotyczy
zarbwno humusu urodzajnego jak rownig darni oraz nawierzchni drog gruntowych.

Usuniecie spychaczem warste nalezy hatdowaé w/g rodzaju w odlegt@ci do 30 m od
wykopu.

11.1.72.3 Materiat

Nie wysigpuje

11.11.72.4

1) Spycharka gisienicowa

11.1.72.5 Odbior robot

Prawidtowos¢ zdjecia wierzchniej warstwy ziemi na obszarze przeznacnym pod

wykop stwierdza Inspektor Nadzoru, dokonupc stosownego zapisu w Dzienniku
Budowy.

[1.73 Reczne karczowanie drzew fi do 35 cm — poz przedmiar®1.8.73
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[1.1.73.1 Zakres robot

1) Diugasé wykopu pod kolektor z humusem - 159.00 m
2) Srednia dtugosé wykopu na 1 szt karg lub drzewo - 200 m
3) llos¢ usuwanych karp i drzew

159 m : 200 m/szt - 1 szt

Il. 1.73.2 Warunki wykonania robot

Wystepujace na trasie prowadzonych wykopow karpy oraz dzikwosnace drzewa i
krzaki nalezy usumé.

11.1.73.3. Materiaty

Nie wystepuje

11.1.73.4 Sprzet

1) Narzedzia reczne: topaty, siekiery, pity, liny.
11.1.73.5 Odbiodr robot

Wedtug zasad cesci ogolnej ST.

11.1.74 Wywdzka pni i korzeni na odlegt@é¢ 2 km — poz przedmiaru 01.8.74

11.74.1 Zakres robot

1) llosé karp i drzew - 1 szt
11.1.74.2 Warunki wykonania robot

Usunigte z trasy wykopow karpy, korzenie, dzikie drzewa maz krzaki nalezy zatadowa
koparka 0.6 m3 na przyczep ciagnikowa oraz wywiez¢ w teren budowy na sktadowisko
wskazane przez Inspektora Nadzoru, w odleg$ai do 2 km.

11.1.74.3 Materiaty

Nie wystepuja

11.1.74.4 Sprzet

1) Koparka 0.6 m3

2) Ciagnik kotowy
3) Przyczepa cagnikowa
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11.1.74.5 Odbior robot
Wedtug zasad cesci ogolnej ST.
11.1.75 Wykop liniowy kopark a 0.25 m3 z transportem urobku samochodami
samowytadowczymi na odlegté do 10 km. Grunt kategorii 11l —
przedmiaru 01.8.75

[1.1.75.1 Zakres robot

A: Dane wyjsciowe:

1) Dhugasé wykopu pod kolektory w drogach - 2860 m
2) Szerokd@&¢ wykopu - 0.90m
3) Srednia gtebokosé wykopu - 1.50 m
4) Pogkbienie pod podsyplk - 0.20 m

B. Objetos¢ wykopu mechanicznego
285m x (1.50 + 0.2)m x 0.9m - 436,10 m3

11.1.75.2 Warunki wykonania robot

Wykopy nalezy realizowa¢ z uwzgkdnieniem wytycznych zawartych w ,, Warunkach
technicznych wykonania i odbioru robét budowlano -montazowych —tom | —
Budownictwo ogolne ,,.

Z uwagi na brak miejsca do sktadania urobku wzdta wykopu oraz potrzebg
stabilizowania zasypki wszystkie wykopy w @igach komunikacyjnych musza by¢é
realizowane z bigacym usuwaniem urobku samochodami samowytadowczymi.

Wykopy powinny byé zabezpieczone od dogbu 0sOb postronnych oraz wyposeenia w
tymczasowe przejcia i przejazdy jak réwniez drabinki zejsciowe w odlegtéci
maksimum co 20m.

Dla obszaru obgtego robotami przyjeto 11l kategori ¢ gruntu jako srednia, co znaczyze
moga wystepowaé lokalnie grunty o nizszej i wyzszej kategorii.

W cenie jednostkowej wykopow wykonawca ma obowzek uwzgkdni¢ wszystkie
niezbedne naktady na prawidtowa realizacje robot oraz ryzyko z tytutu warunkéw
klimatycznych, ukrytych przeszkod lub utrudnien miejscowych jak réwniez naprawy
uszkodzonej mdz rozebranej przez wykonaweg nawierzchni utwardzonej, ktérej
rozbidérka nie byta przewidywana obmiarem projektowym.

11.1.75.3 Materiaty
1) Tymczasowe przenine przegciowe i przejazdy

2) Drabinki zejsciowe
3) Barierki ogrodzeniowe i ta§ma ostrzegawcza
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11.1.75.4 Sprzet

1) Koparka 0.25 m3
2) Samochoéd samowytadowczy

[1.1.75.5 Odbidér robot

Wedtug zasad cgsci ogolnej ST a ponadto w ramach odbioru ggciowego Inspektora
Nadzoru stwierdza:

1) Zgodnasé¢ wykopu z projektem i tyczeniem geodezyjnym
2) Przygotowania podiaza do robot montazowych
3) Zabezpieczenie i porgdek na terenie prowadzonych wykopow

11.1.76 Mechaniczne zasypanie wykopu liniowego posika piaskowg (z kosztami
zakupu i transportu), zagszczeniem warstwami co 25 cm ubijakami
mechanicznymi oraz zwiknie warstw wody. Grunt kategorii I11.

— poz przedmiaru 01.8.76

11.L1.76.1 Zakres robot

1) Zasypka wykopu mechanicznego - 436.10 m3
11.1.76.2 Warunki wykonania robét
Zasypke nalezy realizowaé z uwzgkdnieniem wytycznych zawartych w ,, Warunkach
technicznych wykonania i odbioru robét budowlano -montazowych —tom | —

Budownictwo ogélne ,,.

Zasypke nalezy wykonaé¢ pospotka piaskowa, ktérej koszt transportu na plac budowy
powinien byé¢ wliczony w cerg jednostkowa pospofki

Zasypany wykop powinien by zageszczony ubijakami spalinowymi 200 kg w warstwach
co 25 cm ze zwileniem wody.
Wskaznik zageszczenia zasypki musi odpowiadawarunkom okreslonym norma
BN —77/8931 - 12
11.1.76.3 Materiaty
1) Pospdtka piaskowa
11.1.76.4 Sprzet
1) Ubijak spalinowy 200 kg

2) Spycharka 55 kW
3) Samochod samowytadowczy
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11.1.76.5 Odbior robot
Wedtug zasad cesci ogolnej ST.
11.1.77 Wykop liniowy szerokosci do 1.0 m i gébokosci do 3.0 m koparka 0.25 m3 na od
ktad, grunt kat Ill — poz przedmiaru 01.8.77

[1.1.77.1 Zakres robot

1) Diugasé wykopu pod kolektor - 159.00 m
2) Szerokd¢ wykopu - 0.90 m
3) Srednia glebokosé wykopu - 1.50 m
4) Wykop pod podsyple - 0.20 m
5) Wskaznik wykopu mechanicznego - 80.00 %
6) Dlugas¢ wykopu mechanicznego

159 mx 0.8 - 127.00 m
7) Objetos¢ wykopu mechanicznego

127 m x (1.50 + 0.20) m x 0.90 m - 4130 m3

11.1.77.2 Warunki wykopania robét

Wykop nalezy realizowaé¢ z uwzgkdnieniem wytycznych zawartych w ,, Warunkach
technicznych wykonania i odbioru robét budowlano -montazowych —tom | —
Budownictwo ogdlne ,,.

llo$¢ wykopow mechanicznych przygto wskaznikiem orientacyjnym w wysokasci 80%.
Wykop powinien byé zabezpieczony od dogpu 0sOb postronnych oraz wyposaenie w
tymczasowe przejcia i przejazdy jak réwniez drabinki zejsciowe w odlegtéci
maksimum co 20m.

Dla obszaru obgtego robotami przyjeto Il kategori ¢ grunt jako srednia, co oznaczaze
moze wyskpowac lokalnie grunty o nizszej i wyzszej kategorii.

W cenie jednostkowej wykopdw wykonawca ma obowzek uwzgkdnié¢ wszystkie
niezbedne naktady na prawidtowg realizacje robot oraz ryzyko z tytutu warunkow
klimatycznych, ukrytych przeszkdod lub utrudnien miejscowych jak réwniez naprawy
uszkodzonej lmdz rozebranej przez wykonawe nawierzchni utwardzonej, ktorej
rozbiorka nie byta przewidywana obmiarem projektowym.

[1.1.77.3 Materiaty
1) Tymczasowe przengne przegciowe i przejazdy

2) Drabinki zejsciowe
3) Barierki ogrodzeniowe i t&ma ostrzegawcza
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1.1.77.4 Sprzt
1) Koparka 0.25 m3
11.L1.77.5 Odbiodr robot

Wedtug zasad cgsci ogolnej ST a ponadto w ramach odbioru ggciowego Inspektora
Nadzoru stwierdza:

1) Zgodnasé wykopu z projektem i tyczeniem geodezyjnym

2) Przygotowania podtaa do robét montazowych

3) Zabezpieczenie i porgdek na terenie prowadzonych wykopow

[1.1.78 Mechaniczne zasypanie wykopu liniowego — ggrzedmiaru 01.8.78
11.1.78.1 Zakres robot

1) Objetosé zasypki mechanicznej - 194.30 m3
11.1.78.2 Warunki wykopania robét

Zasypke nalezy realizowaé z uwzgkdnieniem wytycznych zawartych w ,, Warunkach
technicznych wykonania i odbioru robét budowlano -montazowych —tom | —
Budownictwo ogdlne ,,.

Mechaniczna zasypka wykopu jest dopuszczalna jedympo uprzednim recznym
obsypaniu rur do wysokdci 0.3 m ponad wierzch rury.

Niedopuszczalne jest spychanie do wykopu dych kamieni lub gtazéw narzutowych.
Zasypywany wykop powinien by zageszczony ubijakiem spalinowym 200 kg w
warstwach co 25 cm.

[1.1.78.3 Materiaty

Nie wystepuja

11.1.78.4 Sprzet

1) Ubijak spalinowy 200 kg
3) Spycharka 55 Kw

11.1.78.5 Odbior robot
Wedtug zasad cgsci ogolnej ST.

11.1.79 Wykop liniowy o szer. do 1.0 mi gib. do 3. 0 m wykonanie ¢cznie, grunt
kategorii Ill — poz przedmiaru 01.8.79
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[1.1.79.1 zakres rob6t

1) Diugasé wykopu pod kolektor - 159.00 m

2) Dlugaé¢ wykopu mechanicznego - 127.00 m
3) Giebokosé wykopu regcznego 159m — 127m - 32.00m
4) Szerokd¢ wykopu - 0.90 m

5) Srednia glebokosé wykopu - 1.50 m

1) Wykop pod podsypke - 0.20m

2) Objetos¢ wykopu recznego

32mx (1.50+0.200 mx 0.90 m - 49.00 m3

11.1.79.2 Warunki wykopania robét

Wykop nalezy realizowaé¢ z uwzgkdnieniem wytycznych zawartych w ,, Warunkach
technicznych wykonania i odbioru robét budowlano -montazowych —tom | —
Budownictwo ogdlne ,,.

Wykop reczny nalezy wykonaé¢ w trudno dostepnych miejscach dla spreatu
mechanicznego, w pobku istniejacego uzbrojenia, obiektow kubaturowych, drzew,
ogrodzen lub innych urzadzen trwale zwigzanych z terenem.

llo$¢ wykopow recznych przyjeto wskaznikiem orientacyjnym w wysokaosci 20%.

Wykop powinien byé zabezpieczony od dogpu 0sOb postronnych oraz wyposaenie w
tymczasowe przejcia i przejazdy jak réwniez drabinki zejsciowe w odlegtéci
maksimum co 20m.

Dla obszaru obgtego robotami przyjeto Il kategori ¢ grunt jako srednia, co oznaczaze
moze wyskgpowac lokalnie grunty o nizszej i wyzszej kategorii.

W cenie jednostkowej wykopdw wykonawca ma obowzek uwzgkdnié¢ wszystkie
niezbedne naktady na prawidtowg realizacje robot oraz ryzyko z tytutu warunkow
klimatycznych, ukrytych przeszkdd lub utrudnien miejscowych jak réwniez naprawy
uszkodzonej mdz rozebranej przez wykonawe nawierzchni utwardzonej, ktorej
rozbiorka nie byta przewidywana obmiarem projektowym.

[1.1.79.3 Materiaty
1) Tymczasowe przengne przegciowe i przejazdy
2) Drabinki zejsciowe

3) Barierki ogrodzeniowe i t&ma ostrzegawcza

11.1.79.4 Sprzet

Narzedzia reczne
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[1.1.79.5 Odbiér rob6t

Wedtug zasad cgsci ogolnej ST a ponadto w ramach odbioru ggciowego Inspektora
Nadzoru stwierdza:

1) Zgodnasé wykopu z projektem i tyczeniem geodezyjnym

2) Przygotowania podtaa do robét montazowych
3) Zabezpieczenie i porgdek na terenie prowadzonych wykopow

11.1.80 Reczne zasypanie wykopu liniowego o szer. do 1.0 mtgb. do 3.0 m, grunt kat.
Il — poz przedmiaru 01.8.80

11.1.80.1 Zakres robot

1) Objetos¢ zasypki recznej - 49.00 m3

11.1.80.2 Warunki wykonania robot

Zasypke nalezy realizowa¢ z uwzgkdnieniem wytycznych zawartych w ,, Warunkach

technicznych wykonania i odbioru robét budowlano -montazowych —tom | —

Budownictwo ogolne ,,.

Zasypke reczny nalezy wykonywaé przy wykopach w trudno dosgpnych miejscach dla

sprze¢tu mechanicznego, w pob#u istniejacego uzbrojenia, obiektow kubaturowych,

drzew, ogrodze lub innych urzadzen trwale zwigzanych z terenem oraz na catej

dhugosci zmontowanego rurociagow do wysokdci 0.3 m ponad wierzch rury

[I. 1.80.3 Materiaty

Nie wystgpuje.

11.1.80.4 Sprzet

Narzedzia reczne

11.1.80.5 Odbior robot

Wedtug zasad cgsci ogolnej ST.

[1.1.81 Petne umocnienie pionowyckcian wykopu o szr. do 1. 0 mi gteb. do 3.0 m
balami drewnianymi, grunt kat. Ill - poz przedmiaru 01.8.81

[1.1.81.1 Zakres robot

1) Wykop catkowity pod przytacza - 444.00 m
2) Srednia gtgbokos¢ wykopu - 1.50 m
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3) Powierzchnia umacnianychécian balami
444m x 1.50m x 2 - 1 332.00 m2

11.1.81.2 Warunki wykonania robot

Do umocnienia pionowychscian wykopow balami drewnianymi nalery uzywaé
materiatdw dobrej jakosci, pozbawionych sgkan, préchnicy badz zbutwiatych.
Zalecane jest zastosowanie bali iglastych, obrzyngoh, gr 63 mm klasy Il nasyconych

oraz stempli iglastych okmgtych rowniez nasyconych.
Zabrania schodzenia do wykopu i wychodzenia po rozgach.

11.1.81.3 Materiaty
1) Bale iglaste, obrzynane, nasycone gr 63 mm khalll nasycone
2) Stemple iglaste okggte nasycone fi 14 cm
3) Klamry ciesielskie
11.1.81.4 Sprzety
1) Naredzia reczne

[1.1.81.5 Odbidr robot

Wedtug zasad cgsci ogolnej ST a ponadto w ramach odbioru g&ciowego Inspektora
Nadzoru stwierdza:

1) Jakaoéé uzytych do umocnienia materiatdw

2) Prawidtowos¢ rozmieszczenia rozpor i klamr
3) Wyposaenie w drabinki zejsciowe

11.1.827 Reczne rozplanowanie wierzchniej warstwy wykopu
-poz przedmiaru 01.8.82

[1.1.82.1 Zakres robot

1) Diugasé wykopu z humusem pod kolektor - 159.00 m
2) Szerokdé wykopu - 0.90 m
3) Gruba warstwa zdejmowanego - 0.15 m
4) Objetosé warstwy rozplanowane]

159m x 0.90m x 0.15m - 21.50 m3

11.1.82.2 Warunki wykonania robét

Wykonawca ma obowjzek ponownego utéenia, tego samego rodzaju, uprzednio z¢liej
warstwy wierzchniej ( humus, drogi gruntowe ) w migscach po zasypce wykopu oraz
doktadne wyréwnanie i spratnigcie terenu z przywréceniem pierwotnej jego postaci.
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[I. 1.82.3 Materiaty
Nie wystgpuje.
11.1.82.4 Sprzet
Narzedzia reczne
11.1.82.5 Odbior robot
Wedtug zasad cgsci ogolnej ST.
[1.1.83 Darniowanie skarp rowow przy drogowych i méioracyjnych
— poz przedmiaru 01.8.83

[1.1.83.1 Zakres robot

1) llosé skrzyzowan z drogami i rowami - 5 szt
2) Szerokdé pasa darniowanego - 0.90 m
3) Dilugosé jednego pasa darniowanego - 3.00 m
4) Powierzchnia darniwana :

5x2x 0.9x 3.0 - 27.00 m2

11.1.83.2 Warunki wykonania robot

Wykonawca ma obowizek ponownego ut@enia, uprzednio zdgtej darni szczegolnie w
rowach przydroznych i melioracyjnych oraz wyréwnanie i uporadkowanie terenu, z
przywroceniem pierwotnej jego postaci.

[1.1.83.3 Materiat

1) Dam
2) Ziemia urodzajna ( humus)

11.1.83.4 Sprzet
Narzedzia reczne
11.1.83.5 Odbidr robot

Wedtug zasad cesci ogolnej ST.

[1.1.84 Pompowanie z odwodnienia powierzchniowegaegtawem pomp ttokowej
z agregatem pgdotworczym — poz przedmiaru 01.8.84
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[1.1.84.1 Zakres robot

A) Wielokrotno §¢ uzycia zestawu pompowego

1) Diugasé wykopu odwadnianego powierzchownie - 444.00 m
2) Dlugoéé wykopu objetego obstug 1 zestawu - 100.00 m
3) Wielokrotnosé zycia zestawu 444m : 100m - 5 kpl

B. Czas pracy zestawu pompowego
1) Przewidywany cykl pracy jednego zestawu pompowego

( agregat pradotworczy + pompa ) - 4 rg
2) Laczny czas pracy zestawu 5kpl * 4rg/kpl - 20 rg
11.1.84.2 Warunki wykonania robét

Odwodnieniem powierzchniowym obgto catosé wykopow niezalenie od odwodnienia
studniami depresyjnymi.

Wielokrotno §¢ uzycia zestawow pompowych przewidziano dlasusednionych warunkow
gruntowo — wodnych terenu obgtego projektem oraz dla przecgtnych warunkéw
klimatycznych.

Zatozony cykl pracy jednego pompowania w iléci 4 rg jest wielkascia usredniong co
oznaczaze mog wystapi¢ miejsca o mniejszym lub wgkszym cyklu pracy.

11.1.84.3. Materiaty

Nie wystepuja

11.1.84.4 Sprzet

1) Pompa ttokowa

2) Agregat pradotworczy przewainy

3) Srodek transportowy

11.1.84.5. Odbior robot

Wedtug zasad cesci ogolnej ST.

11.1.85 Montaz urzadzen do pompowania
- poz przedmiaru 01.8.85

[1.1.85.1 Zakres robot

1) llo$¢ zestawOw pompowanych - 5 kpl
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11.1.85.2 Warunki wykonania robét
Przewiduje sk montaz zestawu pompowego w postaci agregatu galotworczego i 4 —
rech pomp gkbinowych, zlokalizowanych w gsiednich studniach depresyjnych oraz
zestawu agregatu z pomgp ttokowa dla odwodnienia powierzchniowego.
Pompy powinny miegt zabezpieczenie przed sucho biegiem.
Wykonawca maze zasypié¢ prace agregatu pradotworczego zasileniem ze stategoodta
pradu, bez zmiany wynagrodzenia.
[1.1.85.3 Materiaty
Nie wystepuja
11.1.85.4 Sprzet
1) Pompa tlokowa
2) Agregat pradotworczy przewany
3) Srodek transportowy
11.1.85.5 Odbior robot
Wedtug zasad cgsci ogolnej ST.
11.1.86 Rurociag tymczasowy, stalowy, kotnierzowy DN 80

- poz przedmiaru 01.8. 86
11.1.86.1 Zakres robot

A. Rurociag tymczasowy dla odwodnienia powierzchniowego :

1) llosé zestawOw pompowych - 5 kpl
2) Dlugcoéé ruroci agéw tymczasowych na 1 kpl - 15.00 m
3) Dlugoéé rurociagu

5kpl x 15m/kpl - 75.00 m

11.1.86.2 Warunki wykonania robét

Odprowadzenie wody z zestawem pompowanych przewi@aio rurociaggiem
tymczasowym, stalowym DN 80 o patzeniach kotnierzowych, do najbliszego
odbiornika ( rowy przy drogowe lub melioracyjne).

Przyjeto srednig dtugosé rurociagu tymczasowego na kada pompe w ilosci 15.0 m co
oznaczaze mog wystapi¢ studnie z krotszym lub diuzszym rurociggiem tymczasowym.

W nakfadach jednostkowych wykonawca ma obovgizek policzy koszt demontau,
czyszczenia, konserwacji i transportu elementow ruwciaggu tymczasowego.
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11.1.86.3 Materiat
1) Rury stalowe DN 80
2) Kotnierz z otworami
3) Ifsztaitki stalowe kotnierzowe
4) Sruby z nakretkami
11.1.86.4 Sprzet
1) Samochod skrzyniowy lub eignik z przyczem
11.1.86.5 Odbior robot

Wedtug zasad cgsci ogolnej ST.

11.1.87 Przewiert sterowany maszygn wiertnicza WP15/25 rurami przewodowymi
DN 200, grunt kat. lll — poz przedmiaru 01.9.87

[1.1.82.1 Zakres robot

1) Laczna diuga¢ przewiertow

a) KT-1A - 20 m

b) KT - 1C - 16 m
RAZEM - 36 m

2) llos¢ odcinkow przewierconych - 2 szt

11.1.87.2 Warunki wykonania robét

W miejscach, oznaczonym projektem, wymagagych przejcia kanatu pod istniegcymi

przeszkodami terenowymi metod bez wykopowy nalezy wykona¢ przewierty

sterowane, rurami przewodowymi DN 200.W naktadachgdnostkowych wykonawca ma

obowigzek uwzgkdnié wszystkie niezlgdne koszty wykonania przewiertu 4cznie z

odpowiednia komora robocza i koncowa, odwodnieniem zabezpieczeniem tych komor.

Wykonawca maze zastosowé dowolna technike wykonania przejscia bez wykopowego
pod warunkiem zachowania wymaganych parametrow teaticznych, bezpieczastwa i

jakosci robot oraz bez prawa zmiany wynagrodzenia.
11.1.87.3 Materiat

1) Rury przewiertowe, gtadkie DN 200
1) Uszczelki do rur przewiertowych DN 200

11.1.87.4 Sprzet

1) Maszyna do wierc@é poziomych
2) Wyciag mechaniczny do urobku ziemi



Str 99

3) Samochdd skrzyniowy
4) Zuraw samochodowy
5) Zestaw pompowy

[1.87.5 Odbiér robo6t

Wedtug zasad cgsci ogolnej ST a ponadto w ramach odbioru ggciowego Inspektor
Nadzoru stwierdza :

1) Prawidtowosé¢ wykonania komory roboczej i kaicowej
2) Likwidacj ¢ komoér po wykonaniu robot, zasypanie otwordw i uporadkowanie teren
Z przywréceniem jego pierwotnej postaci.

[1.1.88 Rurociag z rur cisnieniowych PE 90 mm ut@gony w gotowym wykopie
- poz przedmiaru 01.9.88

11.1.88.1 Zakres robot
1) Dtugosé kolektora ttocznego
a) KT-1C PE90 mm - 36.00 m
11.1.88.2 Warunki wykonania robot

Montaz kanatow z rur PE nalezy realizowaé¢ z uwzgkdnieniem wytycznych zawartych w
» Warunkach technicznych wykonania i odbioru rob6t budowlano - montazowych —
tom Il — Instalacje sanitarne i przemystowe” oraz lkatalogach i informatorach
producentéw rur.

Rur tworzywowych nie nalezy uktada¢ w temperaturze zewrtrznej ponizej O st C oraz
na tawach betonowych lub zalew&abetonem.

Rury tworzywowe montowane w wykopie musg by¢ uktadane na stabilizowanej
podsypce piaskowe.

Rurociag z rur PE moze by gigty na budowie pod warunkiem,ze promien wynosi
bedzie co najmniej 25srednic rur.

Traseg kolektora ttocznego naleéy oznakowa tasma foliowa z wktadka metalowg. Tasme
nalezy utozy¢ na gkbokosci 0.5 m.

W cenie jednostkowej montau wykonawca ma obowazek uwzgkdnié¢ wszystkie

niezbedne naktady na prawidtowa realizacg robot oraz ryzyko tytutu warunkow

klimatycznych, struktury geologiczno — wodnej grunti oraz ukrytych przeszkod i
utrudnien miejscowych.
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[1.1.88.3 Materiat

1) Rury polietylenowe typ SDR —17 PES8O énieniowe ( 8 bara )
2) Tasma foliowa z wktadka metalowg

11.1.88.4 Sprzet

1) Prosciarka do rur PE
2) Samochdéd skrzyniowy

[1.1.88.5 Odbiér rob6t

Wedtug zasad cgsci ogolnej ST a ponadto w ramach odbioru ggciowego Inspektor
Nadzoru stwierdza :

1) Srednica i dlugosé odcinka
2) Prawidtowosé wykonania podsypki i obsypki rurociagu

11.1.89 Rurociag z rur cisnieniowych PE 110 mm ut@ony w gotowym wykopie
- poz przedmiaru 01.9.89

11.1.89.1 Zakres robot
2) Dilugosé kolektora ttocznego
a) KT-1C PE 110 mm - 687.00 m
11.1.89.2 Warunki wykonania robét

Montaz kanatdéw z rur PE nalezy realizowa¢ z uwzgkdnieniem wytycznych zawartych w
» Warunkach technicznych wykonania i odbioru rob6t budowlano - montazowych —
tom Il — Instalacje sanitarne i przemystowe” oraz latalogach i informatorach
producentow rur.

Rur tworzywowych nie nalezy uktada¢ w temperaturze zewrtrznej ponizej O st C oraz
na tawach betonowych lub zalewabetonem.

Rury tworzywowe montowane w wykopie musg by¢ uktadane na stabilizowanej
podsypce piaskowe.

Rurociag z rur PE moze by giety na budowie pod warunkiem,ze promien wynosi
bedzie co najmniej 25srednic rur.

Traseg kolektora ttocznego naleéy oznakowa tasma foliowa z wktadka metalowg. Tasme
nalezy utozy¢ na gkbokosci 0.5 m.

W cenie jednostkowej montau wykonawca ma obowazek uwzgkdnié¢ wszystkie
niezbedne naktady na prawidtowa realizacg robot oraz ryzyko tytutu warunkow
klimatycznych, struktury geologiczno — wodnej grunti oraz ukrytych przeszkod i
utrudnien miejscowych.
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[1.1.89.3 Materiat

1) Rury polietylenowe typ SDR —17 PEB8O @nieniowe ( 8 bara )
2) Tasma foliowa z wkiadka metalowg

11.1.89.4 Sprzet

3) Prosciarka do rur PE
4) Samochdd skrzyniowy

[1.1.89.5 Odbiér rob6t

Wedtug zasad cgsci ogolnej ST a ponadto w ramach odbioru ggciowego Inspektor
Nadzoru stwierdza :

1) Srednica i dlugosé odcinka
2) Prawidtowaosé wykonania podsypki i obsypki rurociggu

11.1.90 Rurociag z rur cisnieniowych PE 200 mm ut@ony w gotowym wykopie
(rura ochronna) - poz przedmiaru 01.9.90

11.1.90.1 Zakres robot

1) Rura ochronna kolektora KT —1 A - 8.00 m
11.1.90.2 Warunki wykonania robét
Montaz kanatdéw z rur PE nalezy realizowa¢ z uwzgkdnieniem wytycznych zawartych w
» Warunkach technicznych wykonania i odbioru rob6t budowlano - montazowych —
tom Il — Instalacje sanitarne i przemystowe” oraz latalogach i informatorach
producentow rur.
Rur tworzywowych nie nalezy uktada¢ w temperaturze zewrtrznej ponizej O st C oraz
na tawach betonowych lub zalewabetonem.

Rury tworzywowe montowane w wykopie musg by¢ uktadane na stabilizowanej
podsypce piaskowe.

Rurociag z rur PE moze by gigty na budowie pod warunkiem,ze promien wynosi
bedzie co najmniej 25srednic rur.

Traseg kolektora ttocznego naleéy oznakowa tasma foliowa z wktadka metalowg. Tasme
nalezy utozy¢ na gkbokosci 0.5 m.

[1.1.90.3 Materiat

1) Rury polietylenowe typ SDR —17 PEB8O &ieniowe ( 8 bara )
2) Tasma foliowa z wktadka metalowg
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11.1.89.4 Sprzt

1) Prdsciarka do rur PE
2) Samochod skrzyniowy

[1.1.90.5 Odbiér robot

Wedtug zasad cgsci ogolnej ST a ponadto w ramach odbioru ggciowego Inspektor
Nadzoru stwierdza :

1) Srednica i dlugosé¢ odcinka
2) Prawidtowas¢ wykonania podsypki i obsypki rurociagu
11.1.91 Pofaczenia rur cisnieniowych PE 90 metod zgrzewania czotowego

- poz przedmiaru 01.9.91

[1.1.91.1 Zakres robot

1) Dhugasé kolektora z PE 90mm - 36.00m
2) Przyjeto dtugosé 1 odcinka rury - 12.00m
3) llosé ziaczy 36 m : 12m/szt - 3 m

11.1.91.2 Warunki wykonania robot

Doczotowe #czenie rur PE naley wykonywaé przy uzyciu specjalnej zgrzewarki
elektrooporowej z zachowaniem szczegdélnyadinodkow ostroznosci.

Zgrzewa¢ mozna rury tej samej srednicy, grubosci scianej oraz szybkdci ptyniecia.

Rury PE nalezy zgrzewa& na krawedzi wykopu i opuszcz& po oshgnieciu petnej
wytrzymatosci ztgcza ( odczeké minimum 1 godz).

11.1.91.3 Materiat
Nie wysigpuje
11.1.91.4 Sprzet

1) Zgrzewarka do rur PE
2) Agregat pradotworczy

[1.1.90.5 Odbiér rob6t

Wedtug zasad cesci ogolnej ST.
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11.1.92 Pofgczenie rur PE 110 metod zgrzewania czotowego
- poz przedmiaru 01.9.92

[1.1.92.1 Zakres robot

1) Diugasé kolektora z PE 110 mm ( KT — 1A) - 687.00 m
2) Przyjeto diugosé 1 odcinka rury - 12.00 m
3) llos¢ ztaczy 687 m : 12m/szt - 58 m

11.1.92.2 Warunki wykonania robét

Doczotowe #czenie rur PE naley wykonywaé przy uzyciu specjalnej zgrzewarki
elektrooporowej z zachowaniem szczegolnyadnodkéw ostroznosci.

Zgrzewa¢ mozna rury tej samej srednicy, grubosci §cianej oraz szybkdci ptyniecia.

Powierzchniowe zgrzewane nalgy dokiadnie oczycié i wyrownaé nozem skrawajgcym,
do uzyskania pasma wior o petnej grubsci scianki.

Rury PE nalezy zgrzewa& na krawedzi wykopu i opuszcz& po oshgnieciu petnej
wytrzymatosci ztgcza ( odczekéd minimum 1 godz).

11.1.92.3 Materiat
Nie wysigpuje
11.1.92.4 Sprzet

1) Zgrzewarka do rur PE
2) Agregat pradotworczy

11.1.92.5 Odbior robot

Wedtug zasad cesci ogolnej ST.

11.1.93 Czyszczak rewizyjny DN 100 mm z zaworem hydntowym, zamontowany w
studni — poz przedmiaru 01.9.93

11.1.93.1 Zakres robot

1) Czyszczak rewizyjny dla kolektora tt. KT — 1A - 1 kol
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11.1.93.2 Warunki wykonania robét
Czyszczak rewizyjny DN 150 mm z zaworem hydrantowymalezy zamontowa w studni
betonowej DN 1000 z wykonaniem podggia na rurociggu PE 160 mm, z zastosowaniem
potaczen kotnierzowych i zasuw odcinagcych ( przed i za czyszczakiem)
11.1.93.3 Materiat
1) Czyszczak rewizyjny kotnierzowy, z zaworem hydrargwym
2) Zasuwa kotnierzowa z klinem gumowym, DN 100 (2 s3t
3) Krb éce kotnierzowy do rur PE 110 mm
4) Uszczelki do pojczei kotnierzowych PE 110 mm
5) Sruby stalowe M16
11.1.93.4 Sprzt
1) Samochdd dostawczy 0.9 t
11.1.93.5 Odbidr robot
Wedtug zasad cesci ogolnej ST.
11.1.94 Przyciagganie rury PE 90 - 110 mm przez rug¢ ochronng lub przewierty

— poz przedmiaru 01.9.94
11.1.94.1 Zakres robot

1) Dtugosé przewiertu lub rury ochronnej

a) KT-1A (20m + 8m) - 28.00 m
b) KT —1C - 16.00 m
RAZEM - 44.00 m

11.1.94.2 Warunki wykonania robot

Do obowizku wykonawcy nalery opuszczenie rury przewodowej na dno wykopu,
wprowadzenie przewodu do rury ochronnej (przewierty za pomo@ wciggarki
mechanicznej oraz poddczenie kaicowek z pozostatym przewodem.

11.1.94.3 Materiat

1) Zaczep do rur PE z przyspawanym uchwytem.

11.1.94.4 Sprzet

1) Samochdod skrzyniowy

2) Przyczepa diwycowa do samochodu
3) Zuraw samochodowy
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4) Spawarka elektryczna
5) Wociagarka elektryczna

11.1.94.5 Odbior robot

Wedtug zasad cgsci ogolnej ST.

11.1.95 Podtaze pod rurociag z pospétki nienormowanej, grubéci 20 cm
- poz przedmiaru 01.9.95

[1.1.95.1 Zakres robot

1) taczna dtugaé kolektorow (bez przewiertéw) - 723.00 m
2) Szerokd¢ wykopu - 0.90 m
3) Grubosé¢ podsypki - 0.20m
4) Objetosé podsypki 723m x 0.9m x 0.20m - 130.10 m3

11.1.95.2 Warunki wykonania robét

Po wykonaniu wykopu do wymaganego poziomu podia gruntowego naley
bezwzgkdnie wykona¢ podsypke wyréwnawczo — wzmachiagcej grubosci 20 cm z
piasku lub pospdiki nienormowanej z rozmieszczeniema catej szerokéci wykopu.
Wymagane jest doktadne wyprofilowanie poziomu podgki wedtug niwelet i szablonu z
prowadnicami oraz stabilizacja zagszczarka wibracyjn a do nasepujacych wartosci
skali Proctora (SP)

- 95 % pod przejazdem lub drogami

- 90 % dla glebokosci 4 m

- 85 % dla pozostatych rozwazan

[1.1.95.3 Materiat

1) Podspoétka nienormowana

11.1.95.4 Sprzt

1) Samochdéd wywrotka
2) Zageszczarka wibracyjna

[1.1.95.5 Odbio6r robo6t :

Wedtug zasad cgsci ogolnej ST a ponadto w ramach odbioru ggciowego Inspektor
Nadzoru stwierdza :

1) Grubosé¢ podsypki
2) Prawidtowos¢ stabilizaciji
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11.1.96 Studnia z kreggow betonowych DN 1000 mm w gotowy wykopie, z piyt
nad studzienmy i wlazem typu ,, cigzkiego” — poz przedmiaru 01.9.96

11.1.96.1 Zakres robot
1) Studnia betonowa DN 1000 mm - KT-1A (C1A/1) - 1 (o
11.1.96.2 Warunki wykonania robét

Wykonanie fundamentu studni, ustawienie i pajczenie uszczelk i zaprawa cementovs
poszczegolnych kegow, ustawienie ptyty nad studziennej i pigtienia odchzajacego,
montaz stapni wtazowych orazzeliwnego wiazu T40.

Po zamontowaniu studni i doktadny wyspoinowaniu pefczen nalezy wykonac izolacje
zewretrzn g roztworem asfaltowym ABIZOL R | ABIZOL P.

[1.1.96.3 Materiat

1) Kregi betonowe DN 1000 mm

2) Pokrywa nad studziennazelbetowa
3) Pierscien odciazajacy zelbetowy

4) Wiaz kanatowy zeliwny typu cigzkiego
5) Stopnie wiazowezeliwne

6) Mieszanka betonowa

7) Zaprawa cementowa, wodoszczelna
8) Abizol R

9) Abizol P

11.1.96.4 Sprzet

1) Samochod skrzyniowy
2) Zuraw samochodowy

11.1.96.5 Odbior robot :

Wedtug zasad cgsci ogolnej ST a ponadto w ramach odbioru ggciowego Inspektor

Nadzoru stwierdza :

11.1.97 Podstawa Betonowa studni czyszczakowej DNOQO mm w gotowym
wykopie — poz przedmiaru 01.9.97

[1.1.97.1 Zakres robot

1) Studnia betonowa DN 1000 mm C1A/1 - 1 kpl
2) Objetosé¢ podstawy 1.2m x 2 x 0.15m - 0.22 m3
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11.1.97.2 Warunki wykonania robét
Podstawe betonowy nalezy montowaé w gotowym wykopie na uprzednio wykonanej
podsypce z pospoiki piaskowej doktadnie wyprofilowaej i zastabilizowane).
Do wykonania podstawy nalgy zastosow&é mieszanle betonowy z kruszywa natu-
ralnego B-10.
11.1.97.3 Materiat
1) Mieszanka betonowa B-10

2) Deski iglaste obrzynane gr 19-25 mm
3) Deski iglaste obrzynane gr 28-32 mm

11.1.97.4 Sprzet

1) Samochéd skrzyniowy

2) Zuraw samochodowy
Wyciagarka mechaniczna

[1.1.97.5 Odbiér robot

Wedtug zasad cgsci ogolnej ST a ponadto w ramach odbioru ggciowego Inspektor
Nadzoru stwierdza :

1) Prawidtowosé¢é zamontowania podsypki i stabilizacji

2) Prawidtowos¢ deskowai i wylewki betonowej

11.1.98 Proba wodna szczelngi ruroci agu ttocznego PE Grednicy do 110 mm
- poz przedmiaru 01.9.98

11.1.98.1 Zakres robot

1) Dtugosé kolektorow

-KT-1A- PE110 mm — 687m : 200m/pr - 4 prb
-KT-1C- PE 90 mm -  36m: 200m/prb - 1 prb
RAZEM - 5 prb

11.1.98.2 Warunki wykonania robét

Wykonawca ma obowazek przeprowadzenia proby szczelrizi zmontowanego odcinka
kolektora ttocznego o dtugéci do 200 m.

Zmontowany odcinek po zdlepieniu i napetnieni wody nalezy poda¢ cisnieniu prébnemu
0 wysokdaci 0.6 MPa.

Okres odpowietrzania i stabilizacji poziomu wody pavinien wynosi co najmniej 60
minut do osiagniecia cisnienia prébnego.

Po tym okresie mana dokonywat mierzenia czasu spadku énienia.

Odcinek uznaje s¢ za szczelny jeeli przez okres 30 minut cdnienie nie kpdzie spad&.
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[1.1.98.3 Materiaty

1) Kraw edziaki iglaste obrzynane nasycone Kl Ii

2) Bale iglaste obrzynane nasycone Kl Ill

3) Klamry ciesielskie

4) Woda z wodociagu

5) Rury stalowe ocynk. fi 50 mm §czone na gwint
6) Kro ¢éce przegciowezeliwne jedno kotnierzowe
7) Kotnierze zaslepiajace

8) Sruby stalowe z nakfetkami

11.1.98.4 Sprzet
1) Samochdéd skrzyniowy

[1.1.98.5 Odbiodr robo6t :

Wedtug zasad cgsci ogolnej ST a ponadto w ramach odbioru ggciowego Inspektor

Nadzoru stwierdza :

1) Dlugosé prébowanego odcinka
2) Date oraz czas rozpocgcia i zakaaczenia proby
3) Stan cknienia na pocatku i na koncu préby

11.1.99 Wykonanie koryta w pasach rozebranej nawiezchni, gigbokosé 50 cm, grunt

kat. Ill —poz przedmiaru 01.10.99
11.1.99.1 Zakres robot
1. Koryta pod nawierzchnig gruntowg
a) KT-1A
b) KT-1C
RAZEM
2. Szerokdé koryt

3. Powierzchnia koryt 444m x 0.9m

11.1.99.2 Warunki wykonania robét

424.00 m

444.00 m

Wykonawca ma obowizek uzyskania zgody wiéciwego zaradcy na wegcie z robotami

oraz zmiang organizacji ruch w pasie drogowym.

Odcinek rob6t powinien by¢ oznakowany zgodnie z przepisami ruchu drogowego ar

wiasciwie zabezpieczony.
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Korytowanie polega na gcznym odspoinowaniu gruntu z odrzuceniem urobku na
pobocze, doktadnym wyprofilowaniu dna koryta wraz zmechanicznym zagszczeniem i
uformowanie dna i pobocza.
11.1.99.3 Materiat
Nie wystepuja
11.1.99.4 Sprzt
2) Walec wibracyjny jednoosiowy 0.6 t.

[1.1.99.5 Odbiér rob6t

Wedtug zasad cgsci ogolnej ST a ponadto w ramach odbioru ggciowego Inspektor
Nadzoru stwierdza :

3) Doktadnos¢ wyprofilowania i zageszczenia dna koryta,
4) Doktadnosé wyprofilowania i zageszczenia pobocza.
11.1.100 Reczne profilowanie i zagszczenie podida pod nawierzchnie jezdni
poz przedmiaru 1l. 01.10.100

11.1.100.1 Zakres robot

1. Powierzchnia warstwy profilowane;j - 399.60 m2
11.1.100.2 Warunki wykonania robét
Wykonawca ma obowizek uzyskania zgody wiéciwego zaradcy na wegcie z robotami
oraz zmiang organizacji ruch w pasie drogowym.
Odcinek robot powinien by¢ oznakowany zgodnie z przepisami ruchu drogowego ar
wiasciwie zabezpieczony.
W ramach przygotowania podtaa pod warstwy konstrukcyjne nawierzchni naley
doktadnie wyprofilowaé¢ do stanu istniepcej drogi a nastpnie zagsci¢ walcem
wibracyjnym jednoosiowym 06. T.
11.1.100.3 Materiaty
1) Woda
11.1.100.4 Sprat

1) Walec wibracyjny jednoosiowy 0.6 t.
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[1.1.100.5 Odbi6r robot

Wedtug zasad cgsci ogolnej ST a ponadto w ramach odbioru ggciowego Inspektor
Nadzoru stwierdza :

1) Doktadnosé¢ wyprofilowania i zageszczenia podida.
11.1.101 Warstwa odsiczajaca z zagszczeniem mechanicznym,
grubdci 40 cm - poz przedmiaru 01.10.101
11.1.101.1 Zakres robot
1. Powierzchnia warstwy - 399.60 m2

11.1.101.2 Warunki wykonania robét

Wykonawca ma obowizek uzyskania zgody wiéciwego zaradcy na wegcie z robotami
oraz zmiang organizacji ruch w pasie drogowym.

Odcinek robot powinien by oznakowany zgodnie z przepisami ruchu drogowego az
wiasciwie zabezpieczony.

Wykonanie warstwy odsiczajacej wymaga doktadnego rozdzielenia piasku z
wyrownaniem powierzchni do wymaganego profilu , zagszczeniem walcem
wibracyjnym jednoosiowym 0.6 t z polewaniem wosl

[1.1.101.3 Materiaty

1) Piasek
2) Woda

11.1.101.4 Sprat
1) Walec wibracyjny jednoosiowy 0.6 t.
11.1.101.5 Odbiér robot

Wedtug zasad cgsci ogolnej ST a ponadto w ramach odbioru ggciowego Inspektor
Nadzoru stwierdza :

1) Doktadnosé wyprofilowania i zageszczenia warstwy

2) Dlugosé warstwy

[1.1.102 Nawierzchnia gruntowa z mieszanek piaszcsto — gliniastych
- poz przedmiaru .01.10.102
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[1.1.102.1 Zakres robd6t

1. Dtugasé nawierzchni gruntowej - 444.00 m
2. Szerokdé nawierzchni - 0.90m
3. Powierzchnia nawierzchni 444m x 0.9m - 399.60 m

11.1.102.2 Warunki wykonania robét

Wykonawca ma obowizek uzyskania zgody wiéciwego zaradcy na wegcie z robotami
oraz zmiang organizacji ruch w pasie drogowym.

Odcinek robot powinien by oznakowany zgodnie z przepisami ruchu drogowego az
wiasciwie zabezpieczony.

Do zadair wykonawcy nalezy mechaniczne wymieszanie gruntu ulepszggego, doktadne
rozscielenie warstwy nawierzchni z wyréwnaniem pod szdbn oraz zagszczeniem
walcem statycznym.

Profil uzupetnionej nawierzchni musi by dostosowane do istnigjcej nawierzchni.
[1.1.102.3 Materiaty

4) Piasek

5) Glina

6) Woda

11.1.102.4 Sprzt

4) Ciagnik kotowy 50 km

5) Brona talerzowy

6) Walec statyczny

11.1.102.5 Odbiér robot

Wedtug zasad cgsci ogolnej ST a ponadto w ramach odbioru ggciowego Inspektor
Nadzoru stwierdza :

1) Doktadnosé¢ utozenia nawierzchni

11.1.103 Oczyszczenie rowdw przydrogowych po robath kanalizacyjnych,
z wyprofilowaniem dna i skarp - @z przedmiaru 01.10.103

11.1.103.1 Zakres robot

1. taczna diugad¢ wykopow w drogach - 444.00 m
2. llosé rowow do oczyszczenia (wskaik 0.5) - 222.00 m
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11.1.103.2 Warunki wykonania robét

Wykonawca ma obowizek uzyskania zgody wiéciwego zaradcy na wegcie z robotami
oraz zmiang organizacji ruch w pasie drogowym.

Odcinek robot powinien by oznakowany zgodnie z przepisami ruchu drogowego az
wiasciwie zabezpieczony.

Do zadai wykonawcy nalery uporzadkowanie rowow przydrogowych po robotach kana-
Kanalizacyjnych przez usungcie urabku lub jego rozplantowanie oraz wyprofilowanie
Dna i skarp.

[1.1.103.3 Materiaty

Nie wystepuja

11.1.103.4 Sprat

1) Narzedzia reczne

[1.1.103.5 Odbidr robot

Wedtug zasad cgsci ogolnej ST a ponadto w ramach odbioru ggciowego Inspektor
Nadzoru stwierdza :

1) Prawidtowosé¢ oczyszczenia rowOw oraz wyprofilowania ich dna ikarp.

11.1.104 Przepompownie. Wykop jamisty o gibokosci do 5.0 m koparky 0.60 m3 na
odktad, grun kategorii Il — poz pradmiaru 01.11.104

11.1.104.1 Zakres robot

1) Dane wyjsciowe:

a. Dhlugcéé wykopu - 300 m

b. Szerokd¢ wykopu - 3.00 m

c. Wykop pod podsyple - 020 m

d. Objetosé¢ wykopow dla pompowni :
-P1A-3.0x3.0x(4.53+0.2) - 4275 m3
-P1C-3.0x3.0x(4.00 +0.2) - 3780 m3

2) Objetos¢ wykopu jamistego
42.75 + 37.80 - 8055 m3
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11.1.104.2 Warunki wykopania robét
Wykop nalezy realizowaé z uwzgkdnieniem wytycznych zawartych w ,, Warunkach
technicznych wykonania i odbioru robét budowlano -montazowych —tom | —

Budownictwo ogdlne ,,.

Wykop powinien byé¢ zabezpieczony od dogpu 0s6b postronnych oraz wyposane w
drabinki zejsciowe.

Dla obszaru obgtego robotami przyjeto Il kategori ¢ grunt jako srednia, co oznaczaze
moze wyskgpowac lokalnie grunty o nizszej i wyzszej kategorii.

W cenie jednostkowej wykopdw wykonawca ma obowzek uwzgkdnié¢ wszystkie
niezbedne naktady na prawidtowg realizacje robot oraz ryzyko z tytutu warunkow
klimatycznych, ukrytych przeszkdd lub utrudnien miejscowych.

11.1.104.3 Materiaty

1) Tymczasowe przengne przegciowe i przejazdy

2) Drabinki zejsciowe

3) Barierki ogrodzeniowe i t&ma ostrzegawcza

11.1.104.4 Sprat

1) Koparka 0.25 m3

11.1.104.5 Odbidr rob6t

Wedtug zasad cgsci ogolnej ST a ponadto w ramach odbioru ggciowego Inspektora
Nadzoru stwierdza:

1) Zgodnasé wykopu z projektem i tyczeniem geodezyjnym

2) Przygotowania podtaa do robét montazowych
3) Zabezpieczenie i porgdek na terenie prowadzonych wykopow

[1.1.105 Reczne zasypanie wykopu o szerokoi 3.0 m i gebokosci do 4.0 m, grunt
kategorii lll - poz przedmiaru 01.11.105

11.1.105.1 Zakres robot

1) Objetos¢ zasypki wykopu jamistego - 80.55 m3

11.1.105.2 Warunki wykonania robot

Niedopuszczalne jest spychanie do wykopu dych kamieni lub gtazéw narzutowych.
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Zasypywany wykop powinien by zageszczony ubijakiem spalinowym 200 kg w
warstwach co 25 cm.

W nakfadach zasypki uwzgédniono reczne rozplantowanie nadmiaru ziemi po montzu
przepompowni.

Teren po wykopie naley uporzadkowaé z przywroceniem do pierwotnego stanu.

11.1.105.3 Materiaty

Nie wystepuja

11.1.105.4 Sprat

Narzedzia reczne

11.1.105.5 Odbior robot

Wedtug zasad cesci ogolnej ST.

11.1.106 Petne umocnienie pionowyclcian wykopu o gkbokosci do 6.0 mi szer. 3.0 m
grodzicami stalowymi wbijanymi pionowo z wycagnigciem grodzic, grunt
nawodniony kat. Ill — poz przedmiaru 01.11.106

[1.1.106.1 Zakres robot

1) Dane wysciowe:

a. Dhlugcéé¢ wykopu - 300 m

b. Szerokd¢ wykopu - 3.00 m

c. Powierzchnia umocnié@ pompowni
-P1A-3.0x4.53x4 - 54.36 m2
-P1C-3.0x4.00x 4 - 48.00 m2

2) Powierzchnia umocnionychscian
54.36 + 48.00 -102.36 m2

11.1.106.2 Warunki wykonania robét

Do umocnienia pionowychscian wykopow nalery uzywaé wypraski stalowe oscisle
przylegajacych do siebie krawgdziach (zamkach) w celu ograniczenia doptywu wody
gruntowe;.

Grodzice w dtugaici catkowitej minimum 6 m nalezy wbija¢ wibromtotem pionowo na
gtebokos¢ 5.4 m.

Przewidziano krzyzowe rozparcie grodzé z podtuznicami stalowymi IP E240 oraz
rozporami fi 114/10 mm.
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Rozpory nalezy montowa¢ w odlegtaci 0.7 m odscian bocznych w ptaszczyznach 1.5 m
oraz 2.7 m liczc o gornej krawedzi terenu.

Zabrania si¢ schodzenia do wykopu i wychodzenia po rozporach.
Po wykonaniu rob6t montazowych grodzice naléy wyciagna¢, doktadnie oczyci¢ i
zakonserwowa oraz odtransportowat na miejsce sktadowania.

[1.1.106.3 Materiat

1) Grodzice stalowe
2) Podtuznice z ksztattownikow stalowych
3) Rozpory stalowe

11.1.106.4 Sprat

1) Wibromiot ZP — 10D

2) Wibromiot ZW — 10D

3) Zuraw samochodowy 12-16 t
3) Ciagnik kotowy

4) Przyczepa dhiycowa 10 t

5) Agregat pradotworczy

[1.1.106.5 Odbio6r robot

Wedtug zasad cgsci ogolnej ST a ponadto w ramach odbioru ggciowego Inspektora
Nadzoru stwierdza:

1) Jakos¢ uzytych do umocniar materiatow

2) Prawidlowosé rozmieszczenia rozpor
3) Wyposazenie w drabinki zejciowe

11.1.107 Studnie depresyjne DN 300 wykonane mecheznie na gébokos¢ do 20 m,
grunt kategorii lll — poz przedmiaru 01.11.17

[1.1.107.1 Zakres rob6t

1) llos¢ studni depresyjnych - &zt
2) Glebokos¢ studni depresyjnej - 12 m
3) taczna gkbokosé studni depresyjnych - 24 m

11.1.107.2 Warunki wykonania robot

Odwaodnienie wykopu jamistego przewidziano studri depresyjm, DN 300 gebokosci 8
m, zlokalizowam obok komory szalunkowej.

Przy wykonywaniu i zabudowie studni wierconych wykaawca ma obowjzek
uwzglednié rzeczywist budowe litologiczna terenu, szczegolnie w zakresie zatenia
poziomu filtra wtasciwego.
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Wykonawca maze zastosowé& metode odwodnienia wykopu pod warunkiem
zapewnienia stabilndci podtoza, bezpieczastwa i jakosci robot oraz bez prawazadania
zmiany wynagrodzenia z tego tytutu.

[1.1.107.3 Materiaty

1) Studnia kompletna DN 300

2) Deski iglaste obrzynane gr 32 mm klasy I
3) Zwir ptukany 5 mm

4) Piasek

5) Siatka z miedzi

6) Siatka z tworzyw sztucznych

11.1.107.4. Sprat

1) Zestaw wiertniczy na samochodzie fi 150/400/50
2) Samochdd skrzyniowy lub cagnik z przyczem

[1.1.107.5 Odbior robot

Wedtug zasad cgsci ogolnej ST a ponadto w ramach odbioru ggciowego Inspektora
Nadzoru stwierdza :

1) Prawidtowosé rozmieszczenia studni depresyjnych

2) Srednice i glebokosci studni

3) Likwidacje studni po wykonaniu robot, zasypanie otverow i uporzadkowanie terenu
z przywrdoconej jego pierwotnej postaci.

11.1.108 Pompowanie zestawem pompowych z agregatgmadotworczym
- . poz. przedmiaru 01.11.108

[1.1.108.1 Zakres robd6t

1) llosé studni depresyjnych - 2 szt
2) llos¢ zestawdw pompowych - 1 kpl
3) Przewidywany cykl pracy jednego zestawu - 12 rg
4) Laczny czas pracy zestawow 2szt * 12 rg - 24 rg

11.1.108.2 Warunki wykonania robot

Zatozony cykl pracy pompowania uwzgédnia taczny czas niezbdny do usuwania wod
gruntowych w okresie nieprzerwanej realizacji robotziemnych i montaowych
przepompowni.

Do zasilenia pompy studni depresyjnej mie by¢ wykorzystany agregat obstugugcy
wibromiot lub przyt acze ze stategarodia energii elektrycznej.
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[1.1.108.3 Materiaty
Nie wystepuja.
11.1.108.4 Sprat
1) Pompa gébinowa elektryczna
2) Agregat pradotworczy 10 kKVA przewany
3) Srodek transportowy

[1.1.108.5. Odbiér robd6t

Wedtug zasad cesci ogolnej ST.

11.1.109 Montaz urzadzean do pompowania - poz. przedmiaru 01.11.109

11.1.109.1 Zakres robot

1) llosé zestawOw pompowych - 2 kpl
11.1.109.2 Warunki wykonania robot

Przewiduje sk montaz zestawu pompowego W postaci agregatu gaotworczego i pompy
gtebinowej umiejscowionej w studni depresyjne;.

Pompy powinny miet zabezpieczenie przed sucho biegiem.

Wykonawca maze zasypié¢ prace agregatu pradotworczego zasileniem ze stategoddta
pradu, bez zmiany wynagrodzenia.

11.1.109.3 Materiaty
Nie wystepuja
11.1.109.4. Sprzt
Narzedzia reczne
11.1.109.5 Odbidr robot

Wedtug zasad cgsci ogolnej ST.

11.1.110 Rurociag tymczasowy, stalowy, kotnierzowy DN 80
- poz. przedmiaru 01.11. 110
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[1.1.110.1 Zakres robd6t

1) llo$¢ zestawow pompowych - 2  kpl
2) Dlugcoéé ruroci agow tymczasowych na 1 kpl - 50 m
3) Catkowita dtugos¢ ruroci agu tymczasowego

2kpl * 50m/kpl - 100.00 m

11.1.110.2 Warunki wykonania robot

Odprowadzenie wody z zestawem pompowanych przewi@zio rurociggiem
tymczasowym, stalowym DN 80 o patzeniach kotnierzowych, do najbliszego
odbiornika ( rowy przy drogowe lub melioracyjne).

W nakfadach jednostkowych wykonawca ma obovgizek policzy koszt demontau,
czyszczenia, konserwacji i transportu elementow ruwciaggu tymczasowego.

[1.1.110.3 Materiat

1) Rury stalowe DN 80

2) Kotnierz z otworami

3) Ksztattki stalowe kotnierzowe
4) Sruby z nakretkami

11.110.4 Sprzet

1) Samochad skrzyniowy lub eignik z przyczem

11.1.110.5 Odbidr robot

Wedtug zasad cgsci ogolnej ST.

[1.1.111 Obudowa pompowni DN 1200/4530 mm z kompleym wyposaeniem
technologicznym (bez pomp) z wykonaniem podia i pofaczen z kanatami
sciekowymi — poz przedmiaru 01.12.111

11.1.111.1 Zakres robot

1) Przepompownia P1A - 1 kpl

11.1.111.2 Warunki wykonania robét

Przepompownk nalezy montowat jako kompletne, monolityczne uradzenie wykonane

w warunkach stabilnej produkcji na hali producenta, z wyjatkiem montazu szafy

sterowniczej i agregatéw pompowych.

Obudowa przepompowni powinna by wykonana z polimerobetonu o nasipujacych
parametrach technicznych:
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- wytrzymatosé nasciskanie: 90 — 120 N/mm2

- wytrzymatos¢ na zginanie: 18 — 20 N/mm2

- odpornosé chemiczna: pH 1 — 10

- gestosé: 2,3 g/cm3

- posiada aprobat techniczm lub znak CE

- dno komory posiada profil umazliwiaj acy osadzanie piasku i zawiesiny
- szczelne otwory pod rurocagi i przejscia kablowe

Wykop pod przepompowni nalezy realizowa¢ po uprzednim dostarczeniu kompletnej
obudowy na miejscu montau.

Wszystkie spoiny konstrukcyjne w przepompowni nalgy wykona¢ metoda TIG, przy
uzyciu gtowicy zamknietej do spawania orbitalnego w ostonie argonowej lubutomatu
CNC.

Wszystkie stalowe elementy wypogania pompowni powinny by wykonane ze stali
kwasoodpornej 1.4301 wg PN EN 10088 — 1.

Armatura powinna by ¢ zabezpieczona trwad farbg epoksydows odporng na dziatanie
sciekow.

Zasuwy nhalezy zamontowa& w taki sposob by mdna byto je otwieraé lub zamykaé¢ bez
koniecznaci wchodzenia do komory pompowni.

11.1.111.3 Materiat

1) Obudowa pompowni z polimerobetonu kompletna
2) Piony ttoczne

3) taczniki kotnierzowe

4) Trojnik ortowy

5) Prowadnice pomp z 4cznikami

6) Konstrukcja nosna i wsporcza

7) Dwudzielny podest technologiczny

8) Drabinka zejsciowa

9) Wiaz z zamkiem oraz blokad przed samoczynnym zamkrgciem
10)Sruby, podktadki i nakr etki

11)Zawory zawrotne, kotnierzowe z kula gumowg
12)Zasuwy odcinapace kotnierzowe z klinem gumowym
13)tancuch demontaowe

14)Wentylacja pompowni

11.111.4 Sprzet

1) Samochod ogzarowy o wydtuzonej skrzyni
2) Zuraw samochodowy



Str 120

11.L1.111.5 Odbidr robot

Wedtug zasad cgsci ogolnej ST a ponadto w ramach odbioru ggciowego Inspektora
Nadzoru stwierdza :

1) Prawidtowosé stabilizacji podtoza pod pompowng
2) Prawidtowosé i kompletnosé¢ obudowy pompowni i wyposaenia
3) Prawidtowosé¢ podtaczenia pompowni do projektowanych kanatow

[1.1.112 Obudowa pompowni DN 1200/4000 mm z kompleym wyposazeniem
technologicznym (bez pomp) z wykonaniem podia i pofaczen z kanatami
sciekowymi — poz przedmiaru 01.12.112

11.1.112.1 Zakres robot
1) Przepompownia P1C - 1 kpl
11.1.112.2 Warunki wykonania robot

Przepompownk nalezy montowa¢ jako kompletne, monolityczne uradzenie wykonane
w warunkach stabilnej produkcji na hali producenta, z wyjatkiem montazu szafy
sterowniczej i agregatow pompowych.

Obudowa przepompowni powinna by wykonana z polimerobetonu o nasjpujacych
parametrach technicznych:

- wytrzymatos¢ nasciskanie: 90 — 120 N/mm2

- wytrzymatos¢ na zginanie: 18 — 20 N/mm2

- odpornosé chemiczna: pH 1 — 10

- gestosé: 2,3 g/cm3

- posiada aprobat techniczm lub znak CE

- dno komory posiada profil umazliwiaj acy osadzanie piasku i zawiesiny
- szczelne otwory pod rurocagi i przejscia kablowe

Wykop pod przepompownk nalezy realizowaé po uprzednim dostarczeniu kompletne;j
obudowy na miejscu montau.

Wszystkie spoiny konstrukcyjne w przepompowni nalgy wykonaé metodg TIG, przy
uzyciu gtowicy zamknietej do spawania orbitalnego w ostonie argonowej luutomatu
CNC.

Wszystkie stalowe elementy wypogania pompowni powinny by wykonane ze stali
kwasoodpornej 1.4301 wg PN EN 10088 — 1.

Armatura powinna by ¢ zabezpieczona trwag farba epoksydow odporng na dziatanie
sciekow.

Zasuwy nalezy zamontowa& w taki sposob by mdna byto je otwieraé lub zamykaé¢ bez
koniecznaci wchodzenia do komory pompowni.
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11.1.112.3 Materiat

1) Obudowa pompowni z polimerobetonu kompletna
2) Piony tloczne

3) taczniki kotnierzowe

4) Trojnik ortowy

5) Prowadnice pomp z 4cznikami

6) Konstrukcja nosna i wsporcza

7) Dwudzielny podest technologiczny

8) Drabinka zejsciowa

9) Wiaz z zamkiem oraz blokad przed samoczynnym zamkrgciem
10)Sruby, podktadki i nakr etki

11)Zawory zawrotne, kotnierzowe z kula gumowg
12)Zasuwy odcinapace kotnierzowe z klinem gumowym
13)tancuch demontaowe

14)Wentylacja pompowni

11.112.4 Sprzet

1) Samochdd @zarowy o wydtuzonej skrzyni
2) Zuraw samochodowy

11.1.112.5 Odbidr rob6t

Wedtug zasad cgsci ogolnej ST a ponadto w ramach odbioru ggciowego Inspektora

Nadzoru stwierdza :

11.1.113 Agregat pompowosciekowy N — 4.2 kW, Q — 18.00 m3/h, Hp — 19.00 mH20
wirnik vortex — poz przedmiaru 01.12.113

11.1.113.1 Zakres robot

1) Agregaty pompowe dla P1A - 2 kpl

11.1.113.2 Warunki wykonania

Montaz agregatow pompowych powinien b§ przeprowadzony w okresie bezpgednio
poprzedzajgcym rozruch przepompowni.

Pompy powinny by wyposaone w wirnik vortex oraz korpusy zzeliwa, zabezpieczone
farb a3 epoksydowy odporna na korozyjne dziataniesciekow.

Silniki pomp musza posiada obudowe o stopniu ochrony przynajmniej IP 68 oraz
zabezpieczenie termiczne.

Kazda z pomp wyposaona musi by w tancuch z stali kwasoodpornej.
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Pompy powinny pracowa& naprzemiennie a przy zwgkszonym doptywie przechodai w
tryb pracy rownolegte;.

11.1.113.3 Materiat
1) Agregat pompowy dosciekow 2 kpl
11.L1.113.4 Sprat

1) Samochod ogzarowy
2) Dzwig samochodowy

[1.1.113.5 Odbi6r robot

Wedtug zasad cgsci ogolnej ST a ponadto w ramach odbioru ggciowego Inspektora
Nadzoru stwierdza :

1) Prawidtowosé¢ zamontowania elementow wentylacji pompowni

2) Prawidtowos¢ zamontowa oraz parametry agregatéw pompowych
3) Prawidtowosé¢ podtaczenia pompowni do projektowanych kanatow
4)

11.1.114 Agregat pompowosciekowy N — 1.1 kW, Q — 18.00 m3/h, Hp — 4.00 mH20,
wirnik vortex — poz przedmiaru 01.12.114

11.1.114.1 Zakres robot
1) Agregaty pompowe dla P1C - 2 kpl
11.1.114.2 Warunki wykonania

Montaz agregatow pompowych powinien b§ przeprowadzony w okresie bezpgednio
poprzedzajgcym rozruch przepompowni.

Pompy powinny by wyposaone w wirnik vortex oraz korpusy zzeliwa, zabezpieczone
farb a3 epoksydowy odporna na korozyjne dziataniesciekow.

Silniki pomp musza posiada obudowe o stopniu ochrony przynajmniej IP 68 oraz
zabezpieczenie termiczne.

Kazda z pomp wyposaona musi by w tancuch z stali kwasoodporne;j.

Pompy powinny pracowa& naprzemiennie a przy zwgkszonym doptywie przechodai w
tryb pracy rownolegte;.

11.1.114.3 Materiat

1) Agregat pompowy dosciekéw 2 kpl
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11.1.114.4 Spret

1) Samochdéd etarowy
2) Drwig samochodowy

11.1.114.5 Odbidr robot

Wedtug zasad aZci ogolnej ST a ponadto w ramach odbioru agciowego
Inspektora Nadzoru stwierdza :

1) Prawidlowéé zamontowania elementow wentylacji pompowni
2) Prawidlowd@¢ zamontowat oraz parametry agregatow pompowych
3) Prawidtowda¢ podiaczenia pompowni do projektowanych kanatow

[1.1.115 Szafa rozdzielcza z kompletnym wysazeniem sterupco — monitorujacym,
modutem zdolnej kontroli i wizualizacjioraz elektrycznym podhczeniem
szystkich urzadzen z pompowni z pompami zatapialnymi

— poz przedmiaru 01.123

11.1.115.1 Zakres robot

1) Szafa rozdzielcza

- P1A - 1 kpl
-P1C - 1 kpl
RAZEM - 2 kpl

[1.1.115.2 Warunki wykonania robot

Nalezy wykonaé¢ obudowe rozdzielni w formie szafy metalowej, malowanej
proszkowo, z podwojnymi drzwiami zamykanymna zamek patentowy.

Obudowa powinna posiadé stopien ochrony co najmniej IP 54 oraz znam CE

Wyposazenie rozdzielni sterupcej powinno zapewnia ptynng regulacje pracy
agregatow pompowanych, petne zabezpieczenie zwan®, przechzeniowe i przed
sucho biegiem oraz monitoring pracy uradzen z mazliwoscia zdolnego nim
sterowania (zmiana parametrow).

Metalowe wyposaenie pompowni musi by zabezpieczone przed midiwoscia
pojawienia roznych potencjatow i niebezpiecznych nagt przez zastosowanie
potaczen wyréwnawczych.

Przewod wyrownawczy naleéy prowadzi¢ od punktu do punktu z koncowym
podtaczeniem do gtéwnej szyny ekwipotencjalne;j.

Dla silnikéw pomp o mocy do 5.5 kW nalgy przewidzie¢ po jednym styczniku
sterujacym a dla mocy powyej 5.5 kW po trzy styczniki z samoczynnym
przetacznikiem gwiazda — tréjkat.
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Rozdzielanie musi by zgodne z dyrektywami :

- 73/22/EEC — wypos2enie elekt. w okrglonym zakresie napgé
- 89/336/EEC — zgodn&t elektromagnetyczna

Modut do wysytania komunikatow oraz wizualizacji i sterowanie prag urzadzen
pompowni ze stacji operatorskiej naléy dostosow do istniejacego systemu
monitoringu oczyszczalnisciekOw w Zurominie.

[1.1.115.3 Materiat

1) Szafa sterownicza z kompletnym wypog@niem sterugcym

2) Urzadzenie zdolnej kontroli i sterowanie prag pompowni przystosowane do
istniejacego monitoringu.

3) Przefacznik: sie¢ — agregat pradotworczy

4) Akumulator

5) Grzatka z termostatem

6) Whkiadki patentowe do zamkow zewwtrznych z 3 kluczami

11.L1.115.4 Sprat
1) Narzedzia reczne
11.1.115.5 Odbidr robot

Wedtug zasad cgsci ogolnej ST a ponadto w ramach odbioru ggciowego Inspektora
Nadzoru stwierdza :

1) Prawidlowas¢ zabudowania urzdzen sterownia pompowni
2) Prawidtowaé¢ zabudowanie urzdzen monitoringu
3) Prawidtowas¢ podiaczen wyrbwnawczych

11.1.116 Rozruch technologiczny uradzen przepompowni, przeszkolenie ustugi
- poz przedmiaru 01.12.116
11.1.116.1 Zakres robot
1) Rozruch przepompowni P1A + P1C - 2 kpl
11.1.116.2 Warunki wykonania
Wykonawca ma obowazek przeprowadzenia prébnego rozruchu urgdzen
przepompowni wraz ze sprawdzeniem wspotdziatania nmitoringu przepompowni z
istniejacym systemem monitoringu oczyszczaldciekdw i pozostatych przepompowni

oraz przeszkolenia w zakresie obstugi i konserwadjirzadzen pompowni delegowanych
przez Zamawiajacego pracownikow.
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Wykonawca ma obowjzek dostarczy dokumentacje techniczno — ruchow
przepompowni.

DTR oraz wszystkie napisy na urgdzeniach musa by¢ wykonane w gzyku polskim.

Wykonawca ma obowizek w zakresie gwarancyjnym zapewmiobstuge serwisows, z
czasem reakcji na ogtoszenie do 24 godzin.

11.1.116.3 Materiat

Nie wystepuje
1.1.116.4 Sprat

Nie wystepuje
11.L1.116.5 Odbidr robot

Wedtug zasad cgsci ogolnej ST a ponadto w ramach odbioru ggciowego Inspektora
Nadzoru stwierdza :

1) Prawidlowasé zabudowania urzdzen sterownia pompowni
2) Prawidiowosé zabudowanie uradzen monitoringu
3) Prawidtowas¢ podiaczen wyrownawczych



