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STE-02.00 WYMAGANIA OGOLNE

1. Wstep

Specyfikacja techniczna -wymagania ogolne zawiera zakres okreslen i wymagan wspolnych dla
cato$ci zagadnien dotyczacych wykonania i odbioru robot .ktore wiaza si¢ z tematem projektu i
zadania ,,Instalacje elektryczne remontowanej wiacie edukacyjnej na dziatce nr 189/2, 190, 196,
203/1, 203/3, 250, jedn. Ewid. 320601 2 Banie, obr. ewid. 320601 2.0013 Swobnica.
Specyfikacja techniczna /na roboty elektryczne STE /jest stosowana jako

dokument przetargowy i1 kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot

wymienionych w pkt. 2

2. Zakres robot objetych STE.

Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja S'TE-03 obejmuja wszystkie czynnosci umozliwiajace i
majace na celu wykonanie instalacji elektrycznych w obiekcie j.w. Roboty wyspecyfikowano z
podziatem na nastgpujace elementy :

-STE-03.01 Instalacja o$wietlenia

-STE-03.02 Instalacja gniazd wtykowych

-STE-03.03 Tablica elektryczna

3. Uwagi ogdlne

Wykonawca Robot jest odpowiedzialny za jakosc ich wykonania oraz ich zgodno$¢ z Dokumentacja
Projektowa/Projektem Budowlanym: Specyfikacja Techniczna/ i poleceniami Inspektora Nadzoru
4. Zgodnos¢ Robot z Dokumentacja Projektowa

Podstawa wy konania i wyceny robdt jest Dokumentacja Projektowa /Projekt Budowlany,

ST, Przedmiar robot/ Wymagania zawarte w kazdym opracowaniu sa obowiazujace dla wykonawcy.
Wymagania zawarte w ST maja priorytet w stosunku do Projektu Budowlanego.

W przypadku rozbiezno$ci wykonawca nie moze wykorzystywac blgdow lub opuszczen w
dokumentacji, lecz o ich zauwazeniu winien natychmiast powiadomi¢ Inspektora Nadzoru i
Projektanta, ktory dokona korekty. Wszystkie wykonane roboty i zabudowane materiaty beda
zgodne z Dokumentacjg Projektowa /DP/ a takze ogdlnie obowiazujacymi przepisami.

5. Materialy i sprzet

Cechy materialéw i elementéw instalacji musza by¢ zgodne z obowiazujacymi normami. Materiaty
przeznaczone do zabudowy powinny posiada¢ certyfikat lub aprobatg techniczng a urzadzenia
certyfikat ze znakiem bezpieczenstwa . Wykonawca zadba, aby materialy przetrzymywane na
budowie do czasu uzycia .byty zabezpieczone i nie pogorszyta si¢ ich jakosc .

Wykonawca jest zobowiazany do uzywania wtasciwego 1 sprawnego sprzetu, nie powodujacego
pogorszenia jako$ci robot. Sprzet powinien odpowiadac pod wzgledem typu i jakosci projektowi
organizacji robot zaakceptowanemu przez Inspektora nadzoru.

6. Obmiar robot

Obmiar robot powinien okreslaé faktyczny zakres wykonanych robot zgodnie z DP i ewentualnymi
korektami zaakceptowanymi przez Inspektora nadzoru w jednostkach ustalonych w Przedmiarze
robot. Obmiaru robot dokonuje wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inspektora nadzoru o
zakresie obmierzanych robdt i terminie obmiaru /z wyprzedzeniem min. 3-dniowym/. Wyniki
obmiaru nalezy wpisac do ksiggi obmiaréw. Biad lub przeoczenie w ilo$ciach podanych w
Przedmiarze rob6t lub w Specyfikacjach Technicznych nie zwalnia Wykonawcy od obowiazku
ukonczenia wszystkich robot. Bledne dane beda poprawione zgodnie z zaleceniami Inspektora
nadzoru.

Obmiary beda przeprowadzone przed czesciowym lub koncowym odbiorem rob6t a takze w
przypadku wystapienia dtuzszej przerwy w robotach i zmiany wykonawcy robot. Obmiar robot
zanikajacych przeprowadza sie w czasie ich wykonywania . Obmiar rob6t podlegajacych zakryciu
przeprowadza si¢ przed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe oraz nicodzowne obliczenia beda wykonane w sposob zrozumiaty i
jednoznaczny.




7. Podstawa platnosci

Ptatno$é bazowad bedzie na obmierzonych ilosciach wykonanych Robot.

Podstawa platnosci jest cena jednostkowa, skalkulowana przez Wykonawce za jednostke
obmiarowa ustalong dla danej pozycji Przedmiaru Robot.

Cena jednostkowa pozycji uwzgledniaé bedzie wszystkie czynnosci, wymagania i badania
sktadajace si¢ na ta pozycje okreslong przez ST i DP.

Cena jednostkowa obejmuje migdzy innymi:

-robocizng bezposrednia wraz z towarzyszacymi kosztami

-warto$¢ zuzytych materiatow wraz z. kosztami ich zakupu, transportu i magazynowania /a dla
urzadzen technologicznych wraz z. kosztami ich montazu i wtasciwych prob/ i innymi
towarzyszacymi kosztami

-warto$¢ pracy sprzetu i Srodkow transportu technologicznego wraz z kosztami jednorazowymi i
innymi towarzyszacymi kosztami

-koszty posrednie, sktadnik kalkulacyjny ceny kosztorysowej uwzgledniajacy ujgte w kosztach
bezposrednich koszty zaliczane zgodnie z odrgbnymi przepisami do kosztéw uzyskania
przychoddw, koszty urzadzenia, eksploatacji i likwidacji Placu budowy .koszt oznakowania Robot.
wydatki na BHP. ushugi obce na rzecz budowy, optaty dzierzawcze, koszty ogolne przedsigbiorstwa
Wykonawcy i.t.p., koszt uporzadkowania Placu budowy po zakonczeniu Robot -zysk kalkulacyjny,
zawierajacy tez ewentualne ryzyko wykonawcy z tytulu Kontraktu w calym okresie jego realizacji,
tacznie z okresem gwarancyjnym, koszt ubezpieczenia Kontraktu, koszt gwarancji zwrotu zaliczki
- koszt gwarancji nalezytego wykonania.

podatki obliczone zgodnie z obowigzujacymi przepisami

sporzadzenie dokumentacji powykonawcze;j

koszty wszelkich niezbednych ustalen z odpowiednimi instytucjami

koszt sprawdzen, kontroli .wizytacji i.t.p. niezbednych instytucji /n.p. PIPracy, PTISanitamy,
PSPozarna, Ochrona Srodowiska itp./

koszty odbiordw i przygotowania wszelkich niezbednych dokumentow z nimi zwiazanych
koszt rozruchu .wykonanie pomiarow kontrolnych .prob koncowych .prob eksploatacyjnych.

- koszty zwiazane z przeszkoleniem obstugi urzadzen do prowadzenia monitoringu oraz obstugi
urzadzen przeciwpozarowych .napisania protokétu ze szkolenia

koszt sporzadzenia instrukcji postgpowania na wypadek pozaru.

STE-02.01 INSTALACJA OSWIETLENIA

1. WSTEP.

1.1 Przedmiot ST.

Przedmiotem przedstawionej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robdt montazowych dotyczacych wykonania instalacji o$wietlenia w,, Remontowanej wiacie
edukacyjnej na dziatce nr 189/2, 190, 196, 203/1,203/3, 250, jedn. Ewid. 3206012 Banie, obr. ewid.
320601 2.0013 Swobnica”. pomieszczeniach KMP dla potrzeb w Zielonej Gorze - cz. IP

1.2 Zakres stosowania ST.

Specyfikacja techniczna ma zastosowanie jako dokument przetargowy i kontraktowy przy robotach
elektromontazowych zwigzanych z realizacja robot wymienionych w punkcie 1.1 specyfikacji .

1.3. Zakres robodt objetych ST.

Zagadnienia i wymagania ogdlne dotyczace robot podano w ST-00.00 i STE-03.00

W zakresie robot nalezy wykonaé :

-o$wietlenie podstawowe

wiaty -o$wietlenie wejscia do

wiaty W zakres robot

wchodzi:

- trasowanie

- ulozenie listew

- wykucie przebi¢ w $cianach

- ulozenie przewodow w listwach

- montaz osprzetu

- podtaczenie instalacji
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-montaz opraw o$wietleniowych
-wykonanie pomiarow elektrycznych
-sporzadzenie dokumentacji powykonawczej
2. Materialy.
Ogodlne wymagania dotyczace materiatow podano w specyfikacji ST 00.
Kazdy wbudowany material powinien posiada¢ certyfikat na znak bezpieczenstwa, certyfikat
zgodno$ci lub aprobatg techniczna.
Do wykonania przedstawionych wyzej prac nalezy zastosowac n/w materiaty :
- przewody typu YDY-zo 3/4/ x 1,5 -450/750V
- listwy instalacyjne 25x12, 25x18, 35x18, 35x30, 50x18w kolorze brazowym
- oprzet instalacyjny
a/ tacznik instalacyjny n.t. 10A.230V, jednobiegunowy, IP 44
b/ tacznik instalacyjny n.t. 10A,230V, $wiecznikowy, IP 44
O - Oprawa do swietlowek nastropowa LED 2x22 W, IP 65, klL.II
N - Naswietlacz LED 50 W, IP 65, kl. II
P - Plafoniera LED 20 W, IP 65, kl. II
3.Sprzgt
Sprzet reczny, rodzaj stosowanego sprzetu zgodny z projektem organizacji robot lub uzgodniony z
Inspektorem nadzoru
4. Transport
Rodzaj transportu zgodny z projektem organizacji robot lub uzgodniony z Inspektorem nadzoru
Wymagania w zakresie transportu, przyjmowania i sktadowania materialow na budowie podane sg
w p.1.6. Warunki techniczne wykonania i odbioru robot budowlano montazowych . tom V-
Instalacje elektryczne. Arkady - 1988 r.
5. Wykonanie robot
nalezy:
-trasowac przewod; w liniach poziomych i pionowych
-wybiera¢ trasy proste dostepne do konserwacji i remontow
-przejécia przez Sciany chroni¢ rurkami izolacyjnych RVS
-przewody uktadac¢ swobodnie .tak aby nic byly narazone na naprezenia
-przewody uktadac na gtadkim podtozu
-montowa¢ wytaczniki klawiszowe w catym obiekcie tak aby ich potozenie bylo jednakowe
-wszystkie polaczenia przewodow wykonywacé na zaciski srubowe, lub sprezynowe /nie lutowac i
nie skrecac/.
-do danego zacisku przytaczaé przewody takie na jakie ten zacisk byt przystosowany
-przy przytaczaniu oprawy przelotowej stosowac zlacza przelotowe
5.1. Ochrona przeciwporazeniowa
Jako ochrong przeciwporazeniowa zastosowano samoczynne wytaczanie w uktadzie TN-S.

6.Kontrola jakosci robot

-sprawdzenie instalacji podtynkowych podlega odbiorowi czgsciowemu, poniewaz, przy koncu
robdt ulegaja one zakryciu.

-sprawdzeniu podlega wykonanie robot zgodnie z p.5.

-dobor przewoddw do obciazalnosci pradowej, dobor urzadzen zabezpieczajacych
-oznaczenie przewodow neutralnych i ochronnych

-trwalos¢ zamocowanego osprzetu

-zachowania odpowiedniej kolorystyki sprzetu instalacyjnego

-zachowania zasady jednolitej pozycji zataczania tacznikdw

-stopnia ochrony [P osprzgtu instalacyjnego

-zabezpieczenia przed korozja elementow instalacji elektrycznej

-dzialanie instalacji o§wietleniowej podtaczonej pod napigcie



7. Odbiodr robot
Ogolne wymagania dotyczace odbioru robdt podano w ST 00.
Odbiorowi podlega:
-prawidlowos¢ utozenia przewodow /odbidr czesciowy/
-usuniecie ewentualnych usterek
-jakos$¢ zastosowanych materiatow i urzadzen
-prawidtowos¢ wynikéw kontroli jakosci robot
-prawidlowos¢ wynikoéw wykonanych pomiarow elektrycznych.
-zgodnos¢ z obowiazujacymi przepisami
-zgodnos¢ dokumentacji powykonawczej ze stanem faktycznym
-prawidltowos¢ funkcjonowania instalacji wlaczonej pod napigcie.
Do odbioru koficowego nalezy przedstawic :
- protokoly pomiarow:
ciagglosci przewodow
rezystancji izolacji
elektrycznej natgzenia
o$wietlenia
sprawdzenia samoczynnego wyltaczenia
zasilania prob dziatania o§wietlenia
- certyfikat na znak bezpieczenstwa, deklaracje zgodnosci lub aprobaty techniczne na uzyte
materialy.
- dokumentacje powykonawcza
8. Przepisy zwiazane
8.1 Warunki techniczne wykonania i odbioru robét budowlano montazowych tom V.
Instalacje elektryczne.
8.2 PN-HD-60364-4-4-41:2017-09- wersja polska lub rownowazna Instalacje elektryczne
w obiektach budowlanych.
8.3. PN-EN 12464-1:2003 — wersja angielska lub rownowazne Oswietlenie wnegtrz Swiattem
elektrycznym
8.4. PN-E-04700:1988 — wersja polska lub rownowazne Urzadzenia i uktady elektryczne
w obiektach elektroenergetycznych.
Wytyczne przeprowadzenia pomontazowych badan odbiorczych

STE-02.02 INSTALACJA GNIAZD WTYCZKOWYCH 1 ZASILANIA ROLET
1. WSTEP.
1.1 Przedmiot STE.
Przedmiotem przedstawionej specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robot montazowych dotyczacych wykonania instalacji zasilania gniazd wtyczkowych 230 V
i w remontowanej wiacie edukacyjnej na dziatce nr 189/2, 190, 196, 203/1, 203/3, 250, jedn.
ewid. 320601 2 Banie, obr. ewid. 320601 2.0013 Swobnica.”.
1.2 Zakres stosowania STE.
Specyfikacja techniczna ma zastosowanie jako dokument przetargowy i kontraktowy przy robotach
elektromontazowych zwiazanych z realizacja robol wymienionych w punkcie 1.1 specyfikacji.
1.3 Zakres robot objetych STE.

Zagadnienia i wymagania ogolne dotyczace robo6t podano w ST-00.001 ST

E-02.00 W zakresie robot nalezy wykona¢ montaz :

- gniazd wtyczkowych 230 V

W zakres robot wchodzi:
- trasowanie
- przekucia przez Sciany
- ulozZenie przewodow w listwach
- montaz gniazd wtyczkowych
- podlaczenie instalacji



- pomiary elektryczne
- sporzadzenie dokumentacji powykonawczej
2. Materialy
Zaprojektowano przewody 1 osprzgt:
-przewody typu YDY- zo 3 x 2,5 mm? - 450/750V
-listwy instalacyjne 25x12, 25x18, 35x18, 35x30, 50x18 w kolorze brazowym
-gniazdo podwojne 2x2P+Z n/t 10/16A, 230V z przykrywka i blokada

3.Sprzet
Sprzet reczny rodzaj stosowanego sprzetu zgodny z projektem organizacji robdt lub uzgodniony z
Inspektorem nadzoru

4. Transport

Rodzaj transportu zgodny z projektem organizacji robot lub uzgodniony z Inspektorem nadzoru
Wymagania w zakresie transportu, przyjmowania i sktadowania materialow na budowie podane sa
w p. 1.6. Warunki techniczne wykonania i odbioru robét budowlano montazowych . TomV -
instalacje elektryczne. Arkady -1988r.

5. Wykonanie robot

nalezy:

-trasowa¢ przewody w liniach poziomych i pionowych

-wybrac trase bezkolizyjng

-wybierac trasy proste dostgpne do konserwacji i remontow

-przejécia przez sciany chroni¢ rurkami izolacyjnymi RVS

-przewody uktadaé swobodnie tak, aby nie byly narazone na naprgzenia

-wszystkie potaczenia przewodoéw wykonywaé na zaciski srubowe lub sprgzynowe /nie lutowac i nie
skrecac./

-do danego zacisku przytaczaé przewody takie na jakie ten zacisk byt przystosowany

-montowa¢ gniazda w catym obiekcie tak aby bolec ochronny byt u gory, przewod fazowy z lewe;j
strony, przewdd neutralny z prawe;j.

-mocowac gniazda tak, zeby wyciaganie wtyczki nie powodowato naruszenia mocowania puszki ani
gniazda.

-przewody neutralne i ochronne wprowadzone do puszek powinny by¢ dluzsze niz fazowe

5. 1. Ochrona przeciwporazeniowa

Jako ochrone przeciwporazeniowa zastosowano samoczynne wylaczanie w uktadzie TN-S oraz jako
uzupetnienie ochrony podstawowej wyltaczniki roznicowo - pradowe

6.Kontrola jakosci robot

-sprawdzenie instalacji podtynkowych podlega odbiordow i czesciowemu, poniewaz, przy kofcu
robot ulegajg one zakryciu.

-sprawdzeniu podlega wykonanie robot zgodnie z p. 5.

-dobdr przewoddéw do obciazalno$ci pradowej, dobdr urzadzen zabezpieczajacych

-oznaczenie przewodow neutralnych i ochronnych

-trwato$¢ zamocowanego osprzegtu

-zachowania odpowiedniej kolorystyki sprzgtu instalacyjnego

-sprawdzenie stopnia ochrony [P osprzetu instalacyjnego

-dziatanie instalacji gniazdowej podiaczonej pod napigcie

7. Odbior robot

Odbiorowi podlega:

-prawidlowos$¢ utozenia przewodow /odbidr czgSciowy/

-usunigcie ewentualnych usterek

-jakos¢ zastosowanych materiatow i urzadzen

-prawidtowos¢ wynikoéw kontroli jakosci robdt

-prawidlowos$¢ wynikéw wykonanych pomiarow elektrycznych. Zgodnosé z obowiazujacymi
przepisami

-zgodno$¢ dokumentacji powykonawczej ze stanem faktycznym



-prawidtowos¢ funkcjonowania instalacji wlaczonej pod napigcie

Do odbioru konicowego nalezy przedstawic:
protokoty pomiarow:
- ciagtosci przewodow
- rezystancji izolacji elektrycznej
- sprawdzenia samoczynnego wylaczania zasilania
- certyfikaty na znak bezpieczenstwa, deklaracje zgodnosci lub aprobaty techniczne na
uzyte materiaty
- dokumentacj¢ powykonawcza.
8. Przepisy zwigzane
8.1. Warunki techniczne wykonania i odbioru rob6t budowlano- montazowych Tom V.
Instalacje elektryczne
8.2. PN-HD-60364-4-4-41:2017-09- wersja polska lub réwnowazna Instalacje elektryczne w
obiektach budowlanych.
8.3. PN-E-04700:1998 — wersja polska lub réwnowazna Urzadzenia i uktady elektryczne w
obiektach elektroenergetycznych.
Wytyczne przeprowadzenia pomontazowvch badan odbiorczych

STE- 02.03 TABLICA ELEKTRYCZNA
1. WSTEP.
1.1. Przedmiot ST.
Przedmiotem przedstawionej specytikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robot montazowych dotyczacych tablicy elektrycznej w remontowanej wiacie edukacyjnej na
dziatce nr 189/2, 190, 196, 203/1, 203/3, 250, jedn. Ewid. 320601 2 Banie, obr. ewid. 3206012.0013
Swobnica”.
1.2 Zakres stosowania ST.
Specyfikacja techniczna ma zastosowanie jako dokument przetargowy i kontraktowy przy robotach
elektromontazowych zwigzanych z realizacja robdt wymienionych w punkcie 1.1 specyfikacji.
1.3 Zakres robot objetych ST.
Zagadnienia i wymagania ogolne dotyczace robot podano w ST-00.001 ST
E-02.00 W zakres robot wchodzi:
- demontaz tablicy rozdzielczej i osprzgtu w szafce rozdzielczej
- montaz tablicy rozdzielczej
- montaz osprzgtu tablicowego na wsporniki TH w tablicy rozdzielczej
- montaz obudowy izolacyjnej
- montaz gniazda wtyczkowego3 faz. 3P+N+Z, 16 A, IP 44 na obudowie
- montaz gniazda wtyczkowego 1 faz. 2P+Z, 16 A, IP 54/44 na obudowie
- pomiary elektryczne wraz z protokotem
- oznaczenie i podlaczenie przewodow
- opisanie tablic
- sprawdzenie poprawnosci dzialania elementow tablicy
- sporzadzenie dokumentacji powykonawczej
2. Materialy
Aparaty i akcesoria tablicowe naszynowe /szyna TH 35/
- rozlacznik izolacyjny 3-bieg., 63 A
- wylacznik réznicowo-pradowy 4-bieg., 30 mA, 25 A, typ AC

- wylacznik nadpradowy 3-bieg. BI6
- wylaczniki nadpradowe l-bieg. B10

- wylaczniki nadpradowe l-bieg. B16

- wylaczniki nadpradowe 1 -bieg. B6
- lampki sygnalizacyjne z wymiennym neonowym elementem $wiecacym
- gniazdo wtyczkowe3 faz. 3P+N+Z, 16 A, IP 44
- gniazdo wtyczkowe 1 faz. 2P+Z, 16 A, IP 54/44




- rozdzielnica nascienna 2 x 1 2 modutow z drzwiczkami transparentnymi, TP 55, kl. II

- obudowa izolacyjna

3.Sprzet

Sprzet reczny, rodzaj stosowanego sprzetu zgodny z projektem organizacji robot lub

uzgodniony z Inspektorem Nadzoru.

4. Transport

Rodzaj transportu zgodny z projektem organizacji robot lub uzgodniony z Inspektorem nadzoru.

Wymagania w zakresie transportu, przyjmowania i sktadowania materiatéw na budowie podane

sq w p. 1.6. Warunki techniczne wykonania i odbioru robot budowlano montazowych . Tom V-

Instalacje elektryczne. Arkady 198 Sr.

5. Wykonanie

robot nalezy :

- wszystkie potaczenia przewoddéw wykonywac na zaciski srubowe

- stosowac podktadki metalowe w przypadku przytaczania przewoddw pod

zaciski gdy przewody sa zakonczone oczkiem

- opisac tablice pismem drukowanym

5.1. Ochrona przeciwporazeniowa

Jako ochrone przeciwporazeniowq zastosowano samoczynne wylaczanie w ukladzie TN-S.

6.Kontrola jakoS$ci robét

-sprawdzeniu podlega wykonanie robot zgodnie z p. 5.

-przewody w tablicach powinny by¢ powigzane w wiazki i oznakowane

-powinny by¢ opisane elementy tablic i opisane i ponumerowane obwody wychodzace

-przewody ochronne w tablicach powinny by¢ oznaczone kombinacjq barw zottej 1 zielonej

7. Odbior robot

Odbiorowi podlega:

-prawidtowo$é utozenia przewoddw /odbior czgsciowy/

-usuniecie ewentualnych usterek

-jako$¢ zastosowanych materiatow i urzadzen

-prawidtowos$¢ schematyczna wykonania tablic

-prawidtowo$¢ wynikéw kontroli jakosci robot

-prawidtowos$¢ wynikow wykonanych pomiaréw elektrycznych.

-zgodno$¢ z obowigzujacymi przepisami

-zgodnos¢ dokumentacji powykonawczej ze stanem faktycznym

-prawidtowo$¢ funkcjonowania instalacji i urzadzen wiaczonych pod napigcie.

Do odbioru koncowego nalezy przedstawic :

protokoty pomiarow sprawdzenia samoczynnego wylaczania zasilania

certyfikaty na znak bezpieczenstwa, deklaracje zgodnosci lub aprobaty techniczne na uzyte
materiaty

dokumentacje powykonawcza

8. Przepisy zwigzane.

8.1. Warunki techniczne wykonania i odbioru rob6t budowlano montazowych Tom V. Instalacje

1

elektryczne.
8.2. PN-HD-60364-4-4-41:2017-09- wersja polska lub rownowazna Instalacje elektryczne w
obiektach budowlanych.
8.3. PN-EN 60947-1:2010 — wersja polska lub rownowazna Aparatura rozdzielcza i sterownicza
niskonapigciowa

8.4. PN-EN 60445:2018-01 - wersja angielska lub rownowazna Zasady podstawowe
i bezpieczenstwa przy wspdldziataniu czlowieka z maszyna, znakowanie i identyfikacja -
Identyfikacja zaciskow urzadzen i koncowek przewodow a takze samych przewodow



STE - 02. 04 UZIEMIENIE
1. Wstep
1.1. Przedmiot ST.
Przedmiotem przedstawionej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
montazowych dotyczacych uziemienia w remontowanej wiacie edukacyjnej na dziatce nr 189/2, 190, 196,
203/1, 203/3, 250, jedn. Ewid. 320601 2 Banie, obr. ewid. 320601 2.0013 Swobnica”..
1.2. Zakres stosowania ST.
Specyfikacja techniczna ma zastosowanie jako dokument przetargowy i kontraktowy przy robotach
elektromontazowych zwiazanych z realizacja robdt wymienionych w punkcie 1.1 specyfikacji.
1.3 Zakres robot objetych ST.
Zagadnienia i wymagania ogdlne dotyczace robot podano w i ST E-02.00 W zakresie robot nalezy wykonac
montaz:
- uziemienia
W zakres robot wehodzi:
- wykonanie uziomu pionowego pretowego
- podlaczenie uziomu do zaciskow w tablicy rozdzielczej
2. Materialy
Zaprojektowano materialy :

- pret ze stali ciagnionej z warstwa Cu o $rednicy 12,8 mm

- zlaczki o $rednicy 12,8 mm

- grot o $rednicy 12,8 mm

- przewdd LgY Zol6 mm?2
3.Sprzet
Sprzet reczny , rodzaj stosowanego sprzetu zgodny z projektem organizacji robot lub uzgodniony z
Inspektorem nadzoru
4. Transport
Rodzaj transportu zgodny z projektem organizacji robot lub uzgodniony z inspektorem nadzoru.
Wymagania w zakresie transportu, przyjmowania i sktadowania materiatow na budowie podane sg w p-1.6.
Warunki techniczne wykonania i odbioru robét budowlano montazowych . Tom V-Instalacje elektryczne. .
5. Wykonanie robét

nalezy:

-trasowac przewody w liniach poziomych i pionowych

6.Kontrola jakosci robot
- sprawdzeniu podlega jakos$¢ i estetyka wykonania instalacji uziemiajacej
- dobor przekroju instalacji /zgodnoéc¢ z PW
- sprawdzeniu podlega wykonanie robdt zgodnie z p.5.
Do odbioru koncowego nalezy przedstawic protokoty pomiarow:
- protokdt pomiaru rezystancji uziomu
7. Obmiar robét
Jednostka obmiaru jest | mb zamontowanego uziomu /ptaskownik/
8. Odbiér robot
Odbiorowi podlega:
- prawidlowo$¢ ulozenia ptaskownika -prawidtowos$¢ wynikdéw kontroli jakosci robot.
-prawidtowos¢ wynikdéw wykonanych pomiaréw elektrycznych .
-certyfikaty na znak bezpieczenstwa , deklaracje zgodnosci lub aprobaty techniczne na uzyte materiaty
-dokumentacje powykonawcza.
9. Podstawa platnosci.
Ptatno$é bedzie wykonywana na podstawie obmiaru ilo$ci robot wykonanych wg niniejszej STE i po
dokonaniu odbioréw technicznych wykonanych robot. Cena jednostkowa zawiera wykonanie robot
jak wp.1.3.



10.Przepisy zwiazane.

1. Normy
PN-HD-60364-4-4-41:2017-09- wersja polska lub rownowazna Instalacje elektryczne w obiektach

budowlanych. Dob6r i montaz wyposazenia elektrycznego. Uziemienia i przewody ochronne.

2. Inne dokumenty
Dz.U.03.207.2016 ustawa ,,Prawo budowlane” z 07.07.1994 r. z pézn. zmianami i powigzane

rozporzadzenia

Dz.U.03.47.401 Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy
podczas wykonywania robot budowlanych z 06.02.2003 r. Warunki Techniczne
Wykonania i Odbioru robét Budowlano - Montazowych, cz. V Instalacje Elektryczne Warunki
techniczne wykonania i odbioru robét budowlano montazowych Tom V.






