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1. WSTEP

1.1 Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej ogdlnej Specyfikacji Technicznej (ST) sq wymagania dotyczace wykonania
poboczy z mieszanki gruntowej o uziarnieniu optymalnym.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako Dokument Przetargowy i Kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji Rob6t wymienionych w podpunkcie 1.1.

1.3. Zakres rob6t objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia rob6t zwigzanych z
umocnieniem pobocza mieszankg gruntowg optymalng gr. min.10 cm

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1 Pobocze gruntowe - cze$¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymania sie pojazdow,

umieszczenia urzadzenr bezpieczenstwa ruchu i wykorzystywana do ruchu pieszych, stuzaca jednoczesnie do

bocznego oparcia konstrukcji nawierzchni.

1.4.2. Odk}ad - miejsce sktadowania gruntu pozyskanego w czasie $cinania poboczy.

1.4.3. Dokop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania uzupetnienia poboczy potozone poza pasem
drogowym.

1.4.4. Mieszanka optymalna - mieszanka gruntu rodzimego z innym gruntem poprawiajgcym skiad
granulometryczny i wkasciwosci gruntu rodzimego.

1.4.5. Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi

normami i definicjami podanymi w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 1.4.

1.5. Ogo6lne wymagania dotyczace robot
Ogdlne wymagania dotyczgce rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotyczace materiatow

Ogdlne wymagania dotyczace materiatdw, ich pozyskiwania i skladowania, podano
w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatow

2.2.1. Mieszanka gliniasto-piaskowa

Optymalna mieszanka gliniasto-piaskowa powinna mie¢ ramowy sktad uziarnienia wedtug tablicy 1.
Krzywa uziarnienia mieszanki powinna posiadac uziarnienie ciggte.

2..2.2 Mieszanka gliniasto-zwirowa

Optymalna mieszanka gliniasto-zwirowa powinna mie¢ ramowy sktad uziarnienia wedtug tablicy 2.

Krzywa uziarnienia mieszanki powinna posiadac uziarnienie ciggte.
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Tablica 1. Ramowy skiad uziarnienia optymalnej mieszanki gliniasto-piaskowej

Lp. Wihasciwosé Wymagania
1 Zawartos¢ frakcji zwirowej (powyzej # 2 mm), % od 0 do 10
2 | Zawartosc frakcji piaskowej (od 0,05 do 2,00 mm), % od 70 do 85
3 | Zawartosc frakcji pytowej (od 0,002 do 0,05 mm), % od 12 do 23
4 | Zawartos¢ frakcji itowej (ponizej 0,002 mm), % od3do7
Tablica 2. Ramowy skiad uziarnienia optymalnych mieszanek gliniasto-zwirowych
Wymiary oczek Przechodzi przez sito, %
kwadratowych sit (mm) na warstwe dolng na warstwe gorng
40 - 100 - -
20 100 70 - 100
2 90 30 90 40
0,05 25 10 25 10
0,002 7 4 7 4

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu
Ogdlne wymagania dotyczgce sprzetu podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 3.
3.2. Sprzet do wykonania robot

Wykonawca przystepujacy do wykonania mieszanki powinien wykazac sie mozliwoscig korzystania z
nastepujacego sprzetu:
—  réwniarek,
— ew. walcow,
ubijakéw o recznym prowadzeniu,
— walcéw lekkich i wibracyjnych,
ptytowych zageszczarek wibracyjnych,
ptytowych zageszczarek wibracyjnych,
— przewoznych zbiornikéw na wode.

4. TRANSPORT

4.1. Og6lne wymagania dotyczace transportu
Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 4.
4.2. Transport materiatéw
Pospdtke, piasek i gling mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu, w warunkach zabezpieczajgcych je
przed pyleniem, rozsegregowaniem, nadmiernym wysuszeniem.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robét
Ogodlne zasady wykonania robét podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 5.
5.2. Warunki przystapienia do robét

Zaleca sie aby uktadanie i zageszczanie mieszanki odbywato sie przy temperaturze otoczenia powyzej 10 st. C.
Przed wykonaniem pobocza z mieszanki optymalnej nalezy oczysci¢ i przygotowac podtoze.
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5.2. Sposoby wykonania nawierzchni z mieszanki gruntowej optymalnej

Pospdtke mozna stosowa¢ do umocnienia gornej czesci pobocza gruntowego na uprzednio wyprofilowanym
podtozu.

5.4. Wykonanie nawierzchni z pospotki

5.4.1 Projektowanie sktadu mieszanki

Przed rozpoczeciem robot Wykonawca powinien dostarczy¢ Inzynierowi do akceptacji projekt sktadu mieszanki
optymalnej oraz prébki gruntow przeznaczonych na mieszanki, pobrane w obecnosci Inzyniera.
Zaprojektowany sktad mieszanki powinien odpowiada¢ wymaganiom podanym w tablicy 1 i lub w tablicy 2.

5.4.2 Wbudowanie mieszanki optymalnej

Miejsca wbudowania mieszanki nalezy wyprofilowa¢ do uzyskania okreslonych w dokumentacji spadkdw
poprzecznych i podtuznych, doprowadzi¢ do wilgotnosci optymalnej, a nastepnie utozy¢ warstwe mieszanki
optymalnej. Wilgotnosé optymalng i maksymalna mieszanki nalezy okresli¢ laboratoryjnie.

Zageszczenie mieszanki nalezy prowadzi¢ od krawedzi pobocza w kierunku krawedzi nawierzchni. Rodzaj
sprzetu musi by¢ zaakceptowany przez Inzyniera. Zaleca sie¢ stosowanie lekkich zageszczarek phytowych,
ewentualnie walcéw ogumionych.

Zageszczona powierzchnia powinna by¢ rowna, posiada¢ spadek poprzeczny zgodny z wymaganiami
dokumentacji projektowej oraz nie posiadac sladéw po przejsciu zageszczarek lub walcow.

Nawierzchnia z gruntowej mieszanki optymalnej grubosci nie przekraczajacej 15 cm moze by¢ wykonywana
jednowarstwowo, nawierzchnie grubsza, nalezy wykonywa¢ w dwoch warstwach, a grubosci 40 cm w wiekszej
liczbie warstw.

Zageszczenie nalezy kontynuowa¢ do osiggniecia wskaznika zageszczenia wymaganego w dokumentacji
projektowej, ST lub min. 1s=0,98.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot
Ogodlne zasady kontroli jakosci rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 6.
6.2. Kontrola jakosci robét dla wszystkich polega na sprawdzeniu:

— przygotowania podtoza,

— szerokosci pobocza zgodnie z dokumentacja projektowa — min. 10 pomiaréw na 1 km,
— grubosci warstwy — min. 10 pomiaréw na 1 km,

— zageszczenia — min. 2 badania na 500 mb

— spadki poprzeczne —min. 10 pomiaréw na 1 km,

6.3.1. Rzedne wysokosciowe

Odchylenia rzednych wysokosciowych nawierzchni od rzednych projektowanych nie powinno by¢ wieksze niz
+lcmi-2cm.

6.3.2. Spadki poprzeczne nawierzchni

Spadki poprzeczne nawierzchni na prostych i tukach powinny by¢ zgodne z dokumentacjg projektowsg z
tolerancjg + 0,5%.

6.3.3. Szeroko$¢ nawierzchni

Szerokos$¢ nawierzchni nie moze réznic sie od szerokosci projektowanej o wiecej niz -3 cm i +10 cm.
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6.3.5. Grubos$¢ warstw
Grubos$¢ warstw nalezy sprawdza¢ przez wykopanie dotkéw kontrolnych w potowie szerokosci nawierzchni.
Dopuszczalne odchytki od projektowanej grubosci nie powinny przekraczaé £ 1 cm.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarows jest:
— m? (metr kwadratowy) nawierzchni z mieszanki gruntowej optymalnej
8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 8.
Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, ST i wymaganiami Inzyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pktu. 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PEATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci
Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1m? warstwy z gruntowej mieszanki optymalnej obejmuije:
— roboty pomiarowe i przygotowawcze,
— wykonanie koryta pod warstwe z mieszanki gruntowej optymalnej,
— wbudowanie mieszanki gruntowej optymalnej wraz z wyprofilowaniem i zageszczeniem,
— przeprowadzenie badan i pomiarow wymaganych w specyfikacji techniczne;.
— uporzadkowanie terenu,

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-11111:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywo naturalne do nawierzchni drogowych. Zwir
i mieszanka

2. PN-B-11113:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych.
Piasek

3. PN-S-02205:1998 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania



