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I WYMAGANIA OGOLNE

1. PRZEDMIOT SPECYFIKACJI TECHNICZNEJ WYKONANIA | ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH
(STWIORB)

Przedmiotem niniejszej STWIORB sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru robdt
zwigzanych z robotami budowlanymi w ramach inwestycji pn.: Opracowanie dokumentacji
projektowo-kosztorysowej budowy obiektéw matej retencji na terenie Nadlesnictwa Miedzychdd w
ramach programu ,Kompleksowy projekt adaptacji laséw ilesnictwa do zmian klimatu — mata
retencja oraz przeciwdziatanie erozji wodnej na terenach nizinnych realizowanego w ramach
Programu operacyjnego Infrastruktura i Srodowisko 2014-2020” - cze$¢ nr 3 o nazwie: ,Budowa
infrastruktury wodnej na ciekach w le$nictwach Zmijowiec i Przedlesie”

2. ZAKRES ROBOT OBJETYCH STWIORB
Przedmiotem STWIORB s3 zadania skfadajace sie na projektowany zakres przedsiewziecia, a

mianowicie:

e roboty pomiarowe,

e usuniecie zbednej roslinnosci — traw, krzewéw i drzew,

e budowa progu drewnianego — wariant |

e budowa progu drewnianego —wariant Il

e budowa progu kamiennego,

e budowa zastawki drewnianej,

e konserwacja koryt ciekow,

e wykonanie narzutu kamiennego ponizej i powyzej obiektu budowlanego,

e wykonanie palisad drewnianych,

e sporzadzenie inwentaryzacji geodezyjnej powykonawczej.

3. PRZEKAZANIE TERENU BUDOWY

Zamawiajgcy oswiadcza, ze posiada petne prawa do Terenu Budowy, na ktérym realizowane
beda zadania inwestycyjne objete niniejszym STWIORB i ze w terminie okreslonym w Kontrakcie
przekaze Wykonawcy ten teren.

Z chwilg przejecia Terenu Budowy, Wykonawca odpowiada przed wtascicielami
nieruchomosci, ktérych teren zostat przekazany pod budowe, za wszystkie szkody powstate na tym
terenie.

4. DOKUMENTACIA PROJEKTOWA

Warunkiem rozpoczecia robét budowlanych jest pisemne zatwierdzenie dokumentéw
Wykonawcy lub ich czesci przez Zamawiajgcego oraz uzyskanie decyzji o pozwoleniu na budowe lub
o pozwoleniu na realizacje inwestycji.

Wykonawca we witasnym zakresie opracuje Dokumentacje projektowg dla przedmiotowego
zadania i uzyska akceptacje Zamawiajgcego oraz wszelkie wymagane, zgodnie z prawem polskim
warunki, uzgodnienia, opinie, dokumentacje i decyzje administracyjne.
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5. ZGODNOSC ROBOT Z DOKUMENTACJA PROJEKTOWA

Dokumentacja Projektowa, STWIORB oraz dodatkowe dokumenty przekazane przez
Inspektora nadzoru Wykonawcy stanowig czes¢ kontraktu, a wymagania wyszczegdlnione w chocby
jednym z nich sg obowigzujace dla Wykonawcy tak, jakby zawarte byty w catej dokumentaciji.

Dane okreslone w Dokumentacji Projektowej i w STWIiORB bedg uwazane za wartosci
docelowe, od ktérych dopuszczalne sg odchylenia w ramach okreslonego przedziatu tolerancji. Cechy
materiatéw i elementéw budowli muszg by¢ jednorodne i wykazywac bliskg zgodnos¢ z okreslonymi
wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie mogg przekracza¢ dopuszczalnego przedziatu tolerancji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nie bedg w petni zgodne z Dokumentacjg Projektowg
lub STWIORB, i wptynie to na niezadowalajgcg jakos¢ elementu budowli, to takie materiaty beda
niezwtocznie zastgpione innymi, a roboty rozebrane na koszt Wykonawcy.

6. ZABEZPIECZENIE TERENU BUDOWY

Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresie trwania realizacji
kontraktu, az do zakornczenia i odbioru ostatecznego robdt. Wykonawca dostarczy, zainstaluje
i bedzie utrzymywaé tymczasowe urzadzenia zabezpieczajagce w tym: ogrodzenia, porecze,
oswietlenie, sygnaty i znaki ostrzegawcze, dozorcéw, wszelkie inne srodki niezbedne do ochrony
robét i innych. Inspektor nadzoru okresli niezbedny sposdb ogrodzenia terenu budowy.
Zabezpieczenie prowadzonych robdt nie podlega odrebnej zaptacie.

7. OCHRONA WtASNOSCI PUBLICZNEJ | PRYWATNE)

Wykonawca jest zobowigzany do ochrony przed uszkodzeniem lub zniszczeniem wtasnosci
publicznej lub prywatnej. Jezeli w zwigzku z zaniedbaniem, niewtasciwym prowadzeniem robdt lub
brakiem koniecznych dziatan ze strony Wykonawcy nastapi uszkodzenie lub zniszczenie wtasnosci
prywatnej lub publicznej to Wykonawca, na swdj koszt, naprawi lub odtworzy uszkodzong wtasnosé.
Stan naprawionej wtasnosci powinien by¢ nie gorszy niz przed powstaniem uszkodzenia.

Przed przystgpieniem do wykonywania robét budowlanych Wykonawca jest zobowigzany do
sporzadzenia inwentaryzacji fotograficznej obiektéw, drég i pozostatych elementdéw
zagospodarowania terenu w obszarze terenu inwestycji i dojazdu do tego terenu.

Wykonawca odpowiada za ochrone instalacji na powierzchni ziemi i za urzagdzenia podziemne oraz
musi uzyskaé¢ od odpowiednich wifadz, bedacych wtascicielami tych urzadzen, potwierdzenie
informacji o ich lokalizacji.

Wykonawca zapewni w czasie trwania robot wtasciwe oznakowanie i zabezpieczenie przed
uszkodzeniem tych instalacji i urzadzen.

8. OCHRONA SRODOWISKA W CZASIE WYKONANIA ROBOT

Wykonawca ma obowigzek znaé i stosowaé, w czasie prowadzenia robdt, wszelkie przepisy
ochrony srodowiska naturalnego.

W okresie realizacji inwestycji Wykonawca zobowigzuje sie do przestrzegania i stosowania
nastepujacych rozwigzan zawartych w Decyzji $rodowiskowej, chronigcych srodowisko
i pozwalajacych zminimalizowad jego negatywne oddziatywanie na lokalne zasoby przyrodnicze.
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9. MATERIALY SZKODLIWE DLA OTOCZENIA

Materiaty, ktore w sposdb trwaty sg szkodliwe dla otoczenia, nie bedg dopuszczone do
uzycia. Nie wolno stosowa¢ materiatdw wywotujgcych szkodliwe promieniowanie o natezeniu
wiekszym od dopuszczalnego. Wszystkie materiaty uzyte do robdt musza mie¢ sSwiadectwa
dopuszczenia do stosowania wydane przez uprawniong jednostke, jednoznacznie okreslajace brak
szkodliwego oddziatywania tych materiatéw na srodowisko.

Materiaty, ktére sg szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robét, a po zakoriczeniu robét ich
szkodliwosé zanika (np. materiaty pylaste) mogg by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagan
technologicznych wbudowania. Jezeli wymagajg tego odpowiednie przepisy Wykonawca powinien
otrzymad zgode na uzycie tych materiatéw od wtasciwych organéw administracji panstwowej.

Utylizacja materiatéw szkodliwych pochodzacych z demontazu nalezy do Wykonawcy i nie
podlega dodatkowej optacie.

10. BEZPIECZENSTWO I HIGIEBNA PRACY

Podczas realizacji robdt Wykonawca przestrzegaé bedzie przepiséw dotyczacych BHP.
W szczegdblnosci Wykonawca ma obowigzek zadbaé, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetniajgcych odpowiednich wymagan
sanitarnych.

Wykonaweca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzgdzenia zabezpieczajgce, socjalne oraz
sprzet i odpowiednig odziez dla ochrony zycia i zdrowia oséb zatrudnionych na budowie oraz dla
zapewnienia bezpieczenstwa publicznego. Uznaje sie, ze wszystkie koszty zwigzane z wypetnieniem
wymagan okreslonych powyzej nie podlegajg odrebnej zaptacie i sg uwzglednione w cenie
kontraktowe].

11. MATERIALY

Wykonawca przedstawi dokumentacje zawierajgcq raporty z badan terenowych
i laboratoryjnych oraz proponowang przez siebie metode wydobycia i selekcji do zatwierdzenia
Inspektorowi nadzoru.

Wykonawca ponosi odpowiedzialnos¢ za spetnienie wymagan ilosciowych i jakosciowych
materiatdw z jakiegokolwiek Zrédta.

Wykonawca poniesie wszystkie koszty, a w tym: optaty, wynagrodzenia, jak réwniez
jakiekolwiek inne koszty zwigzane z dostarczeniem materiatéw do robot.

Humus i nadkfad czasowo zdjete z terenu wykopdw, bedg formowane w hatdy
i wykorzystane przy budowie, zasypce i rekultywacji terenu po ukoriczeniu robét.

Wszystkie odpowiednie materiaty pozyskane z wykopdow na terenie budowy lub z innych
miejsc wskazanych w dokumentach Umowy beda wykorzystane do robét lub odwiezione na odktad
odpowiednio do wymagan Umowy lub wskazan Inspektora nadzoru.

Materiaty nieodpowiadajgce wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z terenu
budowy. Wbudowanie materiatdw bez akceptacji Inspektora nadzoru, Wykonawca wykonuje na
wiasne ryzyko liczac sie z tym, ze roboty nie zostang przyjete i nie beda zaptacone.

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materiaty (do czasu, gdy bedg one
potrzebne do wbudowania) byty zabezpieczone przed zniszczeniem, zachowaty swojg jakosé
i wtasciwosci oraz byty dostepne do kontroli przez Inspektora nadzoru. Przechowywanie materiatéw
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musi odbywac sie na zasadach i w warunkach odpowiednich dla danego materiatu oraz w sposdb
skutecznie zabezpieczajgcy przed dostepem osdb trzecich.

Wszystkie miejsca czasowego sktadowania materiatéw powinny by¢ po zakorczeniu robét
doprowadzone przez Wykonawce do ich pierwotnego stanu.

o KONSTRUKCJE DREWNIANE

Drewno budowlane w catosci pozyskane bedzie z zakupu, przez Wykonawce. Do celéw
budowlanych stosuje sie drewno przechowywane w stanie powietrzno-suchym. Wytrzymatosé
drewna zalezy od jego gatunku i klasy, od wad wrodzonych, zdrowotnosci, uszkodzen mechanicznych
i stopnia zawilgocenia. Nieprawidtowosci w uktadzie wtdkien, jak falistos¢ widkna o przebiegu
skosnym itp., obnizajg wytrzymatos¢ drewna. Seki stabo wyrosniete, murszejace, znajdujace sie
w poblizu krawedzi drewna tartego znacznie ostabiajg jego przekrdj, zmniejszajg wytrzymatosc.
Tarcica z takimi wadami nie nadaje sie do konstrukcji drewnianych i powinna by¢ wysegregowana.
Do celdw konstrukcyjnych nalezy dobiera¢ drewno o mozliwie réwnolegltym do krawedzi ukfadzie
widkien i o mozliwie matej ilosci sekdw.

Sortymenty i klasy drewna:

a. drewno na stemple budowlane — otrzymuje sie z wyrebu drzew iglastych po oczyszczeniu z
sekow i okorowaniu. W zalezno$ci od dtugosci i $rednic, drewno na stemple budowlane dzieli
sie na: dtuzyce, ktody i wyrzynki. Drewno na stemple budowlane powinno odpowiadac
okreslonym normom i warunkom jakosciowym:;

b. tarcica iglasta — dzieli sie na tarcice nieobrzynang i tarcice obrzynang. W robotach
ciesielskich stosuje sie prawie wytacznie tarcice obrzynang z drewna iglastego. W zaleznosci
od wymiardw przekroju poprzecznego, tarcica obrzynana dzieli sie na deski, bale, listwy, faty,
krawedziaki i belki.

W zaleznosci od cech fizycznych drewna, tarcica dzieli sie na klasy. Przy obliczaniu konstrukcji
drewnianych (zgodnie z normg PN-B-03150) nalezy stosowaé drewno nastepujacych klas: C24, C30,
dopuszczalne C18, C35, C40).

Tabela 1. Wytrzymatosé charakterystyczna drewna wg normy PN-EN 388. Drewno konstrukcyjne -
Klasy wytrzymatosci

Klasy drewna
Oznaczenia

Cc24 Cc30

Zginanie 24 30
Rozcigganie wzdtuz wtdkien 14 18
Sciskanie wzdtuz wtékien 21 23
Sciskanie w poprzek wtékien 4,3 5,7

Scinanie wzdtuz widkien 2,5 3
Rozcigganie w poprzek widkien 0,4 0,4

Tabela 2. Dopuszczalne wady tarcicy
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Wady C24 C30
Seki w strefie marginalnej 1/4 do 1/2 do 1/4
Seki na catym przekroju 1/4 do 1/3 do 1/4
Skret wtdkien do 10% Do 7%
Pekniecia, pecherze, zakorki i zbitki
a. gtebokie 1/2 1/3
b. czotowe 1/1 1/1
Zgnilizna niedopuszczalna
Chodniki owadzie niedopuszczalne
Szeroko$¢ stojow 6 mm 4 mm
Oblina Dopuszcza sie na dtugosci dwu krawedzi zajmujaca do 1/4
szerokosci lub dtugosci

Krzywizna podtuzna:
a. pfaszczyzn 30 mm - dla grubosci do 38 mm
10 mm - dla grubosci do 75 mm
b. bokdéw 10 mm - dla szerokosci do 75 mm
5 mm - dla szerokosci > 250 mm
Wichrowatos¢ 6% szerokosci
Krzywizna poprzeczna 4% szerokosci
Rysy, falistos$¢ rzazu dopuszczalna w granicach odchytek grubosci i szerokosci elementu.
Nierdwnos$é ptaszczyzn - ptaszczyzny powinny byé wzajemnie rownolegle, boki prostopadte,
odchylenia w granicach odchytek.
Wilgotnos¢ drewna stosowanego na elementy konstrukcyjne powinna wynosi¢ nie wiecej
niz:
— dla konstrukcji na wolnym powietrzu - 23%,
— dla konstrukcji chronionych przed zawilgoceniem - 18%.
Konstrukcje beda wykonywane i eksploatowane na wolnym powietrzu. Wilgotnos¢ drewna
zastosowanego do wykonania konstrukcji powinna wynosié¢ zatem 23%.
Tolerancje wymiarowe tarcicy:
a. odchytki wymiarowe desek powinny by¢ nie wieksze:
— w dtugosci: do + 50 mm lub do - 20 mm dla 20% ilo$ci,
— w szerokosci: do +3 mm lub do - 1 mm,
— wgrubosci: do +1 mm lubdo - 1 mm;
b. odchytki wymiarowe bali - jak dla desek.

o UMOCNIENIA Z KAMIENIA

Umocnienie z kamienia nalezy wykona¢, uwzgledniajgc predkos¢ wody w korycie.

Kamien do budowli regulacyjnych powinien byé wytrzymaty na wptywy atmosferyczne,
dziatanie wody i mrozu, nie moze ulegac¢ wietrzeniu, powinien mieé¢ duzy ciezar wtasciwy i miec¢
odpowiednig wielkos¢ poszczegdlnych bryt. Warunki te spetniaja: granit, porfir, andazyt i piaskowiec
kwarcytowy. Nieodpowiednie: piaskowce z lepiszczem ilastym, wapienie porowate. Grubosci warstw
z umocnienia kamieniem nalezy wykona¢ zgodnie z Dokumentacjg Projektowa.
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12. DOSTARCZENIE WODY NA PLAC BUDOWY

Wykonawca jest zobowigzany do zaopatrzenia placu budowy w zbiornik wody. Zbiornik
powinien zosta¢ zabezpieczony przed zanieczyszczeniem oraz przed przedostaniem sie 0sdéb
niepowotanych. Napetnienie zbiornika moze odby¢ sie za pomocg beczkowozu. Wykonawca ma w
obowigzku uzupetnianie wody w zakresie wymaganym wykonywanymi aktualnie czynnos$ciami
wymagajacymi konkretnej ilosci wody.

13. DOSTARCZENIE ENERGII ELEKTRYCZNEJ NA PLAC BUDOWY

Wykonawca zobowigzany jest do dostarczenia na plac budowy energii elektrycznej w postaci
agregatéw pradotwdrczych w ilosci umozliwiajgcej statg prace sprzetu, oswietlenia i innych
elementow.

14. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jakos¢ wykonywanych robdt i bedzie gwarantowac przeprowadzenie
robot.

Sprzet nalezagcy do Wykonawcy lub wynajety do wykonania robdt musi byé utrzymany
w dobrym stanie technicznym i w gotowosci do pracy.

Wykonawca dostarczy, na Zzadanie, Inspektorowi nadzoru kopie dokumentéw
potwierdzajgcych dopuszczenie sprzetu do uzytkowania tam, gdzie jest to wymagane przepisami.
Jezeli przewiduje sie mozliwos¢ wariantowego uzycia sprzetu przy wykonywanych robotach,
Wykonawca powiadomi Inspektora nadzoru o swoim zamiarze wyboru i uzyska jego akceptacje.

Wybrany sprzet po akceptacji, nie moze by¢ pdziniej zmieniany bez zgody Inspektora
nadzoru. Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujgce zachowania
warunkéw technologicznych, nie zostang przez Inspektora nadzoru dopuszczone do robét.

15. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkéw transportu, ktére nie
wptyng niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych Robét i na wtasciwosci przewozonych materiatow.

Wykonawca bedzie usuwat na biezgco i na witasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych i na dojazdach na Teren budowy.

Wykonawca stosowalé sie bedzie do ustawowych ograniczed obcigzenia na o$ przy
transporcie materiatéw sprzetu nai z terenu robot.

Liczba srodkéw transportu bedzie zapewniaé prowadzenie Robdt zgodnie zzasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej, STWiORB i wskazaniach Inspektora nadzoru, w terminie
przewidzianym Umowa.

16. WARUNKI WYKONANIA ROBOT BUDOWLANYCH
— Wykonawca zobowigzany jest do zapewnienia na Terenie budowy odpowiedniej liczby
wykwalifikowanego personelu, odpowiednich maszyn oraz narzedzi niezbednych
do wykonania Robdt;
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— Wykonawca odpowiedzialny jest za prowadzenie robét zgodne z Umowg oraz za jakosc
stosowanych materiatéw i wykonywanych robdt, za ich zgodnos¢ z Dokumentacja
projektows;

— Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za doktadne wyznaczenie potozenia wszystkich
elementéw zgodnie z wymiarami i rzednymi okres$lonymi w zatwierdzonej Dokumentacji
projektowej;

— Nastepstwa jakiegokolwiek btedu spowodowanego przez Wykonawce w wytyczeniu
i wyznaczaniu robdt zostang, jesli wymagaé tego bedzie Inspektor nadzoru, poprawione
przez Wykonawce na wtasny koszt;

— Sprawdzenie wytyczenia Robét lub wyznaczenia wysokosci przez Inspektora nadzoru nie
zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialnosci za ich doktadnosg;

— Decyzje Inspektora nadzoru dotyczgce akceptacji lub odrzucenia materiatéw i elementéw
robot bedg oparte na wymaganiach sformutowanych w Umowie, Dokumentacji projektowej,
innych normach i instrukcjach;

— Inspektor nadzoru jest upowazniony do inspekcji wszystkich robot i kontroli wszystkich
materiatéw dostarczonych na budowe lub na niej produkowanych;

— Polecenia Inspektora nadzoru bedg wykonywane nie pdziniej niz w czasie przez niego
wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez Wykonawce, pod grozbg zatrzymania robdt;

— Ewentualne skutki finansowe z tytutu niedotrzymania terminu poniesie Wykonawca;

— W przypadku opdzinien realizacyjnych budowy, stwarzajgcych zagrozenie dla finalnego
zakoniczenia robét, Inspektor nadzoru ma prawo wprowadzié¢ podwykonawce na okreslone
roboty na koszt Wykonawcy;

— Wszelkie koszty pomiardw geodezyjnych zwigzanych z realizacjg inwestycji ponosi
Wykonawca;

— Po zakonczeniu wszelkich robdt budowlanych i montazowych Wykonawca na wiasny koszt
sporzadzi dokumentacje powykonawczg budowlang i geodezyjna.

17. KONTROLA JAKOSCI

Celem kontroli robét bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby
0siggnac zatozong jakos¢ Robdt. Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole robét i jakos¢
materiatdw. Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroli, witgczajgc personel, sprzet,
zaopatrzenie i wszystkie urzadzenia niezbedne do pobierania prébek i badan materiatéw oraz robaét.

Wykonawca bedzie przeprowadza¢ pomiary i badania materiatdbw oraz roboét
z czestotliwoscia zapewniajaca stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi
w Dokumentacji projektowej i STWIORB. Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich
czestotliwosé sg okreslone w normach i wytycznych. Wykonawca dostarczy swiadectwa, ze wszystkie
stosowane urzadzenia i sprzet badawczy posiadaja waing legalizacje, zostaty prawidtowo
wykalibrowane i odpowiadajg wymaganiom norm okreslajgcych procedury badan.

Informacje o jakichkolwiek niedociggnieciach dotyczgcych urzadzen, sprzetu, zaopatrzenia,
pracy personelu lub metodyki badawczej bedg w formie pisemnej przekazywane Wykonawcy przez
Inspektora nadzoru.

e Pobieranie prébek

Zaleca sie pobdr probek losowo, metodg statystyczng, opartg na zasadzie, wedtug ktorej

wszystkie jednostkowe elementy produkcji mogg by¢ z jednakowym prawdopodobierstwem
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wytypowane do badan. Inspektor nadzoru bedzie mie¢ zapewniong mozliwos¢ udziatu w pobieraniu
probek.

Wykonawca zobowigzany jest do dostarczenia pojemnikéw do pobrania prébek,
zatwierdzonych przez Inspektora nadzoru. Prébki dostarczone przez Wykonawce do badan
wykonywanych przez Inspektora nadzoru beda odpowiednio opisane i oznakowane, w sposdb
zaakceptowany przez Inspektora nadzoru.

Inspektor nadzoru moze zleci¢é Wykonawcy przeprowadzenie dodatkowych badani tych
materiatéw, ktére budzg watpliwosci co do jakosci, o ile kwestionowane materiaty nie zostang przez
Wykonawce usuniete lub ulepszone z wtasnej woli. Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem
i prowadzeniem dodatkowych badan ponosi Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenia usterek;
w przeciwnym przypadku koszty te pokrywa Zamawiajacy.

e Badaniai pomiary

Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm.
W przypadku, gdy normy nie obejmuja jakiegokolwiek badania stosowaé mozna wytyczne krajowe
albo inne procedury zaakceptowane przez Inspektora nadzoru.

Przed przystgpieniem do pomiaréw lub badan Wykonawca powiadomi o rodzaju, miejscu
i terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania Wykonawca przedstawi na
pismie ich wyniki do akceptacji.

e Raporty z badan

Kierownik budowy jest zobligowany do przekazywania Inspektorowi nadzoru kopie raportéow
z wynikéw badan nie pdzniej niz w terminie okreslonym w Programie zapewnienia jakosci. Wyniki
badan (kopie) bedg przekazywane Inspektorowi nadzoru na formularzach wedtug dostarczanego
przez niego wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych.

e Badania prowadzone przez Inspektora nadzoru

Inspektor nadzoru jest uprawniony do dokonywania kontroli, pobierania préobek i badania
materiatdbw w miejscu ich wytwarzania/pozyskiwania, a Wykonawca i producent materiatéw
powinien udzieli¢ mu niezbednej pomocy. Ocena zgodnos$ci materiatdow i robdt z wymaganiami
nastgpi na podstawie wynikdw badan kontrolnych wykonanych przez Inspektora nadzoru oraz
wynikéw badan dostarczonych przez Wykonawce.

Inspektor nadzoru powinien pobieraé prébki materiatéw i prowadzi¢ badania niezaleznie od
Wykonawcy, na swdj koszt. Wyrazne rozbieznosci miedzy wynikami badan bedg podstawg dla
Inspektora nadzoru do oceny zgodnosci materiatéw i robdt z dokumentacjg projektowg wyfacznie
na podstawie badaniach wtasnych. Moze rdéwniez zleci¢, sam Ilub poprzez Wykonawce,
przeprowadzenie powtérnych lub dodatkowych badan niezaleznemu laboratorium. Koszty
powtdrnych badan i pobierania prébek zostang poniesione przez Wykonawce.

18. DOKUMENTACIA BUDOWY
Dokumentacje Budowy, w rozumieniu Prawa Budowlanego i Umowy, stanowia

w szczegoblnosci:

— Pozwolenie na budowe lub zgoda na realizacje inwestycji wraz z Projektem Budowlanym;

— Dziennik budowy;

— Dokumenty Wykonawcy;

— Harmonogram Robdt;

— Wszelkie uzgodnienia, zezwolenia, zatwierdzenia wydane przez odpowiednie wiadze;
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— Wszelkie umowy prawne, uzgodnienia i umowy ze stronami trzecimi;

— Protokoty z narad;

— Protokoty z prob, inspekcji i odbioréw;

— Inne dokumenty, zgodnie z warunkami umowy

Dokumentacja Budowy oraz wszelkie inne zwigzane z realizacjag Umowy dokumenty beda

przechowywane na Terenie Budowy w miejscu odpowiednio zabezpieczonym. Wszelkie dokumenty
budowy bedg zawsze dostepne dla Inspektora nadzoru budowlanego i przedstawiane do wgladu na
zyczenie Zamawiajgcego. Dokumenty te bedg wymagane podczas Odbiorow i Préb Korcowych
Robdt.

19. OBMIAR ROBOT BUDOWLANYCH

Obmiar robét bedzie odzwierciedlat faktyczny zakres wykonywanych robét zgodnie
z Dokumentacja projektowg, w jednostkach ustalonych w jej tresci. Obmiaru roboét dokonuje
Wykonawca po powiadomieniu Inspektora nadzoru o zakresie obmierzanych robét i terminie
obmiaru, co najmniej na trzy dni przed terminem obmiaru.

Do pomiaru uzywane bedg tylko sprawne narzedzia pomiarowe, posiadajgce czytelng skale,
jednoznacznie okreslajacg wykonany pomiar. Wyniki bedg wpisane do ksigzki obmiaréw. Btedy lub
przeoczenia w ilosciach podanych w slepym kosztorysie lub innym dokumencie nie zwalniajg
Wykonawcy od obowigzku ukorficzenia wszystkich robdt. Btedne dane zostang poprawione wg
instrukcji Inspektora nadzoru na pismie.

Urzadzenia i sprzet pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawce. Jezeli urzadzenia te
lub sprzet wymagajg badan atestujgcych to Wykonawca bedzie posiadaé waine sSwiadectwa
legalizacji. Wszystkie urzadzenia pomiarowe beda przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie,
w catym okresie trwania robot.

Obmiary bedg przeprowadzane przed ostatecznym odbiorem kolejnych robét budowlanych,
a takze w przypadku wystepowania dtuzszych przerw w robotach. Roboty pomiarowe do obmiaru
oraz nieodzowne obliczenia powinny by¢ wykonane w sposdb zrozumiaty i jednoznaczny. Wykonany
obmiar robdt powinien zawieraé:

— podstawe wyceny i opis robdt;

— ilos¢ przedmiarowg robat;

— date obmiaru;

— miejsce obmiaru przez podanie: elementu, wykonanie szkicu pomocniczego;

— obmiar robdét z podaniem sktadowych obmiaru w kolejnosci - dtugosé¢ x szerokosé x
gtebokos¢ x wysokos¢ x ilos¢ = wynik obmiaru;

— ilos¢ robét wykonanych od poczatku budowy;

— dane osoby sporzadzajgcej obmiaru.

20. ODBIOR ROBOT

Odbidér robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci
wykonywanych robét, ktére w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.

Odbioru robdét dokonuje Inspektor nadzoru w czasie umozliwiajgcym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogdlnego postepu robdt. Gotowos¢ danej czesci
Robdt zgtasza Wykonawca wpisem do Dziennika budowy i jednoczesnym powiadomieniem
Inspektora nadzoru i Zamawiajgcego.
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Catkowite zakonczenie robdt oraz gotowo$é do odbioru ostatecznego bedg stwierdzone
przez Wykonawce wpisem do dziennika budowy z bezzwtocznym powiadomieniem na pismie o tym
fakcie Inspektora nadzoru i Zamawiajgcego. Osiggniecie gotowosci do odbioru musi potwierdzic
wpisem do dziennika budowy Inspektor nadzoru. Wykonawca przekaze Inspektorowi nadzoru
kompletng i prawidtowa dokumentacje powykonawczg i dokumentacje budowy. Kompletnosc
dokumentdéw powykonawczych nalezy uzgodnié z Inspektorem nadzoru.

Komisja odbierajaca roboty zapozna sie z realizacjg robdt, zwtaszcza w zakresie wykonania
robot uzupetniajgcych i robdt poprawkowych. W przypadku niewykonania wyznaczonych robdt
poprawkowych lub robét uzupetniajgcych komisja przerwie swoje czynnosci i ustali nowy termin
odbioru ostatecznego.

Przebieg przejecia robot:

— Sprawdzenie i przekazanie kompletnosci dokumentéw wymaganych postanowieniami
Umowy i Prawa Budowlanego;

— Sprawdzenie kompletnosci i poprawnosci wykonania robdt poprzez weryfikacje ich
zgodnosci z postanowieniami Umowy, Dokumentacjg projektowg, polskimi normami oraz
sztukg budowlang;

— Podpisanie protokotu odbioru koncowego.

Wykonawca jest zobowigzany przygotowaé nastepujagce dokumenty do odbioru
ostatecznego:

— dokumentacje projektowag podstawowg z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa, jesli
zostata sporzadzona w trakcie realizacji umowy;

— szczegdtowe specyfikacje techniczne;

— dzienniki budowy i ksigzki obmiardéw;

— wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan oznaczen laboratoryjnych;

— certyfikaty lub deklaracje zgodnosci wbudowanych materiatéw;

— opinie technologiczng sporzadzong na podstawie wszystkich wynikéw badan i pomiaréw
zataczonych do dokumentéw odbioru;

— geodezyjng inwentaryzacje powykonawczg robét i sieci uzbrojenia;

— inne dokumenty majace zasadnicze znaczenie podczas realizacji robét lub bedace
nieodtgczng czescig ww. dokumentow.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie
beda gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawcg wyznaczy ponowny
termin odbioru ostatecznego robot. Wszystkie zarzadzone przez komisje roboty poprawkowe lub
uzupetniajgce beda zestawione wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

21. PODSTAWA PtATNOSCI
Podstawg ptatnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostke
obmiarowg ustalong dla danej pozycji kosztorysu. Cena jednostkowa bedzie uwzgledniaé wszystkie
czynnosci, wymagania i badania sktadajgce sie na jej wykonanie, okreslone dla tej roboty w
Dokumentacji projektowej.
Ceny jednostkowe robét bedg obejmowac:
— robocizne bezposrednig wraz z towarzyszgcymi kosztami;
— warto$¢ zuzytych materiatdow wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych
ubytkéw i transportu na teren budowy;
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wartosé pracy sprzetu wraz z towarzyszacymi kosztami;
koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko;
podatki obliczone zgodnie z obowigzujgcymi przepisami;
do cen jednostkowych nie nalezy wliczaé¢ podatku VAT.
Wszystkie niezbedne koszty robdt tymczasowych i prac towarzyszacych winny byé

uwzglednione w oferowanej cenie za realizacjg przedmiotowego zamdwienia. Cena jednostkowa

pozycji

kosztorysowej lub wynagrodzenie ryczattowe bedzie uwzgledniaé wszystkie roboty

tymczasowe i prace towarzyszace, jak rdwniez inne czynnosci, badania i wymagania.

22. PRZEPISY ZWIAZANE

G Instytut [ e

Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (Dz.U. z 2019 r. poz. 1186 ze zm.);

Ustawa z dnia 20 lipca 2017 r. — Prawo wodne (Dz. U. 2018 poz. 2268 ze zm.);
Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26. czerwca 2002 r. w sprawie dziennika
budowy montazu i rozbidrki tablicy informacyjnej oraz ogtoszenia zawierajacego dane
dotyczace bezpieczenstwa pracy i ochrony zdrowia (Dz.U. z 2002r.Nr 108, poz. 953);
Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003r. w sprawie bezpieczeristwa
pracy i higieny pracy podczas wykonywania robdt budowlanych (Dz.U. z 2003r.Nr 47, poz.
401);

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 wrzesnia 2004 r. w sprawie szczegétowego
zakresu i formy dokumentacji projektowej, specyfikacji technicznych wykonania i odbioru
robét budowlanych oraz programu funkcjonalno-uzytkowego;

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwca 2003r. w sprawie informacji
dotyczacej bezpieczenstwa pracy i ochrony zdrowia oraz planu bezpieczeristwa i ochrony
zdrowia. (Dz. U. 120, poz. 1126);

Ustawa o wyrobach budowlanych z dnia 16 kwietnia 2004 (Dz.U. 2019 poz. 266 ze zm.);
PN-EN 338 Drewno konstrukcyjne — Klasy wytrzymatosci;

PN-EN 336 Drewno konstrukcyjne — Wymiary, odchytki dopuszczalne.
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. ROBOTY POMIAROWE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych (STWiORB)
Przedmiotem niniejszej STWIORB sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru robdt
zwigzanych zrobotami pomiarowymi w ramach inwestycji pn.: Opracowanie dokumentacji
projektowo-kosztorysowej budowy obiektéw matej retencji na terenie Nadlesnictwa Miedzychdd
w ramach programu , Kompleksowy projekt adaptacji laséw ilesnictwa do zmian klimatu — mata
retencja oraz przeciwdziatanie erozji wodnej na terenach nizinnych realizowanego w ramach
Programu operacyjnego Infrastruktura i Srodowisko 2014-2020” - cze$¢ nr 3 o nazwie: ,Budowa
infrastruktury wodnej na ciekach w le$nictwach Zmijowiec i Przedlesie”
1.2. Zakres stosowania STWiORB
Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robdét Budowlanych jest stosowana jako
Dokument Przetargowy i Kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robdt wymienionych w punkcie 1.1.
1.3. Zakres Robot objetych STWiIORB
Ustalenia zawarte w niniejszej STWIORB dotyczg zasad prowadzenia robdt pomiarowych,
ktdre stanowig czes¢ prac okreslonych w pkt | niniejszego opracowania.
Zakres rob6t pomiarowych obejmuje:
— zatozenie sytuacyjnej i wysokosciowej osnowy realizacyjnej, réwniez w oparciu o osnowe
geodezyjng;
— wyznaczenie sytuacyjne i wysokosciowe urzadzen wodnych oraz innych obiektéow
towarzyszacych objetych tym zadaniem/opracowaniem;
— przeniesienie punktéw istniejgcej osnowy geodezyjnej poziomej i wysokosciowej poza granice
robot ziemnych (jezeli wystepuja).
1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podstawowe - sg zgodne zobowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami
i definicjami.
Pozostate okreslenia sg zgodne z obowigzujgcymi odpowiednimi normami.

2. MATERIALY
2.1.Rodzaje materiatow

Do oznaczenia punktéw nalezy stosowaé prety stalowe lub rury metalowe o dtugosci
okoto 0,50 m, a do oznaczenia pozostatych punktéw nalezy stosowac paliki drewniane/prety stalowe
dtugosci okoto 0,30 m.

Do utrwalenia punktéw osnowy geodezyjnej nalezy stosowaé materiaty zgodne
z instrukcjami technicznymi G-1i G-2.

3. SPRZET
3.1.Sprzet pomiarowy
Do odtworzenia sytuacyjnego urzadzen wodnych oraz punktéw wysokosciowych nalezy
stosowac nastepujacy sprzet:
— teodolity, tachimetry,
— odbiorniki GNSS O,
— niwelatory,
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— dalmierze,
—  tyczki,
— faty,
— tasmy stalowe,
—  szpilki.
Sprzet stosowany do odtworzenia urzadzen wodnych i ich punktéw wysokosciowych
powinien gwarantowac uzyskanie wymaganej doktadnosci pomiaru.

4. TRANSPORT
4.1.Transport sprzetu i materiatow
Sprzet i materiaty do odtworzenia trasy mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1.Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowigzujgcymi Instrukcjami GUGIK.
Przed przystgpieniem do robét Wykonawca powinien pozyskaé¢ od Zamawiajgcego dane zawierajgce
wspotrzedne punktéow gtdwnych. W oparciu o materialty dostarczone przez Zamawiajacego,
Wykonawca powinien przeprowadzi¢ obliczenia i pomiary geodezyjne niezbedne do prawidtowej
realizacji robdt. Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane przez osoby posiadajgce odpowiednie
kwalifikacje i uprawnienia. Odtworzenie znakdw geodezyjnych nalezy prowadzi¢ w uzgodnieniu
z osrodkami geodezyjnymi.

Wykonawca powinien natychmiast poinformowac Inzyniera o wszelkich btedach wykrytych
w wytyczeniu punktéw gtdwnych i reperédw roboczych. Btedy te wynikajace z nieprawidtowych
danych uzyskanych od Zamawiajgcego powinny by¢ usuniete na koszt Wykonawcy.

Wykonawca powinien sprawdzié, czy rzedne terenu okreslone w Dokumentacji Projektowe;j
sg zgodne z rzeczywistymi rzednymi terenu. Zadna z robét, ktére bazujg na pomiarach Wykonawcy,
nie moze byc¢ rozpoczeta przed zaakceptowaniem wynikéw pomiaréw przez Inzyniera.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtéwne i punkty posrednie muszg by¢ zaopatrzone
w oznaczenia okreslajagce w sposéb wyrazny i jednoznaczny charakterystyke i potozenie tych
punktow. Forma i wzér tych oznaczen powinny byc¢ zaakceptowane przez Inzyniera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za zabezpieczenie wszystkich punktéw pomiarowych i ich
oznaczen w czasie trwania robét.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne dla prawidtowej realizacji robot nalezg do
obowigzkéw Wykonawcy. Przed przystgpieniem do robdt Wykonawca zgtosi te prace do wiasciwego
Powiatowego Osrodka Dokumentacji Geodezyjnej i Kartograficznej, a nastepnie pobierze dane
dotyczace osnowy geodezyjnej oraz granic nieruchomosci objetych inwestycjg. Po zakonczeniu
inwestycji Wykonawca uzgodni z wtasciwym Geodetg Powiatowym sposéb odtworzenia zniszczonej
badZ uszkodzonej osnowy geodezyjnej, podlegajgcej ochronie prawnej, zlokalizowanej w obszarze
prowadzonych robdt. Uszkodzone lub zniszczone znaki geodezyjne Wykonawca odtworzy i utrwali na
witasny koszt. W oparciu o materiaty przekazane przez Zamawiajgcego oraz pobrane z PODGIK
Wykonawca powinien przeprowadzi¢ obliczenia i pomiary geodezyjne niezbedne do szczegétowego
wytyczenia robot.
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5.2.Wyznaczenie punktéw urzadzen wodnych, punktéw wysokosciowych i konturéw nasypéw
i wykopow

Punkty wierzchotkowe urzadzen wodnych i inne punkty gtéwne powinny by¢ zastabilizowane
w sposOb trwaty, przy uzyciu palikéw stalowych.

Punkty osiowe urzadzen wodnych powinny by¢ wyznaczone w terenie przy pomocy mocnych
pali lub rur. Tyczenie obiektu wymaga: wytyczenia osi podtuznej obiektu, osi przeszkody, osi podpor,
punktéw przeciecia osi podpdr z osig podtuzng obiektu, obrysu charakterystycznych elementéw
obiektu.

Wykonawca powinien zatozy¢ robocze punkty wysokosciowe — repery robocze.

Repery robocze nalezy zatozy¢ poza granicami robdt zwigzanych z wykonywaniem urzadzen
wodnych. Jako repery robocze mozina wykorzysta¢ punkty state na stabilnych, istniejgcych
budowlach. W przypadku braku takich punktéw repery robocze nalezy zatozyé przy uzyciu stupkdéw
betonowych osadzonych w gruncie/skale w sposéb wykluczajgcy osiadanie i w sposdb
zaakceptowany przez Inzyniera.

Roboty zwigzane z wyznaczeniem konturdw nasypdw polegajg na oznaczeniu krawedzi
podstawy nasypu z pomocg widocznych palikow, skarpownikéw lub wiech w odstepach nie
wiekszych niz co 50 m.
5.3.Przeniesienie osnowy geodezyjnej

Przeniesienie osnowy geodezyjnej poza granice robdt wraz z odtworzeniem wysokosciowym
moze by¢ wykonane tylko przez uprawnione do tego rodzaju prac jednostki geodezyjne. Projekt
osnowy nalezy uzgodni¢ z Osrodkiem Dokumentacji Geodezyjnej i Kartografii. Prace zwigzane
z przeniesieniem osnowy geodezyjnej wraz z odtworzeniem wysokosciowym nalezy prowadzié¢ pod
nadzorem i w uzgodnieniu z ODGIiK, atermin wykonania prac uzgodni¢ z Inzynierem i Osrodkiem
DGiK.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1.Wytyczenie punktéw

Kontrole jakosci prac pomiarowych nalezy prowadzi¢ wedtug ogdlnych zasad okreslonych
w obowigzujgcych instrukcjach i wytycznych GUGIK, zgodnie z wymaganiami podanymi w pkt. 5.

7. OBMIAR ROBOT

7.1.Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa robét jest:

— ha (hektar) - przy robotach powierzchniowych

8. ODBIOR ROBOT
8.1.Sposdb odbioru robét

Odbiér robét w terenie nastepuje na podstawie szkicow idziennikédw pomiaréw
geodezyjnych lub protokotu z kontroli geodezyjnej, ktére Wykonawca przedktada Inzynierowi.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1.Cena jednostki obmiarowej obejmuje:

Cena jednostki obmiarowej za wyznaczenie punktéw wierzchotkowych i osiowych urzadzen
wodnych i punktéw wysokosciowych wraz z wszelkimi obiektami ujetych w tym zadaniu obejmuje:
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zatozenie i utrzymanie realizacyjnej osnowy geodezyjnej, wyznaczenie punktéw gtdwnych osi
urzagdzen wodnych i punktdw wysokos$ciowych, uzupetnienie osi urzadzehn wodnych
dodatkowymi punktami
inwentaryzacje robot zanikajacych i ulegajgcych zakryciu,
koszty osrodkéw geodezyjnych, wynikajgce z obowigzujgcych przepiséw,
przeniesienie punktéw panstwowej osnowy geodezyjnej poza granice robot.

PRZEPISY ZWIAZANE

[1]. Instrukcja techniczna 0-1. Ogélne zasady wykonywania prac geodezyjnych

[2]. Instrukcja techniczna G-l. Geodezyjna osnowa pozioma, GUGIK, 1978

[3]. Instrukcja techniczna G-2. Wysokos$ciowa osnowa geodezyjna, GUGIK, 1983

[4]. Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe, GUGIK, 1979

[5]. Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne, GUGIK, 1983

[6]. Ustawy - Prawo geodezyjne i kartograficzne z dnia 17 maja 1989 r (Dz. U. z 2019 r. poz. 725)
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lll.  USUNIECIE ZBEDNEJ ROSLINNOSCI

1. WSTEP
1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Rob6t Budowlanych (STWiORB)

Przedmiotem niniejszej STWIORB sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru robdt
zwigzanych z karczowaniem pni drzew oraz usuwaniem krzewéw w ramach inwestycji pn.:
Opracowanie dokumentacji projektowo-kosztorysowej budowy obiektéw matej retencji na terenie
Nadlesnictwa Miedzychdd w ramach programu , Kompleksowy projekt adaptacji laséw i lesnictwa do
zmian klimatu — mata retencja oraz przeciwdziatanie erozji wodnej na terenach nizinnych
realizowanego w ramach Programu operacyjnego Infrastruktura i Srodowisko 2014-2020” - czeéé nr
3 o0 nazwie: ,, Budowa infrastruktury wodnej na ciekach w le$nictwach Zmijowiec i Przedlesie”
1.2. Zakres stosowania STWiORB

Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robdét Budowlanych jest stosowana

jako Dokument Przetargowy i Kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét wymienionych w punkcie
1.1.
1.3. Zakres Robot objetych STWiIORB

Ustalenia zawarte w niniejszej STWIORB dotyczg zasad prowadzenia robdt zwigzanych
z usuwaniem zbednej roslinnosci, takich jak: trawy, krzewa i drzewa, ktdre stanowig czes$é prac
okreslonych w pkt | niniejszego opracowania.

Zakres robdt obejmuje:
— usuniecie zbednej roslinnosci — traw, krzewéw i drzew.
1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe - sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami
i definicjami.

Pozostate okreslenia sg zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi normami.

2. MATERIALY
Nie wystepuja.

3. SPRZET
3.1.Sprzet pomiarowy
Do wykonywania robét zwigzanych z usuwaniem zbednej roslinnosci, nalezy stosowac:
— pity mechaniczne,
— specjalne maszyny przeznaczone do karczowania pni oraz ich usuniecia,
—  spycharki.

4. TRANSPORT
4.1.Transport sprzetu i materiatéow

Pnie nalezy przewozi¢ transportem samochodowym. Pnie przedstawiajgce wartos¢ jako
materiat uzytkowy (np. budowlany, meblarski itp.) powinny by¢ transportowane w sposéb nie
powodujgcy ich uszkodzen.

5. WYKONANIE ROBOT
Roboty zwigzane z usunieciem zbednej roslinnosci, obejmujg wykoszenie skarp, wyciecie

i wykarczowanie drzew i krzakdw, wywiezienie pni, karpiny i gatezi poza teren budowy na wskazane
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miejsce, zasypanie dotéw badz inne formy utylizacji wykarczowanych drzew. Zamawiajacy jest
odpowiedzialny za uzyskanie zgody na prace zwigzane z usunieciem drzew i krzewdw. Wycinke
drzew o witasciwosciach materiatu uzytkowego nalezy wykonywac¢ w tzw. sezonie rebnym, ustalonym
przez Inspektora nadzoru. Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia przed uszkodzeniami
roslinnosci istniejgcej, nie przeznaczonej do usuniecia. Jezeli roslinnosé, ktéra ma by¢ zachowana,
zostanie uszkodzona lub zniszczona przez Wykonawce, to powinna byé ona odtworzona na koszt
Wykonawcy, w sposdb zaakceptowany przez odpowiednie wtadze.

W pasie robdt ziemnych, nalezy wykonac¢ karczowanie pni drzew i krzewéw. Poza miejscami
wykopdw, doty po wykarczowanych pniach nalezy wypetni¢ gruntem przydatnym do budowy
nasypow i zagesci¢. Doty w obrebie przewidywanych wykopdéw nalezy tymczasowo zabezpieczy¢
przed gromadzeniem sie w nich wody.

Sposdb zniszczenia pozostatosci po usunietej roslinnosci powinien by¢ zgodny z ustaleniami
ST lub wskazaniami Inwestora. Specjalistyczny sprzet, dopuszczony do zniszczenia pozostatosci po
usunieciu roslinnosci powinien by¢ uzytkowany zgodnie zzaleceniami producenta sprzetu.
Pozostatosci po przerébce powinny byé usuniete przez Wykonawce z terenu budowy.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Sprawdzenie jakosci robdt polega na wizualnej ocenie kompletnosci usuniecia roslinnosci,
wykarczowania korzeni i zasypania dotéw.

7. OBMIAR ROBOT

7.1.Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowg robét jest:

— ha (hektar) — przy mechanicznym karczowaniu krzakéw i karpin.

8. ODBIOR ROBOT
Odbiorowi robodt zanikajgcych i ulegajacych zakryciu podlega sprawdzenie dotéw po
wykarczowanych pniach, przed ich zasypaniem.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1.Cena jednostki obmiarowej obejmuje:
Ptatnos¢ nalezy przyjmowa¢ na podstawie jednostek obmiarowych wedtug pkt 7.
Cena wykonania robét obejmuje:
— wykarczowanie drzew i krzakow,
— wykoszenie skarp,
— wywiezienie pni,
— zasypanie dotéw,
— uporzadkowanie miejsca prowadzonych robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Nie wystepuja.
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V. PROG DREWNIANY — WARIANT |

1. WSTEP
1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych (STWiORB)
Przedmiotem niniejszej STWIORB sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru robdt
zwigzanych z budowa progu drewnianego w ramach inwestycji pn.: Opracowanie dokumentacji
projektowo-kosztorysowej budowy obiektéw matej retencji na terenie Nadlesnictwa Miedzychdd
w ramach programu ,Kompleksowy projekt adaptacji laséw i lesnictwa do zmian klimatu — mata
retencja oraz przeciwdziatanie erozji wodnej na terenach nizinnych realizowanego w ramach
Programu operacyjnego Infrastruktura i Srodowisko 2014-2020” - cze$¢ nr 3 o nazwie: ,Budowa
infrastruktury wodnej na ciekach w le$nictwach Zmijowiec i Przedlesie”.
1.2. Zakres stosowania STWiORB
Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robdét Budowlanych jest stosowana,
jako Dokument Przetargowy i Kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét wymienionych w punkcie
1.1.
1.3. Zakres Robét objetych STWiORB
Ustalenia zawarte w niniejszej STWIORB dotyczg zasad prowadzenia robdt zwigzanych
z budowag progu drewnianego.
Zakres robdt obejmuje:
— prace przygotowawcze,
— budowa progdéw drewnianych,
— wykonanie umocnien ponizej i powyzej obiektu budowlanego.
1.4. Okreslenia podstawowe
— Proég — budowla stale podpietrzajgca wode na niewielkim cieku naturalnym lub sztucznym.
Pozostate okreslenia sg zgodne z obowigzujgcymi odpowiednimi normami.

2. MATERIALY

Konstrukcja obiektu zostanie wykonana gtéwnie z drewna. Innymi materiatami uzytymi do
budowy progéw sg: kamien i geowtdknina z polipropylenu. Ponizej i powyzej obiektu budowlanego
planuje sie wykonanie ubezpieczenia dna i skarp za pomocg narzutu kamiennego, zakonczonego
palisadg drewniang. Wymiary wykorzystywanych materiatéw zgodne z Dokumentacja Projektowa.

Bale z drewna twardego powinny by¢é w dobrym stanie technicznym. Materiat do
wykonania elementéw drewnianych powinien odpowiada¢ wymogom zawartym w dokumentacji
projektowej oraz zaleceniami Inzyniera.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego rodzaju sprzetu, ktéry zapewnia
prawidtowe wykonanie robdt. Sprzet uzywany w robotach powinien by¢ zgodny z ofertg Wykonawcy
i uzyska¢ akceptacje Inzyniera. Roboty pomocnicze zwigzane z wykonaniem obiektéw mogg by¢
wykonane recznie.
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Dopuszcza sie kazdy inny rodzaj sprzetu zaproponowany przez Wykonawce i zaakceptowany

przez Inspektora nadzoru. Stosowany sprzet nie moze spowodowac niekorzystnego wptywu na
wiasciwosci gruntu podtfoza.

4. TRANSPORT

Wybodr srodkéw transportu oraz metod transportu powinien byé dostosowany do kategorii
gruntu (materiatu), jego objetosci, technologii odspajania i zatadunku oraz od odlegtosci transportu.
Wykonawca ma obowigzek zorganizowania transportu z uwzglednieniem wymogow bezpieczenstwa
zaréwno w obrebie pasa robét, jak i poza nim.

5. WYKONANIE ROBOT

Do budowy progéw bedzie zastosowane drewno odporne na butwienie oraz zabezpieczone
przed szkodliwymi czynnikami przez zastosowanie impregnacji cisnieniowej. Prog drewniany bedzie
wykonany z desek — piéro o przekroju poprzecznym 25x4,5 cm w oczepie drewnianym o przekroju
poprzecznym 18x8 cm. Posadowienie desek na minimalnej gtebokosci 1,0 m ponizej istniejgcego dna
cieku. Szerokos$¢ przelewu (Swiatto) progu zalezy od szerokosci koryta w lokalizacji danego obiektu
oraz zdolnosci przepustowych obiektu i wynosi 2,75 m.

Dno i skarpy ubezpieczy¢ za pomocg narzutu kamiennego, zakoriczonego palisada. Palisady
drewniane wykona¢ z kotkéw melioracyjnych, wbijanych w dno oraz skarpy rowu w poprzek cieku,
szczelnie obok siebie. Pod warstwg narzutu nalezy utozyé geowtdknine separujgca z polipropylenu.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1.Zatozenia ogodlne
Kontrola jakos$ci robdt polega na sprawdzeniu jakosci wykonania progdéw, prawidtowosci
zabezpieczen impregnacyjnych i kontroli jakosci zastosowanych materiatow.
6.2.Sprawdzenie wykonani robét
W czasie kontroli szczegdlng uwage nalezy zwrdcié na:

e zgodnos$¢ wykonania robdt z dokumentacjg projektows,

e roboty pomiarowe,

e sprawdzenie ewentualnych uszkodzen konstrukcji progéw.

7. OBMIAR ROBOT
7.1.Jednostka obmiarowa
Jednostkami obmiarowymi robét sa:
e 1 m3(metr szescienny) wykorzystanych bali.

8. ODBIOR ROBOT

Roboty ziemne uznaje sie za wykonane zgodnie z Dokumentacjg Projektowa, jezeli wszystkie
wyniki badan przeprowadzonych przy odbiorach okazaty sie zgodne z wymaganiami. Do odbioru
Wykonawca powinien przedstawi¢ wszystkie dokumenty z biezgcej kontroli jakosci robot.
Zestawienia powinny zawiera¢ daty badan i miejsca pobrania prébek.
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Opracowanie dokumentacji projektowo-kosztorysowej budowy obiektéw matej retencji na terenie Nadlesnictwa Miedzychéd w
ramach programu ,,Kompleksowy projekt adaptacji laséw i lesnictwa do zmian klimatu — mata retencja oraz przeciwdziatanie erozji
wodnej na terenach nizinnych realizowanego w ramach Programu operacyjnego Infrastruktura i Srodowisko 2014-2020”

- cze$é nr 3 o nazwie: ,,Budowa infrastruktury wodnej na ciekach w le$nictwach Zmijowiec i Przedlesie”
SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH
W przypadku stwierdzenia wad Inspektor nadzoru ustala zakres wykonania robot

poprawkowych lub poleca rozebranie i wymiane wadliwie wykonanego elementu wedtug zasad
okreslonych w niniejszej specyfikacji. Inspektor nadzoru moze uznaé¢ wade za nie majaca
zasadniczego wptywu na cechy eksploatacyjne i ustali zakres i wielkos¢ potrgcen od ceny
kontraktowej za obnizong jakosc.

Roboty poprawkowe Ilub rozbidrkowe i wymiane wadliwie wykonanego elementu
Wykonawca wykona na wiasny koszt w terminie ustalonym z Inspektorem Nadzoru.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1.Cena jednostkowa
Cena jednostki obmiarowej wykonania progéw drewnianych obejmuje:
e prace pomiarowe i przygotowawcze,
e oznakowanie robot,
e sprawdzenie i ewentualng naprawe podtoza,
¢ ufozenie i wykonanie konstrukcji progéw,
¢ roboty wykonczeniowe i uporzgdkowanie terenu

10. PRZEPISY ZWIAZANE
[1]. PN-EN 1995-1-1:2010 Konstrukcje drewniane
[2]. PN-92/D-95017 Surowiec drzewny.
[3]. BN-76/8952-31 Kamien naturalny do robdt regulacyjnych i ubezpieczeniowych.
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Opracowanie dokumentacji projektowo-kosztorysowej budowy obiektéw matej retencji na terenie Nadlesnictwa Miedzychéd w
ramach programu ,,Kompleksowy projekt adaptacji laséw i lesnictwa do zmian klimatu — mata retencja oraz przeciwdziatanie erozji
wodnej na terenach nizinnych realizowanego w ramach Programu operacyjnego Infrastruktura i Srodowisko 2014-2020”

- cze$é nr 3 o nazwie: ,,Budowa infrastruktury wodnej na ciekach w leénictwach Zmijowiec i Przedlesie”
SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

V. PROG DREWNIANY — WARIANT Il

1. WSTEP
1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych (STWiORB)
Przedmiotem niniejszej STWIORB s3 wymagania dotyczace wykonania i odbioru robdt
zwigzanych z budowa progu drewnianego w ramach inwestycji pn.: Opracowanie dokumentacji
projektowo-kosztorysowej budowy obiektéw matej retencji na terenie Nadlesnictwa Miedzychdd
w ramach programu , Kompleksowy projekt adaptacji laséw ilesnictwa do zmian klimatu — mata
retencja oraz przeciwdziatanie erozji wodnej na terenach nizinnych realizowanego w ramach
Programu operacyjnego Infrastruktura i Srodowisko 2014-2020” - cze$¢ nr 2 o nazwie: ,Budowa
infrastruktury wodnej na ciekach w le$nictwach Zmijowiec i Przedlesie”.
1.2. Zakres stosowania STWiORB
Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robdét Budowlanych jest stosowana,
jako Dokument Przetargowy i Kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét wymienionych w punkcie
1.1.
1.3. Zakres Robét objetych STWiORB
Ustalenia zawarte w niniejszej STWIORB dotyczg zasad prowadzenia robdt zwigzanych
z budowag progu drewnianego.
Zakres robdt obejmuje:
— prace przygotowawcze,
— budowe progdéw drewnianych,
— wykonanie umocnien ponizej i powyzej obiektu budowlanego.
1.4. Okreslenia podstawowe
— Proég — budowla stale podpietrzajgca wode na niewielkim cieku naturalnym lub sztucznym.
Pozostate okreslenia sg zgodne z obowigzujgcymi odpowiednimi normami.

2. MATERIALY

Konstrukcja obiektu zostanie wykonana gtéwnie z drewna. Innymi materiatami uzytymi do
budowy progu s3: kamien i geowtdknina z polipropylenu. Ponizej i powyzej obiektu planuje sie
wykonanie ubezpieczenia dna i skarp za pomocg narzutu kamiennego, zakoriczonego palisada
drewniang. Wymiary wykorzystywanych materiatéw zgodne z Dokumentacjg Projektowa.

Bale z drewna twardego powinny by¢é w dobrym stanie technicznym. Materiat do
wykonania elementéw drewnianych powinien odpowiadaé wymogom zawartym w dokumentacji
projektowej oraz zaleceniami Inzyniera.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego rodzaju sprzetu, ktéry zapewnia
prawidtowe wykonanie robdt. Sprzet uzywany w robotach powinien by¢ zgodny z ofertg Wykonawcy
i uzyska¢ akceptacje Inzyniera. Roboty pomocnicze zwigzane z wykonaniem obiektéw mogg by¢
wykonane recznie.
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Opracowanie dokumentacji projektowo-kosztorysowej budowy obiektéw matej retencji na terenie Nadlesnictwa Miedzychéd w
ramach programu ,,Kompleksowy projekt adaptacji laséw i lesnictwa do zmian klimatu — mata retencja oraz przeciwdziatanie erozji
wodnej na terenach nizinnych realizowanego w ramach Programu operacyjnego Infrastruktura i Srodowisko 2014-2020”

- cze$é nr 3 o nazwie: ,,Budowa infrastruktury wodnej na ciekach w leénictwach Zmijowiec i Przedlesie”
SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH
Dopuszcza sie kazdy inny rodzaj sprzetu zaproponowany przez Wykonawce i zaakceptowany

przez Inspektora nadzoru. Stosowany sprzet nie moze spowodowac niekorzystnego wptywu na
wiasciwosci gruntu podtfoza.

4. TRANSPORT

Wybodr srodkéw transportu oraz metod transportu powinien byé dostosowany do kategorii
gruntu (materiatu), jego objetosci, technologii odspajania i zatadunku oraz od odlegtosci transportu.
Wykonawca ma obowigzek zorganizowania transportu z uwzglednieniem wymogow bezpieczenstwa
zaréwno w obrebie pasa robét, jak i poza nim.

5. WYKONANIE ROBOT

Prég bedzie budowany w drewnianej podwdjnej $ciance szczelnej z desek o przekroju
poprzecznym 24x5 cm z utozonymi pomiedzy nimi belkami drewnianymi o $rednicy 30 cm.

Dno i skarpy ubezpieczy¢ za pomocg narzutu kamiennego, zakoriczonego palisadg. Palisady
drewniane wykona¢ z kotkdw melioracyjnych, wbijanych w dno oraz skarpy rowu w poprzek cieku,
szczelnie obok siebie. Pod warstwg narzutu nalezy utozyé geowtdknine separujaca z polipropylenu.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1.Zatozenia ogodlne
Kontrola jakosci robdét polega na sprawdzeniu jakosci wykonania progéw, prawidtowosci
zabezpieczen impregnacyjnych i kontroli jakosci zastosowanych materiatow.
6.2.Sprawdzenie wykonani robét
W czasie kontroli szczegdlng uwage nalezy zwrdcié na:

e zgodnos$¢ wykonania robdt z dokumentacjg projektows,

e roboty pomiarowe,

e sprawdzenie ewentualnych uszkodzen konstrukcji progow.

7. OBMIAR ROBOT
7.1.Jednostka obmiarowa
Jednostkami obmiarowymi robét sa:
e 1 m?3(metr szeécienny) wykorzystanych bali.

8. ODBIOR ROBOT

Roboty ziemne uznaje sie za wykonane zgodnie z Dokumentacjg Projektows, jezeli wszystkie
wyniki badan przeprowadzonych przy odbiorach okazaty sie zgodne z wymaganiami. Do odbioru
Wykonawca powinien przedstawi¢ wszystkie dokumenty z biezgcej kontroli jakosci robot.
Zestawienia powinny zawierac daty badan i miejsca pobrania prébek.

W przypadku stwierdzenia wad Inspektor nadzoru ustala zakres wykonania robodt
poprawkowych lub poleca rozebranie i wymiane wadliwie wykonanego elementu wg zasad
okreslonych w n/n specyfikacji. Inspektor nadzoru moze uzna¢ wade za nie majaca zasadniczego
wpltywu na cechy eksploatacyjne i ustali zakres i wielko$¢ potrgcen od ceny kontraktowej za
obnizong jakos¢.
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Opracowanie dokumentacji projektowo-kosztorysowej budowy obiektéw matej retencji na terenie Nadlesnictwa Miedzychéd w
ramach programu ,,Kompleksowy projekt adaptacji laséw i lesnictwa do zmian klimatu — mata retencja oraz przeciwdziatanie erozji
wodnej na terenach nizinnych realizowanego w ramach Programu operacyjnego Infrastruktura i Srodowisko 2014-2020”

- cze$é nr 3 o nazwie: ,,Budowa infrastruktury wodnej na ciekach w le$nictwach Zmijowiec i Przedlesie”
SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH
Roboty poprawkowe Ilub rozbidérkowe i wymiane wadliwie wykonanego elementu

Wykonawca wykona na wiasny koszt w terminie ustalonym z Inspektorem Nadzoru.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1.Cena jednostkowa
Cena jednostki obmiarowej wykonania progéw drewnianych obejmuje:
e prace pomiarowe i przygotowawcze,
e oznakowanie robdt,
e sprawdzenie i ewentualng naprawe podtoza,
e ufozenie i wykonanie konstrukcji progéw,
e roboty wykonczeniowe i uporzagdkowanie terenu

10. PRZEPISY ZWIAZANE
[1]. PN-EN 1995-1-1:2010 Konstrukcje drewniane
[2]. PN-92/D-95017 Surowiec drzewny.
[3]. BN-76/8952-31 Kamien naturalny do robdt regulacyjnych i ubezpieczeniowych.
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Opracowanie dokumentacji projektowo-kosztorysowej budowy obiektéw matej retencji na terenie Nadlesnictwa Miedzychéd w
ramach programu ,,Kompleksowy projekt adaptacji laséw i lesnictwa do zmian klimatu — mata retencja oraz przeciwdziatanie erozji
wodnej na terenach nizinnych realizowanego w ramach Programu operacyjnego Infrastruktura i Srodowisko 2014-2020”

- cze$é nr 3 o nazwie: ,,Budowa infrastruktury wodnej na ciekach w leénictwach Zmijowiec i Przedlesie”
SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

VL. PROG KAMIENNY

1. WSTEP
1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych (STWiORB)
Przedmiotem niniejszej STWIORB sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru robdt
zwigzanych z budowg progu kamiennego w ramach inwestycji pn.: Opracowanie dokumentacji
projektowo-kosztorysowej budowy obiektéw matej retencji na terenie Nadlesnictwa Miedzychdd
w ramach programu , Kompleksowy projekt adaptacji laséw ilesnictwa do zmian klimatu — mata
retencja oraz przeciwdziatanie erozji wodnej na terenach nizinnych realizowanego w ramach
Programu operacyjnego Infrastruktura i Srodowisko 2014-2020” - cze$¢ nr 3 o nazwie: ,Budowa
infrastruktury wodnej na ciekach w le$nictwach Zmijowiec i Przedlesie”
1.2. Zakres stosowania STWiORB
Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robdét Budowlanych jest stosowana,
jako Dokument Przetargowy i Kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét wymienionych w punkcie
1.1.
1.3. Zakres Robét objetych STWiORB
Ustalenia zawarte w niniejszej STWIORB dotyczg zasad prowadzenia robdt zwigzanych
z budowg progu kamiennego.
Zakres robdt obejmuje:
— prace przygotowawcze,
— budowe progdéw kamiennych,
— wykonanie umocnien ponizej i powyzej obiektu budowlanego.
1.4. Okreslenia podstawowe
— Proég — budowla stale podpietrzajgca wode na niewielkim cieku naturalnym lub sztucznym.
Pozostate okreslenia sg zgodne z obowigzujgcymi odpowiednimi normami.

2.  MATERIALY
Konstrukcja obiektu zostanie wykonana gtéwnie z kamienia i kamienia na zaprawie
cementowej. Ponizej wierzchniej warstwy kamienia rdzen progu zostanie wykonany ze zwiru,
otoczakdw i pospotki. Pod warstwa narzutu nalezy utozy¢ geowtdknine separujaca z polipropylenu.
Wymiary wykorzystywanych materiatéw zgodne z Dokumentacjg Projektowa.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego rodzaju sprzetu, ktéry zapewnia
prawidtowe wykonanie robdt. Sprzet uzywany w robotach powinien by¢ zgodny z ofertg Wykonawcy
i uzyska¢ akceptacje Inzyniera. Roboty pomocnicze zwigzane z wykonaniem obiektéw mogg by¢
wykonane recznie.

Dopuszcza sie kazdy inny rodzaj sprzetu zaproponowany przez Wykonawce i zaakceptowany
przez Inspektora nadzoru. Stosowany sprzet nie moze spowodowac niekorzystnego wpltywu na
wiasciwosci gruntu podtfoza.
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Opracowanie dokumentacji projektowo-kosztorysowej budowy obiektéw matej retencji na terenie Nadlesnictwa Miedzychéd w
ramach programu ,,Kompleksowy projekt adaptacji laséw i lesnictwa do zmian klimatu — mata retencja oraz przeciwdziatanie erozji
wodnej na terenach nizinnych realizowanego w ramach Programu operacyjnego Infrastruktura i Srodowisko 2014-2020”

- cze$é nr 3 o nazwie: ,,Budowa infrastruktury wodnej na ciekach w leénictwach Zmijowiec i Przedlesie”
SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH
4. TRANSPORT

Wybodr srodkéw transportu oraz metod transportu powinien byé dostosowany do kategorii
gruntu (materiatu), jego objetosci, technologii odspajania i zatadunku oraz od odlegtosci transportu.
Wykonawca ma obowigzek zorganizowania transportu z uwzglednieniem wymogdéw bezpieczenstwa
zaréwno w obrebie pasa robét, jak i poza nim.

5. WYKONANIE ROBOT

Konstrukcja progu bedzie wykonana z kamienia utozonego luzem lub z kamienia frakcji 100-
200 mm, warstwg grubosci 0,2-0,3 m na zaprawie cementowej. Ponizej wierzchniej warstwy
kamienia, rdzen progu wykonac ze zwiru, otoczakow i pospofki.

Szerokos$¢ progéw dobiera¢ w zaleznosci od szerokosci koryta w lokalizacji danego obiektu
oraz zdolnosci przepustowych obiektu.

Dno i skarpy ubezpieczy¢ za pomoca narzutu kamiennego, zakoriczonego palisada. Palisady
drewniane wykonac z kotkéw melioracyjnych, wbijanych w dno oraz skarpy rowu w poprzek cieku,
szczelnie obok siebie. Pod warstwg narzutu nalezy utozyé geowtdknine separujaca z polipropylenu.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Zatozenia ogdlne
Kontrola jakos$ci robdt polega na sprawdzeniu jakosci wykonania progdéw, prawidtowosci
zabezpieczen impregnacyjnych i kontroli jakosci zastosowanych materiatow.
6.2. Sprawdzenie wykonani robot
W czasie kontroli szczegblng uwage nalezy zwrécié na:

e zgodnos¢ wykonania robét z dokumentacjg projektowa,

e roboty pomiarowe,

e sprawdzenie ewentualnych uszkodzen konstrukcji progéw.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Jednostka obmiarowa
Jednostkami obmiarowymi robét sa:
e 1 m3 (metr szescienny) wykorzystanych materiatow.

8. ODBIOR ROBOT

Roboty ziemne uznaje sie za wykonane zgodnie z Dokumentacjg Projektowa, jezeli wszystkie
wyniki badan przeprowadzonych przy odbiorach okazaty sie zgodne z wymaganiami. Do odbioru
Wykonawca powinien przedstawi¢ wszystkie dokumenty z biezacej kontroli jakosci robdt.
Zestawienia powinny zawierac daty badan i miejsca pobrania prébek.

W przypadku stwierdzenia wad Inspektor nadzoru ustala zakres wykonania robodt
poprawkowych lub poleca rozebranie i wymiane wadliwie wykonanego elementu wg zasad
okreslonych w n/n specyfikacji. Inspektor nadzoru moze uzna¢ wade za nie majaca zasadniczego
wplywu na cechy eksploatacyjne i ustali zakres i wielko$¢ potrgcen od ceny kontraktowej za
obnizong jakosé.
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Opracowanie dokumentacji projektowo-kosztorysowej budowy obiektéw matej retencji na terenie Nadlesnictwa Miedzychéd w
ramach programu ,,Kompleksowy projekt adaptacji laséw i lesnictwa do zmian klimatu — mata retencja oraz przeciwdziatanie erozji
wodnej na terenach nizinnych realizowanego w ramach Programu operacyjnego Infrastruktura i Srodowisko 2014-2020”

- cze$é nr 3 o nazwie: ,,Budowa infrastruktury wodnej na ciekach w le$nictwach Zmijowiec i Przedlesie”
SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH
Roboty poprawkowe Ilub rozbidrkowe i wymiane wadliwie wykonanego elementu

Wykonawca wykona na wiasny koszt w terminie ustalonym z Inspektorem Nadzoru.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Cena jednostkowa
Cena jednostki obmiarowej wykonania progéw drewnianych obejmuje:
e prace pomiarowe i przygotowawcze,
e oznakowanie robdt,
e sprawdzenie i ewentualng naprawe podtoza,
e ufozenie i wykonanie konstrukcji progéw,
e roboty wykonczeniowe i uporzagdkowanie terenu

10. PRZEPISY ZWIAZANE
[1]. BN-76/8952-31 Kamien naturalny do robdt regulacyjnych i ubezpieczeniowych.
[2]. PN-EN 1995-1-1:2010 Konstrukcje drewniane
[3]. PN-92/D-95017 Surowiec drzewny.
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Opracowanie dokumentacji projektowo-kosztorysowej budowy obiektéw matej retencji na terenie Nadlesnictwa Miedzychéd w
ramach programu ,,Kompleksowy projekt adaptacji laséw i lesnictwa do zmian klimatu — mata retencja oraz przeciwdziatanie erozji
wodnej na terenach nizinnych realizowanego w ramach Programu operacyjnego Infrastruktura i Srodowisko 2014-2020”

- cze$é nr 3 o nazwie: ,,Budowa infrastruktury wodnej na ciekach w leénictwach Zmijowiec i Przedlesie”
SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH
VIil. ZASTAWKA DREWNIANA

1. WSTEP
1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych (STWiORB)
Przedmiotem niniejszej STWIORB sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru robdt
zwigzanych z budowga drewnianej zastawki w ramach inwestycji pn.: Opracowanie dokumentacji
projektowo-kosztorysowej budowy obiektéw matej retencji na terenie Nadle$nictwa Miedzychdd
w ramach programu , Kompleksowy projekt adaptacji laséw ilesnictwa do zmian klimatu — mata
retencja oraz przeciwdziatanie erozji wodnej na terenach nizinnych realizowanego w ramach
Programu operacyjnego Infrastruktura i Srodowisko 2014-2020” - cze$¢ nr 3 o nazwie: ,Budowa
infrastruktury wodnej na ciekach w le$nictwach Zmijowiec i Przedlesie”
1.2. Zakres stosowania STWiORB
Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robdét Budowlanych jest stosowana,
jako Dokument Przetargowy i Kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét wymienionych w punkcie
1.1.
1.3. Zakres Robét objetych STWiORB
Ustalenia zawarte w niniejszej STWIORB dotyczg zasad prowadzenia robdét zwigzanych z
budowg drewnianej zastawki.
Zakres robdt obejmuje:
— prace przygotowawcze,
— budowe drewnianych zastawek,
— wykonanie umocnien ponizej i powyzej obiektu budowlanego.
1.4. Okreslenia podstawowe
— Zastawka — Budowla pietrzaca stosowana na sztucznych rowach nawadniajgcych
i odwadniajacych, o szerokosci swiatfa najczesciej mniejszej od 1,5m pozwalajgca na regulowanie lub
utrzymywanie okreslonego poziomu wody.
Pozostate okreslenia sg zgodne z obowigzujgcymi odpowiednimi normami.

2. MATERIALY

Konstrukcja obiektu zostanie wykonana z drewna. Wymiary wykorzystywanych materiatéw
zgodne z Dokumentacjg Projektowa.

Pale z drewna powinny byé w dobrym stanie technicznym. Materiat do wykonania
elementéw drewnianych powinien odpowiada¢ wymogom zawartym w dokumentacji projektowej
oraz zaleceniami Inzyniera.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego rodzaju sprzetu, ktéry zapewnia
prawidtowe wykonanie robdt. Sprzet uzywany w robotach powinien by¢ zgodny z ofertg Wykonawcy
i uzyska¢ akceptacje Inzyniera. Roboty pomocnicze zwigzane z wykonaniem obiektéw mogg by¢
wykonane recznie.
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH
Dopuszcza sie kazdy inny rodzaj sprzetu zaproponowany przez Wykonawce i zaakceptowany

przez Inspektora nadzoru. Stosowany sprzet nie moze spowodowac niekorzystnego wptywu na
wiasciwosci gruntu podtfoza.
4. TRANSPORT

Wybodr srodkéw transportu oraz metod transportu powinien by¢ dostosowany do kategorii
gruntu (materiatu), jego objetosci, technologii odspajania i zatadunku oraz od odlegtosci transportu.
Wykonawca ma obowigzek zorganizowania transportu z uwzglednieniem wymogdéw bezpieczenstwa
zaréwno w obrebie pasa robét, jak i poza nim.

5. WYKONANIE ROBOT

Zastawki drewniane z zamknieciami szandorowymi. Konstrukcja zastawki z drewnianej
Scianki szczelnej z bruséw debowych wbita poprzecznie do osi rowu. Pale Srodkowe (odrzwiowe)
potaczone oczepem. Prég z kaptura potgczonego na wpust ze sciankg szczelng. Zamkniecia pietrzace
stanowig deski zaktadane obsadzone na prowadnicach z listew.

Stanowisko goérne i dolne umocnione za pomocg narzutu kamiennego, zakoriczonego
palisada. Palisady drewniane wykona¢ z kotkdw melioracyjnych, wbijanych w dno oraz skarpy rowu
w poprzek cieku, szczelnie obok siebie. Pod warstwg narzutu nalezy utozy¢ geowtdknine separujaca
z polipropylenu.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1.Zatozenia ogodlne
Kontrola jakosci robdt polega na sprawdzeniu jakosci wykonania zastawek, prawidtowosci
zabezpieczen impregnacyjnych i kontroli jakosci zastosowanych materiatow.
6.2.Sprawdzenie wykonani robét
W czasie kontroli szczegblng uwage nalezy zwrécié na:

e zgodnos$¢ wykonania robdt z dokumentacja projektowa,

e roboty pomiarowe,

e sprawdzenie ewentualnych uszkodzen konstrukcji zastawek.

7. OBMIAR ROBOT
6.3. Jednostka obmiarowa
Jednostkami obmiarowymi robét sa:
e 1 m3(metr szescienny) wykorzystanych bali.

8. ODBIOR ROBOT

Roboty ziemne uznaje sie za wykonane zgodnie z Dokumentacjg Projektowa, jezeli wszystkie
wyniki badan przeprowadzonych przy odbiorach okazaty sie zgodne z wymaganiami. Do odbioru
Wykonawca powinien przedstawi¢ wszystkie dokumenty z biezgcej kontroli jakosci robét.
Zestawienia powinny zawierac daty badan i miejsca pobrania prébek.

W przypadku stwierdzenia wad Inspektor nadzoru ustala zakres wykonania robot
poprawkowych lub poleca rozebranie i wymiane wadliwie wykonanego elementu wg zasad
okreslonych w n/n specyfikacji. Inspektor nadzoru moze uznaé¢ wade za nie majacag zasadniczego
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Opracowanie dokumentacji projektowo-kosztorysowej budowy obiektéw matej retencji na terenie Nadlesnictwa Miedzychéd w
ramach programu ,,Kompleksowy projekt adaptacji laséw i lesnictwa do zmian klimatu — mata retencja oraz przeciwdziatanie erozji
wodnej na terenach nizinnych realizowanego w ramach Programu operacyjnego Infrastruktura i Srodowisko 2014-2020”

- cze$é nr 3 o nazwie: ,,Budowa infrastruktury wodnej na ciekach w le$nictwach Zmijowiec i Przedlesie”
SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH
wplywu na cechy eksploatacyjne i ustali zakres i wielko$¢ potrgcen od ceny kontraktowej za

obnizong jakos¢.
Roboty poprawkowe Ilub rozbidrkowe i wymiane wadliwie wykonanego elementu
Wykonawca wykona na wiasny koszt w terminie ustalonym z Inspektorem Nadzoru.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1.Cena jednostkowa
Cena jednostki obmiarowej wykonania progéw drewnianych obejmuje:
* prace pomiarowe i przygotowawcze,
e oznakowanie robot,
e sprawdzenie i ewentualng naprawe podtoza,
e budowa i wykonanie konstrukcji zastawki,
e roboty wykonczeniowe i uporzgdkowanie terenu

10. PRZEPISY ZWIAZANE
[1]. PN-EN 1995-1-1:2010 Konstrukcje drewniane
[2]. PN-92/D-95017 Surowiec drzewny.
[3]. BN-76/8952-31 Kamien naturalny do robdt regulacyjnych i ubezpieczeniowych.
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Opracowanie dokumentacji projektowo-kosztorysowej budowy obiektéw matej retencji na terenie Nadlesnictwa Miedzychéd w
ramach programu ,,Kompleksowy projekt adaptacji laséw i lesnictwa do zmian klimatu — mata retencja oraz przeciwdziatanie erozji
wodnej na terenach nizinnych realizowanego w ramach Programu operacyjnego Infrastruktura i Srodowisko 2014-2020”
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

VIII. KONSERWACJA KORYT CIEKOW

1. WSTEP
1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych (STWiORB)
Przedmiotem niniejszej STWIORB s3 wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robot zwigzanych z konserwacjg koryt ciekdw w ramach inwestycji pn.: Opracowanie
dokumentacji projektowo-kosztorysowej budowy obiektéw matej retencji na terenie
Nadle$nictwa Miedzychéd w ramach programu ,Kompleksowy projekt adaptacji laséw
i le$nictwa do zmian klimatu — mata retencja oraz przeciwdziatanie erozji wodnej
na terenach nizinnych realizowanego w ramach Programu operacyjnego Infrastruktura
i Srodowisko 2014-2020” — cze$¢ nr 2 o nazwie: ,Budowa infrastruktury wodnej na ciekach
w leénictwach Zmijowiec i Przedlesie”.
1.2. Zakres stosowania STWiORB
Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robdt Budowlanych jest stosowana
jako Dokument Przetargowy i Kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét wymienionych
w punkcie 1.1.
1.3. Zakres Robét objetych STWiORB
Ustalenia zawarte w niniejszej STWIORB dotyczg zasad prowadzenia robodt
zwigzanych z konserwacjg koryt ciekéw, ktére stanowig cze$é prac okreslonych w pkt I,
niniejszego opracowania.
Zakres robét obejmuje:
— konserwacje koryt ciekow.
1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okreslenia sg zgodne z obowigzujgcymi odpowiednimi normami.

2. MATERIALY
Nie wystepuja.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego rodzaju sprzetu, ktdry
zapewnia prawidtowe wykonanie robdt. Wykonawca przystepujacy do wykonania robét
powinien wykazac sie mozliwoscig korzystania z nastepujgcego sprzetu:
— koparek podsiebiernych,
— réwniarek samojezdnych lub przyczepnych,
— spycharek lemieszowych,
— urzadzen kontrolno-pomiarowych.

Dopuszcza sie kazdy inny rodzaj sprzetu zaproponowany przez Wykonawce
i zaakceptowany przez Inspektora nadzoru. Stosowany sprzet nie moze spowodowac
niekorzystnego wptywu na wtasciwosci gruntu podtoza.
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Opracowanie dokumentacji projektowo-kosztorysowej budowy obiektéw matej retencji na terenie Nadlesnictwa Miedzychéd w
ramach programu ,,Kompleksowy projekt adaptacji laséw i lesnictwa do zmian klimatu — mata retencja oraz przeciwdziatanie erozji
wodnej na terenach nizinnych realizowanego w ramach Programu operacyjnego Infrastruktura i Srodowisko 2014-2020”

- cze$é nr 3 o nazwie: ,,Budowa infrastruktury wodnej na ciekach w leénictwach Zmijowiec i Przedlesie”
SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH
4. TRANSPORT

Transport mozna realizowaé dowolnymi srodkami transportu, pod warunkiem, ze
w czasie transportu nie dojdzie do rozsypywania materiatdw, zmieszania z innymi
materiatami czy tez rozpylania.

5. WYKONANIE ROBOT

Konserwacja koryt ciekdw polega na wybraniu namutu naniesionego przez wode.
W wyniku prac remontowych nalezy uzyskaé odpowiedni spadek podtuiny koryta oraz
wymiary geometryczne rowu zgodne z Dokumentacjg Projektowg. Namut i nadmiar gruntu
pochodzgcego z oczyszczania koryt i skarp nalezy rozplantowaé w miejscu zaakceptowanym
przez Inspektora nadzoru. Sposdb zniszczenia pozostatosci po usunietej roslinnosci powinien
by¢ zgodny ze wskazaniami Inspektora nadzoru. Prace konserwacyjne polega¢ winny na:
— wykoszeniu roslinnosci ze skarp i dna cieku,
— wybraniu namutu z dna rowu oraz usuwaniu wszelkich zatamowan,
— ewentualnej naprawie uszkodzonych skarp i dna ciekéw.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Zatozenia ogdlne
W czasie robot Wykonawca powinien prowadzi¢ systematycznie badania kontrolne

i dostarcza¢ kopie ich wynikéw do Inspektora nadzoru. Badania kontrolne Wykonawca
powinien wykonywaé¢ w zakresie iz czestotliwoscig gwarantujgcg zachowanie wymagan
dotyczgcych jakosci robét i wymaganych niniejszg STWiORB.

6.2. Sprawdzenie wykonania robét

W czasie kontroli szczegblng uwage nalezy zwrdci¢ na:

— poprawnos¢ wykonania prac konserwacyjnych.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Jednostka obmiarowa

Jednostkami obmiarowymi robét zwigzanych z konserwacjg rowu jest:

— 1 mb (metr biezgcy) — wykonanej konserwacji cieku.

8. ODBIOR ROBOT

Odbidr robdt polega na sprawdzeniu ilosci i zgodnosci wykonanych robdt wraz
z Dokumentacjg. Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z Dokumentacjg Projektowa
i wymaganiami Inspektora nadzoru, jesli wszystkie pomiary i badania daty wyniki pozytywne.
W przypadku stwierdzenia wad Inspektor nadzoru ustala zakres wykonania robodt
poprawkowych lub poleca rozebranie i wymiane wadliwie wykonanego elementu wedtug
zasad okre$lonych w niniejszej specyfikacji. Inspektor nadzoru moze uzna¢ wade za
niemajacg zasadniczego wptywu na cechy eksploatacyjne i ustali zakres i wielko$¢é potracen
od ceny kontraktowej za obnizong jakosc.
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wodnej na terenach nizinnych realizowanego w ramach Programu operacyjnego Infrastruktura i Srodowisko 2014-2020”

- cze$é nr 3 o nazwie: ,,Budowa infrastruktury wodnej na ciekach w le$nictwach Zmijowiec i Przedlesie”

SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH
Roboty poprawkowe lub rozebranie i wymiane wadliwie wykonanego elementu

Wykonawca wykona na wtasny koszt w terminie ustalonym z Inspektorem nadzoru.

9.

PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Cena jednostkowa

Cena

Ptatno$¢ nalezy przyjmowaé na podstawie jednostek obmiarowych wedtug pkt 7.
wykonania robot obejmuje:

prace pomiarowe i przygotowawcze,

wykonanie konserwacji,

wykorzystany materiat,

roboty wykonczeniowe,

pomiar inwentaryzacji geodezyjnej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

@ Instytut T

[1] Rozporzadzenie Ministra Pracy i Polityki Socjalnej z dnia 26.09.1997r. W sprawie ogdlnych
przepiséw bezpieczenstwa i higieny pracy (Dz.U. Nr 129, poz 844)

[2] Roboty ziemne. Warunki techniczne wykonania i odbioru. Ministerstwa Ochrony
Srodowiska, Zasobdw Naturalnych i Leénictwa, Warszawa 1994 r.

[3] PN-EN 13383-1:2003 Kamien do robdt hydrotechnicznych. Czesé 1: Wymagania.

[4] PN-EN 13383-2:2003 Kamien do robot hydrotechnicznych. Czes¢ 2: Metody badan.

[5] BN-76/8952-31 Kamien do robdt regulacyjnych i ubezpieczeniowych.

078 &
36
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH
IX. NARZUT KAMIENNY

1. WSTEP
1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych (STWiORB)
Przedmiotem niniejszej STWIiORB s wymagania szczegétowe dotyczace wykonania
i odbioru Robdét zwigzanych z wykonaniem narzutu kamiennego w ramach inwestycji pn.:
Opracowanie dokumentacji projektowo-kosztorysowej budowy obiektéw matej retencji na terenie
Nadlesnictwa Miedzychdd w ramach programu ,,Kompleksowy projekt adaptacji laséw i lesnictwa do
zmian klimatu — mata retencja oraz przeciwdziatanie erozji wodnej na terenach nizinnych
realizowanego w ramach Programu operacyjnego Infrastruktura i Srodowisko 2014-2020” - czeéé
nr 3 o nazwie: ,,Budowa infrastruktury wodnej na ciekach w lesnictwach Zmijowiec i Przedlesie”
1.2. Zakres stosowania STWiORB
Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych jest stosowana jako
dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji Robt wymienionych w punkcie 1.1.
1.3. Zakres Robét objetych STWiORB
Ustalenia zawarte w niniejszej STWIORB dotyczg zasad prowadzenia Robdt zwigzanych
z umochieniem obejmuja:
e Wykonanie narzutu kamiennego
1.4. Okreslenia podstawowe
— Narzut kamienny - warstwa kamienia famanego nieobrobionego o nieregularnych
ksztattach, utozony bez spoinowania i uzycia cementu.
Pozostate okreslenia sg zgodne z obowigzujgcymi odpowiednimi normami.

2. MATERIALY
2.1. Ogodlne zasady wykorzystania kamienia

Materiatami stosowanymi do wykonania narzutu kamiennego jest kamien narzutowy
tamany. Do wykonania narzutu kamiennego nalezy uzyé niezwietrzanych i odpornych na dziatanie
wody i mrozu kamieni. Dopuszcza sie stosowanie wyfacznie kamienia famanego. Rozmiar kamienia
zgodny z Dokumentacjg Projektowa.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego rodzaju sprzetu, ktory zapewnia
prawidtowe wykonanie robét. Sprzet uzywany w robotach powinien by¢ zgodny z ofertg Wykonawcy
i uzyska¢ akceptacje Inzyniera. Wykonanie narzutu kamiennego mozna wykonywaé przy uzyciu
koparek i drobnego sprzetu pomocniczego.

4. TRANSPORT

Transport mozna realizowaé¢ dowolnymi srodkami transportu, pod warunkiem, ze w czasie
transportu nie dojdzie do rozsypywania materiatdw, zmieszania z innymi materiatami czy tez
rozpylania.
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Opracowanie dokumentacji projektowo-kosztorysowej budowy obiektéw matej retencji na terenie Nadlesnictwa Miedzychéd w
ramach programu ,,Kompleksowy projekt adaptacji laséw i lesnictwa do zmian klimatu — mata retencja oraz przeciwdziatanie erozji
wodnej na terenach nizinnych realizowanego w ramach Programu operacyjnego Infrastruktura i Srodowisko 2014-2020”

- cze$é nr 3 o nazwie: ,,Budowa infrastruktury wodnej na ciekach w le$nictwach Zmijowiec i Przedlesie”
SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH
5. WYKONANIE ROBOT

Narzut kamienny bedzie wykonywany recznie o grubosci warstwy zgodnej z Dokumentacjg
Projektowg w miejscach projektowanego zabezpieczenia. W dolnej czesci nalezy utozyé wieksze
kamienie, ktére stanowié bedg opornik dla uktadanego powyzej narzutu.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Zatozenia ogodlne
Kontrola polega na sprawdzeniu projektowanego nachylenia skarp oraz grubosci warstwy
narzutu kamiennego.
6.2. Sprawdzenie wykonania robét
W czasie kontroli szczegdlng uwage nalezy zwrdcié na:
e zgodnosé wykonania robdt z dokumentacjg projektows,

roboty pomiarowe,

rzedne i grubos$¢ utozonej warstwy,
e jakos¢ materiatéw i utozenia (kamien).

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Jednostka obmiarowa
Jednostkami obmiarowymi robét sa:
e 1 m3(metr szescienny) wykonanego narzutu kamiennego.

8. ODBIOR ROBOT

Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z Dokumentacjg Projektowa, jezeli wszystkie wyniki
badan przeprowadzonych przy odbiorach okazaty sie zgodne z wymaganiami.

Do odbioru Wykonawca powinien przedstawi¢ wszystkie dokumenty z biezgcej kontroli
jakosci robat.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Cena jednostkowa
Cena jednostki obmiarowej wykonania narzutu kamiennego obejmuje:
e prace pomiarowe i przygotowawcze,
e wykonanie niwelacji podtfoza,
e wbudowanie kamienia tamanego,
e dostarczenie wszystkich potrzebnych materiatéw podstawowych i pomocniczych,
e wykonanie badan i pomiardw,

10. PRZEPISY ZWIAZANE
[1]. BN-76/8952-31 Kamien naturalny do robdt regulacyjnych i ubezpieczeniowych.
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Opracowanie dokumentacji projektowo-kosztorysowej budowy obiektéw matej retencji na terenie Nadlesnictwa Miedzychéd w
ramach programu ,,Kompleksowy projekt adaptacji laséw i lesnictwa do zmian klimatu — mata retencja oraz przeciwdziatanie erozji
wodnej na terenach nizinnych realizowanego w ramach Programu operacyjnego Infrastruktura i Srodowisko 2014-2020”

- cze$é nr 3 o nazwie: ,,Budowa infrastruktury wodnej na ciekach w leénictwach Zmijowiec i Przedlesie”
SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

X. PALISADA DREWNIANA

1. WSTEP
1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych (STWiORB)

Przedmiotem niniejszej STWIORB sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru robdt
zwigzanych z wykonaniem palisady drewnianej w ramach zaania inwestycyjnego pn. Opracowanie
dokumentacji projektowo-kosztorysowej budowy obiektéw matej retencji na terenie Nadlesnictwa
Miedzychéd w ramach programu ,Kompleksowy projekt adaptacji laséw i lesnictwa do zmian
klimatu — mata retencja oraz przeciwdziatanie erozji wodnej na terenach nizinnych realizowanego
w ramach Programu operacyjnego Infrastruktura i Srodowisko 2014-2020” - cze$¢ nr 3 o nazwie:
,Budowa infrastruktury wodnej na ciekach w lesnictwach Mokrzec i Kamien”
1.2. Zakres stosowania STWiORB

Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robdét Budowlanych jest stosowana,
jako Dokument Przetargowy i Kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét wymienionych w punkcie
1.1.
1.3. Zakres Robét objetych STWiORB

Ustalenia zawarte w niniejszej STWIORB dotyczg zasad prowadzenia robdt zwigzanych
z wykonaniem palisady drewnianej, ktore stanowig cze$¢ prac okreslonych w pkt I, niniejszego
opracowania.
1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia w niniejszej STWIORB s3 zgodne z definicjami zawartymi w odpowiednich
normach i wytycznych branzowych.

2. MATERIALY

Materiaty powinny by¢ wykonane z elementéw odpowiednich z technologicznego punktu
widzenia oraz normg BN-78/9224-04 — ,Paliki i pale”. Parametry palikdbw na poszczegdlnych
obiektach zadania okres$la projekt i przedmiar robét. Dokumentem potwierdzajgcym mozliwosé
stosowania materiatéw na palisady jest oswiadczenie wystawione przez producenta, potwierdzajgce
zgodnos$¢ produktu (materiatu) z normami lub innymi dokumentami normujgcymi, zgodnie
z obowigzujgcymi przepisami. Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materiaty byty
zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaty swojg jakos¢ i wiasciwosci oraz byty dostepne do
kontroli przez nadzér. Materiaty nie odpowiadajgce wymaganiom mogg by¢ uzyte do innych robét za
zgoda Inspektora nadzoru inwestorskiego z korektg kosztéw. Kazdy rodzaj robdt, w ktérym uzyto
niezbadane i niezaakceptowane materiaty, Wykonawca wykonuje na witasne ryzyko.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania sprzetu, ktéry jest wtasciwy dla danego celu.
Sprzet uzywany do prac powinien by¢ zgodny z ofertg Wykonawcy i gwarantowaé przeprowadzenie
robot zgodnie z projektem. Sprzet wykorzystywany przez Wykonawce powinien by¢ sprawny
technicznie i spetnia¢ wymagania techniczne w zakresie BHP.
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4. TRANSPORT

Do transportu materiatéw Wykonawca powinien dysponowa¢ samochodami dostawczymi
i skrzyniowymi. Liczba s$rodkéw transportu musi zapewnia¢ prowadzenie robdt zgodnie z
Dokumentacjg Projektowa. Transport materiatdbw po drogach publicznych musi by¢ zgodny
przepisami ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzed na osie i innych
parametréw technicznych. Wykonawca powinien na biezgco, na witasny koszt, usungé wszelkie
zanieczyszczenia spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych.

5. WYKONANIE ROBOT

Ubezpieczenie palisadowe sktada sie z wbitego w wyznaczone dno cieku rzedu palikow
drewnianych o $rednicach, dtugosciach i odstepach osiowych okreslonych w Dokumentacji
Projektowej. Paliki nalezy wbi¢ w grunt prostopadle, jeden obok drugiego, przy uzyciu
odpowiedniego sprzetu lub recznie, z zachowaniem odpowiedniej rzednej oraz linii zabicia. Na
gtowice kotkdw stosowaé czapy ochronne w celu zabezpieczenia przed ich uszkodzeniem,
tzw. rozklepaniem.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1.Zatozenia ogodlne

Kontrola jakosci wykonanych robdét polega na sprawdzeniu zgodnosci wykonanej palisady
z dokumentacjg projektowa oraz niniejszg STWiOR.
6.2.Sprawdzenie wykonania robét

Badanie materiatéw nastepuje poprzez pordwnanie cech materiatdw z wymogami
Dokumentacji Projektowej i odpowiednich norm materiatowych. Kontroli nalezy dokona¢ poprzez
poréwnanie wykonanych robét z parametrami okreslonymi w dokumentacji projektowej tj. rzednej
gornej krawedzi palisady, dtugosci palisad, srednicy kotkéw oraz wymaganiami odpowiednich norm
branzowych.

7. OBMIAR ROBOT
7.1.Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowg robdét jest
— m (metr) - wykonanych palisad

8. ODBIOR ROBOT

Odbiér robot polega na sprawdzeniu ilosci i zgodnosci wykonanych robdét wraz
z Dokumentacjg Projektowa i wymaganiami Inspektora nadzoru, jesli wszystkie pomiary i badania
daty wyniki pozytywne. W przypadku stwierdzenia wad, Inspektor nadzoru ustala zakres wykonania
robot poprawkowych lub poleca rozebranie i wymiane wadliwie wykonanego elementu wg zasad
okre$lonych w n/n specyfikacji. Roboty poprawkowe lub rozebranie i wymiane wadliwie
wykonanego elementu Wykonawca wykona na wfasny koszt w terminie ustalonym z Inspektorem
nadzoru.
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9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1.Cena jednostkowa

Cena jednostkowa wykonanych robét obejmuije:

— roboty przygotowawcze,

— zakup i przygotowanie materiatow,

— transport materiatdw na miejsce wbudowania,

— wykonanie palisad z kotkdw drewnianych,

— prace porzadkowe,

— wywoz na sktadowisko odpaddéw powstatych po wykonaniu palisad drewnianych.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
[1] Norma BN-78/9224-04 ,,Paliki i pale”.
[2] Zbiér projektéw typowych budowli regulacyjnych i umocnied nizinnych ciekéw wodnych
(KB 4-7.1/3/), oprac. przez CBS i PBW ,Hydroprojekt” Warszawa, zatwierdzony, decyzjg Prezesa
C.U.G.W. Nr 48/6
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XI. SPORZADZENIE INWENTARYZACIJI GEODEZYJNEJ POWYKONAWCZEJ

1. WSTEP
1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych (STWiORB)
Przedmiotem niniejszej STWIORB sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru robodt
zwigzanych zrobotami pomiarowymi w ramach inwestycji pn.: Opracowanie dokumentac;ji
projektowo-kosztorysowej budowy obiektéw matej retencji na terenie Nadlesnictwa Miedzychdéd w
ramach programu , Kompleksowy projekt adaptacji laséow i lesnictwa do zmian klimatu — mata
retencja oraz przeciwdziatanie erozji wodnej na terenach nizinnych realizowanego w ramach
Programu operacyjnego Infrastruktura i Srodowisko 2014-2020” - cze$¢ nr 3 o nazwie: ,Budowa
infrastruktury wodnej na ciekach w le$nictwach Zmijowiec i Przedlesie”
1.1. Zakres stosowania STWiORB
Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robdt Budowlanych jest stosowana, jako
Dokument Przetargowy i Kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robdt wymienionych w punkcie 1.1.
1.2. Zakres Robét objetych STWiORB
Ustalenia zawarte w niniejszej STWiORB dotyczg zasad prowadzenia robdt zwigzanych ze
sporzadzeniem inwentaryzacji geodezyjnej powykonawcze;.
Zakres rob6t pomiarowych obejmuje:
e pomiar geodezyjny i sporzadzenie dokumentacji do inwentaryzacji powykonawczej dla
planowanego przedsiewziecia.
1.3. Okreslenia podstawowe
— Reper — zasadniczy element znaku wysokosciowego lub samodzielny znak wysokosciowy,
ktorego wysokosé jest wyznaczona.

Znak geodezyjny — znak z trwatego materiatu umieszczony w punktach osnowy geodezyjnej.

Osnowa realizacyjna — osnowa geodezyjna, przeznaczona do geodezyjnego wytyczenia
elementow projektu w terenie oraz geodezyjnej obstugi budowy.

Inwentaryzacja powykonawcza — pomiar powykonawczy wybudowanych urzadzen i
sporzadzenie zwigzanej z nim dokumentacji geodezyjnej i kartograficzne;.
— Pozostate okreslenia sg zgodne z obowigzujgcymi odpowiednimi normami.

2. MATERIALY
Nie wystepuja.

3. SPRZET
3.1. Sprzet pomiarowy
Do odtworzenia sytuacyjnego urzadzen wodnych oraz punktéw wysokosciowych nalezy

stosowac nastepujacy sprzet:

e teodolity, tachimetry,

e odbiorniki GNSS 0O,

e niwelatory,

e dalmierze,

o tyczki,
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o faty,
e tasmy stalowe, szpilki.
Sprzet stosowany do odtworzenia urzadzern wodnych i ich punktéw wysokos$ciowych
powinien gwarantowac uzyskanie wymaganej doktadnosci pomiaru.

4. TRANSPORT
4.1. Transport sprzetu i materiatéw
Sprzet i materiaty do odtworzenia trasy mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowigzujgcymi Instrukcjami GUGIK.

Przed przystgpieniem do robdt Wykonawca powinien przeja¢ od Zamawiajgcego dane
zawierajgce wspotrzedne punktow gtéwnych.

W oparciu o materiaty dostarczone przez Zamawiajacego, Wykonawca powinien
przeprowadzi¢ obliczenia i pomiary geodezyjne niezbedne do prawidtowej realizacji robét. Prace
pomiarowe powinny by¢ wykonane przez osoby posiadajgce odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia.
5.2. Zebranie materiatow i informacji

Wykonawca powinien zapoznaé sie z zakresem opracowania i uzyska¢ od Zamawiajacego
instrukcje  ewentualnych etapéw  wykonywania pomiaréw  powykonawczych. Pomiary
powykonawcze powinny by¢ poprzedzone uzyskaniem z osrodkéw dokumentacji geodezyjnej i
kartograficznej informacji o rodzaju, potozeniu i stanie punktéw osnowy geodezyjnej oraz o mapie
zasadniczej i katastralnej. W przypadku stwierdzenia , ze w trakcie realizacji obiektu nie zostata
wykonana biezgca inwentaryzacji sieci uzbrojenia terenu, nalezy powiadomié o tym Zamawiajgcego.
Po analizie zebranych materiatéw i informacji nalezy ustali¢:

o klasy i doktadnos¢ istniejgcych osnéw geodezyjnych oraz mozliwo$é wykorzystania ich do
pomiaréw powykonawczych,

e rodzaje uktadéw wspétrzednych i poziomdédw odniesienia, zakres i sposdb aktualizacji
dokumentéw bazowych, znajdujacych sie w osrodku dokumentacji o wynikach pomiaru
powykonawczego.

5.3. Prace pomiarowe

W pierwszej fazie prac nalezy wykona¢ ogdlne rozeznanie w terenie, odszukaé¢ punkty
istniejgcej osnowy z ustaleniem stanu technicznego tych punktéw oraz aktualizacje opiséw
topograficznych, zbadanie wizur pomiedzy punktami i ewentualnie ich oczyszczenie, wstepne
rozeznanie odnosnie koniecznosci uzupetnienia lub zaprojektowania osnowy poziomej oraz osnowy
pomiarowej.

Nastepnie nalezy pomierzy¢ wznowiong lub zatozong osnowe, a nastepnie wykonaé pomiary
inwentaryzacyjne, zgodnie z instrukcjg GUGIK, mierzac wszystkie elementy mapy zasadniczej oraz
tres¢ dodatkowa obejmujacg wykonane obiekty prowadzonej inwestycji wskazane przez
Zamawiajgcego. Wtdrnik mapy zasadniczej dla Zamawiajgcego nalezy uzupetni¢ o zinwentaryzowane
obiekty. Dokumentacje nalezy sporzadzi¢ zgodnie z przepisami instrukcji z podziatem na: akta
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przeznaczone dla Wykonawcy, dokumentacje techniczna przeznaczong dla Zamawiajgcego

i dokumentacje techniczng poznaczong do osrodka dokumentacji geodezyjnej i kartograficzne;.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Kontrola jakosci prac pomiarowych
Kontrola jakosci prac powinna obejmowac:

e wewnetrzng kontrole prowadzong przez Wykonawce robdt geodezyjnych, ktéra powinna
zapewnia¢ mozliwosé¢ Sledzenia przebiegu prac, oceniania ich jakosci oraz usuwania
nieprawidtowosci,

e kontrole prowadzong przez stuzbe nadzoru (Inzyniera),

e przestrzeganie ogdlnych zasad prac okreslonych w instrukcjach i wytycznych GUGIK,

e Sporzadzenie przez Wykonawce robdt geodezyjnych protokotu z wewnetrznej kontroli
robot.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowga robdt jest kpl (komplet) wykonanej obstugi geodezyjnej podczas
sporzadzania inwentaryzacji geodezyjnej powykonawczej.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Sposdéb odbioru robot

Odbiér robét nastepuje na podstawie protokotu oraz dokumentacji technicznej
przeznaczonej dla Zamawiajgcego.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Cena jednostki obmiarowej obejmuije:
Cena jednostki obmiarowej za wykonanie inwentaryzacji geodezyjnej powykonawczej
obejmuje:
e obstuge geodezyjng,
e prace pomiarowe,
o koszty osrodkéw geodezyjnych,
e sporzadzenie dokumentacji do Wykonawcy, Zamawiajgcego i osrodka Geodezyjno-
Kartograficznego.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
[1]. Instrukcja techniczna 0-1. Ogdlne zasady wykonywania prac geodezyjnych
[2]. Instrukcja techniczna G-l. Geodezyjna osnowa pozioma, GUGIK, 1978
[3]. Instrukcja techniczna G-2. Wysokosciowa osnowa geodezyjna, GUGIK, 1983
[4]. Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe, GUGIK, 1979
[5]. Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne, GUGIK, 1983
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