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ZAWARTO SC OPRACOWANIA

00 Czsé ogolna 3+20
01 Roboty przygotowawcze i pomiarowe 2130
02 Roboty ziemne, 31+40
03 Palisady drewniane, 41+-46
04 Konstrukcje drewniane, 4754
05 Ubezpieczenia kamienne, 55:60
06 Geowitdkniny, 61:68
07 Humusowanie i obsiew 69:-74

08 Zagospodarowanie terenu 75+80



Budowa obiektéw matej retencji w Nadieictwie Karwin — opracowanie dokumentacji projektowodaiorysowej
zadanie nr 1 — ,Mata retencja Wierzbowygzcz”

SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU  ROBOT BUDOWLANYCH
00 — Czs¢ ogblna

SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WYKONANIA | ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH
00 —Czs¢é ogolna

HYDROPROJEKT sp. z 0.0., Pozma



Budowa obiektéw matej retencji w Nadieictwie Karwin — opracowanie dokumentacji projektowodaiorysowej
zadanie nr 1 — ,Mata retencja Wierzbowygzcz”

SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT B UDOWLANYCH

00 — Czs¢ ogblna

SPIS TRESCI
1. CZESC OGOLNA ..ottt ee ettt ettt a ettt a ettt e s s ee ettt e s e et et et et ese st e teseae e s tns 5.
I O W4 V7N Y 07 Y N1 5
1.2.PRZEDMIOT SPECYFIKACI TECHNICZNEL.....iuuituittienietnitaneetnestaeesnessssssnesssestessnsssnsessessntesneesnsisneesnersnens 5
R TN = {1 T = Lo ] =T 1 PP 5
1.4.ZAKRES REALIZOWANY CH ROBOT ..u.ittiitiitiiitiettsitieitessttsetesste s ssan s st e st s et s st s st s st ssasatesbssnssransesnsssneen 5
1.5.INFORMACJIA O TERENIE BUDOWY.....ceuuieruneietneeeenesesneeseseeeaneseanseeesaeeeanessanrestteretsestnaseeteserasesesneeresnns 6
1.6.ORGANIZACJIA ROBOT, PRZEKAZANIE PLACU BUDOWY ....uuiivtneiuteietneeetneeetneessaeestnsesssnsssssnseetnesssnssssneeeennns 6
1.7.ZABEZPIECZENIE INTERESOW OSOB TRZECICH......ieuuiiiteeitt i eeeeee et eeea e e e et s eetae s e et e e eaan s s st s eetnsseaneseaneerennns 7
1.8.WYMAGANIA DOTYCZ ACE OCHRONYSRODOWISKA. ... ..uuieettttieteetertinseeeestieeessstteeessessnneeeeersneesestaaeresrn 7
1.9.WARUNKI BEZPIECZENSTWA PRACY | OCHRONA PRZECIWPDAROWA NA BUDOWIE .......ccvvniiivneeieneeeeneeeenneeeennss 8
1.10.OGRODZENIE PLACU BUDOWY......uuitttuetttneeeeneeeanteesueesaneessussetaneeetneesasstaseeteeraseseaeererssrnsnereraeerenns 8
I N =] =7 =Tl = N[ =] =74 o | 8
1.12.NAZWY |1 KODY : GRUP ROBOTKLAS ROBOT O KATEGORII ROBOT ... cuuiiiiiiiniiiiiieiieiieiieetiesiesssnsssnsssnessnnes 8
L. 13.OKRESLENIA PODSTAWOWE ... ctutittittittttetn st ttane et ssae st sssnsesasssesastaessnsesnttsnsesettsrssttsesnessssssneesnsssnies 8
2. WEASCIWO SCI WYROBOW BUDOWLANYCH ...ttt 10
2.1.OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE WEASCIWOSCI MATERIALOW ...cvuuiieiiiiiiieeseeiiiieeeeesiissesessnisessssessansesaenes 10
2.2.MATERIALY NIE ODPOWIADAJACE WYMAGANIOM ....cevttuiieeiiitieieeeettieseeesatieaessssnneeesessennaeesesnnneesesnnnaaeeessnns 11
2.3.PRZECHOWYWANIE | SKEADOWANIE MATERIALOW NA PLACU BUDOWY ....cctuiieriierneeeeneeeaneeseneeeaneeessnneeees 11
2.4 MATERIALY | WYROBY DOPUSZCZONE DO OBROTU | STOSOWN BUDOWNICTWIE .....civveieeeeiiieeeeeneeeeaeeeenn 12
2.5.WARIANTOWE STOSOWANIE MATERIALOW. ....uuiitiieitieeiteeeee e e eee e et eeeaa s e saaa e e s e e san e saaeeeta e eenneesaneenrans 12
3. WYMAGANIA DLA SPRZ ETU I MASZYN ..ottt e ettt s ae e s e e e e et eeeeeaetennnananeeaeaeaeeeennnnnnnes 12
4. SRODKI TRANSPORTU ...ttt ettt ettt e et e et e et e ettt e e et e e et e et e et e et e eeeeee e et e eee e et e et e et e eee e e eeereenes 13
5. WYKONANIE ROBOT BUDOWLANYCH ..ottt et e e et e e eaeeseeeseeeeaaeeenee e 13
DL WWYMAGANIA OGOLNE .otuiitiiitiitetitiette ettt sttt eate st eaa e s st esaa s et st b s ea s et s ea s st s st s ea s st s sanssassansesnssbassansstneranns 13
IR AT A0 N N[ =T =0 T 13
5.3.CZYNNOSCI GEODEZYJINE NA BUDOWIE. ... cuuiiuuiitniitettettettetteetsstssssstnttsnsessstneesestetsessetaessnrenn 13
5.4, LIKWIDACJIA PLACU BUDOWIY ..uuiituiitniittittettsttettestsstestssssssssssnstsnsssnsttnttsnestetteeta ettt 14
D D WV Y KONANIE PODSYPEK. .1t ttuittuiitutttntttettsttettsstssssessssasan st taneststaaseasttseassterasssssssnsetnessnsesnesrnenes 14
5.6.POMPOWNIE (WYPOMPOWYWANIE) WODY ...evtttiiieeeeeesssiesisssunsssnssessneeeseeeeassessessnssnnsssssssssnssssmseereeeeeeeeanns 14
6. KONTROLA, BADANIA ORAZ ODBIOR WYROBOW | ROBOT BU DOWLANYCH ...c.vviveveeeeieenn 14
6.1.OGOLNE ZASADY KONTROLI JAKOSCI ROBOT ... .ietuiitiieeetieeeieeeteeeeteeeaaseeansessanssssnssetnsseessssaneessneerenss 41
B.2. POBIERANIE PROBEK .. .ccuuiiitiietit ettt et eeeaa e e eaa e e s e eesta e e e e st sesta s eaan s et esets s eaansasesnseranessnnseranaeensnees 15
6.3 . BADANIA I POMIARY ..uiiittiiiitieeieteeet et e e st e eeeaa e e s eaeeeeaa e e eaa e e ta e e e aa s eaan s e ta s reas s eaansasesnseeeneesnnseransensnees 15
6.4.BADANIA PROWADZONE PRZEZ INSPEKTORA NADZORU INWESTORKIEGO ......ccuuieivieeernieeeieeetneeeenneeeeneeeens 15
6.5, CERTYFIKATY | DEKLARACUIE ...t cttittiitttett ettt eateeta ettt e et e st sssaeasb s et s sb e sb s st e sb e st s ab e ab s sa s sbsann st eansstaenans 15
6.6. DOKUMENTACJIA BUDOWY ...ittittittiettettetsuesaesstsssnsssnssassnssssssasstesasssestssssessstesnesssssrsssesnestnsesneetnernns 15
7. WYMAGANIA DOTYCZ ACE PRZEDMIARU | OBMIARU ROBOT ..ttt 16
7.1.0OGOLNE ZASADY PRZEDMIARU | OBMIARU ROBOT | PROWADZEM KSIAZKI OBMIARU ......ucvvvneiiieeiinieeiinnnn, 16
7.1.1. Zasady okgania ilosCi robOt | MAterialOW ...........cueiiiiiiiii ettt 16
7.1.2. Urzdzenia | SPrZt POMUATOWY .......ccoeiieiiiiieiiieeteeeee s cereense e eeeeeeaeaaeeeaeessessasasanssssnnsrerreereeaeeeeeeesens 16
7.1.3. Czas przeprowadzenial POMUATOW ...... .o ««eeesiasarnnsnnmnnnmmnmererrerreeeeeseeeamnnnnrnnrerrrrran 17
A © =] 17N 2 3 = 10 ] = N 17
8. ODBIOR ROBOT BUDOWLANY CH ...t eeeete ettt teeaes e atseaansatesaesaeeaneane s 17
I (0] 0y | = @] 0] =1 10] =T 1S 17
8.2.DOKUMENTY DO ODBIORU OBIEKTU BUDOWLANEGO. .....uuiteunieetieeetneeetaeeetneeeesnesssnnserssnssssnsssneersnseesnnsesens 18
9. ROZLICZENIE ROBOT — PODSTAWA PLATNO SClarnnitie oottt eeeeee e e e 18
10. DOKUMENTY ODNIESIENIA ..ot oottt et e et et e e e st s s e s s e saa s s st s esaasssansssatnessansaaes 19
T1O.1.PRZEPISY ZWIAZANE .....uuieitnieitie ettt ee ettt e et e e et ee e et e e eata e s st e e e aaaeaanessanaeetaaeeansassanaaestasassnnsesnaesstnnaennnns 19
4

HYDROPROJEKT sp. z 0.0., Pozma



Budowa obiektéw matej retencji w Nadieictwie Karwin — opracowanie dokumentacji projektowodaiorysowej
zadanie nr 1 — ,Mata retencja Wierzbowygzcz”

SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU  ROBOT BUDOWLANYCH
00 — Czs¢ ogblna

1. CZESC OGOLNA
1.1. Nazwa zadania
Nazwa inwestycji:Budowa obiektow matej retencji w Naffiectwie Karwin — opracowanie

dokumentacji projektowo-kosztorysowej zadanie nr 1 — ,Mala retencja
Wierzbowy gszcz”

Przedsjwziecie kxdzie wspp%finansowane z Europejskiego Funduszu RprRegionalnego w
ramach Programu InfrastrukturaSrodowisko 2014+2020Planowane przedsiziccie tedzie shiyé
zwiekszeniu matej retencjrodlesnej oraz celom wikiwej gospodarki léne;.

Adres inwestyciji:
wojewddztwo: lubuskie
powiat gorzowski, gmina Santok

Nazwa zamawiajcego:

Skarb Pastwa,

Paistwowe Gospodarstwo kee,

Lasy Pastwowe Nadlénictwo Karwin,
ul. Pierwszej Brygady 18,

66-530 Drezdenko

1.2. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robdiddwlanych (ST) stanowi dokument
przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realidggjzeds¢wziecia: Budowa obiektow matej retencji
w Nadlgnictwie Karwin — opracowanie dokumentacji projektekosztorysowef zadanie nr 1 — ,Mata
retencja Wierzbowy ggzcz”.

1.3. Zakres rob6t

Ustalenia zawarte w niniejsz8pecyfikacjiobejmuj wymagania, wspolne dla robot etyich

nizej wymienionymi szczegotowyn8pecyfikaciji

01 Roboty przygotowawcze i pomiarowe,

02 Roboty ziemne,

03 Palisady drewniane

04 Konstrukcje drewniane

05 Ubezpieczenia kamienne,

06 Geowldkniny,

07 Humusowanie i obsiew

08 Zagospodarowanie terenu

1.4. Zakres realizowanych robét

Przedmiotem przedswziecia jest przebudowa wdzenia wodnego — rowu poleged na
budowie dwoch zastawek drewnianych. Przggsiccie przyczyni sj do:
— zwiekszenie zdolngri retencyjnych matychrodlesnych rowdw w ich zlewni,
— zagospodarowanie (czasowe przetrzymanie) wod, wviyith opadowych i roztopowych
w korytachsrédlesnych rowéw (mikroretencja).
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Zakres rzeczowy planowanego przeudsiiccia obejmuje wykonanie dwoch drewnianych
zastawek na rowacfrodlesnych. Wszystkie wytypowane lokalizacje znajlsje na terenach
lesnych, w kompleksach Nadieictwa.

Lokalizacja planowanych zastawek zostata wytyczonyodnie z wymaganiami
Inwestora — Nadknictwa Karwin. JednocZaie wytypowane lokalizacje umliwia czasowe
przetrzymanie wod wsrédlesnych rowach, ktére w chwili obecnej ,odptywaw sposéb
jatowy”.

Uwzgledniagc wielkosci srodlesnych rowow, na ktorych zlokalizowane zastawki
przewiduje s wykonie zastawek na baziécianki szczelnej o konstrukcji drewnianej.
Z uwagi na trwaté¢ konstrukcji przewiduje siuzycie elementow ¢bowych. Gtowny element
konstrukcyjny zastawki stanogvielementyscianki szczelnej — brusy o wymiarach 8x24 cm
taczonych na wpustgkowy. Przewidywana dtugo wbicia brusowscianki szczelniej — 1,50 m.
Usztywnienie poziome (oczep) stanguwdwustronne gtzenia o wymiarach 6x10 cm skane z
brusamiscianki szczelnej za pomgdrub M10. Elementem saym dla zamkri¢ zastawki
stanowj bale kierunkowe o wymiarach 20x20 cm i disiga2,50 m. Bale kierunkowedzy si¢
z brusamiscianki szczelnej na wpustiowy. Do bali kierunkowych za pomgdérub zostan
zamontowane prowadnice szandorow — belki o wymiar@x10 cm, 4x15 cm i 10x10 cm.
Zamknkcia zastawki stanowiszandory drewniane o grdmp 4,2 cm. Ilg¢ i wielkos¢ zamknié
szandorowych dostosowana do do pgiego poziomu utrzymania wody w rowdedlesnym.

Poszur i ponur umocniony narzutem kamiennym o @ieib20 cm na geowtowkninie
odpowiednio na diugmi 1,00 i 2,00 m. Ograniczenie poszuru i ponur kaahi drewnianymi
o srednicy @8 cm i diugei 80 cm. Skarpy w gsiedztwie zastawki o nachyleniu 1:1+1:2
umocnienie narzutem kamiennym grétid?0 cm na geowtokninie.

Rozwphzanie zaproponowane gwarantuje utrzymanie w wyarmaah lokalizacjach
poziomu wod zapewnigge stabilizagj lokalnej mikroretencjérodlesnej. Parametry techniczne
projektowanych zastawek zestawiono w tabeli 1.

Tabela 1
Parametr

%5 ka¢ diugosé

. rzedna rzedna szeroka¢ SZEro g

S dna przelewu przelewu ; ;apudowy . umocnien

(Scianki szczelnej)| (poszur/ponur)
[mn.p.m] [mn.p.m] [m] [m] [m]

zastawka nr 1.1 22,45 22,95 0,60 3,40 1,00/2,00
zastawka nr 1.2 22,80 23,30 0,60 3,40 1,00/2,00

1.5. Informacja o terenie budowy

Nie przewiduje si zmiany istniegcego uktadu komunikacyjnego. Jako drogi dojazdow@ldcu
budowy naley wykorzyst& istniegce drogi publiczne oraz system gruntowych drégyeh.

1.6. Organizacja robot, przekazanie placu budowy

Zamawiajicy w terminie okrélonym w dokumentach kontraktowych prze&kaVykonawcy teren
budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniggrawnymi i administracyjnymi, lokalizagj
i wspétrzdne punktow gtéwnych trasy oraz reperow, dziennikddwy oraz dwa egzemplarze
dokumentacji projektowej i dwa kompleBpecyfikacji

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedziadio za ochron przekazanych mu punktéw
pomiarowych do chwili odbioru ostatecznego robdszkbdzone lub zniszczone znaki geodezyjne
Wykonawca odtworzy i utrwali na wiasny koszt.
6
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Wykonawca jest zobowzany do utrzymania ruchu publicznego oraz utrzymndsiniejcych
obiektow na terenie budowy, w okresie trwania eli zadania, & do zakaéczenia i odbioru
ostatecznego robot.

Przed przygpieniem do robdt Wykonawca przedstawi Inspektorawidzoru projekt do
zatwierdzenia, uzgodniony z odpowiednim zdean drogi i organem zagdzapcym ruchem, projekt
organizacji ruchu i zabezpieczenia robot w okrésie@nia budowy. W zaleosci od potrzeb i pogpu
robot projekt organizaciji ruchu powinien dya biegaco aktualizowany przez WykonawcKazda
zmiana, w stosunku do zatwierdzonego projektu drgaii ruchu, wymaga kalorazowo ponownego
zatwierdzenia projektu.

W czasie wykonywania robdt Wykonawca dostarczynsaiuje i lgdzie obstugiwat wszystkie
tymczasowe ugglzenia zabezpieczgie takie jak: zapory,swiatla ostrzegawcze, sygnaly, itp.,
zapewniajc w ten sposob bezpiedmtwo pojazdow i pieszych.

Wykonawca zapewni state warunki widocgcow dzieh i w nocy tych zapor i znakéw, dla
ktorych jest to nieodzowne ze wezdbw bezpieczgstwa. Wszystkie znaki, zapory i inne aguizenia
zabezpieczape kxdg akceptowane przez Inspektora Nadzoru.

Fakt przysipienia do robot Wykonawca obw@ publicznie przed ich rozpogziem
w sposOb uzgodniony z inspektorem. Tablice infoyjree beda utrzymywane przez Wykonawc
w dobrym stanie przez caty okres realizacji robét.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podleggbodj zaptacie i przyjmuje i ze jest
wiaczony w cen kontraktovy.

1.7. Zabezpieczenie intereséw 0s6b trzecich

Wykonawca jest odpowiedzialny za przestrzeganiemdmujacych przepiséw oraz powinien
zapewnt ochrorg wlasndci publicznej i prywatnej. Wykonawca jest zobgrdny do szczegbtowego
oznaczenia instalacji i wdzen, zabezpieczenia ich przed uszkodzeniem, zetalo natychmiastowego
powiadomienia inspektora Nadzoru i wdw&iela instalacji i urzdzen, jezeli zostam przypadkowo
uszkodzone w trakcie realizacji robo6t. Wykonawcat jedpowiedzialny za szkody w instalacjach
i urzadzeniach naziemnych i podziemnych pokazanych naniglazagospodarowania terenu,
spowodowanych w trakcie wykonywania rob6t budowtdny

W miejscach gdzie teren budowy przylega do terem@abudow mieszkaniow, Wykonawca
bedzie realizowa roboty w sposéb powodigy minimalne niedogodrioi dla mieszkacéw. Wykonawca
odpowiada za wszelkie uszkodzenia zabudowy miesakan w ssiedztwie budowy, spowodowane
jego dziatalnécia.

1.8. Wymagania dotygze ochronysrodowiska

Wykonawca bdzie podejmowat wszelkie niegiine dziatania, aby stosowai¢c do przepisow

i normatywow z zakresu ochrorfyodowiska, na placu budowy i poza jego terenerdzi® unikat

szkodliwych dziata, szczegdblnie w zakresie zanieczysicpewietrza, wod gruntowych, nadmiernego

hatasu i innych szkodliwych dkrodowiska i otoczenia czynnikow zyzianych z wykonywaniem robot.
W okresie trwania budowy i wykazania rob6t Wykonawceatzie:

1) utrzymyw& teren budowy i wykopy w stanie bez wody staj,

2) podejmowé wszelkie uzasadnione kroki meg na celu stosowanie¢sdo przepiséw i norm
dotyczzcych ochronyérodowiska na terenie i wokét terenu budowy oradzie unik& uszkodzé
lub uchzliwosci dla oséb lub débr publicznych i innych, a wynidgych z nadmiernego hatasu,
wibracji, zanieczyszczenia lub innych przyczyn p@alysh w nasipstwie jego sposobu dziatania.

Stosujc sk do tych wymaga bedzie miat szczegdiny wzgll na:

1) lokalizacg baz, warsztatow, magazynow, sktadowisk, ukopévégdiojazdowych,

2) srodki ostranaosci i zabezpieczenia przed:

— zanieczyszczeniem zbiornikow i ciekéw wodnych pyitarh substancjami toksycznymi,
— zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,
— mozliwoscig powstania pzaru.
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1.9. Warunki bezpieczestwa pracy i ochrona przeciwparowa na budowie

Wykonawca przy realizacji zadanigdzie przestrzegat przepisOw w zakresie bezpiestnea
i higieny pracy. W szczegolda jest zobowizany wyklucz¢ prag personelu w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia i nie sgicych odpowiednich wymaga Wykonawca
dostarczy na budowi bedzie utrzymywat wyposanie konieczne dla zapewnienia bezpiésih®a,

a take zapewni wyposgnie w urzdzenia socjalne oraz odziewymagan dla personelu zatrudnionego
na placu budowy.

Kierownik budowy, zgodnie art. 2la UstavwBrawo budowlang jest zobowjzany (przed
rozpoczciem budowy) spogdzi¢, plan bezpieczestwa i ochrony zdrowia, zwanego ,planem bioz”, na
podstawie ,Informacji dotycgeej bezpiecagstwa i ochrony zdrowia” spagdzonej przez Projektanta.
.Plan bioz” naley opracowd zgodnie z Rozpogzlzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwca
2003 r. wsprawie informacji dotyexej bezpieczestwa i ochrony zdrowia oraz plany bezpietstea
i ochrony zdrowia (DzU.2003.120.1126), uwzglniagc réwniez wymagania okrdone
w rozporadzeniach: Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutegd03 r.w sprawie bezpiec#dstwa i higieny
pracy podczas wykonywania robét budowlany(€zU.2003.47.401) oraz Ministra Pracy i Polityki
Socjalnej z dnia 26 wrzaia 1997 rw sprawie ogolnych przepiséw bezpieistea i higieny pracytekst
jednolity DzU.2003.169.1650 z po. zm.). Wszelkie koszty zgdiane z wypetlnieniem wymaga
wynhikajacych z wiw rozporgdzen nie podlegaj odrebnej zaptacie isuwzgkdnione w cenie umowne;.

Wykonawca rob6t ma obowdek przestrzega przepisbw ochrony przeciwparowej.
Wykonawca bdzie stale utrzymywat wyposenie przeciwpgarowe w stanie gotovgoi, zgodnie
z zaleceniami odpowiednich przepiséw bezpiésizea przeciwpgarowego. Materiaty tatwopalne naje
sktadow@ w sposob zgodny z odpowiednimi przepisami, zaleezyt przed dosfpem 0sOb trzecich
i odpowiednio oznakowa Wykonawca jest odpowiedzialny za wszelkie stigtpwodowane p@arem
wywotanym przez swoich pracownikow.

1.10. Ogrodzenie placu budowy

Z uwagi na charakter prac (roboty powierzchnionie)przewiduje si ogrodzenia placu budowy.
Wykonawca zobowzany jest do:
— utrzymania porgdku na placu budowy,
— wiasciwego sktadowania materiatéw i elementéw budowtdmy
— utrzymania w czyst&ei drog publicznych przy wyjelzie z terenu budowy,
— wilasciwego oznakowania wyjazdu z terenu budowy.

1.11. Zabezpieczenie jezdni

Wykonawca zobowzany jest do utrzymania w czy$td drog publicznych skacych do
przywozu materiatdw zwlaszcza przy wigkeie z terenu budowy. Wszystkie zanieczyszczenigzame
Z wywozem i przewozem gruntu i gruzu ngl@a bieaco usuwa z jezdni.

1.12. Nazwy i kody: grup robot, klas robot o kateigoobot

Przedmiotow inwestycg zakwalifikowano do robdét budowlanych, dla ktérykbd CPV wg
Wspdlnego Stownika Zaméwiewynosi: 45240000-Budowa obiektow #ynierii wodnej,grupa robot:
45.2:; klasa robot: 45.24.

1.13. Okrdlenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej Specyfikacji Techniczagjzgodne z definicjami zawartymi
w odpowiednich normach i wytycznych.zite w Specyfikacjach Technicznych wymienione peji
okreslenia naley rozumie w kazdym przypadku nagpujaco:
— Teren budowy — przestrizew ktorej prowadzoneasroboty wraz z przestrzepizajmowan przez
urzadzenia zaplecza budowy oraz drogami publicznymikt@oych poruszaj si¢ srodki transportowe
i sprzt, zwigzane z realizagjprzedmiotu umowy.
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Budowa — wykonanie obiektu budowlanego w éloeym miejscu, a tate prace polegage na
przebudowie, monta remoncie lub rozbidrce obiektu budowlanego.

Roboty budowlane — budowa, a tekprace polegaga na przebudowie, moritg remoncie lub
rozbidrce obiektu budowlanego.

Droga — wydzielony pas terenu przeznaczony do rdohupostoju pojazdow oraz ruchu pieszych
wraz z wszelkimi urgdzeniami technicznymi zwzanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.
Jezdnia — ag¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdéw.

Dokumentacja budowy — pozwolenie na budawaz z zagczonym projektem budowlanym, dziennik
budowy, protokoty odbiorow ezciowych i kaxcowych, rysunki i opisy shace realizacji obiektu,
operaty geodezyjne i kgika obmiaréw, a w przypadku realizacji obiektu meatodontau takze
dziennik montau.

Dokumentacja projektowa — shca do opisu przedmiotu zaméwienia na wykonanie trobd
budowlanych dla ktérych wymagane jest pozwoleniebodowe. Sktada si w szczegolngci z:
projektu budowlanego, projektéw wykonawczych, pme&du robét i informacji dotyegej
bezpieczéstwa i ochrony zdrowia.

Dokumentacja powykonawcza — dokumentacja budowgrazasionymi zmianami dokonanymi w toku
prowadzenia robot. Dokumentacja ta winna Ippdpisana przez uprawnione osoby Wykonawcy,
Podwykonawcy i Inspektora Nadzoru. Integralnymiesciami dokumentacji powykonawczep:s
geodezyjna inwentaryzacja powykonawcza, protokagdy, atesty, certyfikaty jalkdi, instrukcje
obstugi, aprobaty techniczne, gwarancje na majeriarzadzenia, deklaracje zgodém z PN oraz
protokoty z préb, rozruchdéw i szkdlgezeli wymaga tego zakres przedmiotu zlecenia.

Dziennik budowy — zeszyt z ponumerowanymi stronawpiatrzony pieczxia organu wydajcego,
wydany zgodnie z obowizujgcymi przepisami, stanowty urzdowy dokument przebiegu robot
budowlanych, sttacy do notowania zdar#e okoliczndci zachodzcych w toku wykonywania robot,
rejestrowania dokonywanych odbiorow robét, przekemyia polecgé i innej korespondencji
technicznej pomidzy Inspektorem nadzoru, Wykonawigorojektantem.

Geodezyjna ewidencja sieci uzbrojenia terenu — zaaplkowany zbioér danych przestrzennych
i opisowych sieci uzbrojenia terenu, afaknformacje po podmiotach wtadaych sieci.

Inspektor nadzoru — osoba fizyczna wyznaczona pfzgwawiajcego, umocowana w jego imieniu
w zakresie przekazanych jej na mocy tego umocowarrae i obowazkdéw wymienionych w art.25

i 26 ustawy Prawo Budowlane

Kierownik budowy — osoba fizyczna wyznaczona pisemprzez Wykonawg umocowana do
realizowania praw i obowtkow w art. 22 i 23 Prawa budowlanego, wyznaczongdwaniona
pisemnie przez Wykonawcdo reprezentowania na terenie budowy, we wszystldprawach
zwigzanych z organizagj jakdécia, terminami i technicznymi zagadnieniami realizgmjzedmiotu
umowy.

Projektant — uprawniona osoba prawna lub fizyczmtada autorem dokumentacji projektowe;j.
Inwestor — Zamawiagy lub upowaniony przedstawiciel Zamawigjego.

Polecenie Inspektora nadzoru — wszelkie polecerziekpzane Wykonawcy przez Inspektora nadzoru,
w formie pisemnej, dotygze sposobu realizacji rob6t lub innych sprawazanych z prowadzeniem
budowy.

Materialy — wszelkie materialy naturalne i wytwarea jak rOwnie tworzywa sztuczne i wyroby
niezkedne do wykonania robét, zgodnie z dokumentacjaegtojw i specyfikacjami technicznymi,
zaakceptowane przez Inspektora nadzoru, spgteiajvymagania ustawy z 30 sierpnia 2002 r.
0 systemie oceny zgoduno (tekst jednolity DzU.2016.0.655). W zakresie miatéw budowlanych
spetniajce wymagania ustawy z dnia 16 kwietnia 2004 wyrobach budowlanycftekst jednolity
DzU.2016.0.1570).

Niweleta — wysokéciowe i geometryczne rozwigie na ptaszcznie pionowego przekroju w 0si
drogi lub obiektu mostowego.

Przeszkoda naturalna — elememdowiska naturalnego, stanaey utrudnienie w prowadzeniu prac
budowlanych,

Zadanie budowlane — €& przedsiwziecia budowlanego, stanogga odebng catas¢ konstrukcyjm
lub technologiczy, zdolrg do samodzielnego petnienia funkcji techniczrgtkowych.
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— Wyréb budowlany — naly przez to rozumie wyrdb w rozumieniu przepiséw o wyrobach
budowlanych, wytworzony w celu wbudowania, wmontoi@a zainstalowania lub zastosowania
w sposéb trwaty w obiekcie budowlanym.

— Obmiar rob6t — pomiar wykonanych robot budowlanydbkonywany w celu weryfikaciji ich k@i w
przypadku zmiany parametrow pregich w przedmiarze robo6t, albo obliczenia wéetorobot
dodatkowych, nie obtych przedmiarem. Obmiaru dokonuje Wykonawca po ermisym
powiadomieniu Inspektora nadzoru o zakresie i telenbbmiaru, z 3 - dniowym wyprzedzeniem.

— Odbidr czsciowy robét budowlanych — nieformalna nazwa odbioolb6t ulegajcych zakryciu
i zanikapcych. Odbiorem cgciowym nazywa si tak’e odbior czsci obiektu budowlanego
wykonanego w stanie nagdaym st do wytkowania, przed zgloszeniem do odbioru catego ktbie
budowlanego, ktéry jest traktowany jako ,odbiérmkowy”. Na odbiorze agciowym obowjzuje
dokumentacja powykonawcza w takim samym zakregi@ijzy odbiorze kadcowym.

— Odbidér kaicowy obiektu budowlanego — formalna nazwa czyon@olegagcych na protokolarnym
przyjeciu od Wykonawcy gotowego obiektu budowlanego pizsate lub grug 0séb o odpowiednich
kwalifikacjach zawodowych, wyznaczona przez Inwestcale nie bdaca inspektorem nadzoru
inwestorskiego na tej budowie. Odbioru dokonujep zgtoszeniu przez kierownika budowy faktu
zakmczenia rob6t budowlanychgdznie z zagospodarowaniem i upgizowaniem terenu budowy
i ewentualnie terendw przylegtych wykorzystywanyako plac budowy oraz po przygotowaniu przez
niego dokumentacji powykonawczegjlizekazaniu Zamawiggemu w wyznaczonym terminie.

— Przedmiar rob6t — to zestawienie przewidzianychamg&onania robét podstawowych w kolefico
technologicznej ich wykonania, ze szczegétowym @pislub wskazaniem podstaw ustatgich
szczegotowy opis (katalogi) oraz wskazanie szczeg@th specyfikacji technicznych wykonania i
odbioru robét budowlanych, z wyliczeniem i zestawéen ilasci jednostek przedmiarowych robét
budowlanych, okrdony na podstawie dokumentacji projektowe;j.

— Aprobata techniczna — jest to pozytywna ocena fezha przydatnai wyrobu budowlanego do
zamierzonego stosowania, uzal®mna od spetnienia wymafgjapodstawowych przez obiekty
budowlane, w ktérych wyréb budowlany jest stosowaasady i tryb udzielania aprobat
technicznych oraz jednostki upomgone do tej czynniwi okreslane § w drodze rozpomgzenia
wihasciwych Ministrow.

— Atest —swiadectwo oceny wyrobu lub materiatu pod verigim jakdci i bezpieczéstwa uytkowania
wydane przez upowzaione instytucje p@stwowe i specjalistyczne placéwki naukowo — badawcz

— Certyfikat zgodnéci — dokument wydany przez notyfikowan jednostk certyfikujaca,
potwierdzajcy, ze wyréb i proces wytwarzaniag szgodne ze zharmonizowanspecyfikacy
technicza.

— Deklaracja zgodriEi — cdwiadczenie producenta, jego upanenego przedstawiciela lub importera,
stwierdzagce na jego wylczrg odpowiedzialnét, ze wyrob jest zgodny z zasadniczymi
wymaganiami WE.

— Kosztorys inwestorski — kosztorys wyceniony wg piméru robdt, wykonany zgodnie
z Rozporadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 18 maja 2004v sprawie okréenia metod
i podstaw spoizdzania kosztorysu inwestorskiego, obliczania plarmyweh kosztéw prac
projektowych oraz planowanych kosztow robdt budoydh, okrélonych w programie funkcjonalno-
uzytkowym(DzU.2004.130.1389).

— Wyréb budowlany — wyr6b w rozumieniu przepiséw o ralyach budowlanych, wytworzony
w celu wbudowania, wmontowania, zainstalowania zalstosowania w sposéb trwaty w obiekcie
budowlanym, wprowadzony do obrotu jako wyrdb pojedhy lub jako zestaw wyrobow do
stosowania we wzajemnym gokeniu, stanowicym integralna cakg.

2. WEASCIWO SCI WYROBOW BUDOWLANYCH

2.1. Ogolne wymagania dotygze wiaciwasci materiatow

Przy wykonywaniu przedmiotowej inwestycji mpgby¢ stosowane wycznie wyroby
o0 wiasciwosciach uytkowych umaliwiajacych prawidiowo zaprojektowanym i wykonanym obieghkto
budowlanym spetnienie wymagapodstawowych, oké&onych w art. 5 ust. 1 pkt.1 ustawRrawo
10
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budowlane— dopuszczone do obrotu i powszechnego lub jekloastgo stosowania w budownictwie.
Powinny by takze zgodne z wymaganiami oklenymi w specyfikacji technicznej. Wykonawca roboét
powinien przedstawiinspektorowi Nadzoru inwestorskiego szczegotowerimacje ozrodle produkcii,
zakupu wyrobow budowlanych i wdzen przewidywanych do realizacji robét — étawie oznaczonych,
posiadajcych certyfikat na znak bezpiedstwa, certyfikat zgodrigi, deklaracje zgodr$ci z Polsk
Normg. Kierownik budowy jest zobowkany przez okres wykonania rob6t budowlanych praegivat
dokumenty stanowce podstawich wykonania.

Wykonawca jest odpowiedzialny, aby wszystkie matgyi elementy budowlane instalowane
w trakcie realizacji rob6t odpowiadaty wymaganiokmeslonym w art. 10 ustawiPrawo budowlan®raz
w Specyfikacji TechnicznejWVykonawca uzgodni z Inspektorem Nadzoru spostdymin przekazania
informacji o przewidywanym zyciu podstawowych materialtdw oraz elementéw korstypnych do
wykonania robot, a take o aprobatach technicznych.

Ewentualne okrdenie nazwy wiasnej lub handlowej materialu zawavte dokumentacji
projektowej i ST stanowi przyktadowe oklenie wtasnéci parametrycznych i nie stanowi sugestii
konieczndci ich stosowania. llekiotaka sytuacja wygpi, nalezy przez to rozumie ze towarzysg im
stowa ,lub réwnowane” co oznaczaze dopuszczanegswyroby o parametrach rownowsych lub
lepszych. Wykonawca poniesie wszystkie koszty, m:tpptaty, wynagrodzenia i jakiekolwiek inne
koszty zwizane z dostarczeniem materiatéw do robot.

2.2. Materiaty nie odpowiadgre wymaganiom

Materiatly nie odpowiadage wymaganiom zostan przez Wykonawe wywiezione
Z terenu budowy i zimmne w miejscu wskazanym przez Inspektora Nadzomrd¥K rodzaj robdt,
w ktérym znajdyj sie nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykoaawykonuje na wiasne
ryzyko, liczc sk z jego nie przyjciem, usunjciem i niezaptaceniem.

2.3. Przechowywanie i sktadowanie materiatéw naqldudowy

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skiadowane matedo czasu gdydaa one uyte do
robét, byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniaathowaly swaj jakos¢ i whasciwosci i byly
dostpne do kontroli przez Inspektora nadzoru.

Miejsca czasowego sktadowania materiatogdab zlokalizowane w olgbie terenu budowy
w miejscach uzgodnionych z Inspektorem nadzoru fulza terenem budowy w miejscach
zorganizowanych przez Wykonagvci zaakceptowanych przez Inspektora nadzoru. Skdadie
materiatbw wg asortymentu z zachowaniem bezpiesta& | umdliwieniem pobrania
reprezentatywnych probek.

Inspektor nadzoru nie okresowo kontrolowadostarczane na budewnaterialy i urzdzenia,
aby sprawd# czy @ one zgodne z wymaganiami ST. Jest on upgoway do pobierania probek
i badania prébek materialu w calu sprawdzenia jegmsnaci. Wyniki tych prébek stanowi mog
podstawe do aprobaty jakici danej partii materiatow.

W przypadku materiatow, dla ktérych w szczegdlowgpecyfikacjach technicznych wymagane
S atesty, kada partia dostarczona na budomusi posiadaatest okréajacy w sposob jednoznaczny jej
cechy. Przed wykonaniem przez Wykonawoada jakosci materiatdw, Inspektor nadzoru v
dopuci¢ do wycia materialy posiadgge atest producenta, stwierdgaj pelrs zgodnd¢ tych
materiatbw z wymogami podanymi w ST. Produkty prgsiowe musz posiadé atesty wydane przez
producenta, poparte w razie potrzeby wynikami wyyth przez niego baflaKopie wynikow tych
bada musz by¢ dostarczone przez Wykonagvimspektorowi nadzoru.

Materialy posiadajce atesty, a ugdzenia wana legalizacg, mog by¢ badane przez Inspektora
nadzoru w dowolnym czasie. W przypadku, gdy zostasiwierdzona niezgodf® witasciwosci
przewidzianych do izycia materiatow i urgdzer z wymaganiami zawartymi w ST, nie zosfaone
przyjete do wbudowania.
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2.4. Materiaty i wyroby dopuszczone do obrotu isstevna w budownictwie

Zgodnie z ustago wyrobach budowlanych, wyrdb budowlany nadajadsi stosowania przy
wykonywaniu robét budowlanychjeli:

— oznakowany jest znakiem CE, co oznacza, dokonano oceny jego zgodnD z norm
zharmonizowas albo z europejsk aprobag techniczg badz krajowg specyfikacy techniczg
panstwa cztonkowskiego Unii Europejskiej lub Européggjo Obszaru Gospodarczego, uznan
przez Komisje Europejgkza zgodn z wymaganiami podstawowymi,

— albo umieszczony w okénym przez Komigj Europejsk wykazie wyroboéw majcych niewielkie
znaczenie dla zdrowia i bezpiedseva, dla ktorych producent wydat deklataggodndci
z uznanymi regutami sztuki budowlanej

— albo oznakowany, z zastemniem ust. 4, znakiem budowlanym, ktérego wzor dareahcznik
Nr 1 do ustawy o wyrobach budowlanych.

Przypadku materiatéw, dla ktérych w/w dokumensyveymagane przez ST, kda partia dostarczona

robot kedzie posiadate dokumenty, okébajace w sposéb jednoznaczny jej cechy.

Przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek eriatow przeznaczonych do robét Wykonawca

przedstawi szczegotowe informacje dotamz proponowanegozrodia zamawianych materiatow

i odpowiednie dokumenty dopuszcgag wyrdéb do stosowania oraz prébki do zatwierdzeprizez

Inspektora nadzoru. Zatwierdzenie partii materiabvdanegozrodia nie oznacza automatycznies

wszelkie materiaty z danegdrodia uzysku zatwierdzenie. Wykonawca zobawany jest do

prowadzenia badaw celu udokumentowaniae materiaty uzyskane z dopuszczonegimta w sposob
ciagty spetniaj wymagania ST i dokumentacji projektowej.

2.5. Wariantowe stosowanie materiatow

Podane w materiatach przetargowych nazwy dostaw@iaducentéw, materiatow, wdzen
i ich elementéw naley traktowa& jako przyktadowe, ze wzgllu na przepisy ustawy Prawo zamofvie
publicznych. Wykonawca nie zastosowa wskazany lub co najmniej réwnows, inny wyréb
spetniajcy wymogi techniczne i jaksiowe oraz posiadagy wiasciwosci uzytkowe nie gorsze i
okreslone w dokumentacji projektowej, z preferenpprametréw korzystniejszych spetgiajch te same
wymagania jakéciowe, funkcjonalne i techniczne wskazanego wyrolaz posiadage widciwosci
uzytkowe spetnigjce wymogi okrelone w dokumentacji. Zastosowane w dokumentacjietowe;]
i specyfikacjach technicznych wykonania i odbiombdt wskazania pochodzenia wyrobéw zgtu
okresleniu standardéw cech technicznych i jsdiowych. Wykonawca, ktéry powotagsha rozwizania
rownowane do opisywanych jest obazany wykazé, ze oferowane przez niego dostawy, ustugi lub
roboty budowlane spelnijvymagania okrdone przez Zamawiggego.

3. WYMAGANIA DLA SPRZ ETU | MASZYN

Wykonawca jest zobowrany do aywania takiego spetu jaki nie spowoduje niekorzystnego
wplywu na jakd¢ wykonanych robét. Spek, maszyny i urgdzenia nie gwarantgge realizacji umowy
mog by¢ zdyskwalifikowane przez Inspektora Nadzoru Inwesti@go i niedopuszczone do realizacji
robot. Spret wykorzystany przez wykonawgowinien by sprawny technicznie i spetdiavymagania
techniczne w zakresie BHP.

Liczba i wydajné¢ sprztu powinna gwarantowaprzeprowadzenie robét, zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej, ST i wskazaniattspektora Nadzoru. Spiz bedacy
whasndcia Wykonawcy lub wynajty do wykonania rob6t ma Byutrzymywany w dobrym stanie
i gotowasci do pracy. Powinien ldyzgodny z normami ochronrodowiska i przepisami dotygeymi
jego wytkowania.

Wykonawca dostarczy Inspektorowi Nadzoru kopie ao&ntow potwierdzagych dopuszczenie
sprztu do wytkowania i bada okresowych, tam gdzie jest to wymagane przepiséfykonawca bdzie
konserwowa sprzt jak réwnie naprawig lub wymienig sprzt niesprawny. Jakikolwiek spgz
maszyny, urgdzenia i nargdzia nie gwarantgpe zachowania warunkOw umowy, zostaprzez
Inspektora Nadzoru zdyskwalifikowane i nie dopusnezdo robot.
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4.SRODKI TRANSPORTU

Wykonawca jest zobowtany do stosowania tylko takighodkéw transportu, ktére nie wptyn
niekorzystnie na stan i jak® transportowanych materiatévrodki transportu wykorzystane przez
Wykonawe powinny by sprawne technicznie i spethiavymagania techniczne w zakresie BHP oraz
przepis6w o ruchu drogowym.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazesgdospetnid wymagania dotycgce przepiséw ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych naciskéws i innych parametréw technicznyc$rodki
transportu nie spetnigge tych warunkdw meg by¢ dopuszczone przez Inspektora Nadzoru, pod
warunkiem przywrécenia stanu pierwotneggtiiowanych odcinkéw drég na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bdzie usuwa na biezgco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenidkagzzenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznychz odojazdach do terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT BUDOWLANYCH
5.1. Wymagania ogolne

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robgidnie z umow, za ich zgodng
z dokumentagj projektows, wymaganiami Specyfikacji Technicznej, projektengamizaciji rob6t oraz
poleceniami Inspektora Nadzoru Inwestorskiego. Wigkmca ponosi odpowiedzial§to za doktadne
wytyczenie w planie i wyznaczenie wysdkb wszystkich elementéw robot zgodnie
z wymiarami i rednymi okrglonymi w dokumentacji projektowej lub przekazanyna pgmie przez
Inspektora Nadzoru Autorskiego. Ngsitwa bédu popetnionego przez Wykonagvav wytyczeniu
obiektu i wyznaczeniu robét et poprawione przez wykonawcna wihasny koszt, zgodnie
z wymogami Inspektora Nadzoru Inwestorskiego. Sdemie wytyczenia robét przez inspektora nie
zwalnia Wykonawcy od odpowiedziakw za ich dokladn&. Decyzje Inspektora Nadzoru
Budowlanego dotyee akceptacji wyboru materiatéw, elementéw budowdan elementéw robdét,
wyboru sprztu i innych ustalé odnosacych s¢ do wykonywanych robétdala oparte na wymaganiach
okreslonych w umowie, dokumentacji projektowej, specsfii technicznej, a take w normach.
Polecenia inspektora przekazane wykonawgs Ispetniane nie piiej niz w wyznaczonym czasie, pod
grozba zatrzymania robot. Skutki finansowe z tego tytplonosé bedzie Wykonawca. Wykonawca
zapewni uprawnionego geodedo obstugi geodezyjnej budowy, ktéry w razie pelrg kxdzie shiyt
pomo@a inspektorowi Nadzoru inwestorskiego, przy sprawidizdokalizacji i rzdnych wyznaczonych
przez Wykonawg. Wykonawca zabezpieczy 8ipunktow odwzorowania zatong przez geodet

5.2. Wykonanie robot

1) Przy wykonaniu robét natg bezwzgédnie przestrzegaobowizujacych przepisow BHP.

2) W przypadku natrafienia na wdzenia infrastruktury technicznej, nie naniesiong plan
zagospodarowania terenu naglge zabezpieczyi powiadomé Inspektora Nadzoru Inwestorskiego
oraz Biuro Projektowe.

3) Odstpstwa od projektu mugzye uzgodnione z projektantem w ramach nadzoru auegsk

4) Roboty nie ujte w niniejszej ST naly realizowa zgodnie z instrukcjami wykonania i stosowania,
normami brapowymi, warunkami technicznymi, oboadujagcymi PN oraz wymogami
producentow materiatow i ugdzen.

5) W celu zapewnienia wdaiwej jakasci robot naley rygorystycznie przestrzegaodpowiednich
warunkoéw technicznych wykonania i odbioru robdpésyfikaciji technicznej wykonania i odbioru
robot.

5.3. Czynnéci geodezyjne na budowie

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za prawidiowe, zgodne z dokumga projektow,
wytyczenie nowoprojektowanych obiektow przez uprawago geodet ktory wyniesie wysokei
Z reperow, wyznaczy kierunki i spadki zgodnie z ulokntacj projektows. Wykonawca zapewni
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zatrudnienie uprawnionego geodety, ktérgdiie shiyt réwniez pomog Inspektorowi nadzoru
inwestorskiego przy sprawdzaniu lokalizacji i pi@msci konstrukcji. Wykonawca zapewni odpowiednie
oznakowanie i zabezpieczenie przed uszkodzenielyclsta tymczasowych reperéw i sieci punktow
odwzorowania zalmnej przez geodet W przypadku uszkodzenia lub usgsia punktéw przez
Wykonawe, zostag one zaléone ponownie na jego koszt, rowhiev przypadkach, gdy roboty
budowlane wymagajich usungcia. Wykonawca w odpowiednim czasie powiadomi orzmdtie ich
usunkcia i bedzie zobowizany do przeniesienia tych punktow na swoj koszt.

5.4. Likwidacja placu budowy

Wykonawca jest zobowtany do likwidacji placu budowy i petnego upgaikowania terenu
wokot budowy. Upratniecie terenu budowy stanowi wymaog ollieny przepisami administracyjnymi
oraz ustawowymo utrzymaniu czystoi i porzzdku w gminaclitekst jednolity DzU.2016.0.250)

5.5. Wykonanie podsypek

Do wykonania podsypekwirowych pod obiekty budowlane nale wykorzyst& kruszywa
mineralne okrdone w PN-B-11111:1996 i spetnagpe nasfpujace wymagania:
— zawartg¢ frakcji 0 > 2 mm - ponad 30 %
— zawartg¢ frakcji 0 < 0,075 mm - ponej 15 %
— zawart@c¢ czsci organicznych - ponej | %
— wskaznik piaskowy od 20+50 (WP)
Kruszywo naley przechowywé& w warunkach zabezpieczaych je przed zanieczyszczeniem oraz
zmieszaniem z kruszywami innych klas, gatunkowkdjia(grupy frakcji). Zakres robo6t obejmuje:
wyréwnanie podtga oraz rogcielenie i wyréwnanie podsypki do projektowane;jlymci.

5.6. Pompownie (wypompowywanie) wody

Odpompowanie wody z wykopow prowaélzirzy wyciu pomp, ktoérych parametry (wydajt)
ustali Wykonawca robot w zaleosci od posiadanych instalacji pompowych.

6. KONTROLA, BADANIA ORAZ ODBIOR WYROBOW | ROBOT
BUDOWLANYCH

6.1. Ogolne zasady kontroli jakoi robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za pehkontrok robot, jakéci materialdw i elementow,
zapewni odpowiedni system kontroli oraz aios¢ pobierania probek i badania materiatow i robét.
W przypadku, gdy wykonawca posiada certyfikat 1ISID8 jest zobowsizany do opracowania programu
i planu zapewnienia jakoi zgodnie z wymogami certyfikatu.

Wykonawca bdzie prowadzit pomiary i badania materialtdbw orabato z czstotliwoscia
gwarantujca, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymdekumentaciji projektowej
i specyfikacji technicznej. Wszystkie badania i ey naley przeprowadz zgodnie z wymogami
norm. Przed przygpieniem do badai pomiaréw wykonawca powiadomi inspektora Nadzomodzaju,
miejscu i terminie pomiaru, a po wykonaniu przedstamspektorowi wyniki badé& Inspektor Nadzoru
Inwestorskiego jest uprawniony do dokonywania kagihtpobierania probek i badania materiatow
u zrodta ich wytwarzania, a Wykonawca zapewni wszglktrzebn pomoc w tych czynniach. Na
zlecenie inspektora Nadzoru inwestorskiego Wykorsaiedzie przeprowadzat dodatkowe badania tych
materiatéw, ktére budzwatpliwosci co do jakdci, o ile kwestionowane materialy nie zostgrzez
Wykonawe usunite z wilasnej woli. Koszty tych dodatkowych badpokrywa Wykonawca tylko
w przypadku stwierdzenia niezgoded z normami lub aprobatami technicznymi; w przeomm
przypadku koszty te pokrywa Zamavdiey.
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Wykonawca jest zobowzany do prowadzenia dokumentacji budowy, przechaama jej we
wlasciwie zabezpieczonym miejscu oraz udpsiania do wgldu przedstawicielom uprawnionych
organow.

6.2. Pobieranie probek

Probki do badabeda pobierane losowo. Zaleca Stosowanie statystycznych metod pobierania
probek, opartych na zasadzie, wszystkie jednostkowe elementy produkcji mméy¢ z jednakowym
prawdopodobigstwem wytypowane do baflalnspektor nadzoru musi ndiezapewniog mazliwosé
udziatu w pobieraniu probek. Na jego zlecenie Wydkuca ma obowrek przeprowadzi dodatkowe
badania tych materiatow, ktoregtpliwos¢ co do jakdci. Probki dostarczone do badarzez Wykonawe
beda odpowiednio oznakowane i opisane. Koszty wykonaloidatkowych badapokrywa Wykonawca
tylko w przypadku stwierdzenia usterek, w przecimryrzypadku koszty te pokrywa Zamavwgi@).

6.3. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiaryty przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W @dip,
gdy normy nie obejmugjjakiegokolwiek badania wymaganego ST,zme stosowa wytyczne krajowe
albo inne procedury, zaakceptowane przez Inspektadzoru. Przed przygtieniem do pomiarow
I bada, Wykonawca powiadomi inspektora nadzoru inwesiegk o rodzaju, miejscu i terminie
pomiaru lub badania. Po ich wykonaniu Wykonawcaeg@stawi inspektorowi nadzoru wyniki bada
Wykonawca bdzie przekazywainspektorowi nadzoru inwestorskiego kopie raporgwynikami bada
jak najszybciej, nie piniej jednak nt w terminie okrélonym w programie zapewnienia jak

6.4. Badania prowadzone przez inspektora nadzomestorskiego

Inspektor nadzoru inwestorskiego jest uprawnionyddkonywania kontroli pobierania probek
i badania materiatow grédia ich wytwarzania, a Wykonawca zapewni wszlitrzebg pomoc w tych
czynndciach. Na zlecenie inspektora nadzoru inwestorski®gykonawca bdzie przeprowadzat
dodatkowe badania materiatow, ktére aidatpliwosci co do jakdci, o ile kwestionowane materiaty nie
zostam przez Wykonawg usungte z wiasnej woli. Koszty tych dodatkowych badaokrywa
Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenia niezgagn@ normami lub aprobatami technicznymi;
w przeciwnym wypadku koszty te pokrywa Zamawigj Probki dostarczone przez Wykonagwdo
bada wykonywanych na zlecenie Inspektora nadzaylwdpowiednio opisane i oznakowane, a sposob
przez niego zaakceptowany.

6.5. Certyfikaty i deklaracje

Inspektor Nadzoru me dopyci¢ do wycia tylko te materiaty, ktére posiagaPeklaracy
zgodndci lub certyfikat zgodnéri z Polsly Normg lub aprobag techniczi (w przypadku wyrobow, dla
ktorych nie ustanowiono Polskiej Normyz@di nie g objete certyfikacy i ktore spetniaj wymogi ST).

W przypadku materiatow, dla ktorych w/w dokumenty veymagane przez ST, kda partia
dostarczona do robotetizie posiada te dokumenty, okébajagce w sposéb jednoznaczny jej cechy.
Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spetmigych wymaga beda odrzucone.

6.6. Dokumentacja budowy

Protokét przekazania placu budowy jest wymaganykuthentem prawnym obogdujacym
Zamawiajcego i Wykonawe. Pozwolenie na budaywwraz z zagczonym projektem budowlanym oraz
dziennik budowy przekazywanes 3Vykonawcy wraz z podpisaniem protokotu przekazapliacu
budowy. Dokumentacja budowy, zgodnie z art. pktudtawy Prawo budowlane obejmuje:

— pozwolenie na budoywraz z zadczonym projektem budowlanym,
— dziennik budowy,
— protokoty odbioréw cgsciowych i kaacowych,
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— w miar potrzeby rysunki i opisy s#jce realizacji obiektu,

— operaty geodezyjne,

— ksiagzke obmiaréw robdt,

— certyfikaty na znak bezpieazstwa, deklaracje zgodsg z Polsly Normg lub aprobaty techniczne,
protokoty koniecznéci dotyczce robo6t dodatkowych i kosztorysy na te roboty.

Wykonawca jest zobowzany do prowadzenia dokumentacji budowy, przechaavyavjej we wiaciwie

zabezpieczonym miejscu oraz udgstiania do wgldu przedstawicielom uprawnionych organdw.

Wszelkie dokumenty budowyetly dostpne dla Inspektora nadzoru oraz upémianych przedstawicieli

Zamawiajcego w dowolnym czasie i na Ade zgdanie oraz przedstawiane do wdji nazyczenie

Zamawiagcego.

Dziennik laboratoryjne, atesty materialdw, orzenaeo jakdci materiatow, recepty robocze
i kontrolne wyniki bada beda gromadzone przez wykonagwcDokumenty te stanowizahczniki do
odbioru robét. Powinny yudostpnione na kade zyczenie Inspektora nadzoru.

Ksigzka obmiaru robo6t stanowi dokument pozwagdgj na rozlicznie faktycznego pepu
kazdego z elementow robo6t. Obmiary wykonanych robézeprowadza gi w sposob cigly
w jednostkach przgtych w kosztorysie ofertowym — umownym Wykonawcyvpisuje do Ksizki
obmiaru. Ksizkg obmiaru robot naley prowadzé réwniez w przypadku ustalenia w umowie
wynagrodzenia ryczattowego Wykonawcy.

7. WYMAGANIA DOTYCZ ACE PRZEDMIARU | OBMIARU ROBOT

7.1. Ogolne zasady przedmiaru i obmiaru robét i wadzenia ksjzki obmiaru

Zgodnie z Rozpogdzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 2 wéné 2004 r. przedmiar robot
powinien zawier& zestawienie przewidzianych do wykonania robét pmeiswych w kolejnéci
technologicznej ich wykonania. Spis dziatow przeshmi rob6t powinien przedstawiapodziat
wszystkich robdt w danym obiekcie wg Wspdlnego Siia Zamowié.

Ogolne zasady obmiaru rob6t dotyozméw z wynagrodzeniem kosztorysowym Wykonawcy.
Obmiar robét bdzie okrdlat faktyczny zakres rob6t wykonanych zgodnie zudokntacy projektowg
i Specyfikacy Techniczi, w jednostkach ustalonych w kosztorysie. Obmiaidtalokonuje Wykonawca
po pisemnym powiadomieniu Inspektora Nadzoru o i@eni zakresie obmierzanych robot.
Powiadomienie powinno nagli¢ co najmniej 3 dni przed tym terminem. Wszystkieniki obmiaréw
wpisywane g do kshzki obmiarow. Ksjzka obmiardw jest niezidna do udokumentowania wykonanych
robot ulegajcych zakryciu, robét rozbiérkowych oraz amanych z remontami lub przebudowa
obiektow. Jakikolwiek hid lub opuszczenie (przeoczenie wsdach podanych w przedmiarze lub
specyfikacji nie zwalnia Wykonawcy od obazku ukaiczenia wszystkich robét. Korekta ewentualnych
btedow lub pomingtych pozyciji w przedmiarze wymaga pisemnego wpishia Wykonawcy i akceptacji
przez inspektora Nadzoru, po porozumieniu z Zamauwyan, jezeli zawarta umowa o wykonaniu robét
nie stanowi inaczej. Obmiaru wykonanych robét dalerkierownik budowy.

7.1.1. Zasady okétania ilosci robd6t i materiatdw

Dlugos¢ pomidzy wyszczegolnionymi punktami nale obmierz¢ poziomo, wzdha linii
osiowej i podawaw [m], objetosci w [m?], powierzchnie [f] a uradzenia w [szt.]. Przy podawaniu
dtugcsci, objetosci i powierzchni stosuje sidoktadnd¢ do dwoch znakéw po przecinku.

7.1.2. Uradzenia i sprgt pomiarowy

Urzadzenia i sprgt pomiarowy zostandostarczone przez Wykonawdlezeli urzadzenia te lub
sprzt pomiarowy wymagaj bada atestujcych, to Wykonawca przedstawi inspektorowi Nadzoru
inwestorskiego wane swiadectwa. Wszystkie ugdzenia i sprgt pomiarowy lgda przez Wykonawe
utrzymywane w nalgtym stanie przez caly okres trwania robét. ddezenia i sprgt pomiarowy,
stosowane w czasie obmiaru robot wymagdjceptacji Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.
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7.1.3. Czas przeprowadzenia pomiaréw

Obmiary naley przeprowad@ przed czsciowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw robot,
a take w przypadku wyspujacej diuzszej przerwy w robotach. Obmiar robét uleggih zakryciu
przeprowadza siprzed ich zakryciem. Obmiar robét zand@jch naley przeprowadzaw czasie ich
wykonywania.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub @bgsci beda uzupetnione odpowiednimi szkicami
dolaczonymi do ksizki obmiarow, wzgédnie umieszczonymi na karcie obmiarowej.

7.2. Obmiar robot

Jednostki obmiaru robdét:

— jednostls obmiarows wykopdw jest 1 i

— jednostls obmiarow nasypow jest 1 n

— jednostls obmiarow konstrukcji drewnianych jest 1%m

— jednostly obmiarowy palisad jest 1 m wykonanych palisad zgodnie z dwatacy projektovg
i obmiarem w terenie,

— jednostly obmiarows ubezpieczejest 1 m, 1 rhlub 1 n? wykonanego ubezpieczenia. dorobot
okresla sk na podstawie projektu z uwzdhieniem zmian w terenie zaaprobowanych przez
inspektora Nadzoru inwestorskiego.

— jednostls obmiarows nawierzchni jest 1 fmwykonanej nawierzchni zgodnie z dokumenrgaci
projektowg i obmiarem w terenie.

8. ODBIOR ROBOT BUDOWLANYCH

8.1. Rodzaje odbioréw

Wystepujg nastpujace rodzaje odbiorow:
— odbior czsciowy,
— odbidr etapowy,
— odbidr robét zanikacych lub ulegajcych zakryciu,
— odbiér kacowy,
— odbidr po okresiegkojmi,
— odbidr ostateczny (pogwarancyjny).

Odbiodr czsciowy: Polega na ocenie #ai i jakosci wykonanych cgsci robot.
Odbidér etapowy: Polega na ocenie sdb i jakosci wykonanych robét, ktére stanawicalcé
technologiczn.
Odbior robét zanikagych lub ulegajcych zakryciu:Polega na ocenie #oi i jakosci robot, ktore
w dalszym procesie budowlanym ulagmakryciu. Odbiér taki musi I8y przeprowadzony w czasie
umazliwiajacym wykonanie ewentualnych poprawek bez hamowamisiegu robéot. Gotow& do
odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do Dziennika Budowrzy jednoczesnym powiadomieniu
Inspektora Nadzoru z wyprzedzeniem min. 3 dni ppgadowanym odbiorem.
Odbidr kaicowy: Polega na ocenie wykonanych robd6t zgodnie z warankkreslonymi w umowie.
Odbioru kacowego dokonuje komisja wyznaczona przez zamaoegp W obecrizi Inspektora
Nadzoru Inwestorskiego oraz wykonawcy. Komisja ggaza protokdt odbioru robot budowlanych,
zawierajcy w szczegoélnii wykaz ewentualnych wad i usterek oraz termm usunécia. Tryb pracy
komisji odbioru okréla umowa lub szczegdtowe regulaminy organizacyjama@wiajcego.
Odbidr po okresie¢kojmi: Przed zakaczeniem okresuckojmi Zamawiagcy lub wytkownik obiektu
wraz z Wykonawg dokonup odbioru ,po okresie gkojmi”. Odbiér taki wymaga przygotowania
nastpujacych dokumentow:

— umowy,

— protokotu odbioru kacowego,
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— dokumentéw potwierdzggych ewentualne uswtie wad stwierdzonych podczas odbioru
koncowego,
— dokumentow potwierdzggych wad zgtoszonych w okresiekojmi oraz potwierdzenia ich
usungcia,
— innych dokumentéw niezidnych do dokonania czyném odbioru.
Odbiér ostatecznyPolega na ocenie wykonanych robo6t gzginych usugiciem wad stwierdzonych przy
odbiorze kacowym, odbiorze po okresiekojmi oraz wad zaistniatych w okresie gwaranciji.

8.2. Dokumenty do odbioru obiektu budowlanego

Do odbioru obiektu budowlanego Wykonawca zobgany jest przygotowa nastpujace
dokumenty:

— oswiadczenie kierownika budowy o zgodwcd wykonania obiektu budowlanego z projektem
budowlanym i warunkami pozwolenia na budowraz o doprowadzeniu do nawego stanu
i porzadku terenu budowy,

— dokumentag powykonawcz z naniesionymi zmianami dokonanymi w trakcie wydoia robot,
potwierdzonymi przez projektanta, inspektora nadziowestorskiego oraz geodezyjnymi pomiarami
powykonawczymi,

— specyfikacje techniczne wykonania i odbioru robat,

— recepty i ustalenia technologiczne,

— dziennik budowy i ksjzke obmiaru robot,

— wyniki bada kontrolnych i laboratoryjnych

— protokoty odbioréw cgsciowych, etapowych, robét zanilaych, ulegajcych zakryciu,

— aprobaty techniczne, deklaracje zgodmdub certyfikaty wbudowanych materialéw, certytlg na
znak bezpieczestwa,

— program zapewnienia jakdi, o ile byt wymagany,

— rysunki (dokumentacje) na wykonanie robét towarzggeh inwestycji np. przekenie instalaciji
podziemnych oraz protokoty odbioru i przekazan@htyobot whacicielom instalacii,

— geodezyjg inwentaryzagj powykonawcz roboét i sieci uzbrojenia terenu,

— kopig mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjneyeintaryzacji powykonawczej oraz
wspotrzdne, przekroje, szkice geodezyjne, wykaz dziajek it

— dokumentacje whbijanigcianki szczelnej, pali itp.,

— karty gwarancyjne ugdzen technicznych,

— inne dokumenty wymagane przez Zamaugapo.

Catas¢ materiatdw ma by przekazana Zamawigjemu, co najmniej w wersji potwierdzonej za zga@no

Z oryginatem oraz w tlumaczeniu nazyk polski. Dokumentacja powykonawcza winna zawiera

szczegotowy spis zawa#m przekazywanych dokumentéw oraz winnac byrzekazana w formie

uporzdkowanej w teczkach, skoroszytach itp.

9. ROZLICZENIE ROBOT — PODSTAWA PLATNO SCI

Podstaw ptatnagci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykapawa jednostk
obmiarowy ustalon dla danej pozycji przedmiaru robét. Cena jednostktub kwota oferowanej pozyciji
kosztorysowej &dzie uwzgedniac wszystkie czynnai wymagania i badania sktadegj st na jej
wykonanie, okrélone dla tej roboty w ST lub w dokumentacji propkej.

Cena jednostkowa zaproponowana przez Wykopawa dag pozycg w wycenionym
przedmiarze robot jest ostateczna i wyklucza, zrzasniem zmian okrdonych dla etapow realizaciji
w umowie, maliwos¢ zadania dodatkowej zaptaty za wykonanie robét ¢tigh @ pozych
kosztorysow. Podstaw platndci jest faktura VAT wystawiona na podstawie protiokodbioru robét.
Przy dokonywaniu rozlicze obowihzuja postanowienia zawarte w umowie peddy Zamawiajcym
a wykonawg. Wykonanie dokumentacji odbiorowej i koszty z tymwigzane spoczywaj na
Wykonawcy.
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10. DOKUMENTY ODNIESIENIA
10.1. Przepisy zwrane

— Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r — Prawo budowlanes{tpdnolity Dz.U.2018.1202)

— Ustawa z dnia 20 lipca 2017Rrawo wodne(Dz.U.2017.1566 z pd. zm.)

— Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004arwyrobach budowlanycftekst jednolity Dz.U.2016.1570)

— Ustawie z dnia 30 sierpnia 2002rsystemie oceny zgodud(tekst jednolity Dz.U.2017.1226)

— Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 wirnéa 2004 rw sprawie szczeg6towego zakresu
i formy dokumentaciji projektowej, specyfikacji teicknych wykonania i odbioru robét
budowlanych oraz programu funkcjonalngstkowegaDz.U.2013.1129)

— Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26 czerwcad2Q. w sprawiedziennika budowy,
montau i rozbiorki, tablicy informacyjnej oraz ogloszanizawieragcego dane dotygze
bezpieczéstwa pracy i ochrony zdrowid@z.U.2018.963).

— Rozporadzenie Ministra Ochronyrodowiska z dnia 20 kwietnia 2007 w. sprawie warunkow
technicznych, jakim powinny odpowigdabudowle hydrotechniczne i ich usytuowanie
(Dz.U.2007.86.579),

— Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003w sprawie szczegétowego zakresu
i formy projektu budowlaneg@®z.U.2012.462),

— Warunki techniczne wykonania i odbioru. Roboty z2iemMCSZNiL, 1996 r.
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot Szczegotowej Specyfikacji Technigt8&T)

Przedmiotem niniejszeppecyfikacji Techniczney wymagania dotycce wykonania
i odbioru robot przygotowawczych, pomiarowych ibaxkowych w ramach przedsvziecia:
Budowa obiektbw matej retencji w Naghietwie Karwin — opracowanie dokumentacji
projektowo-kosztorysowej zadanie nr 1 — ,Mata rejer\Wierzbowy gszcz”.

1.2. Zakres stosowania

SzczegotowaSpecyfikacja Technicznajest stosowana jako dokument przetargowy
i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wyemionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres rob6t

Roboty, ktérych dotyczySzczegdtowa Specyfikacjechnicznaobejmuj wszystkie
czynndgci umazliwiajagce i majce na celu wykonanie robdt przygotowawczych na
przedmiotowym obiekcie. W zakres tych robét wchpdz

— roboty pomiarowe,

— $cinanie i karczowanie drzew i krzewow,
— usungcie warstwy humusu (wierzchnicy),
— pompowanie wody z wykopow.

1.4. Okrglenia podstawowe

Okreslenia w niniejszyctBSzczegdtowej Specyfikacji Techniczeigodne z definicjami
zawartymi w odpowiednich normach i wytycznych bm@anych.

1.5. Ogdlne wymagania dotygze robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za j&kowykonania robot, ich zgodsé
z dokumentagj projektows, SSTi poleceniami Inspektora nadzoru inwestorskiego.

2. MATERIALY

Roboty pomiarowe

Do utrwalenia punktow gtéwnych trasy nafestosowd pale drewniane z gwdziem
lub pretem stalowym, stupki betonowe albo rury metalowdhagcici okoto 0,50 metra. Pale
drewniane umieszczone poza graniobot ziemnych, wagsiedztwie punktow zatamania trasy,
powinny mie& srednic; od 0,15 do 0,20 m i diugéod 1,50 do 1,70 m.

Do stabilizacji pozostatych punktow nzyestosowa paliki drewnianesrednicy od 5 do
8 cm i diugdci okoto 0,30 m, a dla punktéw utrwalanych w ispmoej nawierzchni bolce
stalowesrednicy 5 mm i diugéci od 4 do 5 cm. Swiadki” powinny mie diugai¢ okoto 0,50 m
I przekréj prostoktny.
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Scinanie i karczowanie drzew i krzew6éw
Nie wysepuja.

Usunkcie warstwyhumusu (wierzchnicy)
Nie wysepuja.

Pompowanie wody z wykopéw
Nie wysepuja.

3. SPRZAET
3.1. Ogodlne wymagania dotygze sprztu

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w: 00 €zs¢ ogolna.
3.2. Sprzt pomiarowy

Do wykonania rob6t pomiarowych najestosowa nastpujacy sprzt:
— teodolity lub tachimetry,
— niwelatory,
— dalmierze,
— tyczki,
- faty,
— tasmy stalowe, szpilki.

3.3. Spret do usungcia humusu (wierzchnicy)

Do wykonania robot zwrzanych ze zdgiem warstwy humusu (wierzchnicy) naje
stosowa:

— spycharki, koparki
— lopaty, szpadle i inny spgzdo rcznego wykonywania robét ziemnych,

3.4. Spret doscinania i karczowania drzew i krzakéw

Do wykonywania robét zwizanych z usugciem drzew i krzakOw naky stosowa:
— pity mechaniczne,
— koparki lub cagniki ze specjalnym ospgtem do prowadzenia prac zganych z wygbem
drzew.

3.5. Sprezt do pompowania wody

Do wykonywania robét zwezanych z pompowaniem wody z przg€iw naley
stosowa:
— pompy spalinowe,
— samochaod skrzyniowy.
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4. TRANSPORT
4.1. Ogo6lne wymagania dotygze transportu

Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w: 00Gzes¢ ogolna.
4.2. Ogollne wymagania dotygze transportu sprgtu i materiatow

— Sprzt i materiaty do rob6t pomiarowych maa przewozi dowolnymisrodkami transportu.

— Humus naley przemieszcza z zastosowaniem spycharek albo przewozansportem
samochodowym. Wybdgkrodka transportu zatg od odlegtéci, warunkow lokalnych
I przeznaczenia humusu.

— Pnie, karpige oraz gajzie naley przewozé transportem samochodowym. Pnie
przedstawiajce wartd¢ jako materiat aytkowy (budowlany, meblarski itp.) powinny by
transportowane w sposéb nie powadyjich uszkodze

— Wykoszone trawy i porosty przewoézransportem ggnikowym lub samochodowym.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania robot podano w: @kes¢ ogolna.

5.2. Roboty pomiarowe

Prace pomiarowe powinny &ywykonane zgodnie z oboydujacymi instrukcjami
Gtownego Urzdu Geodezji i Kartografii oraz przez osoby posiacajodpowiednie uprawnienia
i kwalifikacje. Wszystkie prace geodezyjne zmdne z wyznaczeniem i realizaapbiektow
obejmup miedzy innymi:

— wyznaczenie i stabilizagjw terenie (w nawizaniu do statej osnowy geodezyjnej) roboczej
osnowy, realizacyjnej dostosowanej do ksztattu kdidigposzczegdlnych jej elementéw,

— wyznaczenie w oparciu o robacasnowe realizacyjn, elementow geometrycznych budowli
takich jak osie, obrysy krayzie, zatamania, itp.,

— wyznaczenie na terenie budowy i w begpdnim jej gsiedztwie odpowiedniej ikei
reperéw wysokgéciowych, przy czym punkty te powinny bylowigzane do geodezyjnej
osnowy wysokgciowej obowjzujacej na tym terenie,

— wyznaczenie oraz kontrolw czasie realizacji budowy wymaganych nachykkarp,
spadkéw i osiadania, itp.,

— wykonywanie w czasie realizacji budowy pomiarow @taryzacyjnych budowli.

Poszczegolne elementy geometryczne budowli powibyy wyznaczone i zastabilizowane

w sposob umdiwiajacy operatywne ich wprowadzenie oraz wykorzystamdcgas realizaciji

budowy. Ze wzgldu na roboty i transport technologiczny, geodezyjmgznaczenie osi

i obryséw elementow budowli oraz parametréw ciekymaga wyznaczenia bocznych

odnanikbw usytuowanych poza bezpedni strefp robot, nie narzonych na zniszczenie

i umazliwiajgcych szybkie odtworzenie uszkodzonych punktow.

Geodezyjne prace pomiarowe obejguj
— wytyczenie watu przeciwpowodziowego, zjazdéw orasy przegrody przeciwfiltracyjnej
wraz z obstug geodezyjn przy robotach ziemnych,
— lokalizacje i oznakowanie wdzen podziemnych,

— zastabilizowanie roboczych punktéw wységiowych,
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— wykonywanie pomiaréw w miarpostpu robdt,
— wyréb kotkow pomiarowych i reperéw w okresie budowy

Wyznaczenie punktow wysggowych i sytuacyjnych

Wykonawca powinien sprawdzi czy rzdne terenu oké&one w dokumentacji
projektowej § zgodne z rzeczywistymi ¢dnymi terenu. Jeeli Wykonawca stwierdzize
rzeczywiste rzdne terenu istotnie #ig sie od rzdnych okrélonych w dokumentacji
projektowej, to powinien powiadoko tym Inspektora nadzoru.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochgowszystkich punktéw pomiarowych i ich
oznaczé w czasie trwania robo6t. Zeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawigo
zostan zniszczone przez Wykonawéwiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzenie
jest konieczne do dalszego prowadzenia robét, stampone odtworzone na koszt Wykonawcy.
Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne ddavigtowej realizacji robét nakg do
obowigzkow Wykonawcy.

Tyczenie obiektow naky wykona w oparciu o dokumentagjprojektows oraz inne
dane geodezyjne przekazane przez Zamawvagp, przy wykorzystaniu sieci poligonizacji
paastwowej albo innej osnowy geodezyjnej, ckome] w dokumentacji projektowej. rasy
projektowanego/odbudowywanego odcinka watu powinng® wyznaczona w punktach
gibwnych i w punktach pmednich w odlegtéci zaleenej od charakterystyki terenu
i uksztattowania trasy, lecz nie rzadziet nb 50 metrow. Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne
wytyczonej osi trasy w stosunku do dokumentacjjgkimwej nie mae by wigksze nk 5 cm.
Rzedne niwelety punktdéw osi trasy najewyznaczy z doktadnéciag do 1 cm w stosunku do
rzednych niwelety okrdonych w dokumentaciji projektowe;.

Punkty gtdwne i punkty poednie poszczegolnych obiektow magday¢ zaopatrzone
w oznaczenia okiajace w sposob wyray i jednoznaczny charakterystyk potozenie tych
punktow. Wykonawca jest odpowiedzialny za ockrarszystkich punktéw pomiarowych i ich
oznaczenie w czasie trwania robot.

Wyznaczenie roboczych punktow wysoikavych

Punkty wysokéciowe (repery robocze) nale wykona dla kadego punktu
charakterystycznego projektowanego obiektu budosganRepery robocze nalezatazy¢ poza
granicami robot, z wykorzystaniem punktéw statych stabilnych istnigcych budowlach.
W przypadku braku takich punktow, repery roboczdeiya zatary¢ w postaci stupkow
betonowych lub grubych ksztattownikéw stalowych,admonych w gruncie w sposob
wykluczapcy osiadanie. Rzine reperow roboczych naleokreslac z taky doktadndcia, aby
sredni bhd niwelacji po wyréwnaniu byt mniejszy od 4 mm/kstpsujc niwelacg podwdjry
w nawizaniu do reperéw patwowych. repery robocze powinnydwyposaone w dodatkowe
oznaczenia, zawiergge wyr&ne i jednoznaczne oldlenie nazwy reperu i jegog¢dnej.

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wgzeaie krawdzi nasypow
i wykopow na powierzchni terenu, zgodnie z dokuraept projektows oraz w miejscach
wymagajcych uzupetnienia do poprawnego przeprowadzeniaotrob w miejscach
zaakceptowanych przez Inspektora Nadzoru. Do wyardaa krawdzi nasypow i wykopow
nalery stosowa dobrze widoczne paliki lub wiechy. Wiechy nalestosowd w przypadku
nasypow o wysokiei przekraczajcej 1 m oraz wykopow gbszych nt 1 m. Odlegté¢ migdzy
palikami lub wiechami nafy dostosowé do uksztattowania terenu oraz geometrii trasy
obiektéw liniowych. Odlegit ta powinna odpowiadaco najmniej odspowi kolejnych
przekrojéw poprzecznych.
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Kolejnas¢ wykonywania robét geodezyjnych
— zlokalizowanie urgdzex podziemnych w obszarze inwestycji i oznaczenig ich
— o0znaczenie terenu nieginego dla obiektu budowlanego,
— wytyczenie osi krawdzi hasypu watu,
— wytyczenie osi przegrody przeciwfiltracyjnej,
— wykonanie pomiaréw sprawdaajych watu na etapie oraz po ich realizacji.

5.3. Usungcie warstwy humusu (wierzchngg

Warstwe humus (wierzchnicy) naty zdejmow& mechanicznie z zastosowaniem
spycharek, koparek lubgaznie. Warstw humusu naley zdjg¢ w miejscach okrdonych
w dokumentacji projektowej lub wskazanych przepéidora - w gsiedztwie budowli.

Gruba¢ zdejmowanej warstwy humusu powinng lzgodna z ustaleniami dokumentacji
projektowej, warunkami technicznymi lub wskazanazepr Inspektora nadzoru, wedtug
faktycznego stanu wygtowania. Stan faktycznyebzie stanowit podstagvdo rozliczenia
czynndci zwigzanych ze zdgiem warstwy humusu.

Z uwagi na stwierdzaen jakaé¢ humusu (wierzchnicy) przewidziano jego wywoéz
w catasci na sktadowisko odpadow.

5.4.Scinanie i karczowanie drzew i krzakéw

Roboty zwjzane z usugciem drzew i krzakOw obejmajwyciecie i wykarczowanie
drzew i krzakow, wywiezienie pni, gljowiny, karpiny i gajzi poza teren budowy na wskazane
miejsce, zasypanie dotéw oraz ewentualne spalenimiejscu pozostadoi po wykarczowaniu.
Zgoda na prace zwiane z usugciem drzew i krzakOdw powinna byuzyskana przez
Zamawiagcego. Wycink drzew o wiaciwosciach materiatu zytkowego naley wykonywa
w tzw. sezoniegbnym, ustalonym przez Inspektora.

Raslinnos¢ istniegca w pasie robot, nie przeznaczona do ugigy powinna by przez
Wykonawe zabezpieczona przed uszkodzenienielleoslinnosé, ktdéra ma by zachowana,
zostanie uszkodzona lub zniszczona przez Wykogawgowinna b§ ona odtworzona na koszt
Wykonawcy, w sposéb zaakceptowany przez odpowiedviadze. Pnie drzew i krzakow
znajdupce sé w pasie robot, powinny kBywykarczowane.

Poza miejscami wykopow doty po wykarczowanych phiaaley wypetnic gruntem
przydatnym do budowy nasypow i zagi¢, zgodnie z wymaganiami zawartymiWytycznych-
Roboty ziemne

Doty w obrbie przewidywanych wykopdéw, nale tymczasowo zabezpieazyprzed
gromadzeniem giw nich wody. Wykonawca ma obayzek prowadzenia robot w taki sposob,
aby drzewa przedstawigie wartd¢ jako materiat aytkowy (np. budowlany, meblarski itp.) nie
utracity tej widciwosci w czasie robaot.

Sposob zniszczenia pozoskaio po usungtej roslinnosci powinien by zgodny
z ustaleniamBSTIub wskazaniami Inspektora nadzoru — przewidujeansiw6z na sktadowisko
odpadow.

Jezeli dopuszczono spalanie shmnosci usunétej w czasie robo6t przygotowawczych
Wykonawca ma obowrek zadbé, aby odbylo i ono z zachowaniem wszystkich wymogow
bezpieczastwa i odpowiednich przepisow. zé# warunki atmosferyczne lub inne wedy
zmusity Wykonawe do odsipienia od spalania lub jego przerwania, a nagromagmateriat
do spalenia stanowi przeszkod prowadzeniu innych prac, Wykonawca powinien gsuyo
w miejsce tymczasowego skladowania lub w inne rogéejgaakceptowane przezzymiera,
w ktérym kedzie maliwe dalsze spalanie. Pozostadbpo spaleniu powinny ldyusunete przez
Wykonawe z terenu budowy. 3dk pozostatdci po spaleniu, za zgadInspektora, $
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zakopywane na terenie budowy, to powinny lone uktadane w warstwach. ¥ warstwa
powinna by przykryta warstw gruntu. Ostatnia warstwa powinnacbprzykryta warstwy
gruntu o grubéci co najmniej 30 cm i powinna Byodpowiednio wyréwnana i zagzczona.
Pozostatéci po spaleniu nie magby¢ zakopywane pod rowami odwadmi@mi ani pod
jakimikolwiek obszarami, na ktérych odbywa girzeptyw wod powierzchniowych.

5.5. Pompowanie wody
Projektuje s uzycie pomp spalinowych wypompowgych wod doptywapcej

ewentualnie do przekroju rowsrodlesnego, w ktorym wykonywanaebzie projektowana
zastawka.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogdlne zasady kontroli jakoi rob6t

Ogolne zasady kontroli jako robot podano w: 00 Ezs¢ ogodlna
6.2. Kontrola jakd@ci prac pomiarowych

Kontrole jakosci prac pomiarowych naty prowadzé wedlug ogoélnych zasad
okreslonych w instrukcjach i wytycznych Gtownego Wdu Geodezji i Kartografii.

6.3. Kontrola usungcia warstwy humusu (wierzchnicy)

Sprawdzenie jakwi robot polega na wizualnej ocenie komplgtiausungcia humusu
(wierzchnicy).

6.4. Kontrola usungcia drzew i krzakéw

Sprawdzenie jakwi robot polega na wizualnej ocenie kompl&tio usunéecia
roslinnosci, wykarczowania korzeni i zasypania dotéw. Zsmrzenie gruntu wypetnigjego
doty powinno spetni@odpowiednie wymagania oklene wSST2 — ,Roboty ziemne”

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogodlne zasady obmiaru robo6t podano w: @zs¢ ogolna

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostki obmiarowe dla:
— rob6t pomiarowych — kilometr [km], metr kwadratojy®]
— usunkcia humusu (wierzchnicy) — metr szenny [ni],
— wycinki drzew — 1 szt.
— wycinki krzewéw — 1 ha
— odwodnienia wykopow — 1 m-g
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8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru robét

Ogolne zasady odbioru robot podano w: 00zs¢ ogodlna

8.2. Odbior robot

Roboty pomiarowe

Odbior robdt zwgzanych z wytyczeniem obiektow ngstije na podstawie szkicow
i dziennikéw pomiarow geodezyjnych lub protokétkantroli geodezyjnej, ktére Wykonawca
przedktada Inspektorowi nadzoru.

Usunkicie warstwy humusu (wierzchnicy)
Odbior robot usugria humusu (wierzchnicy), ngpuje na podstawie wizualnej oceny
I zgodndci z obmiarem i projektem.

Scinanie i karczowanie drzew i krzakow
Odbiorowi robot zanikapych i ulegajicych zakryciu podlega sprawdzenie dotéw po
wykarczowanych pniach, przed ich zasypaniem.

Odbior pozostatych robot przygotowawczych ppsfe na podstawie wizualnej oceny
wykonania robo6t oraz zgodéma z dokumentacija projektaw Specyfikag;.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotygze podstawy platnii

Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatrioi podano w: 00 €zs¢ ogolna.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania rob6t pomiarowych obejmuje:
— sprawdzenie wyznaczenia punktow gtéwnych osi trgmnktow wysokéciowych,
— uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,
— wyznaczenie dodatkowych punktéw wysékiowych,
— zastabilizowanie punktéw w sposob trwaty, ochractaprzed zniszczeniem i oznakowanie
utatwiajgce odszukanie i ewentualne odtworzenie.

Cena wykonania robot zgdanych z usugciem humusu (wierzchnicy) obejmuje ecie
humusu wraz z haldowaniem w pryzmy lub odwiezienrenodktad.

Cena usugrtia drzew i krzakéw obejmuije:
— wyciecie i wykarczowanie drzew i krzakow,
— wywiezienie pni, karpiny i gaki poza teren budowy lub przerobienie¢gaha koe drzewn,
wzglednie spalenie na miejscu pozostaigo wykarczowaniu,
— uporzdkowanie miejsca prowadzonych robot.

Cena pompowanie wody obejmuije:
— instalacje pomp,
— pompowanie wody.
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Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowaopta, GUGIK 1978.

Instrukcja techniczna G-2. Wysdkimowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.

Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjmgsokaciowe, GUGIK 1979.

Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyfagGiK 1983.

Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacy{pedGiK 1983.

NoohkwnE
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot Szczegotowej Specyfikacji Technigt8&T)

Przedmiotem niniejsze&pzczegbdtowej Specyfikacji Techniczameyvymagania dotycgce
wykonania i odbioru robét robét ziemnych w ramachepséwziecia: Budowa obiektéw matej
retencji w Nadlgnictwie Karwin — opracowanie dokumentacji projektskosztorysowej
zadanie nr 1 — ,Mata retencja Wierzbowyszcz”

1.2. Zakres stosowania

SzczegotowaSpecyfikacja Techniczngest stosowana jako dokument przetargowy
i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wyemionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres rob6t

Roboty, ktérych dotyczySzczegdtowa Specyfikacja Technicaizjmuje wszystkie
czynndci umazliwiajagce i majce na celu wykonanie robot ziemnych gxéanych przedmiotogy
inwestycp i1 obejmugp:

— wykonanie zastawek drewnianych w wytypowanych laeajach n&rodlesnych rowach,
— uksztaltowanie odcinkow rowosodlesnych przy projektowanych zastawkach.

1.4. Okr&lenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejsz&pecyfikacjiTechnicznejss zgodne z obowrzujacymi
odpowiednimi normami i wytycznymi.

budowla ziemna — budowla wykonana w gruncie lub ranty naturalnego lub z gruntu
antropogenicznego spetnjap warunki stateczioi i odwodnienia,

wysoka¢ nasypu lub gibokasé wykopu — ré@nica rzdnej terenu i rgdnej rob6t ziemnych,
wyznaczonych w osi nasypu lub wykopu,

nasyp niski — nasyp, ktérego wysagkgest mniejsza @il m,

nasypsredni — nasyp, ktdrego wysadjest zawarta w granicach od 1 do 3 m,
nasyp wysoki — nasyp, ktérego wysékprzekracza 3 m,

wykop ptytki — wykop, ktérego gbokas¢ jest mniejsza il m,

wykop sredni — wykop, ktorego gbokai¢ jest zawarta w granicach od 1 do 3 m,

wykop gkboki — wykop, ktorego gbokas¢ przekracza 3 m,
odkiad — miejsce wbudowania lub skladowania (odigiga) gruntow pozyskanych czasie

wykonywania wykopow,
wskaznik zag:szczenia gruntu — wiellké charakteryzujca stan zagszczenia gruntu, oké®na
wg Wzoru:
R
Pds
gdzie:

Pq - Qestasé objetosciowa szkieletu zagzczonego gruntu, zgodnie z BN-77/8931-12, (My/m
pas. - Maksymalna gstas¢ objetosciowa szkieletu gruntowego przy wilgotmd optymalnej, zgodnie
z PN-B-04481:1988 [2], shaca do oceny zagzczenia gruntu w robotach ziemnych, (M&/m
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wskaznik réznoziarnistéci — wielkas¢ charakteryzujca zagszczalnéé gruntow niespoistych,
okreslona wg wzoru:

deo

le

U=

gdzie:
dso - $rednica oczek sita, przez ktére przechodzi 60%tgrmm),
dyo - srednica oczek sita, przez ktére przechodzi 10%tgrymm).

wskaznik odksztatcenia gruntu — wielké charakteryzujca stan zagszczenia gruntu, okflna
wWg Wzoru:

gdzie:

E; - modut odksztatcenia gruntu oznaczony w pierwspytihzeniu badanej warstwy zgodnie
z PN-S-02205:1998 [4],

E, - modut odksztalcenia gruntu oznaczony w powtdrnghichzeniu badanej warstwy
zgodnie z PN-S-02205:1998 [4].

1.5. Ogodlne wymagania dotygze robot

Ogolne wymagania dotygee rob6t podano w: 00Gzs¢ ogbélna Wykonawca robaot jest
odpowiedzialny za jak& ich wykonania oraz za zgoditoze SST Dokumentagj Projektovy
i obowigzujagcymi normami.

2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotygze materiatow
Ogodlne wymagania dotygee materiatobw podano w: 00Gzs¢ ogdlna

2.2. Podziat gruntow

Podziat gruntow pod wzgllem wysadzinowdzi wg PN-S-02205:1998 zestawiono tabeli 1.

Wyszczegdlnienie Grupy gruntéw
Lp. e Jedn. . - - -
wihasciwosci niewysadzinowe wipliwe wysadzinowe
1. | Rodzaj gruntu — rumosz nie gliniasty | — piasek pylasty mato wysadzinowe
— Zwir — zwietrzelina gliniasta| — glina piaszczysta
— pospoika — rumosz gliniasty zwigzta, glina
— piasek gruby — 2wir gliniasty zwiezta, glina pylastal
— piaseksredni — pospoika gliniasta Zwigzta
— piasek drobny — it, it piaszczysty, it
— zuzel nie rozpadowy pylasty _
bardzo wysadzinowe
— piasek gliniasty
—  pWt, pyt piaszczysty
— glina piaszczysta,
glina, glina pylasta
— it warwowy
2. | Zawartd¢ czastek
< 0,075 mm % <15 od 15 do 30 > 30
<0,02 mm <3 od 3do 10 > 10
3. | Kapilarng¢ bierna m <1,0 >1,0 >1,0
4. | Wskanik piask. WP > 35 od 25 do 35 <25
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2.3. Zasady wykorzystania gruntéw

Grunty uzyskane przy wykonywaniu wykopdw powinny¢bprzez Wykonawe
wykorzystane w maksymalnym stopniu do zasypywanykopow (z wyptkiem podsypki,
obsypki i wymiany gruntu).

Grunty i materialy niewykorzystane do zasypywaniayk@epow, powinny by
wywiezione przez Wykonawcna odkiad lub skladowisko odpaddéw. Zapewnienierntéw na
odktad naley do obowijzkow Zamawiajcego, o ile nie okiono tego inaczej w umowie.
Inspektor nadzoru nmie nakazé pozostawienie na terenie budowy gruntow, ktéryzhsowa
nieprzydatné¢ wynika jedynie z powodu zamarznia lub nadmiernej wilgotriai.

Grunty do wykonania podkiadu nale stosowa pospoitki zwirowo-piaskowe. Wymagania
dotyczce pospotek:

— uziarnienie do 50 mm,
taczna zawart@ frakcji kamiennej ewirowej do 50%,
zawartd¢ frakcji pytowej do 2%,
zawartd¢ czastek organicznych do 2%.
Do zasypywania wykopow me by uzyty grunt wydobyty z tego samego wykopu, nie
zamarznjty i bez zanieczyszcadakich jak ziemia, rdinna, odpadki materiatéw budowlanych,
itp.

3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotygze sprztu

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w: 00 €zs¢ ogolna.
3.2. Spret do wykonania robot ziemnych

Roboty mog by¢ wykonywane mechanicznie lubcznie. Wykonawca przyghujacy do
robét ziemnych powinien wykazaic mazliwoscig korzystania z nagbujagcego spratu:
— spycharko-tadowarek,
— samochoddéw samowytadowczych,
— ubijakéw mechanicznych (zegsgczarki ptytowe),
— rowniarek, zgarniarek.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotygze transportu

Ogolne wymagania dotygee transportu podano w: 00Gzs¢ ogolna.

4.2. Transport gruntu

Wybor srodkdéw transportowych oraz metod transportu powirtie¢ dostosowany do
rodzaju gruntu (materiatu), jego etpsci, sposobu odspajania i zatadunku oraz do odiegto
transportu. Wydajnig srodkow transportowych powinna dydostosowana do wydajéwm
sprztu stosowanego do urabiania i wbudowania gruntutdrnedu). Zwekszenie odlegixi
transportu ponad waro zatwierdzone nie nme@ by podstaw roszczé Wykonawcy,
dotyczcych dodatkowej zaptaty za transport, o ile gkgzone odlegkxi nie zostaty wczaniej
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zaakceptowane nagpiie przez Inspektora nadzoru. Grunt agleozmigci¢ rwnomiernie na
catej powierzchni tadunkowej i zabezpie¢zyzed spadaniem lub przesuwaniem.

5. WYKONANIE ROBOT ZIEMNYCH

Roboty ziemne naky prowadzé zgodnie z dokumentagcprojektows, postanowieniami
norm PN-B-06050:1999 i PN-B-1010736:1999 oraz zgoda wymogami zawartymi
w opracowaniu ,Warunki techniczne wykonania i odbiorobot. Roboty ziemne” -
Ministerstwo Ochronyrodowiska Zasob6w Naturalnych i dréctwa, 1996 r.

5.1. Wykopy

5.1.1. Sprawdzenie zgodimd warunkéw terenowych z projektowymi

Przed przysipieniem do wykonywania wykopow naiesprawdzt zgodnd¢ rzednych
terenu z danymi podanymi w projekcie. Przed rozpoem i w trakcie wykopow nahy
wykonywa pomiary geodezyjne z wyznaczeniem osi i ustawiarketkdéw kierunkowych, taw
wysokaciowych i reperow pomocniczych, z wyznaczeniem kv wykopow, niwelag
kontrolrg rob6t ziemnych i dna wykopu. Nachylenia skarp amazine dna wykopu okt
projekt.

W przypadku odkrycia wykopalisk archeologicznychatrafienia na przewody
instalacyjne, ruroggi niewypaly itp. nalgy przerwa roboty, zawiadonti odpowiednie wtadze
administracyjne, a zagtone miejsca zabezpieczyprzed dosipem ludzi i zwierat.
Wznowienie rob6t budowlanych na odcinku, na ktofgmvstrzymano, me nasipi¢ za zgod
wiasciwych wiadz i powinny b§ one przeprowadzone wg ich wskazéwek.

5.1.2. Tolerancje wykonywania wykopow

Odchylenie osi korpusu ziemnego, w wykopie lubypés od osi projektowanej nie
powinny by wieksze nk +10 cm. Rénica w stosunku do projektowanychednych robét
ziemnych nie mge przekracza+l cm.

5.1.3. Posipowanie w wypadku przeghienia wykopow

Wykopy powinny by wykonywane bez naruszenia naturalnej strukturyntgru
W przypadku przegbienia wykopu poriej poziomu projektowanego naie porozumié sie
z Inspektorem Nadzoru Inwestorskiego celem, godjodpowiednich decyzji.

5.1.4. Odwodnienie wykopow

Technologia wykonania wykopu musi usiiwia¢ jego prawidiowe odwodnienie
w calym okresie trwania robdt ziemnych. Wykonanig/kepow powinno pospowa
w kierunku podnoszeniagsosi wykopu.

W czasie robot ziemnych nalezachowa odpowiedni spadek podiny umazliwiajacy
szybki odptyw wod z wykopu. Wody opadowe i gruntomadezy odprowadzat poza teren pasa
robét ziemnych. Niezammie od budowy urgzer, stanowicych elementy systemow
odwadniagcych, ugtych w dokumentacji projektowej, Wykonawca powinienile wymagaj
tego warunki terenowe, wykoéairzadzenia, ktére zapewniodprowadzenie wod gruntowych
i opadowych poza obszar robét ziemnych tak, abgzaieczy grunty przed przewilgoceniem
i nawodnieniem.
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5.1.5. Zasypanie wykopoéw

Przed rozpocgxiem zasypywania dno wykopu po wymianie gruntow ipow by
oczyszczone. Wykonawca e przysipi¢c do zasypywania wykopdw po uzyskaniu zezwolenia
Inspektora Nadzoru co powinno dyotwierdzone wpisem do dziennika budowy. Zasypanie
wykopdw powinno by wykonane bezpwednio po zakaczeniu przewidzianych w nim robot.
Ukladanie i zagszczanie gruntdw powinno byvykonane warstwami o grubo:

0,25 m — przy stosowaniu ubijakéwcenych,
— 0,30 m — przy zasypaniu spycharkami
Wskaznik zagszczenia gruntu zgodnie z zapisami w dokumentacjiriicznej. Nasypywanie
I zaggszczanie gruntu w pobli scian powinno by wykonane w sposob nie powodcy
uszkodzenia izolacji przeciwwilgociowe. Zasypanie ykepow wykonyw& re¢cznie
I mechanicznie.

5.2. Nasypy

Wszystkie nasypy powinny Bywvykonywane warstwami o statej gruieo (30 cm). Dla
zapewnienia dobrych warunkéw odwodnienia powierzshego od wéd opadowych warstwy
powinny posiadanachylenie:

— ok. 10 % w kierunku podiunym,

— ok. 5 % w kierunku poprzecznym.
Kolejna, wyzej potazona warstwa miae by ukladana po osgnicciu wymaganego zggzczenia
warstwy poprzedniej ffls zgodne z Dokumentacprojektows). Grubg¢ warstw, w zalenosci od
rodzaju gruntu i maszyn zeggczagcych okrgli¢c na podstawie probnego zsgczenia lub
orientacyjnie wg tabeli

Rodzaj gruntu

Rodzaj maszyn zggzczajcych niespoiste spoiste girllig%Zi?r:igitsete
h [m] n h [m] n h [m] n

Walce wibracyjne gtadkie 0,4-0,7 4-8 — — 0,3-0,6 4-8
Walce wibracyjne okotkowane 0,4-0,6 4-8 0,2-0,3 6-10 _ _
Walce ogumione 0,2-0,3 6-8 0,2-0.3 6-10 _

Zageszczarki wibracyjne 0,3-0,6 4-8 . _ 0,3-0,6 4-8
Spycharki gsienicowe* 0,2-0,3 8-12 0,2-0.3 8-12 _

Dla uniknicia przestojéw odcinek robo6t nalepodzielt na czsci tak aby procesy wbudowania
gruntu, zagszczenia i kontroli jakici mogty by realizowane w tym samym czasie.

Nachylenie skarp oraz ¢gane korony okréa projekt. Grunt mineralny natg rozktad&
rownomiernie warstwami i zggzcza, a grunt zagszczany powinien posiaglavilgotnas¢ natural
Wh zblizorg do optymalnej wy, okrelona wedtug normalnej metody Proctora. zalegaadiy:

— dla gruntéw spoistych, z wytkiem pospotek zwiréw i rumoszy gliniastych wilgotrid
gruntu byta w granicach yw Wopt £2%,

— dla pospotek,zwirdw i rumoszy gliniastych w> 0,7 wy, przy czym goérna granica
wilgotnosci zalezy od rodzaju maszyn zeggczagcych,

— dla gruntow sypkich z wyjkiem piaskow drobnych i pylastych, grunt rigiepolewa
maozliwie duza iloscig wody.

Jeli grunt posiada wilgotni@ naturallm nizsz; od dopuszczalnej natg go nawiky¢ przez
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polewanie wod na odktadzie lub przy urabianiu w zto(jesli ta wilgotnas¢ jest znacznie ngza)
lub w warstwie jeeli jest bliska dopuszczalnej. W trakcie vdi@vego procesu zggzczania
utozona warstwa powinna Byzagszczona na cate] szercgkd nasypu, przy czym ikd
przejazdow maszyn zesgczajcych powinna zapewfiwymagane zagzczenie.
Grunt do wykonania nasypu powinien¢bwolny od zanieczyszcae(odpadki, gruz,

czesci roslinne, karcze drzew itp.). Zabranig sowniez wbudowania w nasyp gruntow:

— 0 zawartéci czesci organicznych wikszej ni 3 %,

— 0 zawartéci frakcji ilastej wekszej od 30 %,

— 0 zawart@éci gipsu i soli rozpuszczalnych gkiszej od 5 %,

— spoistych w stanie ptynnym, gkikoplastycznym, zwartym,

— skazonych chemicznie.

5.3. Rozplantowanie gruntéw z wykopow

Rozplantowanie gruntu pozyskanego z wykopow, awywiezionego na skiadowisko,
wykona mechanicznie lubecznie.

5.4. Plantowanie terenu oraz skarp

Plantowanie terenu i skarp prowadzi¢ccznie lub mechanicznie z zachowaniem
parametréw okrdonych w dokumentacji projektowe;j.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogdlne zasady kontroli jakoi rob6t

Ogodlne zasady kontroli jakoi robo6t podano w: 00 Ezs¢ ogolna
6.2. Kontrola jak@ci robot ziemnych

Sprawdzenie i odbiér robot ziemnych powinny¢bwykonane zgodnie z normami.
Sprawdzenie i kontrola wykopdw w czasie wykonambdt oraz po ich zakezeniu powinny
obejmowd:

— zgodnd¢ wykonania robot z dokumentagj
prawidtowa¢ wytyczenia robot w terenie,
przygotowanie terenu,
rodzaj i stan gruntu w podta,

— wymiary wykopow,

Przy wykonaniu zasypu wykopow sprawdzeniu podlega:

— przygotowanie podia,

— grunt wyty na wykonanie zasypu,

— gruba¢ i rownomierndé warstw,

— sposo6b i jakét zagszczenia,

Badania zagszczenia naley prowadzé:

— na biegco w celu sprawdzenia czy gghicto wymagane projektem zgggczenie danej

warstwy warunkujce do uktadania naginej,

— po wykonaniu catej budowli (kontrola powykonawcza)celu wykrycia miejsc stabych

lub innych miejsc zageajacych bezpiecasstwu,
Wyniki kontroli biezagcej naley uzn& za zadowalae jeli okreslone na podstawie wynikow
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bada kazdej pobranej probki wargai kontrolowane spetnigjpodstawowe warunki:
5> lpw
Powyzszych wymagéa moze nie spetni@nie wiecej niz 15 % wszystkich wynikéw, przy czym
wskazniki najnizsze powinny spetnéanieréwngaci:
IDminZ 0,55 bw

Probki pobierane do baflazagszczenia powinny Ky tak lokalizowane, aby byly
reprezentatywne dla calego przekroju poprzecznegsypy tj. czsci srodkowej 1 stref
przyskarpowych.

Kontrola rozplantowania urobku oraz plantowanieener i skarp polega na kontroli
wizualnej i sprawdzeniu gruba warstwy rozplanowane;.

7. OBMIAR ROBOT

Jednostkami obmiarowymas
— wykopy — 1 nf
— zasyp—-1nm
— rozplantowanie urobku — 1’m
— plantowanie terenu i skarp — ¥m

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w: 00zs¢ ogllna Roboty ziemne uznajecsia
wykonane zgodnie z dokumentagrojektows, SSTi wymaganiami layniera, jeeli wszystkie
pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkaé/ wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Podstaw platnaci za roboty ziemne stanowi cena jednostkowa *lgnantu zgodnie
z dokumentagj projektows i obmiarem w terenie.

Cena wykonania wykopu (pod budowle) obejmuije:
— wyznaczenie zarysu wykopu,
— odspojenie gruntu ze zieniem na odklad lub zaladowaniem na samochody
I odwiezieniem,
— odwodnienie i utrzymanie wykopu.
Cena wykonania zasypow (po wymianie gruntow) ologgm
— dostarczenie materiatu,
— uformowanie i zagszczenie gruntu.
Cena transportu gruntu obejmuije:
— zatadowanie gruntu rodki transportu,
— przewdz na wskazarodlegitac,
— wyladunek z rozplantowaniem z grubsza.

Cena plantowania obejmuije:
— plantowanie i wyréwnanie terenu i skarp.

Cena rozplantowania urobku obejmuije:
— rozplantowanie urobku warsivo zat@onej grubdci,
— wyréwnanie rozplanowanej powierzchni,
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10. PRZEPISY ZWIAZANE

1.
2.
3

40

PN-B-06050:1999; Geotechnika. Roboty ziemne. Wymegagolne.

PN-86/B-02480; Grunty budowlane. Oemia. Symbole. Podziat i opis gruntéw
PN-B-02481:1999; Geotechnika. Terminologia podstasasymbole literowe i jednostki
miary.

BN-77/8931-12; Oznaczanie wgkika zagszczenia gruntow.

~Warunki techniczne wykonania i odbioru robo6t. Robpiemne” — Ministerstwo Ochrony
Srodowiska Zasobéw Naturalnych i dréctwa, 1996 r.
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Budowa obiektéw matej retencji w Nadieictwie Karwin — opracowanie dokumentacji projektowodaiorysowej
zadanie nr 1 — ,Mata retencja Wierzbowygzcz”
SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU  ROBOT BUDOWLANYCH
03 —Palisady drewniane

1. WSTEP
1.1. Przedmiot Szczegotowej Specyfikacji Technigt8&T)

Przedmiotem niniejszepzczegotoweppecyfikacji Techniczngj wymagania dotyege
wykonania iodbioru robét zwranych z wykonaniem palisad drewnianych w ramach
przeds¢wziecia: Budowa obiektow malej retencji w Naghetwie Karwin — opracowanie
dokumentacji projektowo-kosztorysowej zadanie Ar,WMata retencja Wierzbowygszcz”

1.2. Zakres stosowania

Szczegdtowa Specyfikacja Techniczest stosowana jako dokument przetargowy
I kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6ot zwanych z inwestygjwymienioryg w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot olgfych

Ustalenia zawarte w niniejsz&zczegotowej Specyfikacji Techniczdetycz zasad
prowadzenia robo6t zwzanych z wykonaniem palisad drewnianych na obiéktabgtych
przedsgwzieciem

1.4. Okrglenia podstawowe

Okreslenia w niniejszejSzczegotowej Specyfikacji Techniczeeggodne z definicjami
zawartymi w odpowiednich normach i wytycznych @amych.

1.5. Ogodlne wymagania dotygze robot

Ogodblne wymagania dotygee robo6t podano w 00 Ezes¢ ogdlna.Wykonawca robét jest
odpowiedzialny za jakd ich wykonania oraz za zgoditoze Specyfikacjami Technicznymi,
Dokumentagj Projektov i obowigzujgcymi normami.

2. MATERIALY
2.1. Warunki ogolne stosowania materiatow

Warunki ogoélne stosowania materiatdw, ich pozyskiaai sktadowania podano
w 00 —Czs¢ ogolna.

2.2. Rodzaj materiatow

Materiaty powinny by wykonane ze sktadnikéw odpowiednich z technolagggo
punktu widzenia oraz norBN-78/9224-04 — ,Paliki i pale”,

Dokumentem potwierdzggym maliwos¢ stosowania materiatdw na palisady jest
oswiadczenie wystawione przez producenta potwiesdeajzgodné¢ produktu (materiatu)
z normami lub innymi dokumentami normaymi, zgodnie z obowrzujacymi przepisami.

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane nadyebiyty zabezpieczone przed
zanieczyszczeniem, zachowaty syvgkaose | wiasciwosci oraz byty dosfpne do kontroli przez
nadzoér. Materiaty nie odpowiadag wymaganiom meagby¢ uzyte do innych robét za zged
Inspektora Nadzoru z korekkosztow.

Kazdy rodzaj robot, w ktorym ayto nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty,
Wykonawca wykonuje na wtasne ryzyko.
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03 — Palisady drewniane

3. SPRZET

3.1. Ogolne warunki stosowania spta
Ogolne warunki stosowania spta podano w ST 0 €zs¢ ogolna.
3.2. Spret do wykonania robo6t

Wykonawca jest zobowkany do aywania sprztu, ktory jest wtaciwy dla danego celu.
Sprzt wywany do prac powinien By zgodny z ofeg Wykonawcy i gwarantowa
przeprowadzenie robét zgodnie z dokumenmtacj

Sprzt wykorzystywany przez Wykonaw@owinien by sprawny technicznie i spehdia
wymagania techniczne w zakresie BHP.

4. TRANSPORT
4.1. Ogodlne wymagania dotygze transportu

Ogolne warunki transportu podano w 0Czs¢ ogolna.
4.2. Transport materiatow

Do transportu materiatbw Wykonawca powinien dyspeso samochodami
dostawczymi i skrzyniowymi. Liczb&rodkéw transportu musi zapewnigrowadzenie robot
zgodnie z projektem$ST

Transport materiatbw po drogach publicznych musé lagodny przepisami ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych i@ na osie i innych parametrow
technicznych.

Wykonawca powinien na bigco, na wlasny koszt, usgih wszelkie zanieczyszczenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych.

5. WYKONANIE ROBOT

Ubezpieczenie palisadowe sktadazsiwbitego w dno oraz skarpy stawowda palikow
o srednicy i dlugdci podanej w Dokumentacji projektowe;j.

Paliki naley wbi¢ w grunt prostopadle, jeden obok drugiego, przycw miota
pneumatycznego lulzeznie z zachowaniem odpowiedniegdnej oraz linii zabicia. Na gtowgc

kotkbw stosowé czapy ochronne w celu zabezpieczenia przed ichkodzenie tzw.
rozklepaniem.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogdlne zasady kontroli jakoi rob6t

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w 00 Ezs¢ ogblna
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6.2. Kontrola jakd@ci robot

Badanie materiatow

Badanie materiatdbw nagiuje poprzez porownanie cech materiatbw z wymogami
Dokumentacji Projektowej i odpowiednich norm madkrwych.
Kontrola jakaci wykonanych roboét

Kontroli nalezy dokon& poprzez poréwnanie wykonanych robét z parametrami
okreslonymi Dokumentacji Projektowej tj. ¢dnej gérnej krawdzi palisady, diugéci palisad,
srednicy kotkéw oraz wymaganiami odpowiednich norm.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogodlne zasady obmiaru robot podano w @zs¢ ogolna.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostlk obmiarows robot jest 1 m wykonanych palisad.

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru robét podano w 0QCzsé ogoblna Roboty uznaje siza
wykonane zgodnie ST Dokumentagj Projektovg i wymaganiami Inspektora nadzoruzeé
wszystkie pomiary i kontrole prowadzone wg pkt 8/deyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogodlne ustalenia dotygeze podstawy ptatrsei

Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatrici podano w 00 €zs¢ ogolna.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena jednostkowa wykonanych robo6t obejmuje:
— roboty przygotowawcze
— zakup i przygotowanie materiatéw,
— transport materialtéw na miejsce wbudowania,
— wykonanie palisad z kotkobw drewnianych,
— prace porzdkowe.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

=

BN-78/9224-04  Paliki i pale

2. Zbiér projektow typowych budowli regulacyjnychiinocnié nizinnych ciekow wodnych
(KB 4-7.1/3/), oprac. przez CBS i PBW ,Hydroprojek¥arszawa, zatwierdzony, decyzj
Prezesa C.U.G.W. Nr 48/67.
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WYKONANIA | ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH
04 - Konstrukcje drewniane
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04 - Konstrukcje drewniane

1. WSTEP
1.1. Przedmiot Szczegotowej Specyfikacji Technigt8&T)

Przedmiotem niniejszej Szczegobtowej Specyfikaeicfinicznej $ wymagania dotyexe
wykonania iodbioru robo6t zwranych z wykonaniem konstrukcji drewnianyckcidnek
szczelnych) w ramach przeelsziecia: Budowa obiektow malej retencji w Naéhetwie
Karwin — opracowanie dokumentacji projektowo-kosmowej zadanie nr 1 — ,Mata retencja
Wierzbowy gszcz”

1.2. Zakres stosowania

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokdrmpezetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robot zwzanych z inwestygjwymieniorg w pkt. 1.1.

1.3. Zakres rob6t olgfych

Ustalenia zawarte w niniejsz&zczegbétoweBpecyfikacji Technicznejdotycz zasad
prowadzenia robot zwzanych z konstrukcjami drewnianymc{anek szczelnych) na obiektach
zwigzanych z inwestygjwymieniorg w pkt. 1.1.

1.4. Okrglenia podstawowe

Okreslenia w niniejszej SST aszgodne z definicjami zawartymi w odpowiednich
normach i wytycznych brawowych.

1.5. Ogdlne wymagania dotygze robot

Ogodlne wymagania dotygze robét podano w ST 0 — &% ogolna. Wykonawca robot
jest odpowiedzialny za jaké ich wykonania oraz za zgodito ze Specyfikacjami
Technicznymi, DokumentagcpProjektows i obowigzujgcymi normami.

2. MATERIALY

2.1. Warunki ogoélne stosowania materiatow

Warunki ogolne stosowania materiatow, ich pozyskia i skladowania podano w ST —
czes¢ 0ogolna

2.2. Drewno

Do konstrukcji drewnianych stosujec slrewno liciaste gbowe zabezpieczone przed
szkodnikami biologicznymi i ogniem. Preparaty deyeania drewna natg stosowa zgodnie
z instrukcy ITB — Instrukcja techniczna w sprawie powierzchvego zabezpieczenia drewna
budowlanego przed szkodnikami biologicznymi i ogmie

Do wykonania konstrukcji drewnianychicfanek szczelnych) przewiduje¢sdrewno
klasy Ill, klasa wytrzymalci D35 zgodnie z Polskimi Normami: PN-EN 1995-141tR
Projektowanie konstrukcji drewnianych.
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ROBOT BUDOWLANYCH

Wytrzymatdici charakterystyczne (N/mfin

Lp. Oznaczenie Klasa drewna D35
1. | Zginanie 35,0

2. | Rozcaganie wzdha widkien 21,0

3. | Rozciganie w poprzek wiokien 0,6

4. | Sciskanie wzdha widkien 25,0

5. | Sciskanie w poprzek wi6kien 8,1

6. | Scinanie 4.0

Wytrzymatdici sprezyste (KN/mmi):

Lp. Oznaczenie Klasa drewna D35
1. | Sredni modut sprzystasé wzdtuz wiokien 12,0

2. | 5% kwantyl modutu speystasci wzdhuz widkien 10,1

3. | Sredni modut sprzystasé w poprzek widkien 0,80

4. | Sredni modut odksztatcenia postaciowego 25

Gestaié (ka/nt):

Lp. Oznaczenie Klasa drewna D35
1. | Gestads¢ charakterystyczna 540
2. | Srednia gstcié 650

Dopuszczalne wady:

Lp. Oznaczenie Klasa drewna D35
1. | &ki w strefie marginalnej Yado %2
2. | ki w catym przekroju Y, do 1/3
3. | Sketwitokien do 10 %
4. | Rkniecia, pcherze, zakorki i zbitki
— gkbokie )
— czotowe 1/1
5. | Zgnilizna niedopuszczalna
6. | Chodniki owadzie niedopuszczalna
7. | Szerokét stojéw 6 mm
8. | Oblizna dopuszczalna na
dtugcéci dwoéch
krawedzi do ¥4
szerokdci lub dlugdci

Krzywizna podhzna:

— ptaszczyzn — 30 mm dla grudmd do 38 mm, 10 mm dla gruba do 75 mm
— bokoéw — 10 mm dla szerokd do 75 mm, 5 mm dla szerada > 75 mm

Wichrowatgé: 6% szerokéci

Krzywizna poprzeczna: 4% szerdko

Rysy, falisté¢ rzazu dopuszczalna w granicach odchytek géciiszerokdci elementu.

Nierébwna¢ ptaszczyzn — ptaszczyzny powinnyébwzajemnie réwnolegte, boki prostopadie,

odchylenia w granicach odchytek.

Nieprostopadt& — niedopuszczalna

Wilgotnos¢ drewna — stosowanego na elementy konstrukcyjnenmawynost nie wiecej niz

20%
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Tolerancje wymiarowe tarcicy
Odchyiki wymiarowe desek powinny byie wicksze nk:
— w dtugasci do + 50 mm lub do — 20 mm dla 20 %sidq
— w szerokéci do + 3 mm lub do -1 mm
— w grubaci do +1 mm lub do -1 mm
Odchyitki wymiarowe bali jak dla desek
Odchyiki wymiarowe tat nie powinny bBywicksze nk:
dla fat o grubéci do 50 mm:
— w szerokdci do + 2 mm lub — 1 mm dla 20 % $o,
— wgrubaci do +1 mm lub — 1 mm dla 20 % sk
dla tato grubéci powyzej 50 mm:
— w szerokéci do + 2 mm lub -1 mm dla 20 % @,
— wgrubaci do + 2 mm lub -1 mm dla 20 % wadto
Odchytki wymiarowe krawdziakdéw na grubei i szerokdci nie powinny by wigksze nk +
3mmi—-2mm.
Odchytki wymiarowe belek na grubc i szerokdci nie powinny by wieksze nk +3 mm
I-2mm.

2.3. tgczniki

— gwozdzie — naley stosowa gwozdzie okggte wg BN-70/5028-12

— $ruby — naley stosowa: sruby z tbem sz&iokatnym wg PN-EN-1SO 4014:2002cuby z
tbem kwadratowym wg PN-88/82151

— nakgtki — nalery stosowad: naketki szeciokatne wg PN-EN-OSO 4034:2002, natki
kwadratowe wg PN-88/82151

— podkiadki podruby — naley stosowé podktadki kwadratowe wg PN-59/M-82010

— wkrety do drewna — naky stosowa wkrety do drewna z tbem sgeokatnym wg PN-
85/M-82501,wkety do drewna z tbem stkowym wg PN-85/M-82503, wkty do drewna
z them kulistym wg PN-85/M-8205

2.4.Srodki ochrony drewna

Do ochrony drewna przed grzybami, owadami orazzpieczajce przed dziataniem
ognia powinny by stosowane wykczniesrodki dopuszczone do stosowania przez ITB.

2.5. Sktadowanie materialow

Materialy i elementy z drewna powinny dyskladowane na poziomym podto
utwardzonym Ilub odizolowanym od elementéw wasstéolii. Elementy powinny by
sktadowane w pozycji poziomej na podkiadach rozmtuesnych w taki sposéb, aby nie
powodowa ich deformacji. Odlegk® sktadowanych elementéw od pogonie powinna by
mniejsza od 20 cm.

taczniki i materiaty do ochrony drewna najesktadow@ w oryginalnych opakowaniach
w zamknétych pomieszczeniach magazynowych, zabezpigeyel) przed dziataniem
czynnikéw atmosferycznych.
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3. SPRAT
3.1. Ogolne warunki stosowania spta

Ogolne warunki stosowania spta podano w ST €zs¢ ogolna
3.2. Spret do wykonania robo6t

Wykonawca jest zobowzany do aywania sprztu, ktory jest wiaciwy dla danego celu.
Sprzt wywany do prac powinien By zgodny z ofeg Wykonawcy i gwarantowa
przeprowadzenie robo6t zgodnie z dokumentaStanowisko robocze powinno byrzadzone
zgodnie z przepisami BHP i przecivigaoowymi , zabezpieczone od wptywow atmosferycznych.
4. TRANSPORT
4.1. Ogodlne wymagania dotygze transportu

Ogolne warunki transportu podano w STzs¢ ogolna
4.2. Transport materiatow

Do transportu materiatbw Wykonawca powinien dyspea& samochodami
dostawczymi i skrzyniowymi. Liczb&rodkéw transportu musi zapewnigrowadzenie robot
zgodnie z projektem i SST.

Transport materiatbw po drogach publicznych mugé lzgodny przepisami ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych i@ na osie i innych parametréw

technicznych. Elementy konstrukcji powinnycleabezpieczone przed uszkodzeniami lub utrata
statecznéci.

5. WYKONANIE ROBOT

Roboty naley prowadzt zgodnie z dokumentagjtechniczig przy udzialesrodkow,
ktore zapewniaj oshgniccie projektowanej wytrzymadoi, uktadu geometrycznego i wymiaréw
konstrukciji.

Przy wykonaniu jednakowych elementow rglstosowa wzorniki z ostruganych desek.
Dokladna¢ wykonania wzornika powinna wynési mm. Dlugé¢ elementéw wykonanych wg
wzornika nie powinna sirézni¢ od projektowanych wtej niz 0,5 mm.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t
Ogodlne zasady kontroli jaka robot podano w ST ezes¢ ogblna

6.2. Kontrola jakd@ci robot

Kontrola jakdci polega na sprawdzeniu zgodoobwykonania robot z projektem oraz
wymogami podanymi w SST.
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7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru robo6t podano w STces¢ ogolna.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednosty obmiarows robét jest — m (metr szécienny) wykonanej konstrukcji
drewnianej w zalimosci od przygtej jednostki obmiarowej w przedmiarze robot.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robét podano w STczs¢ ogdlna Roboty uznaje siza
wykonane zgodnie z ST, Dokumentaéjrojektovs i wymaganiami Inspektora nadzoruzeé
wszystkie pomiary i kontrole prowadzone wg pkt 6ydayniki pozytywne. Wykonanie
zabezpieczeprzeciwko korozji biologicznej i ochronie parowej powinno b§ poparte atestami
potwierdzagcymi ich wiaciwosci | potwierdzone wpisem do dziennika budowy.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotygze podstawy platnii

Ogolne ustalenia dotygee podstawy ptatrgi podano w ST -€zs¢ ogllna
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena jednostkowa wykonanych robo6t obejmuje:
— dostarczenie materiatow
— wykonanie i montakonstrukcjiscianek szczelnych
— prace porzdkowe.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

PN-EN-844-1:2002 Drewno odgte tarcica. Terminologia. Terminy ogoélne dotycz
tarcicy
PN-EN-844-1:2001 Drewno okgite tarcica. Terminologia. Terminy wspélne dotyaz
drewna oksgtego i tarcicy.
PN-84/M-82509 Wity do drewna. Wymagania ogolne.
BN-70/5028-12 Gwedzie. Ogoélne wymagania i badania.
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot Szczegotowej Specyfikacji Technigt8&T)

Przedmiotem niniejszepzczegotoweppecyfikacji Techniczngy wymagania dotycce
wykonania i odbioru robét zwkanych z wykonywaniem ubezpieéz@arzutem kamiennym
w ramach przedsivzi¢ccia: Budowa obiektow matej retencji w Nahetwie Karwin —
opracowanie dokumentacji projektowo-kosztorysowdpnie nr 1 — ,Mata retencja Wierzbowy
ggszcz”

1.2. Zakres stosowania

Szczegotowa Specyfikacja Techniczest stosowana jako dokument przetargowy
i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot zwanych z inwestygjwymieniory w pkt. 1.1.

1.3. Zakres rob6t olgfych

Ustalenia zawarte w niniejsz&§zczegbétoweBpecyfikacji Technicznejdotycz zasad
prowadzenia robét zwkanych z wykonaniem ubezpieézkamiennych na obiektach @bjch
Z inwestycj.

1.4. Okrglenia podstawowe

Okreslenia w niniejszejSzczegotowebpecyfikacji Technicznef zgodne z definicjami
zawartymi w odpowiednich normach i wytycznych bm@anych.

1.5. Ogdlne wymagania dotygze robot
Ogodlne wymagania dotygee robot podano w: 00Gzs¢ ogblna
2. MATERIALY

2.1. Warunki ogoIne stosowania materiatow

Warunki ogélne stosowania materiatdw, ich pozyskiaai sktadowania podano
w: 00 —Czs¢ ogolna

2.2. Rodzaje materiatow

Kamien

Do wykonania umocnie kamiennych naley uzy¢ twardych (granit, bazalt) nie zwietrzatych
I odpornych na dziatanie wody i mrozu kamieni. Mdg by zaréwno otoczaki, jak i kamie
tamany.

Geowt6knina
Na styku narzutu kamiennego z gruntem aalgozy¢ geowtoknire techniczg o nasgpujacych
parametrach:

— gramatura (w przypadku geowtokniny iglowanej) min200 g/M

— wytrzymata¢ na przebicie (CBR) min. 2350 N
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— materiat powinien by odporny na dziatanie wszystkich naturalnie wpsfacych
w gruncie i wodzie zvgzkow alkalicznych, kwaséw, oraz oleju i benzyny.
Szczegdtowe wymagania dotyce geowtdkniny zawarto w 06Geowtokniny.

3. SPRAET
3.1. Ogolne warunki stosowania spta

Ogolne warunki stosowania spta podano w: 00 €zs¢ ogodlna

3.2. Spret do wykonania robo6t
Wykonawca przyspujacy do robdét ubezpieczeniowych z kamienia powinien
dysponowa nastpujacym sprztem:
— ciaggnikiem kotowym z przyczegpskrzyniow,
— kopark jednonaczyniow.
4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotygze transportu
Ogolne warunki transportu podano w: 0Czs¢ ogolna
4.2. Transport materiatow
Kamien mazna przewozi dowolnymi $rodkami transportu w  warunkach

zabezpieczapych go przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z minnynateriatami,
nadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne warunki wykonania robét
Ogolne zasady wykonania robét podano w: @kes¢ ogolna
5.2. Wykonanie umocnie kamiennych
Umocnienia kamienne wykonywazgodnie z odpowiednimi wytycznymi i normami
branzowymi. Technologia robat:
— wyroéwnanie podiga,
— wykonanie ubezpieczenia narzutem kamiennym,
— wyroéwnanie powierzchni.
6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogdlne zasady kontroli jakoi rob6t
Ogolne zasady kontroli jakoi robo6t podano w: 00 Ezs¢ ogblna
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6.2. Kontrola jakd@ci robot

Kontrola jakdci wykonania umocnie kamiennych polega na sprawdzeniu zgdédno
z dokumentagj projektows:
— rzednych i diugdci utozenia umocnig kamiennych,
— materiatéw,
— wbudowania kamieni.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogodlne zasady obmiaru robo6t podano w: @zs¢ ogolna
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarow jest 1 n§ powierzchni umocnione;.
8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w: 00Czsé ogllna Roboty uznaje siza
wykonane zgodnie ST Dokumentagj Projektovg i wymaganiami Inspektora nadzoruzgé
wszystkie pomiary i kontrole prowadzone wg pkt.abydvyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogodlne ustalenia dotygeze podstawy ptatrsei

Ogodlne ustalenia dotygeze podstawy ptatrici podano w: 00 €zs¢ ogolna
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 rhumocnienia narzutem kamiennym obejmuje:
— wykonanie niwelacji podima
— wykonanie narzutu,
— wyroéwnanie powierzchni.
— dostarczenie wszystkich materiatéw podstawowyabnipcniczych,
— zastosowanie niegllnego spretu i konstrukcji pomocniczych,
— oczyszczenie speiu i miejsca robot
— odwiezienie materiatdw odpadowych na miejsce zgatkeegane przez Inspektora Nadzoru
Inwestorskiego
— wykonanie badai pomiaréw zgodnych 8ST

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. PN-B-11112 Kruszywo mineralne. Kruszywo tamane dwierzchni drogowych
2. PN-EN 1925:2001 Metody badidkamienia naturalnego
3. PN-84/B-0411 Materiaty kamienne-Oznaczeuieralndgci w tarczy Bohmego
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot Szczegotowej Specyfikacji Technig¢BET)

Przedmiotem niniejszepzczegotowej Specyfikacji Techniczmeyvymagania dotyege
wykonania i odbioru rob6t zwkanych z utéeeniem geowtdknin w ramach przegsriccia:
Budowa obiektow maitej retencji w Naliectwie Karwin — opracowanie dokumentacji
projektowo-kosztorysowej zadanie nr 1 — ,Mata rejer\Wierzbowy gszcz”

1.2. Zakres stosowania

SzczegobtowaSpecyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy
I kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6ot zwanych z inwestygjwymieniory w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot

Ustalenia zawarte w niniejsz&zczegdtowepecyfikacji Technicznejdotycz zasad
prowadzenia rob6t zwzanych z uteeniem geowtdknin filtracyjnych na obiektach zmanych
Z inwestycy wymieniory w pkt. 1.1.

1.4. Okr&lenia podstawowe

Okreslenia w niniejszejSzczegotowe] Specyfikadjechniczneps zgodne z definicjami
zawartymi w odpowiednich normach i wytycznych @amych.

Geowltdknina ptaski geosyntetyk wykonany z widkien polipropylenowych pgizony
mechnicznie w wyniku igtowania lub przeszywania

1.5. Ogdlne wymagania dotygze robot

Ogolne wymagania dotygee robot podano w: 00Gzs¢ ogolna Wykonawca robot jest
odpowiedzialny za jaké ich wykonania oraz za zgoditoze SST Dokumentagj Projektovy
I obowigzujgcymi normami.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne warunki stosowania materiatow

Ogolne warunki stosowania materiatdw, ich pozyskiia i skladowania podano
w: 00 —Czs¢ ogolna

2.. Geowtoknina separacyjno-filtracyjna TS

Geowltoknina bdzie wykorzystana przy wykonywaniu pasa jezdnegaiygu grobli
czotowych zbiornikdw.
Wymagane wigciwosci fizyczne produktu
— Geowtdkniny mechanicznie wzmacniane geowtdkninytakwen ciagtych, ze 100%.
— Geowldkniny o wysokiej wodoprzepuszczaloioz optymalm zdolndcia czastek gruntu,
nawet pod wysokim mechanicznym i hydraulicznym giemiem
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— Wysoka wytrzymat& w kierunku wzdtanym, poprzecznym i po przetkej zapewnia
dodatkowy stateczn& budowli.

— Geowldkniny nie s rozpuszczalne w wodzie, a tym samym rgesskodliwe dla wody
gruntowe.

— Geowtdkniny zawieraj stabilizatory UV zapewniage przedidong odporndé na
bezpdrednie dziatanie promieniowania stonecznego

Wymagane wigciwosci mechaniczne i hydrauliczne

Wiasciwosci Jednostka | TS 50
Wiasciwosci hydrauliczne
Liczba tzw. ,constrictionsfwedtug Giroud] -
Umowny wymiar poréw @ [EN ISO 12956] um 100
Wodoprzepuszczaldé prostopadtdEN 1SO 11058] mm/s 90
Wiasciwosci mechaniczne
Wydtuzenie przy zerwaniwzdie/wszerdEN 1SO 110319] % 100/40
Zdolnas¢ do przegcia energilEN ISO 10319] kJ/m
Wytrzymalai¢ na rozciganiewzdie/wszerdEN 1SO 10319] kN/m 16/16
Odpornd¢ na przebicie dynamiczrjeN 1SO 13433] (metoda spadaego mm 29
staka)
Odpornd¢ na przebicie statyczeN ISO 12236] (metoda CBR) N 2350
Parametry identyfikacyjne
Grubai¢ [EN 1SO 9863] mm 1,9
Masa powierzchniowfEN 1SO 9864] g/nt 200
Odpornosé
Odporna na dziatanie
wszystkich chemicznyq
Odporndg¢ chemiczna i biologiczna substancji
i mikroorganizmow
srodowiska naturalnego

3. SPRZAET
3.1. Ogolne warunki stosowania spta

Ogodlne warunki stosowania sptaz podano w: 00 €zs¢ ogolna
3.2. Spret do wykonania robo6t

Sprzt stosowany do podnoszenia rulondéw powinien unigmv@cé uszkodzenie
geowtokniny w trakcie tej operacji. Wykonawca przpsijacy do ul@zenia geowtdkniny
powinien dysponowakopark gasienicowy z osprztem do mocowania rulonu geowtékniny.

Geokompozyty naley rozwija¢ i uktada na podtau recznie. Do cicia naley stosowa ostre
noze, nayce lub inne podobne nazia.
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4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotygze transportu

Ogolne warunki transportu podano w: 0Czs¢ ogolna
4.2. Transport materiatow

Geowltdknina powinna l#ydostarczona w oryginalnych opakowaniach produceraa
przechowywana i transportowana zgodnie z instgulgpducenta, w sposéb zapewndsy)
niezmienné&¢ jej wtasciwosci.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne warunki wykonania robot

Ogolne warunki wykonania rob6t podano w: 0Gzs¢ ogolna
5.2. Uktadanie geowtokniny

— Przed przysipieniem do rozktadania geowtokniny nafesprawdzt, czy opis na rolkach
dostarczonych na bude@west zgodny z oznaczeniem i naggeosyntetyku, ktéry zostat
zamowiony i jest przewidziany do zastosowania. \&ypadku stwierdzenia rozlieosci
prace nalgy wstrzyma do czasu wyjgnienia.

— Warstwe geowldkniny Ilub geomembrany naje rozktad& na wyprofilowanej
powierzchni podiea, pozbawionej ostrych elementéw, ktére mogpowodowa
uszkodzenie witokniny (na przyktad kamienie, koreedrzew i krzewow). Zazwyczaj
wzdtuzny kierunek geowtdkniny powinien Byprostopadly do osi nasypu. Geosyntetyk
powinien lee¢ ptasko - bez fald, zatamai innych nieréwnéci. Czas, w ktorym
geowidknina naragona jest na dziatanie czynnikdw atmosferycznychwipen zosta
ograniczony maksymalnie do 30 dni. Geowidknina werilinku gtdwnego obgienia
powinna by uktadana w jednym kawatku — bextenia.

— Pasma geosyntetyku mma hczye na zaklad lub zszywa (minimum 0,5 m zakiadu
w kierunku poprzecznym). Ewentualne zszywanie pawirodbyw& sie przy wyciu
specjalnych ¢gcznych maszyn do szycia. W przypadku zaktadu naegs nk 0,5 m
nalezy mocowa& warstwy do podiga za pomog kotew z drutu stalowego érednicy
6-8 mm i dtugéci 30 do 50 cm rozmieszczonych co 2,00+2,50 m wdien zakladzie
poprzecznym i podinym.

— Geowldknina (np. F 60) dostarczana jest w rolkaaetymiarach 6 x 100 m. Powinna by
ukladana tak, aby szara strona skierowana byta adtoja a niebieska do gory.
(W momencie rozwiricia fabrycznie zapakowanej rolki szara strona aatgoznie ley
na gruncie). Przy wkgiwym polazeniu, w peciometrowych odspach, powinien by
widoczny napis z nazyvoraz numerem partii. Daje to pewdouzycia wiaciwego
produktu.

5.3. Zabezpieczenie powierzchni geowtdkniny

Po powierzchni warstwy geowtdkniny nie #eo odbywaé si¢ ruch jakichkolwiek
pojazdow. Warstwkruszywa lub kamienia nate tak wykon& aby nie uszkodzigeowtdkniny.
Grubac¢ warstwy materiatu nasypowego oleeprojekt.
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6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogdlne zasady kontroli jakoi rob6t

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w: 00 Ezs¢ ogblna
6.2. Kontrola jakd@ci robot

Nazadanie producent powinien przedstaviviadectwo jakéci oraz stosowny dokument
CE potwierdzajcy, ze dostarczony produkt posiada lub przesaa wymagane (povig)
opisane) parametry. Oznakowanie powinn@é khgodne z normn EN 1ISO 10320. Kada rolka
dostarczona na budewowinna posiadaetykiet z nazw produktu, typem i numerem partii.
Dane te powinny hy rowniez wyraznie wydrukowane na kadej rolce geowtokniny
w odstpach p¢ciometrowych.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w: @zes¢ ogdlna
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarows utozenia geowtékniny jest 1 ffmetr kwadratowy).

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w: O@zs¢ ogdlna Roboty uznaje siza
wykonane zgodnie z Warunkami Technicznymi, DokuraeatProjektova i wymaganiami
Inspektora nadzoru, jeli wszystkie pomiary i kontrole prowadzone wg fikidaty wyniki
pozytywne.

Odbior utazenia geowtdkniny podlega zasadom odbioru robotkegguych i ulegajcych
zakryciu oraz odbioru kmwowego. Odbiér geowtdkniny przed przysieniem do zasypania
powinien by dokonany przez inspektora nadzoru oraz wpisangaiennika budowy. Odbior
powinien poleg& na sprawdzeniu zgodém z rysunkami oraz postanowieniami niniejszej
specyfikacji. Odbior powinien obejmova

— prawidtowa¢ zakotwienia,
— sprawdzenie jak@i wykonania paiczen.
Warstwa geowtokniny podlega odbiorowi rob6t zanikggh i ulegajcych zakryciu.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotygeze podstawy ptatnei

Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatrsgi podano w: 00 €zs¢ ogolna
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9.2. Cena jednostki obmiarowej

Podstaw ptatngci stanowi cena jednostkowa za ¥ geowtokniny. Cena obejmuije:
— dostarczenie materiatu,
— przygotowanie podim,
— utozenie geowtdkniny.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004arwyrobach budowlanyattekst jednolity Dz.U.2016.0.1570)

Ustawie z dnia 30 sierpnia 2002 r. o systemie oegagindci (tekst jednolity Dz.U.2016.0.655)

3. PN-EN 918:1999 Geotekstylia i wyroby pokrewne - Wyznaczanie wytatgci na
dynamiczne przebicie (metoda spadago stoka)

4. PN-EN 965:1999 Geotekstylia i wyroby pokrewne - Wyznaczanie magygpozchniowej

5. PN-EN 964-1:1999 Geotekstylia i wyroby pokrewne - Wyznaczanie gitiquzy
okreslonych naciskach — warstwy pojedyncze

6. PN-ISO 10319:1996 Geotekstylia — Badanie wytrzymétona rozcgganie metod szerokich
prébel

7. PN-ISO 11058:2000 Geotekstylia i wyroby pokrewne - Wyznaczanie zdolmozeptywu
wody w kierunku prostopadtym do powierzchni mateyibez
obcigzenia

8. PN-ISO 12236:1998 Geotekstylia i wyroby pokrewne — Badanie na prZelstatyczne
(metoda CBR)

9. PN-ISO 12956:2002 Geotekstylia i wyroby pokrewne — Wyznaczanie chearggtycznych
wymiarow poréw

10 PN-ISO 12958:2002 Geotekstylia i wyroby pokrewne - Wyznaczanie zdoimozeptywu
wody w ptaszczpie wyrobu

11 Katalog wzmocnig i remontoéw nawierzchni podatnych i potsztywnydBbiM, 2001.

N
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot Szczegotowej Specyfikacji Techni¢f88T)

Przedmiotem niniejsze$zczegotoweppecyfikacji Techniczngj wymagania dotyee
wykonania iodbioru robo6t zwkanych z humusowaniem i obsiewem terenu w ramach
przedsgwziccia: Budowa obiektow matej retencji w Naghetwie Karwin — opracowanie
dokumentaciji projektowo-kosztorysowej zadanie ar,Wata retencja Wierzbowyggzcz”

1.2. Zakres stosowania

SzczegodtowaSpecyfikacja Techniczngest stosowane jako dokument przetargowy
I kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t zmanych z inwestygjwymieniorg w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot

Roboty, ktorych dotyczySzczegotowaSpecyfikacja Technicznabejmup wszystkie
czynndgci umazliwiajagce i magce na celu wykonywanie umochieprzez humusowanie
Z obsianiem i obejmajhumusowanie skarp grobli or&ddlesnych rowow.

1.4. Okr&lenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszefzczegotowej Specyfikacjiechnicznejsa zgodne
z obowgzujagcymi odpowiednimi normami i wytycznymi.

Humusowanie — zesp6t czynimd przygotowugcych powierzchri gruntu, obejmujcy
dogszczenie gruntu, rowkowanie, naniesienie ziemi zapte] z jej
grabieniem i dogszczeniem.

1.5. Ogodlne wymagania dotygze robot

Ogodlne wymagania dotygee robo6t podano w: 00Gzs¢ ogblna

2. MATERIALY

2.1. Ogolne warunki stosowania materiatow

Ogolne warunki stosowania materiatow, ich pozyskiaa i skladowania podano
w: 00 —Czs¢ ogolna

2.2. Humus

Do humusowania skarp i terenwdzie wyty humus miejscowy oraz dowieziony
(w przypadku takiej konieczioi).

2.3. Nasiona traw

Wybor gatunkéw traw nahly dostosowé do rodzaju gleby i stopnia jej zawilgocenia.
Zaleca s} stosowa mieszanki traw o drobnym,estym ukorzenieniu, spetnigje wymagania
PN-R-65023 i PN-B-12074.
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3. SPRAT
3.1. Ogolne warunki stosowania spte

Ogolne warunki stosowania spta podano w: 00 €zs¢ ogblna
3.2. Spret do wykonania robo6t

Do wykonania robét naky stosowa sprzt przeznaczony do wykonania zamierzonych
robot

4. TRANSPORT
4.1. Warunki ogolne transportu
Ogolne warunki transportu podano w: 0Czs¢ ogolna
4.2. Transport materiatow
Transport humusu nie by wykonany dowolnymisrodkami transportu, wybranymi
przez Wykonawe. Nasiona traw podczas transportu powinny¢ bghronione przed

zawilgoceniem. Darnin naleey przewozé dowolnymi srodkami transportu wybranymi przez
Wykonawe.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne warunki wykonania robét

Ogolne warunki wykonania robét podano w: 0CGzs¢ ogolna
5.2. Humusowanie

Przed przysipieniem do humusowania terenu, jego powierzchniaimoa odpowiada
wymaganiom okrdonym w Dokumentacji Projektowej ISST Wykonawca przykryje
powierzchnie skarp i korony watéw wargtw grubdci podanej w Dokumentacji Projektowe;.
Warstwe ziemi ragslinnej nalery lekko zagscic przez ubiciegczne lub mechaniczne.

5.3. Obsianie trawy

Obsianie powierzchni terenu trawpowinno by przeprowadzone w odpowiednich
warunkach atmosferycznych — w okresie wiosny lubiej@. Ziarna trawy powinny Iy
rownomiernie rozsypane na powierzchni terenu Wykaaapowinien podi wszelkiesrodki,
aby zapewrd prawidlowy rozwoj ziaren trawy po ich wysianiu. \Okresie suszy naig
systematycznie zraszavodg obsiane powierzchnie zahumusowan

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogdlne zasady kontroli jakoi rob6t

Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w: 00 Ezs¢ ogblna
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6.2. Kontrola jak@ci humusowania i obsiania

Kontrola polega na ocenie wizualnej jakbwykonanych robdét i ich zgodda z SST
oraz na sprawdzeniu daty #wedsci swiadectwa wartéci siewnej wysianej mieszanki nasion
traw.

Po wze§ciu raslin, tagczna powierzchnia nie pamictych miejsc nie powinna lBywicksza
niz 2 % powierzchni obsianej, a maksymalny wymiar ggjezych nie zatrawionych miejsc nie
powinien przekracza0,2 nf. Na zarénictej powierzchni nie magwystpowa: wyztobienia
erozyjne ani lokalne zsuwy.

6.3. Kontrola jakaci darniowania

Kontrola polega na ocenie wizualnej jakbwykonanych robét i ich zgodéo ze
Specyfikagj.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w: @zs¢ ogolna
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarow jest 1 nd (metr kwadratowy) umocnienia powierzchni terenzegr
humusowanie z obsianiem,

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robét

Ogollne zasady odbioru robo6t podano w: 00Czs¢ ogllna Roboty uznaje siza
wykonane zgodnie 8ST Dokumentagj Projektow i poleceniami layniera, jeeli wszystkie
pomiary z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty vikymiozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotygeze podstawy ptatrsei

Ogodlne ustalenia dotygeze podstawy ptatrici podano w: 00 €zs¢ ogolna

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1m (metra kwadratowego) umocnienia powierzchni terdab skarp przez
humusowanie i obsianie obejmuje:
— roboty przygotowawcze,
— dostarczenie humusu i mieszanki traw (transport dsumz odkiadu i zakup mieszanki
traw),
— wbudowanie materiatow,
— konserwagj i pielegnacg umocnié.
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10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-R-65023:1999 Materiat siewny. Nasiondlirorolniczych
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot Szczegotowej Specyfikdagchnicznej (SST)

Przedmiotem niniejsze$zczegotoweSpecyfikacji Techniczngj wymagania dotyce
wykonania iodbioru robot zwranych z zagospodarowaniem terenu przylegtego do
projektowanych zastawek na rowaaiddlesnych w ramach przedsiziecia: Budowa obiektéw
matej retencji w Nadknictwie Karwin — opracowanie dokumentacji projektekosztorysowej
zadanie nr 1 — ,Mata retencja Wierzbowyszcz”

1.2. Zakres stosowania

SzczegodtowaSpecyfikacja Technicznajest stosowana jako dokument przetargowy
I kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t zwanych z inwestygjwymieniorg w pkt. 1.1.

1.3. Zakres rob6t

Ustalenia zawarte w niniejsz&zczegotowefSpecyfikaciji Technicznejdotycz zasad
prowadzenia robot przy wykonywaniu zagospodarowsertenu i obejmuj
— podsiew terenéw zadarnionych,
— wysiew nawozow.

1.4. Okr&lenia podstawowe

Okreslenia w niniejszejSzczegotoweppecyfikacjiTechnicznegs zgodne z definicjami
zawartymi w odpowiednich normach i wytycznych @amych.
1.5. Ogodlne wymagania dotygze robot

Ogolne wymagania dotygee robot podano w: 00Gzs¢ ogolna Wykonawca robot jest
odpowiedzialny za jakd ich wykonania oraz za zgodstoze SST Dokumentagy Projektovg
I obowigzujgcymi normami.

2. MATERIALY
2.1. Ogolne warunki stosowania materiatow

Ogolne warunki stosowania materiatow, ich pozyskiia i sktadowania podano
w: 00 —Czs¢ ogolna

2.2. Nasiona traw
Wybor gatunkéw traw naky dostosowé do rodzaju gleby i stopnia jej zawilgocenia.

Zaleca st stosowa mieszanki traw o dobrym,egtym ukorzenieniu, speinigge wymagania
PN-R-65023 i PN-B-12074.

2.3. NawoOz mineralny

Wymagania wg normy PN-85/C-8700&wozy sztuczne. Superfosfat prosty
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3. SPRAT
3.1. Ogolne warunki stosowania spte

Ogodlne warunki stosowania sptaz podano w: 00 €zs¢ ogolna

3.2. Spret do wykonania robo6t

Do wykonania zamierzonych rob6t Wykonawca powinidysponowé nastpujacy
sprztem:
— ciaggnikiem kotowym,
— ptugiem do orki cignionym,
— brom talerzowvy,
—  widka takows,
— siewnikiem do nawozow,
— watem gkowym,
— siewnikiem do nasion,
— brom z¢bat,
— kosiarlg rotacyjm,
— przyczep skrzyniows.

4. TRANSPORT
4.1. Warunki ogolne transportu

Ogodlne warunki transportu podano w: 0Czs¢ ogolna

4.2. Transport materiatow

Nasiona traw oraz nawdz mineralny podczas tramgpmowinny by chronione przed
zawilgoceniem.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne warunki wykonania robot

Ogolne warunki wykonania robét podano w: 0Gzs¢ ogoblna

5.2. Technologia robét

Podsiew terendw zadarnionych:

— talerzowanie bromtalerzow ciezka,

— widkowanie,

— wysiew nawozéw,

— wysiew nasion

— bronowanie i watowanie posiewne,

— pielggnacyjne wykoszenie chwastow.
Nawazenie terenu przewidujeesza pomog nawozu sztucznego superfosfatu 17,5% w dawce
200 kg/ha, natomiast obsiew mieszatdaw w ilosci 120 kg/ha.
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5.3. Obsianie trawy

Obsianie powierzchni terenu trawpowinno by przeprowadzone w odpowiednich
warunkach atmosferycznych — w okresie wiosny lubiej@. Ziarna trawy powinny Iy
rownomiernie rozsypane na powierzchni terenu Wykaraapowinien podi wszelkiesrodki,
aby zapewrd prawidtowy rozwoj ziaren trawy po ich wysianiu. \Okresie suszy naitg
systematycznie zraszaodg obsiane powierzchnie. Wymaganadmasion traw — 120 kg/ha

5.4. Wysiew nawozow

Wymagania wg BN-82/9193-01 ,Zagospodarowanie pareatyjne” oraz ,Naweenie
trwatych wytkéw zielonych potaonych na glebach torfowo — murszowych” — IMUZ 1992

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakoi robot

Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w: 00 Ezs¢ ogdlna
6.2. Kontrola jakd@ci robot

Kontrola polega na ocenie wizualnej j&kio wykonanych rob6t i ich zgodsc
z Warunkami oraz na sprawdzeniu daty iwesci swiadectwa wartéci siewnej wysianej
mieszanki nasion traw. Po wzgeiu railin, taczna powierzchnia nie pamigtych miejsc nie
powinna by wieksza nk 2 % powierzchni obsianej, a maksymalny wymiar ggpezych nie
zatrawionych miejsc nie powinien przekraczZ®2 nf. Na zarénictej powierzchni nie mag
wystepowa wyztobienia erozyjne ani lokalne zsuwy.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robot podano w: @zes¢ ogodlna

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarow jest 1 ha (jeden hektar) zagospodarowania terenu.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w: 0@Czs¢ ogolna Roboty uznaje siza
wykonane zgodnie z Warunkami Technicznymi, DokuraeatProjektovs i wymaganiami
Inspektora nadzoru, jeli wszystkie pomiary i kontrole prowadzone wg gktdaty wyniki

pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotygze podstawy platnii

Ogolne ustalenia dotygee podstawy ptatr$gi podano w: 00 €zs¢ ogolna

79

HYDROPROJEKT Sp. z 0.0., Pozma



Budowa obiektéw matej retencji w Nadieictwie Karwin — opracowanie dokumentacji projektowodaiorysowej
zadanie nr 1 — ,Mata retencja Wierzbowygzcz”

SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT BUDOWLA NYCH

08 — Zagospodarowanie terenu

9.2. Cena jednostki obmiarowe]

Cena 1 ha zagospodarowania terenu po rozplantowanioku obejmuje:
— dostarczenie materiatow,
— zagospodarowanie terenu,
— wysiew nasion,
— wysiew nawozow,
— pielggnacyjne wykoszenie chwastow.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. PN-R-65023:1999 Materiat siewny. Nasiona gtin rolniczych
2. BN-82/9193-01 Zagospodarowanie pomelioracyjne. Wymagania i baalamrzy
odbiorze.
3 PN-85/C-87008 Nawozy sztuczne. Superfosfat prosty.
4 Sposoby odnawiania zdegenerowanygyikéow zielonych- IMUZ 1993 r.,
5 Nawcenie trwatych tytkéw zielonych pofmnych na glebach torfowo-murszowyeh
IMUZ 1992 r.,
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