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ST 0. CZESC OGOLNA

1. Wstep
Nazwa zadania
Inwestycja:
~Mafta retencia Morawy (zadanie nr 10-13-1.2-04) ” realizowane w ramach projektu
Budowa obiektow malej retencji w Nadlesnictwie Karwin — opracowanie dokumentacji projektowo-
kosztorysowej — czesé nr 3

Lokalizacja:
Dzialka nr 324 obreb ewidencyjny Grotéw,
gmina Drezdenko, pow. Strzelecko-drezdenecki, woj. lubuskie.
Inwestor:
Skarb Panstwa Panstwowe Gospodarstwo LeSne
Nadle$nictwo Karwin
ul. Pierwszej Brygady 18,
60-783 Drezdenko

Przedmiot i zakres robot
Przedmiotem przedsiewzigcia jest budowa zastawki drewnianej na rowie $rodlesnym. Glownym celem
realizacji przedsigwziecia jest zwigkszenie matej retencji lesSnej wod na terenie Nadlesnictwa Karwin poprzez
czasowe przetrzymanie (zretencjonowanie) wod, w tym wod opadowych i roztopowych.
Informacja o terenie budowy
Teren inwestycji na terenie lesnym, wolnym od zabudowan mieszkalnych.
Place budowy przed przystapienie do robot nalezy oznakowaé i zamieSci¢ od strony wjazdu tablice
informacyjna.
Organizacja robdt, przekazanie placu budowy
Inwestor przekaze Wykonawcy teren budowy na zasadach i w terminie okreslonym w umowie na wykonanie
robot; wskaze oznaczone na planie sytuacyjnym repery geodezyjne.
Zaplecze socjalne na placu budowy musi uwzglednia¢ wymogi ochrony srodowiska. Plac budowy powinien by¢
dozorowany catodobowo. Wszelkie wykopy powinny by¢ oznakowane.
Zabezpieczenie intereséw os6b trzecich
Wykonawca jest odpowiedzialny za przestrzeganie obowigzujacych przepiséw oraz powinien zapewnic¢ ochrone
wlasnoséci publicznej i prywatnej. Wykonawca jest zobowigzany do SzCzegotowego oznaczenia instalacji
i urzadzen (repery), zabezpieczenia ich przed uszkodzeniem, a takze do natychmiastowego powiadomienia
inspektora nadzoru i wilasciciela instalacji i urzadzen, jezeli zostang przypadkowo uszkodzone w trakcie
realizacji robot. Wykonawca jest odpowiedzialny za szkody w instalacjach i urzadzeniach naziemnych
i podziemnych pokazanych na planie zagospodarowania terenu, spowodowanych w trakcie wykonywania robot
budowlanych.
Wymagania dotyczace ochrony Srodowiska
Wykonawca bedzie podejmowat wszelkie niezbedne dziatania, aby stosowa¢ si¢ do przepiséw i normatywow z
zakresu ochrony srodowiska, na placu budowy i poza jego terenem. Bedzie unikal szkodliwych dziatan,
szczegolnie w zakresie zanieczyszczen powietrza, wod gruntowych, nadmiernego hatasu i innych szkodliwych dla
srodowiska 1 otoczenia czynnikow zwigzanych z wykonywaniem robot.
Wszystkie przewidywane prace budowlane w minimalny sposéb moga przyczynic¢ si¢ do powstania odpadow.
Ewentualne pozostawienie przez wykonawce robot resztek materiatdow budowlanych, (drewno, beton) wptynie
ujemnie tylko na estetyke terenu i pozostanie bez znaczenia dla organizméw zywych. Nalezy jednak
przestrzega¢ zasady przywrocenia terenu do stanu pierwotnego takze w tym zakresie , a co za tym idzie wszelkie
pozostato$ci powinny zosta¢ uprzatnicte.
Przedmiotowego obiektu nie dotyczg problemy zwigzane z:

- odprowadzeniem $ciekow,

- emisjg zanieczyszczen gazowych,

- emisjg hatasu, wibracji i promieniowania.
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Warunki bezpieczenstwa pracy i ochrona przeciwpozarowa na budowie
Wykonawca przy realizacji zadania bedzie przestrzegal przepisow w zakresie bezpieczenstwa i higieny pracy. W
szczegolnosei jest zobowigzany wykluczy¢ prace personelu w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla
zdrowia i nie spehlniajacych odpowiednich wymagan. Wykonawca dostarczy na budowg i bedzie utrzymywat
wyposazenie konieczne dla zapewnienia bezpieczenstwa, a takze zapewni wyposazenie w urzadzenia socjalne oraz
odziez wymagang dla personelu zatrudnionego na placu budowy.
Kierownik budowy, zgodnie art. 21a Ustawy Prawo budowlane, jest zobowiazany (przed rozpoczeciem budowy)
sporzadzié, plan bezpieczenstwa i ochrony zdrowia, zwanego “planem bioz'.
Niebezpiecznymi robotami w rozumieniu przepisow sa:
- prace prowadzone na stokach,
- roboty prowadzone przy uzyciu dzwigu.
Drogi ewakuacyjne i sygnaty nalezy wskazac na tablicy ogloszen na terenie zaplecza techniczno-socjalnego.
“Plan bioz" nalezy opracowaé zgodnie z Rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwca 2003 r. w
sprawie informacji dotyczacej bezpieczenstwa i ochrony zdrowia oraz planu bezpieczenstwa i ochrony zdrowia (Dz.
U. Nr 120 pdz. 1126), uwzgledniajac rowniez wymagania okreslone w rozporzadzeniach:
- Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie BHP podczas wykonywania rob6t budowlanych
(Dz.U. Nr 47, poz. 401)
- Ministra Pracy i Polityki Socjalnej z dnia 26 wrze$nia 1997 r. w sprawie ogdlnych przepisow BHP
(Dz.U. Nr 169, poz. 1650).

Warunki wynikajace z organizacji ruchu
Nie przewiduje si¢ potrzeby opracowywania projektu organizacji ruchu drogowego w rejonie budowy.

Ogrodzenie placu budowy
Wykonawca zobowigzany jest do:
- przedstawienia inspektorowi nadzoru inwestorskiego projektu zagospodarowania placu budowy lub szkic
planéw organizacji i ochrony placu budowy i uzyskania jego akceptacii,
- utrzymania porzadku na placu budowy,
- wlasciwego, zgodnego z projektem zagospodarowania, sktadowania materiatow i elementow budowlanych,
- utrzymania w czystosci drog publicznych przy placu budowy.

Zabezpieczenie chodnikdéw i jezdni
Wykonawca zobowigzany jest do utrzymania w czystosci drog publicznych stuzacych do przywozu materiatow.

Nazwy i kody: grup robét, klas robot o kategorii robot

Przedmiotowa inwestycje zakwalifikowano do robot budowlanych “Budowa obiektow inzynierii wodnej" dla
ktorych kod CPV wg Wspdlnego Stownika Zamowieh wynosi:

grupa robot: 45.2, klasa robot: 45.2.4.

Okreslenia podstawowe
Okreslenia sg zgodne z definicjami zawartymi w odpowiednich normach i wytycznych.

Ogolne wymagania dotyczace Robot

Przekazanie Terenu Budowy

Zamawiajacy da Wykonawcy prawo dostgpu i uzytkowania Placu Budowy zgodnie z Programem przedtozonym
przez Wykonawce wraz ze wszystkimi wymaganymi prawnymi i administracyjnymi uzgodnieniami,
potozeniem i wspotrzednymi reperow, Dziennikiem Budowy i Dokumentacja projektowa.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialno$¢ za ochrong przekazanych mu punktéw pomiarowych do chwili
odbioru koncowego Robdt. Uszkodzone lub zniszczone znaki geodezyjne Wykonawca odtworzy i utrwali na
wlasny koszt.

4
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Wykonawca w ramach Ceny Umownej wykona dokumentacje powykonawcza calosci wykonanych robot, w
tym réwniez dokumentacj¢ geodezyjna.

Zgodno$¢ Robét ze Specyfikacjami Technicznymi i Dokumentacjg Projektowa

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ Robot i ich zgodno$¢ ze Specyfikacjami Technicznymi,
Dokumentacjg Projektowg i Warunkami Umowy.

Wykonawca nie moze wykorzystywac bledow lub opuszczen w Dokumentach Umowy, a o ich wykryciu
natychmiast powinien powiadomicé Inwestora.

W przypadku, gdy materialy, urzqdzenia i/lub Roboty nie bedq w pelni zgodne ze Specyfikacjami
Technicznymi i Dokumentacjqg Projektowgq, i wplynie to na niezadowalajgcq jakos¢ Robot, Wykonawca
bedzie zobowigzany do zamiany takich materialow i/lub urzqdzen oraz naprawienia niewlasciwego
wykonawstwa na wilasny koszt.

Zabezpieczenie Terenu Budowy

Podczas wykonywania Robot oraz po ich zakonczeniu, Wykonawca jest zobowigzany do zapewnienia

i utrzymania bezpieczenstwa Terenu Budowy oraz Robot poza placem budowy , a w szczeg6lnosci:

a) Utrzyma warunki bezpiecznej pracy i pobytu oséb wykonujacych czynnosci zwigzane z budowa
i nienaruszalno$¢ ich mienia stuzacego do pracy, a takze zabezpieczy Teren Budowy przed dostgpem 0sob
nieupowaznionych.

b) Wykonawca umiesci tablice informacyjne w ilo$ci wymaganej przez Instytucj¢ Finansujaca i polskie prawo.
Treé¢ tablic informacyjnych zostanie zatwierdzona przez Inwestora.

Tablice informacyjne beda utrzymywane przez Wykonawce w dobrym stanie przez caly okres realizacji
Robot.
Koszt zabezpieczenia Terenu Budowy 1 Robot poza placem budowy przyjmuje si¢ za wlaczony w Ceng
Umowna.

Ochrona Srodowiska w czasie wykonywania Robdt

Wykonawca ma obowiazek znaé i stosowaé w czasie prowadzenia Robot wszelkie przepisy dotyczace ochrony

srodowiska.

W okresie trwania budowy i wykonczania Robot Wykonawca bedzie:

- utrzymywa¢ Teren Budowy i wykopy w stanie bez wody stojacej,

- podejmowac wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie si¢ do przepisow i norm dotyczacych
ochrony $rodowiska na terenie i wokot Terenu Budowy, oraz bedzie unika¢ uszkodzen lub ucigzliwosci dla
0soOb lub wlasnosci spotecznej 1 innych, a wynikajacych ze skazenia, hatasu lub innych przyczyn powstatych
w nastgpstwie jego sposobu dziatania. Stosujac si¢ do tych wymagan begdzie mial szczegdlny wzglad na:

- lokalizacj¢ warsztatow, magazynow, sktadowisk, ukopow i drog dojazdowych.

- $rodki ostroznosci i zabezpieczenia przed:

- zanieczyszczeniem ciekoOw wodnych pytami lub substancjami toksycznymi,
- zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,
- mozliwoscig powstania pozaru.

Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzegac¢ przepisow ochrony przeciwpozarowe;.

Wykonawca bedzie utrzymywaé sprawny sprzet przeciwpoZarowy, wymagany przez odpowiednie przepisy, na
terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych, mieszkalnych i magazynach oraz w maszynach
i pojazdach.

Materiaty tatwopalne beda sktadowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone przed
dostepem 0sdb trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywolanym jako rezultat
realizacji Robot albo przez personel Wykonawcy.

Materialy szkodliwe dla otoczenia
Materiaty, ktore w sposob trwaly sg szkodliwe dla otoczenia, nie bedg dopuszczone do uzycia.
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Wszelkie materialy odpadowe uzyte do Robdt beda miaty §wiadectwa dopuszczenia, wydane przez uprawniong
jednostke, jednoznacznie okreslajace brak szkodliwego oddziatywania tych materiatow na srodowisko.

Ograniczenie obciazen osi pojazdow

Wykonawca stosowaé si¢ bedzie do ustawowych ograniczen obcigzenia na o$§ przy transporcie materiatow i
wyposazenia na i z terenu Robot. Uzyska on wszelkie niezbedne zezwolenia od wladz co do przewozu
nietypowych wagowo tadunkow i w sposob ciaggly bedzie o kazdym takim przewozie powiadomiony Inwestor.
Pojazdy 1 tadunki powodujace nadmierne obcigzenie osiowe nie bgda dopuszczone na $wiezo ukonczony
fragment budowy w obrebie terenu budowy i Wykonawca bedzie odpowiadat za naprawe wszelkich Robot w
ten sposob uszkodzonych.

Ochrona i utrzymanie Robét

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrone Robdt i za wszelkie materiaty i urzadzenia uzywane do Robot
od daty rozpoczecia do daty wydania Swiadectwa Przejecia przez Inwestora.

Kazda cze$¢ Robot powinna by¢ utrzymywana w zadowalajagcym stanie przez caly czas, az do momentu
wystawienia Swiadectwa Przejecia.

Inwestor (Inspektor nadzoru) moze wstrzymac¢ Roboty i podjac jakiekolwiek dziatanie, ktore uzna za niezbgdne
jesli Wykonawca zaniedba w ciagu 24 godzin wykonania jakichkolwiek polecen Inwestora w odniesieniu do
utrzymania i zabezpieczenia Robot.

Stosowanie si¢ do prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ polskie prawo i wszystkie przepisy wydane przez wiladze centralne i
miejscowe oraz inne przepisy i wytyczne, ktore sa w jakikolwiek sposdb zwigzane z Robotami i bedzie w pelni
odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw, przepiséw i wytycznych podczas prowadzenia Robot.

2. Materialy

Do wykonania robot moga by¢ stosowane wyroby budowlane spetniajace warunki okreslone w:
- Ustawie z dnia 7 lipca 1994 r. Prawo budowlane (tekst jednolity: Dz.U. z 2003 r., Nr 207, poz. 2016; z
p6zniejszymi zmianami),
- Ustawie z dnia 16 kwietnia 2004 r. o wyrobach budowlanych (Dz.U. z 2004 r., Nr 92, poz. 881),
- Ustawie z dnia 30 sierpnia 2002 r. o systemie oceny zgodnosci (Dz.U. z 2002 r., Nr 166, poz. 1360, z
p6zniejszymi zmianami).

2.1. Urzadzenia i materiaty

Urzadzenia i materiaty powinny:

- by¢ zgodne z normami odno$nie konstrukcji, dziatania, zasad BHP i p-poz,

- pochodzi¢ od znanych i uznanych producentow.
Ponadto urzadzenia powinny:

- posiada¢ wysokg sprawnos¢ i niezawodnos¢ dziatania,

- posiada¢ serwis w Polsce.
Wykonawca powinien przedstawi¢ aktualne $wiadectwa, $wiadectwa zgodnosci i atesty techniczne
za$wiadczajace, ze urzadzenia 1 materialy spelniaja wymagania Zamawiajgcego ustalone w Projekcie
Budowlanym.

a) Wymagania materialowe

Urzadzenia i materiaty powinny by¢ wykonane z materiatow odpowiednich z technologicznego  punktu
widzenia i odpornych na korozj¢. Powinny posiada¢ odpowiednig wytrzymato$¢ mechaniczng.

Materiaty beda odporne na korozje lub wilasciwie zabezpieczone przez nalozenie odpowiedniej powtoki
ochronnegj.

Rury, osprzet, studzienki inspekcyjne oraz inne elementy urzadzen podziemnych zostang trwale i wyraznie
oznakowane przez producenta.
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Dokumenty potwierdzajace mozliwos¢ stosowania poszczegdlnych towarow do budowy sa nastgpujace:

- $wiadectwa bezpieczenstwa lub §wiadectwa zgodnosci, jezeli zostaty wydane zwigzane normy, lub

- aprobaty techniczne, jezeli zwigzane normy nie zostaty wydane, lub

- os$wiadczenie wystawione przez producenta towaru potwierdzajace zgodno$é towaru z normami lub innymi
dokumentami normujacymi (np. kryteriami technicznymi), zgodnie z obowigzujacymi przepisami.

b) Wymagania budowlane

Wykonawca zapewni dostep dla montazu i demontazu urzadzen jak rowniez dla celéw konserwacji i

czyszczenia.

¢) Wymagania funkcjonalne

Urzadzenia zapewnia osiggniecie planowanych osiggow, dla ktorych zostaty zaprojektowane oraz osiggnigcie

zaplanowanych efektow ekologicznych podczas ich dziatania.

d) Wymagania dotyczace ustug

Urzadzenia zostana dostarczone ze znanych i uznanych firm, dla zapewnienia mozliwosci zakupu czesci

zamiennych w okresie 10 lat od daty zakonczenia okresu zawiadamiania o uszkodzeniach.

2.2. Zrddta szukania materiatow

Materialy dostarczane przez Zamawiajacego

Nie przewiduje sig.
Materialy dostarczane przez Wykonawce

Wszystkie materialty beda dostarczane przez Wykonawce. Co najmniej na trzy tygodnie przed
zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materiatow przeznaczonych do wykonania Robot, Wykonawca
przedstawi szczegétowe informacje dotyczace proponowanego zrodlta wytwarzania, zamawiania lub
wydobywania tych materiatdéw i odpowiednie $wiadectwa badan laboratoryjnych oraz probki do zatwierdzenia
przez Inspektora.
Zatwierdzenie pewnych materiatéw z danego zrodta nie oznacza automatycznie, ze wszelkie materialy z danego
zrodla uzyskaja zatwierdzenie.
Wykonawca zobowigzany jest do prowadzenia badan, w celu udokumentowania, ze materialy uzyskane z
dopuszczonego zrodta w sposob ciaggly spetniaja wymagania Specyfikacji Technicznych w czasie postgpu
Robot.

2.3. Pozyskiwanie materialdw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwolen i zatwierdzen od wtascicieli i odno$nych wladz na pozyskanie
materiatow z jakichkolwiek zrédet miejscowych i jest zobowigzany dostarczy¢ Inspektorowi wymagane
dokumenty przed rozpoczeciem eksploatacji zrodta.

Wykonawca przedstawi wiarygodne wyniki badan terenowych i laboratoryjnych oraz proponowang przez siebie
metode wydobycia i selekcji do zatwierdzenia Inspektorowi.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno§¢ za spetnienie wymagan ilo$ciowych i1 jakoSciowych materialow z
jakiegokolwiek zrodta

Wykonawca poniesie wszystkie koszty, a w tym: oplaty, wynagrodzenia i jakiekolwiek inne koszty zwigzane z
dostarczeniem materialdow do Robot.

Humus i1 nadklad czasowo zdjete z terenu wykopow, ukopow i miejsc pozyskania piasku i zwiru beda
formowane w hatdy i wykorzystane przy zasypce i przywracaniu stanu terenu przy ukonczeniu Robot.
Wszystkie odpowiednie materiaty pozyskane z wykopow na Terenie Budowy lub z innych miejsc wskazanych
w Kontrakcie bgda wykorzystane do Robot lub odwiezione na odktad odpowiednio do wymagan Kontraktu lub
wskazan Inspektora.

Z wyjatkiem uzyskania na to pisemnej zgody Inspektora, Wykonawca nie bedzie prowadzi¢ Zzadnych wykopow
w obrebie Terenu Budowy poza tymi, ktore zostaly wyszczegolnione w Kontrakcie.

2.4. Inspekcja wytworni materialow

Inspektor moze zleca¢ okresowe kontrole wytworni materiatdow w celu sprawdzenia zgodnosci stosowanych
metod produkcyjnych z wymaganiami Specyfikacji Technicznych. Probki materiatéw mogg by¢ pobierane w
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celu sprawdzenia ich wlasciwosci. Wynik tych kontroli bedzie podstawa akceptacji okreslonej partii materiatow
pod wzglgdem jakosci.

2.5. Materialy nie odpowiadajace wymaganiom

Materialy nie odpowiadajace wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z Terenu Budowy, badz
ztozone w miejscu wskazanym przez Inspektora. Jesli Inspektor zezwoli Wykonawcy na uzycie tych materiatléw
do innych robot, niz te dla ktorych zostaty zakupione, to zostanie dokonana przez Inspektora stosowna korekta
ich kosztow. Kazdy rodzaj Robot, w ktorym znajduja si¢ nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty,
Wykonawca wykonuje na wtasne ryzyko, liczac si¢ z jego nie przyjeciem i nie zaptaceniem.

2.6. Skladowanie materialdéw

Wykonawca zapewni aby tymczasowo skladowane materiaty, do czasu gdy beda one potrzebne do Robot, byty
zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaty swoja jako$¢ i wlasciwosci do Roboét i byly dostepne do
kontroli przez Inspektora. Miejsca czasowego sktadowania bgda zlokalizowane w obrebie Terenu Budowy w
miejscach uzgodnionych z Inspektorem lub poza Terenem Budowy w miejscach zorganizowanych przez
Wykonawce.

2.7. Warlantowe stosowanie materialow

Jesli Specyfikacje Techniczne i Dokumentacja Projektowa przewiduja mozliwo$¢ wariantowego zastosowania
rodzaju materialtow w wykonywanych Robotach. Wykonawca powiadomi Inspektora o swoim zamiarze co
najmniej 3 tygodnie przed uzyciem materiatu, albo w okresie dluzszym, jesli bedzie to wymagane dla badan
prowadzonych przez Inspektora. Wybrany i zaakceptowany rodzaj materialu nie moze by¢ pdzniej zmieniany
bez zgody Inspektora.

3. Sprzet

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory jest wlasciwy dla danego celu i nic
spowoduje niekorzystnego wplywu na jakos¢ wykonywanych Robot. Sprzet uzywany do Robot powinien by¢
zgodny z oferta Wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod wzgledem typow i ilosci wskazaniom zawartym w
ST, PZJ lub projekcie organizacji Robot, zaakceptowanym przez Inspektora; w przypadku braku ustaleh w
takich dokumentach sprzet powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez Inspektora.

Liczba 1 wydajnos¢ sprzetu bedzie gwarantowaé przeprowadzenie Robdt, zgodnie z zasadami okreslonymi w
Dokumentacji Projektowej, ST i wskazaniach Inspektora. Sprzet bedacy wlasnoscig Wykonawey lub wynajety
do wykonania Robot ma by¢ utrzymywany w dobrym stanie i gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z
normami ochrony $rodowiska i przepisami dotyczacymi jego uzytkowania.

Wykonawca dostarczy Inspektorowi kopie dokumentéw potwierdzajacych dopuszczenie sprzetu do
uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Jezeli Dokumentacja Projektowa i ST przewidujag mozliwo$¢ wariantowego uzycia sprzetu przy wykonywanych
Robotach, Wykonawca powiadomi Inspektora 0 swoim zamiarze wyboru i uzyska jego akceptacj¢ przed
uzyciem sprzetu. Wybrany sprzet, po akceptacji Inspektora, nie moze by¢ p6zniej zmieniany bez jego zgody.
Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujace zachowania warunkow Kontraktu,
zostanie przez Inspektora zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do Robot.

4. Transport

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich §rodkéw transportu, ktore nie wptyna niekorzystnie
na jako$¢ wykonywanych Robot i wlasciwosci przewozonych materiatow.

Liczba $rodkéw transportu bedzie zapewniaé prowadzenie Robédt zgodnie z zasadami okreslonymi w
Dokumentacji Projektowej, ST i wskazaniach Inspektora, w terminie przewidzianym Kontraktem.
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Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beds, spelnia¢ wymagania dotyczace przepisoOw ruchu drogowego
w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie i innych parametréw technicznych. Srodki transportu nie
odpowiadajace warunkom Umowy na polecenie Inspektora bedg usuniete z Terenu Budowy.

Wykonawca bedzie usuwaé¢ na biezaco, na wiasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego
pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do Terenu Budowy.

5. Wykonanie robot

Ogolne zasady wykonywania Robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za wykonanie Roboét, zgodnie z Warunkami Umowy, oraz za jako$§¢
zastosowanych materiatow , za ich zgodno$¢ z Dokumentacja Projektowa, wymaganiami ST oraz poleceniami
Inspektora.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢, za doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie wysokosci wszystkich
czesci Robot zgodnie z wymiarami i rzgdnymi okreslonymi w Dokumentacji Projektowe;j.

Wykonawca na wlasny koszt poprawi wszelkie btedy i pomytki powstajace podczas wykonywania Robot.
Sprawdzenie wytyczenia Robot lub wyznaczenia wysokosci przez Inspektora nie zwalnia Wykonawcy od
odpowiedzialno$ci za ich doktadnosé.

Decyzje Inspektora dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatéw i czesci Robot bedg oparte na wymaganiach
sformutowanych w Kontrakcie, Dokumentacji Projektowej i w ST, a takze w normach i wytycznych.

Polecenia Inspektora beda wykonywane nie pdzniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po ich otrzymaniu
przez Wykonawce, pod grozba zatrzymania Robot. Skutki finansowe z tego tytutu ponosi Wykonawca.

6. Kontrola jakosci robot

Program zapewnienia jakosci (PZJ)

Do obowigzkow Wykonawcy nalezy opracowanie i przedstawienie do aprobaty Inspektora programu
zapewnienia jako$ci, w ktorym przedstawi on zamierzony sposob wykonywania Robdt, mozliwosci techniczne,
kadrowe i organizacyjne gwarantujace wykonanie Robot zgodnie z Dokumentacja Projektowa, ST oraz
poleceniami i ustaleniami przekazanymi przez Inspektora. Program zapewnienia jakos$ci bgdzie zawierac:

a) czes¢ ogdlna opisujacy:

— organizacj¢ wykonania Robot, w tym terminy i sposob prowadzenia Robot,

— organizacj¢ ruchu na budowie ,

— BHP,

— wykaz zespotéw roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne ,

— wykaz oso6b odpowiedzialnych za jako$¢ i terminowo$¢ wykonania poszczegdlnych elementéw Robot

— system (sposob i procedure) proponowanej kontroli jakosci wykonywanych Robot

— wyposazenie w sprzet i urzgdzenia do pomiaréw i kontroli (opis laboratorium , ktoremu Wykonawca
zamierza zleci¢ prowadzenie badan),

— sposéb oraz forme gromadzenia wynikow badan laboratoryjnych,

b) czes$¢ szczegdlowa opisujaca dla kazdego asortymentu Robot:

— wykaz maszyn i urzgdzen stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi,

— rodzaje i ilo$¢ érodkow transportu oraz urzgdzen do magazynowania i zatadunku materiatow, spoiw,
lepiszczy, kruszyw itp.

— sposob zabezpieczenia i ochrony fadunkow przed utratg ich wlasciwo$ci w czasie transportu,

— sposOb 1 procedur¢ pomiaréw i1 badan (rodzaj i czegstotliwo$é, pobieranie probek, legalizacja i
sprawdzanie urzadzen, itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatdw, wytwarzania mieszanek i
wykonywania poszczeg6lnych elementow Robot,

— sposob postepowania z materiatami i Robotami nie odpowiadajacymi wymaganiom.

Zasady kontroli jakosci Robdt
Celem kontroli Robot bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiagnac zatozong jakos¢
Robot. Wykonawca jest odpowiedzialny za pelng kontrolg Roboét i jakosci materialow. Wykonawca zapewni
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odpowiedni system kontroli, wlaczajac personel, laboratorium, sprz¢t, zaopatrzenie i wszystkie urzadzenia
niezbg¢dne do pobierania probek i badan materialdow oraz Robot.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inzynier moze zazada¢ od Wykonawcy przeprowadzenia badan w celu
zademonstrowania, ze poziom ich wykonywania jest zadowalajacy. Wykonawca bedzie przeprowadza¢ pomiary
i badania materiatéw oraz Robot z czgstotliwoscig zapewniajgcg stwierdzenie, ze Roboty wykonano zgodnie z
wymaganiami zawartymi w Dokumentacji Projektowej i ST. Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich
czestotliwos¢ sa okreslone w ST, normach i wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaly one tam okreslone,
Inspektor ustali jaki zakres kontroli jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie Robot zgodnie z Kontraktem.
Wykonawca dostarczy Inspektorowi $wiadectwa, ze wszystkie stosowane urzadzenia i sprzg¢t badawczy
posiadaja wazng legalizacje, zostaly prawidlowo wykalibrowane i1 odpowiadaja wymaganiom norm
okreslajacych procedury badan.

Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan materialow ponosi Wykonawca.

Pobieranie prébek

Probki beda pobierane losowo. Zaleca si¢ stosowanie statystycznych metod pobierania probek, opartych na
zasadzie, ze wszystkie jednostkowe elementy produkcji moga by¢ z jednakowym prawdopodobienstwem
wytypowane do badan.

Inspektor bedzie mie¢ zapewniong mozliwos¢ udziatu w pobieraniu probek.

Na zlecenie Inspektora Wykonawca bedzie przeprowadza¢ dodatkowe badania tych materiatow, ktore budza
watpliwo$¢ co do jakosci, o ile kwestionowane materiaty nie zostang przez Wykonawce usuniete lub ulepszone
z wlasnej woli. Koszty tych dodatkowych badan pokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenia usterek;
w przeciwnym przypadku koszty te pokrywa Zamawiajacy.

Pojemniki do pobierania probek beda, dostarczone przez Wykonawce i zatwierdzone przez Inspektora. Probki
dostarczone przez Wykonawce do badan wykonywanych przez Inspektora beda odpowiednio opisane i
oznakowane.

Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary beda  przeprowadzone zgodnie z wymaganiami odpowiednich norm.
W przypadku, gdy normy nie obejmujg jakiegokolwiek badania wymaganego w ST, stosowaé¢ mozna wytyczne
krajowe, albo inne procedury, zaakceptowane przez Inspektora. Przed przystapieniem do pomiaréw lub badan,
Wykonawca powiadomi Inspektora o rodzaju miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru
lub badania, Wykonawca przedstawi na pismie ich wyniki do akceptacji Inspektora.

Raporty z badan

Wykonawca bedzie przekazywaé Inspektorowi kopie raportdow z wynikami badan jak najszybciej, nie pdzniej
jednak niz w terminie okreslonym w program zapewnienia jakosci.

Wyniki badan (kopie) beda przekazywane Inspektorowi na formularzach wedlug dostarczonego przez niego
wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych.

Badania prowadzone przez Inspektora

Dla celow kontroli jakosci 1 zatwierdzenia, Inspektor uprawniony jest do dokonywania kontroli, pobierania
probek i badania wszystkich materiatow u zrodta ich wytwarzania, i zapewniona mu bedzie wszelka potrzebna
do tego pomoc ze strony Wykonawcy i producenta materiatow.

Inspektor, po uprzedniej weryfikacji systemu kontroli Robot prowadzonego przez Wykonawce, bedzie oceniac
zgodno$¢ materialow i Robot z wymaganiami ST na podstawie wynikéw badan dostarczonych przez
Wykonawce.

Inspektor moze pobiera¢ probki materialow i prowadzi¢ badania niezaleznie od Wykonawcy, na swoj koszt.
Jezeli wyniki tych badan wykaza, Ze raporty Wykonawcy sg niewiarygodne, to Inzynier poleci Wykonawcy lub
zleci niezaleznemu laboratorium przeprowadzenie powtornych Iub dodatkowych badan, albo oprze sie¢
wylacznie na wlasnych badaniach przy ocenie zgodno$ci materiatdéw i Robot z Dokumentacjg Projektowa i ST.
W takim przypadku calkowite koszty powtdrnych lub dodatkowych badan i pobierania probek poniesione
zostang przez Wykonawcg.

Atesty jakoSci
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Przed wykonaniem badan jako$ci materiatow przez Wykonawce, Inspektor moze dopusci¢ do uzycia materiaty
posiadajace atest producenta stwierdzajacy ich pelng zgodnosé z warunkami podanymi w ST.

W przypadku materiatéw, dla ktorych atesty sa wymagane przez ST, kazda partia dostarczona do Robot bedzie
posiada¢ atest okreslajacy w sposob jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe bedg posiadaé atesty wydane przez producenta poparte w razie potrzeby wynikami
wykonanych przez niego badan. Kopie wynikéw tych badan beda dostarczone przez Wykonawce Inspektorowi.
Materialy posiadajace atesty, a urzadzenia wazne legalizacje, mogg by¢ badane w dowolnym czasie. Jezeli
zostanie stwierdzona niezgodnos$¢ ich whasciwosci z ST to takie materiaty i/lub urzadzenia zostang odrzucone.

Dokumenty budowy
1) Dziennik Budowy
Dziennik Budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowigzujacym od dnia Rozpoczgcia Robot do
konca Okresu Zglaszania Wad. Odpowiedzialno$¢ za prowadzenie Dziennika Budowy zgodnie z polskim
Prawem Budowlanym spoczywa ha Wykonawcy.
Zapisy w Dzienniku Budowy beda dokonywane na biezaco i begdg dotyczy¢ przebiegu Robdt, stanu
bezpieczenstwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczej strony budowy.
Kazdy zapis w Dzienniku Budowy bedzie opatrzony data jego dokonania, podpisem osoby, ktéra dokonata
zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiska stuzbowego. Zapisy  beda czytelne, dokonane
trwalg technikg w porzadku chronologicznym, bezposrednio jeden pod drugim, bez przerw.
Zataczone do Dziennika Budowy protokoty i inne dokumenty beda oznaczone kolejnym numerem zalgcznika i
opatrzone data i podpisem Wykonawcy i Inspektora.
2) Ksiega Obmiaru
Ksiega Obmiaru stanowi dokument w ktorym dokonywane sa zapisy dotyczace ilosci kazdej pozycji Robot..
Obmiary wykonanych Roboét przeprowadza, si¢ w sposob ciagly w jednostkach przyjetych w Wycenionym
Przedmiarze Robot i wpisuje do Ksiegi Obmiaru
3) Dokumenty laboratoryjne
Dzienniki laboratoryjne Wykonawcy, atesty materiatdéw, orzeczenia o jakosci materialow, recepty robocze i
kontrolne wyniki badan Wykonawcy beda gromadzone w formie uzgodnionej w programie zapewnienia
jako$ci. Dokumenty te stanowig zatgcznik do odbioru Robdt. Winny by¢ udostepnione na kazde zyczenie
Inspektora.
4) Pozostale dokumenty budowy
Do dokumentow budowy zalicza si¢, oprocz wymienionych w pkt. 1)-3) nastgpujace dokumenty:

- pozwolenie na realizacje¢ zadania budowlanego,

- protokoty przekazania Terenu Budowy,

- umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne,

- protokoty odbioru Robét,

- protokoty z narad i ustalen,

- korespondencj¢ na budowie.
5) Przechowywanie dokumentéw budowy
Dokumenty budowy beda przechowywane na Terenie Budowy w miejscu bezpiecznym. Zaginigcie,
ktoregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie w formie przewidzianej
prawem.
Wszelkie dokumenty budowy beda zawsze dostepne dla Inspektora i przedstawiane do wgladu na zyczenie
Zamawiajacego.

7. Obmiar robot

Zasady obmiaru Robot
Obmiar Robot bedzie okresla¢ faktyczny zakres w wykonywanych Robot zgodnie z Dokumentacja Projektowa i
ST, w jednostkach ustalonych w Wycenionym Przedmiarze Robét.
Obmiaru Robot dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inspektora o zakresie obmierzanych Robot
i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem.
Wyniki obmiaru beda wpisane do Ksiggi Obmiaru.
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Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w Przedmiarze Robot lub gdzie indziej w
Specyfikacjach Technicznych nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku ukonczenia wszystkich Robot. Bledne
dane zostang poprawione wg instrukcji Inspektora na pismie.

Obmiar gotowych Robdt bedzie przeprowadzony z czestoscia wymagang do celu miesigcznej platnosci na
rzecz. Wykonawcy lub w innym czasie okreslonym w Kontrakcie lub oczekiwanym przez Wykonawce i
Inspektora.

Zasady okreslania iloSci Robét i materialow

Dhugosci i odleglosci pomigdzy wyszczegolnionymi punktami skrajnymi bgdg obmierzone poziomo wzdhuz linii
OSIOWE].

Jesli Specyfikacje Techniczne wiasciwe dla danych Robdt nie wymagaja tego inaczej, objetosci beda wyliczone
w m® jako dtugo$é pomnozona przez $redni przekroj.

Tlosci, ktore maja by¢ obmierzone wagowo, beda wazone w tonach lub kilogramach, zgodnie z wymaganiami
Specyfikacji Technicznych.

Urzadzenia i sprzet pomiarowy.

Wszystkie urzadzenia i sprz¢t pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru Robdt beda zaakceptowane przez
Inspektora.

Urzadzenia i sprzet pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawce. Jezeli urzadzenia te lub sprzet
wymagaja badan atestujacych, to Wykonawca bedzie posiada¢ wazne swiadectwa legalizacji.

Wszystkie urzadzenia pomiarowe beda przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie, w catym okresie
trwania Robot.

Wagi i zasady wazenia.

Wykonawca dostarczy i zainstaluje urzadzenia wagowe odpowiadajace odno$nym wymaganiom Specyfikacji
Technicznych. Bedzie utrzymywac to wyposazenie zapewniajagc w sposob ciagly zachowanie doktadnosci
wymaganej dla danego celu, wg norm zatwierdzonych przez Inspektora.

Czas przeprowadzania obmiaru.

Obmiary beda przeprowadzane przed czesciowym lub koncowym odbiorem Robét, a takze w przypadku
wystepowania dtuzszej przerwy w Robotach. Obmiar Robot zanikajagcych przeprowadza si¢ w czasie ich
wykonywania. Obmiar Robdt podlegajacych zakryciu przeprowadza si¢ przed ich zakryciem.

8. Odbior robot

Rodzaje odbioréw Robot.

W zaleznosci od ustalen odpowiednich Szczegotowych Specyfikacji Technicznych, roboty podlegaja
nastgpujacym etapom odbioru, dokonywanym przez Inspektora przy udziale Wykonawcy:

a) odbiér Robot zanikajagcych i ulegajgcych zakryciu,

b) przejecie czeSci Robot,

c) akceptacja Robot potwierdzona Swiadectwem Wykonania.

Odbior Robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu.
Odbidér Robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci wykonywanych
Robat, ktore w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.

Odbior Robot zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu bedzie dokonany w czasie umoZliwiajgcym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogdlnego postepu Robot.

Odbioru Robdt dokonuje Inspektor.

Gotowos¢ danej cze$ci Robot do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do Dziennika Budowy z jednoczesnym
powiadomieniem Inspektora. Odbidr bedzie przeprowadzony niezwlocznie, nie pdzniej jednak niz w ciggu 3 dni
od daty zgtoszenia wpisem do Dziennika Budowy i powiadomienia o tym fakcie Inspektora.
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Jako$¢ i ilos¢ Robot ulegajacych zakryciu ocenia Inspektor na podstawie dokumentdéw zawierajacych komplet
wynikow badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z Dokumentacja
Projektowa, ST i uprzednimi ustaleniami.

Przejecie Robot lub czesci Robot

Przejgcia czgéci Robot dokonuje si¢ wg zasad okreslonych w Warunkach Kontraktu.

Kiedy cato§¢ Robdt zostanie zasadniczo ukonczona i przejdzie zadowalajaco Proby Koncowe, Wykonawca
zobowiazuje si¢ zakonczy¢ wszystkie zalegle roboty po Okresie Zglaszania Wad w czasie okreSlonym przez
Inspektora w Swiadectwie Przejecia.

Dokumenty do Przejecia Robét i Odcinkow
Do odbioru koncowego Wykonawca jest zobowigzany przygotowaé nastepujace dokumenty:
- Dokumentacje Projektowa z naniesionymi zmianami i z aktualnymi uzgodnieniami,
- po wykonawcza dokumentacje geodezyjna dla wykonanych Robét,
- Specyfikacje Techniczne,
- uwagi i zalecenia Inspektora, zwlaszcza przy odbiorze Robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu, i
udokumentowanie wykonania Jego zalecen.
- recepty i ustalenia technologiczne,
- Dziennik Budowy i Ksigga Obmiaru,
- wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych zgodne z ST i PZJ,
- atesty jako$ciowe wbudowanych materialow,
- opini¢ technologiczna sporzadzong na podstawie wszystkich wynikéw badan i pomiaréw zataczonych do
dokumentow odbioru, a wykonywanych zgodnie z PZJ i ST,
- sprawozdanie techniczne,
- dokumentacj¢ z wbijania pali (dziennik wbijania pali, dziennik wbijania $cianek szczelnych,
metryki pali, wydruki komputerowe wykonywanych pali)
- inne dokumenty wymagane przez Zamawiajacego.
Sprawozdanie techniczne bedzie zawierac:
- zakres i lokalizacje wykonywanych Robot,
- wykaz wprowadzonych zmian w stosunku do Dokumentacji Projektowej przekazanej przez
Zamawiajacego,
- raporty z kontroli przy uzyciu kamer wideo, lacznie z kasetami,
- uwagi dotyczace warunkow realizacji Robot,
- date rozpoczecia i zakonczenia Robot,
W przypadku gdy, wedtug komisji, Roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie beda gotowe
do Przejecia Robot, komisja w porozumieniu z Wykonawcg wyznaczy ponowny termin Przejecia Robot.

Swiadectwo Wykonania
Wykonanie zobowigzan Wykonawcy objetych Kontraktem zostanie potwierdzone przez Swiadectwo
Wykonania.

9. Podstawa platnosci

Ustalenia ogolne
Podstawa ptatnosci jest cena jednostkowa, skalkulowana przez Wykonawce za jednostke obmiarowa ustalong
dla danej pozycji Przedmiaru Robot.
Cena jednostkowa pozycji bedzie uwzgledniaé wszystkie czynno$ci, wymagania i badania sktadajace si¢ na
jej wykonanie, okreslone dla tej Roboty w pkt 9 ST i w Dokumentacji Projektoweyj.
Cena jednostkowa bedzie obejmowac w szczegolnosci (patrz rowniez wprowadzenie do Przedmiaru Robot):

- robocizng bezposrednia,

- warto$¢ zuzytych materiatow wraz z kosztami ich zakupu
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- warto$¢ pracy sprzgtu wykonawcy wraz z kosztami jednorazowymi, (sprowadzenie sprzg¢tu na Teren
Budowy i z powrotem, montaz i demontaz na stanowisku pracy),

- koszty posrednie, w sktad ktoérych wchodza,: ptace personelu i kierownictwa budowy, pracownikow
nadzoru i laboratorium, koszty urzadzenia i eksploatacji zaplecza budowy (w tym doprowadzenie energii i
wody, budowa drog dojazdowych itp.), koszty dotyczace oznakowana Robot, wydatki dotyczace bhp,
ustugi obce na rzecz budowy, oplaty za dzierzawe placéw 1 bocznic, ekspertyzy dotyczace wykonanych
Robét, ubezpieczenia oraz koszty zarzgdu przedsigbiorstwa Wykonawcy,

- zysk kalkulacyjny zawierajacy ewentualne ryzyko Wykonawcy z tytulu innych wydatkow mogacych
wystapi¢ w czasie realizacji Robot w Okresie Zgtaszania Wad,

- podatki obliczane zgodnie z obowigzujacymi przepisami. VAT nie bedzie

- dodawany do cen jednostkowych.

Cena jednostkowa zaproponowana przez Wykonawceg za dang pozycje w Wycenionym Przedmiarze Robot jest
ostateczna.

10. Przepisy zwigzane

Specyfikacje Techniczne w réznych miejscach powotuja sie¢ na Polskie Normy (PN), przepisy branzowe,
instrukcje. Nalezy je traktowac jako integralng cze$¢ i nalezy je czytaé tacznie z Rysunkami i Specyfikacjami.
Zastosowanie bgda miaty ostatnie wydania Polskich Norm (datowane nie po6zniej niz 30 dni przed datg
sktadania ofert), o ile nie postanowiono inaczej. Roboty beda wykonywane w bezpieczny sposob, Scisle w
zgodzie z Polskimi Normami (PN) lub ich odpowiednikami europejskimi w zakresie ich zgodnosci z przepisami
obowigzujacymi w Polsce.

Wykonawca jest zobowigzany do przestrzegania innych norm krajowych, ktére obowiazuja w zwigzku
z wykonaniem prac objetych Umowa i stosowania ich postanowien na réwni z wszystkimi innymi
wymaganiami, zawartymi w Specyfikacjach Technicznych.

Zaktada sig¢, iz Wykonawca doglebnie zaznajomit si¢ z trescig i wymaganiami tych norm.
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SST 1. ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE
1. WSTEP

1.1. Przedmiot Szczegotowej Specyfikacji Technicznej (SST)

Przedmiotem niniejszej Szczegotowej Specyfikacji Technicznej s wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robot przygotowawczych w ramach inwestycji ,,Mala retencia Morawy (zadanie nr 10-13-1.2-04)”
realizowane w ramach projektu Budowa obiektéw malej retencji w Nadlesnictwie Karwin — opracowanie
dokumentacji projektowo-kosztorysowej — czesé nr 3.

1.2. Zakres stosowania
Szezegotowa Specyfikacja Techniczna (SST) jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot
Roboty, ktorych dotyczy SST obejmuja wszystkie czynnosci umozliwiajace i majace na celu wykonanie

robot przygotowawczych na przedmiotowym obiekcie. W zakres tych robot wchodza:

— roboty pomiarowe,

— wykoszenie traw i porostow,

— zdjecie warstwy humusu,

— wykonanie studni betonowych tymczasowych,

— pompowanie wody.

1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia w niniejszych SST sa zgodne z definicjami zawartymi
w odpowiednich normach i wytycznych branzowych.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczgce robot
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robot, ich zgodnos$é
z dokumentacja projektowa, SST i poleceniami Inspektora nadzoru inwestorskiego.

2. MATERIALY
Roboty pomiarowe

Do utrwalenia punktow gtéwnych trasy nalezy stosowac pale drewniane z gwozdziem lub prgtem
stalowym, shupki betonowe albo rury metalowe o dlugosci okoto 0,50 metra.
Pale drewniane umieszczone poza granicg robdt ziemnych, w sasiedztwie punktow zatamania trasy, powinny
mie¢ $rednicg od 0,15 do 0,20 m i dhugos¢ od 1,50 do 1,70 m.

Do stabilizacji pozostatych punktéw nalezy stosowac paliki drewniane $rednicy od 0,05 do 0,08 m i
dtugosci okoto 0,30 m, a dla punktéw utrwalanych w istniejacej nawierzchni bolce stalowe $rednicy 5 mm i
dhugosci od 0,04 do 0,05 m. ,,Swiadki” powinny mie¢ dtugo$é okoto 0,50 m i przekroj prostokatny.
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Wykoszenie traw 1 porostow
Nie wystepuja.

Zdjecie warstwy humusu
Nie wystepuja.

Wykonanie studni betonowych tymczasowych
Studnie betonowe prefabrykowane.

Pompowanie wody
Nie wystepuja.

Scinanie i1 karczowanie drzew i krzewow
Nie wystepuja

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczgce sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST 0 — Czes¢ ogolna.

3.2. Sprzet pomiarowy
Do wykonywania robdt pomiarowych nalezy stosowac nastepujacy sprzet:
— teodolity lub tachimetry,
— niwelatory,
— odbiorniki GPS,
— dalmierze,
- tyczki,
- Hlaty,
— tasmy stalowe, szpilki.

3.3. Sprzet do wykoszenia traw i porostow
Do wykonywania robdt zwigzanych z wykoszeniem traw i porostow nalezy stosowac:
— Kkosiarki reczne,
— kosiarki ptywajace,
— grabie i widly,
— kosiarki zawieszone na ciggniku,
— ciagnik kotowy z przyczepa skrzyniowg.

3.4. Sprzet do zdejmowania humusu

Do wykonywania robot zwigzanych ze zdjeciem warstwy humusu nalezy stosowac:
— spycharki,

— lopaty, szpadle i inny sprz¢t do rgcznego wykonywania robot ziemnych.

3.5. Sprzet do robot rozbiorkowych
Do wykonywania robot zwigzanych z rozbiorkami istniejgcych budowli nalezy stosowac:

3.6. Sprzet do wykonania studni betonowych tymczasowych

Do wykonywania studni betonowych nalezy stosowac:

— zuraw samochodowy wraz z zawiesiami przystosowanymi do przemieszczania kr¢gow betonowych,
samochdd ci¢zarowy,

koparki,

spycharki,
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— sprzet reczny — topaty, szpadle itp.

3.7. Sprzet do pompowania wody

Do wykonywania rob6t zwigzanych z pompowaniem wody z wykopow oraz przesigkdw przez grodze nalezy
dysponowac¢ sprzetem takim jak:

— pompy elektryczne,

— agregat pradotworczy,

— iglofiltry,

— samochod skrzyniowy,

— sprzet reczny — topaty, szpadle itp.

3.8. Sprzet do scinania i karczowania drzew i krzakow
Do wykonywania robot zwigzanych z usunigciem drzew i krzakéw nalezy stosowac:
— pity mechaniczne,
— specjalne maszyny przeznaczone do karczowania pni oraz ich usunigcia,
— spycharki,
— koparki lub ciagniki ze  specjalnym  osprzgtem do  prowadzenia prac  zwigzanych
z wyrebem drzew.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczgce transportu
Ogo6lne wymagania dotyczace transportu podano w: ST 0 — Czesé ogdlna.

4.2. Ogolne wymagania dotyczgce transportu sprzetu i materiatow

— Sprzet i materialy do robot pomiarowych mozna przewozi¢ dowolnymi $§rodkami transportu.

— Humus nalezy przemieszcza¢ z zastosowaniem spycharek albo przewozi¢ transportem samochodowym.
Wybér srodka transportu zalezy od odleglosci, warunkow lokalnych
i przeznaczenia humusu.

— Wykoszone trawy i porosty przewozi¢ transportem ciaggnikowym lub samochodowym.

— Kregi studni betonowych przewozi¢ dowolnym S$rodkiem transportu z zachowaniem odpowiednich
warunkow uktadania z tym, ze gorna warstwa kregéw nie moze przewyzszaé¢ $cian $rodka transportowego o
wiecej niz 1/3 srednicy zewnetrznej krggu lub 1/3 jego wysokosci.

— Pompy mozna przewozi¢ dowolnym srodkiem transportu przewidzianym do tego rodzaju prac.

— Pnie, karping, dragowing oraz galezie nalezy przewozi¢ transportem samochodowym. Pnie przedstawiajace
wartos$¢ jako material uzytkowy (np. budowlany, meblarski itp.) powinny by¢ transportowane w sposob nie
powodujacy ich uszkodzen.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robot podano w: ST 0 — Czesé ogolna.

5.2. Roboty pomiarowe
Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowigzujacymi instrukcjami Gtéwnego Urzedu
Geodezji 1 Kartografii oraz przez osoby posiadajace odpowiednie uprawnienia i kwalifikacje. Wszystkie prace
geodezyjne zwigzane z wyznaczeniem i realizacjg obiektow obejmujg migdzy innymi:
— wyznaczenie 1 stabilizacje w terenie (w nawigzaniu do statej osnowy geodezyjnej) roboczej osnowy,
realizacyjnej dostosowanej do ksztattu budowli (watu) 1 poszczegdlnych jej elementow,
— Wwyznaczenie w oparciu o roboczg osnowe realizacyjng, elementow geometrycznych budowli takich jak
osie, obrysy krawegdzie, zalamania itp.
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— Wwyznaczenie na terenie budowy i w bezposrednim jej sasiedztwie odpowiedniej ilosci reperow
wysokos$ciowych, przy czym punkty te powinny by¢ dowigzane do geodezyjnej osnowy wysokosciowej
obowiazujacej na tym terenie,

— Wwyznaczenie oraz kontrolg w czasie realizacji budowy wymaganych nachylen skarp, spadkoéw i osiadania
itp.,

— wykonywanie w czasie realizacji budowy pomiardw inwetaryzacyjnych budowli.

Poszczegdlne elementy geometryczne budowli powinny by¢é wyznaczone 1  zastabilizowane

w sposob umozliwiajacy operatywne ich wprowadzenie oraz wykorzystanie podczas realizacji budowy. Ze

wzgledu na roboty i transport technologiczny, geodezyjne wyznaczenie osi
i obrysow elementow budowli oraz parametrow cieku wymaga wyznaczenia bocznych odno$nikow
usytuowanych poza bezposrednia strefa robot, nie narazonych na zniszczenie

i umozliwiajacych szybkie odtworzenie uszkodzonych punktow.

Wyznaczenie punktow wysokosciowych i sytuacyjnych

Wykonawca powinien sprawdzi¢ czy rzgdne terenu okreslone w dokumentacji projektowej sa zgodne z
rzeczywistymi rzednymi terenu. Jezeli Wykonawca stwierdzi, ze rzeczywiste rzedne terenu istotnie rdznig si¢
od rzednych okre§lonych w dokumentacji projektowej, to powinien powiadomi¢ o tym Inspektora nadzoru.

Wykonaweca jest odpowiedzialny za ochrong wszystkich punktéw pomiarowych i ich oznaczen w czasie
trwania robot. Jezeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawiajacego zostang zniszczone przez Wykonawce
$wiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzenie jest konieczne do dalszego prowadzenia robdt, to
zostang one odtworzone na koszt Wykonawcy. Wszystkie pozostale prace pomiarowe konieczne dla
prawidtowej realizacji robot naleza do obowiazkow Wykonawcy.

Tyczenie obiektéw nalezy wykona¢ w oparciu o dokumentacje¢ projektowg oraz inne dane geodezyjne

przekazane przez Zamawiajacego, przy wykorzystaniu sieci poligonizacji panstwowej albo innej osnowy
geodezyjnej, okreslonej w dokumentacji projektowej.
Os trasy projektowanego/odbudowywanego odcinka watlu powinna by¢ wyznaczona w punktach gtownych i w
punktach posrednich W odleglosci zaleznej od charakterystyki terenu
i uksztattowania trasy, lecz nie rzadziej niz co 50 metrow. Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej 0si
trasy w stosunku do dokumentacji projektowej nie moze by¢ wigksze niz 5 cm. Rzgdne niwelety punktow osi
trasy nalezy wyznaczy¢ z doktadno$cia do 1 cm w stosunku do rzednych niwelety okreslonych w dokumentacji
projektowej.

Punkty gtowne 1 punkty posrednie poszczegdlnych obiektéw muszag by¢ zaopatrzone
w oznaczenia okreSlajace w sposob wyrazny i jednoznaczny charakterystyke i potozenie tych punktow.
Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrong wszystkich punktow pomiarowych i ich oznaczenie w czasie
trwania robot.

Wyznaczenie roboczych punktow wysokosciowych

Punkty wysoko$ciowe (repery robocze) nalezy wykona¢ dla kazdego punktu charakterystycznego
projektowanego obiektu budowlanego. Repery robocze nalezy zatozy¢ poza granicami robdt, z wykorzystaniem
punktow statych na stabilnych istniejacych budowlach.
W przypadku braku takich punktdéw, repery robocze nalezy zatozy¢ w postaci stupkdéw betonowych lub grubych
ksztattownikow stalowych, osadzonych w gruncie w sposéb wykluczajacy osiadanie. Rzedne reperow
roboczych nalezy okres$la¢ z taka doktadnoscia, aby Sredni btad niwelacji po wyréwnaniu byt mniejszy od 4
mm/km, stosujac niwelacje podwojna
w nawigzaniu do reperow panstwowych. Repery robocze powinny by¢ wyposazone w dodatkowe oznaczenia,
zawierajace wyrazne i1 jednoznaczne okreslenie nazwy reperu i jego rzednej.

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie  przekrojow  poprzecznych  obejmuje  wyznaczenie  krawedzi  nasypow
1 wykopow na powierzchni terenu, zgodnie z dokumentacjg projektowsg oraz w miejscach wymagajacych
uzupetnienia do poprawnego przeprowadzenia robot i w miejscach zaakceptowanych przez Inspektora Nadzoru.
Do wyznaczenia krawedzi nasypow i wykopow nalezy stosowaé dobrze widoczne paliki lub wiechy. Wiechy
nalezy stosowaé¢ w przypadku nasypow o wysokosci przekraczajgcej 1 m oraz wykopoéw glebszych niz 1 m.

18

LHYDROPROJEKT” Sp. z 0.0., Poznan



Budowa obiektow malej retencji w Nadlesnictwie Karwin — opracowanie dokumentacji projektowo-kosztorysowej — czegsé nr 3
wMata retencja Morawy (zadanie nr 10-13-1.2-04}) ”
SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA I ODBIORU ROBOT

Odlegtos¢ miedzy palikami lub wiechami nalezy dostosowaé do uksztaltowania terenu oraz geometrii trasy
obiektow liniowych. Odlegltos¢ ta powinna odpowiada¢ co najmniej odstepowi kolejnych przekrojow
poprzecznych.

Kolejnos¢ wykonywania robot geodezyjnych
— zlokalizowanie urzgdzen podziemnych w obszarze inwestycji i oznaczenie ich,
— oznaczenie terenu niezbgdnego dla obiektu budowlanego,
— wytyczenie osi krawedzi nasypu walu,
— wytyczenie osi przegrody przeciwfiltracyjnej,
— wykonanie pomiaréw sprawdzajacych walu na etapie oraz po ich realizacji.

5.3. Wykoszenie traw i porostow

Wykoszenie porostow i traw ze skarp, dna oraz w pasie pod czasowe zajecie przewiduje si¢ prowadzi¢
mechanicznie kosiarkg na ciggniku. Porosty po wykoszeniu, zgrabi¢c w pryzmy, a nastepnie zatadowaé
i przetransportowac na sktadowisko wskazane przez Inwestora.

5.4. Zdjecie warstwy humusu
Warstwe humusu nalezy zdja¢ w miejscach okreslonych w dokumentacji projektowej przy czym
powinna by¢ ona zdjeta w sposob umozliwiajacy jej pozniejsze uzycie. Zagospodarowanie nadmiaru humusu
powinno by¢ wykonane zgodnie z ustaleniami SST lub wskazaniami Inspektora nadzoru. Humus nalezy
zdejmowac mechanicznie z zastosowaniem spycharek, koparek lub r¢cznie.
Grubo$¢ zdejmowanej warstwy humusu powinna by¢ zgodna z ustaleniami dokumentacji projektowe;,
warunkami technicznymi lub wskazana przez Inspektora nadzoru, wedlug faktycznego stanu wystepowania.
Stan faktyczny bedzie stanowit podstawe do rozliczenia czynno$ci zwigzanych ze zdjgciem warstwy humusu.
Zdjety humus nalezy sktadowa¢ w regularnych pryzmach. Miejsca sktadowania humusu powinny by¢
przez Wykonawce tak dobrane, aby humus byl zabezpieczony przed zanieczyszczeniem, a takze najezdzaniem
przez pojazdy. Nie nalezy zdejmowacé humusu
w czasie intensywnych opadoéw i bezposrednio po nich, aby unikna¢ zanieczyszczenia gruntem nieorganicznym.

5.5. Roboty rozbiorkowe

Roboty rozbiérkowe mozna wykonywaé¢ mechanicznie lub r¢cznie w sposéb okreslony w Dokumentacji
projektowej i SST lub przez Inspektora nadzoru. Wszelkie prace rozbiorkowe nalezy prowadzi¢ z ostrozno$cig
i zachowaniem zasad BHP.

5.6. Studnie betonowe

Na czas wykonania robot budowlanych wymagajacych prowadzenia odwodnienia nalezy wykona¢ studnie
z kregow betonowych, z ktoérych bedzie pompowana woda.

Lokalizacj¢ studni betonowych wykona¢ wedlug dokumentacji projektowej lub w miejscach, ktore ustali
Wykonawca robot po uzgodnieniu z Inspektorem nadzoru.

5.7. Pompowanie wody z wykopow oraz przesigkow przez grodze
Ze studni nalezy pompowac filtrujaca wodg za pomoca pomp.
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot
Ogolne zasady kontroli jako$ci robot podano w: ST 0 — Czesé ogolna.

6.2. Kontrola jakosci prac pomiarowych
Kontrole jakosci prac pomiarowych nalezy prowadzi¢ wedhug ogdlnych zasad okre$lonych w instrukcjach i
wytycznych Gtownego Urzedu Geodezji 1 Kartografii.
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6.3. Kontrola wykoszenia traw i porostéw
Sprawdzenie jakosci robot polega na wizualnej ocenie wykonania prac.

6.4. Kontrola zdjecia warstwy humusu
Sprawdzenie jako$ci robot polega na wizualnej ocenie kompletno$ci zdjecia humusu.

6.5. Kontrola wykonania studni betonowych
Sprawdzenie jakos$ci robdt polega na sprawdzeniu zgodnosci z dokumentacja projektowa oraz wizualnej oceny.

6.6. Kontrola pompowania wody 7 wykopow
Kontrola jako$ci robdt polega na wizualnej ocenie wykonywanych prac.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robot podano w: ST 0 — Czes¢ ogolna.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostki obmiarowe dla:

—  robdt pomiarowych — kilometr [km] wyznaczonej trasy w terenie, [m*] wykopu — pomiary przy wykopach
fundamentowych, [1 ha] powierzchni — pomiary przy powierzchniowych robotach ziemnych,

—  wykoszenia traw i porostow — 1 m?

— usuniecia humusu — 1 m? zdjetej warstwy

—  rozebranej konstrukcji zelbetowej — 1 m®

— wykonanie studni — 1 szt.

— odwodnienie wykopéw — 1 m-g

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robot
Ogolne zasady odbioru robot podano w: ST 0 — Czes¢ ogdlna.

8.2. Odbior robot
Roboty pomiarowe

Odbidr robot zwigzanych z wytyczeniem obiektow nastgpuje na podstawie szkicow
i dziennikow pomiarow geodezyjnych lub protokétu z kontroli geodezyjnej, ktore Wykonawca przedktada
Inspektorowi nadzoru.
Scinanie i karczowanie drzew i krzakéw
Odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlega sprawdzenie dolow po wykarczowanych pniach,
przed ich zasypaniem.

Odbiodr pozostatych robot przygotowawczych nastgpuje na podstawie wizualnej oceny wykonania rob6t oraz
zgodnosci z dokumentacja projektowa i SST.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotyczgce podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w: ST 0 — Czes¢ ogolna.

9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania rob6t pomiarowych obejmuje:
— sprawdzenie wyznaczenia punktow gtownych osi trasy i punktow wysokosciowych,

20

LHYDROPROJEKT” Sp. z 0.0., Poznan



Budowa obiektow malej retencji w Nadlesnictwie Karwin — opracowanie dokumentacji projektowo-kosztorysowej — czegsé nr 3
wMata retencja Morawy (zadanie nr 10-13-1.2-04}) ”
SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA I ODBIORU ROBOT

uzupelnienie osi trasy dodatkowymi punktami,

wyznaczenie dodatkowych punktéw wysokosciowych,

zastabilizowanie punktow w sposob trwaty, ochrona ich przed zniszczeniem
i oznakowanie utatwiajace odszukanie i ewentualne odtworzenie.

Cena wykoszenia porostow obejmuje:

— wykoszenie porostow, traw i trzcinowisk,
— wygrabienie porostow,

— zatadunek i transport na sktadowisko.

Cena wykonania robot zwiazanych z usunieciem humusu obejmuje:

zdjecie humusu wraz z hatdowaniem w pryzmy lub odwiezieniem na odktad.

Cena wykonania robot rozbiérkowych obejmuje:

rozbiérke lub demontaz elementow,

zatadunek reczny lub mechaniczny elementow na $rodki transportowe,

wywiezienie materiatow z rozbidrek w miejsce wskazane przez Inwestora - gruz na wysypisko $mieci,
elementy stalowe na ztomowisko.

Cena wykonania studni betonowych tymczasowych obejmuje:

dostarczenie materiatow,
wykonanie studni z kregéw betonowych,
rozebranie studni tymczasowe;j.

Cena pompowania wody z wykopow oraz przesigkdw przez grodze obejmuje:
— instalacje pomp,
— pompowanie wody.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

NogkrwdE

Instrukcja techniczna 0-1. Ogolne zasady wykonywania prac geodezyjnych, GUGIK 1978.
Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga inwestycji, GUGIK 1979.

Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa pozioma, GUGIK 1978.

Instrukcja techniczna G-2. Wysokosciowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.

Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i wysokos$ciowe, GUGIK 1979.

Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne, GUGIK 1983.

Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUGIK 1983.
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SST 2. ROBOTY ZIEMNE —NASYPY | WYKOPY
1. WSTEP

1.1. Przedmiot Szczegotowej Specyfikacji Technicznej (SST)

Przedmiotem niniejszej Szczegélowej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robdt ziemnych w ramach inwestycji ,, Mata retencja Morawy (zadanie nr 10-13-1.2-04)” realizowane
w ramach projektu Budowa obiektow malej retencji w Nadlesnictwie Karwin — opracowanie dokumentacji
projektowo-kosztorysowej — czes¢ nr 3

1.2. Zakres stosowania
Szezegélowa Specyfikacja Techniczna (SST) jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot
Roboty, ktorych dotyczy SST obejmuja wszystkie czynno$ci umozliwiajgce i majace na celu wykonanie
robot ziemnych zwigzanych z przedmiotowg inwestycja i obejmuja:
- wykopy,
— nasypy,
— plantowanie terenu i skarp.

1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej SST s3 zgodne z obowigzujagcymi odpowiednimi normami i

wytycznymi.

- budowla ziemna - budowla wykonana w gruncie lub z gruntu naturalnego lub z gruntu antropogenicznego
spetniajgca warunki stateczno$ci i odwodnienia,

- wysokos$¢ nasypu lub gltebokos$é wykopu - réznica rzednej terenu i rzednej robot ziemnych, wyznaczonych
w osi nasypu lub wykopu,

- nasyp niski - nasyp, ktorego wysokos$¢ jest mniejsza niz 1 m,

- nasyp Sredni - nasyp, ktorego wysokos¢ jest zawarta w granicach od 1 do 3 m,

- nasyp wysoki - nasyp, ktérego wysokos¢ przekracza 3 m,

- wykop ptytki - wykop, ktorego glebokosc¢ jest mniejsza niz 1 m,

- wykop $redni - wykop, ktorego glebokos¢ jest zawarta w granicach od 1 do 3 m,

- wykop gleboki - wykop, ktérego gltebokos¢ przekracza 3 m,

- odktad - miejsce wbudowania lub sktadowania (odwiezienia) gruntow pozyskanych w czasie wykonywania

wykopow,
- wskaznik zageszczenia gruntu - wielko$¢ charakteryzujaca stan zaggszczenia gruntu, okreslona wg wzoru:
| = P, d
=4
P ds
gdzie:

P4 - gestosé objetosciowa szkieletu zageszezonego gruntu, zgodnie z BN-77/8931-12, (Mg/m®),
Pds - maksymalna gesto$¢ objetosciowa szkieletu gruntowego przy wilgotnosci optymalnej, zgodnie
z PN-B-04481:1988 [2], stuzaca do oceny zageszczenia gruntu w robotach ziemnych, (Mg/m®).

wskaznik réznoziarnisto$ci — wielko§¢ charakteryzujaca zageszczalno$¢ gruntow niespoistych, okreslona wg
wzoru:

gdzie:
deo - $rednica oczek sita, przez ktore przechodzi 60% gruntu, (mm),
dyp - Srednica oczek sita, przez ktore przechodzi 10% gruntu, (mm).
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wskaznik odksztatcenia gruntu — wielko$¢ charakteryzujaca stan zageszczenia gruntu, okre§lona wg wzoru:

gdzie:

E; - modut odksztalcenia gruntu oznaczony w pierwszym obciazeniu badanej warstwy zgodnie
z PN-S-02205:1998 [4],

E, - modut odksztalcenia gruntu oznaczony w powtdrnym obcigzeniu badanej warstwy zgodnie
z PN-S-02205:1998 [4].

1.5. Ogélne wymagania dotyczgce robot

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w: ST 0 — Czes¢ ogolna.
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ ze SST, Dokumentacja
Projektowg i obowigzujacymi normami.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotyczqce materiatow
Ogolne wymagania dotyczace materiatow podano w: ST 0 — Czes¢ ogolna.

2.2. Podziat gruntow

Podziat gruntéw pod wzgledem wysadzinowosci wg PN-S-02205:1998 zestawiono tabeli 1

Tab. 1

Lp | Wyszczeg6lnienie | Jedn Grupy gruntow
. wlasciwosci . niewysadzinowe watpliwe wysadzinowe
1. | Rodzaj gruntu — rumosz niegliniasty |— piasek pylasty malo wysadzinowe

— Zwir — zwietrzelina — glina piaszczysta

— pospotka gliniasta zwigzla, glina

— piasek gruby — rumosz gliniasty zwigzta, glina

— piasek $redni — zwir gliniasty pylasta zwigzta

— piasek drobny — pospdlka gliniasta |~ il il piaszezysty, it

— zuzel nierozpadowy pylasty

bardzo wysadzinowe

— piasek gliniasty

— pyl, pyl piaszczysty

— glina piaszczysta,
glina, glina pylasta

— it warwowy
2. | Zawarto$¢ czastek
<0,075 mm % <15 od 15 do 30 > 30
<0,02 mm <3 od 3 do 10 > 10
3. | Kapilarnos¢ bierna | m <10 >1,0 >1,0
4. | Wskaznik piask. > 35 od 25 do 35 <25

WP

2.3. Zasady wykorzystania gruntow

Grunty uzyskane przy wykonywaniu wykopow powinny by¢ przez Wykonawc¢ wykorzystane w
maksymalnym stopniu do zasypywania wykopow (z wyjatkiem podsypki, obsypki i wymiany gruntu).

Grunty i materialy nieprzydatne do budowy nasypow (zasypywania wykopow), powinny by¢
wywiezione przez Wykonawce na odktad. Zapewnienie terenow na odklad nalezy do obowigzkow
Zamawiajgcego, o ile nie okreslono tego inaczej w umowie. Inspektor nadzoru moze nakazaé¢ pozostawienie na
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terenie budowy gruntéw, ktorych czasowa nieprzydatno$¢ wynika jedynie z powodu zamarznigcia lub
nadmiernej wilgotnosci.
Grunty do wykonania podktadu nalezy stosowac pospotki zwirowo-piaskowe.
Wymagania dotyczace pospotek:

— uziarnienie do 50 mm,

— Iaczna zawarto$¢ frakcji kamiennej i zwirowej do 50 %,

— zawarto$¢ frakcji pylowej do 2 %,

— zawarto$¢ czastek organicznych do 2 %.
Do zasypywania wykopdéw moze by¢ uzyty grunt wydobyty z tego samego wykopu, nie zamarznigty i bez
zanieczyszczen takich jak ziemia roslinna, odpadki materiatéw budowlanych itp.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczgce sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w: ST 0 — Czes¢ ogdlna.

3.2. Sprzet do wykonania robot ziemnych
Roboty moga by¢é wykonywane mechanicznie lub recznie. Wykonawca przystepujacy do robot
ziemnych powinien wykazac¢ si¢ mozliwos$cig korzystania z nast¢pujacego sprzetu:
— spycharek gasienicowych,
— koparek ggsienicowych podsigbiernych i chwytakowych,
— samochodow samowytadowczych,
— ubijakéw mechanicznych (zaggszczarki plytowe),

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczgce transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w: ST 0 — Czes¢ ogdlna.

4.2. Transport gruntu

Wybdr srodkow transportowych oraz metod transportu powinien by¢ dostosowany do rodzaju gruntu
(materiatu), jego objetosci, sposobu odspajania i zatadunku oraz do odlegtosci transportu. Wydajnos¢ srodkoéw
transportowych powinna by¢ dostosowana do wydajnosci sprzetu stosowanego do urabiania i wbudowania
gruntu (materialu). Zwigkszenie odlegtosci transportu ponad wartosci zatwierdzone nie moze by¢ podstawa
roszczen Wykonawcy, dotyczacych dodatkowej zaptaty za transport, o ile zwigkszone odlegtosci nie zostaty
wczesniej zaakceptowane na piSmie przez Inspektora nadzoru. Grunt nalezy rozmiesci¢ rownomiernie na catej
powierzchni tadunkowej i zabezpieczy¢ przed spadaniem lub przesuwaniem.

5. WYKONANIE ROBOT ZIEMNYCH

Roboty ziemne nalezy prowadzi¢ zgodnie z dokumentacjg projektows, postanowieniami norm PN-B-
06050:1999 i PN-B-1010736:1999 oraz zgodnie z wymogami zawartymi w opracowaniu ,,Warunki techniczne
wykonania i odbioru robot. Roboty ziemne” — Ministerstwo Ochrony Srodowiska Zasobéw Naturalnych i
Lesnictwa, 1996 r.

5.1. Wykopy
5.1.1. Sprawdzenie zgodnosci warunkoéw terenowych z projektowymi

Przed przystgpieniem do wykonywania wykopdéw nalezy sprawdzi¢ zgodno$¢ rzednych terenu z
danymi podanymi w projekcie. Przed rozpoczeciem i w trakcie wykopoéw nalezy wykonywaé pomiary
geodezyjne z wyznaczeniem osi i1 ustawieniem kotkéw kierunkowych, taw wysokosciowych i1 reperow
pomocniczych, z wyznaczeniem krawegdzi wykopow, niwelacja kontrolng robot ziemnych i dna wykopu.
Nachylenia skarp oraz rzedne dna wykopu okresla dokumentacja projektowa.

W przypadku odkrycia wykopalisk archeologicznych, natrafienia na przewody instalacyjne, rurociagi
niewypaly itp. nalezy przerwac roboty, zawiadomi¢ odpowiednie wladze administracyjne, a zagrozone miejsca
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zabezpieczy¢ przed dostgpem ludzi i zwierzat. Wznowienie robdt budowlanych, na odcinku na ktérym je
wstrzymano, moze nastgpi¢ za zgoda wiasciwych wtadz i powinny by¢ one przeprowadzone wg ich
wskazowek.

5.1.2. Tolerancje wykonywania wykopow

Odchylenie osi korpusu ziemnego, w wykopie lub nasypie, od osi projektowanej nie powinny by¢
wigksze niz +£10 cm. Réznica w stosunku do projektowanych rzgdnych roboét ziemnych nie moze przekracza¢ +1
cm.

5.1.3. Postepowanie w wypadku przeglebienia wykopow

Wykopy powinny by¢ wykonywane bez naruszenia naturalnej struktury gruntu. Warstwa gruntu o
grubosci 20 cm potozona nad projektowanym poziomem posadowienia powinna by¢ usunigta recznie
bezposrednio przed utozeniem rurociagu. W przypadku przeglebienia wykopu ponizej poziomu projektowanego
nalezy porozumie¢ si¢ z Inspektorem Nadzoru Inwestorskiego celem, podjecia odpowiednich decyz;ji.

5.1.4. Odwodnienie wykopow

Technologia  wykonania  wykopu  musi  umozliwia¢ jego  prawidlowe  odwodnienie
w calym  okresie trwania robot ziemnych. Wykonanie wykopow  powinno  postepowac
w kierunku podnoszenia si¢ osi wykopu.

W czasie robot ziemnych nalezy zachowa¢ odpowiedni spadek podtuzny umozliwiajacy szybki odptyw
wod z wykopu. Wody opadowe i gruntowe nalezy odprowadzi¢ poza teren pasa rob6t ziemnych. Niezaleznie od
budowy urzadzen, stanowiacych elementy systeméw odwadniajacych, ujetych w dokumentacji projektowe;,
Wykonawca powinien, o ile wymagaja tego warunki terenowe, wykona¢ urzadzenia, ktore zapewnig
odprowadzenie wdd gruntowych i opadowych poza obszar robot ziemnych tak, aby zabezpieczy¢ grunty przed
przewilgoceniem i nawodnieniem.

5.1.5. Umocnienie wykopow
Wykopy w razie potrzeby umocni¢ szalunkami systemowymi badz balami drewnianymi.

5.1.6. Zasypanie wykopow

Przed rozpoczgciem zasypywania dno wykopu wokét budowli powinno by¢ oczyszczone z odpadkoéw
materiatdbw budowlanych. Wykonawca moze przystapi¢ do zasypywania wykopow po uzyskaniu zezwolenia
Inspektora Nadzoru co powinno by¢ potwierdzone wpisem do dziennika budowy. Zasypanie wykopow powinno
by¢ wykonane bezposrednio po zakonczeniu przewidzianych w nim robot. Uktadanie i zaggszczanie gruntow
powinno by¢ wykonane warstwami o grubosci:

— 0,25 m — przy stosowaniu ubijakow recznych,
0,30 m — przy zasypaniu spycharkami.

Wskaznik zageszczenia gruntu wg dokumentacji technicznej lecz nie mniejszy niz 1s=0,96 wg proby normalne;j
Proctora.
Nasypywanie i1 zaggszczanie gruntu w poblizu $cian powinno by¢ wykonane w sposdb nie powodujacy
uszkodzenia izolacji przeciwwilgociowej. Zasypanie wykopow wykonywac recznie i mechanicznie.

5.2. Nasypy
Wszystkie nasypy powinny by¢ wykonywane warstwami o stalej grubosci (30 cm). Dla zapewnienia

dobrych warunkéw odwodnienia powierzchniowego z wod opadowych warstwy powinny posiada¢ nachylenie:

— ok. 10 % w kierunku podtuznym,

— ok. 5% w kierunku poprzecznym.
Kolejna, wyzej polozona warstwa moze by¢ ukladana po osiggnigciu wymaganego zaggszczenia warstwy
poprzedniej wg dokumentacji projektowej lecz nie mniej niz 15=0,60. Grubo$¢ warstw, w zaleznosci od rodzaju
gruntu i maszyn zageszczajacych okresli¢ na podstawie probnego zageszczenia lub orientacyjnie wg tabeli 2.

Tab. 2

Rodzaj maszyn Rodzaj gruntu
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zageszczajacych niespoiste spoiste g.ruboz_larr.nste
i kamieniste
h [m] n h [m] n h [m] n
Walce wibracyjne gladkie 0,4-0,7 4-8 - - 0,3-0,6 4-8
Walce wibracyjne okotkowane 0,4-0,6 4-8 0,2-0,3 6-10 - -
Walce ogumione 0,2-0,3 6-8 0,2-0.3 6-10 - -
Zageszczarki wibracyjne 0,3-0,6 4-8 - - 0,3-0,6 4-8
Spycharki gasienicowe* 0,2-0,3 8-12 0,2-0.3 8-12 - -
Ubijaki o masie 1-10 Mg 1-5 5-15 ) ) 1-3 5-15
opuszczane z wysokosci 5-10

Dla uniknigcia przestojow odcinek robot nalezy podzielic na czgsci tak aby procesy wbudowania gruntu,
zageszczenia i kontroli jako$ci mogly by¢ realizowane w tym samym czasie.

Rzedne terenu oraz nachylenia okresla dokumentacja projektowa. Grunt mineralny nalezy rozktadac
roéwnomiernie warstwami i zageszczaé, a grunt zageszczany powinien posiada¢ wilgotnos¢ naturalng w, zblizong do
optymalnej Wo, okreslona wedtug normalnej metody Proctora. Zaleca si¢ aby:

— dla gruntéw spoistych, z wyjatkiem pospolek, zwirow i rumoszy gliniastych wilgotnos¢ gruntu byla w
granicach wy = W 2%,

— dla pospotek, zwirow i rumoszy gliniastych w, > 0,7 wqp, przy czym gorna granica wilgotnosci zalezy od
rodzaju maszyn zageszczajacych,

— dla gruntéw sypkich z wyjatkiem piaskow drobnych i pylastych, grunt nalezy polewa¢ mozliwie duza
ilo$cig wody.

Jesli grunt posiada wilgotno$¢ naturalng nizszg od dopuszczalnej nalezy go nawilzy¢ przez polewanie
woda na odktadzie lub przy urabianiu w ztozu (jesli ta wilgotno$¢ jest znacznie nizsza) lub w warstwie jezeli jest
bliska dopuszczalnej. W trakcie wlasciwego procesu zaggszezania utozona warstwa powinna by¢ zageszczona na
calej szerokosci nasypu, przy czym ilo$¢ przejazdow maszyn zageszczajacych powinna zapewni¢ wymagane
zageszczenie.

Grunt do wykonania nasypu powinien by¢ wolny od zanieczyszczen (odpadki, gruz, czesci roslinne,
karcze drzew itp.). Zabrania si¢ rowniez wbudowania w nasyp gruntow:

— o zawartosci cze$ci organicznych wigkszej niz 3 %,

— o zawartosci frakcji ilastej wigkszej od 30 %,

— o zawartosci gipsu i soli rozpuszczalnych wigkszej od 5 %,
— spoistych w stanie ptynnym, migkkoplastycznym, zwartym,
— skazonych chemicznie.

5.3. Rozplantowanie gruntow z wykopow
Rozplantowanie gruntu pozyskanego z wykopdéw wykona¢ mechanicznie lub recznie.

5.4. Plantowanie terenu oraz skarp
Plantowanie terenu i skarp prowadzi¢ rgcznie lub mechanicznie z zachowaniem parametrow
okreslonych w dokumentacji projektowe;j.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakosci robot
Ogolne zasady kontroli jako$ci robot podano w: ST 0 — Czesé ogolna.

6.2. Kontrola jakosci robot ziemnych
Sprawdzenie i odbidr robot ziemnych powinny by¢ wykonane zgodnie z normami. Sprawdzenie i
kontrola wykopow w czasie wykonania robét oraz po ich zakonczeniu powinny obejmowac:
— zgodno$¢ wykonania robdt z dokumentacja,
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— prawidtowos¢ wytyczenia robot w terenie,

— przygotowanie terenu,

— rodzaj i stan gruntu w podiozu,

—  wymiary wykopow,
Przy wykonaniu nasypu sprawdzeniu podlega:

— przygotowanie podtoza,

— grunt uzyty na wykonanie nasypu,

— grubos$¢ i rownomierno$¢ warstw,

— sposob i jako$¢ zageszczenia,

— rzedne stop skarp oraz rzgdna korony,

— usytuowanie oraz dtugo$¢ osi,

— wymiary przekroju poprzecznego (koncowe i okresowo w trakcie sypania)

— nachylenie skarp.
Wymiary nasypow nalezy kontrolowaé geodezyjnie w przekrojach poprzecznych rozmieszczonych nie rzadziej
niz co 15 m oraz dodatkowo w przekrojach charakterystycznych.
Dopuszczalne odchylenia nachylen skarp i spadkow powinny odpowiada¢é wymaganiom dotyczacych
wymiaréw liniowych, nie powinny jednak przekracza¢ 10 % projektowanego nachylenia.

Biezaca kontrola jakosci wbudowanego w nasyp gruntu powinna by¢ prowadzona przez laboratorium

geotechniczne. Badania zageszczenia nalezy prowadzic:

— na biezagco w celu sprawdzenia czy osiggnigto wymagane projektem zageszczenie danej warstwy

warunkujace do uktadania nastepnej,
— po wykonaniu catej budowli (kontrola powykonawcza) w celu wykrycia miejsc stabych lub innych miejsc
zagrazajacych bezpieczenstwu.
Wyniki kontroli biezacej nalezy uzna¢ za zadowalajace jesli okreslone na podstawie wynikéw badan kazdej
pobranej probki wartosci kontrolowane spetniaja podstawowe warunki:
Ip> Ipw

Powyzszych wymagan moze nie spetia¢ nie wigcej niz 15 % wszystkich wynikow, przy czym wskazniki
najnizsze powinny spetnia¢ nierownosci:

IDmin 2> 0;70 IDw

Probki pobierane do badan zageszczenia powinny by¢ tak lokalizowane aby byty reprezentatywne dla catego
przekroju poprzecznego nasypu tj. czesci srodkowej i stref przyskarpowych.

Kontrola rozplantowania urobku oraz plantowania terenu i skarp polega na kontroli wizualnej i
sprawdzeniu grubosci warstwy rozplanowane;.

7. OBMIAR ROBOT

Jednostkami obmiarowymi s3:

- wykopy—1m?

- nasypy—1m®

— rozplantowanie urobku — 1 m*

—  plantowanie terenu i skarp — 1 m?

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robdt podano w: ST 0 — Czesé ogdlna. Roboty ziemne uznaje si¢ za wykonane
zgodnie z dokumentacjg projektows, ST i wymaganiami Inspektora, jezeli wszystkie pomiary i badania z
zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daly wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
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Podstawa platno$ci za roboty ziemne stanowi cena jednostkowa 1 m® gruntu zgodnie z dokumentacja

projektowa i obmiarem w terenie.

Cena wykonanla wykopu obejmuje:

wyznaczenie zarysu wykopu,

odspojenie  gruntu  ze  zlozeniem na  odklad lub  zaladowaniem na  samochody
i odwiezieniem,

odwodnienie i utrzymanie wykopu z uwzglednieniem wykonania tymczasowych grodzy ziemnych z
workow z piaskiem lub zabicia Scianek szczelnych stalowych lub obudéw zmechanizowanych.

Cena wykonania nasypu obejmuje:

dostarczenie materiatu,
uformowanie i zaggszczenie nasypu.

Cena transportu gruntu obejmuje (za m® wywiezionego gruntu w stanie rodzimym z uwzglednieniem odlegtosci
transportu):

zatadowanie gruntu na $rodki transportu,
przewo6z na wskazang odleglos¢,
wyladunek z rozplantowaniem z grubsza.

Cena plantowania obejmuje:

plantowanie i wyrownanie terenu i skarp.

Cena rozplantowania urobku obejmuje:

rozplantowanie urobku warstwa o zatozonej grubosci,
wyroéwnanie rozplanowanej powierzchni.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1.  PN-B-06050:1999 Geotechnika. Roboty ziemne. Wymagania ogdlne.

2. PN-86/B-02480 Grunty budowlane. Okreslenia. Symbole. Podzial i opis
gruntow.

3. PN-B-02481:1999 Geotechnika. Terminologia podstawowa, symbole literowe i
jednostki miary.

4.  BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaznika zageszczenia gruntow.

5. »Warunki techniczne wykonania i odbioru robot.
Roboty ziemne” — Ministerstwo Ochrony Srodowiska Zasobow
Naturalnych i LeSnictwa, 1996 r.

6. PN-EN 10248-1:1999 Grodzice walcowane na gorgco ze stali niestopowych.
Techniczne warunki dostawy.

7. PN-EN 10248-2:1999 Grodzice walcowane na goragco ze stali niestopowych.
Tolerancja ksztattow i wymiarow.

8. PN-S-02205:1998 Drogi samochodowe. Roboty ziemne.

Wymagania i badania.
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SST 3. PALISADY DREWNIANE
1. WSTEP

Przedmiot Szczegélowej Specyfikacji Technicznej (SST)

Przedmiotem niniejszej Szczegdtowej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robot zwigzanych z wykonaniem palisad drewnianych konstrukcji progéw oraz umocnien na wlocie i wylocie
budowli.

Zakres stosowania SST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji
robot zwigzanych z inwestycja wymieniong w pkt. 1.1.

Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwigzanych z wbijaniem palisad
drewnianych na obiektach realizowanych w ramach przedmiotowego zadania.

Okreslenia podstawowe

Okreslenia w niniejszej SST sg zgodne z definicjami zawartymi w odpowiednich normach i wytycznych
branzowych.

Ogolne wymagania dotyczace robét

Ogolne wymagania dotyczace robdt podano w ST 0 - Czg$¢ ogolna. Wykonawca robot jest odpowiedzialny
za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ ze Specyfikacjami Technicznymi, Dokumentacja Projektows i
obowigzujacymi normami.

2. MATERIALY

Warunki ogélne stosowania materialow

Warunki ogoélne stosowania materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania podano w ST 0 - Czgé¢ ogolna.
Rodzaj materialow

Materialy powinny by¢ wykonane ze sktadnikéw odpowiednich z technologicznego punktu widzenia oraz norma
BN-78/9224-04 - ,Paliki i pale”. Parametry palikdw na poszczegdlnych na obiektach zadania okre$la projekt i
przedmiar robot.

Dokumentem potwierdzajacym mozliwos¢ stosowania materiatdéw na palisady jest o§wiadczenie wystawione przez
producenta potwierdzajace zgodno$¢ produktu (materialu) z normami lub innymi dokumentami normujacymi, zgodnie
z obowigzujacymi przepisami.

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skladowane materialy byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaty
swoja jakos¢ 1 wlasciwosci oraz byly dostepne do kontroli przez nadzér. Materialy nie odpowiadajace wymaganiom
moga by¢ uzyte do innych robdt za zgoda Inspektora Nadzoru z korektg kosztow.

Kazdy rodzaj robot, w ktorym uzyto nie zbadane i nie zaakceptowane materialy, Wykonawca wykonuje na
wilasne ryzyko.

3.SPRZET

Ogoélne warunki stosowania sprzetu
Ogolne warunki stosowania sprz¢tu podano w ST 0 - Cze$¢ ogolna

Sprzet do wykonania robét

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania sprzgtu, ktory jest wiasciwy dla danego celu. Sprzet uzywany do prac
powinien by¢ zgodny z oferta Wykonawcy i gwarantowac przeprowadzenie robot zgodnie z dokumentacia.

Sprzet wykorzystywany przez Wykonawce powinien by¢ sprawny technicznie i spelmia¢ wymagania techniczne
w zakresiec BHP. Wykonawca przystgpujacy do zabicia palisad z kotkow o $rednicy i dlugosci zgodnie z
dokumentacja.
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4. TRANSPORT

Ogodlne wymagania dotyczace transportu
Ogolne warunki transportu podano w ST 0 - Cze$¢ ogolna

Transport materialow

Do transportu materiatbw Wykonawca powinien dysponowa¢ samochodami dostawczymi i skrzyniowymi. Liczba
srodkow transportu musi zapewnia¢ prowadzenie robot zgodnie z projektem i SST.

Transport materialéw po drogach publicznych musi by¢ zgodny przepisami ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych
obcigzen na osie 1 innych parametréw technicznych. Wykonawca powinien na biezaco, na wilasny koszt, usung¢ wszelkie
zanieczyszczenia spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych.

5. WYKONANIE ROBOT

Ubezpieczenie palisadowe sklada si¢ z wbitego w dno oraz skarpy cieku rzedu palikow drewnianych o r6znych
srednicach i dtugosciach, ktore okresla projekt.

Paliki nalezy wbi¢ w grunt prostopadle, jeden obok drugiego, przy uzyciu miota pneumatycznego lub rgcznie z
zachowaniem odpowiedniej rzednej oraz linii zabicia. Na glowice kotkéw stosowaé czapy ochronne w celu
zabezpieczenia przed ich uszkodzenie tzw. rozklepaniem.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Ogdlne zasady kontroli jakosci robot
Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w ST - Cze$¢ ogdlna

Kontrola jakosci robot

Badanie materiatow

Badanie materiatéw nastepuje poprzez poréwnanie cech materiatow z wymogami Dokumentacji Projektowe;j i
odpowiednich norm materialowych.

Kontrola jakosci wykonanych robot

Kontroli nalezy dokona¢ poprzez poréwnanie wykonanych robot z parametrami okre§lonymi Dokumentacji
Projektowej tj. rzednej goérnej krawedzi palisady, dlugosci palisad, srednicy kotkéw oraz wymaganiami
odpowiednich norm branzowych.

7. OBMIAR ROBOT

Ogolne zasady obmiaru roboét

Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST 0 - czgé¢ ogolna
Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa robot jest - m (metr) wykonanych palisad.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robot podano w ST - cze$¢ ogdlna. Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z ST,
Dokumentacjg Projektows i wymaganiami Inspektora nadzoru, jezeli wszystkie pomiary i kontrole prowadzone
wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST - cze$¢ ogdlna
Cena jednostki obmiarowej
Cena jednostkowa wykonanych robét obejmuje:
- roboty przygotowawcze
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- zakup 1 przygotowanie materiatow,

- transport materiatéw na miejsce wbudowania,
- wykonanie palisad z kotkoéw drewnianych,

- prace porzadkowe.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
1. BN-78/9224-04 - Paliki i pale
Zbidr projektéw typowych budowli regulacyjnych i umocnien nizinnych ciekow wodnych

(KB 4-7.1/3/), oprac. przez CBS i PBW ,,Hydroprojekt” Warszawa, zatwierdzony, decyzja Prezesa C.U.G.W.
Nr 48/67.

31

LHYDROPROJEKT” Sp. z 0.0., Poznan



Budowa obiektow malej retencji w Nadlesnictwie Karwin — opracowanie dokumentacji projektowo-kosztorysowej — czegsé nr 3
wMata retencja Morawy (zadanie nr 10-13-1.2-04}) ”
SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA I ODBIORU ROBOT

SST 4. SCIANKI SZCZELNE DREWNIANE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot Szczegétowej Specyfikacji Technicznej (SST)
Przedmiotem niniejszej Szczegolowej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robdt zwigzanych z utozeniem wbiciem $cianek szczelnych drewnianych.

1.2. Zakres stosowania
Szczegotowa Specyfikacja Techniczna (SST) jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji robdt zwigzanych z inwestycja wymieniong w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot
Ustalenia zawarte w niniejszej SST dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z wbiciem $cianek
szczelnych drewnianych na obiektach zwigzanych z inwestycja wymieniong w pkt. 1.1.

1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia w niniejszej SST sg zgodne z definicjami zawartymi w odpowiednich normach i wytycznych
branzowych.

1.5. Ogélne wymagania dotyczgce robot

Ogdlne wymagania dotyczace robot podano w: ST 0 — Czes¢ ogolna. Wykonawca robot jest
odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z SST, Dokumentacja Projektowa i obowiazujacymi
normami.

2. MATERIALY

2.1. Ogélne warunki stosowania materialow
Ogo6lne warunki stosowania materialow, ich pozyskiwania i sktadowania podano
w: ST 0 — Czesé ogolna.

2.2. Drewno

Do konstrukcji drewnianych stosuje si¢ drewno debowe zabezpieczone przed szkodnikami
biologicznymi i ogniem. Preparaty do nasycania drewna nalezy stosowac¢ zgodnie z instrukcjg ITB — Instrukcja
techniczna w sprawie powierzchniowego zabezpieczenia drewna budowlanego przed szkodnikami
biologicznymi i ogniem.

Do wykonania konstrukcji drewnianych (Scianek szczelnych) przewiduje si¢ drewno klasy I, D35
zgodnie z Polskimi Normami: PN-B-03150:2000 Az1: 2001 Konstrukcje drewniane. Obliczenia statyczne i
projektowanie.

Wytrzymato$ci charakterystyczne (N/mm?):

Lp. | Oznaczenie Klasa drewna D35
1. Zginanie 35,0

2. Rozcigganie wzdhuz widkien 21,0

3. Rozciagganie w poprzek wiokien 0,6

4, Sciskanie wzdluz wlokien 25,0

5. Sciskanie w poprzek whokien 8,1

6. Scinanie 4,0

Wytrzymato$ci sprezyste (KN/mm?):

Lp. | Oznaczenie Klasa drewna D35
1. Sredni modut sprezystosé wzdtuz wiokien 12,0
2. 5% kwantyl modutu sprezystosci wzdhuz wtokien 10,1
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3. Sredni modut sprezysto$¢ w poprzek whokien 0,80
4. Sredni modut odksztatcenia postaciowego 25

Gestosé (kg/m°):

Lp. | Oznaczenie Klasa drewna D35
1. Gesto$¢ charakterystyczna 540
2. Srednia ggstosée 650
Dopuszczalne wady:
Lp. | Oznaczenie Klasa drewna D35
1 Se¢ki w strefie marginalnej Yado ¥
2 Seki w calym przekroju Yado 1/3
3 Skret widkien do 10 %
4 Peknigcia, pecherze, zakorki i zbitki
glebokie Ya
czolowe 11
5 Zgnilizna niedopuszczalna
6 Chodniki owadzie niedopuszczalna
7 Szeroko$¢ stojow 6 mm
8 Oblizna dopuszczalna na dtugosci
dwoch krawedzi do Ya
szeroko$ci lub dlugosci

Krzywizna podtuzna:
ptaszczyzn — 30 mm dla grubosci do 38 mm, 10 mm dla grubosci do 75 mm
bokow — 10 mm dla szeroko$ci do 75 mm, 5 mm dla szerokosci > 75 mm

Wichrowatos$¢: 6% szerokosci

Krzywizna poprzeczna: 4% szeroko$ci

Rysy, falisto$¢ rzazu dopuszczalna w granicach odchylek grubosci i szerokosci elementu.

Nieré6wnos$¢ ptaszczyzn — plaszezyzny powinny by¢ wzajemnie rownolegte, boki prostopadte, odchylenia w
granicach odchylek.

Nieprostopadto$¢ — niedopuszczalna

Wilgotno$¢ drewna — stosowanego na elementy konstrukcyjne powinna wynosi¢ nie wigcej niz 20%

Tolerancje wymiarowe tarcicy

Odchyltki wymiarowe desek powinny by¢ nie wigksze niz:

w dtugosci do + 50 mm lub do — 20 mm dla 20 % ilosci,

w szeroko$ci do + 3 mm lub do -1 mm

w grubosci do +1 mm lub do -1 mm

Odchytki wymiarowe bali jak dla desek

Odchytki wymiarowe tat nie powinny by¢ wieksze niz:

dla tat o grubosci do 50 mm:

w szerokos$ci do + 2 mm lub — 1 mm dla 20 % iloSci,

w grubosci do +1 mm lub — 1 mm dla 20 % ilosci

dla tato grubosci powyzej 50 mm:

w szerokos$ci do + 2 mm lub -1 mm dla 20 % iloSci,

w grubosci do + 2 mm lub -1 mm dla 20 % wartos$ci

Odchytki wymiarowe krawedziakow na grubosci i szerokos$ci nie powinny by¢ wigksze niz +
3mmi-—2mm.

Odchytki wymiarowe belek na grubosci i szerokosci nie powinny by¢ wigksze niz +3 mm
i-2mm.

2.3. Laczniki
gwozdzie — nalezy stosowaé gwozdzie okragte wg BN-70/5028-12
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sruby — nalezy stosowac¢: Sruby z tbem sze$ciokatnym wg PN-EN-ISO 4014:2002, §ruby z tbem kwadratowym
wg PN-88/82151

nakretki — nalezy stosowac: nakretki szesciokatne wg PN-EN-OSO 4034:2002, nakretki kwadratowe wg PN-
88/82151

podktadki pod $ruby — nalezy stosowa¢ podktadki kwadratowe wg PN-59/M-82010

wkrety do drewna — nalezy stosowaé wkrety do drewna z tbem sze$ciokgtnym wg PN-85/M-82501,wkrety do
drewna z tbem stozkowym wg PN-85/M-82503, wkrety do drewna z tbem kulistym wg PN-85/M-8205

2.4. Srodki ochrony drewna
Do ochrony drewna przed grzybami, owadami oraz zabezpieczajace przed dzialaniem ognia powinny
by¢ stosowane wytacznie $rodki dopuszczone do stosowania przez [TB.

2.5. Skladowanie materiatéw

Materiaty i elementy z drewna powinny by¢ sktadowane na poziomym podtozu utwardzonym lub
odizolowanym od elementow warstwa folii. Elementy powinny by¢ skladowane w pozycji poziomej na
podktadach rozmieszczonych w taki sposob, aby nie powodowaé ich deformacji. Odleglos¢ sktadowanych
elementéw od podioza nie powinna by¢ mniejsza od 20 cm.

Laczniki i materialy do ochrony drewna nalezy skladowa¢ w oryginalnych opakowaniach w
zamknigtych  pomieszczeniach  magazynowych, zabezpieczajgcych przed dziataniem czynnikow
atmosferycznych.

3. SPRZET

3.1. Ogolne warunki stosowania sprzetu
Ogolne warunki stosowania sprzetu podano w: ST 0 — Czesé ogdlna.

3.2. Sprzet do wykonania robét

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania sprzetu, ktory jest wilasciwy dla danego celu. Sprzet
uzywany do prac powinien by¢ zgodny z oferta Wykonawcy i gwarantowac przeprowadzenie robot zgodnie z
dokumentacja. Stanowisko robocze powinno by¢ urzadzone zgodnie z przepisami BHP i przeciwpozarowymi ,
zabezpieczone od wptywow atmosferycznych.

4. TRANSPORT

4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu
Ogo6lne warunki transportu podano w: ST 0 — Czes¢ ogdina.

4.2. Transport materialow
Geowloknina powinna by¢ dostarczona w oryginalnych opakowaniach producenta oraz przechowywana
1 transportowana zgodnie z instrukcjg producenta, w sposob zapewniajacy niezmiennos$¢ jej wlasciwosci.

5. WYKONANIE ROBOT

Ogolne warunki wykonania robot podano w: ST 0 — Czes¢ ogolna.

Roboty nalezy prowadzi¢ zgodnie z dokumentacja techniczng przy udziale srodkow, ktore zapewniajg
osiggnigcie projektowanej wytrzymatosci, uktadu geometrycznego i wymiardéw konstrukeji. Przy wykonaniu
jednakowych elementoéw nalezy stosowa¢ wzorniki z ostruganych desek. Doktadnos¢ wykonania wzornika
powinna wynosi¢ 1 mm. Diugos¢ elementéw wykonanych wg wzornika nie powinna si¢ r6zni¢ od
projektowanych wigcej niz 0,5 mm.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robét
Ogodlne zasady kontroli jako$ci robot podano w: ST 0 — Czes¢ ogdlna.
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6.2. Kontrola jakosci robot
Kontrola jakos$ci polega na sprawdzeniu zgodnoséci wykonania rob6t z projektem oraz wymogami
podanymi w SST.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
Ogodlne zasady obmiaru robo6t podano w: ST 0 — Czes¢ ogolna.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa robét jest —m, m? lub m* wykonanej konstrukcji drewnianej w zaleznosci od
przyjetej jednostki obmiarowej w przedmiarze robot.

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru robot podano w: ST 0 — Czes¢ ogdlna. Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z
SST, Dokumentacjg Projektowa i wymaganiami Inspektora nadzoru, jezeli wszystkie pomiary i kontrole
prowadzone wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.
Wykonanie zabezpieczen przeciwko korozji biologicznej i ochronie pozarowej powinno by¢ poparte atestami
potwierdzajacymi ich wtasciwosci 1 potwierdzone wpisem do dziennika budowy.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnoSci
Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w: ST 0 — Czesé ogolna.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Podstawe ptatnosci stanowi cena jednostkowa za 1 m? geowltokniny. Cena obejmuije:
dostarczenie materiatow

wykonanie i montaz konstrukcji $cianek szczelnych

prace porzadkowe.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
PN-EN-844-1:2002 Drewno okragle tarcica. Terminologia. Terminy ogdlne dotyczace tarcicy
PN-EN-844-1:2001 Drewno okragle tarcica. Terminologia. Terminy wspdlne dotyczace

drewna okraglego i tarcicy.
PN-EN-10230-1:2003 Gwozdzie z drutu stalowego
PN-84/M-82509 Wkrety do drewna. Wymagania ogdlne.
BN-70/5028-12 Gwozdzie. Ogodlne wymagania i badania.
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SST 5. KONSTRUKCJE DREWNIANE

1. Wstep

1.1. Przedmiot Szczegélowej Specyfikacji Technicznej (SST)

Przedmiotem niniejszej Szczegétowej Specyfikacji Technicznej s3 wymagania dotyczgce wykonania i odbioru
robdt zwigzanych z wykonaniem konstrukcji drewnianych w ramach inwestycji ,,Mala retencja Morawy
(zadanie nr 10-13-1.2-04)” realizowane w ramach projektu Budowa obiektow malej retencji w Nadlesnictwie
Karwin — opracowanie dokumentacji projektowo-kosztorysowej — czesé nr 3.

1.2. Zakres stosowania SST
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji
robot zwigzanych z inwestycja wymieniong w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robot zwigzanych z wykonaniem i
montazem zastawki drewnianej.

1.4. Okres$lenia podstawowe
Okreslenia w niniejszej SST sa zgodne z definicjami zawartymi w odpowiednich normach i wytycznych
branzowych.

1.5. Ogo6lne wymagania dotyczace robot

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w ST 0 - Czg$¢ ogolna. Wykonawca robot jest odpowiedzialny
za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ ze Specyfikacjami Technicznymi, Dokumentacja Projektows i
obowiazujacymi normami.

2. Materialy

2.1. Warunki ogélne stosowania materialow
Warunki ogoélne stosowania materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania podano w ST 0 - Czgé¢ ogolna.

2.2. Drewno

Do konstrukcji drewnianych stosuje sie drewno debowe zabezpieczone przed szkodnikami biologicznymi
i ogniem. Preparaty do nasycania drewna nalezy stosowaé zgodnie z instrukcjg ITB — Instrukcja techniczna
w sprawie powierzchniowego zabezpieczenia drewna budowlanego przed szkodnikami biologicznymi i ogniem.
Do wykonania konstrukcji drewnianych przewiduje si¢ drewno przewiduje si¢ drewno klasy 11, D35 zgodnie
z Polskimi  Normami: PN-B-03150:2000 Az1: 2001 Konstrukcje drewniane. Obliczenia statyczne
i projektowanie.

Wytrzymato$ci charakterystyczne (N/mm?):

Lp. | Oznaczenie Klasa drewna D35
1. Zginanie 35,0

2. Rozciaganie wzdtuz wiokien 21,0

3. Rozciagganie w poprzek wiokien 0,6

4. Sciskanie wzdtuz widkien 25,0

5. Sciskanie w poprzek widkien 8,1

6. Scinanie 4,0

Wytrzymato$ci sprezyste (KN/mm?):

Lp. | Oznaczenie Klasa drewna D35
1. Sredni modut sprezystos$é wzdtuz wiokien 12,0
2. 5% kwantyl modutu sprezystosci wzdtuz widkien 10,1
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3. Sredni modut sprezysto$¢ w poprzek whokien 0,80
4. Sredni modut odksztatcenia postaciowego 25

Gestosé (kg/m°):

Lp. | Oznaczenie Klasa drewna D35
1. Gesto$¢ charakterystyczna 540
2. Srednia ggstose 650
Dopuszczalne wady:
Lp. | Oznaczenie Klasa drewna D35
1 Se¢ki w strefie marginalnej Yado ¥
2 Seki w calym przekroju Yado 1/3
3 Skret widkien do 10 %
4 Peknigcia, pecherze, zakorki i zbitki
glebokie Ya
czolowe 11
5 Zgnilizna niedopuszczalna
6 Chodniki owadzie niedopuszczalna
7 Szeroko$¢ stojow 6 mm
8 Oblizna dopuszczalna na dtugosci
dwoch krawedzi do Ya
szeroko$ci lub dlugosci

Krzywizna podtuzna:
ptaszczyzn — 30 mm dla grubosci do 38 mm, 10 mm dla grubosci do 75 mm
bokow — 10 mm dla szerokosci do 75 mm, 5 mm dla szeroko$ci > 75 mm

Wichrowatos$¢: 6% szerokosci

Krzywizna poprzeczna: 4% szeroko$ci

Rysy, falisto$¢ rzazu dopuszczalna w granicach odchylek grubosci i szerokosci elementu.

Nieré6wnos$¢ ptaszczyzn — ptaszezyzny powinny by¢ wzajemnie rownolegle, boki prostopadte, odchylenia w
granicach odchylek.

Nieprostopadto$¢ — niedopuszczalna

Wilgotno$¢ drewna — stosowanego na elementy konstrukcyjne powinna wynosi¢ nie wigcej niz 20%

Tolerancje wymiarowe tarcicy

Odchytki wymiarowe desek powinny by¢ nie wigksze niz:

w dtugosci do + 50 mm lub do — 20 mm dla 20 % ilosci,

w szeroko$ci do + 3 mm lub do -1 mm

w grubosci do +1 mm lub do -1 mm

Odchytki wymiarowe bali jak dla desek

Odchytki wymiarowe tat nie powinny by¢ wieksze niz:

dla tat o grubosci do 50 mm:

w szerokosci do + 2 mm lub — 1 mm dla 20 % iloSci,

w grubosci do +1 mm lub — 1 mm dla 20 % ilosci

dla tato grubosci powyzej 50 mm:

w szerokos$ci do + 2 mm lub -1 mm dla 20 % iloSci,

w grubosci do + 2 mm lub -1 mm dla 20 % wartos$ci

Odchytki wymiarowe krawedziakow na grubosci i szeroko$ci nie powinny by¢ wigksze niz +
3mmi-—2mm.

Odchytki wymiarowe belek na grubosci i szerokosci nie powinny by¢ wigksze niz +3 mm
i-2mm.

2.3. Laczniki
a) gwozdzie
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nalezy stosowaé gwozdzie okragte wg BN-70/5028-12

b) $ruby

nalezy stosowaé: $ruby z tbem szeSciokgtnym wg PN-EN-ISO 4014:2002, $ruby z tbem kwadratowym wg PN-
88/82151

c) nakretki

nalezy stosowac: nakretki szesciokatne wg PN-EN-OSO 4034:2002, nakretki kwadratowe wg PN-88/82151

d) podktadki pod sruby

nalezy stosowa¢ podktadki kwadratowe wg PN-59/M-82010

e) wkrety do drewna
nalezy stosowa¢ wkrety do drewna z tbem sze$ciokatnym wg PN-85/M-82501,wkrety do drewna z tbem
stozkowym wg PN-85/M-82503, wkrety do drewna z tbem kulistym wg PN-85/M-8205

2.4. Srodki ochrony drewna
Do ochrony drewna przed grzybami, owadami oraz zabezpieczajace przed dzialaniem ognia powinny by¢
stosowane wylacznie srodki dopuszczone do stosowania przez [TB.

2.5. Skladowanie materialow

Materialy i elementy z drewna powinny by¢ skladowane na poziomym podlozu utwardzonym lub
odizolowanym od elementow warstwa folii. Elementy powinny by¢ skladowane w pozycji poziomej na
podktadach rozmieszczonych w taki sposob, aby nie powodowa¢ ich deformacji. Odlegtos¢ sktadowanych
elementéw od podioza nie powinna by¢ mniejsza od 20 cm.

Laczniki i materialy do ochrony drewna nalezy sktadowa¢ w oryginalnych opakowaniach w zamknigtych
pomieszczeniach magazynowych, zabezpieczajacych przed dziataniem czynnikow atmosferycznych.

3. Sprzet

3.1. Ogélne warunki stosowania sprzetu
Ogolne warunki stosowania sprzg¢tu podano w ST 0 - Cze$¢ ogdlna

3.2. Sprzet do wykonania robét

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania sprzetu, ktory jest wlasciwy dla danego celu. Sprzet uzywany do prac
powinien by¢ zgodny z oferta Wykonawcy i gwarantowac przeprowadzenie robot zgodnie z dokumentacia.
Stanowisko robocze powinno by¢ urzadzone zgodnie z przepisami BHP i przeciwpozarowymi , zabezpieczone od
wplywow atmosferycznych.

4. Transport

4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu
Ogolne warunki transportu podano w ST 0 - Cze$¢ ogolna

4.2. Transport materialow

Do transportu materiatdw Wykonawca powinien dysponowa¢ samochodami dostawczymi i skrzyniowymi. Liczba
srodkéw transportu musi zapewnia¢ prowadzenie robot zgodnie z projektem i SST. Transport materialow po
drogach publicznych musi by¢ zgodny przepisami ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen
na osie i innych parametrow technicznych. Elementy konstrukcji powinny by¢ zabezpieczone przed
uszkodzeniami lub utrata statecznosci.

5. Wykonanie robot

Roboty nalezy prowadzi¢ zgodnie z dokumentacjg techniczng przy udziale $rodkéw, ktdre zapewniajg
osiggnigcie projektowanej wytrzymatosci, uktadu geometrycznego i wymiardéw konstrukcji.

Przy wykonaniu jednakowych elementéw nalezy stosowa¢ wzorniki z ostruganych desek. Doktadnosc¢
wykonania wzornika powinna wynosi¢ 1 mm. Dlugos¢ elementéw wykonanych wg wzornika nie powinna si¢
r6zni¢ od projektowanych wigcej niz 0,5 mm.
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Poszczegolne elementy poktadu ktadek dla pieszych potaczy¢ od spodu stezeniem z ptaskownika o wymiarach
60 x 6 mm. Polaczenie stezen z poktadem przy pomocy wkretéw do drewna.

6. Kontrola jakosci robot

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot
Ogolne zasady kontroli jako$ci robot podano w ST - Cze$¢ ogolna

6.2. Kontrola jakosci robot

Kontrola jakos$ci polega na sprawdzeniu zgodnos$ci wykonania roboét z projektem oraz wymogami podanymi w
SST.

7. Obmiar robot

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST 0 - czg$¢ ogdlna

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa robot jest — m® (metr sze§cienny) lub m? wykonanej konstrukcji drewnianej w zaleznosci
od przyjetej jednostki obmiarowej w przedmiarze robot.

8. Odbior robot

Ogolne zasady odbioru robot podano w ST - czg$¢ ogdlna. Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z ST,
Dokumentacja Projektowa i wymaganiami Inspektora nadzoru, jezeli wszystkie pomiary i kontrole prowadzone
wg pkt 6 daly wyniki pozytywne. Wykonanie zabezpieczen przeciwko korozji biologicznej i ochronie
pozarowej powinno by¢ poparte atestami potwierdzajacymi ich wlasciwosci 1 potwierdzone wpisem do
dziennika budowy.

9. Podstawa platnosci

9.1. Ogélne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST - czg$¢ ogolna

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena jednostkowa wykonanych robot obejmuje:

dostarczenie materiatow

wykonanie i montaz konstrukcji poktadoéw ktadek dla pieszych
prace porzadkowe.

10. Przepisy zwigzane

PN-EN-844-1:2002  Drewno okragte tarcica. Terminologia. Terminy ogdlne dotyczace tarcicy.
PN-EN-844-1:2001  Drewno okragte tarcica. Terminologia. Terminy wspdlne dotyczace drewna okraglego i
tarcicy.

PN 82/D-94021 Tarcica iglasta konstrukcyjna sortowana metodami wytrzymatosciowymi
PN-EN-10230-1:2003 Gwozdzie z drutu stalowego

PN-84/M-82509 Wkrety do drewna. Wymagania ogolne.

BN-70/5028-12 Gwozdzie. Ogolne wymagania i badania.

PN-B-03150:2000 Az1: 2001 Konstrukcje drewniane. Obliczenia statyczne i projektowanie.
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SST 6. GEOWLOKNINA

1. WSTEP

1.1. Przedmiot Szczegélowej Specyfikacji Technicznej (SST)

Przedmiotem niniejszej  Specyfikacji ~ Technicznej sa wymagania dotyczace wykonania
i odbioru robot zwigzanych z utozeniem geowltokniny w ramach inwestycji ,, Mala retencja Morawy (zadanie
nr 10-13-1.2-04)” realizowane w ramach projektu Budowa obiektow malej retencji w Nadlesnictwie Karwin —
opracowanie dokumentacji projektowo-kosztorysowej — czesé nr 3.

1.2. Zakres stosowania
Szczegdtowa Specyfikacja Techniczna (SST) jest stosowana jako dokument przetargowy
i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot zwiazanych z inwestycja wymieniong w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot
Ustalenia zawarte w niniejszej SST dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z utozeniem
geowlOkniny filtracyjnej na obiekcie zwigzanym z inwestycja wymieniong w pkt. 1.1.

1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia w niniejszej Specyfikacji Technicznej sa zgodne z definicjami zawartymi
w odpowiednich normach i wytycznych branzowych.
Geowtoknina — ptaski geosyntetyk wykonany z wiokien polipropylenowych potaczony mechanicznie w wyniku
iglowania lub przeszywania.

1.5. Ogélne wymagania dotyczgce robot

Ogdlne wymagania dotyczace robot podano w: ST 0 — Czes¢ ogolna. Wykonawca robot jest
odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ ze ST, Dokumentacja Projektowa
i obowiazujacymi normami.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne warunki stosowania materialow
Ogolne warunki stosowania materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania podano
w: ST 0 — Czesé ogdlna.

2.2. Geowldknina filtracyjna F

Wymagane wlasciwosci fizyczne produktu

Geowltoknina z wtokien cigglych, wzmacniana mechanicznie, ze 100% witdkien polipropylenowych.
Geowloknina powinna sktadac¢ si¢ z dwoch warstw geowldkniny o réznych grubosciach wtokien (grubsze -
warstwa ochronna, ciensze - warstwa filtracyjna).

Warstwy musza by¢ potaczone mechanicznie przez igtowanie, aby tworzyly jednolity produkt.
Poszczegbdlne warstwy powinny by¢ tak dobrane, aby jedna z nich zapewniata odpowiednig ilo$¢ ,,constriction”,
druga zapobiegata uszkodzeniom w trakcie wbhudowywania.

Geowlokniny wyprodukowane z witokien cietych, wtokien odpadowych lub pochodzacych

z recyklingu nie moga by¢ zaakceptowane.

Tkaniny oraz produkty wzmacniane termicznie nie mogg by¢ zastosowane. Producent powinien okazaé
odpowiednie dokumenty, aby udowodni¢, ze produkt spetnia powyzsze wymagania.

Geowloknina musi by¢ stabilizowana przeciw promieniowaniu UV.

Geowloknina powinna by¢ dostarczona w oryginalnych opakowaniach producenta oraz przechowywana i
transportowana zgodnie z instrukcjg producenta, w sposob zapewniajacy niezmienno$¢ jej wlasciwosci.
Produkt, ktory nie spelnia w/w wymagan nie moze by¢ zastosowany

Do kazdego opakowania powinna by¢ dotaczona etykieta zawierajgca co najmniej nastepujace dane: nazwe
wyrobu, nazwe i adres producenta, mas¢ i wymiary zwoju, nr certyfikatu zgodnosci, znak CE.
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Wymagane wlasciwosci mechaniczne i hydrauliczne

Wiasciwosci Jednostka  |F 60
Wiasciwosci hydrauliczne

Liczba tzw. ,,constrictions” /wedtug Giroud] - 25-40
Umowny wymiar porow Ogy [EN ISO 12956] um 80
Wodoprzepuszczalno$¢ prostopadta [EN 1SO 11058] mm/s 60
Wiasciwosci mechaniczne

Wydtuzenie przy zerwaniu wzdtuz/wszerz [EN 1SO 110319] % 85/85
Zdolnos¢ do przejecia energii [EN 1SO 10319] kd/m 10
Wytrzymato$¢ na rozcigganie wzdfuz/wszerz [EN 1SO 10319] kN/m 23/23
Odpornos¢ na przebicie dynamiczne [EN I1SO 13433] (metoda

spadajgcego stozka) mm 13
Odporno$¢ na przebicie statyczne [EN 1SO 12236] (metoda CBR) N 3300
Parametry identyfikacyjne

Grubos¢ [EN 1SO 9863] mm 3,5
Masa powierzchniowa [EN 1SO 9864] g/m? 400
Odpornosé

Odpornos¢ na promieniowanie UV [EN 12 224] % >80

Odporna na dziatanie wszystkich
chemicznych substancji

i mikroorganizméw $rodowiska
naturalnego

Odporno$¢ chemiczna i biologiczna

3. SPRZET

3.1. Ogélne warunki stosowania sprzetu
Ogolne warunki stosowania sprze¢tu podano w: ST 0 — Czes¢ ogdlna.

3.2. Sprzet do wykonania robét

Sprzet stosowany do podnoszenia rulonéw powinien uniemozliwia¢ uszkodzenie geowltdkniny w trakcie
tej operacji. Wykonawca przystepujacy do utozenia geowtokniny powinien dysponowaé koparka gasienicowg z
osprzetem do mocowania rulonu geowtokniny.
Geokompozyty nalezy rozwijac i uktada¢ na podtozu recznie. Do cigcia nalezy stosowaé ostre noze, nozyce lub
inne podobne narzedzia.

4. TRANSPORT

4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu
Ogolne warunki transportu podano w: ST 0 — Czesé ogdlna.

4.2. Transport materialow
Geowloknina powinna by¢ dostarczona w oryginalnych opakowaniach producenta oraz przechowywana
I transportowana zgodnie z instrukcja producenta, w sposob zapewniajacy niezmiennos¢ jej wlasciwosci.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne warunki wykonania robot
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Ogolne warunki wykonania robot podano w: ST 0 — Czes¢ ogolna.

5.2. Ukladanie geowlokniny

Przed przystapieniem do rozktadania geowtdkniny nalezy sprawdzié, czy opis na rolkach dostarczonych na
budowe jest zgodny z oznaczeniem i nazwa geosyntetyku, ktory zostat zamowiony i jest przewidziany do
zastosowania. W przypadku stwierdzenia rozbieznosci prace nalezy wstrzymac do czasu wyjasnienia.
Warstwe geowtokniny lub geomembrany nalezy rozktada¢ na wyprofilowanej powierzchni podtoza,
pozbawionej ostrych elementoéw, ktoére moga spowodowac uszkodzenie wtdkniny (na przyktad kamienie,
korzenie drzew i krzewow). Zazwyczaj wzdtuzny kierunek geowltdkniny powinien by¢ prostopadty do osi
nasypu. Geosyntetyk powinien leze¢ ptasko - bez fatd, zalaman i innych nieréwnosci. Czas, w ktorym
geowloknina narazona jest na dziatanie czynnikdw atmosferycznych, powinien zosta¢ ograniczony
maksymalnie do 30 dni. Geowtoknina w kierunku glownego obciazenia powinna by¢ uktadana w jednym
kawatku — bez taczenia.

Pasma geosyntetyku mozna taczy¢ na zaktad lub zszywaé, (minimum 0,5 m zaktadu

w kierunku poprzecznym). Ewentualne zszywanie powinno odbywac¢ si¢ przy uzyciu specjalnych recznych
maszyn do szycia. W przypadku zaktadu mniejszego niz 0,5 m nalezy mocowaé warstwy do podtoza za pomoca
kotew z drutu stalowego o $rednicy

6-8 mm i dtugosci 30 do 50 cm rozmieszczonych co 2-2,5 m w kazdym zaktadzie poprzecznym i podtuznym.
Geowloknina (np. F 60) dostarczana jest w rolkach o wymiarach 6 x 100 m. Powinna by¢ uktadana tak, aby
szara strona skierowana byta do podtoza a niebieska do gory.

(W momencie rozwinigcia fabrycznie zapakowanej rolki szara strona automatycznie lezy na gruncie). Przy
wlasciwym potozeniu, w pigciometrowych odstgpach, powinien by¢ widoczny napis z nazwa oraz numerem
partii. Daje to pewno$¢ uzycia wlasciwego produktu.

5.3. Zabezpieczenie powierzchni geowlékniny

Po powierzchni warstwy geowldkniny nie moze odbywac¢ si¢ ruch jakichkolwiek pojazdow. Warstwe
kruszywa lub kamienia nalezy tak wykona¢ aby nie uszkodzi¢ geowtdkniny. Grubos¢ warstwy materiatu
nasypowego okresla projekt.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakos$ci robét
Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w: ST 0 — Czesé ogolna.

6.2. Kontrola jakos$ci robot

Na zadanie producent powinien przedstawi¢ $wiadectwo jakosci oraz stosowny dokument CE
potwierdzajacy, ze dostarczony produkt posiada lub przewyzsza wymagane (powyzej opisane) parametry.
Oznakowanie powinno by¢ zgodne z normg EN ISO 10320. Kazda rolka dostarczona na budowe powinna
posiadac¢ etykiete z nazwg produktu, typem i numerem partii. Dane te powinny by¢ rowniez wyraznie
wydrukowane na kazdej rolce geowlokniny
w odstepach pigciometrowych.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robot podano w: ST 0 — Czesé ogdlna.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa utozenia geowtékniny jest 1 m? (metr kwadratowy).

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru robdt podano w: ST 0 — Czesé ogdlna. Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie
ze Specyfikacjg Techniczng, Dokumentacjg Projektowa i wymaganiami Inspektora nadzoru, jezeli wszystkie
pomiary i kontrole prowadzone wg pkt 6 daly wyniki pozytywne.
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Odbiodr utozenia geowtdkniny podlega zasadom odbioru robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu oraz
odbioru koncowego. Odbior geowtokniny przed przystapieniem do zasypania powinien by¢ dokonany przez
inspektora nadzoru oraz wpisany do dziennika budowy. Odbior powinien polega¢ na sprawdzeniu zgodnosci z
rysunkami oraz postanowieniami niniejszej specyfikacji.

Odbioér powinien obejmowac:

prawidlowos$¢ zakotwienia,

sprawdzenie jakos$ci wykonania potaczen.

Warstwa geowltokniny podlega odbiorowi robodt zanikajacych i ulegajacych zakryciu.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczgce podstawy ptatnosci podano w: ST 0 — Czes¢ ogaolna.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Podstawe ptatnosci stanowi cena jednostkowa za 1 m? geowltokniny. Cena obejmuje:
dostarczenie materiatu,

przygotowanie podtoza,

utozenie geowltokniny.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Ustawie z dnia 16 kwietnia 2004 r. o wyrobach budowlanych (t. j. Dz.U.2016.0.1570)

2. Ustawie z dnia 30 sierpnia 2002 r. 0 systemie oceny zgodnosci (t. j. Dz.U.2016.0.655)

3. PN-EN 918:1999 Geotekstylia i wyroby pokrewne - Wyznaczanie wytrzymatosci na dynamiczne
przebicie (metoda spadajgcego stozka)

4. PN-EN 965:1999 Geotekstylia i wyroby pokrewne - Wyznaczanie masy powierzchniowej

5. PN-EN 964-1:1999 Geotekstylia i wyroby pokrewne - Wyznaczanie grubosci przy okreslonych
naciskach — warstwy pojedyncze

6. PN-ISO 10319:1996  Geotekstylia — Badanie wytrzymatosci na rozcigganie metodq szerokich probek

7. PN-1SO 11058:2000  Geotekstylia i wyroby pokrewne - Wyznaczanie zdolnosci przeptywu wody
W kierunku prostopadtym do powierzchni materiatu, bez obcigzenia

8. PN-1SO 12236:1998  Geotekstylia i wyroby pokrewne — Badanie na przebicie statyczne (metoda
CBR)

9. PN-ISO 12956:2002  Geotekstylia i wyroby pokrewne — Wyznaczanie charakterystycznych wymiaréw
porow

10. PN-1SO 12958:2002  Geotekstylia i wyroby pokrewne - Wyznaczanie zdolnosci przeptywu wody
W plaszczyznie wyrobu

11. Katalog wzmocnien i remontéw nawierzchni podatnych i potsztywnych- IBDiM, 2001.
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SST 7. UBEZPIECZENIA KAMIENNE
1. Wstep

1.1. Przedmiot Szczegélowej Specyfikacji Technicznej (SST)
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
zwigzanych z:

- ubezpieczeniami narzutem kamiennym w ramach niniejszej inwestycji.

1.2. Zakres stosowania
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji
robot zwigzanych z inwestycja wymieniong w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych
Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji Technicznej dotycza zasad prowadzenia robét zwigzanych z
wykonaniem ubezpieczen kamiennych na obiektach objetych z inwestycja.

1.4. Okres$lenia podstawowe
Okreslenia w niniejszej Specyfikacji Technicznej sg zgodne z definicjami zawartymi w odpowiednich normach
1 wytycznych branzowych.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robét
Ogolne wymagania dotyczace robot podano w: ST O — Czgs¢ ogdlna.

2. Materialy

2.1. Warunki ogdlne stosowania materialow
Warunki ogoélne stosowania materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania podano w: ST 0 — Czgs¢ ogolna.

2.2. Rodzaje materialow

Kamien

Do wykonania umocnien kamiennych nalezy uzy¢ twardych (np. granit, bazalt) nie zwietrzatych i odpornych na
dziatanie wody i mrozu kamieni. Mogg to by¢ zaréwno otoczaki, jak i kamien tamany.

Geowldknina
Geowlokning techniczng nalezy utozy¢ na styku narzutu kamiennego z gruntem.

3. Sprzet

3.1. Ogolne warunki stosowania sprzetu
Ogolne warunki stosowania sprzgtu podano w: ST O — Cze$¢ ogodlna.

3.2. Sprzet do wykonania robot

Wykonawca przystepujacy do robot ubezpieczeniowych z kamienia powinien dysponowaé nastepujacym
sprzetem:

- ciggnikiem kotowym z przyczepa skrzyniows,

- koparka jednonaczyniowa.

4. Transport

4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu
Ogolne warunki transportu podano w: ST O — Czgs¢ ogdlna.
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4.2. Transport materialow
Kamien mozna przewozi¢ dowolnymi S$rodkami transportu w warunkach zabezpieczajacych go przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiatami, nadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem

5. Wykonanie robot

5.1. Ogélne warunki wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robdt podano w: ST O — Cze$¢ ogolna.

5.2. Wykonanie umocnien kamiennych
Umocnienia kamienne wykonywac zgodnie z odpowiednimi wytycznymi i normami branzowymi. Technologia
robot:

- wyréwnanie podioza,

- wykonanie ubezpieczenia narzutem kamiennym lub brukiem na podtozu betonowym,

- wyroéwnanie powierzchni.
Przy brukach stanowigcych umocnienie na wlocie i wylocie przepustow, styki i szczeliny wierzchniej warstwy
kamieni zala¢ zaprawa cementowa 1:3 o konsystencji potciekte;.

6. Kontrola jakosci robot

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot
Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w: ST O — Czgsé¢ ogodlna.

6.2. Kontrola jakosci robét
Kontrola jakosci wykonania umocnien kamiennych polega na sprawdzeniu zgodnosci z dokumentacja
projektowa:

- r1zednych i dlugo$ci utozenia umocnien kamiennych,

- jakosci materiatow,

- whbudowania kamieni.

7. Obmiar robot

7.1. Ogélne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru rob6ot podano w: ST O — Czgsé¢ ogdlna.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa jest 1 m® powierzchni umocnione;.

8. Odbior robot

Ogolne zasady odbioru robot podano w: ST O — Czg$¢ ogolna. Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z ST,
Dokumentacja Projektows i wymaganiami Inspektora nadzoru, jezeli wszystkie pomiary i kontrole prowadzone
wg pkt. 6 daly wyniki pozytywne.

9. Podstawa platnosci

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w: ST 0 — Czeg$¢ ogolna.

9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena 1 m? umocnienia narzutem kamiennym obejmuje:
- wykonanie niwelacji podtoza,
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- wykonanie narzutu,

- wyroéwnanie powierzchni,

- dostarczenie wszystkich materiatow podstawowych 1 pomocniczych,

- zastosowanie niezb¢dnego sprzetu i konstrukcji pomocniczych,

- oczyszczenie sprzetu i miejsca robot,

- odwiezienie materiatdéw odpadowych na miejsce zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru Inwestorskiego
- wykonanie badan i pomiaréw zgodnych z ST

10. Przepisy zwigzane

1. PN-B-11112 Kruszywo mineralne. Kruszywo tamane do nawierzchni drogowych.
2. PN-EN 1925:2001 Metody badan kamienia naturalnego.

3. PN-84/B-0411 Materialy kamienne. Oznaczenie $cieralno$ci w tarczy Bohmego.

4. PN-B-11210 Kamien tamany

5. PN-B-12083 Urzadzenia wodno-melioracyjne — Bruki z kamienia naturalnego —

Wymagania i badania przy odbiorze
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SST 8. HUMUSOWANIE | OBSIEW
1. WSTEP

Przedmiot Specyfikacji Technicznej (ST)

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
zwigzanych z humusowaniem i obsiewem terenu oraz darniowaniem wykonywanym w ramach niniejszej
inwestycji.

Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji
robot zwigzanych z inwestycja.

Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji maja zastosowanie przy wykonywaniu umocnien przez
humusowanie z obsianiem oraz darniowanie i obejmuja:

— humusowanie skarp, korony nasyp6éw z obsianiem,

Okreslenia podstawowe

Humusowanie — zespo6t czynnos$ci przygotowujacych powierzchnie gruntu, obejmujacy dogeszczenie gruntu,
rowkowanie, naniesienie ziemi urodzajnej z jej grabieniem i dogeszczeniem.

Okreslenia podane w niniejszej SST sg zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi normami i wytycznymi.
Ogoélne wymagania dotyczace robét

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w ST 0 - ,,Cze$¢ ogolna”

2. MATERIALY

Warunki ogélne stosowania materialow
Warunki ogolne stosowania materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania podano
w ST-0 "Wymagania og6lne" pkt. 2.

Humus

Do humusowania skarp i terenu bedzie uzyty czgsciowo humus miejscowy.

Nasiona traw

Wybodr gatunkéow traw nalezy dostosowaé do rodzaju gleby i stopnia jej zawilgocenia. Zaleca si¢ stosowac
mieszanki traw o drobnym, gestym ukorzenieniu, spelniajace wymagania PN-R-65023 i PN-B-12074.

Darnina

Darnina powinna by¢ w pasach o szeroko$ci okoto 0,40 metra lub w kwadratach o dtugosci boku okoto 0,40
metra. Grubo$¢ darniny powinna wynosi¢ od 0,05 do 0,10 metra.

Nalezy dazy¢ do jak najszybszego uzycia zakupionej darniny. Jezeli darnina przed wykorzystaniem musi
by¢ sktadowana, to zaleca si¢ jej rozlozenie na gruncie rodzimym. Jezeli brak miejsca na takie rozlozenie
darniny, to nalezy ja magazynowac¢ w regularnych pryzmach. W porze rozwoju roslin darning nalezy sktadowac
w warstwach trawg do dotu. W pozostatym okresie darning nalezy sktadowa¢ warstwami na przemian trawg do
gory i trawg do dotu. Czas sktadowania darniny przed wbudowaniem nie powinien przekraczaé¢ 4 tygodni.

Do darniowania skarp mozna wykorzysta¢ rowniez darning miejscowa

3.SPRZET

Ogodlne warunki stosowania sprzetu

Ogolne warunki stosowania sprz¢tu podano w ST-0 "Cze$¢ ogolna", pkt 3.

Sprzet do wykonania robét

Do wykonania robot nalezy stosowac sprzet przeznaczony do wykonania zamierzonych robot

4. TRANSPORT

Warunki ogélne transportu
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Ogolne warunki transportu podano w ST-0 "Cze$¢ ogolna"”, pkt 4.

Transport materialow

Transport humusu moze by¢ wykonany dowolnymi $rodkami transportu, wybranymi przez Wykonawece.
Nasiona traw podczas transportu powinny by¢ chronione przed zawilgoceniem.

Darning nalezy przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu wybranymi przez Wykonawce.

5. WYKONANIE ROBOT

Ogolne warunki wykonania robdt

Ogoblne warunki wykonania robot podano w ST-0 "Cze$¢ ogdlna", pkt 5.

Humusowanie

Przed przystagpieniem do humusowania terenu, jego powierzchnia powinna odpowiada¢ wymaganiom
okreslonym w Dokumentacji Projektowej i SST. Wykonawca przykryje powierzchnie skarp i terenu warstwa o
grubosci podanej w Dokumentacji Projektowej. Warstwe ziemi roslinnej nalezy lekko zagesci¢ przez ubicie
reczne lub mechaniczne.

Obsianie trawg

Obsianie powierzchni terenu trawg powinno by¢ przeprowadzone w odpowiednich warunkach atmosferycznych
- W okresie wiosny lub jesieni. Ziarna trawy powinny by¢ rownomiernie rozsypane na powierzchni terenu
Wykonawca powinien podja¢ wszelkie srodki, aby zapewni¢ prawidlowy rozwoj ziaren trawy po ich wysianiu.
W okresie suszy nalezy systematycznie zrasza¢ wodg obsiane powierzchnie zahumusowana.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Ogdlne zasady kontroli jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jako$ci robot podano w ST-0 "Cze$¢ ogolna”, pkt 6.

Kontrola jakosci humusowania i obsiania

Kontrola polega na ocenie wizualnej jako$ci wykonanych robdt i ich zgodnosci z ST, oraz na sprawdzeniu daty
waznoS$ci §wiadectwa warto$ci siewnej wysianej mieszanki nasion traw.

Po wzejsciu roslin, taczna powierzchnia nie poro$nigtych miejsc nie powinna by¢ wieksza niz 2 % powierzchni
obsianej, a maksymalny wymiar pojedynczych nie zatrawionych miejsc nie powinien przekracza¢ 0,2 m?. Na
zaro$nigtej powierzchni nie moga wystgpowac wyzlobienia erozyjne ani lokalne zsuwy.

Kontrola jakosci darniowania

Kontrola polega na ocenie wizualnej jako$ci wykonanych roboét i ich zgodnosci z SST.

7. OBMIAR ROBOT

Ogélne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST-0 "Cze$¢ ogodlna", pkt 7.

Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarows jest:
- 1 m? (metr kwadratowy) umocnienia powierzchni terenu przez humusowanie z obsianiem,

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robot

Ogolne zasady odbioru robot podano w ST-0 "Cze$¢ ogdlna”, pkt 8.

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z ST, Dokumentacja Projektowa i poleceniami Inzyniera, jezeli
wszystkie pomiary z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogélne ustalenia dotyczace podstawy platnoS$ci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST-0 "Cze$¢ ogolna”, pkt 9.
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Cena jednostki obmiarowej
Cena 1 m® (metra kwadratowego) umocnienia powierzchni terenu lub skarp przez humusowanie i obsianie
obejmuje:
- roboty przygotowawcze,
- dostarczenie humusu i mieszanki traw (transport humusu z odktadu i zakup mieszanki traw),
- wbudowanie materiatow,
- konserwacje i pielegnacje umocnien.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy
1.  PN-R-65023:1999 Materiat siewny. Nasiona roslin rolniczych
2. PN-B-12082:1996 Darnina
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