SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONIANIA 1
ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

Budowa boiska trawiastego na dzialkach nr 1510 i
1511 w miejscowosci Dziewin, Gmina Drwinia



1. WSTEP
1.1 Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej s3 wymagania dotyczace wykonania
odbioru nawierzchni boiska trawiastego wielofunkcyjnego (piltka nozna, siatkowka)
wraz z pilko chwytami w celu zagospodarowania przestrzeni publicznej na dzialkach
nr 1510 i 1511 w miejscowosci Dziewin, Gmina Drwinia.

1.2 ZAKRES STOSOWANIA ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zleceniu i realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1

1.3 ZAKRES ROBOT OBJETYCH ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza prowadzenia robot przy wykonaniu
utozenia nawierzchni ze sztucznej trawy na gotowej podbudowie.

45111200-0 - Roboty w zakresie przygotowania terenu pod budowe i roboty ziemne,
45212200-8 - Roboty budowlane w zakresie budowy obiektow sportowych
45111291-4 - Roboty w zakresie zagospodarowania terenu

45112720-8 - Roboty w zakresie ksztaltowania terenéw sportowych i rekreacyjnych

Szczegotowy zakres wykonania przedstawiono w przedmiarze, ktory stanowi
integralng czes¢ specyfikacji przetargowe;j.

Uwaga:
Nazwy handlowe materiatow uzyte w Dokumentach przetargowych 1 dokumentacji

technicznej winny by¢ traktowane jako definicje standardu, a nie jako konkretne nazwy
handlowe zastosowanych materialow.

1.4 INFORMACJE O ORGANIZACJI ROBOT I PLACU BUDOWY

Teren budowy to wydzielona cz¢$¢ gruntu o powierzchni 463,71 m2 z przeznaczeniem na
wykonanie zadania — budowe boiska trawiastego wielofunkcyjnego (pitka nozna,
siatkowka) wraz z pitko chwytami.

Pobor pradu po uzgodnieniu z Inwestorem z zasilania znajdujacego si¢ na obiekcie.
Mozliwo$¢ poruszania si¢ sprz¢tem ciezkim z ograniczong predkoscig do 20km/h

1.5 OKRESLENIA PODSTAWOWE

Okreslenia podane w niniejszym ST s3a zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi normami
1 przepisami.

1.6 ROBOTY TOWARZYSZACE, PODLEGAJACE SWIADCZENIOM
UMOWNYM

e urzadzenie, utrzymanie i likwidacja placu budowy



utrzymanie urzadzen placu budowy

pomiar do rozliczenia robot

dziatania ochronne zgodnie z warunkami BHP
doprowadzenie energii do punktu wykorzystania
utrzymanie drobnych narzedzi i urzadzen

usuwanie zanieczyszczen odpadow z obszaru budowy

1.7 DOKUMENTY ODNIESIENIA

Podstawowym dokumentem odniesienia stanowigcym podstaw¢ do wykonania robot jest
przedmiar, specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robo6t, normy PN, ,, Warunki
techniczne wykonania 1 odbioru rob6t budowlano-montazowych” MB PMB ITB W-wa
1997r z uwzglednieniem po6zniejszych zmian.

1.8 ODPOWIEDZIALNOSC WYKONAWCY

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz zgodnos¢ z
kosztorysem ofertowym, ST 1 PN.

. MATERIALY

Podstawowymi materiatami stosowanymi do wykonania prac zwigzanych z budowa
boiska do pitki noznej o nawierzchni trawiastej sa materiaty wyszczegolnione w
kosztorysie naktadczym zgodnie z PN 1 ST.

SPRZET

Podstawowym sprzgtem stosowanym do wykonania prac zwigzanych z budowa boiska do
pitki noznej o nawierzchni trawiastej jest sprzgt wyszczego6lniony w kosztorysie
naktadczym zgodnie z PN 1 ST.

TRANSPORT

e Transport materiatéw koniecznych do wykonania prac budowlanych dowolnymi
srodkami transportu, na ktérych nalezy je rozmie$ci¢ rOwnomiernie na calej
powierzchni tadunkowe;j i zabezpieczyc¢ je przed spadaniem.

o Wszystkie materiaty powinny by¢ transportowane w sposob zapewniajacy zachowanie
ich jako$ci 1 przydatnosci do robét.

UWAGI OGOLNE

e Wszystkie roboty objete Kontraktem powinny by¢ zgodne z wymaganiami SST dla
robot wyszcezegdlnionych w przedmiarze robot i z polecenia Inspektora Nadzoru
Robot.

e Wykonawca ponosi petng odpowiedzialnos¢ za jako$¢ wykonania wszystkich
elementow i rodzajow robot wchodzacych w sktad zadania budowlanego.

e Przed rozpoczgciem robot Wykonawca powinien przedstawi¢ wykaz materiatow
atestami PZH 1 certyfikatami oraz wykaz sprzetu jaki ma zamiar uzy¢ do
wykonywania robot.



6. WARUNKI WYKONYWANIA ROBOT

* wykonanie robdt pomiarowych

* rozbiorka istniejacych pitkochwytoéw oraz ew. ogrodzenia,

* usunigcie istniejgcej darni,

* uzupehienie ziemig urodzajng ew. zaglebien,

» wykonanie warstwy odsaczajacej z piasku — gr.15 cm,

* profilowanie ptyty boiska,

» wykonanie warstwy wegetacyjnej z ziemi urodzajnej — gr. 15cm,

* wykonanie odpowiednich spadkéw powierzchni boiska,

» wykonanie nowej nawierzchni boiska poprzez wysiew nasion traw sportowych,
* ustawienie aluminiowych bramek do pitki noznej o wymiarach 5x2m,

* ustawienie aluminiowych stupkow do gry w siatkowke,

» wykonanie ogrodzenia boiska (pitkochwyty wys. 4 m) wraz z montazem furtek i bramy,
» uporzadkowanie terenu po zakonczeniu prac.

Trawa winna si¢ charakteryzowa¢ duza wytrzymatoscia eksploatacyjng, odpornoscia na
ekstremalne warunki pogodowe oraz duzym stopniem bezpieczenstwa dla uzytkownikow.
Pokrycie trawa powinno by¢ ciagte, styki niewidoczne, trawa powinna by¢ bez fatd i
uszkodzen mechanicznych.

7. OBMIAR ROBOT

Jednostka obmiaru sg jednostki miary wynikajace z poszczegdlnych pozycji przedmiaru
robot.

8. ODBIOR ROBOT

Odbidr robot powinien by¢ przeprowadzony w czasie umozliwiajagcym wykonanie napraw
wadliwie wykonanych rob6t bez hamowania postgpu robot.

Przedmiotem odbioru roboét bedzie calos¢ wykonanych robdt zgodnie z kosztorysem
ofertowym po catkowitym zakonczeniu robét.

Odbioru ostatecznego dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajgcego, w obecnosci
Inspektora Nadzoru i Wykonawcy po uprzednim zawiadomieniu przez Wykonawce o
catkowitym zakonczeniu robot.

Komisja przeprowadzi wij¢ 1 oceni wykonanie robdt pod wzgledem jako$ciowym oraz
zgodnos$ci wykonania robot z zawarta umowa.

Nastepnym odbiorem bedzie odbidr pogwarancyjny, ktory bedzie polegal na ocenie
wykonanych robdt zwigzanych z usunigciem wad 1 usterek stwierdzonych podczas
odbioru koncowego i zaistnialych w okresie gwarancyjnym.



