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Najwazniejsze oznaczenia i skroty:
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PZJ - Program Zabezpieczenia Jakosci

bhp — bezpieczefstwo i higiena pracy podczas wykonywania robét budowlanych



l. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sg wymagania ogolne dotyczace wykonania i
odbioru robot budowlanych zwiazanych biezacym utrzymaniem drog lesnych zlokalizowanych na
terenie Nadle$nictwa Barlinek.

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna stanowi czes$¢ dokumentow przetargowych i kontraktowych przy
zlecaniu i realizacji robot opisanych w podpunkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmujg wymagania ogélne, dla robot
budowlanych, objetych szczegdtowymi specyfikacjami technicznymi:

1.4. Okreslenia podstawowe
Uzyte w ST okreslenia sg zgodne z obowiazujgcymi przepisami prawa budowlanego
obowigzujgcymi Polskimi Normami, aprobatami technicznymi, instrukcjami itp.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robét
Wykonawca robot jest odpowiedzialny, za jakos¢ ich wykonania oraz za ich zgodnosc ze ST
i poleceniami inspektora nadzoru.

1.5.1 Przekazanie terenu budowy

Zamawiajacy w terminie okreslonym w dokumentach kontraktowych przekaze wykonawcy teren
robot wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, oraz jeden
egzemplarz komplet ST.

1.5.2 Zgodnos¢ rohét z ST

ST i wszystkie dodatkowe dokumenty przekazane wykonawcy przez zamawiajacego stanowig
czes¢ umowy, a wymagania okreslone w chocby jednym z nich sg obowigzujace dla wykonawcy tak
jakby zawarte byly w catej dokumentagji.
W przypadku rozbieznosci w ustaleniach poszczegdinych dokumentow obowigzuje kolejnosé ich
waznosci wymieniona w warunkach umowy.

Wykonawca nie moze wykorzystywac bledow lub opuszczen w dokumentach kontraktowych, a
o ich wykryciu winien natychmiast powiadomi¢ inspektora nadzoru, ktéry podejmie decyzje o
wprowadzeniu odpowiednich zmian i poprawek.
Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiaty beda zgodne z ST.

Dane okreSlone w ST bedg uwazane za wartosci docelowe, od ktérych dopuszczalne sg
odchylenia w ramach okres$lonego przedziatu tolerancii.
Cechy materiatow i elementow budynku muszg wykazywa¢ zgodnos¢ z okreslonymi wymaganiami, a
rozrzuty tych cech nie moga przekracza¢ dopuszczalnego przedziatu tolerancii.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nie bedq w petni zgodne ze ST i wplynie to na
niezadowalajacq jakos¢ elementu budynku, to takie materialy zostang zastapione innymi, a elementy
budynku rozebrane i wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.

Wszystkie materialy budowlane, ktére wykonawca planuje wykorzystaé do realizacji
zadania musza zostaC zaakceptowane wcze$niej przez Zamawiajacego na podstawie
przedstawionych przez Wykonawce probek, atestow lub certyfikatow.



1.5.3 Zabezpieczenie terenu robot

Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia terenu robdt w okresie trwania realizacji
kontraktu az do zakonczenia i odbioru ostatecznego robot.

Koszt zabezpieczenia terenu robot nie podlega odrebnej zaptacie i przyjmuje sie, ze jest
wliczony w cene kontraktowa,

1.5.4 Ochrona srodowiska w czasie wykonywania robét
Wykonawca ma obowigzek zna¢ i stosowaé w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy
dotyczace ochrony Srodowiska naturalnego.
W okresie trwania budowy i wykanczania robot wykonawca bedzie:
a) utrzymywac teren budowy w nalezytym porzadku
b) podejmowac wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie sie do przepisow i norm
dotyczacych ochrony Srodowiska na terenie i wokdt terenu budowy oraz bedzie unikac
uszkodzen lub ucigzliwosci dla oséb lub ddbr publicznych i innych, a wynikajacych z
nadmiernego hafasu, wibracji, zanieczyszczenia lub innych przyczyn powstatych w
nastepstwie jego sposobu dziafania.

1.5.5 Ochrona przeciwpozarowa
Wykonawca bedzie przestrzegac przepisy ochrony przeciwpozarowe.
Wykonawca bedzie utrzymywac, wymagany na podstawie odpowiednich przepisow sprawny sprzet
przeciwpozarowy, na terenie robot oraz w maszynach i pojazdach.
Materiaty tatwopalne bedg sktadowane w sposdb zgodny z odpowiednimi przepisami
i zabezpieczone przed dostepem osob trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem i innymi
dziataniami wywotanymi jako rezultat realizacji robot albo przez personel wykonawcy.

1.5.6 Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktore w sposob trwaly sg szkodliwe dla otoczenia, nie bedq dopuszczone do uzycia.

Nie dopuszcza sig uzycia materiatdw wywotujacych szkodliwe promieniowanie o stezeniu
wiekszym od dopuszczalnego, okreslonego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materialy odpadowe uzyte do robét bedg miaty aprobatg techniczng wydang przez
uprawniong jednostke, jednoznacznie okreslajacg brak szkodliwego oddziatywania tych materiatéw na
srodowisko.

Materiaty, ktore sg szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robét, a po zakoriczeniu robét ich
szkodliwos¢ zanika (np. materialy pylaste) mogq by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagan
technologicznych wbudowania. Jezeli wymagajg tego odpowiednie przepisy wykonawca powinien
otrzymac zgode na uzycie tych materiatow od wtasciwych organdéw administracji panstwowe;.

Jezeli wykonawca uzyt materialow szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze specyfikacjami, a ich
uzycie spowodowato jakiekolwiek zagrozenie srodowiska, to konsekwencje tego poniesie zamawiajacy.

1.5.7 Ochrona wtasnosci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrone instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia podziemne,
takie jak rurociggi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wtadz bedacych wiascicielami tych urzadzen
potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez zamawiajagcego w ramach planu ich lokalizacji.
Wykonawca zapewni wiasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i
urzadzen w czasie trwania robot.

O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalacji wykonawca bezzwtocznie powiadomi
inspektora nadzoru i zainteresowane strony oraz bedzie z nimi wspdtpracowat dostarczajac wszelkie]
pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraw.



1.5.8 Bezpieczenistwo i higiena pracy

Podczas realizacji robot wykonawca bedzie przestrzegac przepiséw dotyczacych
bezpieczerstwa i higieny pracy.

W szczegdlnosci wykonawca ma obowigzek zadbac, aby personel nie wykonywat pracy w
warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie speiniajacych odpowiednich wymagan
sanitarnych.

Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz
sprzet i odpowiednia odziez dla ochrony Zzycia i zdrowia osob zatrudnionych dla zapewnienia
bezpieczenstwa publicznego.

Uznaje sig, ze wszelkie koszty zwiazane z wypetnieniem wymagan okreslonych powyzej nie
podlegajg odrebnej zaptacie i sg uwzglednione w cenie kontraktowej.

1.5.9. Ochrona i utrzymanie robét

Wykonawca bedzie odpowiadat za ochrong robot i za wszelkie materiaty | urzgdzenia uzywane
do robdt od daty rozpoczecia do daty wydania potwierdzenia zakoriczenia robét przez inspektora
nadzoru.

Wykonawca bedzie utrzymywat roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymanie powinno
by¢ prowadzone w taki sposob, aby budowa lub jej elementy byly w zadowalajacym stanie przez caly
czas, do momentu odbioru ostatecznego.

1.5.10 Stosowanie sig do prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszystkie zarzadzenia wydane przez wiadze centralne |
miejscowe oraz inne przepisy, regulaminy i wytyczne, ktére sg w jakikolwiek sposob zwigzane z
wykonywanymi robotami i bedzie w peini odpowiedzialny za przestrzeganie tych postanowien podczas
prowadzenia robot.

Wykonawca bedzie przestrzegaé praw patentowych i bedzie w pelni odpowiedzialny za
wypetnienie wszelkich wymagan prawnych odnosnie znakow firmowych, nazw lub innych chronionych
praw w odniesieniu do sprzetu, materialow lub urzadzen uzytych lub zwigzanych z wykonywaniem robét
| W sposob ciggly bedzie informowat inspektora nadzoru o swoich dziataniach, przedstawiajac kopie
zezwolen i inne odno$ne dokumenty.

Wszelkie straty, koszty postgpowania, obcigzenia i wydatki wynikte z lub zwigzane
z naruszeniem jakichkolwiek praw patentowych pokryje wykonawca, z wyjatkiem przypadkow, kiedy

takie naruszenie wyniknie z wykonania projektu lub specyfikacji dostarczonej przez inspektora nadzoru.

1.5.11 Réwnowazno$¢ norm i zbioréw przepiséw prawnych

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powotane sq konkretne normy i przepisy, ktore
spetnia¢ majg materialy, sprzet i inne towary oraz wykonane i zbadane roboty, beda obowigzywac
postanowienia najnowszego wydania lub poprawionego wydania powotanych norm i przepiséw o ile w
warunkach kontraktu nie postanowiono inaczej. W przypadku gdy powotane normy i przepisy sg
panstwowe lub odnoszg sie do konkretnego kraju lub regionu, mogg by¢ réwniez stosowane inne
odpowiednie normy zapewniajace réwny lub wyzszy poziom wykonania niz powofane normy lub
przepisy, pod warunkiem ich sprawdzenia i pisemnego zatwierdzenia przez inspektora nadzoru.
Réznice pomiedzy powotanymi normami a ich proponowanymi zamiennikami muszg by¢ doktadnie
opisane przez wykonawce i przedtozone inspektorowi nadzoru do zatwierdzenia.



2. MATERIALY
2.1. Zrodia uzyskania materialow

Co najmniej na 7 dni przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materiatow
przeznaczonych do robot, wykonawca przedstawi inspektorowi nadzoru do zatwierdzenia, szczegotowe
informacje dotyczace proponowanych materiatéw do wbudowania.

Zatwierdzenie partii materiatéw z danego zrodta nie oznacza automatycznie, ze wszelkie
materialy z danego Zrodta uzyskaja zatwierdzenie.

Wykonawca zobowiazany jest do uzycia materiatow spetniajacych wymagania ST w czasie
realizacji robot.

2.2. Materiaty nie odpowiadajace wymaganiom
Materiaty nie odpowiadajace wymaganiom zostang przez wykonawce wywiezione z terenu
budowy i zlozone w miejscu wskazanym przez inspektora nadzoru. Jesli inspektor nadzoru zezwoli
wykonawcy na uzycie tych materiaiow do innych robot, niz te dla ktorych zostaly zakupione, to koszt
tych materiatéw zostanie odpowiednio przewartosciowany (skorygowany) przez inspektora nadzoru.
Kazdy rodzaj robét, w ktorym znajdujg si¢ nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty,
wykonawca wykonuje na wiasne ryzyko, liczac si¢ z jego nieprzyjgciem, usunigciem i niezaptaceniem.

2.3. Przechowywanie i sktadowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materialy, do czasu gdy beda one uzyte do
robot, byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniami, zachowaly swoja jakos¢ i wiasciwos¢ i byty
dostepne do kontroli przez inspektora nadzoru.

Miejsca czasowego sktadowania materialow beda zlokalizowane w obrebie terenu budowy w
miejscach uzgodnionych z inspektorem nadzoru lub poza terenem budowy w miejscach
zorganizowanych przez wykonawce i zaakceptowanych przez inspektora nadzoru.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wplywu na jakos¢ wykonywanych robot. Sprzgt uzywany do robot powinien by¢ zgodny
z oferta wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod wzgledem typow i ilosci wskazaniom zawartym w ST
lub projekcie organizacii robot, zaakceptowanym przez inspektora nadzoru; w przypadku braku ustalen
w wymienionych wyzej dokumentach, sprzet powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez
inspektora nadzoru.

Liczba i wydajnosé sprzetu powinny gwarantowaé przeprowadzenie robot, zgodnie z zasadami
okre$lonymi w ST i wskazaniach inspektora utrzymywany w dobrym stanie i gotowosci do pracy.
Powinien by¢ zgodny z normami ochrony $rodowiska i przepisami dotyczacymi jego uzytkowania.
Wykonawca dostarczy inspektorowi nadzoru kopie dokumentow potwierdzajacych dopuszczenie
sprzetu do uzytkowania i badan okresowych, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Wykonawca bedzie konserwowa sprzet jak rowniez naprawia¢ lub wymieniac sprzet
niesprawny.

Jezeli ST przewiduje mozliwos¢ wariantowego uzycia sprzetu przy wykonywanych robotach,
wykonawca powiadomi inspektora nadzoru o swoim zamiarze wyboru i uzyska jego akceptacje przed
uzyciem sprzetu. Wybrany sprzet, po akceptacji inspektora nadzoru, nie moze by¢ pozniej zmieniany
bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujace zachowania warunkow
umowy, zostang przez inspektora nadzoru zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robot.



4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich rodkéw transportu, ktére nie
wptyna niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych robot i wiasciwosci przewozonych materiatow.

Liczba $rodkow transportu powinna zapewniaé prowadzenie robot zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej, ST i wskazaniach Inspektora nadzoru, w terminie
przewidzianym umowa,

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spetniaé wymagania dotyczace przepiséw
ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych naciskow na o§ i innych parametrow technicznych.
Srodki transportu nie spetniajgce tych warunkéw moga by¢ dopuszczone przez Inspektora nadzoru, pod
warunkiem przywrécenia stanu pierwotnego uzytkowanych odcinkéw drég na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bedzie usuwa¢ na biezaco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia,
uszkodzenia spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z warunkami umowy oraz za
jakos¢ zastosowanych materialow i wykonywanych robét, za ich zgodno$¢ z wymaganiami ST,
projektem organizacji robot opracowanym przez wykonawce oraz poleceniami inspektora nadzoru.

Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metody wykonywania robét.

Wykonawca jest odpowiedzialny za doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie wysokosci
wszystkich elementow robot zgodnie z wymiarami przekazanymi na piSmie przez inspektora nadzoru.

Biedy popetnione przez wykonawce w wytyczeniu i wyznaczaniu robét zostang, usuniete przez
wykonawce na whasny koszt, z wyjatkiem, kiedy dany biad okaze sig skutkiem bledu zawartego w
danych dostarczonych wykonawcy na pismie przez inspektora nadzoru.

Sprawdzenie wytyczenia robot lub wyznaczenia wysokosci przez inspektora nadzoru nie
zwalnia wykonawcy od odpowiedzialnosci za ich doktadnosé.

Decyzje inspektora nadzoru dotyczace akceptacii lub odrzucenia materiatéw i elementow robét
beda oparte na wymaganiach okreslonych w dokumentach umowy w ST, a takze w normach i
wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji inspektor nadzoru uwzgledni wyniki badan materiatow i robét,
rozrzuty normalnie wystepujace przy produkcji i przy badaniach materiatéw, do$wiadczenia z
przesziosci, wyniki badan naukowych oraz inne czynniki wplywajace na rozwazana kwestie.

Polecenia inspektora nadzoru powinny byé wykonywane przez wykonawce w czasie
okreslonym przez inspektora nadzoru, pod grozba zatrzymania robét. Skutki finansowe z tego tytutu
poniesie wykonawca.

6. KONTROLA JAKOSCIROBOT
6.1. Zasady kontroli jako$ci robét

Celem kontroli robét bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiagnaé
zalozong jakos¢ robét.

Wykonawca jest odpowiedzialny za peina kontrole robot i jakosci materiatow, ze roboty
wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w ST.

6.2. Certyfikaty i deklaracje

Inspektor nadzoru moze dopuscic do uzycia tylko te materialy, ktore posiadaja;

a) certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, ze zapewniono zgodno$é z kryteriami
technicznymi okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz
wiasciwych przepisow i dokumentow technicznych,

b) deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z Polskg Norma lub aprobatg techniczng, w
przypadku wyrobow, dla ktérych nie ustanowiono Polskiej Normy, jezeli nie sg objete
certyfikacjg okreslong w pkt. 1 ktdre spefniajg wymogi ST.



W przypadku materiatow, dla ktorych ww. dokumenty sa wymagane przez ST, kazda partia dostarczona
do robét bedzie posiadat te dokumenty, okreslajace w sposob jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe muszg posiada¢ ww. dokumenty wydane przez producenta, a w razie
potrzeby poparte wynikami badan wykonanych przez niego. Kopie wynikow tych badan bedg
dostarczone przez wykonawce inspektorowi nadzoru.

Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spetniajg tych wymagan beda odrzucone.

6.3. Dokumenty budowy

(1) Dokumenty - certyfikaty
Deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci materiatow, orzeczenia o jako$ci materiatow.
Dokumenty te stanowig zataczniki do odbioru robot. Winny by¢ udostepnione na kazde
zyczenie inspektora nadzoru.

(2) Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zalicza sie, oprocz wymienionych w punktach (1) - (3) nastgpujace
dokumenty:

a) protokoly przekazania terenu budowy,

b) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne,

c) protokoty odbioru robot,

d) protokoly z narad i ustalen,

e) korespondencije na budowie.

(3) Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy beda przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowiednio
zabezpieczonym.

Zaginiecie ktoregokolwiek z dokumentow budowy spowoduje jego natychmiastowe
odtworzenie w formie przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowy beda zawsze dostepne dla inspektora nadzoru i przedstawiane do
wgladu na zyczenie zamawiajacego.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogodlne zasady obmiaru robot

Obmiar robét bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robét zgodnie z dokumentacjg
projektowa i ST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru robot dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inspektora Nadzoru o
zakresie obmierzonych roboét i terminie obmiaru, co najmniej 3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru beda wpisane do ksigzki obmiarow.

Jakikolwiek btad Iub przeoczenie w ilosciach podanych w formularzu cenowym lub SST nie
zwalnia Wykonawcy od obowigzku ukoriczenia wszystkich robot. Bledne dane zostang poprawione wg
instrukciji Inspektora nadzoru na pismie.

Przy rozliczaniu_ryczaltowym o koniecznosci wykonywania obmiarow decyduje inspektor
nadzoru.

7.2. Zasady okres$lania ilosci rob6t i materiatow

Diugo$ci i odlegtosci pomiedzy wyszczegolnionymi punktami skrajnymi beda obmierzone
poziomo wzdtuz linii osiowe.

Jesli SST wiasciwe dla danych robét nie wymagaja tego inaczej, objetosci bedg wyliczone w m3
jako diugo$¢ pomnozona przez sredni przekroj.



lloSci, ktore mogg by¢ obmierzone wagowo, beda wazone w tonach Iub kilogramach zgodnie z
wymaganiami SST.

7.3. Urzadzenia i sprzet pomiarowy

Wszystkie urzadzenia i sprzet pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robot bedg
zaakceptowane przez Inspektora nadzoru.

Urzadzenia i sprzet pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawce. Jezeli urzadzenia te
lub sprzet wymagajg badan atestujacych to Wykonawca bedzie posiadaé wazne $wiadectwa legalizacji.
Wszystkie urzadzenia pomiarowe bedg przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie, w calym
okresie trwania robot.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Rodzaje odbioréw robét
W zaleznoSci od ustalen odpowiednich ST, roboty podlegaja nastepujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi robt zanikajacych i ulegajacych zakryciu,
b) odbiorowi czesciowemu
b) odbiorowi ostatecznemu,
¢) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbior robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci
wykonywanych robot, ktore w dalszym procesie realizacji ulegna zakryciu.

Odbior robét zanikajgeych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajagcym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogélnego postepu robot.

Odbioru robét dokonuje inspektor nadzoru.

Gotowos¢ danej czgsci robét do odbioru zgtasza wykonawca wpisem do dziennika budowy i
jednoczesnym powiadomieniem inspektora nadzoru. Odbiér bedzie przeprowadzony niezwlocznie, nie
pozniej jednak niz w ciagu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do dziennika budowy i powiadomienia o tym
fakcie inspektora nadzoru.

Jakos¢ i flosc robét ulegajacych zakryciu ocenia inspektor nadzoru na podstawie dokumentow
zawierajgcych komplet wynikéw badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary, w
konfrontacji ze ST i uprzednimi ustaleniami.

8.3. Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbior ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robét w odniesieniu do
ich ilosci, jakosci i wartosci. Catkowite zakonczenie robot oraz gotowosé do odbioru ostatecznego
bedzie stwierdzona przez wykonawce wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym powiadomieniem
na pismie o tym fakcie inspektora nadzoru.

Odbior ostateczny robét nastapi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od dnia
potwierdzenia przez inspektora nadzoru zakoriczenia robét i przyjecia dokumentdw, o ktorych mowa w
punkcie 6.3.

Odbioru ostatecznego robot dokona komisja wyznaczona przez zamawiajgcego w obecnosci
inspektora nadzoru i wykonawcy. Komisja odbierajaca roboty dokona ich oceny jakosciowej na
podstawie przedtozonych dokumentow, wynikéw badar i pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodnosci
wykonania robot z ST.

W toku odbioru ostatecznego robét komisja zapozna sie z realizacjq ustalen przyjetych w
trakcie odbiordw robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania robot
uzupetniajgcych i robot poprawkowych.



W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jako$¢ wykonywanych robot w poszczegolnych
asortymentach nieznacznie odbiega od ST z uwzglednieniem tolerancji i nie ma wigkszego wptywu na
cechy eksploatacyjne obiektu i bezpieczenstwo ruchu, komisja dokona potracen,
oceniajac pomniejszong warto$¢ wykonywanych robét w stosunku do wymagan przyjetych w
dokumentach umowy.

8.4. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robét jest protokét odbioru
ostatecznego robot sporzadzony wg wzoru ustalonego przez zamawiajgcego.

Do odbioru ostatecznego wykonawca jest zobowigzany przygotowac nastepujgce dokumenty:
1. dziennik budowy - wewnetrzny,
2. deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatow zgodnie z ST.
3. kosztorys powykonawczy - dla rozliczania kosztorysowego
4. ksigzke obmiarow — dla rozliczania kosztorysowego

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie bedg
gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z wykonawcg wyznaczy ponowny termin
odbioru ostatecznego robot.

Wszystkie zarzadzone przez komisje roboty poprawkowe Iub uzupetniajace bedg zestawione
wg wzoru ustalonego przez zamawiajgcego.

Termin wykonania robét poprawkowych i rob6t uzupetniajgcych wyznaczy komisja.

8.5. Odbior pogwarancyjny
Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robot zwigzanych z usunigciem wad
stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ustalenia ogolne :

Podstawa pfatnosci bedzie cena ryczaitowa podana przez wykonawce w ofercie.

Cena ryczattowa bedzie uwzglednia¢ wszystkie czynnosci, wymagania i badania sktadajace sie
na wykonanie zakontraktowanych prac, okreslone dla tej roboty w ST.

Kwoty robot bedg obejmowac:

— robocizne bezposrednig wraz z towarzyszacymi kosztami,

~ warto$¢ zuzytych materiatow wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych

ubytkow i transportu na teren budowy,

— warto$¢ pracy sprzetu wraz z towarzyszacymi kosztami,

— koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,

— podatki obliczone zgodnie z obowigzujacymi przepisami.

9.2. Warunki umowy i wymagania ogélne
Koszt dostosowania sig¢ do wymagan warunkow umowy i wymagan ogdlnych zawartych w ST
obejmuje wszystkie warunki okreslone w ww. dokumentach, a nie wyszczegolnione w kosztorysie.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (Dz. U z 2006 roku nr 156 poz. 1118 z pozniejszymi
zmianami).

2. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26 czerwca 2002 r. w sprawie dziennika budowy,
montazu i rozbiorki, tablicy informacyjnej oraz ogloszenia zawierajgcego dane dotyczace
bezpieczenstwa pracy i ochrony zdrowia (Dz. U. Nr 108, poz. 953 z pozniejszymi zmianami).

3. Ustawa z dnia 21 marca 1985 roku o drogach publicznych (Dz. U z 2004 roku Nr 204, poz. 2086 z
pozniejszymi zmianami).
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA '
B.01.00. PROFILOWANIE | ZAGESZCZENIE PODLOZA

1. Wstep.

1.1. Przedmiot Szczegotowej Specyfikacji Technicznej. Przedmiotem niniejszej SST sg wymagania
szczegotowe dotyczgce wykonania i odbioru rob6t zwigzanych z profilowaniem | zageszczaniem
podtoza gruntowego w zwigzku biezacym utrzymaniem i konserwacja drog lesnych

1.2. Zakres stosowania SST.
SST jest dokumentem przetargowym i kontraktowym przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w
pkt. 1,1

1.3. Zakres robot objetych SST.
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z
wykonywaniem profilowania i zaggszczenia podioza oraz poszczegdlnych warstw nawierzchni,

1.4. Okreslenia podstawowe.
1.4.1. OkreSlenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w ST B-00.00."Wymagania ogdlne”

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robot.
1.5.1. Ogoine wymagania dotyczace wykonania robt podano w ST B00.00."Wymagania ogolne”

2. Materiaty.
Nie wystepuja

3. Sprzet.
Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano ST B-00.00."Wymagania ogéIne”

3.1. Sprzet do wykonania robét.

Wykonawca przystepujacy do wykonania koryta i profilowania podioza powinien wykaza¢ sie

mozliwoscig korzystania z nastepujacego sprzetu:

- rowniarek lub spycharek uniwersalnych z ukosnie ustawianym lemieszem; Inzynier/ Inspektor
Nadzoru moze dopuscic profilowanie podioza z zastosowaniem spycharki z lemieszem
ustawionym prostopadle do kierunku pracy maszyny,
walcow statycznych, wibracyjnych lub plyt wibracyjnych.

Stosowany sprzet nie moze spowodowaé niekorzystnego wplywu na wlasciwosci podtoza.

4. Transport.
4.1.1. Ogodlne wymagania dotyczace transportu podano w ST B-00.00."Wymagania 0golne”

5. Wykonanie robét.
5.1.1. Ogdlne zasady wykonania robot podano w ST B-00.00."Wymagania ogélne”
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5.2. Warunki przystapienia do robét.

2.3.

Wykonawca powinien przystapic do wykonania profilowania i zaggszczenia podioza
bezposrednio przed rozpoczeciem robot zwigzanych z wykonaniem warstw nawierzchni.
Wezesniejsze przystapienie do wykonania koryta oraz profilowania i zaggszczania podfoza, jest
mozliwe wytgcznie za zgoda Inzyniera/ Inspektora Nadzoru, w korzystnych warunkach
atmosferycznych.

Po wyprofilowanym i zageszczonym podiozu nie moze odbywac sie ruch budowlany,
niezwigzany bezposrednio z wykonaniem pierwszej warstwy nawierzchni.

o Profilowanie i zageszczanie podtoza.
Przed przystapieniem do profilowania podioze powinno by¢ oczyszczone ze wszelkich
zanieczyszczen. Po oczyszczeniu powierzehni podioza nalezy sprawdzic, czy istniejace rzgdne
terenu umozliwiajg uzyskanie po profilowaniu projektowanych rzednych podioza. Zaleca sie,
aby rzedne terenu przed profilowaniem byly o co najmniej 5 cm wyzsze niz projektowane
rzedne podioza.

Do profilowania nalezy stosowa¢ rowniarki. Bezposrednio po profilowaniu podioza nalezy
przystapi¢ do jego zageszczenia.

Zageszczenie podioza nalezy kontynuowa¢ do osiagniecia wskaznika zageszczenia nie
mniejszego niz 1,0.

Wilgotnosé gruntu podioza podczas zageszczania powinna byé réwna wilgotnosci optymainej z
tolerancjg od — 20% do +10%.

Utrzymanie wyprofilowanego i zageszczonego podioza.

Jezeli Wykonawca nie przystapi natychmiast do uktadania warstw konstrukcyjnych podbudowy i
nawierzchni, to powinien on zabezpieczy¢ podioze przed nadmiernym zawilgoceniem, np. przez
roztozeniem folii lub w inny sposob zaakceptowany przez Inzynieral Inspektora Nadzoru.

Jezeli wyprofilowane i zageszczone podioze uleglo nadmiernemu zawilgoceniu, to do uktadania
kolejnej warstwy mozna przystapi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu.

Po osuszeniu podioza Inzynier/ Inspektor Nadzoru oceni jego stan i ewentualnie zleci wykonanie
niezbednych napraw. Jezeli zawilgocenie nastapito w skutek zaniedbania Wykonawcy, to naprawe
wykona on na wtasny koszt.

6. Kontrola jakosci robot.
6.1.1. Ogodlne zasady kontroli jakosci robét podano w ST B00.00."Wymagania ogolne”

6.2. Badania w czasie robét.

6.2.1.

Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiaréw.

Tablica 1. Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiaréw wyprofilowanego podtoza.

Lp. |Wyszczegélnienie badan i pomiarow | Minimalna czgstotliwo$¢ badan i pomiaréw
1. Szerokos¢ koryta 10 razy na 1 km

2. Réwnos¢ podiuzna ¢o 20 m na kazdym pasie ruchu

3. Réwnos$¢ poprzeczna 10 razy na 1km

4. Spadki poprzeczne 10 razy na1km
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6.2.2. Szeroko$¢ koryta (profilowanego podioza).
Szerokos¢ koryta profilowanego podioza nie moze roznié sie od szerokoéci projektowanej o wiecej
niz+10 cmi-5cm.

6.2.3. Rownos¢ koryta (profilowanego podtoza).
Nierownosci podiuzne koryta i profilowanego podioza nalezy mierzyé czterometrowg tatg zgodnie z
normg BN-68/8931-04.

Nierownosci poprzeczne mierzy¢ dwumetrowa tata,
Nieréwnosci nie moga przekraczaé 20 mm.

6.2.4. Spadki poprzeczne.
Spadki poprzeczne koryta powinny by¢ zgodne z Dokumentacjg Projekiowa z tolerancja + 0,5%.

6.2.5. Rzedne wysokosciowe.
Roznice migdzy rzednymi koryta i rzednymi projektowanymi nie powinny przekracza¢ +1 cm, -2
cm.

6.2.6. Uksztaltowanie osiw planie.
Os w planie nie moze by¢ przesunieta w stosunku do osi projektowanej o wigcej niz £+ 5 cm.

6.3. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami koryta (profilowanego podtoza).
Wszystkie powierzchnie, ktére wykazujg wigksze odchylenia cech geometrycznych od okreslonych
w pkt. 6.1. powinny by¢ naprawione przez spulchnienie do glebokosci co najmniej 10 cm,
wyréwnanie i powtorne zageszczenie.

Dodanie nowego materiatu bez spulchnienia wykonanej warstwy jest niedopuszczalne.

7. Obmiar robét.
711, Ogolne zasady obmiaru robét podano w ST B-00.00."Wymagania ogélne” Jednostkg
obmiarowa jest m? (metr kwadratowy) wykonanego i odebranego profilowania.

8. Odbiér robot.

8.1.1.  Ogdlne zasady odbioru robét podano ST B-00.00."Wymagania 0gdlne” Roboty uznaje sie za
wykonane zgodnie z Dokumentacjg Projektowa, SST i wymaganiami Inzyniera/ Inspektora
Nadzoru, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji daty wyniki pozytywne.

9. Warunki ptatnosci.
Ogalne zasady dotyczace ptatnosci podano ST B-00.00."Wymagania ogdlne”

9.1. Cena wykonania 1 m? profilowania i zageszczenia podioza obejmuje:
- roboty pomiarowe i roboty przygotowawcze,
profilowanie,
zageszczenie,
uzupetnienie ubytkow materiatem dowiezionym,
przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych wymaganych w SST,
Odspojenie, zatadunek i transport gruntu z wykopu koryta ujeto w pozycji ,roboty ziemne”.

]

10. Przepisy zwigzane,

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntu.
2. PN-B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgotnosci.
3. PN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rownosci nawierzchni planografem i tata,
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
B.02.00. NAWIERZCHNIA TLUCZNIOWA Z KRUSZYWA SKALNEGO
KRUSZONEGO LUB ROZKRUSZONYCH GLAZOW KAMIENNYCH

SPIS TRESCI

1. WSTEP

2. MATERIALY

3. SPRZET

4, TRANSPORT

5. WYKONANIE ROBOT

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

7. OBMIAR ROBOT

8. ODBIOR ROBOT

9. PODSTAWA PLATNOSCI
10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem ninigjszej ogolnej specyfikacji technicznej (SST) sg wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robét zwigzanych z wykonywaniem odnowy nawierzchni tluczniowej
| przy biezacym utrzymaniu drog lesnych.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegdlowa specyfikacja techniczna (SST) stanowi obowigzujacq podstawe opracowania
szczegotowej specyfikacii technicznej (SST) stosowanej jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robot na drogach.

1.3. Zakres robot objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych
z wykonywaniem nawierzchni ttuczniowe.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Nawierzchnia twarda nieulepszona - nawierzchnia nie przystosowana do szybkiego ruchu
samochodowego ze wzgledu na pylenie, nierdwnosci, ograniczony komfort jazdy - wibracje i hafas, jak
np. nawierzchnia tluczniowa

1.4.2. Nawierzchnia tluczniowa nawierzchnia zaliczana do twardych nieulepszonych, ktorej warstwa
Scieralna jest wykonana z mieszanki tuczniowej bez uzycia lepiszcza czy spoiwa.

1.4.3. Pozostate okreslenia podstawowe s zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i definicjami podanymi ST B-00.00."Wymagania ogolne”

1.5. Ogblne wymagania dotyczace robot
Ogdlne wymagania dotyczace robot podano ST B-00.00."Wymagania ogéine”

14



2.0 Materialy
2.1. Ogélne wymagania dotyczace materialow

Ogdlne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano ST
B-00.00."Wymagania ogoine”

2.2. Materiaty do nawierzchni ttuczniowej

Mieszanka tuczniowa powinna mie¢ optymalne uziarnienie. Krzywa uziarnienia mieszanki
powinna miesci¢ sig w granicach krzywych obszaru dobrego uziamienia, podanych na rys. 1. Skfad
ramowy uziarnienia podano w tablicy 1.

Kruszywo naturalne uzyte do mieszanki thuczniowej powinno spefnia¢ wymagania normy PN-B-
11111 [2] i PN-B-11113 [3], a ponadto wskaznik piaskowy wg BN-64/8931-01 [4] dla mieszanki o
uziarnieniu:

od 0 do 20 mm, WP powinien wynosi¢ od 25 do 40,
od 0 do 50 mm, WP powinien wynosi¢ od 55 do 60.

Tablica 1. Sktad ramowy uziarnienia optymalnej mieszanki

Rzedne krzywych granicznych uziamienia

Wymiary przechodzi przez sito, % wag.

oczek nawierzchnia jednowarstwowa |warstwa  dolna  nawierzchni
kwadratowych |lub warstwa gorna nawierzchni| dwuwarstwowej

sita dwuwarstwowej

mm al b1 a b
50 - - - 100
20 - - 100 67
12 - 92 88 54
4 86 64 65 30
2 68 47 49 19
0,5 44 26 28 11
0,075 15 8 12 3
3.0 Sprzet

3.1. OgdIne wymagania dotyczace sprzetu
Ogélne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST B-00.00."Wymagania ogolne”

3.2. Sprzet do wykonania nawierzchni

Wykonawca przystepujacy do wykonania nawierzchni powinien wykazac si¢ mozliwoscig
korzystania z nastepujacego sprzetu:
koparek i tadowarek do odspajania i wydobywania gruntu,
spycharek, réwniarek lub sprzetu rolniczego (ptugi, brony, kultywatory) do spulchniania, rozkadania,
profilowania,
sprzetu rolniczego (glebogryzarki, plugo frezarki, brony talerzowe, kultywatory) lub ruchomych
mieszarek do wymieszania mieszanki optymalnej,
przewoznych zbiornikéw na wodg do zwilzania mieszanki optymalnej, wyposazonych w urzadzenia do
rownomiernego i kontrolowanego dozowania wody,
walcow statycznych trojkotowych lub dwukotowych, lekkich i $rednich,
walcow wibracyjnych.
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4.0 Transport
4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano ST B-00.00."Wymagania ogdine”

4.2, Transport kruszywa
Kruszywo mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu w warunkach zabezpieczajgcych je
przed zanieczyszczeniem i rozsegregowaniem, nadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.

5.0 Wykonanie robot
5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogodlne zasady wykonania robét podano ST B-00.00."Wymagania ogéine’

5.2. Przygotowanie podioza

Podioze gruntowe pod nawierzchnie powinno speiniaé wymagania okrelone ST B-10.00."
Podtoze powinno by¢ odwodnione w przypadku gruntu nieprzepuszczalnego poprzez utozenie warstwy
odsaczajacej z piasku o wskazniku wodoprzepuszczalnosei wiekszym od 8 m/dobe.

5.3. Wykonanie nawierzchni
5.3.1. Projektowanie sktadu mieszanki tluczniowej
Projekt sktadu mieszanki powinien by¢ opracowany w oparciu o:
wyniki badan kruszyw przeznaczonych do mieszanki, wg wymagan p. 2.2,
wyniki badan mieszanki, wedtug wymagan podanych w punkcie 2.2,
wilgotnosé optymalng mieszanki okreslong wg normalnej proby Proctora, zgodnie z norma PN-B-04481

5.3.3. Wbudowanie i zaggszczanie mieszanki

Mieszanka powinna by¢ rozktadana w warstwie o jednakowej grubosci, przy uzyciu réwniarki.
Grubos¢ roztozonej warstwy mieszanki powinna by¢ taka, aby po jej zageszczeniu osiggnigto grubos¢
projektowana, tj.: dla nawierzchni jednowarstwowej (na podtozu ulepszonym) od 8 do 15 cm,
dla kazdej warstwy nawierzchni dwuwarstwowej (na podtozy gruntowym lub warstwie odsaczajace))
od 10 do 20 cm.

Mieszanka po roziozeniu powinna by¢ zageszczona przejsciami walca statycznego gladkiego.
Zageszczanie nawierzchni o przekroju daszkowym powinno rozpoczaé sie od krawedzi i stopniowo
przesuwaé pasami podiuznymi, czeSciowo naktadajacymi sie w kierunku jej osi. Zaggszczenie
nawierzchni o jednstronnym spadku nalezy rozpocza¢ od dolnej krawedzi i przesuwat pasami
podiuznymi czesciowo nakladajacymi sie, w kierunku jej gornej krawedzi. Zageszczenie nalezy
kontynuowat do osiagniecia wskaznika zageszczenia podanego w SST, a w przypadku gdy nie jest on
okreslony, do osiagnigcia wskaznika zageszczenia nie mniejszego niz 0,98 zageszczenia
maksymalnego, okreslonego wediug normalnej proby Proctora, zgodnie z PN-B-04481 [1] i BN-
77/8931-12 [g].

Wilgotno$é mieszanki w czasie zageszczania powinna by¢ réwna wilgotnosci optymalnej. W
przypadku gdy wilgotno$¢ mieszanki jest wyzsza o wigcej niz 2% od wilgotnosci optymalnej, mieszanke
nalezy osuszy¢ w sposob zaakceptowany przez Inzyniera, a w przypadku gdy jest nizsza o wigcej niz
2% - zwilzy¢ okreslong iloscig wody. Wilgotnosé mozna bada¢ dowolng metoda (zaleca sig piknometr
polowy lub powietrzny).

Jezeli nawierzchnie wykonuije sie dwuwarstwowo, to kazda warstwa powinna by¢ wyprofilowana
i zageszczona z zachowaniem wymogow jak wyzej.
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5.4. Utrzymanie nawierzchni

Nawierzchnia po oddaniu do eksploatacji powinna by¢ pielegnowana. W pierwszych dniach po
wykonaniu nawierzchni nalezy dbac, aby byla ona stale wilgotna, zraszajac jg wodg ze zbiornikow
przewoznych.

Nawierzchnia powinna by¢ réwnomiernie zajezdzana (dogeszczana) przez samochody na cate]
jej szerokosci, w okresie 2 tygodni, w zwigzku z czym zaleca sie przektadanie ruchu na rézne pasy
przez odpowiednie ustawienie zastaw.

Pojawiajace si¢ wklesniecia po okresie pielegnacji wyrownuje sie kruszywem po uprzednim
wzruszeniu nawierzchni za pomoca oskardéw. Wczesne wyrdéwnanie wklesnie¢ zapobiega powstawaniu
wybojow. Jezeli mimo tych zabiegdw tworza sie wyboje, uszkodzone miejsca nalezy wyciaé pionowo |
usung¢, dosypa¢ $wiezej mieszanki, wyprofilowa¢ i zagesci¢ wibratorem piytowym Iub recznym
ubijakiem.

6.0 Kontrola jakosci robot
6.1. Ogdlne zasady kontroli jakos$ci robét
Ogolne zasady kontroli jakosci robét podano w ST B-00.00."Wymagania ogoine”

6.2. Badania przed przystapieniem do robot
Przed przystapieniem do robdt Wykonawca powinien wykonaé badania  kruszyw
przeznaczonych do produkcji mieszanki i przedstawi¢ wyniki tych badan Inzynierowi do akceptacji.

6.3. Badania dotyczace cech geometrycznych i wiasciwoéci nawierzchni
6.3.1. Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiaréw
Czestotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiaréw wykonanej nawierzchni podaje tablica 2.

Tablica 2. Czestotliwosé oraz zakres badan i pomiaréw

Lp. | Wyszczegélnienie badan Minimalna  czestotiwo$¢  badan |
pomiarow

1 | Uksztattowanie osi w planie co 100 m oraz w punktach gtéwnych
tukow poziomych

2 | Rzedne wysokosciowe co 100 m

3 |Rownos¢ podiuzna co 20 m na kazdym pasie ruchu

4 | Rowno$¢ poprzeczna 10 pomiaréw na 1 km

5 | Spadki poprzeczne 10 pomiarow na 1 km oraz w punktach
gtownych tukow poziomych

6 | Szerokosc 10 pomiaréw na 1 km

7 | Grubos¢ 10 pomiaréw na 1 km

6.3.2. Uksztattowanie osi nawierzchni
O$ nawierzchni w planie nie moze by¢ przesunigta w stosunku do osi projektowanej o wigcej

niz £ 5cm.
6.3.3. Rzedne wysokosciowe

Odchylenia rzednych wysokoéciowych nawierzchni od rzednych projektowanych nie powinno
by¢ wieksze niz +1 cmi-3 cm.
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6.3.4. Réwnos¢ nawierzchni

Nierownosci podtuzne nawierzchni nalezy mierzy¢ fatg 4-metrowg, zgodnie z normg BN-
68/8931-04 [5]. Nierownosci poprzeczne nalezy mierzy¢ 4-metrowg tata. Nierownosci nawierzchni nie
powinny przekracza¢ 15 mm.

6.3.5. Spadki poprzeczne nawierzchni
Spadki poprzeczne nawierzchni na prostych i fukach powinny by¢ zgodne z dokumentacjg

projektowa z tolerancjg £ 0,5%.

6.3.6. Szeroko$¢ nawierzchni
Szeroko$¢ nawierzchni nie moze rozni¢ sie od szerokosci projektowanej o wiecej niz -5 cm |
+10 cm.

6.3.7. Grubos¢ warstw
Grubosc warstw nalezy sprawdza¢ przez wykopanie dotkow kontrolnych w pofowie szerokosci
nawierzchni. Dopuszczalne odchytki od projektowanej grubosci nie powinny przekracza¢ + 1 cm.

6.4. Sprawdzenie odwodnienia

Sprawdzenie odwodnienia nalezy przeprowadza¢ na podstawie oceny wizualnej oraz pomiarow
wykonanych co najmniej w 10 punktach na 1 km i poréwnaniu zgodnosci wykonanych elementow
odwodnienia z dokumentacjg projektowa.

Pochylenie niwelety dna rowéw nalezy sprawdza¢ co 100 m. Stwierdzone w czasie kontroli
odchylenie spadkéw od spadkéw projektowanych nie powinno by¢ wieksze niz = 0,1%, przy
zachowaniu zgodnosci z projektowanymi kierunkami odprowadzenia wod.

6.5. Zageszczenie nawierzchni

Zageszczenie nawierzchni nalezy badaé co najmniej dwa razy dziennie, z tym, ze maksymalna
powierzchnia nawierzchni przypadajgca na jedno badanie powinna wynosic 600 m2. Kontrole
zageszczenia nawierzchni mozna wykonywac dowolng metoda,.

7.0 Obmiar robét
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
Ogdlne zasady obmiaru robot podano w B-00-00 "Wymagania ogolne”.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowg jest m2 (metr kwadratowy) wykonanej nawierzchni

8. ODBIOR ROBOT

Ogdlne zasady odbioru robot podano w B-00-00 "Wymagania ogolne”.

Roboty uznaje sie za zgodne z dokumentacjg projektowa, SST i wymaganiami Inzyniera, jezeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleranciji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9.0 Podstawa ptatnosci

9.1. Ogblne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano B-00-00 "Wymagania ogolne”.
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9.2 Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1 m2 nawierzchni obejmuje:
prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
oznakowanie robot,
spulchnienie, wyprofilowanie i zaggszczenie ze skropieniem wodg podioza gruntowego lub warstwy
odsaczajace),
dostarczenie materiatow,
dostarczenie i wbudowanie mieszanki
wyréwnanie do wymaganego profilu,
zageszczenie poszczegblnych warstw,
przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji technicznej.

10. przepisy zwigzane

Normy

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badanie probek gruntu

2. PN-B-11111 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni
drogowych. Zwir i mieszanka

3. PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni

drogowych. Piasek
4. BN-64/8931-01  Drogi samochodowe. Oznaczanie wskaznika piaskowego
o. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réwnosci nawierzchni
planografem i tatg
6. BN-77/8931-12  Oznaczanie wskaznika zageszczenia gruntu.
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA ]
B.03.00. PODBUDOWA Z BETONU KRUSZONEGO LUB PRZEKRUSZONYCH GLAZOW
KAMIENNYCH LUB PRZEKRUSZONYCH SKAL LITYCH

SPIS TRESCI
1. WSTEP
2. MATERIALY
3. SPRZET
4. TRANSPORT
5. WYKONANIE ROBOT
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
7. OBMIAR ROBOT
8.ODBIORROBOT
9. PODSTAWA PLATNOSCI
10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej ogolnej specyfikacji technicznej (SST) sg wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robot zwigzanych z wykonywaniem podbudowy przy biezacym utrzymaniu drog
lesnych.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegblowa specyfikacja techniczna (SST) stanowi obowigzujacg podstawe opracowania
szczegotowej specyfikaci technicznej (SST) stosowanej jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robét na drogach.

1.3. Zakres robét objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwigzanych

z wykonywaniem podbudowy.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Nawierzchnia twarda nieulepszona - nawierzchnia nie przystosowana do szybkiego ruchu
samochodowego ze wzgledu na pylenie, nierbwnosci, ograniczony komfort jazdy - wibracje i hatas, jak
np. nawierzchnia tiuczniowa / gruzobetonowa.

1.4.2. Nawierzchnia tluczniowa nawierzchnia zaliczana do twardych nieulepszonych, ktérej warstwa
scieralna jest wykonana z mieszanki bez uzycia lepiszcza czy spoiwa.

1.4.3. Pozostate okre$lenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i definicjami podanymi ST B-00.00."Wymagania ogéine”

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robét
Ogodlne wymagania dotyczace robot podano ST B-00.00."Wymagania ogélne”
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2.0 Materialy
2.1. Ogélne wymagania dotyczace materiatow

Ogélne wymagania dotyczace materiafow, ich pozyskiwania i skladowania, podano ST
B-00.00."Wymagania ogolne”

2.2. Materiaty do podbudowy

Mieszanka powinna mie¢ optymalne uziarnienie. Krzywa uziarnienia mieszanki powinna
miesci¢ sig w granicach krzywych obszaru dobrego uziarnienia, podanych na rys. 1. Skiad ramowy
uziarnienia podano w tablicy 1.

Materiat uzyty do mieszanki tuczniowej powinien spetniaé wymagania normy PN-B-11111 [2]
i PN-B-11113 [3], a ponadto wskaznik piaskowy wg BN-64/8931-01 [4] dla mieszanki o uziamieniu:

od 0 do 20 mm, WP powinien wynosi¢ od 25 do 40,
od 0 do 50 mm, WP powinien wynosi¢ od 55 do 60.

Tablica 1. Skiad ramowy uziarnienia optymalnej mieszanki

Rzedne krzywych granicznych uziamienia

Wymiary przechodzi przez sito, % wag.

oczek nawierzchnia jednowarstwowa|warstwa dolna  nawierzchni
kwadratowych |[lub warstwa gora nawierzchni| dwuwarstwowe;

sita dwuwarstwowej

mm af b1 a b
50 - - - 100
20 - - 100 67
12 - 92 88 54
4 86 64 65 30
2 68 47 49 19
0,5 44 26 28 11
0,075 15 8 12 3
3.0 Sprzet

3.1. Ogdine wymagania dotyczace sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST B-00.00."Wymagania ogoine”

3.2. Sprzet do wykonania nawierzchni

Wykonawca przystepujacy do wykonania nawierzchni powinien wykaza¢ sie mozliwoscig
korzystania z nastepujgcego sprzetu:
koparek i tadowarek do odspajania i wydobywania gruntu,
spycharek, rowniarek lub sprzetu rolniczego (ptugi, brony, kultywatory) do spulchniania, rozktadania,
profilowania,
sprzetu rolniczego (glebogryzarki, ptugo frezarki, brony talerzowe, kultywatory) lub ruchomych
mieszarek do wymieszania mieszanki optymalnej,
przewoznych zbiornikdéw na wode do zwilzania mieszanki optymalnej, wyposazonych w urzadzenia do
rownomiernego i kontrolowanego dozowania wody,
walcow statycznych tréjkotowych lub dwukotowych, lekkich i $rednich,
walcow wibracyjnych.
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4.0 Transport
4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano ST B-00.00."Wymagania ogdlne”

4.2. Transport kruszywa
Kruszywo mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu w warunkach zabezpieczajacych je
przed zanieczyszczeniem i rozsegregowaniem, nadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.

5.0 Wykonanie robot
5.1. Ogélne zasady wykonania robo6t
Ogolne zasady wykonania robot podano ST B-00.00."Wymagania ogoine”

5.2. Przygotowanie podtoza

Podioze gruntowe pod nawierzchnie powinno spetniaé wymagania okreslone ST B-10.00.
Podtoze powinno by¢ odwodnione w przypadku gruntu nieprzepuszczalnego poprzez utozenie warstwy
odsaczajgcej z piasku 0 wskazniku wodoprzepuszczalnosci wigkszym od 8 m/dobe.

5.3. Wykonanie podbudowy
5.3.1. Projektowanie sktadu mieszanki
Projekt sktadu mieszanki powinien by¢ opracowany w oparciu o:
wyniki badan kruszyw przeznaczonych do mieszanki, wg wymagan p. 2.2,
wyniki badan mieszanki, wedtug wymagan podanych w punkcie 2.2,
wilgotnos¢ optymalng mieszanki okreslong wg normalnej préby Proctora, zgodnie z normg PN-B-04481

5.3.3. Wbudowanie i zaggszczanie mieszanki

Mieszanka powinna by¢ rozktadana w warstwie o jednakowej grubosci, przy uzyciu rowniarki.
Grubo$¢ roztozonej warstwy mieszanki powinna by¢ taka, aby po jej zageszczeniu osiggnieto grubosé
projektowanag, tj.:
dla nawierzchni jednowarstwowej (na podtozu ulepszonym) od 8 do 15 cm,
dla kazdej warstwy nawierzchni dwuwarstwowej (na podtozy gruntowym lub warstwie odsaczajacej) od
10 do 16 cm.

Mieszanka po roztozeniu powinna by¢ zageszczona przejsciami walca statycznego gladkiego.
Zageszczanie nawierzchni o przekroju daszkowym powinno rozpocza¢ sie od krawedzi i stopniowo
przesuwa¢ pasami podiuznymi, czeSciowo naktadajacymi sie w kierunku jej osi. Zageszczenie
nawierzchni o jednstronnym spadku nalezy rozpocza¢ od dolnej krawedzi i przesuwaC pasami
podtuznymi czeSciowo naktadajgcymi sie, w kierunku jej gornej krawedzi. Zageszczenie nalezy
kontynuowac do osiggniecia wskaznika zageszczenia podanego w SST, a w przypadku gdy nie jest on
okreslony, do osiggniecia wskaznika zageszczenia nie mniejszego niz 0,98 zageszczenia
maksymalnego, okreslonego wedtug normalnej proby Proctora, zgodnie z PN-B-04481 [1] i BN-
77/18931-12 [6].

Wilgotno$¢ mieszanki w czasie zageszczania powinna by¢ réwna wilgotnosci optymalnej. W
przypadku gdy wilgotnos¢ mieszanki jest wyzsza o wiecej niz 2% od wilgotnosci optymalnej, mieszanke
nalezy osuszy¢ w sposob zaakceptowany przez Inzyniera, a w przypadku gdy jest nizsza o wiecej niz
2% - zwilzy¢ okreslong iloscig wody. Wilgotnos¢ mozna bada¢ dowolng metodq (zaleca sie piknometr
polowy lub powietrzny).

Jezeli nawierzchnie wykonuje sie dwuwarstwowo, to kazda warstwa powinna by¢ wyprofilowana
i Zageszczona z zachowaniem wymogow jak wyzej.
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5.4. Utrzymanie

Podbudowa po oddaniu do eksploatacji powinna by¢ pielegnowana. W pierwszych dniach po
wykonaniu nawierzchni nalezy dbac, aby byta ona stale wilgotna, zraszajgc jq wodg ze zbiornikow
przewoznych.

Nawierzchnia powinna by¢ rownomiernie zajezdzana (dogeszczana) przez samochody na cafej
jej szerokoSci, w okresie 2 tygodni, w zwigzku z czym zaleca sie przektadanie ruchu na rézne pasy
przez odpowiednie ustawienie zastaw.

Pojawiajgce sig wklgéniecia po okresie pielegnacji wyrownuje sie kruszywem po uprzednim
wzruszeniu nawierzchni za pomoca oskardow. Wezesne wyrownanie wklesnie¢ zapobiega powstawaniu
wybojow. Jezeli mimo tych zabiegow tworzg sie wyboje, uszkodzone miejsca nalezy wyciaé pionowo i
usungé, dosypac Swiezej mieszanki, wyprofilowat i zagescic wibratorem plytowym lub recznym
ubijakiem.

6.0 Kontrola jakosci robét
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robét
Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w ST B-00.00."Wymagania ogolne”

6.2. Badania przed przystapieniem do robét
Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien wykonaé badania kruszyw
przeznaczonych do produkciji mieszanki i przedstawic wyniki tych badar Inzynierowi do akceptacji.

6.3. Badania dotyczace cech geometrycznych i wlasciwosci nawierzchni
6.3.1. Czestotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiaréw
Czgstotliwosc oraz zakres badan i pomiarow wykonanej nawierzchni podaje tablica 2.

Tablica 2. Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiarow

Lp. | Wyszczegodlnienie badan Minimalna ~ czestotliwo$¢  badan i
pomiarow

1 | Uksztattowanie osi w planie co 100 m oraz w punktach giownych
tukow poziomych

2 | Rzedne wysokosciowe co 100 m

3 | Réwnosé podiuzna co 20 m na kazdym pasie ruchu

4 | Réwnos¢ poprzeczna 10 pomiaréw na 1 km

5 | Spadki poprzeczne 10 pomiaréw na 1 km oraz w punktach
gtéwnych tukow poziomych

6 [ Szerokosé 10 pomiaréw na 1 km

7 | Grubo$é 10 pomiaréw na 1 km

6.3.2. Uksztaltowanie osi podbudowy
O$ nawierzchni w planie nie moze by¢ przesunieta w stosunku do osi projektowanej o wiecej

niz £ 5cm.
6.3.3. Rzedne wysokosciowe

Odchylenia rzednych wysokosciowych nawierzchni od rzednych projektowanych nie powinno
byC wieksze niz +1 cmi-3 cm.
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6.3.4. Rownos¢ nawierzchni

Nierownosci podiuzne nawierzchni nalezy mierzy¢ fatg 4-metrowg, zgodnie z normg BN-
68/8931-04 [5]. Nierownosci poprzeczne nalezy mierzy¢ 4-metrowg fata. Nierdwnosci nawierzchni nie
powinny przekracza¢ 15 mm.

6.3.5. Spadki poprzeczne podbudowy
Spadki poprzeczne nawierzchni na prostych i tukach powinny by¢ zgodne z dokumentacjg

projektowa z tolerancjg + 0,5%.

6.3.6. Szerokos¢ podbudowy
Szerokos¢ nawierzchni nie moze rozni¢ sie od szeroko$ci projektowanej o wiecej niz -5 cm i
+10 cm.

6.3.7. Grubos¢ warstw
Grubo$¢ warstw nalezy sprawdza¢ przez wykopanie dotkdw kontrolnych w potowie szerokosci
nawierzchni. Dopuszczalne odchyiki od projektowanej grubosci nie powinny przekraczac + 1 cm.

6.4. Sprawdzenie odwodnienia

Sprawdzenie odwodnienia nalezy przeprowadza¢ na podstawie oceny wizualnej oraz pomiarow
wykonanych co najmniej w 10 punktach na 1 km i poréwnaniu zgodnosci wykonanych elementow
odwodnienia z dokumentacjg projektowa.

Pochylenie niwelety dna rowéw nalezy sprawdza¢ co 100 m. Stwierdzone w czasie kontroli
odchylenie spadkow od spadkéw projektowanych nie powinno by¢ wieksze niz £ 0,1%, przy
zachowaniu zgodnosci z projektowanymi kierunkami odprowadzenia wod.

6.5. Zageszczenie podbudowy

Zageszczenie nawierzchni nalezy bada¢ co najmniej dwa razy dziennie, z tym, ze maksymalna
powierzchnia nawierzchni przypadajgca na jedno badanie powinna wynosi¢ 600 m2. Kontrole
zageszczenia nawierzchni mozna wykonywaé dowolng metoda,

7.0 Obmiar robét
7.1. Ogblne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru robot podano w B-00-00 "Wymagania ogolne”.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostkg obmiarowg jest m2 (metr kwadratowy) wykonanej nawierzchni

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robét podano w B-00-00 "Wymagania ogdine”.

Roboty uznaje sie za zgodne z dokumentacjg projektowa, SST i wymaganiami Inzyniera, jezeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleranciji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9.0 Podstawa ptatnosci
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci
Ogblne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano B-00-00 "Wymagania ogolne”.

9.2 Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m2 nawierzchni obejmuije:
prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
oznakowanie robot,
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spulchnienie, wyprofilowanie i zageszczenie ze skropieniem wodg podtoza gruntowego lub warstwy
odsaczajacej,

dostarczenie materiatow,

dostarczenie i wbudowanie mieszanki

wyréwnanie do wymaganego profilu,

zageszczenie poszczegolnych warstw,

przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji techniczne;.

10. przepisy zwigzane

Normy

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badanie probek gruntu

2. PN-B-11111 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni
drogowych. Zwir i mieszanka

3. PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni

drogowych. Piasek
4,  BN-64/8931-01  Drogi samochodowe. Oznaczanie wskaznika piaskowego
5. BN-68/8931-04  Drogi samochodowe. Pomiar rownosci nawierzchni
planografem i fatg
6. BN-77/8931-12  Oznaczanie wskaznika zageszczenia gruntu.
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