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1. WSTEP
1.1.Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej (ST) sq wymagania dotyczace wykonania i odbioru robét
zwigzanych z plantowaniem terenu, w ramach budowy nawierzchni drogi lesnej - dojazdu pozarowego nr 6 w
Lednictwie Zacisze, odcinek w kilometrazu od km 1+950 do km 4+475.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako Dokument Przetargowy i Kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji Robét wymienionych w podpunkcie 1.1.

1.3. Zakres rob6t objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia rob6t zwigzanych z
uksztattowaniem terenu przylegtego do odcinka budowanej nawierzchni drogi obejmuja:
- profilowanie rowow.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w ST D-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 1.4.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robdt
Ogdlne wymagania dotyczgce robot podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 1.5.

2. MATERIALY
Materiaty nie wystepuja

3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotyczgce sprzetu

Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 3.
3.2. Sprzet do wykonania rob6t

Wykonawca przystepujacy do wykonania robét okreslonych w niniejszej ST powinien wykazaé sie

mozllwoscuaz korzystania z nastepujacego sprzetu:

zrywarek, kultywatoréw lub bron talerzowych,
— réwniarek z transporterem,
— réwniarek do profilowania,
— fadowarek czotowych,
— walcow,
— phytowych zageszczarek wibracyjnych,
— przewoznych zbiornikéw na wode.

4. TRANSPORT
4.1. Ogo6lne wymagania dotyczgce transportu
Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 4.
4.2. Transport sprzetu i materiatéw
Sprzet do wykonania rob6t zwigzanych z plantowaniem terenu mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami
transportu.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robot
Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 5.
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5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Profilowanie rowéw polega na uksztattowaniu geometrii rowu zgodnie z dokumentacja projektowa oraz
powigzaniem go z przylegtym terenem. Row nalezy tak wyprofilowac, aby jego szerokos$¢ dna, spadek podtuzny
oraz pochylenie skarp i ich wysoko$¢ odpowiadaty zatozeniom projektowym.
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogdlne zasady kontroli jakosci robot

Ogodlne zasady kontroli jakosci robét podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 6.
6.2. Kontrola jakosci prac

Kontrola jakosci polega na wizualnej ocenie kompletnosci i estetyki wykonanych robét.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogdlne zasady obmiaru robét

Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogd6lne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest m? (metr kwadratowy) plantowanego terenu.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogdlne zasady odbioru robdt
Ogdlne zasady odbioru robét podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 8.
8.2. Spostb odbioru robot
Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, ST i wymaganiami Inzyniera, jezeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci
Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 m? wykonania robot obejmuije:
— roboty pomiarowe i przygotowawcze,
— oznakowanie robdt,
— profilowanie skarp i rowow,
— odwiezienie nadmiaru urobku,
— odwodnienie terenu,
— zabezpieczenie skarp przed naptywem waod gruntowych i opadowych,
— roboty wykoriczeniowe,
— przeprowadzenie pomiaréw wymaganych w ST.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Nie wystepuja



