Zatacznik nr 2 do SIWZ
Formularz cenowy
Zatacznik do umowy

ZMODYFIKOWANY FORMULARZ CENOWY IV

Stawka
Nazwa towaru — asortyment j.m. llos¢ cenajedn. netto Wartos¢ netto po\?::[rku Wartos¢ brutto
(%)
2 3 4 5 6 7 8
Tomograf komputerowy ...............ccoviviennn.e. szt 1
(podac typ, model i rok produkciji) '
Razem:

ZESTAWIENIE WYMAGANYCH ( GRANICZNYCH / MINIMALNYCH ) PARAMETROW
TECHNICZNYCH | UZYTKOWYCH

Tomograf komputerowy

llo$é mozliwych do

. iy . iy
Opis parametru Wartos¢ wymagana Wartos¢ oferowana uzyskania punktéw

Tomograf komputerowy i wyposazenie fabrycznie nowe, nie regenerowane
nie uzywane, nie demonstracyjne. Wyprodukowane nie wczesniej niz w roku tak
2017

Dokumenty dopuszczajgce do uzytkowania i obrotu na terenie RP
zaoferowany tomograf, konsole lekarskie, wstrzykiwacz oraz wszystkie

urzagdzenia dodatkowe zgodnie z obowigzujgcymi przepisami prawa w tym tak
zakresie
Tomograf komputerowy umozliwiajacy uzyskanie min. 512 warstw w czasie
jednego petnego obrotu lampa - detektor i posiadajgcy, co najmniej jeden > 256 256 rzedow — 0 pkt
detektor o min. 256 rzedach elementéw detekcyjnych w osi Z obejmujacy (podac¢ liczbe rzedow) > 256 — 50 pkt
min. 50 cm pole skanowania.

iczba-warstw-submilimetrow =512 512 warstw — 0 pkt
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Liczba warstw submilimetrowcyh mozliwych do uzyskania w czasie
jednego petnego obrotu lampa - detektor dla jednej energii
promieniowania w skanie aksjalnym i spiralnym

(podac liczbe warstw)

> 512 — 50 pkt

Pokrycie anatomiczne detektora w osi Z [mm] (w przypadku dwoch

5. detektoréw podac¢ szerokos¢ detektora obejmujgcego petne 50cm pola 2 160 mm
h '~ o . (podac)
skanowania odniesiong do izocentrum)
6 Rzeczywista liczba aktywnych obrazowych elementéw detekcyjnych dla =650 650 ilzgloe Et%v p_k’? pkt
kazdego rzedu (podac) > 850 — 20 pkt
: . =78 cm 78 cm — 0 pkt
7. Srednica otworu gantry (podac) >78-10 Skt
. . o tak / nie Tak — 10 pkt
8. Pochylanie gantry min. + 20 (podac) Nie — 0 pkt
9 Maksymalna dopuszczalna masa pacjenta z zachowaniem precyzji 2225 kg 225 kg — 0 pkt
) pozycjonowania + 0,25 mm (podac) > 225 kg — 10 pkt
<55cm 55 cm — 0 pkt
10. | Minimalna wysoko$¢ stotu przy pozycjonowaniu pacjenta [cm] Epodaé) <55 cm -5 pkt
<35 cm — 10 pkt
11. St . . A . . . tak
erowanie ruchami stotu z lewej i prawej strony gantry i konsoli
operatora
12. | Wbudowany modut synchronizacji akwizycji z przebiegiem EKG tak
13. | Wyswietlanie przebiegéw EKG na monitorze na gantry tak
14 Wyswietlanie filmoéw instruktazowych dla pacjenta na monitorze na gantry, w tak / nie Tak — 10 pkt
| tym filméw dedykowanych dla dzieci (w postaci kreskéwek) Nie — 0 pkt
Min. 2 wskazniki informujgce pacjenta w trakcie akwizycji o koniecznosci
15 zatrzymania oddechu wraz z licznikami czasu pozostatego do kornca T . Tak — 10 pkt
. ) . - - : ? - ak / Nie .
skanowania widoczne przez pacjenta w czasie badania niezaleznie od Nie — 0 pkt
kierunku wprowadzenia pacjenta do gantry
Wyposazenie stotu:
- materac
- podgtéwek do badania glowy
- podgtéwek do pozycji na wznak
16. |- pasy stabilizujgce min.4 szt tak
- podpdrka pod ramie, kolana i nogi
- mata chronigca stét przed zalaniem ptynami
- zestaw dla dzieci / niemowlat
- podporka pod gtowe przy badaniach w pozyciji lezacej na brzuchu ( zatoki )
17. | Maksymalna moc generatora (rozumiana jako iloczyn pradu [mA] oraz =70 kW 70 — 0 pkt
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napiecia [kV]) mozliwa do zaprogramowania w protokole klinicznym [kW] (w (podac) >70 -5 pkt
trybie skanowania jednoenergetycznego) >80 — 10 pkt
18. | Minimalne napiecie anodowe [kV] (Spgg:(,\:; <%%_—?L(F))|§kt
19. | Maksymalne napiecie anodowe [kV] 2(;)13:;((:\)/
20 Liczba mozliwych pozycji napiecia mozliwych do ustawienia w protokole >4 4 — 0 pkt
" | badania (podac) >4 —10 pkt
21 Maksymalna warto$¢ pradu lampy przy skanie jednoenergetycznym dla > 600 mA
" | napiecia min. 120 kV [mA] (podac)
22. | Automatyczny wybor ogniska lampy tak
Wartos¢ najmniejsza sposréd
Pojemnos¢ cieplna anody lampy lub jej odpowiednik w przypadku lampy RTG >6.0 MHU Wartozéaz':oazrf/)vvivaknsyzcah; Ooérc')d
23. | o konstrukcji chtodzenia innej niz klasyczna jesli jej szybkos¢ chtodzenia nie _( ,oda(:) zaoferJowgn ch- 1po
jest mniejsza niz 5 MHU/min [MHU] P W rowanycn- -
artosci posrednie -
proporcjonalnie*
Wartos¢ najmniejsza sposréd
zaoferowanych- 0,
24. | Szybkos$¢ chtodzenia anody lampy = 13(0p00§:;/mm Wartg;gfg?émgxiﬁ_sfg sréd
Wartosci posrednie -
proporcjonalnie*
Maksymalne diagnostyczne pole skanowania i obrazowania dla skanu
25. |. tak
jednoenergetycznego = 50 cm
26 Zakres badania bez elementéw metalowych i potrzeby przemieszczania =200 cm
" | pacjenta [cm] (podac)
27. | Zakres skanowania w trybie spiralnym Z(Sc?dsai;r;q
28. | Zakres skanowania w trybie topogramu Z(Fjgg’air)n
Najmniejsza wartos¢ sposrod
zaoferowanych* — 10 pkt
29. | Odlegtos¢ ognisko lampy - detektor podac Najzv;?)I;:f:Wv;ﬁ;tgsf (s)p;kstrod
Wartosci posrednie -
proporcjonalnie*
30 Modut synchronizacji akwizycji z przebiegiem EKG wraz z wymaganym tak
" | kardiomonitorem
Raport dotyczacy rzeczywistej dawki jakg otrzymat pacjent w kazdej serii
31. |dotgczany do badania w postaci dodatkowej serii DICOM z mozliwoscig jego tak

zapamietania i wydruku.
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32 Minimalny czas petnego skanu (obrotu ukfadu lampa detektor o 360°) dla <0,35s 0,35 s — 0 pkt
" | wszystkich rodzajow badanh (podac) <0,35s —10 pkt
Modulacja promieniowania rtg w czasie rzeczywistym, w zalezno$ci od
33. AP : o ; . . tak
rzeczywistej pochtanialnosci badanej anatomii, w osiach x, v,z
Automatyczny dobdr napiecia anodowego w protokotach badan w zaleznosci . Tak — 10 pkt
33a ; L : . Tak / Nie )
od badanej anatomii i rodzaju badania. Nie — 0 pkt
Mozliwos¢ wykonywania skanu spiralnego z gantry pochylonym w petnym Tak — 10 pkt
34. | oferowanym zakresie i uzyskania w petni diagnostycznych obrazéw w tym tak / nie Nie — 0 Fl)<t
badan gtowy, kregostupa z akwizycji wykonywanej w ten sposéb. P
Kolimacja kata wigzki promieniowania lampy w ptaszczyznie XY zgodna z . Tak — 10 pkt
35. . e : tak / nie .
wielkoscig pola skanowania FOV Nie — 0 pkt
Dynamiczny kolimator, ograniczajgcy promieniowanie w osi Z na poczatku i
36. | koncu skanu spiralnego, pozwalajgcy unikng¢ naswietlenia obszaru ciata tak
pacjenta, ktéry nie jest poddany badaniu.
. .. . o . , 0,35 mm — 0 pkt
Rozdzielczos¢ przestrzenna izotropowa x=y=z dla wszystkich trybéw <0,35 mm
37. - - i < 0,35 mm — 10 pkt
skanowania submilimetrowego [mm] (podac) < 0,33 mm — 20 pkt
Grubos$¢ najcienszej dostepnej warstwy przy jednoczesnej akwizycji warstw < 0,65 mm 0,65 mm — 0 pkt
38. - - ) N ! . < 0,60 mm — 10 pkt
odpowiadajgcych liczbie rzedéw detektora zaoferowanych w punkcie 3 (podac) < 0,50 mm — 20 pkt
.l\/laksymalln_a rqzd2|elczosc Wysokokontrgstowa [pl/cm] przy min. 256 > 15,0 plicm > 15,0 - 0 pkt
39. |jednoczesnie zbieranych warstwach w czasie petnego skanu w matrycy 512 x (podac) > 20.0 — 10 pkt
512 w ptaszczyznie XY w polu akwizycyjnym 50cm dla 2% MTF P - P
40 Liczba dostepnych pél skanowania (FOV) ( poda¢ fizyczne rozmiary- 1 22 S g__olgktkt
" | rozmiar=1 pole skanowania (podac) >3-20 gkt
=512 x 512 [piksel x
41. | Maksymalna matryca rekonstrukcyjna piksel].
(podac)
= 1024 x 1024 [piksel x
42. | Maksymalna matryca prezentacyjna piksel]
(podac)
Iteracyjny algorytm rekonstrukcji, automatycznie przetwarzajgcy wielokrotnie
te same surowe dane (RAW) w cyklach iteracyjnych, poprawiajgcy co
najmniej jako$¢ obrazu i rozdzielczos¢ niskokontrastowg oraz pozwalajgcy na
redukcje dawki promieniowania bez pogorszenia jakosci obrazu (nazwa wg
43. | nomenklatury producenta SAFIRE, VEO, ADIR 3D). tak
Algorytm automatycznie (bez udziatu operatora) dostosowuje dawke do
zatozonej jakosci obrazu.
Algorytm iteracyjny zintegrowany z system automatycznej kontroli ekspozycji
(AEC)
44 Szybkos¢ rekonstrukcji obrazéw z wykorzystaniem iteracyjnego algorytmu = 20 obrazow/s 2 20 obrazéw/s — 0O pkt

zaoferowanego w punkcie poprzednim

(podac)

= 30 obrazéw/s — 5 pkt
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> 40 obrazéw/s — 10 pkt

45.

Mozliwos$¢ zastosowania zaoferowanego w pkt. 43 algorytmu iteracyjnego w
trybie topogramu

tak / nie

Tak — 10 pkt
Nie — 0 pkt

46.

Mozliwos¢ zastosowania zaoferowanego w pkt. w pkt. 43 algorytmu
iteracyjnego w trybie bolus ,tracking”

tak / nie

Tak — 10 pkt
Nie — 0 pkt

47.

Dawka (CTDI vol) konieczna do uzyskania rozdzielczosci niskokontrastowej
wizualnej (niestatystycznej) - 5 mm mierzonej w polu akwizycyjnym nie
mniejszym niz 50 cm, dla fantomu CATPHAN 20 cm, przy warstwie < 10 mm i
réznicy gestosci kontrastu 3 HU i dla napiecia maks. 120 kV [mGy], w
ptaszczyznie xy) i uzyskana z wykorzystaniem algorytmu iteracyjnego
zaoferowanego w pkt. 43

(Wartos¢ potwierdzona w oficjalnych materiatach producenta dotgczonych do
oferty).

<11,0 mGy
(podac)

<11,0 - 0 pkt
<7,0 — 10 pkt
<3,0 — 20 pkt

48.

Dawka (CTDI vol) konieczna do uzyskania wizualnej rozdzielczosci
niskokontrastowe] wizualnej (niestatystycznej) - 2 mm mierzonej w polu
akwizycyjnym nie mniejszym niz 50 cm, dla fantomu CATPHAN 20 cm, przy
warstwie £ 10 mm i réznicy gestosci kontrastu 3 HU i dla napiecia 120 kV
[mGy] w ptaszczyznie xy —< 25,0 mGy i uzyskana z wykorzystaniem
algorytmu iteracyjnego zaoferowanego w pkt. 43

(Wartos$¢ potwierdzona w oficjalnych materiatach producenta).

tak / nle (podac)

Nie - 0 pkt
Jesli tak to:
<25,0 — 0 pkt
<21,0 — 10 pkt
<17,0 — 20 pkt

49.

Mozliwos¢ sledzenia i podgladu topogramu w czasie rzeczywistym (w trakcie
wykonywania topogramu tj. uwidaczniania na monitorze konsoli akwizycyjnej
obrazu obszaru potencjalnego badania). Mozliwo$¢ zatrzymania skanowania
w trybie topogramu w dowolnym czasie, w celu ostatecznego zdefiniowania
wiadciwego zakresu badania i wyeliminowania naswietlania obszaru
niezwigzanego z _danym badaniem.

tak

50.

Oprogramowanie do monitorowania poziomu dawki, ostrzegajace
uzytkownika w przypadku, gdy szacunkowa dawka dla skanu przewyzsza
wartos¢ dawki ustanowiong w danej pracowni

tak

51.

Oprogramowanie do automatycznego startu badania spiralnego po dotarciu
srodka cieniujgcego w badang okolice; wraz z mozliwoscig opdznienia
zaprogramowanego startu badania np. w przypadku pojawienia sie btednego
odczytu wartosci gestosci kontrastu w naczyniu, a nastepnie kontynuowania
go bez ponownego wprowadzania zaplanowanego protokotu badania.

tak

52.

Stanowiska pracy:

- konsola operatorska

- konsole lekarskie (stacje diagnostyczne) — min. 3 szt.
Konsole dziatajgce w oparciu o serwer aplikacyjny

tak

53.

Stanowisko operatorskie min. 2 monitorowe

tak

54.

Przekatna kolorowych monitoréw stacji operatorskiej z aktywng matryca
ciekiokrystaliczng typu Flat

=19 ,(podac)

55.

Stanowisko umozliwiajgce prace technika wykonujgcego badanie i lekarza

tak
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diagnosty np. w zakresie opisywania i obrébki wykonanych badan

Pojemnosé dostepnej bazy danych dla obrazéw [512 x 512] bez kompres;i

. P . ; . - ; = 500 000 > 500 000 — 0 pkt
56. |wyrazona I|OSCIa’ obrazéw niezaleznie od przestrzeni dyskowej dla danych (podac) >700 000 — 5 pkt
surowych [obrazéw]
System archiwizacji CD/DVD z automatycznym dogrywaniem przegladarki
57. A - tak
DICOM oraz z mozliwo$cig odtwarzania.
Interfejs sieciowy zgodnie z DICOM 3.0 z nastepujacymi klasami serwisowymi:
- Send/Receive,
- Basic Print,
98. - Retrieve, tak
- Storage,
- Worklist
Metoda subtrakcyjna
o i i . (automatycznie, na bazie
IAkwizycja obra_zow do bad.an yyyk_onywanych me'toda subtqucp - tak/nie dwoch zestawow danych
59, [OProgramowanie do ng|zyCJ| i oceny .bz.ad.an subtrakcymych_ w obszarzg (opisa¢ oferowan obrazowvch orzed i po
kosci ( obraz z maska i bez maski ) umozliwiajace oceng zmian istoty korowej a razowych ,p P
( usuniecie obrazu kosci ,pozostawienie obrazu istoty korowej metode podaniu srodka kontrastowego
’ ( maska i bez maski )-10 pkt
Inna metoda- 0 pkt
Metoda subtrakcyjna
IAkwizycja obrazéw do badan wykonywanych metoda subtrakcji — (automatycznie, na bazie
oprogramowanie do akwizycji i oceny ptuc metoda subtrakcji ( obraz z maska tak/nie dwéch zestawdw danych
60. | bez maski )umozliwiajgce automatyczne wyodrebnienie tkanki ptucnej lub (opisac¢ oferowang obrazowych ,przed i po
naczyn ptucnych (ocena mikrozatorowosci tetnic ptucnych )mozliwos¢ fuzji metode podaniu $rodka kontrastowego
map subtrakcyjnych z obrazem badania z kontrastem lub bez kontrastu (' maska i bez maski )-10 pkt
Inna metoda- O pkt
Tomograf komputerowy umozliwiajgcy wykonanie perfuzji moézgowia w
61 badaniu dynamicznym aksjalnym w sposob, zapewniajgcy jednoczasowe ¢
. ) . ak
zbieranie danych w calym badanym obszarze (bez przesuwu stotu),
obejmujgcym odcinek badania w osi Z o dtugosci minimum 160 mm
Tomograf komputerowy umozliwiajacy wykonanie perfuzji narzgdow
wewnetrznych (prostaty, trzustki, watroby, itd.) oraz kosci w badaniu
62. |dynamicznym aksjalnym w sposéb zapewniajacy jednoczasowe zbieranie tak
danych w calym badanym obszarze (bez przesuwu stotu) obejmujgcym
odcinek badania w osi Z o dlugos$ci minimum 160 mm
Tomograf komputerowy umozliwiajgcy wykonanie oraz ocene badan
ortopedycznych z obrazowaniem 4D stawéw, z wizualizacjg ich kinetyki, w
63. |padaniu dynamicznym aksjalnym, w sposob zapewniajacy jednoczasowe tak
zbieranie danych w catym badanym obszarze) w polu widzenia w osi Z, o
dtugos$ci minimum 160 mm
64. |MIP (Maximum Intensity Projection). tak
65. |SSD (Surface Shaded Display). tak
66. |VRT (Volume Rendering Technique). tak
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67. |MPR, reformatowanie wieloptaszczyznowe. tak
Obliczanie catkowitej dawki ekspozycyjnej (DLP lub CTDlvol), jakg uzyskat

68. . ) A " . . L tak
pacjent w trakcie badania i jej prezentacja na ekranie konsoli operatorskiej.
Kompletny zestaw protokotow do badan wszystkich obszaréw anatomicznych

69 (w tym badan pediatrycznych) z mozliwoscig ich projektowania i tak

" [zapamietywania., umozliwiajgcy automatyczny dobér mas i najnizszej dawki

promieniowania okreslonej w zaleznosci od wagi dziecka
Koc ochronny o ekwiwalencie 0,5 mm Pb i wymiarach 80x100 cm.

70. . . . tak
Powierzchnia pokryta materiatem zmywalnym.
Synchronizacja startu badania helikalnego z poziomem $rodka cieniujgcego

71. |na podstawie automatycznej analizy naptywu $rodka cieniujgcego w zadane;j tak
warstwie bez wykonywania wstrzyknie¢ testowych.
Dedykowany algorytm rekonstrukcji obrazéw redukujacy artefakty pochodzace tak

72.

od elementéw metalowych i umozliwiajgcy obrazowanie otaczajgcych je
tkanek miekkich. Mozliwo$¢ zastosowania algorytmu po wykonaniu badania, w
przypadku stwierdzenia artefaktow, bez koniecznosci powtarzania badania

(poda¢ nazwe
rozwigzania)

73.

[Tomograf komputerowy umozliwiajgcy wykonanie badania réznych obszaréw
anatomicznych (np. klatka piersiowa, jama brzuszna, konczyny dolne) ze
Zmienng wartoscig pitch w jednym planie, z jednego podania kontrastu-dla
min.3 obszaréw, bez zatrzymania procesu skanowania miedzy
poszczegdlnymi obszarami anatomicznymi

tak

74.

Funkcje DICOM Send, Print, Store, Storage commitment, MPPS, WORKLIST

tak

75.

Konsole lekarskie (stanowiska diagnostyczne) - . 3 szt.

dziatajgce w oparciu o serwer(y) aplikacyjny(e):

e Serwer(y) umozliwiajgcy jednoczesng prace oraz dostep min. 7
jednoczesnym uzytkownikom w zakresie wszystkich aplikacji CT
poprzez sie¢ lokalng lub zdalnie przez Internet.

e  Min. 3 stacje klienckie

e Mozliwos¢ zdalnej pracy stacji klienckiej na serwerze, bez
koniecznosci sciggania badania na stacje kliencka

tak

76.

Kazda konsola lekarska / stacja kliencka wyposazona w monitor / monitory
diagnostyczne LCD/TFT. W przypadku oferowania konsoli dwumonitorowej —
przekatna pojedynczego monitora min. 24”.

W przypadku konsoli jednomonitorowej — przekatna monitora min. 30".-
multimodalnego  umozliwiajgcego réwnoczesne wyswietlanie obrazow z
réznych badan takich jak CT,MR, RTG, USG,

tak

77.

Kazda konsola lekarska / stacja kliencka wyposazona w monitor LCD do
wykonywania opiséw, min. 21”

78.

Monitor(y) diagnostyczne medyczne multimodalne spetniajgce aktualne
wymagania techniczne okreslone obowigzujgcym prawem.

tak

79.

Interfejs sieciowy zgodnie z DICOM 3.0 z nastepujacymi klasami serwisowymi:

1. Send/Receive,

tak
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2. Basic Print,
3. Retrieve,
Storage Commitment.

80.

Stacje diagnostyczne umozliwiajagce odczyt badan z tomografu oraz
skonfigurowane w sposob pozwalajgcy na odczyt danych z szpitalnego
systemu PACS.

tak

81.

Zasilacz UPS do kazdej ze stacji o parametrach zapewniajgcych zakonczenie
pracy (min 10 minut)

tak

82.

MIP (Maximum Intensity Projection)

tak

83.

SSD (Surface Shaded Display)

tak

84.

VR (Volume Rendering )

tak

85.

Reformatowanie wieloptaszczyznowe (MPR) rekonstrukcje wzdtuz dowolne;j
prostej (rwnolegte lub promieniste) lub krzywej

tak

86.

Oprogramowanie do manipulacji obrazem (przedstawienie w negatywie, obrot
obrazu i odbicia lustrzane, powiekszenie obrazu, dodawanie i subtrakcja
obrazéw)

tak

87.

Oprogramowanie do wirtualnej endoskopii umozliwiajgce endoskopig naczyn,
drég powietrznych, jelita grubego itp. z przekrojami w trzech giéwnych
ptaszczyznach (wraz z interaktywng synchronizacjg potozenia kursora)

tak

88.

Specjalistyczne oprogramowanie do wirtualnej kolonoskopii z mozliwoscia
obliczen i pomiaréw. Mozliwo$é w petni swobodnego poruszania sie w obrebie
jelita.

Mozliwos¢ jednoczesnej prezentacji wnetrza jelita i projekcji przekrojow w
trzech gtdwnych ptaszczyznach. Interaktywna zmiana potozenia kursora we
wszystkich oknach wymienionych powyzej.

Mozliwo$¢ rozwiniecia Sciany jelita na ptaszczyznie w postaci jednej wstegi. —
min. 2 jednoczesnych uzytkownikow

tak

89.

IAutomatyczne usuwanie struktur kostnych z pozostawieniem wytgcznie
zakontrastowanego drzewa naczyniowego. MozliwosS¢ prezentacji uktadu
naczyniowego oraz przeziernych struktur kostnych w czasie rzeczywistym

tak

90.

Najnowsza wersja oprogramowania do angiografii CT umozliwiajgce
automatyczng identyfikacje i izolacje zakontraktowanego naczynia z objetosci
badanej (rozwiniecie wzdtuz linii centralnej naczynia, z pomiarem $rednicy,
pola przekroju w ptaszczyznie prostopadtej do osi naczynia,

automatyczne wyznaczanie stenozy) - min. 2 jednoczesnych uzytkownikéw

tak

91.

Najnowsza wersja oprogramowania do badan perfuzyjnych moézgu
umozliwiajgce ocene ilosciowg i jakosciowg (mapy barwne) co najmniej
nastepujgcych parametréow: rBF (miejscowy przeptyw krwi), rBV (miejscowa
objetos¢ krwi), TTP lub MTT ) — min. 1 jednoczesny uzytkownik

tak

92.

Najnowsza wersja oprogramowania do oceny catego mdzgowia zawierajgce
CO najmniej:
- 4D-DSA,

- Perfuzje 4D,

tak
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- 4D-FUSION (réwnoczesng prezentacje obrazéw perfuzyjnych i 4D-
DSA) - min. 1 jednoczesny uzytkownik

Najnowsza wersja oprogramowania do efektywnej oceny badan
onkologicznych  z  mozliwo$cia  segmentacji zmiany, mozliwoscig

93. porownywania wielu badan tego samego pacjenta jednoczesnie, wraz z tak
synchronizacjg przestrzenng badan - min. 2 jednoczesnych uzytkownikéw
Najnowsza wersja oprogramowanie do oceny zmian ogniskowych w ptucach, z
94 automatyczng identyfikacjg zmian guzkowych w migzszu i przyoptucnowych tak
" |przez program komputerowy, z mozliwoscig zapamietywania potozenia zmian,
automatyczng oceng dynamiki wielko$ci zmian
95 Automatyczne numerowanie zeber w badaniach CT Tak-10 pkt
" |Automatyczne numerowanie kregow kregostupa w badaniach odcinkowych tak/nie Nie-
L . ie- 0 pkt
ak i catego kregostupa w badaniach CT
96 Oprogramowanie do automatycznej segmentacji watroby na ptaty i min 8 tak
' lsegmentow gatezi zyty wrotnej
97 Dedykowane ,zorientowane tkankowo protokoty do oceny perfuzji tak/nie Tak-10 pkt
" |nastepujacych organdw- nerek, sledziony, watroby ,prostaty i ,kosci itd. Nie- 0 pkt
Jednoczesne automatyczne poréwnanie kilku zestawéw danych tego samego
pacjenta ( np. poréwnanie badan wykonanych w tym samym dniu w roznych
98. [fazach lub poréwnanie badan wykonanych w znaczgcym odstepie czasowym ) tak
z mozliwoscig synchronizacji przestrzennej oraz mozliwoscia powigzania i
oceny zmian tych samych obszaréw anatomicznych w czasie
99 Stacje w pemni kompatybilne, umozliwiajgce wspotprace i opracowywanie tak
" |badan wykonywanych na opisanym systemie tomografii komputerowe;j
100. | Pomiary analityczne i geometryczne tak
101 Komplet fantoméw stuzgcych do kalibracji aparatu oraz wykonywania testow t
. L ak
podstawowych (wymieni¢)
102. Dwugtowicowy wktadowy wstrzykiwacz kontrastu oraz soli fizjologicznej do CT tak
103. [Zasilanie sieciowe tak
104. Wbudowane w urzadzenie ogrzewacze kontrastu i soli fizjologiczne;. tak
105 Kolorowy, dotykowy ekran sterujacy LCD z tak
" Imozliwoscig programowania parametréw iniekcyjnych.
106 Komunikacja ekranu zdalnego ze wstrzykiwvaczem za pomocg kabla tak
' lsygnatowo- zasilajgcego
107. Mozliwos$¢ konfiguraciji iniekcji sktadajacej sie od 1-6 faz. tak
Mozliwos¢ korzystania z wkiadéw zaréwno jednorazowych  jak i 12 .
108. . . . o tak / nie
godzinnego uzytku o pojemnosci 200 ml
109 Mozliwos¢ jednoczesnego podawania srodka kontrastowego oraz soli tak
" fizjologicznej.
110. Mozliwo$¢ zapamietania min. 200profili iniekcji (kazda do 6 faz). tak
111. [Napetnianie wkfadéw reczne i automatyczne tak
112. Mozliwo$é pracy z wielogodzinnymi materiatami zuzywalnymi o gwarancji tak
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sterylnosci do 12 godzin.

113.

Maksymalne ci$nienie min. 325psi

tak

114.

Natezenie przeptywu: 0,1 ml/s — 10 ml/s, stopniowane co 0,1 ml/s

tak

115.

Zestaw startowy materiatéw zuzywalnych do wstrzykiwacza

tak

116.

Interkom pomiedzy sterownig a pokojem badan

tak

117.

Podtaczenie urzadzen (TK, stacji lekarskich/serwera aplikacyjnego) do
systemu PACS/RIS posiadanego przez Zamawiajgcego. - petna integracja z
systemem RIS/PACS posiadanym przez zamawiajgcego.
Oferent musi dostarczy¢ Modut Komunikacji DICOM (z niezbednymi
licencjami) realizujgcy petng komunikacje aparatu CT z systemem PACS/RIS.
W  ramach przeprowadzonej integracji dostarczanego tomografu
komputerowego z posiadanym systemem PACS RIS firmy PIXEL Technology
wymagana bedzie obstuga komunikatow.

-DICOM Send

- DICOM Worklist

- DICOM MPPS.
W ramach dostawy oraz integracji Serwera Aplikacyjnego z posiadanymi
systemami PACS i RIS firmy PIXEL Technology wymagana bedzie obstuga
komunikatéw w formacie.

- HL7

- DICOM
Integracja Serwera Aplikacyjnego z posiadanymi systemami PACS i RIS za
pomocg komunikatéw HL7 z obejmowac¢ ma.

- modyfikacje danych pacjenta

- modyfikacje danych badania

- anulowanie badania
Otwarcie opisu w RIS automatycznie otwieraé musi obraz w oprogramowaniu
diagnostycznym Serwera Aplikacyjnego.
Zamawiajgcy wymaga aby w ramach przeprowadzonej integracji
dostarczanych Stacji Lekarskich (Postprocesingowych) z systemami PACS i
RIS firmy PIXEL Technology obstugiwane byty komunikaty w formacie:

- DICOM Query/Retrive, Send
- integracja desktopowa na podstawie interfejsu (http lub dll)

Zamawiajgcy dopuszcza dowolng konfiguracje w/w elementéw dostarczanych
wraz z CT, majgcg na celu osiggniecie opisanego wyzej stopnia integracji z
posiadanymi systemami PACS i RIS.
Dopuszcza sig:
- bezposrednie potgczenie wszystkich wymienionych elementow z
posiadanym systemem PACS i RIS,
- pofaczenie CT i dostarczanych stacji lekarskich poprzez dostarczany Serwer
Aplikacyjny zintegrowany z PACS i RIS z wykorzystaniem komunikatow HL7 i
DICOM,

- potgczenie dostarczanego CT (komunikaty DICOM) wraz z Serwerem

tak
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Aplikacyjnym (komunikaty HL7 i DICOM) do systeméw PACS i RIS oraz
obstuge dostarczanych stacji lekarskich poprzez Serwer Aplikacyjny.

Instalacja tomografu wraz z konsolami lekarskimi / serwerem aplikacyjnym w

118. . . o tak

pomieszczeniach wskazanych przez Zamawiajgcego

Dostosowanie pomieszczen i instalacji elektrycznej, teleinformatycznej i
119. klimatyzacyjnej pracowni TK do wymogdéw oferowanego aparatu i tak

obowigzujacych przepisow
120 Zdalna diagnostyka serwisowa tomografu komputerowego z mozliwoscig tak

" loceny technicznej poszczegdlnych modutéw
Maksymalna moc przytaczeniowa tomografu komputerowego. Najmniejsza warto$¢ sposrod
zaoferowanych — 20 pkt

121, < 150 kVA Najwieksza wartos¢ sposréd

zaoferowanych — 0 pkt
Wartosci posrednie-
proporcjonalnie*

122.

Petna gwarancja na wszystkie elementy systemu (w tym lampe, bez
ograniczenia ilosci skandéw)

Min. 48 miesiecy
podac

123.

Mozliwos¢ zgtaszania awarii na infolinie serwisowa, czynng 24 godziny na
dobe, 365 dni w roku.

tak

124.

Czas reakcji serwisu w okresie gwarancji do 24 godzin (przyjazd na
Wwezwanie).

tak

125.

Kazda naprawa gwarancyjna powoduje przedtuzenie okresu gwarancji o liczbe
dni_wylgczenia sprzetu z eksploatacji.

tak

126.

Czas naprawy (nie wymagajgcy sprowadzenia czesci zamiennych) — maks. 3
dni robocze

tak

127.

Czas naprawy wymagajgcy sprowadzenia czesci zamiennych maks. 5 dni
roboczych. W przypadku koniecznosci sprowadzenia czesci zamiennej spoza
Polski Wykonawca kazdorazowo zobligowany jest do zwrdcenia sie do
IZamawiajgcego o wyrazenie zgody na wydtuzenie terminu naprawy maks. 7
[dni roboczych od daty zgtoszenia

tak

128.

Podstawowe szkolenia aplikacyjne lekarzy i technikbw w osrodku
referencyjnym lub w siedzibie Zamawiajgcego, bezposrednio po uruchomieniu
aparatu (10 oséb, min. 5 dni roboczych po 6 godzin)

tak

129.

Dodatkowe dwa szkolenia aplikacyjne lekarzy i technikéw w o$rodku
referencyjnym lub w siedzibie Zamawiajgcego, w terminie pozniejszym (termin
wskazany przez Zamawiajacego 10 oséb, min 4 dni robocze po 6 godzin

tak

130.

Dostepnos¢ czesci zamiennych tomografu komputerowego min, 10 lat

tak

131.

\Wykonywanie przegladow technicznych tomografu komputerowego w okresie
gwarancji zgodnie z zaleceniami producenta

tak

132.

Dostarczenie w terminie 1 miesigca od podpisania umowy wytycznych
budowlanych dla pomieszczenia nowego szpitala, w ktérym bedzie
zamontowany tomograf komputerowy, ponowne wykonanie projektu oston

tak
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stalych zatwierdzonego przez Sanepid oraz ponowne wykonanie testéw
podstawowych specjalistycznych i uruchomienie aparatu wraz z peing
integracjg z posiadanym przez szpital systemem PACS i RIS bez skrdcenia
okresu gwarancji

Wykonawca w okresie do 6 lat od daty instalacji dokona przeniesienia
dostarczonej aparatury do nowej lokalizacji polegajgcego na demontazu

133. g ) - tak
aparatu TK wraz z systemem stacji opisowych, transporcie oraz ponownej
instalacji w nowej siedzibie znajdujgcej sie na terenie Poznania.
Wartosé najmniejsza sposréd
zaoferowanych — 10 pkt.
134 Koszt brutto serwisu pogwarancyjnego w okresie 24 miesiecy po zakonczeniu tak Wartosé najwyzsza sposréd
" lokresu gwarancji [przeglady, czesci (bez lampy), robocizna] podacé zaoferowanych — 0 pkt.

wartosci posrednie
proporcjonalnie*

135.

ITermin rozpoczecia biegu petnej gwarancji liczony jest od momentu
uruchomienia catego zestawu po podpisaniu protokotu instalacji ,uruchomienia tak
i szkolenia z obstugi

Instrukcja obstugi przedmiotu zaméwienia w jezyku polskim- 1 sztuka

136. . . tak
papierowa, 1 elektroniczna
Warto$¢ najmniejsza sposrod
zaoferowanych — 10 pkt.
137 Koszt brutto lampy RTG w TK wraz z wymiang w okresie 24 miesiecy po tak Wartos¢ najwyzsza sposrod
" lzakonczeniu okresu gwarancji podacé zaoferowanych- 0 pkt.
wartosci posrednie
proporcjonalnie*
138. Biurko wraz z krzestem do stacji operatorskiej tak
139. Biurka wraz z krzestami do stacji lekarskich opisowych — 3 szt. tak

*W przypadku ztozenia jednej oferty, w ocenianej pozycji otrzyma ona maksymalng liczbe punktéw
Uwagi i objasnienia:

e Parametry okreslone jako ,tak” sg parametrami granicznymi. Udzielenie odpowiedzi ,nie” lub innej nie stanowigcej jednoznacznego potwierdzenia spetniania warunku
bedzie skutkowato odrzuceniem oferty.

e Parametry o okreslonych warunkach liczbowych ( ,>” lub ,<” ) sg warunkami granicznymi, ktérych niespetnienie spowoduje odrzucenie oferty. Warto$¢ podana przy
znaku ,=" oznacza warto$¢ wymagana.

e Brak odpowiedzi w przypadku pozostatych warunkéw, punktowany bedzie jako 0.

¢ Wykonawca zobowigzany jest do podania parametréow w jednostkach wskazanych w niniejszym opisie.

(rieiscomoss, ) “{piscsac  pade osoby upranrions]
lub upowaznionej przez wykonawce)
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