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STB 01.01 ROBOTY ROZBIORKOWE

1. WSTEP

11  Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji technicznej s wymagania dotyczace wykonania robot
rozbiorkowych  zgodnie z dokumentacjg techniczng, w zakresie przebudowy segmentu A ,
przebudowy i nadbudowy tacznika pomigdzy segmentem A , a segmentem B budynku
Szpitala Dzieciecego im. $w. Jozefa w Poznaniu, ul. Nowowiejskiego 56/58, budowa
pochylni dla 0s6b niepelnosprawnych i zmiana zagospodarowania czeséci terenu w zakresie
infrastruktury technicznej , w tym budowa drég , miejsc parkingowych i ogrodzenia

1.2 Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1

1.3 Zakres robot objetych ST
W zakres robot wchodzi wykonanie:

a) Rozebranie elementéw zgodnie z dokumentacjg projektowa w pelnym kompletnym
zakresie

b) Wykonanie wykopoéw zgodnie z dokumentacjg projektowa

c) Wykonanie rob6t zabezpieczajacych

d) Wywiezienie materiatdéw z demontazu na wysypisko z kosztami wysypiska

1.4 Okreslenia podstawowe

Okres$lenia podane w niniejszej ST sa zgodne z ustawg Prawa budowlanego, wydanymi do
niej rozporzadzeniami wykonawczymi, nomenklaturg Polskich Norm, aprobat technicznych, a
mianowicie :

a)roboty budowlane przy wykonywaniu robdt rozbidrkowych nalezy rozumie¢ wszystkie
prace budowlane zwigzane z wykonaniem robot zgodnie z ustaleniami projektowymi

b) wykonawca — osoba lub organizacja wykonujgca wyzej wymienione roboty budowlane

c) procedura — dokument zapewniajacy jakos¢, ,,jak, kiedy, gdzie i kto” procedura moze by¢
zastgpiona przez normy, aprobaty techniczne 1 instrukcje

d) ustalenia projektowe — ustalenia podane w dokumentacji technicznej, zawieraja dane
opisujace przedmiot 1 wymagania jakosciowe wykonania robot

1.5 Ogodlne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za ich zgodnos$¢ z
dokumentacja projektowa, ST 1 poleceniami Inspektora nadzoru.

Przy wykonywaniu robdt rozbiorkowych i demontazowych nalezy przestrzega¢ ogdlnych
przepisOw bhp, p-poz , wiedzy i sztuki budowlane;.

2. MATERIALY —- OGOLNE WYMAGANIA
2.1 Ogodlne wymagania dotyczace materialow

Materiaty rozbiorkowe zostang zagospodarowane przez Wykonawce w sposob wskazany w
dokumentacji projektowej.



2.2 Zakres asortymentowy
Zakres asortymentowy materialdéw rozbiérkowych bedzie mozliwy do jednoznacznego
okreslenia w trakcie realizacji prac.

3. SPRZET

3.1 Ogoélne wymagania dotyczace sprzetu
Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST 01.04 ,,Wymagania ogdélne”

3.2 Sprzet do wykonywania robét rozbiorkowych

Wykonawca przystepujacy do wykonywania robdt powinien wykazaé si¢ mozliwoscig
korzystania z elektronarzedzi i drobnego sprzetu budowlanego, umozliwiajacego bezpieczne
1 sprawne wykonywanie robdt rozbiérkowych 1 demontazowych.

Wskazuje si¢ Wykonawcy na konieczno$¢ zastosowania specjalistycznych maszyn i
urzadzen, o krotkich terminach realizacji robdt, wykorzystujac urzadzenia hydrauliczne,
pneumatyczne oraz elektryczne .

4. TRANSPORT

4.1 Ogolne warunki dotyczgce transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ST 01.05 ,,Wymagania ogolne”

4.2 Transport materialow rozbiorkowych

Transport materialtdow demontazowych i rozbiérkowych nalezy wykonaé zgodnie z
wymogami przepisoéw transportu drogowego i bezpieczefistwa tadunku. Srodki transportu
powinny zabezpiecza¢ zaladowane materialy demontazowe przed niekontrolowanym
wysypywaniem i utratg.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1 Ogolne zasady wykonania robodt

Ogolne zasady wykonania robot podano w ST 01.00 ,,Warunki ogdlne”

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z umowa oraz za jako$¢
wykonywanych robdt, za ich zgodno$¢ z dokumentacjg projektowg oraz poleceniami
Inspektora nadzoru. Zakres robot i technologia zostanie w sposob biezacy uzgadniana na
budowie.

Nalezy zwréci¢ szczegdlng uwage na fakt, ze prace rozbiérkowe beda wykonywane w
czynnym obiekcie. Organizacja robot powinna uwzglednia¢ potencjalne przerwy w robotach
rozbidrkowych, transport wewnetrzny wynikajacy konieczno$ci recznego przemieszczania
materialéw rozbiérkowych i demontazowych oraz ograniczony plac budowy.

Wykonawca musi zwroci€¢ szczegdlng uwage na  organizacje pracy Zamawiajgacego i
dostosowa¢ koordynacje rozbidrek do uzytkowania obiektow zlokalizowanych w poblizu
budowy.

5.2 Wytyczne prowadzenia robot
Prowadzenie robot rozbiorkowych nalezy powierzy¢ firmie posiadajgcej doswiadczenie w

wykonywaniu tego typu robot i majacej odpowiednie zaplecze sprz¢towe do prowadzenia
tego typu robot.



Roboty nalezy prowadzi¢ pod statym nadzorem 0s6b posiadajacych odpowiednie kwalifikacje
zawodowe oraz duze do$wiadczenie przy tego typu robotach

. Materiaty z rozbiorki wywozi¢ na biezaco, nie dopuszczajac do jego gromadzenia na
sktadowisku przyobiektowym. Inne materialy poddawac selekcji na biezagco 1 mozliwie
szybko usung¢ lub zagospodarowaé

. Przy wyjezdzie poza teren budowy sprawdzi¢ kazdorazowo bezpieczenstwo tadunku
przed przypadkowym wypadni¢ciem z pojazdu, oraz czysto$¢ kot pojazdow. Materiaty
uzyskane z rozbiorki nalezy utylizowa¢ (wywo6z na  wysypisko, przekazanie do firm
likwidujacych materiaty szkodliwe dla srodowiska)

o Przy wykonywaniu robot nalezy przestrzega¢ obowiazujacych przepisow w zakresie
BHP i p.poz. Do wykonywania robdt mozna stosowaé jedynie narzgdzia bedace w dobrym
stanie technicznym. Prowadzenie prac rozbiorkowych po zmroku jest niedopuszczalne. Ze
wzgledu na specyfike robot rozbidrkowych zatrudnieni przy tych pracach pracownicy musza
zosta¢ dodatkowo przeszkoleni w zakresie BHP

5.4 Opis zapewnienia bezpieczenstwa ludzi i mienia
. Szczegdlng uwage nalezy zwrdci¢ na stosowanie przez pracownikéw zabezpieczen

chronigcych ich przed upadkiem z wysokosci m. in. szelek bezpieczenstwa z linkg
bezpieczenstwa przymocowang do statych elementoéw konstrukcji aktualnie nie rozbieranych

o Niedopuszczalne jest usuwanie materialow rozbiérkowych z poszczegélnych
kondygnacji przez zrzut bezposredni — nalezy stosowac specjalne zsypy

o Po zakonczeniu wszystkich robdt rozbidrkowych teren nalezy oczysci¢, zniwelowac,
oraz wykona¢ ewentualne naprawy chodnikow, drog wewnetrznych itp.

. Przemieszczanie materialdow rozbidorkowych po stropie moze odbywac si¢ jedynie po
dodatkowych podktadach drewnianych

o Kontrolowanie no$nosci stropu powinien na biezaco sprawdzac kierownik budowy

o Z uwagi na mozliwo$¢ przecigzenia stropu materiat rozbiorkowy powinien by¢
usunigty bezposrednio po rozbidrce, bez gromadzenia go na stropie

o Niedopuszczalne jest wprowadzanie pracownikow do wykonywania prac na nizszych
kondygnacjach, podczas trwajgcych robot na kondygnacjach wyzszych

o Teren prowadzenia robot rozbidrkowych nalezy ogrodzi¢ i oznakowac.

o Prowadzenie prac rozbiérkowych o zmroku jest zabronione.

o Podczas prowadzenia robdt rozbidorkowych nalezy przestrzegaé przepisow BHP
zawartych w Dzienniku Ustaw Nr 47/2003 poz.401

o Pracownicy zatrudnieni przy rozbiorce musza by¢ zabezpieczeni w sprzet ochrony

osobistej, a przy pracach na wysokosci w szelki bezpieczenstwa

o Przerwy w pracy nalezy urzadzaé o tej samej porze dla wszystkich
pracownikow prowadzacych rozbiorkg. Zabrania si¢ stanowczo pracy robotnikow pod
nieobecnos¢ na placu budowy o0sob posiadajacych odpowiednie uprawnienia (kierownik
budowy, majster)

o Ustawic¢ tablice ostrzegawczo - informacyjne o tematyce BHP

,,TEREN ROZBIORKI — WSTEP WZBRONIONY”

,UWAGA — PRZEJSCIE NIEBEZPIECZNE”

»STREFA ROZBIORKI — ZACHOWAJ OSTROZNOSC”

,UWAGA -~ ROBOTY ROZBIORKOWE”

L,UWAGA — PRACE NA WYSOKOSCI”



6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1 Ogolne zasady kontroli jakoS$ci
Ogodlne zasady kontroli jakosci podano w ST 01.07 ,,Wymagania og6lne”.

6.2 Badania w czasie wykonywania robot

Ze wzgledu na szczegblny charakter robot rozbidrkowych i demontazowych wykonawca jest
zobowigzany do bezwzglednego przestrzegania postanowien i zalecen Inspektora nadzoru i
autorow dokumentacji projektowe;.

7. OBMIAR ROBOT

7.1 Ogolne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w ST 01.00 ,,Wymagania ogdlne”

Roboty tymczasowe i1 prace towarzyszace niezbedne do wykonania robot podstawowych
nalezy kalkulowaé w wycenie robot podstawowych.

7.2 Wielko$ci obmiarowe
Wielko$ci obmiarowe okresla si¢ na podstawie dokumentacji projektowe; .

8. ODBIOR ROBOT

8.1 Ogolne zasady odbioru robot.
Ogolne zasady odbioru robdt podano w ST 01.00 ,,Wymagania og6lne”

8.2 Uznanie robot za poprawne

Roboty uznaje si¢ za zgodne z dokumentacjg projektowa, ST 1 wymaganiami Inspektora
nadzoru, jezeli wszystkie pomiary i1 badania daly pozytywne wyniki.

Sprawdzeniu w szczegdlnosci podlega :

a) zgodnos$¢ z dokumentacjg techniczng
b) rodzaj zastosowanych technologii wykonawczych
C) prawidlowo$¢ wykonania

8.3 Rodzaje odbiorow robot.

Roboty podlegaja nastgpujacym odbiorom :
a) odbiorowi czesciowemu technicznemu
b) odbiorowi koncowemu

8.4 Odbior czesciowy techniczny

Odbior czegsciowy techniczny polega na ocenie ilosci 1 jakosci wykonanych robdt w okresie
rozliczeniowym, zgodnym z harmonogramem realizacji rob6t 1 postanowieniami umownymi.
Odbioru czegsciowego technicznego robdt dokonuje sie wedtug zasad okreslonych w umowie.
Odbioru dokonuje Inspektor nadzoru.

8.5 Dokumenty do odbioru koncowego robét

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru koncowego robot jest protokot odbioru
sporzadzony wedtug wzoru ustalonego przez Stron¢ Zamawiajaca.



Do odbioru koncowego robdt Wykonawca zobowigzany jest przygotowa¢ dokumenty,
zawierajace w szczegolnosci :

a) rysunki budowlano — wykonawcze z naniesionymi zmianami

b) uwagi i zalecenia Inspektora Nadzoru, udokumentowanie wykonania jego zalecen
c) Dzienniki budowy i Ksiggi obmiaréw

d) ustalenia technologiczne

e) protokoty odbioréw czesciowych technicznych

f) inne dokumenty wymagane przez Stron¢ Zamawiajacg

W przypadku, gdy wedlug komisji roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego
nie beda gotowe do odbioru koncowego robot, komisja w porozumieniu z Wykonawca
wyznaczy ponowny termin odbioru koficowego robot.

Wszystkie zarzadzone przez komisje roboty uzupeliajace beda zestawione wedlug wzoru
ustalonego przez Zamawiajacego.

Termin wykonania robdt uzupetniajacych wyznaczy komisja i1 stwierdzi ich wykonanie.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Podstawg rozliczenia finansowego be¢da postanowienia zawarte w umowie Wykonawcy z
Zamawiajacym.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Ogolne przepisy bhp i p-poz
Projekt organizacji robot rozbiérkowych opracowany przez Wykonawce



STB 01.02 ROBOTY BETONOWE

1. WSTEP

1.1 Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robét zelbetowych zgodnie z dokumentacjg techniczng, w zakresie  \ przebudowy
segmentu A , przebudowy i nadbudowy facznika pomiedzy segmentem A , a segmentem B
budynku Szpitala Dziecigcego im. §w. Jozefa w Poznaniu, ul. Nowowiejskiego 56/58,
budowa pochylni dla 0s6b niepelnosprawnych i zmiana zagospodarowania czg¢sci terenu w
zakresie infrastruktury technicznej , w tym budowa drég , miejsc parkingowych i ogrodzenia

1.2 Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1

1.3 Zakres robdt objetych ST

W zakres robdt wchodzi wykonanie konstrukcji zelbetowych z betonu ( z deskowaniem
systemowym) zgodnie z dokumentacja techniczng :

a) podktady betonowe i cementowe

b) elementy zelbetowe

¢) warstwy wyrownujace pod posadzki

d) elementy prefabrykowane — betonowe lastrykowe podktady

e) tawy kamienne z lastryko

f) cokoty prefabrykowane nasadowe piaskowane z warstwa powierzchniowa z grysu
granitowego

1.4 Okreslenia podstawowe

Okres$lenia podane w niniejszej ST sa zgodne z ustawg Prawa budowlanego, wydanymi do
niej rozporzadzeniami wykonawczymi, nomenklaturg Polskich Norm, aprobat technicznych, a
mianowicie :

a) roboty budowlane przy wykonywaniu robot betonowych - nalezy rozumie¢
wszystkie prace budowlane zwigzane z wykonaniem robot zgodnie z ustaleniami
projektowymi

b) wykonawca — osoba lub organizacja wykonujagca wyzej wymienione roboty
budowlane

C) procedura — procedura moze by¢ zastapiona przez normy, aprobaty techniczne i
instrukcje

d) ustalenia projektowe — ustalenia podane w dokumentacji technicznej, zawieraja dane
opisujgce przedmiot i wymagania jakosciowe robot .

1.5 Ogo6lne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za ich zgodno$¢ z
dokumentacjg projektowa, ST i poleceniami Inspektora nadzoru.

Przy wykonywaniu robdt zelbetowych nalezy przestrzega¢ zasad podanych w normie PN-
72/B-06270 Roboty betonowe i zelbetowe. Wymagania i badania przy odbiorze.

2. MATERIALY - OGOLNE WYMAGANIA



2.1 Ogolne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskania i skladowania
Ogodlne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskania i sktadowania podano w ST 01.03
»Wymagania ogdlne”

2.2 Beton - zaprawa cementowa

Do konstrukcji nalezy uzy¢ betonu produkowanego w wyspecjalizowanej wytworni klasy
przyjetej w projekcie. Beton powinien odpowiada¢ wymaganiom normy PN-88/B-06250
Beton zwykly. Konsystencja betonu plastyczna K-3. Ewentualne dodatki do betonu
utatwiajgce betonowanie moga by¢ stosowane w iloSciach i warunkach podanych w
aprobatach technicznych.

Nie dopuszcza si¢ do stosowania do elementéw konstrukcyjnych betonow wykonywanych na
budowie w warunkach poligonowych bez dostatecznych srodkow kontroli.

2.3 Domieszki do betonu
Chemiczne domieszki do betondw powinny spetnia¢ wymagania normy PN-EN 206-
1.2003/Ap1:2004Beton. Wymagania, wiasciwosci, produkcja, zgodnos¢é.
Wiasciwos¢ 1 skuteczno$¢ domieszki nalezy sprawdzi¢, przygotowujac zaroby kontrolne z
cementami, kruszywami i innymi materiatami stosowanymi w pracach budowlanych.
Jezeli zachodzi konieczno$¢ réwnoczesnego uzycia dwoch lub wigkszej ilosci domieszek w
tej samej mieszance betonowe;j, nalezy wowczas dostarczy¢ danych do oceny ich wzajemnego
oddziatywania i zapewnienia ich zgodnosci.
Niedozwolone jest stosowanie domieszek nadmiernie hamujacych lub przyspieszajacych czas
tezenia betonu.
Domieszki moga by¢ uzywane tylko za uprzednig pisemna zgodg Inspektora nadzoru oraz z
nalezytg ostroznos$cia, zgodnie z instrukcja producenta. Zarowno dodawana ilo§¢ domieszki
jak 1 metoda jej stosowania podlega zatwierdzeniu przez Inspektora nadzoru, ktéremu nalezy
dostarczy¢ informacje :
a) typowa ilo§¢ domieszki oraz szkodliwy wplyw, jezeli dotyczy zwickszenia lub
zmniejszenia tej ilosci
b) chemiczna nazwa ( nazwy) gldéwnego sktadnika czynnego w domieszce
€) czy domieszka prowadzi do pobrania powietrza w przypadku stosowania iloSci
zalecanej przez producenta
d) jakakolwiek zatwierdzana domieszka powinna spetnia¢ parametry wskazane w
Projekcie technologicznym betonowania.

3. SPRZET

3.1 Ogolne wymagania dotyczace sprze¢tu
Ogo6lne wymagania dotyczace sprzgtu podano w ST 01.04 ,,Wymagania og6lne”

3.2 Sprzet do wykonywania robot

Sprzet ma spetnia¢ wymogi bhp, osoby obstugujace go powinny by¢ odpowiednio
przeszkolone.

Wskazuje si¢ Wykonawcy na konieczno$¢ stosowania maszyn i urzadzen o krotkich
terminach realizacji robot.

4. TRANSPORT

4.1 Ogolne warunki dotyczgce transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ST 01.05 ,,Wymagania ogolne”



4.2 Transport betonu

Transport mieszanki betonowej na budowe nie powinien powodowaé jej segregacji, zmian
konsystencji i sktadu. Mieszanka betonowa musi by¢ transportowana mieszalnikami
samochodowymi ( tzw, gruszkami), a czas transportu nie moze by¢ dluzszy niz :

60 minut przy temperaturze otoczenia do + 15° C

40 minut przy temperaturze otoczenia do +20° C

25 minut przy temperaturze otoczenia do + 30° C

chyba ,ze zastosowanie dodatkéw bedzie stanowi¢ inacze;.

Stosowanie srodkéw transportu bez mieszalnika jest nie dopuszczalne.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1 Ogolne zasady wykonania roboét

Ogdlne zasady wykonania rob6t podano w ST 01.00 ,,Warunki ogélne”

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z umowg oraz za jako$¢
zastosowanych materialow 1 wykonywanych robdt, za ich zgodno$¢ z dokumentacja
projektowa, projektem organizacji robdt oraz poleceniami Inspektora nadzoru.

5.2 Ulozenie mieszanki betonowej i pielegnacja betonu
Przygotowanie do utozenia mieszanki betonowej obejmuje nastepujace czynnosci :

a) przed przystgpieniem do betonowania powinna by¢ formalnie stwierdzona
prawidtowos$¢ wykonania wszystkich robot poprzedzajacych betonowanie, a w
szczegdlnosci :

- wykonanie deskowania, rusztowan, usztywnien, pomostow, itp.
wykonanie zbrojenia
przygotowanie powierzchni betonu uprzednio ulozonego w miejscu przerwy
roboczej
wykonanie wszystkich robdt zanikajacych np. warstw izolacyjnych, szczelin
dylatacyjnych

- prawidlowo$¢ rozmieszczenia 1 niezawodnos¢ zamocowania elementow

kotwigcych zbrojenie i deskowanie

Powierzchnie deskowania powtarzalnego z drewna, stali lub innych materiatow powinny by¢
powleczone $rodkiem uniemozliwiajagcym przywarcie betonu do deskowania.
Powierzchnie uprzednio utozonego betonu konstrukcji monolitycznych powinny by¢ przed
zabetonowaniem oczyszczone z brudu i szkliwa cementowego.
Woda pozostata w zaglebieniach betonu powinna by¢ usunigta.
W czasie uktadania mieszanki betonowej nalezy przestrzega¢ nastepujacych ogélnych zasad :

a) wysokos¢ swobodnego zrzucania mieszanki betonowej o konsystencji wilgotnej i
gestoplastycznej nie powinna przekracza¢ 3,0m

b) przy zastosowaniu mieszanki plastycznej lub cieklej betonowanie stupow od gory nie
moze odbywac si¢ z wysokosci przekraczajacej 3,0m

c) w przypadku uktadania mieszanki z wigkszej wysokosci nalezy stosowaé rury
teleskopowe, rynny itp.

d) w czasie betonowania nalezy stale obserwowaé zachowanie si¢ deskowan i
rusztowan, czy nie nast¢puje utrata prawidlowosci ksztattu konstrukce;ji

e) szybkos$¢ i wysoko§¢ wypehlienia deskowania mieszankg betonowag powinny by¢
okreslone wytrzymatoscig 1 sztywnos$cig deskowania przyjmujgcego parcie §wiezo
utozonej mieszanki
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f) w okresie upalnej, stonecznej pogody mieszanka powinna by¢ niezwlocznie
zabezpieczona przed nadmierng utratag wody
g) w czasie deszczu uktadana i utozona mieszanka betonowa powinna by¢ chroniona
przed woda opadowa, w przypadku gdy na mieszanke betonowa spadta nadmierna
ilos¢ wody powodujgca zmiang konsystencji mieszanki, nalezy jg usungc
h) w miejscach , w ktorych skomplikowany ksztatt deskowania formy lub gesto utozone
zbrojenia utrudniaja  mechaniczne zageszczenie mieszanki, nalezy dodatkowo
stosowac¢ zageszczanie rgczne za pomocg sztychowania
Przebieg ukladania mieszanki betonowej w deskowaniu powinien by¢ rejestrowany w
dzienniku robdt, w ktorym powinny by¢ podane :
a) data rozpoczgcia i zakonczenia betonowania catoSci i wazniejszych fragmentéw lub
czesci budowli
b) wytrzymato$¢ betonu na S$ciskanie, robocze receptury mieszanek betonowych,
konsystencja mieszanki betonowej
c) daty, sposob, miejsce i liczba pobranych probek kontrolnych betonu oraz ich
oznakowanie, a nast¢pnie wyniki i terminy badan
d) temperatura zewnetrzna powietrza i inne dane dotyczgce warunkow atmosferycznych

Pielegnacja i dojrzewanie betonu — twardnienie betonu w warunkach naturalnych :
a) warunki dojrzewania $wiezo utozonego betonu, jego pielggnacja powinny :
- zapewni¢ utrzymanie okre$lonych warunkow cieplno — wilgotnosciowych
niezbednych do przewidzianego tempa wzrostu wytrzymatosci betonu,
uniemozliwia¢ powstawanie rys skurczowych w betonie
- chroni¢ twardniejacy beton przed uderzeniami, wstrzgsami 1 innymi wptywami
b) w okresie pielegnacji betonu nalezy :
- chroni¢ odstonigte powierzchnie betonu przed szkodliwym dzialaniem warunkow
atmosferycznych, a w szczego6lnosci wiatru i1 promieni stonecznych, przez ich
ostanianie 1 zwilzanie stosownie do pory roku i miejscowych warunkoéw
klimatycznych
- utrzymywa¢ utozony beton w statej wilgotnosci co najmniej 7 dni przy
stosowaniu cementéw portlandzkich i 14 dni przy stosowaniu cementow
hutniczych i innych
c) duze masywy betonowe powinny by¢ polewane wedtug specjalnej instrukcji
d) powierzchnie betonu mogg by¢ powlekane Srodkami  btonotworczymi,
zabezpieczajacymi przed parowaniem wody. Srodki te powinny odpowiadaé
wymaganiom okreslonym przez producenta

5.3 Zageszczanie mieszanki betonowej
Zasady ogolne :
a) mieszanka betonowa powinna by¢ zaggszczana za pomocg urzadzen mechanicznych
b) mieszanka betonowa w czasie zagg¢szczania nie powinna ulega¢ rozsegregowaniu, a
ilo$¢ powietrza w mieszance betonowej po zaggszczeniu nie powinna by¢ wigksza od
dopuszczalnej
C) rgczne zaggszczanie moze byC¢ stosowane tylko do mieszanek betonowych o
konsystencji ciektej i polciektej lub gdy zbrojenie jest zbyt gesto ustawione i nie
pozwala na stosowanie wibratorow pograzanych
d) przy stosowaniu wibratorow pograzanych odleglos¢ sgsiednich zaglebien wibratora
nie powinna by¢ wigksza niz 1,5 krotny skuteczny promien dziatania wibratora.
Grubo$¢ warstwy zageszczane] mieszanki betonowej nie powinna by¢ wigksza od
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1,25 dhugosci butawy wibratora ( roboczej jego dlugosci). Wibrator w czasie pracy
powinien by¢ zaglebiony na 5-10cm w dolng warstwe uprzednio ulozonej mieszanki

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1 Ogolne zasady kontroli jakoS$ci
Ogolne zasady kontroli jako$ci podano w ST 01.00 ,,Wymagania ogdlne”.

6.2 Rusztowania i deskowania

Dopuszczalne odchytki wymiarowe od wymiarow projektowanych deskowan i rusztowan
stosowanych przy wykonaniu konstrukcji z betonu muszg by¢ zgodne z zaleceniami
producenta.

6.3 Badania w czasie wykonywania robaét
a) warunki ogolne :

- badania sktadnikéw betonu powinny by¢ wykonane przed przystapieniem do
przygotowania mieszanki betonowej i prowadzone systematycznie przez caty
czas trwania robdt betonowych

- kontrola betonu powinna obejmowac sprawdzanie 1 rejestrowanie cech
technicznych  mieszanki zgodnie z Polskimi Normami i uwagami
wprowadzonymi do dokumentacji projektowej

- podczas robdt betonowych nalezy przeprowadzac¢ systematyczng kontrole jakosci
mieszanki betonowej w czasie transportu, uktadania i zageszczania oraz
prawidlowo$ci przebiegu twardnienia betonu, terminéw rozdeskowania oraz
czegsciowego lub catkowitego obcigzenia konstrukcji

- w ramach przeprowadzanej kontroli nalezy sprawdza¢ réznice pomigdzy
przyjeta konsystencja mieszanki a konsystencja kontrolowang tzw. metoda
stozka opadowego

- ocenie podlegaja wszystkie wyniki wytrzymatosci na S$ciskanie probek
pobranych z danej partii betonu przy stanowisku betonowania; liczba probek
powinna by¢ ustalona z Inspektorem Nadzoru

b) konsystencja mieszanki betonowej :

- sprawdzenie jej przeprowadza si¢ co najmniej 2 razy w czasie jednej zmiany
roboczej. Zaleca si¢ sprawdzanie konsystencji metoda opadu stozka,
kazdorazowo przy odbiorze mieszanki betonowej ze $rodka transportu, gdy
istnieje przypuszczenie przekroczenia dopuszczalnego czasu transportu lub
zmiany konsystencji spowodowanej np. wysoka temperaturg

- roznice pomiedzy przyjeta konsystencjg mieszanki a kontrolowang nie powinny
przekroczy¢ +20% wartosci wskaznika Ve-Be, + lem wg metody stozka
opadowego

€) wytrzymato$¢ betonu na $ciskanie
W celu sprawdzenia wytrzymato$ci betonu na $ciskanie nalezy pobra¢ probki o liczbie
okreslonej w planie kontroli jakosci, w ilo$ci nie mniejszej niz :

- 1 probke na 100 zarobow

- 1 prébke na 50m3

- 1 probke na zmiang robocza
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- 3 probki na dobe

- 6 probek na parti¢ betonu
Partia betonu moze by¢ zakwalifikowana do danej klasy, jezeli wytrzymato$¢ okreslona
na probkach kontrolnych 150x150x150 mm spetnia wymagania normy PN-88/B-06250.
Celem okreslenia w trakcie wykonywania betonéw ich wytrzymalosci na $ciskanie,
powinny by¢ brane serie probek w iloSciach zgodnych z PN-88/B-06250 poz. 1. Probki
powinny by¢ pobrane oddzielnie dla kazdego obiektu, dla kazdej klasy betonu
zaznaczonej na rysunkach projektu technicznego i dla kazdego wykonywanego odrgbnie
segmentu ptyty. Probki powinny by¢ pobierane komisyjnie z udzialem Inspektora nadzoru
ze spisaniem protokolu z pobrania podpisanego przez obie strony. Probki oznakowane
kolejnymi numerami zgodnie z protokotem pobrania winny by¢ wyposazone w tabliczki z
podpisem Inspektora nadzoru i kierownika robdt, gwarantujacymi ich autentycznos$c.
Probki powinny by¢ przechowywane w pomieszczeniach wskazanych przez Kierownika
budowy przez jedng dob¢ w formach, a nastgpnie po rozformowaniu zgodnie z PN-88/B-
06250.

d) nasigkliwo$¢ betonu

Sprawdzenie nasigkliwos$ci betonu przeprowadza si¢ przy ustalaniu skladu mieszanki
betonowej oraz na probkach pobranych na stanowisku betonowania zgodnie z planem
kontroli, lecz co najmniej 3 razy w okresie wykonywania obiektu i nie rzadziej niz raz na
5000 m3 betonu oraz kazdorazowo po zmianie sktadnikow betonu, sposobu uktadania i
zaggszczania.

e) odpornos¢ na dziatanie mrozu

Sprawdzenie stopnia mrozoodporno$ci przeprowadza si¢ na probkach wykonywanych w
warunkach laboratoryjnych podczas ustalania skladu mieszanki betonowej oraz na
probkach pobieranych na stanowisku betonowanie zgodnie z planem kontroli, lecz co
najmniej jeden raz w okresie betonowania obiektu, ale nie rzaqdziej niz raz na 5000 m3
betonu oraz kazdorazowo po zmianie sktadnikow betonu, sposobu ukladania i
zageszczania.

Kazde badanie przeprowadza si¢ na 12 regularnych probkach o minimalnym wymiarze
boku Iub $rednicy probki 100 mm. Probki przechowywaé nalezy w warunkach
laboratoryjnych i bada¢ w wieku 90 dni zgodnie z normg PN-88/B-06250. W metodzie
przyspieszonej badanie przeprowadza si¢ na 6 probkach po 28 dniach

f) dokumentacja z kontroli jakosci betonu

- dla kazdej partii betonu powinno by¢ wystawione przez producenta
zaswiadczenie o jako$ci betonu

- dla kazdej jednorazowej dostawy betonu powinien by¢ wystawiony przez
producenta dokument okreslajacy klase betonu, jego cechy fizyczne oraz
niezbedne dane

- zaswiadczenie o jako$ci betonu winno zawiera¢é w szczegdlnosci podstawowe
dane merytoryczne : okres, w ktorym wyprodukowano dang parti¢ betonu
charakterystyke betonu wyniki badan kontrolnych wytrzymatosci betonu na
sciskanie oraz typ probek stosowanych do badan, wyniki badan dodatkowych,
okres, w ktorym wyprodukowano dang parti¢ betonu

- dokumentacja kontroli betonu powinna w sposob $cisty odzwierciedla¢ jakos¢ 1
ilo$¢ uzytych sktadnikow oraz sposob i warunki wykonywania, twardnienia a
takze rzeczywiste cechy betonu znajdujacego si¢ w konstrukcji
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7. OBMIAR ROBOT

7.1 Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST 01.00 ,,Wymagania ogdlne”

Zasady przedmiaru i obmiaru robdt zgodnie ze wskazanymi w ,,Przedmiarze robot”
pozycjami kosztorysowymi.

Roboty tymczasowe i1 prace towarzyszace niezbedne do wykonania robdt podstawowych
nalezy kalkulowaé¢ w wycenie robot podstawowych.

7.2 Jednostki i zasady obmiarowania

Obmiar robot nalezy wykonywa¢ w metrach szesciennych, oddzielnie dla poszczegdlnych
rodzajow konstrukcji betonowych zgodnie z Przedmiarem robot. Nie specyfikuje sie
oddzielnie konstrukcji pomocniczych jak rusztowania i deskowania.

7.3 Wielkos$ci obmiarowe

Wielko$ci obmiarowe robdt okresla  si¢ na podstawie dokumentacji projektowej i
uwzglednieniem zmian zaakceptowanych przez Inspektora nadzoru i sprawdzonych w
naturze.

8. ODBIOR ROBOT

8.1 Ogolne zasady odbioru robot.
Ogolne zasady odbioru robot podano w ST 01.00 ,,Wymagania og6lne”

8.2 Odbior robot zanikajacych i podlegajacych zakryciu ( deskowanie)
Odbior podtoza nalezy przeprowadzi¢ bezposrednio przed przystapieniem do robot.
Odbidr deskowania nalezy przeprowadzi¢ bezposrednio przed przystapieniem do robot .

8.3 Uznanie robot za poprawne

Roboty uznaje si¢ za zgodne z dokumentacja projektowa, ST 1 wymaganiami Inspektora
nadzoru, jezeli wszystkie pomiary i1 badania ( z uwzglednieniem dopuszczalnych tolerancji)
daly pozytywne wyniki.

8.4 Zakres sprawdzen i weryfikacji
Wymagania przy odbiorze okresla norma PN-88/B-06250 Roboty betonowe i zelbetowe.
Wymagania i badania przy odbiorze.
Sprawdzeniu podlega :
a) zgodno$¢ z dokumentacjg techniczng
b) rodzaj zastosowanych materiatow
€) odbidr deskowan i rusztowan
d) badanie prawidtowosci i doktadno$ci wykonania zbrojenia

8.5 Parametry techniczne odbiorowe

a) sprawdzenie jakosci betonu pod wzgledem zaggszczenia i jednolitoSci struktury na
podstawie doktadnych ogledzin powierzchni betonu lub dodatkowo za pomoca
nieniszczacych metod badan :

a. przy sprawdzaniu jako$ci powierzchni betonow nalezy wymagaé, aby taczna
powierzchnia ewentualnych rakow nie byla wigksza niz 5% calkowitej
powierzchni danego elementu, a w konstrukcjach cienko$ciennych nie wigcej
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niz 1%. Lokalne raki nie powinny obejmowac¢ wiecej niz 5% przekroju danego
elementu.

8.6 Rodzaje odbiorow robot.

Roboty podlegaja nastepujagcym odbiorom :
a) odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu ( migdzyoperacyjne)
b) odbiorowi czesciowemu technicznemu robot
¢) odbiorowi koncowemu robot

8.7 Odbior robot zanikajacych i podlegajacych zakryciu

Odbior robodt zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci
wykonywanych robot, ktore w dalszym procesie realizacji ulegna zakryciu.

Odbior robot zanikajacych i1 ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajagcym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogélnego postepu robot.

Odbioru robdt dokonuje Inspektor Nadzoru.

Gotowos$¢ danej czgsci robot do odbioru zglasza Wykonawca wpisem do Dziennika Budowy 1
jednoznacznym powiadomieniem Inspektora Nadzoru. Odbidr przeprowadzony bedzie
niezwlocznie, nie pdzniej jednak , niz w ciggu 3 dni roboczych od daty zgtoszenia wpisem do
Dziennika Budowy i powiadomienia o tym fakcie Inspektora Nadzoru.

Jakos¢ 1 ilos¢ robdt ulegajacych zakryciu ocenia Inspektor Nadzoru na podstawie
dokumentow zawierajacych przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z umowg |,
dokumentacja projektowa i uprzednimi ustaleniami.

8.8 Odbior czesSciowy techniczny robot

Odbidr czesciowy techniczny polega na ocenie ilosci 1 jakosci wykonanych robot w okresie
rozliczeniowym, zgodnym z harmonogramem realizacji robot i postanowieniami umownymi.
Odbioru czesciowego technicznego robdt dokonuje sie wedtug zasad okreslonych w umowie.
Odbioru dokonuje Inspektor nadzoru.

8.9 Dokumenty do odbioru koncowego robét

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru koncowego robdt jest protokot odbioru
sporzadzony wedlug wzoru ustalonego przez Stron¢ Zamawiajaca.

Do odbioru koncowego robot Wykonawca zobowigzany jest przygotowaé dokumenty,
zawierajace w szczegolnosci :

a) rysunki budowlano — wykonawcze z naniesionymi zmianami

b) uwagi i zalecenia Inspektora Nadzoru, zwtaszcza przy odbiorze robot zanikajacych i
ulegajacych zakryciu i udokumentowanie wykonania jego zalecen

¢) Dzienniki budowy i Ksi¢gi obmiaréw

d) wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych, atesty
jakosciowe wbudowanych materialéw 1 wyrobow

e) ustalenia technologiczne

f) protokoly odbioréw robot zanikajacych i protokoly odbiorow czgsciowych
technicznych
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g) inne dokumenty wymagane przez Stron¢ Zamawiajgcg

W przypadku, gdy wedtug komisji roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego
nie beda gotowe do odbioru koncowego robot, komisja w porozumieniu z Wykonawca
wyznaczy ponowny termin odbioru koncowego robot.

Wszystkie zarzadzone przez komisj¢ roboty uzupetniajace beda zestawione wedlug wzoru
ustalonego przez Zamawiajgcego.

Termin wykonania rob6dt uzupehiajacych wyznaczy komisja i stwierdzi ich wykonanie.

9.PODSTAWA PLATNOSCI
Podstawg rozliczenia finansowego beda postanowienia zawarte w umowie Wykonawcy z
Zamawiajacym.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

NORMY

PN-72/B-06270 Roboty betonowe i zelbetowe. Wymagania i badania przy
Odbiorze

PN-EN 206-1:2003/Ap1:2004 Beton. Wymagania, wtasciwosci, produkcja, zgodno$¢

Wytyczne techniczne i1 technologiczne wybranego producenta elementow stropéw
Warunki techniczne wykonania i odbioru robdt budowlano — montazowych Arkady 1989
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STB 01.03 ZBROJENIE KONSTRUKCJI ZELBETOWYCH

1. WSTEP

1.1 Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robot zbrojarskich ( konstrukcji z betonu) w zakresie przebudowy segmentu A ,
przebudowy i1 nadbudowy tacznika pomiedzy segmentem A , a segmentem B budynku
Szpitala Dziecigcego im. $w. Jozefa w Poznaniu, ul. Nowowiejskiego 56/58, budowa
pochylni dla oséb niepetnosprawnych i zmiana zagospodarowania czesci terenu w zakresie
infrastruktury technicznej , w tym budowa drég , miejsc parkingowych i ogrodzenia

1.2 Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1

1.3 Zakres robdt objetych ST

W zakres robot wchodzi :

a) zbrojenie konstrukcji z betonu — stal zgodnie z dokumentacjg projektows , ( wygiecie,
przyciecie, taczenie oraz montaz) .

1.4 Okreslenia podstawowe
Okres$lenia podane w niniejszej ST sa zgodne z ustawg Prawa budowlanego, wydanymi do
niej rozporzadzeniami wykonawczymi, nomenklaturg Polskich Norm, aprobat technicznych, a
mianowicie :
a) roboty budowlane przy wykonywaniu prac zbrojarskich - nalezy rozumie¢ wszystkie
prace budowlane zwigzane z wykonaniem robot zbrojarskich zgodnie z ustaleniami

projektowymi

b) wykonawca — osoba lub organizacja wykonujagca wyzej wymienione roboty
budowlane

c) procedura — procedura moze by¢ zastgpiona przez normy, aprobaty techniczne i
instrukcje

d) ustalenia projektowe — ustalenia podane w dokumentacji technicznej, zawieraja dane
opisujgce przedmiot i wymagania jakosciowe robot zbrojarskich

1.5 Ogo6lne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za ich zgodno$¢ z
dokumentacjg projektowa, ST 1 poleceniami Inspektora nadzoru.

Przy wykonywaniu rob6t nalezy przestrzega¢ zasad podanych w normie PN-B-03264:2002
Konstrukcje betonowe, zelbetowe i sprezone. Obliczenia statyczne; PN-89H-06250 Roboty
betonowe 1 Zzelbetowe. Wymagania i badania przy odbiorze.

Podstawowe elementy wykonania robot :

a) przed przystagpieniem do posadowienia obiektu nalezy, niezaleznie od danych
zawartych w projekcie, dokona¢ komisyjnego rozeznania w wykopie rzeczywistego
uktadu warstw gruntowych oraz wlasciwosci fizycznych i mechanicznych gruntow i
okresli¢ glebokos¢ wystepowania warstw nosnych, liczac od poziomu posadowienia
obiektu

b) wykonanie elementéw zelbetowych powinno by¢ tak realizowane, aby zapewniato
wymagany stopien bezpieczenstwa obiektu i nie powodowato szkodliwych jego
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odksztatcen, jakie moga powsta¢ wskutek zmian zachodzacych w gruncie 1 wykonane;j
uprzednio konstrukcji obiektu w trakcie wykonywania robdt lub przekroczenia
no$nosci

c) przed przystgpieniem do wykonywania fundamentu nalezy uwzgledni¢ wszystkie
czynniki majgce wplyw na ustalenie rzeczywistego poziomu posadowienia obiektu

d) przed przystgpieniem do wykonywania elementow zelbetowych nalezy uwzglednic¢
wszystkie czynniki majace wplyw na ustalenie ich  rzeczywistego poziomu
posadowienia

Dokumentacja projektowa w zakresie projektu zbrojenia powinna zawierac :

a) rozmieszczenie zbrojeniowych pretow stalowych w elementach konstrukcji
zelbetowej

b) wykazy pretow zbrojeniowych

C) sposoby taczenia pojedynczych pretow w siatke lub szkielety zbrojeniowe

d) inne szczegétowe dane niezbedne do prawidlowego wykonania zbrojenia w
okreslonych warunkach wykonania

e) klase stali i znak gatunku stali pretow zbrojeniowych i innych elementow stalowych

f) zwymiarowany ksztalt wszystkich pretow zbrojenia i uchwytow montazowych

2. MATERIALY — OGOLNE WYMAGANIA

2.1 Ogolne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskania i skladowania

Ogodlne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskania i sktadowania podano w ST 01.03
,»Wymagania og6lne”

Dostarczone na budowe prety zbrojeniowe w postaci kregow lub pretow prostych w wigzkach
powinny mie¢ zaswiadczenie jako$ci ( certyfikat). Kregi 1 wigzki pretow powinny by¢
zaopatrzone w przewieszki zawierajgce : znak wytworcy, srednice minimalng, znak stali,
numer wytopu, znak obrobki cieplne;.

Prety zbrojarskie ze stali A IIIN powinny odpowiada¢ normie PN-93/H-84023 Stal
okreslonego zastosowania. Stal zbrojeniowa. Gatunki.

3. SPRZET

3.1 Ogolne wymagania dotyczace sprze¢tu

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jako$¢ wykonywanych rob6t. Sprzet uzywany do robot winien by¢
zgodny z oferta Wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod wzgledem typow 1 ilosci
wskazaniom ujetym w projekcie organizacji robot, zaakceptowanym przez Inspektora
nadzoru. W przypadku braku ustalen w takich dokumentach, sprzet powinien by¢ uzgodniony
I zaakceptowany przez Inspektora nadzoru.

Liczba i wydajnos¢ sprzetu bedzie gwarantowac przeprowadzenie robdt zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej 1 wskazaniach Inspektora nadzoru w terminie
przewidzianym umowa3.

Sprzet bedacy wilasnoscia Wykonawey lub wynajety do wykonania robot ma byc¢
utrzymywany w dobrym stanie o gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony
srodowiska 1 przepisami dotyczacymi jego uzytkowania.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narz¢dzia nie gwarantujagce zachowania warunkoéw
umowy zostang przez Inspektora nadzoru zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robot.
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3.2 Sprzet do wykonywania robot zbrojarskich

Prace zbrojarskie nalezy wykonywac specjalistycznymi urzadzeniami -  gietarkami,
prostowarkami, nozycami 1 innymi stanowigcymi wyposazenia zbrojarni.

Sprzgt ma spetnia¢ wymogi bhp, osoby obstugujace go powinny by¢ odpowiednio
przeszkolone.

Wskazuje si¢ Wykonawcy na konieczno$¢ stosowania maszyn i urzadzen o krotkich
terminach realizacji robot.

4. TRANSPORT

4.1 Ogolne warunki dotyczgce transportu

Zastosowane materialy moga by¢ przewozone $rodkami transportu przydatnymi dla danego
asortymentu pod wzgledem mozliwosci utozenia i umocowania tadunku oraz bezpieczenstwa
transportu.

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich $rodkoéw transportu, ktore nie
wplywaja niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych robot i wilasciwosci przewozonych
materialéw. Przy ruchu po drogach publicznych pojazdy beda spetnia¢ wymagania dotyczace
przepisow ruchu drogowego w odniesieniu dopuszczalnych obcigzen na osie i innych
parametrow technicznych

5. WYKONANIE ROBOT

5.1 Ogolne zasady wykonania robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z umowa oraz za jakos¢
zastosowanych materialow 1 wykonywanych robot, za ich zgodno$§¢ z dokumentacja
projektowa, projektem organizacji robot oraz poleceniami Inspektora nadzoru.

5.2 Warunki przystapienia do robot
Przed przystapieniem do robot zbrojarskich nalezy :

a) dokona¢ odbioru deskowania
Przy wykonywaniu robdt zbrojarskich nalezy przestrzega¢ zasad podanych w normie PN-B-
3264:2002 Konstrukcje betonowe, zelbetowe i sprezone. Obliczenia statyczne i projektowanie
; PN-89/H-06250 Roboty betonowe i zelbetowe. Wymagania i badania przy odbiorze.

5.3 Przygotowanie pre¢tow zbrojeniowych

a) oczyszczenie pretow zbrojeniowych
Prety stalowe, przed uzyciem do wkiadek zbrojeniowych zgodnie z projektem nalezy
oczysci¢ z kurzu, ziemi, zgorzeliny, luznej rdzy, tlustych plam lub innych zanieczyszczen.
Czyszczenie pretdow powinno by¢ dokonywane metodami nie powodujagcymi zmian we
wlasciwos$ciach technicznych stali ani p6zniejszej korozji.
Prety stalowe uzyte do wktadek zbrojeniowych powinny by¢ wyprostowane.
b) prostowanie i cigcie pretow zbrojeniowych
W przypadku prostowania stali metodg wyciggang — stanowiska pracy, miejsca
zamocowania pretow oraz tras¢ z obu stron toru wyciggowego nalezy zabezpieczy¢
ogrodzeniem chronigcym pracownikow.
Na terenie ogrodzonym zabronione jest :

a) przebywanie pracownikow wzdluz ciggnionego preta zbrojeniowego w czasie

prostowania stali,
b) przebywanie osob nie zatrudnionych przy prostowaniu
C) organizowanie innych stanowisk roboczych i sktadowisk
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Wprowadzanie konca prgta ze zwoju do prosciarki dozwolone jest tylko po jej
zatrzymaniu.
Kotowrotki do rozwijania zwojoéw stali zbrojeniowej oraz przestrzen kolowrotkami a
prosciarkami powinny by¢ ogrodzone.
Przy cigciu pretow zbrojeniowych nalezy przestrzega¢ nastepujgcych zasad :
a) w przypadku cigcia pretow nozycami r¢cznymi nalezy cigty pret oprzed
obustronnie na koztach lub stole zbrojarskim
b) cigcie pretow o srednicy wiekszej niz 20 mm nozycami jest zabronione
d) przy mechanicznym przecinaniu pretow — chwytanie rekg pretow w odlegloSci
mniejszej niz 50 cm od nozyc tnacych jest zabronione.
e) giecie pretdow zbrojeniowych
Przy gigciu pretow zbrojeniowych nalezy przestrzega¢ nastepujacych zasad :
a) giecie pretow do srednicy 20 mm moze by¢ wykonywane recznie lub mechanicznie
b) prety o $rednicy wigkszej niz 20 mm mogg by¢ odginane wylacznie za pomocy
urzadzen mechanicznych, gigcie pretow powyzej 30 mm w stanie ogrzanym nalezy
ograniczy¢ tylko do stali walcowanych na gorgco 1 przy zachowaniu szczegoétowych
wytycznych dla tego rodzaju giecia, stanowigcych zalacznik do dokumentacji
technicznej robot zbrojarskich
C) zakladanie pretow, przestawianie odbojnic lub trzpieni przy gieciu pretow
zbrojeniowych na mechanicznej gigtarce dopuszczalne jest tylko przy
unieruchomionej tarczy gigtarki

5.4 Montaz zbrojenia
a) ogolne zasady montazu :

- ustawianie lub uktadanie elementéw zbrojenia powinno by¢ wykonywane
wedlug przygotowanych schematéw zapewniajgcych kolejnos¢ robot, przy
ktorej wezesniej ulozone elementy beda umozliwialy dalszy montaz zbrojenia

nie nalezy podwiesza¢ 1 mocowac do zbrojenia deskowan, pomostéw roboczych,
transportowych, urzadzen wytworczych i montazowych
zbrojenie nalezy uktada¢ po sprawdzeniu 1 odbiorze deskowan
zbrojenie powinno by¢ trwale usytuowane w deskowaniu w sposob
zabezpieczajacy przed uszkodzeniami 1 przemieszczeniami podczas podawania
materialu i zageszczania mieszanki betonowe;j
prety, siatki 1 szkielety nalezy uktada¢ w deskowaniu tak, aby grubos$¢ otuliny
betonu odpowiadata warto§ciom podanym w projekcie
b) montaz zbrojenia z pojedynczych pretow
- montaz zbrojenia z pojedynczych pretow powinien by¢ dokonywany
bezposrednio w zbrojeniu
- zbrojenie pretami pojedynczymi powinno by¢ ukladane wedlug rozstawienia
pretow 0znaczonego w projekcie
- laczenie poszczegdlnych pretow zbrojenia miedzy sobga powinno odpowiadaé
wymaganiom podanym powyzej

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1 Ogolne zasady kontroli jakoSci
Ogolne zasady kontroli jakosci podano w ST 01.00 ,,Wymagania ogdlne”.

6.2 Badania w czasie wykonywania robaét
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Zbrojenie wszystkich elementow zelbetowych powinno by¢ poddane kontroli przed
zabetonowaniem.
Kontrola zbrojenia obejmuje :

a) badanie zgodno$ci wykonania zbrojenia z obowigzujacymi przepisami

b) badanie zgodno$ci wymiardéw zbrojenia z projektem

€) badanie zgodno$ci usytuowania zbrojenia z projektem

d) sprawdzanie zaswiadczen jako$ci zgrzewanych siatek szkieletow wykonanych w

specjalistycznych zaktadach
e) badanie potgczen zgrzewanych wykonywanych na placu budowy

Dopuszczalne odchytki w wykonywaniu i ustawieniu zbrojenia nie powinny by¢ wieksze niz
podano w tabeli :

Okreslenie wymiaru Warto$¢ odchytki
Od wymiarow siatek i szkieletow wigzanych lub zgrzewanych

a. w dhugosci elementu b.w.

b. szerokosci (wysoko$ci) elementow +/- 10mm

C. przy wymiarze do 1m +/- 5mm

d. przy wymiarze powyzej 1m +/- 10mm
W rozstawie pretow podtuznych, poprzecznych i strzemion :

e. przy $rednicy do 20mm +/- 0,5d

f. przy $rednicy powyzej 20mm +/- 10mm
W potozeniu odgiec pretow +/- 0,2d
W grubos$ci warstwy otulajacej +/- 10mm
W potozeniu polaczen +/- 25mm

Warunki badan stali 1 innych materiatow powinny by¢ wpisane do Dziennika budowy i
akceptowane przez Inspektora nadzoru.

Stal zbrojeniowa dostarczona na budowe powinna odpowiada¢ wymaganiom podanym w
normach panstwowych, a w przypadku braku takich norm na podstawie aprobaty technicznej
wydanej przez jednostke upowazniong do wydawania aprobat technicznych.

W zalezno$ci od $rednicy pretow i kasy stali prety zbrojeniowe powinny by¢ dostarczane w
postaci kregow lub wiazek pretow prostych. Srednica kregdéw powinna wynosi¢ 550 —
1000mm, a ich masa do 1000kg. Masa wigzek nie powinna przekracza¢ 5000kg.

Prety proste wszystkich klas powinny by¢ dostarczane o dlugo$ciach 10 — 12 m, jezeli w
zaméwieniu nie okreslono dlugosci wymaganej.

7. OBMIAR ROBOT

7.1 Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robdt podano w ST 01.00 ,,Wymagania ogdlne”

Zasady przedmiaru i obmiaru robot zgodnie ze wskazanymi w ,Przedmiarze robot”
pozycjami kosztorysowymi.

Roboty tymczasowe i prace towarzyszace niezbgdne do wykonania robot podstawowych
nalezy kalkulowa¢ w wycenie robot podstawowych.

7.2 Jednostki i zasady obmiarowania
Obmiar robdt nalezy wykonywa¢ w tonach zamontowanego zbrojenia

7.3 Wielko$ci obmiarowe
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Wielko$ci obmiarowe robot zbrojarskich okresla si¢ na podstawie dokumentacji projektowe;j
1 uwzglednieniem zmian zaakceptowanych przez Inspektora nadzoru i sprawdzonych w
naturze.

8. ODBIOR ROBOT

8.1 Ogolne zasady odbioru robot.
Ogodlne zasady odbioru robdt podano w ST 01.00 ,,Wymagania ogdlne”

8.2 Odbiodr robot zanikajacych i podlegajacych zakryciu ( deskowanie)
Odbiér deskowania nalezy przeprowadzi¢ bezposrednio przed przystapieniem do robdt
zbrojarskich.

8.3 Uznanie robot za poprawne

Roboty uznaje si¢ za zgodne z dokumentacjg projektowa, ST 1 wymaganiami Inspektora
nadzoru, jezeli wszystkie pomiary i badania ( z uwzglednieniem dopuszczalnych tolerancji)
daly pozytywne wyniki.

8.4 Zakres sprawdzen i weryfikacji
Wymagania przy odbiorze okresla norma PN-B-03264:2002 Konstrukcje betonowe,
zelbetowe i spr¢zone, odbiory statyczne i projektowanie; PN-89/H-06250 Roboty betonowe i
zelbetowe. Wymagania i badania przy odbiorze; PN-88/B-06250 Roboty betonowe i
zelbetowe. Wymagania 1 badania przy odbiorze.
Sprawdzeniu podlega :
a) zgodnos¢ z dokumentacja techniczng
b) rodzaj zastosowanych materiatow
€) odbidr deskowan i rusztowan
d) badanie prawidtowosci i doktadno$ci wykonania zbrojenia
Z dokonanego odbioru zbrojenia nalezy sporzadzi¢ protokot, w ktorym powinny by¢ podane
numery rysunkéw roboczych zbrojenia, wszystkie odstepstwa od projektu, stwierdzenie o
usuni¢ciu ewentualnych wad i usterek zbrojenia i wniosek o dopuszczenie do betonowania.
Do protokotu odbioru zbrojenia nalezy dotaczy¢ :
a) zaswiadczenia o jakos$ci producentow siatek
b) protokoty badania potgczen zgrzewanych i spawanych wykonywanych na placu
budowy
€) odpisy oraz wykaz dokumentéw o pozwoleniu na wprowadzenie zmian w projekcie
roboczym

Niezaleznie od protokotu od protokotu odbioru zbrojenia dokonanie odbioru zbrojenia wraz z
wnioskiem dopuszczajacym zbrojenie do zabetonowania powinny by¢ wpisane do dziennika

budowy.
8.5 Odbiér zbrojenia pelniacego funkcje polaczen wyréwnawczych i uzioméw

Zbrojenie w elementach zelbetowych ( $cianach, stupach, stropach) petnigce funkcje
potaczen wyréwnawczych 1 uzioméw podlega osobnemu, niezaleznemu odbiorowi
technicznemu, przeprowadzonemu przez  branzowych Inspektorow nadzoru. Odbidr
techniczny uwzglednia :

a) zgodno$¢ z dokumentacjg budowlang i branzowsg

b) lokalizacje pretow i ptaskownikow
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C) elementy spawow i potgczen pretéw i ptaskownikow
8.6 Rodzaje odbiorow robot.

Roboty podlegaja nastepujagcym odbiorom :
a) odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu ( migdzyoperacyjne)
b) odbiorowi czesciowemu technicznemu robot
¢) odbiorowi koncowemu robot

8.7 Odbior robot zanikajacych i podlegajacych zakryciu

Odbior robodt zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jako$ci
wykonywanych robot, ktore w dalszym procesie realizacji ulegna zakryciu.

Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajagcym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania og6lnego postepu robot.

Odbioru robdt dokonuje Inspektor Nadzoru.

Gotowos$¢ danej czgsci robot do odbioru zglasza Wykonawca wpisem do Dziennika Budowy 1
jednoznacznym powiadomieniem Inspektora Nadzoru. Odbiér przeprowadzony bedzie
niezwlocznie, nie pdzniej jednak , niz w ciggu 3 dni roboczych od daty zgtoszenia wpisem do
Dziennika Budowy i powiadomienia o tym fakcie Inspektora Nadzoru.

Jako$¢ 1 ilos¢ robot ulegajacych zakryciu ocenia Inspektor Nadzoru na podstawie
dokumentéw zawierajacych przeprowadzone pomiary, w Kkonfrontacji z umowag
dokumentacja projektowa i uprzednimi ustaleniami.

8.8 Odbior czeSciowy techniczny robot

Odbidr czesciowy techniczny polega na ocenie ilo$ci 1 jakos$ci wykonanych robdt w okresie
rozliczeniowym, zgodnym z harmonogramem realizacji rob6t 1 postanowieniami umownymi.
Odbioru czesciowego technicznego robdt dokonuje sie wedtug zasad okreslonych w umowie.
Odbioru dokonuje Inspektor nadzoru.

8.9 Dokumenty do odbioru koncowego robét

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru koncowego robot jest protokoét odbioru
sporzadzony wedlug wzoru ustalonego przez Stron¢ Zamawiajaca.

Do odbioru koncowego robot Wykonawca zobowigzany jest przygotowaé dokumenty,
zawierajace w szczegolnosci :

a) rysunki budowlano — wykonawcze z naniesionymi zmianami

b) uwagi i1 zalecenia Inspektora Nadzoru, zwlaszcza przy odbiorze robot zanikajacych 1
ulegajacych zakryciu i udokumentowanie wykonania jego zalecen

c) Dzienniki budowy i Ksiggi obmiarow

d) wyniki pomiarow kontrolnych oraz badan i1 oznaczen laboratoryjnych, atesty
jakosciowe wbudowanych materialéw 1 wyrobow

e) ustalenia technologiczne

f) protokoly odbioréw robot zanikajacych i protokoly odbiorow czgsciowych
technicznych

g) inne dokumenty wymagane przez Stron¢ Zamawiajgca
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W przypadku, gdy wedlug komisji roboty pod wzglegdem przygotowania dokumentacyjnego
nie beda gotowe do odbioru koncowego robot zbrojarskich, komisja w porozumieniu z
Wykonawcg wyznaczy ponowny termin odbioru koncowego robot.

Wszystkie zarzadzone przez komisj¢ roboty uzupetniajace beda zestawione wedlug wzoru
ustalonego przez Zamawiajgcego.

Termin wykonania rob6t uzupetiajacych wyznaczy komisja i stwierdzi ich wykonanie.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Podstawg rozliczenia finansowego beda postanowienia zawarte w umowie Wykonawcy z
Zamawiajacym.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

NORMY

PN-72/B-06270 Roboty betonowe i zelbetowe. Wymagania i badania przy
Odbiorze

PN-B-03264:2002 Konstrukcje betonowe, zelbetowe 1 sprezone. Obliczenia
Statyczne i projektowanie.

PN-89/H-84023 Stal okre§lonego stosowania. Stal do zbrojenia betonu. Gatunki

PN-81/H-84023 Stal okreslonego zastosowania. Gatunki

PN-82/H-93215 Walcéwka i prety stalowe do zbrojenia betonu

PN-1SO-6935-1 Stal do zbrojenia betonu. Prety gladkie

PN-1SO-6935-1/Ak Stal do zbrojenia betonu. Prety gladkie. Dodatkowe wymagania
stosowane w kraju

PN-1SO 6935-2 Stal do zbrojenia betonu. Prety zebrowe

PN-1SO 6935-2/Ak Stal do zbrojenia betonu. Prety zebrowe. Dodatkowe wymagania

stosowane w kraju
Warunki techniczne wykonania i odbioru robdt budowlano — montazowych Arkady 1989
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STB 01.04 WYKONCZENIE __ POSADZEK

1. WSTEP

1.1 Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji technicznej s3 wymagania dotyczace wykonania i
odbioru wykonczenia posadzek w zakresie przebudowy segmentu A , przebudowy i
nadbudowy tacznika pomigdzy segmentem A , a segmentem B  budynku Szpitala
Dzieciecego im. §w. Jozefa w Poznaniu, ul. Nowowiejskiego 56/58, budowa pochylni dla
0sOb niepetnosprawnych i zmiana zagospodarowania czeSci terenu w zakresie infrastruktury
technicznej , w tym budowa drog , miejsc parkingowych i ogrodzenia

1.2 Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1

1.3 Zakres robét objetych ST

W zakres robot wchodzi wykonanie
a) Okladzin stopni z prefabrykowanych elementéw z przygotowaniem podtoza
b) Okladzin posadzek z plyt tarasowych, zgodnie z dokumentacjg projektowsa
¢) Ulozenie w posadzce maty wejsciowej z wktadem tekstylnym
d) Utlozenie izolacji przeciwwilgociowych z papy termozgrzewalnej i folii

1.4 Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej ST s3 zgodne z ustawg Prawa budowlanego, wydanymi do
niej rozporzadzeniami wykonawczymi, nomenklaturg Polskich Norm, aprobat technicznych, a
mianowicie :

a) roboty budowlane przy wykonywaniu oktadzin posadzkowych nalezy rozumie¢
wszystkie prace budowlane zwigzane z wykonaniem robdt zgodnie z ustaleniami
projektowymi

b) wykonawca — osoba lub organizacja wykonujgca wyzej wymienione roboty
budowlane

€) procedura — dokument zapewniajacy jakos¢, ,.jak, kiedy, gdzie i kto” procedura moze
by¢ zastgpiona przez normy, aprobaty techniczne i instrukcje

d) ustalenia projektowe — ustalenia podane w dokumentacji technicznej, zawierajg dane
opisujace przedmiot i wymagania jako§ciowe wykonania robot.

1.5 Ogélne wymagania dotyczace roboét

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za ich zgodnos¢ z

dokumentacja projektowa, ST i poleceniami Inspektora nadzoru.

Przy wykonywaniu oktadzin posadzkowych nalezy przestrzega¢ zasad podanych w

normach :

PN-B-11205:1996  Materialy kamienne. Elementy kamienne — stopnie monolityczne i
oktadzina stopni

PN-EN 176 Ptytki

2. MATERIALY - OGOLNE WYMAGANIA

2.1 Ogolne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskania i skladowania
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Ogoblne wymagania dotyczgce materialow, ich pozyskania i sktadowania podano w ST 01.03
,Wymagania ogdlne”

2.2 Zakres asortymentowy
a) Material systemowy oraz warstwa samopoziomujgca i wyrownujgca
b) zaprawa klejowa
c) zaprawa fugowa
d) profile wykonczeniowe aluminiowe i stalowe do oktadzin posadzkowych
e) plytki posadzkowe
Wszystkie materialy i akcesoria powinny by¢ najwyzszej kategorii jakosci producenta.

3. SPRZET

3.1 Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST 01.04 ,,Wymagania ogdlne”

3.2 Sprzet do wykonania robo6t posadzkowych

Wykonawca przystepujacy do wykonania robot powinien wykaza¢ si¢ mozliwoscig
korzystania z elektronarzedzi 1 drobnego sprze¢tu budowlanego.

Wskazuje si¢ Wykonawcy na koniecznos$¢ stosowania sprzetu o krotkich terminach realizacji
robot.

4. TRANSPORT

4.1 Ogolne warunki dotyczace transportu
Ogo6lne wymagania dotyczace transportu podano w ST 01.05 ,,Wymagania og6lne”

4.2 Pakowanie i magazynowanie materialow

Elementy powinny by¢ magazynowane starannie na suchym podktadzie, w pomieszczeniach
krytych 1 zamknigtych, w magazynach poétotwartych lub zamknietych, suchych i
przewiewnych, zabezpieczonych przed opadami atmosferycznymi.

4.3 Transport materialow

Transport materiatéw nalezy wykonaé zgodnie z wymogami aktualnej normy. Srodki
transportu powinny zabezpiecza¢ zatadowane wyroby przed wptywami atmosferycznymi.
Srodki transportu powinny zabezpieczaé zaladowane materiaty przed wplywami
atmosferycznymi.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1 Ogolne zasady wykonania robdét

Ogolne zasady wykonania robot podano w ST 01.00 ,,Warunki ogdlne”

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z umowa oraz za jako$¢
zastosowanych materialdow 1 wykonywanych robot, za ich zgodno$¢ z dokumentacja
projektowa, projektem organizacji robdt oraz poleceniami Inspektora nadzoru.

5.2 Warunki przystapienia do robot
Przed przystgpieniem do wykonywania oktadzin posadzkowych nalezy sprawdzi¢ :
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a) prawidlowo$¢ wykonania podloza : stabilno$¢, no$no$¢, réwnos¢, czystos¢, nie
nasigkliwo$¢

b) przed przystgpieniem do robdt powinny by¢ zakonczone wszystkie roboty stanu
surowego

C) ptytki nalezy posegregowac¢ wg asortymentoOw i wymiarow

d) na posadzce powinna by¢ wyznaczona linia pozioma, od ktorej uktadane beda ptytki —
deska ( moze to by¢ linia wyznaczona przez cokot posadzki)

e) po wykonaniu fragmentu oktadziny nalezy usung¢ nadmiar kompozycji klejacej ze
spoin pomiedzy ptytkami

5.3 Wykonywanie okladzin

Nalezy przestrzega¢ zasad podanych w normach :

PN-63/B-10145 Posadzki z ptytek. Wymagania i badania przy odbiorze

PN-B-11205:1996  Materialy kamienne. Elementy kamienne — stopnie monolityczne i
oktadzina stopni

PN-EN 176 Ptytki

5.4 Przygotowanie podloza
Podloze powinno by¢ przygotowane i sprawdzone.

5.5 Wykonanie okladzin

Do uktadania posadzek mozna przystapi¢ po zakonczeniu robot budowlanych stanu surowego
1 robot tynkarskich oraz instalacyjnych wraz z probami cisnieniowymi instalacji. Temperatura
przy uktadaniu posadzek powinna wynosi¢ 5-35° C.

Zaprawe klejowa nalezy przygotowac zgodnie z instrukcja producenta, otrzymana masa
powinna by¢ jednolita, bez grudek.

Przed przystapieniem do oktadzinowania powierzchni posadzek i stopni nalezy sprawdzic¢
jako$¢ podtoza zarowno pod wzglgdem wytrzymatosciowym jak i geometrii posadzek i
stopni.

Spoiny podziatéw posadzkowych powinny by¢ skomponowane ( jednej linii lub rownych
odstgpach) ze spoinami pozostatymi.

Warstwa kleju pod ptyty nie moze zawiera¢ pustych miejsc.

Przed przystgpieniem do oktadzinowania powierzchni posadzek nalezy sprawdzi¢ spadki do
elementow odwadniajacych.

Podloze pod plytki ( zaprawa uszczelniajaca) powinno by¢ nos$ne, a wytrzymatos¢ na
odrywanie powinna by¢ zgodna z PN/B-10107 lub DIN 18156, nie mniejsza niz 0,5 Mpa.
Plytki nalezy rozmierza¢ tak, aby docinki ptytek przy krawegdziach ( koncach $cian) miaty
wymiar wigkszy niz polowa plytki.

Uszczelnienia podtozy oraz uktadanie oktadzin posadzkowych musi by¢ wykonywane w
jednym cyklu technologicznym przez jednego wykonawce.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1 Ogolne zasady kontroli jakoSci
Ogolne zasady kontroli jako$ci podano w ST 01.00 ,,Wymagania ogdlne”.

6.2 Badania w czasie wykonywania robot

W szczeg6lnosci powinny by¢ oceniane :
a) wlasciwosci techniczne zastosowanych phytek
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b) wlasciwosci techniczne posadzki: wytrzymatos¢ na $ciskanie, Scieralnos$¢ i twardosé
zgodnie z technologia zastosowanego systemu.

€) nasigkliwo$¢ ptytek

d) prawidlowo$¢ zachowania ksztalttu elementow ( zwichrowanie, tukowatosc,
rombowos¢)

Warunki badan materialow na oktadziny posadzkowe 1 innych materiatow powinny by¢
wpisywane do dziennika budowy i akceptowane przez Inspektora nadzoru.

7. OBMIAR ROBOT

7.1 Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w ST 01.00 ,,Wymagania ogolne”

Zasady przedmiaru i obmiaru robot zgodnie ze wskazanymi w ,,Przedmiarze robot”
pozycjami katalogowymi.

Roboty tymczasowe i1 prace towarzyszace niezbedne do wykonania robot podstawowych
nalezy kalkulowa¢ w wycenie robot podstawowych.

7.2 Jednostki i zasady obmiarowania
Obmiar robot nalezy wykonywaé w  metrach  kwadratowych wykonanej oktadziny
posadzkowej

7.3 Wielkos$ci obmiarowe
Wielkosci obmiarowe okresla si¢ na podstawie dokumentacji projektowej 1 uwzglednieniem
zmian zaakceptowanych przez Inspektora nadzoru i sprawdzonych w naturze.

8. ODBIOR ROBOT

8.1 Ogolne zasady odbioru robot.
Ogolne zasady odbioru robdt podano w ST 01.00 ,,Wymagania og6lne”

8.2 Odbior robét zanikajacych i podlegajacych zakryciu
Odbidr podtoza nalezy przeprowadzi¢ bezposrednio przed przystapieniem do robot.

8.3 Uznanie robot za poprawne
Roboty uznaje si¢ za zgodne z dokumentacja projektowa, ST i wymaganiami Inspektora
nadzoru, jezeli wszystkie pomiary i1 badania ( z uwzglednieniem dopuszczalnych tolerancji)
daly pozytywne wyniki.
Sprawdzeniu podlega :

a) zgodno$¢ z dokumentacja techniczng

b) rodzaj zastosowanych materiatow

a) przygotowanie podioza

b) nalezyte przyleganie do podktadu

c) prawidlowos¢ przebiegu spoin

d) prawidlowo$¢ uksztattowania powierzchni

e) wizualna szerokos$¢ stykow i prawidlowos¢ ich wykonania

f) jednolito$¢ barw ptytek ( wzor)

g) odchylenie krawedzi od kierunku pionowego i poziomego, przy uzyciu taty o dlugosci

2 m ( nie powinno przekracza¢ 2 mm na dtugosci taty 2 m)
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h) odchylenie powierzchni od plaszczyzny tatg o dlugosci 2 m ( nie powinno by¢
wigksze niz 2 mm na catej dtugosci taty

i) powierzchnia podktadu powinna by¢ zatarta na ostro, bez rakéw, peknig¢ i ubytkow

J) dozwolone odchylenie podktadu od ptaszczyzny w dowolnym miejscu podktadu nie
moze przekroczy¢ 5 mm na catej dtugosci taty kontrolnej o dtugosci 2 m

K) w podktadzie nalezy wykona¢ zgodnie z projektem spadki i szczeliny dylatacyjne,
konstrukcyjne i przeciwskurczowe

I) osadzenie ksztaltownikow systemowych poprzecznych i podtuznych

m) zamontowanie ptytek i elementow

n) ocena wygladu zewnetrznego elementow

0) ocena prawidlowosci osadzenia elementow dodatkowych

8.4 Rodzaje odbioréw robét.

Roboty podlegaja nastepujacym odbiorom :
a) odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu ( migdzyoperacyjne)
b) odbiorowi czesciowemu technicznemu robot
¢) odbiorowi koncowemu robot

8.5 Odbior robét zanikajacych i podlegajacych zakryciu

Odbior robodt zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jako$ci
wykonywanych robot, ktére w dalszym procesie realizacji ulegna zakryciu.

Odbidr robot zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajagcym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogdlnego postepu robot.

Odbioru robdt dokonuje Inspektor Nadzoru.

Gotowos$¢ danej czgsci robot do odbioru zglasza Wykonawca wpisem do Dziennika Budowy 1
jednoznacznym powiadomieniem Inspektora Nadzoru. Odbiér przeprowadzony bedzie
niezwlocznie, nie pdzniej jednak , niz w ciggu 3 dni roboczych od daty zgtoszenia wpisem do
Dziennika Budowy i powiadomienia o tym fakcie Inspektora Nadzoru.

Jakos¢ i ilo$¢ robot ulegajacych zakryciu ocenia Inspektor Nadzoru na podstawie
dokumentow zawierajagcych przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z umowg
dokumentacja projektowa i uprzednimi ustaleniami.

8.6 Odbior czesciowy techniczny robot

Odbidr czegsciowy techniczny polega na ocenie ilosci 1 jakosci wykonanych robot w okresie
rozliczeniowym, zgodnym z harmonogramem realizacji robot 1 postanowieniami umownymi.
Odbioru czegsciowego technicznego robot dokonuje si¢ wedtug zasad okreslonych w umowie.
Odbioru dokonuje Inspektor nadzoru.

8.7 Dokumenty do odbioru koncowego robét

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru koncowego robdt jest protokot odbioru
sporzadzony wedlug wzoru ustalonego przez Stron¢ Zamawiajaca.

Do odbioru koncowego robot Wykonawca zobowigzany jest przygotowaé dokumenty,

zawierajace w szczegolnosci :

a) rysunki budowlano — wykonawcze z naniesionymi zmianami
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b) uwagi i zalecenia Inspektora Nadzoru, zwlaszcza przy odbiorze robét zanikajacych i
ulegajacych zakryciu i udokumentowanie wykonania jego zalecen
¢) Dzienniki budowy i Ksi¢gi obmiaréw
d) wyniki pomiaré6w kontrolnych oraz badan i1 oznaczen laboratoryjnych, atesty
jakosciowe wbudowanych materialdéw 1 wyrobow
e) ustalenia technologiczne
f) protokoly odbioréw robot zanikajacych i protokoty odbioréw czg¢sciowych
technicznych
g) inne dokumenty wymagane przez Stron¢ Zamawiajaca
W przypadku, gdy wedtug komisji roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego
nie bedg gotowe do odbioru koncowego robot , komisja w porozumieniu z Wykonawca
wyznaczy ponowny termin odbioru koncowego robot.
Wszystkie zarzadzone przez komisj¢ roboty uzupetiajace beda zestawione wedlug wzoru
ustalonego przez Zamawiajacego.
Termin wykonania robdt uzupetniajacych wyznaczy komisja i1 stwierdzi ich wykonanie.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Podstawg rozliczenia finansowego beda postanowienia zawarte w umowie Wykonawcy z
Zamawiajacym.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

NORMY
PN-63/B-10145 Posadzka z ptytek. Wymagania i badania przy odbiorze
PN/B-10107 Badanie wytrzymato$ci na odrywanie

PN-EN 87:1994 Ptytki i ptyty ceramiczne $cienne i podtogowe. Definicje, klasyfikacja,
wlasciwosci 1 znakowanie

PN-EN 100:1993 Ptytki 1 ptyty ceramiczne. Oznaczenie wytrzymatosci na zginanie

PN-EN 101:1994 Plytki 1 ptyty ceramiczne. Oznaczenie twardzo$ci wg skali Mohsa

PN-EN12002:2000 Kleje do plytek. Oznaczenie odksztatcenia poprzecznego dla klejow
cementowych i zapraw do spoinowania.

PN-EN12808-1:2000 Kleje 1 zaprawy do spoinowania plytek. Oznaczenie odporno$ci
chemiczne] na bazie zywic reaktywnych.

PN-EN 12004:2002 Kleje do ptytek. Definicje i wymagania techniczne

Warunki techniczne wykonania i odbioru rob6t budowlano — montazowych — Arkady 1989r.
Karty techniczne 1 instrukcje stosowania producenta materiatlow
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STB 01.05 STOLARKA

1. WSTEP

1.1 Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania stolarki
zgodnie z dokumentacja techniczng, w zakresic  przebudowy segmentu A , przebudowy i
nadbudowy tacznika pomigdzy segmentem A , a segmentem B  budynku Szpitala
Dzieciecego im. $§w. Jozefa w Poznaniu, ul. Nowowiejskiego 56/58, budowa pochylni dla
0sOb niepetnosprawnych i zmiana zagospodarowania czgsci terenu w zakresie infrastruktury
technicznej , w tym budowa drog , miejsc parkingowych i ogrodzenia

1.2 Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna budowlana jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1

1.3 Zakres robét objetych ST

W zakres robdot wchodzi wykonanie zgodnie z dokumentacja projektows :
a) wykonanie , dostawa i montaz $cianek aluminiowych ze szktem bezpiecznym
b) wykonanie, dostawa i montaz $cianek aluminiowych z drzwiami automatycznymi, ze
szklem bezpiecznym

1.4 Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej ST s3 zgodne z ustawg Prawa budowlanego, wydanymi do
niej rozporzadzeniami wykonawczymi, nomenklaturg Polskich Norm, aprobat technicznych, a
mianowicie :
a) roboty budowlane przy wykonywaniu stolarki - nalezy rozumie¢ wszystkie prace
budowlane zwigzane z wykonaniem $cianki zgodnie z ustaleniami projektowymi

b) wykonawca — o0soba lub organizacja wykonujagca wyzej wymienione roboty
budowlane

c) procedura — procedura moze by¢ zastapiona przez normy, aprobaty techniczne i
instrukcje

d) ustalenia projektowe — ustalenia podane w dokumentacji technicznej, zawieraja dane
opisujgce przedmiot i wymagania jakosciowe stolarki .

1.5 Ogo6lne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za ich zgodno$¢ z
dokumentacjg projektowa, ST i1 poleceniami Inspektora nadzoru.

Przy wykonywaniu stolarki drzwiowej nalezy przestrzega¢ zasad podanych w normie PN-
88/B-10085 Stolarka budowlana. Okna i drzwi. Wymagania i badania

2. MATERIALY —- OGOLNE WYMAGANIA
2.1 Ogolne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskania i skladowania
Ogo6lne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskania i sktadowania podano w ST 01.03

»Wymagania ogdlne”

3. SPRZET
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3.1 Ogoélne wymagania dotyczace sprzetu
Ogdlne wymagania dotyczace sprzgtu podano w ST 01.04 ,,Wymagania ogdlne”

3.2 Sprzet do wykonywania robét

Wykonawca przystepujacy do wykonywania stolarki powinien wykaza¢ si¢ mozliwo$ciag
korzystania z elektronarzedzi i drobnego sprzgtu budowlanego.

Wskazuje si¢ Wykonawcy na konieczno$¢ stosowania sprzetu o krotkich terminach realizacji
robot.

4. TRANSPORT

4.1 Ogolne warunki dotyczgce transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ST 01.05 ,,Wymagania ogolne”

4.2 Pakowanie i magazynowanie stolarki

Stolarka powinna by¢ magazynowana starannie na suchym podktadzie, w pomieszczeniach
krytych 1 zamknigtych, w magazynach pototwartych lub zamknietych, suchych i
przewiewnych, zabezpieczonych przed opadami atmosferycznymi.

Opakowania nalezy ustawi¢ w pozycji stojacej .

4.3 Transport stolarki
Transport stolarki nalezy wykona¢ zgodnie z wymogami aktualnej normy.

Przewozona stolarka powinna by¢ ustawiona pionowo na dolnych powierzchniach.
Wyroby ustawione w $§rodkach transportu nalezy laczy¢ w bloki zapewniajace stabilnos¢ i
zwarto$¢ fadunku.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1 Ogolne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania robot podano w ST 01.00 ,,Warunki ogolne”.

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z umowa oraz za jakos¢
zastosowanych materialow 1 wykonywanych robot, za ich zgodno$¢ z dokumentacja
projektowa, projektem organizacji robot oraz poleceniami Inspektora nadzoru.

5.2 Warunki przystapienia do robot
Przed przystapieniem do montazu stolarki nalezy :
a) sprawdzi¢ wymiary otworow
b) sprawdzi¢ zgodno$¢ z dokumentacjg projektowa wyposazenia stolarki w zamki,
okucia i galanterig¢
€) sprawdzi¢ jakos¢ elementow i innych materialdow pomocniczych
d) sprawdzi¢ zgodnos¢ i kompletnos¢ okué

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1 Ogolne zasady kontroli jakoSci
Ogolne zasady kontroli jakosci podano w ST 01.00 ,,Wymagania ogdlne”.

6.2 Badania w czasie wykonywania robaét
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a) czestotliwos¢ oraz zakres badan stolarki powinien by¢ zgodny z zasadami podanymi w
normie PN-88/B-10085 Stolarka budowlana . Okna i drzwi.

b) w szczegolnosci powinna by¢ oceniana jako$¢ materiatow, z ktorych zostata wykonana
stolarka. Odbidr stolarki powinien obejmowac sprawdzenie zgodnos$ci dostarczonych
materiatlow z dokumentacja projektowa oraz sprawdzenie wiasciwosci technicznych
stolarki z atestami wystawionymi przez wytworce.

e) nie dopuszcza si¢ stosowania stolarki , ktorej wlasciwosci techniczne nie odpowiadajg
wymaganiom przedmiotowych norm lub $wiadectw ITB.

f) badaniu podlega prawidlowo$¢ wykonania z uwzglednieniem szczegolow
konstrukcyjnych

g) oceniana jest sprawno$¢ dziatania skrzydet i elementéow ruchomych oraz
funkcjonowania okué- konstrukcja wyrobu powinna zapewnié wspotosiowosé
zawiasow, skrzydto drzwiowe 1 okienne powinno otwiera¢ si¢ i zamyka¢ swobodnie,
bez zahamowan, zgodnie z przeznaczeniem

7. OBMIAR ROBOT

7.1 Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w ST 01.00 ,,Wymagania ogolne”

Roboty tymczasowe i prace towarzyszace niezbgdne do wykonania robot podstawowych
nalezy kalkulowaé¢ w wycenie robot podstawowych.

8. ODBIOR ROBOT

8.1 Ogolne zasady odbioru robot.
Ogolne zasady odbioru robdt podano w ST 01.00 ,,Wymagania og6lne”

8.2 Odbior robét zanikajacych i podlegajacych zakryciu
Odbidr podtoza nalezy przeprowadzi¢ bezposrednio przed przystapieniem do robot.

8.3 Uznanie robot za poprawne
Wymagania przy odbiorze okresla norma PN-88/B-10085 Stolarka budowlana. Okna i drzwi :
a) dopuszczalne odchylenie od poziomu i pionu nie powinno by¢ wigksze niz 2 mm na
Im wysoko$ci stolarki, jednak nie wigcej niz 3mm na calej dlugosci elementu
oscieznicy
b) roznice wymiardow przekatnych nie powinny by¢ wigksze niz :
- 1mm przy dtugosci przekatnej do 1m
- 2mm przy dhugosci przekatnej do 2m
- 3mm przy dlugosci przekatnej powyzej 2m
Roboty uznaje si¢ za zgodne z dokumentacja projektowa, ST i wymaganiami Inspektora
nadzoru, jezeli wszystkie pomiary i1 badania ( z uwzglednieniem dopuszczalnych tolerancji)

daly pozytywne wyniki.
8.4 Rodzaje odbioréw robot.
Roboty podlegaja nastepujacym odbiorom :
a) odbiorowi cze$ciowemu technicznemu robot

b) odbiorowi koncowemu rob6t

8.5 Odbiodr czesSciowy techniczny robot
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Odbiodr czesciowy techniczny polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych robot w okresie
rozliczeniowym, zgodnym z harmonogramem realizacji robot i postanowieniami umownymi.
Odbioru czgsciowego technicznego robdt dokonuje sie wedtug zasad okreslonych w umowie.
Odbioru dokonuje Inspektor nadzoru.

8.6 Dokumenty do odbioru koncowego robaét

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru koncowego robot jest protokoét odbioru
sporzadzony wedtug wzoru ustalonego przez Stron¢ Zamawiajaca.

Do odbioru koncowego robdét Wykonawca zobowigzany jest przygotowa¢ dokumenty,
zawierajace w szczegllnosci :

a) rysunki budowlano — wykonawcze z naniesionymi zmianami

b) uwagi i zalecenia Inspektora Nadzoru, zwtaszcza przy odbiorze robot zanikajacych i
ulegajacych zakryciu i udokumentowanie wykonania jego zalecen

¢) Dzienniki budowy i Ksiegi obmiarow

d) wyniki pomiaré6w kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych, atesty
jakosciowe wbudowanych materialéw i wyrobow

e) ustalenia technologiczne

f) protokoty odbiorow czgsciowych technicznych

g) inne dokumenty wymagane przez Strong Zamawiajaca

W przypadku, gdy wedtug komisji roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego
nie bedg gotowe do odbioru koncowego robot , komisja w porozumieniu z Wykonawca
wyznaczy ponowny termin odbioru koncowego robot.

Wszystkie zarzadzone przez komisj¢ roboty uzupetniajgce beda zestawione wedtug wzoru
ustalonego przez Zamawiajacego.

Termin wykonania robot uzupetniajacych wyznaczy komisja 1 stwierdzi ich wykonanie.
Roboty uznaje si¢ za zgodne z dokumentacjg projektowa, ST 1 wymaganiami Inspektora
nadzoru, jezeli wszystkie pomiary i1 badania ( z uwzglednieniem dopuszczalnych tolerancji)
daly pozytywne wyniki.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Podstawa rozliczenia finansowego beda postanowienia zawarte w umowie Wykonawcy z
Zamawiajacym.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

NORMY
PN-88/B-10085 Stolarka budowlana. Okna i drzwi. Wymagania i badania.
PN/B-10087/96 Szczegotowe wymagania dla stolarki okiennej i drzwiowej z drewna

PN-72/B-10180 Roboty szklarskie. Warunki i badania techniczne przy odbiorze
BN-79/7150-01 Stolarka budowlana. Pakowanie, przechowywanie i transport
PN-EN 12150-1:2002 Szkto w budownictwie. Definicje i opis

Wytyczne techniczne i technologiczne wybranego producenta
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STB 01.06 ROBOTY MUROWE

1. WSTEP

1.1 Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania robdt
murowych w zakresie przebudowy segmentu A , przebudowy i nadbudowy lgcznika
pomiedzy segmentem A , a segmentem B budynku Szpitala Dziecigcego im. §w. Jozefa w
Poznaniu, ul. Nowowiejskiego 56/58, budowa pochylni dla oséb niepelnosprawnych i zmiana
zagospodarowania czgéci terenu w zakresie infrastruktury technicznej , w tym budowa drog ,
miejsc parkingowych i ogrodzenia

1.2 Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1

1.3 Zakres robot objetych ST
W zakres robot wchodzi :
a) wykonanie i uzupelnienie $cian z cegly peinej

1.4 Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej ST sg zgodne z ustawg Prawa budowlanego, wydanymi do
niej rozporzadzeniami wykonawczymi, nomenklaturg Polskich Norm, aprobat technicznych, a
mianowicie :
a) roboty budowlane przy wykonywaniu $cian - nalezy rozumie¢ wszystkie prace
budowlane zwigzane z wykonaniem $cian zgodnie z ustaleniami projektowymi

b) wykonawca — osoba lub organizacja wykonujagca wyzej wymienione roboty
budowlane

C) procedura — procedura moze by¢ zastgpiona przez normy, aprobaty techniczne i
instrukcje

d) ustalenia projektowe — ustalenia podane w dokumentacji technicznej, zawierajg dane
opisujace przedmiot i wymagania jakoSciowe $cian

1.5 Ogolne wymagania dotyczgce robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za ich zgodnos¢ z
dokumentacja projektowa, ST i poleceniami Inspektora nadzoru.

Przy wykonywaniu $cian nalezy przestrzega¢ zasad podanych w normie PN-68/B-10020
Roboty murowe z cegly. Wymagania i badania przy odbiorze, PN-75/B-12008 Cegla
wypalana z gliny, klinkierowa, budowlana oraz PN-65/B-14503 Zaprawy cementowo -
wapienne

2. MATERIALY — OGOLNE WYMAGANIA
2.1 Ogolne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskania i skladowania
Ogodlne wymagania dotyczgce materialow, ich pozyskania i sktadowania podano w ST 01.03

,»Wymagania og6lne”

3. SPRZET
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3.1 Ogoélne wymagania dotyczace sprzetu
Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST 01.04 ,,Wymagania og6élne”

3.2 Sprzet do wykonywania murowych

Wykonawca przystepujacy do wykonywania robdt murowych powinien wykazaé si¢
mozliwos$cig korzystania z elektronarzedzi i drobnego sprzgtu budowlanego.

Wskazuje si¢ Wykonawcy na konieczno$¢ stosowania sprzetu o krotkich terminach realizacji
robot.

4. TRANSPORT

4.1 Ogolne warunki dotyczgce transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ST 01.05 ,,Wymagania ogolne”

4.2 Pakowanie i magazynowanie

Materiaty powinny by¢ magazynowane  starannie na suchym podkladzie, w
pomieszczeniach krytych 1 zamknigtych, w magazynach pototwartych lub zamknietych,
suchych i przewiewnych, zabezpieczonych przed opadami atmosferycznymi.

4.3 Transport materialow

Transport materiatow nalezy wykona¢ zgodnie z wymogami aktualnej normy.

Wyroby ustawione w $rodkach transportu nalezy taczy¢é w bloki zapewniajace stabilno$¢ i
zwarto$¢ tadunku.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1 Ogolne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robot podano w ST 01.00 ,,Warunki ogdlne”.
Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robo6t zgodnie z umowa oraz za jako$¢
zastosowanych materialdw 1 wykonywanych robot, za ich zgodno$¢ z dokumentacja
projektowa, projektem organizacji robdt oraz poleceniami Inspektora nadzoru.
Przed przystgpieniem do wykonywania rob6t murowych nalezy :

a) sprawdzi¢ jako$¢ elementdéw $ciennych

b) odebra¢ roboty zwigzane z wykonaniem podiozy

C) sprawdzi¢ wymiary oraz katy skrzyzowan fundamentow

5.2 Warunki przystapienia do robét

Przed przystapieniem do murowania $cian nalezy :
a) przygotowac podloza przez ustalenie poziomu pierwszej warstwy
b) usuna¢ resztki zaprawy z podlozy

5.3 Murowanie Scian
Nalezy przestrzega¢ zasad podanych w normie oraz :

a) mury nalezy wykonywaé¢ warstwami, z zachowaniem prawidlowego wigzania i 0
grubosci spoin, do pionu z zachowaniem zgodno$ci z rysunkiem co do odsadzek,
wyskokéw , otwordw

b) mury nalezy wznosi¢ rOwnomiernie na catej ich dtugosci

C) w miejscu polaczenia muréw wykonywanych niejednocze$nie nalezy strzgpia
zazegbione koncowki

d) wneki i bruzdy nalezy wykonywaé jednoczesnie ze wznoszeniem murow
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e) konstrukcje murowe mogg by¢ wykonywane przy temperaturze nie mniejszej niz 0° C
f) spoiny powinny by¢ doktadnie wypetnione zaprawa

Spoiny w murach :
a) 12 mm w spoinach wspornych (poziomych) przy czym grubo$¢ maksymalna nie
powinna przekracza¢ 17 mm a minimalna 10 mm
b) 10 mm w spoinach pionowych podtuznych i poprzecznych, przy czym grubosé
maksymalna nie powinna przekracza¢ 15 mm a minimalna 5 mm

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1 Ogolne zasady kontroli jakosci
Ogolne zasady kontroli jako$ci podano w ST 01.00 ,,Wymagania ogolne”.

6.2 Badania w czasie wykonywania robot
Czgstotliwo$¢ oraz zakres badan materialtdow na $ciany powinny by¢ zgodne z PN-68/B-
10020 Roboty murowe z cegly. Wymagania i badania przy odbiorze

7. OBMIAR ROBOT

7.1 Ogolne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w ST 01.00 ,,Wymagania ogdlne”

Zasady przedmiaru i obmiaru robot zgodnie ze wskazanymi w ,Przedmiarze robot”
pozycjami kosztorysowymi.

Roboty tymczasowe i prace towarzyszace niezbg¢dne do wykonania robot podstawowych
nalezy kalkulowa¢ w wycenie robot podstawowych.

7.2 Jednostki i zasady obmiarowania
Obmiar robot nalezy wykonywa¢ w jednostkach zgodnych z przedmiarem robot.

7.3 Wielkos$ci obmiarowe
Wielkosci obmiarowe okresla si¢ na podstawie dokumentacji projektowej 1 uwzglednieniem
zmian zaakceptowanych przez Inspektora nadzoru i sprawdzonych w naturze.

8. ODBIOR ROBOT

8.1 Ogolne zasady odbioru robot.
Ogodlne zasady odbioru robdt podano w ST 01.00 ,,Wymagania ogo6lne”

8.2 Uznanie robét za poprawne
Podstawe dla odbioru rob6t murowych stanowig :
a) dokumentacja techniczna
b) dziennik budowy
c) zaswiadczenia o jako$ci materiatow i wyroboéw dostarczonych przez wykonawce na
budowe
d) protokoty odbioréw materiatdéw i wyrobow

Odbidr robot murowych powinien by¢ przeprowadzony przed wykonaniem tynkéw i innych

robot wykonczeniowych, ale po osadzeniu stolarki.
Odbiér wbudowanych oscieznic drzwiowych i okiennych :
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a) odchylenie od pionu lub poziomu dla o$cieznic drzwiowych i okiennych nie powinno
by¢ wigksze niz 2 mm na 1m dlugosci i nie wigcej niz 3 mm na catej dtugosci

b) najwicksze dopuszczalne zwichrowanie os$cieznicy z ptaszczyzny pionowej nie moze
by¢ wigksze niz 2 mm

8.3 Rodzaje odbiorow robot.

Roboty podlegaja nastepujacym odbiorom :
a) odbiorowi cze$ciowemu technicznemu robot
b) odbiorowi koncowemu robot

8.4 Odbior czesciowy techniczny robot

Odbior czegsciowy techniczny polega na ocenie ilosci i1 jakosci wykonanych robot w okresie
rozliczeniowym, zgodnym z harmonogramem realizacji robot i postanowieniami umownymi.
Odbioru czeSciowego technicznego robdt izolacyjnych — dokonuje sie wedlug zasad
okreslonych w umowie. Odbioru dokonuje Inspektor nadzoru.

8.5 Dokumenty do odbioru koncowego robot

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru koncowego robdt jest protokot odbioru
sporzadzony wedtug wzoru ustalonego przez Stron¢ Zamawiajaca.

Do odbioru koncowego robdot Wykonawca zobowigzany jest przygotowac¢ dokumenty,
zawierajgce w szczegolnosci :

a) rysunki budowlano — wykonawcze z naniesionymi zmianami

b) uwagi i zalecenia Inspektora Nadzoru i udokumentowanie wykonania jego zalecen

c) Dzienniki budowy i Ksigegi obmiarow

d) wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych, atesty
jakosciowe wbudowanych materialow 1 wyrobow

e) ustalenia technologiczne

f) protokoty odbioréw czg$ciowych technicznych

g) inne dokumenty wymagane przez Strong Zamawiajaca

W przypadku, gdy wedtug komisji roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego
nie beda gotowe do odbioru koncowego robot murarskich , komisja w porozumieniu z
Wykonawcg wyznaczy ponowny termin odbioru koncowego robot.

Wszystkie zarzadzone przez komisj¢ roboty uzupetniajgce bgda zestawione wedlug wzoru
ustalonego przez Zamawiajacego.

Termin wykonania rob6t uzupetniajacych wyznaczy komisja i stwierdzi ich wykonanie.
Roboty uznaje si¢ za zgodne z dokumentacja projektowa, ST i wymaganiami Inspektora
nadzoru, jezeli wszystkie pomiary i1 badania ( z uwzglednieniem dopuszczalnych tolerancji)

daly pozytywne wyniki.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Podstawg rozliczenia finansowego beda postanowienia zawarte w umowie Wykonawcy z
Zamawiajgcym.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
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NORMY
PN-68/B-10020
PN-75/B-12008
PN-65/B-14503
PN-79/B-06711
PN-88/B-30003/A1:1996
PN-88/B-30003/A1:1997
PN-EN 413-2:1998
PN-EN 197-1:2002
PN-EN 197-2:2002
PN-68/B-10020
PN-75/B-12008
PN-B—3002:1999
PN-85/B-04500

DIN 18 558
PN-B-12061:1997

Roboty murowe z cegly. Wymagania i badania przy odbiorze
Cegta wypalana z gliny, klinkierowa, budowlana

Zaprawy cementowo — wapienne

Kruszywa mineralne. Piaski do zapraw budowlanych
Cement murarski

Cement murarski

Cement murarski. Metody badan

Cement cz. 1. Sktad, wymagania i kryteria zgodnosci
Cement cz. 1. Ocena zgodnosci

Roboty murowe z cegly. Wymagania i badania przy odbiorze
Cegla wypalana z gliny, klinkierowa, budowlana
Konstrukcje murowe niezbrojone. Projektowanie i obliczanie
Zaprawy budowlane. Badania cech fizycznych i
Wytrzymato$ciowych

Powierzchnie wewnetrzne

Wyroby budowlane ceramiczne. Cegla 1 ksztaltki.

ITB Wiasciwosci wytrzymatosciowe bloczkéw i muréw z blokéw wapienno — piaskowych

Warszawa 1999

Warunki techniczne wykonania i odbioru robdt budowlano — montazowych Arkady 1989
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STB 01.07 TYNKI

1. WSTEP

1.1 Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczace wykonania
tynkow w zakresie przebudowy segmentu A , przebudowy i nadbudowy tacznika pomig¢dzy
segmentem A , a segmentem B budynku Szpitala Dziecigcego im. sw. Jozefa w Poznaniu, ul.
Nowowiejskiego 56/58, budowa pochylni dla o0s6b niepelnosprawnych i zmiana
zagospodarowania czgéci terenu w zakresie infrastruktury technicznej , w tym budowa drog ,
miejsc parkingowych i ogrodzenia

1.2 Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1

1.3 Zakres robét objetych ST

W zakres robdot wchodzi wykonanie zgodnie z dokumentacja projektows :
a) tynkow wewngtrznych zwyktych cementowo — wapiennych

b) tynkow dekoracyjnych o strukturze piasku

1.4 Okreslenia podstawowe
Okres$lenia podane w niniejszej ST sa zgodne z ustawg Prawa budowlanego, wydanymi do
niej rozporzadzeniami wykonawczymi, nomenklaturg Polskich Norm, aprobat technicznych, a
mianowicie :
a) roboty budowlane przy wykonywaniu tynkow - nalezy rozumie¢ wszystkie prace
budowlane zwigzane z wykonaniem $cianki zgodnie z ustaleniami projektowymi

b) wykonawca — osoba lub organizacja wykonujagca wyzej wymienione roboty
budowlane

C) procedura — procedura moze by¢ zastgpiona przez normy, aprobaty techniczne i
instrukcje

d) ustalenia projektowe — ustalenia podane w dokumentacji technicznej, zawierajg dane
opisujace przedmiot i wymagania jakosciowe tynkow

1.5 Ogolne wymagania dotyczgce robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za ich zgodnos¢ z
dokumentacja projektowa, ST i poleceniami Inspektora nadzoru.

Przy wykonywaniu $cian nalezy przestrzega¢ zasad podanych w normie PN-70/B-10100
Roboty tynkowe — tynki zwykle. Wymagania i badania przy odbiorze; PN-B-10109:1998
Tynki i zaprawy budowlane. Suche mieszanki tynkarskie, DIN 18 558 do powierzchni
wewngtrznych.

2. MATERIALY —- OGOLNE WYMAGANIA
2.1 Ogolne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskania i skladowania
Ogodlne wymagania dotyczace materiatlow, ich pozyskania i sktadowania podano w ST 01.03

,» Wymagania og6lne”

2.2 Materialy podstawowe i pomocnicze
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a) tynk cementowo wapienny
b) tynk dekoracyjny o strukturze piasku

3. SPRZET

3.1 Ogolne wymagania dotyczace sprzetu
Ogo6lne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST 01.04 ,,Wymagania og6lne”

3.2 Sprzet do wykonywania tynkow

Wykonawca przystepujacy do wykonywania robot tynkarskich powinien wykazaé sig
mozliwoscig korzystania z elektronarzedzi i drobnego sprzgtu budowlanego.

Wskazuje si¢ Wykonawcy na koniecznos$¢ stosowania sprzetu o krétkich terminach realizacji
robot.

4. TRANSPORT

4.1 Ogolne warunki dotyczace transportu
Ogodlne wymagania dotyczace transportu podano w ST 01.05 ,,Wymagania ogdlne”

4.2 Pakowanie i magazynowanie

Materialy powinny by¢ magazynowane  starannie na suchym podkladzie, w
pomieszczeniach krytych i zamknietych, w magazynach pototwartych lub zamknigtych,
suchych i przewiewnych, zabezpieczonych przed opadami atmosferycznymi.

4.3 Transport materialow

Transport materiatow nalezy wykona¢ zgodnie z wymogami aktualnej normy.

Wyroby ustawione w $rodkach transportu nalezy laczy¢ w bloki zapewniajace stabilnos¢ i
zwartos¢ fadunku.

Srodki transportu powinny zabezpieczaé zatadowane materiaty przed wplywami
atmosferycznymi.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1 Ogolne zasady wykonania robét
Ogolne zasady wykonania robot podano w ST 01.00 ,,Warunki ogdlne”.
Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z umowa oraz za jako$¢
zastosowanych materialdow 1 wykonywanych robot, za ich zgodno$¢ z dokumentacja
projektowa, projektem organizacji robot oraz poleceniami Inspektora nadzoru.
Przed przystapieniem do wykonywania robot tynkarskich nalezy :

a) sprawdzi¢ jako$¢ elementéw muréw

b) odebra¢ roboty zwigzane z wykonaniem podiozy

€) sprawdzi¢ wymiary oraz katy skrzyzowan

5.2 Warunki przystapienia do robot
Przed przystgpieniem do tynkowania $cian nalezy przygotowac podtoze :
a) podloze powinno by¢ sprawdzone i przygotowane ( stabilne, suche i nie zmarznigte,
wolne od zabrudzen i luznych elementow)
oraz przygotowac zaprawe.

5.3 Tynkowanie $cian
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W zakres robot wchodzi :

a) sprawdzenie i przygotowanie podtozy

b) zabezpieczenie folig i taSmg powierzchni narazonych na zanieczyszczenie

c) wykonywanie tynku cementowo wapiennego , dekoracyjnego.
Tynki nalezy wykonywa¢ w temperaturze nie nizszej niz +5°C 1 pod warunkiem, ze w ciggu
doby nie nastgpi spadek ponizej 1°C.
W murze ceglanym spoiny powinny by¢ nie wypetnione zaprawa na gltgbokos¢ 10-15cm.
Nalezy usungé wszelkie zwisy, wypeli¢ ubytki zaprawa tynkarskg. Odstonigte czesci
metalowe lub przechodzace przez tynki powinny by¢ zabezpieczone przed korozjg za pomoca
powtoki malarskiej z farby ochronne;.
Bezposrednio przed tynkowaniem podioze nalezy oczysci¢ z kurzu szczotkami oraz usungé
plamy z rdzy i substancji ttustych.
Zaprawe¢ nalezy przygotowac bezposrednio przed przystapieniem do szpachlowania. .
Narzut zaprawy na §ciany nalezy prowadzi¢ od goéry poziomymi pasami, posuwajac si¢ do
dotu. Nalezy stosowac listwy tynkarskie naroznikowe.
Poczatek wigzania zaprawy nie moze by¢ krotszy niz 60 minut od chwili zarobienia gipsu
tynkarskiego woda.
Tynki renowacyjne nalezy wykona¢ zgodnie z technologia wybranego producenta.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1 Ogolne zasady kontroli jakoS$ci
Ogolne zasady kontroli jako$ci podano w ST 01.00 ,,Wymagania ogdlne”.

6.2 Badania w czasie wykonywania robot

Czgstotliwo$¢ oraz zakres badan materialtdow na $ciany powinny by¢ zgodne z PN-70/B-
10100 Roboty tynkowe — tynki zwykle. Wymagania i badania przy odbiorze; PN-B-
10109:1998 Tynki i zaprawy budowlane- Suche mieszanki tynkarskie.

W szczeg6lnosci powinny by¢ oceniane wlasciwosci zastosowanych materiatow.

7. OBMIAR ROBOT

7.1 Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robdt podano w ST 01.00 ,,Wymagania ogdlne”

Roboty tymczasowe i1 prace towarzyszace niezbedne do wykonania robot podstawowych
nalezy kalkulowa¢ w wycenie robot podstawowych.

8. ODBIOR ROBOT

8.1 Ogolne zasady odbioru robot.
Ogolne zasady odbioru robot podano w ST 01.00 ,,Wymagania og6élne”

8.2 Odbior robot zanikajacych i podlegajacych zakryciu
Odbidr podtoza nalezy przeprowadzi¢ bezposrednio przed przystapieniem do robot.

8.3 Uznanie robot za poprawne

Podstawe dla odbioru robot tynkarskich stanowig :
a) dokumentacja techniczna
b) dziennik budowy
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c) zaswiadczenia o jakoSci materiatdw i wyrobow dostarczonych przez wykonawce na
budowe

d) sprawdzenie normatywnych odchylen powierzchni i krawedzi oraz przecinajacych si¢
plaszczyzn :

- odchylenie tynku od ptaszczyzny i odchylenie krawedzi od linii prostej — nie
wigksze niz 2 mm i w liczbie nie wigkszej niz 2 na catej dtugosci kontrolnej
faty 2m

- odchylenie powierzchni i krawedzi od kierunku pionowego — nie wigksze niz
1,5 mm na Im i nie wigcej niz 3mm w pomieszczeniach do 3,5m wysokosci
oraz nie wigcej niz 6 mm w pomieszczeniach powyzej 3,5m wysokos$ci

- odchylenie powierzchni i krawedzi od kierunku poziomego — nie wigksze niz 2
mm na lm i nie wigcej niz 3 mm na calej powierzchni migdzy przegrodami
pionowymi

- odchylenie przecinajacych si¢ plaszczyzn od kata przewidzianego w
dokumentacji — nie wigcej niz 2 mm na 1m.

8.3 Rodzaje odbioréw robét.

Roboty podlegaja nastepujacym odbiorom :
a) odbiorowi czgsciowemu technicznemu robot
b) odbiorowi koncowemu robot

8.5 Odbior czesSciowy techniczny robot

Odbidr czesciowy techniczny polega na ocenie ilo$ci 1 jakosci wykonanych robot w okresie
rozliczeniowym, zgodnym z harmonogramem realizacji rob6t 1 postanowieniami umownymi.
Odbioru czgsciowego technicznego robot dokonuje si¢ wedlug zasad okreslonych w umowie.
Odbioru dokonuje Inspektor nadzoru.

8.6 Dokumenty do odbioru koncowego robot

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru koncowego robdt jest protokot odbioru
sporzadzony wedtug wzoru ustalonego przez Stron¢ Zamawiajaca.

Do odbioru koncowego robot Wykonawca zobowigzany jest przygotowaé dokumenty,
zawierajace w szczegolnosci :

a) rysunki budowlano — wykonawcze z naniesionymi zmianami

b) uwagi i1 zalecenia Inspektora Nadzoru, zwlaszcza przy odbiorze robot zanikajacych 1
ulegajacych zakryciu i udokumentowanie wykonania jego zalecen

¢) Dzienniki budowy 1 Ksiegi obmiarow

d) wyniki pomiar6w kontrolnych oraz badan i1 oznaczen laboratoryjnych, atesty
jakosciowe wbudowanych materialdéw 1 wyrobow

e) ustalenia technologiczne

f) protokoty odbiorow czgsciowych technicznych

g) inne dokumenty wymagane przez Stron¢ Zamawiajaca

W przypadku, gdy wedlug komisji roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego

nie bedg gotowe do odbioru koncowego robot tynkarskich, komisja w porozumieniu z
Wykonawcg wyznaczy ponowny termin odbioru koncowego robot.
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Wszystkie zarzadzone przez komisje roboty uzupetniajgce bgda zestawione wedlug wzoru
ustalonego przez Zamawiajacego.

Termin wykonania robdt uzupeiniajacych wyznaczy komisja i stwierdzi ich wykonanie.
Roboty uznaje si¢ za zgodne z dokumentacja projektowa, ST i wymaganiami Inspektora
nadzoru, jezeli wszystkie pomiary i badania ( z uwzgl¢gdnieniem dopuszczalnych tolerancji)

daly pozytywne wyniki.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Podstawg rozliczenia finansowego beda postanowienia zawarte w umowie Wykonawcy z
Zamawiajacym.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

NORMY

PN-70/B-10100 Roboty tynkowe — tynki zwykle. Wymagania i badania przy odbiorze
PN-B-10109:1998  Tynki i zaprawy budowlane. Suche mieszanki tynkarskie

DIN 18 558 Powierzchnie wewnetrzne

PN-85/B-04500 Zaprawy budowlane. Badania cech fizycznych i wytrzymalo§ciowych
PN-75/C-04630 Woda do celow budowlanych. Wymagania i badania

Wytyczne techniczne i technologiczne wybranego producenta systemu

Warunki techniczne wykonania i odbioru robdt budowlano — montazowych Arkady 1989
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STB 01.08 ROBOTY MALARSKIE

1. WSTEP

1.1 Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji technicznej s wymagania dotyczace wykonania robot
malarskich ~ w zakresie przebudowy segmentu A , przebudowy i nadbudowy tgcznika
pomiedzy segmentem A , a segmentem B budynku Szpitala Dziecigcego im. $w. Jozefa w
Poznaniu, ul. Nowowiejskiego 56/58, budowa pochylni dla 0s6b niepelnosprawnych i zmiana
zagospodarowania czgéci terenu w zakresie infrastruktury technicznej , w tym budowa drog ,
miejsc parkingowych i ogrodzenia

1.2 Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1

1.3 Zakres robét objetych ST
W zakres robdt wehodzi :
a) Dwukrotne malowanie z gruntowaniem , w asortymencie i kolorach zgodnych z
dokumentacjg projektowa 1 wzorcem kolorownikowym - farba elewacyjna

1.4 Okreslenia podstawowe
Okres$lenia podane w niniejszej ST sa zgodne z ustawg Prawa budowlanego, wydanymi do
niej rozporzadzeniami wykonawczymi, nomenklaturg Polskich Norm, aprobat technicznych, a
mianowicie :
a) roboty budowlane przy wykonywaniu rob6t malarskich - nalezy rozumie¢ wszystkie
prace budowlane zwigzane z wykonaniem prac zgodnie z ustaleniami projektowymi
b) wykonawca — osoba lub organizacja wykonujagca wyzej wymienione roboty
budowlane
C) procedura — procedura moze by¢ zastgpiona przez normy, aprobaty techniczne i
instrukcje
d) ustalenia projektowe — ustalenia podane w dokumentacji technicznej, zawierajg dane
opisujace przedmiot i wymagania jakosciowe robdt malarskich.

1.5 Ogolne wymagania dotyczgce robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za ich zgodnos¢ z
dokumentacja projektowa, ST i poleceniami Inspektora nadzoru.

Przy wykonywaniu robot malarskich nalezy przestrzega¢ zasad podanych w normie PN-
69/B-10280 Roboty malarskie budowlane farbami wodnymi i wodorozcienczalnymi farbami
emulsyjnymi.

2. MATERIALY —- OGOLNE WYMAGANIA

2.1 Ogolne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskania i skladowania
Ogo6lne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskania i sktadowania podano w ST 01.03
»Wymagania ogdlne”

3. SPRZET
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3.1 Ogolne wymagania dotyczace sprzetu
Ogo6lne wymagania dotyczace sprzgtu podano w ST 01.04 ,,Wymagania og6lne”

3.2 Sprzet do wykonywania robét malarskich

Wykonawca przystepujacy do wykonywania robdt malarskich powinien wykazaé sig
mozliwoscig korzystania z elektronarzedzi i drobnego sprzgtu budowlanego.

Wskazuje si¢ Wykonawcy na koniecznos$¢ stosowania sprzetu o krétkich terminach realizacji
robot.

4. TRANSPORT

4.1 Ogolne warunki dotyczace transportu
Ogodlne wymagania dotyczace transportu podano w ST 01.05 ,,Wymagania ogdlne”

4.2 Pakowanie i magazynowanie

Materialy powinny by¢ magazynowane  starannie na suchym podkiadzie, w
pomieszczeniach krytych i zamknigtych, w magazynach poétotwartych lub zamknietych,
suchych i przewiewnych, zabezpieczonych przed opadami atmosferycznymi.

4.3 Transport materialow

Transport materiatlow nalezy wykona¢ zgodnie z wymogami aktualnej normy.

Srodki transportu powinny zabezpiecza¢ zaladowane materiaty przed wplywami
atmosferycznymi.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1 Ogolne zasady wykonania robét
Ogolne zasady wykonania robot podano w ST 01.00 ,,Warunki ogdlne”.
Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z umowa oraz za jakos¢
zastosowanych materialow 1 wykonywanych robot, za ich zgodno$¢ z dokumentacja
projektowa, projektem organizacji robot oraz poleceniami Inspektora nadzoru.
Przed przystapieniem do wykonywania rob6t tynkarskich nalezy :

a) wyrowna¢ i wygladzi¢ powierzchni¢ przeznaczong do malowania, naprawic¢

uszkodzenia
b) zagruntowaé powierzchnie przeznaczona do malowania

Przy robotach malarskich nalezy przestrzega¢ zasad podanych w normie PN-69/B-10280
Roboty malarskie budowlane farbami i wodorozpuszczalnymi farbami emulsyjnymi.

5.2 Przygotowanie podloza

W zakres przygotowania podtoza wchodzi :
a) gruntowanie podtozy
b) zabezpieczenie folig powierzchni narazonych na zabrudzenie przy malowaniu
C) usunigcie folii

5.3 Malowanie
Roboty malarskie wewnatrz budynkéw powinny by¢ wykonywane po wyschnigciu tynkéw.
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Po wykonaniu rob6t malarskich wewnatrz budynkow nie powinna wystepowac zbyt wysoka
temperatura ( 30° C) i przeciagi.

Powierzchnie tynkow powinny by¢ odpowiednio przygotowane, a ubytki powinny by¢
wyreperowane z wyprzedzeniem 14 dniowym.

Powierzchnie podtozy przewidzianych do malowania powinny by¢ gladkie, rowne, wszystkie
wystepy od lica powierzchni nalezy skué, usuna¢ lub zeszkliwic.

Podtoza powinny by¢ dostatecznie mocne, nie pylace, nie kruszace, bez widocznych rys,
spekan, rozwarstwien, czyste i suche.

Wilgotnos¢ powierzchni tynkowanych przewidzianych pod malowanie farbami emulsyjnymi
powinna by¢ nie wigksza niz 4% masy, a farbami olejno — Zywicznymi i syntetycznymi nie
wigksza niz 3% masy.

Malowanie powierzchni zewnetrznych moze nastgpi¢ po doktadnym ich oczyszczeniu,
zagruntowaniu.

5.4 Technika malowania

Farbe mozna nanosi¢ za pomoca pedzla, watka malarskiego lub natrysku. Przygotowac
podtoze pod uzupelienie ubytkéw. Do pierwszego malowania farbe rozcienczy¢ przez
dodatek ok. 5% wody pitnej. Drugg warstwe nanosi¢ farbg o lepkosci handlowej po
wyschnieciu pierwszej warstwy.

Prace malarskie powinny by¢ prowadzone, gdy temperatura otoczenia jest nie nizsza niz 5° C
1 nie wyzsza niz 30 ° C. Zbyt niska temperatura podtoza moze spowodowac spekania powtoki.
Pomieszczenia po malowaniu nalezy wietrzy¢ 2-3 dni.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1 Ogolne zasady kontroli jakoS$ci
Ogolne zasady kontroli jako$ci podano w ST 01.00 ,,Wymagania ogolne”.

6.2 Badania w czasie wykonywania robot

Czgstotliwo$¢ oraz zakres badan farb malarskich powinny by¢ zgodne z normg PN-69/B-
10280 Roboty malarskie budowlane .

W szczego6lnosci powinny by¢ oceniane wlasciwosci zastosowanych materialow.

Warunki badan materiatow malarskich 1 innych materiatéw powinny by¢ wpisywane do
Dziennika budowy i akceptowane przez Inspektora nadzoru.

Badania powtok malarskich z farb emulsyjnych nalezy przeprowadza¢ nie wczesniej niz po 7
dniach od wykonania malowania.

Powtoki z farb powinny mie¢ barwe jednolita, zgodna ze wzorcem, bez $ladow pedzla, smug,
zaciekow, uszkodzen, zmarszczen, pgcherzy, plam i zmiany odcienia.

Powtoki powinny mie¢ jednakowy potlysk a powtoki matowe powinny by¢ jednolicie matowe
lub poétmatowe.

Wszystkie powloki z farb nawierzchniowych powinny wytrzymywac probe na wycieranie,
zarysowanie, zmywanie i przyczepnosc.

7. OBMIAR ROBOT
7.1 Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST 01.00 ,,Wymagania ogdlne”

Roboty tymczasowe i prace towarzyszace niezbedne do wykonania robot podstawowych
nalezy kalkulowa¢ w wycenie robot podstawowych.
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8. ODBIOR ROBOT

8.1 Ogolne zasady odbioru robot.
Ogodlne zasady odbioru robdt podano w ST 01.00 ,,Wymagania ogo6lne”

8.2 Uznanie robot za poprawne
Sprawdzeniu podlega :

a) zgodnos¢ z dokumentacja techniczng

b) rodzaj zastosowanych materialow

c) wyglad zewngtrzny
- rownomierno$¢ roztozenia farby
- jednolito$¢ natgzenia barw i zgodnos$ci ze wzorem producenta
- brak przeswitow i dostrzeganych skupisk lub grudek

d) sprawdzenie zgodnosci barwy powtoki ze wzorcem

e) sprawdzenie odpornosci powlok na Scieranie

f) sprawdzenie odpornosci na zarysowanie

g) sprawdzenie odpornosci na uderzenie

h) sprawdzenie grubosci powtok

i) sprawdzenie elastycznosci powtok

J) sprawdzenia trwato$ci powlok

K) sprawdzenie przyczepnosci powtok

I) sprawdzenie odporno$ci na zmywanie woda

m) sprawdzenie odpornosci na zmywanie woda z mydtem

n) sprawdzenie wsigkliwosci powlok z farby podktadowe;j

0) sprawdzenie nasigkliwo$ci powtok

8.3 Rodzaje odbiorow robot.
Roboty podlegaja nastepujacym odbiorom :

a) odbiorowi cze$ciowemu technicznemu robot

b) odbiorowi koncowemu robot
8.4 Odbior czesciowy techniczny robot
Odbidr czegsciowy techniczny polega na ocenie ilosci 1 jakosci wykonanych robot w okresie
rozliczeniowym, zgodnym z harmonogramem realizacji robot 1 postanowieniami umownymi.
Odbioru czgsciowego technicznego robot malarskich dokonuje sie¢ wedtug zasad okreslonych
w umowie. Odbioru dokonuje Inspektor nadzoru.
8.5 Dokumenty do odbioru koncowego robot
Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru koncowego robdt jest protokot odbioru
sporzadzony wedtug wzoru ustalonego przez Stron¢ Zamawiajaca.
Do odbioru koncowego robot Wykonawca zobowigzany jest przygotowaé dokumenty,

zawierajace w szczegolnosci :

a) rysunki budowlano — wykonawcze z naniesionymi zmianami
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b) uwagi i zalecenia Inspektora Nadzoru, zwlaszcza przy odbiorze robot zanikajacych i
ulegajacych zakryciu i udokumentowanie wykonania jego zalecen

¢) Dzienniki budowy i1 Ksiggi obmiarow

d) wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych, atesty
jakosciowe wbudowanych materialéw i wyrobow

e) ustalenia technologiczne

f) protokoty odbiorow czgsciowych technicznych

g) inne dokumenty wymagane przez Strong Zamawiajaca

W przypadku, gdy wedtug komisji roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego
nie beda gotowe do odbioru koncowego robot, komisja w porozumieniu z Wykonawcag
wyznaczy ponowny termin odbioru koncowego robot.

Wszystkie zarzadzone przez komisje¢ roboty uzupelniajace beda zestawione wedlug wzoru
ustalonego przez Zamawiajacego.

Termin wykonania robdt uzupetniajacych wyznaczy komisja i1 stwierdzi ich wykonanie.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Podstawa rozliczenia finansowego beda postanowienia zawarte w umowie Wykonawcy z
Zamawiajacym.

10. PRZEPISY ZWIAZANE NORMY

PN-69/B-10280 Roboty malarskie budowlane farbami i wodorozpuszczalnymi farbami
emulsyjnymi
PN-69/B-10285 Roboty malarskie budowlane farbami, lakierami i emaliami na

spoiwach bezwonnych

PN-67/B-10107 Badanie wytrzymato$ci na odrywanie

PN-67/C-81452 Wyroby lakierowe. Przyblizone metody obliczenia wydajnosci i
zuzycia

Informacje techniczne wybranego producenta materiatow

Warunki techniczne wykonania 1 odbioru robdt budowlano — montazowych Arkady 198

49



STB 01.09 OBROBKI BLACHARSKIE , RURY SPUSTOWE

1. WSTEP

1.1 Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji technicznej s3 wymagania dotyczace wykonania i
odbioru opierzen , obrobek, rynien i rur spustowych z blachy aluminiowej lakierowanej
zgodnie z dokumentacja techniczng, w zakresie przebudowy segmentu A , przebudowy i
nadbudowy facznika pomiedzy segmentem A , a segmentem B  budynku Szpitala
Dziecigcego im. $w. Jozefa w Poznaniu, ul. Nowowiejskiego 56/58, budowa pochylni dla
0s0b niepelnosprawnych i zmiana zagospodarowania czeSci terenu w zakresie infrastruktury
technicznej , w tym budowa drog , miejsc parkingowych i ogrodzenia

1.2 Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna budowlana jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1

1.3 Zakres robét objetych ST
W zakres robot wchodzi wykonanie :
a) opierzen i obrobek blacharskich z blachy aluminiowej lakierowanej , z osadzeniem
wpustéw dachowych podgrzewanych
b) rur spustowych z blachy aluminiowej lakierowanej

1.4 Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej ST s3 zgodne z ustawg Prawa budowlanego, wydanymi do
niej rozporzadzeniami wykonawczymi, nomenklaturg Polskich Norm, aprobat technicznych, a
mianowicie :
a) roboty budowlane przy wykonywaniu robot nalezy rozumie¢ wszystkie prace
budowlane zwigzane z wykonaniem robdt zgodnie z ustaleniami projektowymi
b) wykonawca — osoba lub organizacja wykonujaca wyzej wymienione roboty budowlane
c) procedura — dokument zapewniajacy jakos¢, ,.jak, kiedy, gdzie i kto” procedura moze
by¢ zastgpiona przez normy, aprobaty techniczne i instrukcje
d) ustalenia projektowe — ustalenia podane w dokumentacji technicznej, zawierajg dane
opisujace przedmiot i wymagania jakosciowe wykonania robot

1.5 Ogélne wymagania dotyczace roboét

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za ich zgodnos¢ z
dokumentacja projektowa, ST i poleceniami Inspektora nadzoru.

Przy wykonywaniu robot nalezy przestrzega¢ ogdlnych przepisow bhp oraz wytycznych
projektowych.

2. MATERIALY — OGOLNE WYMAGANIA
2.1 Ogolne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskania i skladowania
Ogodlne wymagania dotyczgce materialow, ich pozyskania i sktadowania podano w ST 01.03

,»Wymagania og6lne”

3. SPRZET
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3.1 Ogoélne wymagania dotyczace sprzetu
Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST 01.04 ,,Wymagania ogélne”

3.3 Sprzet do wykonania robot

Wykonawca przystepujacy do wykonania robdt powinien wykaza¢ si¢ mozliwoscig
korzystania z elektronarzedzi i drobnego sprzgtu budowlanego.

Wskazuje si¢ Wykonawcy na konieczno$¢ stosowania sprzetu o krotkich terminach realizacji
robot.

4. TRANSPORT

4.1 Ogolne warunki dotyczgce transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ST 01.05 ,,Wymagania ogolne”

4.2 Transport materialow

Transport materiatéw nalezy wykonaé zgodnie z wymogami aktualnej normy. Srodki
transportu powinny zabezpiecza¢ zaladowane wyroby przed wptywami atmosferycznymi. W
czasie transportu materiaty powinny by¢ zabezpieczone przed zniszczeniem i uszkodzeniem

5. WYKONANIE ROBOT

5.1 Ogolne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania robot podano w ST 01.00 ,,Warunki ogolne”

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z umowa oraz za jakos¢
zastosowanych materialow 1 wykonywanych robot, za ich zgodno$§¢ z dokumentacja
projektowa oraz poleceniami Inspektora nadzoru.

5.2 Warunki przystapienia do robot

Przed przystapieniem do wykonania robot nalezy sprawdzi¢ :
a) rodzaj i parametry techniczne blachy i galanterii
b) zgodnos¢ z dokumentacja

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1 Ogolne zasady kontroli jakoSci
Ogolne zasady kontroli jako$ci podano w ST 01.00 ,,Wymagania ogolne”.

6.2 Badania w czasie wykonywania robot

W szczeg6lnosci powinny by¢ oceniane :
a) wymiary i wymagania jako$ciowe
b) szczelnosé, stabilnos¢ i jakosé opierzen z blachy
c) wilasciwosci techniczne blach
d) réwno$¢ powierzchni i wymiary gotowych obrobek
e) parametry techniczne elementow systemowych
f) rozwigzania systemowe mocowan elementow

7. OBMIAR ROBOT
7.1 Ogolne zasady obmiaru robot

Ogdlne zasady obmiaru robot podano w ST 01.00 ,,Wymagania ogdlne”
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Roboty tymczasowe i prace towarzyszace niezb¢dne do wykonania robot podstawowych
nalezy kalkulowaé¢ w wycenie robot podstawowych.
8. ODBIOR ROBOT

8.1 Ogolne zasady odbioru robot.
Ogodlne zasady odbioru robdt podano w ST 01.00 ,,Wymagania ogo6lne”

8.2 Uznanie robdt za poprawne
Roboty uznaje si¢ za zgodne z dokumentacjg projektowa, ST 1 wymaganiami Inspektora
nadzoru, jezeli wszystkie pomiary i badania ( z uwzglednieniem dopuszczalnych tolerancji)
daty pozytywne wyniki.
Sprawdzeniu podlega :

a) zgodnos¢ z dokumentacja techniczng

b) rodzaj zastosowanych materiatow

c) prawidlowo$¢ osadzenia elementow

d) szczelnosé, jednorodnosé i stabilnos¢ osadzonych elementow

8.3 Rodzaje odbiorow robot.

Roboty podlegaja nastepujacym odbiorom :
a) odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu ( miedzyoperacyjne)
b) odbiorowi czgsciowemu technicznemu robot
c) odbiorowi koncowemu robot

8.4 Odbior robot zanikajacych i podlegajacych zakryciu

Odbidr robodt zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci 1 jakosci
wykonywanych robét, ktore w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.

Odbidr robot zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajagcym
wykonanie ewentualnych korekt 1 poprawek bez hamowania ogolnego postgpu robot.

Odbioru robot dokonuje Inspektor Nadzoru.

Gotowos¢ danej czesci robot do odbioru zglasza Wykonawca wpisem do Dziennika Budowy i
jednoznacznym powiadomieniem Inspektora Nadzoru. Odbidér przeprowadzony bedzie
niezwlocznie, nie pozniej jednak , niz w ciggu 3 dni roboczych od daty zgtoszenia wpisem do
Dziennika Budowy i powiadomienia o tym fakcie Inspektora Nadzoru.

Jako$¢ 1 ilo$¢ robdt ulegajacych zakryciu ocenia Inspektor Nadzoru na podstawie
dokumentow zawierajagcych przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z umowg |,
dokumentacja projektowa i uprzednimi ustaleniami.

8.5 Odbior czesciowy techniczny robot

Odbior czegsciowy techniczny polega na ocenie ilosci 1 jakosci wykonanych robot w okresie
rozliczeniowym, zgodnym z harmonogramem realizacji rob6t 1 postanowieniami umownymi.
Odbioru czgsciowego technicznego robot dokonuje si¢ wedhug zasad okreslonych w umowie.
Odbioru dokonuje Inspektor nadzoru.

8.6 Dokumenty do odbioru koncowego robét

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru koncowego robot jest protokot odbioru
sporzadzony wedtug wzoru ustalonego przez Stron¢ Zamawiajaca.
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Do odbioru koncowego robdt Wykonawca zobowigzany jest przygotowa¢ dokumenty,
zawierajace w szczegolnosci :

a) rysunki budowlano — wykonawcze z naniesionymi zmianami

b) uwagi i zalecenia Inspektora Nadzoru, zwtaszcza przy odbiorze robot zanikajacych i
ulegajacych zakryciu i udokumentowanie wykonania jego zalecen

¢) Dzienniki budowy i1 Ksigegi obmiarow

d) wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i1 oznaczen laboratoryjnych, atesty
jakosciowe wbudowanych materialéw i wyrobow

e) ustalenia technologiczne

f) protokoly odbiorow robot zanikajacych 1 protokoly odbiorow czeSciowych
technicznych

g) inne dokumenty wymagane przez Stron¢ Zamawiajaca

W przypadku, gdy wedtug komisji roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego
nie beda gotowe do odbioru koncowego robot , komisja w porozumieniu z Wykonawca
wyznaczy ponowny termin odbioru koncowego robot.

Wszystkie zarzadzone przez komisje¢ roboty uzupelniajace beda zestawione wedlug wzoru
ustalonego przez Zamawiajacego.

Termin wykonania robdt uzupetniajacych wyznaczy komisja i1 stwierdzi ich wykonanie.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Podstawg rozliczenia finansowego beda postanowienia zawarte w umowie Wykonawcy z
Zamawiajacym..

10. PRZEPISY ZWIAZANE

NORMY

PN-EN 10214:2001 Stal. Tasma i blacha powlekane ogniowo w sposob ciagly stopem cynk-
tytan.

PN-EN 10215:2001 Stal. Tasma i blacha powlekane ogniowo w sposob ciagly stopem
aluminium — cynk.

-EN 10051+A1:1999/Ap1:2003 Stal. Blacha gruba, blacha cienka i taSma walcowana na
goraco w sposob ciagly. Tolerancje i wymiary.

PN-EN 988 Cynk 1 stopy cynku. Specyfikacje techniczne ptaskich wyroboéw
walcowanych dla budownictwa

PN-EN 612:1998 Rynny dachowe, rury spustowe. Definicje, podzial, wymagania

PN-EN ISO 3506-1:2000  Wtasnosci mechaniczne czesci zlacznych ze stali nierdzewnych

PN B-94701:1999 Dach. Uchwyty ocynkowane dla rur spustowych

PN —B-94701:1999 Dach. Uchwyty stalowe dla rynien ocynkowanych

Warunki techniczne wykonania i odbioru robot budowlano — montazowych — Arkady 1989r.
Wytyczne techniczne i technologiczne wybranych producentow
Ogodlne przepisy bhp
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STB 01.10 ELEMENTY STALOWE

1. WSTEP

1.1 Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji technicznej s3 wymagania dotyczace wykonania i
odbioru elementéw stalowych w zakresie przebudowy segmentu A , przebudowy i
nadbudowy tacznika pomigdzy segmentem A , a segmentem B  budynku Szpitala
Dzieciecego im. §w. Jozefa w Poznaniu, ul. Nowowiejskiego 56/58, budowa pochylni dla
0sOb niepetnosprawnych i zmiana zagospodarowania czg$ci terenu w zakresie infrastruktury
technicznej , w tym budowa drog , miejsc parkingowych i ogrodzenia

1.2 Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1

1.3 Zakres robot objetych ST

W zakres robot wchodzi wykonanie elementow stalowych zgodnie z dokumentacja
projektows. :

a) konstrukcja stalowa pochylni

b) kraty pomostowe spawane

¢) balustrada z krat azurowych z pochwytem

d) konstrukcja stalowa stelazy na pnacza

e) elementy stalowe ogrodzenia z bramag

1.4 Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej ST s3 zgodne z ustawg Prawa budowlanego, wydanymi do
niej rozporzadzeniami wykonawczymi, nomenklaturg Polskich Norm, aprobat technicznych, a
mianowicie :

a) roboty budowlane przy wykonywaniu elementow stalowych oraz balustrad nalezy
rozumie¢ wszystkie prace budowlane zwigzane z wykonaniem robdt zgodnie z
ustaleniami projektowymi

b) wykonawca — osoba lub organizacja wykonujgca wyzej wymienione roboty
budowlane

€) procedura — dokument zapewniajacy jakos$¢, ,.jak, kiedy, gdzie i kto” procedura moze
by¢ zastgpiona przez normy, aprobaty techniczne i instrukcje

d) ustalenia projektowe — ustalenia podane w dokumentacji technicznej, zawierajg dane
opisujace przedmiot i wymagania jakosciowe przy wykonywaniu elementow
stalowych oraz balustrad

1.5 Ogolne wymagania dotyczgce robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za ich zgodnos$¢ z
dokumentacjg projektowa, ST i poleceniami Inspektora nadzoru.

2. MATERIALY —- OGOLNE WYMAGANIA

2.1 Ogolne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskania i skladowania

Ogo6lne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskania i sktadowania podano w ST 01.03
»Wymagania ogdlne”
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3. SPRZET

3.1 Ogolne wymagania dotyczace sprzetu
Ogo6lne wymagania dotyczace sprzgtu podano w ST 01.04 ,,Wymagania og6lne”

3.2 Sprzet do wykonania robot

Wykonawca przystepujacy do wykonania robot powinien wykaza¢ si¢ mozliwoscia
korzystania z elektronarzedzi i drobnego sprzetu budowlanego. Asortyment sprz¢tu zgodny z
wytycznymi branzowymi producenta elementow.

Wskazuje si¢ Wykonawcy na koniecznos¢ stosowania sprzetu o krotkich terminach realizacji
robot.

4. TRANSPORT

4.1 Ogolne warunki dotyczgce transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ST 01.05 ,,Wymagania ogdlne”

Elementy powinny by¢ magazynowane starannie na suchym podktadzie, w pomieszczeniach
krytych 1 zamknigtych, w magazynach poétotwartych lub zamknietych, suchych i
przewiewnych, zabezpieczonych przed opadami atmosferycznymi.

Transport materiatéw nalezy wykonaé zgodnie z wymogami aktualnej normy. Srodki
transportu powinny zabezpiecza¢ zatadowane wyroby przed wptywami atmosferycznymi.
Srodki transportu powinny zabezpieczaé zatadowane materiaty przed wplywami
atmosferycznymi i uszkodzeniami mechanicznymi.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1 Ogolne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania robot podano w ST 01.00 ,,Warunki ogolne”

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z umowa oraz za jakos¢
zastosowanych materialow 1 wykonywanych robot, za ich zgodno$§¢ z dokumentacja
projektowa, projektem organizacji robot montazu dachu nad przejazdem oraz poleceniami
Inspektora nadzoru.

5.2 Polaczenia spawane
Materiaty podstawowe do spawania
Do konstrukcji spawanych nalezy stosowa¢ materialy ktore odpowiadajg gatunkom
okreslonym w dokumentacji 1 majg trwale wybite oznaczenia lub w inny sposob
jednoznacznie okreslony gatunek oraz nie majg :

a. rozwarstwien

b. wzerow i ubytkow powierzchniowych glebszych niz 5% grubosci materiatu i

wigkszych niz 10% powierzchni
C. rys, peknie¢, wybrzuszen, krzywizny 1 zwichrzenia
d. zendry walcowniczej w strefie potaczen spawanych

5.3 Materialy spawalnicze i sprzet spawalniczy
Spoiwa i topiki powinny :

a) odpowiada¢ gatunkom stali okre§lonym w dokumentacji
b) mie¢ zaswiadczenie o jako$ci
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C) spetia¢ wymagania norm przedmiotowych

Stosowany sprzet spawalniczy powinien umozliwi¢ wykonanie ztagczy zgodnie z technologia
spawania i dokumentacja konstrukcyjna.

5.4 Przygotowanie podloza konstrukcji stalowej

a) powierzchnie przed malowaniem i ocynkowaniem nie moga by¢ zanieczyszczone

b) ostateczny efekt przygotowania - oczyszczenie do odpowiedniego stopnia czystosci —
zalezy od stosowanych metod czyszczenia

C) przyjmujgc stopien oczyszczenia nalezy uwzgledni¢ trwalos¢ systemu malarskiego |,
ktora zalezy w znacznym stopniu od sposobu oczyszczenia

5.5 Metody oczyszczenia konstrukcji stalowej

a) oczyszczenie wstepne, polegajace na wyréwnaniu nierownosci, usuni¢ciu zadziorow,
wyrdéwnaniu spoin i nierdwnos$ci po spawaniu

b) oczyszczenie whasciwe , polegajace na usunigciu zgorzeliny, produktéw spawania,
innych zanieczyszczen

5.6 Ocena przygotowania podloza — odbiér podloza

Oceng przygotowania powierzchni konstrukcji stalowych przeprowadza si¢ po jej
oczyszczeniu, to znaczy nie pozniej niz w 1 godzine od zakonczenia czyszczenia, okreslajac
zgodnie z odpowiednimi normami nastgpujace wlasciwosci powtok :
a) wyglad powierzchni

a) stopien przygotowania powierzchni

b) chropowato$¢

c) zapylenie

5.7 Wykonanie powlok

a) charakterystyka powtoki powinna by¢ zawarta w projekcie technicznym

b) zabezpieczenia antykorozyjne nalezy wykona¢ farbami peczniejagcymi na okres 1
godziny

€) powloke nalezy natozy¢ z materialow malarskich przyjetych zgodnie z procedura w
dokumentacji projektowej

d) gruntowa pierwsza powloke nalezy natozy¢ na podloze nie pdzniej niz po 6
godzinach po oczyszczeniu

e) prace malarskie nalezy prowadzi¢ w warunkach okreslonych w instrukcji stosowania
farb oraz zgodnie z projektem

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1 Ogolne zasady kontroli jakoSci
Ogolne zasady kontroli jakosci podano w ST 01.00 ,,Wymagania ogolne”.

6.2 Badania w czasie wykonywania robot

Przebieg prac spawalniczych nalezy kontrolowaé w fazach :
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a) wstepnej
b) biezacej ( migdzyoperacyjnej)
C) ostatecznej

W fazie wstepnej nalezy sprawdzic :
a) opracowanie i stosowanie technologii spawania
b) posiadanie kwalifikacji spawacza
c) dziennik budowy
d) dobor i stan materiatow hutniczych
e) przygotowanie materialdow do spawania
f) sprzet spawalniczy

W fazie biezacej ( migdzyoperacyjnej) nalezy sprawdzic :
a) ogolng zgodnos¢ przebiegu procesu spawania z technologia spawania w zakresie
kwalifikacji spawaczy, sprzetu, parametréw spawania, kolejno$ci spawania
b) zabezpieczenie stanowiska przed wptywami czynnikéw atmosferycznych
c) jako$¢ wykonania poszczegélnych $ciegow
d) prowadzenie dziennika budowy
e) jakos¢ spoin, ktore po catkowitym wykonaniu konstrukcji bedg niedostepne

W fazie ostatecznej ( po wykonaniu spawania) nalezy sprawdzic :
a) prawidlowo$¢ uzytych materiatow
b) dziennik budowy
C) oczyszczenie spoin z zuzla i odpryskow
d) zgodnos¢ dhugosci i liczby spoin pachwinowych z dokumentacja
e) wymiary spoin
f) jakos$¢ ztaczy w zakresie wymaganym do klasy konstrukc;ji

W szczegolnosci powinny by¢ oceniane :
a) wymiary i wymagania jako$ciowe
b) wykonczenie powierzchni
c) wykonane malowanie
d) osadzenie konstrukcji obudowy aluminiowej
e) prawidlowo$¢ wykonania z uwzglednieniem szczelnos$ci i stabilnosci
f) prawidlowosc¢ polaczen konstrukcyjnych

7. OBMIAR ROBOT

7.1 Ogoélne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w ST 01.00 ,,Wymagania ogolne”

Zasady przedmiaru 1 obmiaru robot zgodnie ze wskazanymi w ,,Przedmiarze robot”
pozycjami katalogowymi.

Roboty tymczasowe 1 prace towarzyszace niezbedne do wykonania robot podstawowych
nalezy kalkulowa¢ w wycenie robot podstawowych.

7.2 Jednostki i zasady obmiarowania
Obmiar robodt nalezy wykonywaé w jednostkach wskazanych w przedmiarze robot.

7.3 Wielkos$ci obmiarowe
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Wielkosci obmiarowe okresla si¢ na podstawie dokumentacji projektowej 1 uwzglednieniem
zmian zaakceptowanych przez Inspektora nadzoru i sprawdzonych w naturze.

8. ODBIOR ROBOT

8.1 Ogolne zasady odbioru robot.
Ogolne zasady odbioru robdt podano w ST 01.00 ,,Wymagania ogo6lne”

Odbior elementow konstrukeji od dostawcy

Podstawe przyjecia elementow na budowe w zakresie zabezpieczen przed korozja stanowig :
a) projekt techniczny
b) dokumenty producenta
C) sprawdzenie oznaczenia wyrobow
d) sprawdzenie stanu powierzchni elementow

Przechowywanie elementéw na placu budowy
a) elementy stalowych konstrukcji powinny by¢ przechowywane na placu budowy
zgodnie z wymaganiami projektu
b) zaleca si¢ przechowywanie w miejscach suchych
c) sktadowanie powinno odbywac si¢ na podktadach z betonu, drewna, kamieni

8.2 Elementy odbiorowe
W szczegodlnosci powinny by¢ odbierane:
a) wymiary i wymagania jako$ciowe
b) wykonczenie powierzchni
c) prawidlowos$é¢ potaczen konstrukcyjnych
d) wykonane malowanie i ocynkowanie
e) osadzenie konstrukcji nosnej
f) prawidtowo$¢ wykonania z uwzglgdnieniem szczelnosci i stabilnosci

8.3 Uznanie robot za poprawne w zakresie malowania konstrukcji stalowej
Odbior robot zabezpieczajacych konstrukcje stalowe przed korozja

a) kontrola jako$ci powloki malarskiej wykonanej na stalowej konstrukcji polega na
ocenie wzrokowej, sprawdzeniu wyschnigcia powtoki, okresleniu jej grubosci i
sprawdzeniu przyczepnosci do podtoza

b) wyschnigcie powloki nalezy sprawdzi¢ po czasie suszenia podanym w dokumentacji
technicznej

c) grubos¢ powtoki na powierzchniach oczyszczonych do pierwszego i drugiego stopnia
czystosci nalezy sprawdzac przez pomiar metoda magnetyczng

d) po dostarczeniu konstrukcji na budowe winny by¢ sprawdzone przez Inspektora
Nadzoru $wiadectwa kontroli jakos$ci wytworni, w zakresie zgodno$ci wykonania
powtlok malarskich z dokumentacja projektowa

e) wykonane zabezpieczenie powinno by¢ zgodne z dokumentacja projektowa

f) powloka powinna by¢ szczelna i mie¢ dobrg przyczepnos¢ do podioza

g) grubos¢ i rodzaj zastosowanego materialu powinno odpowiadaé wymaganiom
technicznym w dokumentacji projektowej
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8.4 Uznanie robot za poprawne w zakresie wykonania daszku
Odbiér dachu nad przejazdem :
a) sprawdzenie zakresu zastosowanych materialow i elementow z dokumentacja
projektows
b) sprawdzenie rodzaju zastosowanych lacznikoéw, uszczelnien i wypetnien, zgodnos¢ z
dokumentacja projektowsa
c) sprawdzenie statyki dachu i szczelno$ci

8.5 Rodzaje odbiorow robot.

Roboty podlegaja nastepujacym odbiorom :
a) odbiorowi czesciowemu technicznemu robot
b) odbiorowi koncowemu robot

8.6 Odbior czesciowy techniczny robot

Odbior czgsciowy techniczny polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych robot w okresie
rozliczeniowym, zgodnym z harmonogramem realizacji robot i postanowieniami umownymi.
Odbioru czgsciowego technicznego robdt dokonuje sie wedtug zasad okreslonych w umowie.
Odbioru dokonuje Inspektor nadzoru.

8.7 Dokumenty do odbioru koncowego robot

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru koncowego robot jest protokot odbioru
sporzadzony wedlug wzoru ustalonego przez Strong Zamawiajaca.

Do odbioru koncowego robot Wykonawca zobowigzany jest przygotowac¢ dokumenty,
zawierajgce w szczegolnosci :

a) rysunki budowlano — wykonawcze z naniesionymi zmianami

b) uwagi i zalecenia Inspektora Nadzoru, udokumentowanie wykonania jego zalecen

c) Dzienniki budowy i Ksigegi obmiarow

d) wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych, atesty
jakos$ciowe wbudowanych materialéw i wyrobow

e) ustalenia technologiczne

f) protokoty odbiorow czgsciowych technicznych

g) inne dokumenty wymagane przez Stron¢ Zamawiajaca

W przypadku, gdy wedtug komisji roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego
nie bedg gotowe do odbioru koncowego robot , komisja w porozumieniu z Wykonawca
wyznaczy ponowny termin odbioru koncowego robot.

Wszystkie zarzadzone przez komisj¢ roboty uzupetniajgce bgda zestawione wedlug wzoru
ustalonego przez Zamawiajacego.

Termin wykonania robdt uzupeiniajacych wyznaczy komisja i stwierdzi ich wykonanie.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Podstawa rozliczenia finansowego beda postanowienia zawarte w umowie Wykonawcy z
Zamawiajacym.
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10. PRZEPISY ZWIAZANE

NORMY
PN-EN 10219-1:2000

PN-EN 10219-2:2000

PN-89/H-84023.01

PN-ISO 3545-3:1996

PN-H-74245:1996
PN-75/H-93200.00

PN-H-74246:1996

PN-9-/B-03200
PN-B-03215:1999

PN-B-06200:1997

PN-63/B-06201

PN-EN 22553:1997

PN-EN ISO 1454-1:2004
PN-EN ISO 1454-2:2002

PN-EN ISO 8502-5:2002

PN-EN ISO 12944-1:2001

PN-ISO 8501-1:1996

PN-88/B-01808

PN-EN 12500:2002

PN-EN 1SO 2409:1999
PN-EN ISO 2808:2000

Ksztattowniki zamkniete ze szwem wykonane na zimno ze stali
konstrukcyjnych niestopowych i drobnoziarnistych. Warunki
techniczne dostawy.

Ksztattowniki zamknigte ze szwem wykonane na zimno ze stali
konstrukcyjnych niestopowych i drobnoziarnistych. Tolerancje,
wymiary i1 wielkoS$ci statyczne

Stal okreslonego stosowania. Wymagania og6élne. Gatunki

Rury stalowe 1 ksztattki. Symbole stosowane w specyfikacji
Technicznej

Rury stalowe bez szwu walcowane lub ciggnione na zimno
Walcowka 1 prety stalowe okragle walcowane na goraco.
Wymiary

Walcowka 1 prety stalowe okragte walcowane na zimno.
Wymiary

Konstrukcje stalowe. Obliczenia statyczne i projektowanie.
Konstrukcje  stalowe.  Potaczenia z  fundamentami.
Projektowanie i wykonanie.

Konstrukcje stalowe budowlane. Warunki wykonania i odbioru.
Wymagania podstawowe

Konstrukcje stalowe z cienkos$ciennych ksztattownikow
profilowanych na zimno. Wymagania i badania techniczne przy
odbiorze.
Rysunek
lutowane.
Wymagania dotyczace jako$ci zgrzewow. Pelne wymagania
Wymagania dotyczace jakoSci zgrzewow. Podstawowe
wymagania

Przygotowanie podlozy stalowych przed nakladaniem farb 1
podobnych produktéw. Badania stuzace do oceny czystosci
powierzchni.  Oznaczanie chlorkow na powierzchniach
stalowych przygotowanych do malowania

Farby i lakiery. Ochrona przed korozjg konstrukcji stalowych za
pomocg ochronnych systemoéw malarskich. Czgsci od 1 do 8.
Przygotowanie podtozy stalowych przed naktadaniem farb i
podobnych produktow. Wzrokowa ocena czystosci powierzchni.
Stopnie skorodowania i stopnie przygotowania
niezabezpieczonych podtozy stalowych oraz podtozy stalowych
po catkowitym wusunigciu wczesniej natozonych powtlok.
Dodatkowo aplikacja z 2002roku. Dodatkowo dodatek Ad 1 z
1998r i 2002r

Antykorozyjne zabezpieczenia w budownictwie. Zasady
okreslania uszkodzen powtlok zabezpieczajacych konstrukcje
stalowe

Ochrona materialow metalowych przed korozja. Ryzyko koroz;ji
w warunkach atmosferycznych.

Wymagania i badania.

Farby 1 lakiery. Metoda siatki nacig¢.

Farby i lakiery. Oznaczanie grubosci powtoki

techniczny. Polaczenia spawane, zgrzewane i
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PN-EN 1SO 4624:2003
PN-EN ISO 8502-2:2000

PN-EN ISO 8502-4:2000

PN-EN ISO 3506-1:2000
PN-EN 10214:2001

PN-EN 10215:2001

PN-EN 10259:2001

PN-83/H-18-24

Farby 1 lakiery. Proba odrywania do oceny przyczepnos$ci
Przygotowanie podtozy stalowych przed naktadaniem farb i
podobnych produktow. Badania stuzace do oceny czystosci
powierzchni. Ocena pozostatosci kurzu na powierzchniach
stalowych przygotowanych do malowania.

Przygotowanie podtozy stalowych przed naktadaniem farb i
podobnych produktéw. Badania stuzace do oceny czystosci
powierzchni. Wytyczne dotyczace oceny prawdopodobienstwa
kondensacji pary wodnej przed nakladaniem farby.

Wtasnosci mechaniczne czgéci ztacznych ze stali nierdzewnych
Stal. Tasma i blacha powlekane ogniowo w sposob ciggly
stopem cynk — aluminium. Warunki techniczne dostawy

Stal. Tasma i blacha powlekane ogniowo w sposob ciagly
stopem cynk — aluminium. Warunki techniczne dostawy

Tasma szeroka i1 blacha walcowane na zimno ze stali odporne;j
na korozj¢. Tolerancje wymiaréw i ksztattow.

Dodatki stopowe. Chrom metaliczny

Warunki techniczne wykonania i odbioru robot budowlano — montazowych — Arkady 1989r.
Karty techniczne i instrukcje stosowania producenta materiatow i systemow
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STB 01.11 NAWIERZCHNIE

1.WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczace wykonania i
odbioru nawierzchni w zakresie przebudowy segmentu A , przebudowy i nadbudowy
lacznika pomiedzy segmentem A , a segmentem B budynku Szpitala Dzieciecego im. $w.
Jozefa w Poznaniu, ul. Nowowiejskiego 56/58, budowa pochylni dla 0s6b niepelnosprawnych
1 zmiana zagospodarowania czesci terenu w zakresie infrastruktury technicznej , w tym
budowa drdog , miejsc parkingowych i ogrodzenia

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot
zwigzanych z wykonaniem 1 odbiorem :
a) nawierzchni ze zdemontowanych kostek betonowych grubosci 5¢cm , na podsypce
piaskowej, zgodnie z dokumentacja projektowa
b) obrzezy betonowych na tawie z rozscieleniem ziemi urodzajne;

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Klinkier drogowy - prefabrykowany element, przeznaczony do budowy warstwy
scieralnej nawierzchni, wykonany metodg wibroprasowania ,charakteryzujacy si¢ ksztattem,
ktéry umozliwia wzajemne przystawanie elementow.

1.4.2. Kraweznik - prosty lub tukowy element budowlany oddzielajacy jezdni¢ od chodnika,
charakteryzujacy si¢ stalym lub zmiennym przekrojem poprzecznym i dtugoscia nie wigksza
niz 1,0 m.

1.4.3. Sciek - umocnione zaglebienie, ponizej krawedzi jezdni, zbierajace i odprowadzajace
wodeg.

1.4.4. Obrzeze - element budowlany, oddzielajacy nawierzchnie chodnikow i ciaggéw pieszych
od terenow nie przeznaczonych do komunikacji.

1.45. Spoina - odstgp pomigdzy przylegajacymi elementami (kostkami) wypelniony
okreslonymi materiatami wypetniajacymi.

1.4.6. Szczelina dylatacyjna - odstep dzielacy duzy fragment nawierzchni na sekcje w celu
umozliwienia odksztalcen temperaturowych, wypetniony okreslonymi materiatami

wypetniajacymi.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot
Ogoblne wymagania dotyczace robot podano w ST 01.00 ,,Wymagania ogo6lne”

2. MATERIALY
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2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialow
Ogodlne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w
ST.01.00 ,,Wymagania ogdlne”

2.2. Klinkier drogowy
2.2.1. Zastosowanie kostki betonowej

Do wykonania robot zastosowa¢ kostka grubosci zgodnej z dokumentacja projektows,
2.2.2. Wymagania techniczne

Wyréb powinien posiada¢ aprobate techniczng, wydang przez uprawniong jednostke
(Instytut Badawczy Drog i Mostéw).

Kostka powinna odpowiada¢ wymaganiom okreslonym w aprobacie technicznej, a w
przypadku braku wystarczajacych ustalen, powinna mie¢ charakterystyki okreslone przez
odpowiednie procedury badawcze IBDiM, zgodne z ponizszymi wskazaniami:

1) ksztalt i wymiary powinny by¢ zgodne z deklarowanymi przez producenta, z
dopuszczalnymi odchytkami od wymiardw:

— dhugosc¢ i szerokos¢ £ 3,0 mm,
— grubo$¢ +5,0mm,

2) wytrzymato$¢ na $ciskanie powinna by¢ nie mniejsza niz:
— 50 MPa, dla klasy ,,50”,

3) mrozoodporno$é: po 30 cyklach zamrazania i rozmrazania probek w 3% roztworze NaCl
lub 150 cyklach zamrazania 1 rozmrazania metoda zwykla, powinny by¢ spetnione
jednoczesnie nastepujace warunki:

— probki nie powinny wykazywac pegknig¢ 1 zarysowan powierzchni licowych,

— laczna masa ubytkow w postaci zniszczonych naroznikéw i krawedzi, odpryskow itp.
nie powinna przekracza¢ 5% masy probek nie zamrazanych,

— obnizenie wytrzymatos$ci na $ciskanie w stosunku do probek nie zamrazanych nie
powinno by¢ wigksze niz 20%,

4) nasigkliwos$¢, nie powinna przekraczac 5%,

5) $cieralnos¢, sprawdzana na tarczy Boehmego, okreSlona strata wysoko$ci, nie powinna
przekracza¢ wartosci:

— 3,5 mm, dla klasy ,,50”,

6) szorstko$¢, okreslona wskaznikiem szorstkosci SRT (Skid Resistance Tester) powierzchni
licowej gornej, sprawdzona wahadtem angielskim, powinna wynosi¢ nie mniej niz 50
jednostek SRT,

7) wyglad zewnetrzny: powierzchnie elementow nie powinny mie¢ rys, peknig¢ i ubytkow
betonu, krawedzie elementéw powinny by¢ rowne, a tekstura i kolor powierzchni licowej
powinny by¢ jednorodne.

2.2.2. Sktadowanie kostek betonowych

Kostke zaleca si¢ pakowa¢ na paletach. Palety z kostka moga by¢ sktadowane na
otwartej przestrzeni, przy czym podloze powinno by¢ wyréwnane i odwodnione.

2.3. Materialy na podsypke i do wypelnienia spoin oraz szczelin w nawierzchni
Nalezy stosowac nastepujace materiaty:
a) na podsypke cementowo-piaskowa pod nawierzchnie
— mieszanke cementu i1 piasku w stosunku 1:4 z piasku naturalnego speiniajgcego
wymagania dla gatunku 1 wg PN-B-11113:1996 [2], cementu powszechnego uzytku
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spetniajagcego wymagania PN-B-19701:1997 [4] 1 wody odmiany 1 odpowiadajacej
wymaganiom PN-B-32250:1988 (PN-88/B-32250) [5],
b) do wypelniania spoin
— piasek naturalny spetniajacy wymagania PN-B-11113:1996 [2] gatunku 2 lub 3,
— piasek tamany (0,075+2) mm wg PN-B-11112:1996 [1],

Sktadowanie kruszywa, nie przeznaczonego do bezposredniego wbudowania po
dostarczeniu na budowe, powinno odbywac si¢ na podiozu réwnym, utwardzonym i dobrze
odwodnionym, przy zabezpieczeniu kruszywa przed zanieczyszczeniem i zmieszaniem z
innymi materiatami kamiennymi.

Przechowywanie cementu powinno by¢ zgodne z BN-88/6731-08 [6].

3. SPRZET

3.1. Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu
Ogo6lne wymagania dotyczace sprzgtu podano w ST01.00 ,,Wymagania og6lne”

3.2. Sprzet do wykonania nawierzchni z plyt
Uktadanie kostek betonowych moze odbywac sig:

a) recznie, zwlaszcza na matych powierzchniach,

b) mechanicznie przy zastosowaniu urzadzen uktadajacych (uktadarek), sktadajacych si¢ z
woézka i chwytaka sterowanego hydraulicznie, stuzacego do przenoszenia z palety warstwy
ptytek na miejsce ich utozenia; urzadzenie to, po skonczonym uktadaniu kostek, mozna
wykorzysta¢ do wmiatania piasku w szczeliny, zamocowanymi do chwytaka szczotkami.

Do przycinania kostek mozna stosowac specjalne narzgdzia tnace (np. przycinarki,
szlifierki z tarcza).

Do zageszczania nawierzchni z kostek nalezy stosowaé zageszczarki wibracyjne
(ptytowe) z wykladzing elastomerowa, chronigce kostki przed $cieraniem i wykruszaniem
narozy.

Sprzet do wykonania koryta, podbudowy i podsypki powinien odpowiadaé
wymaganiom wlasciwych ST lub innym dokumentom (normom PB 1 BN, wytycznym
IBDiM) wzglednie opracowanym ST zaakceptowanym przez Inspektora nadzoru.

Do wytwarzania podsypki cementowo-piaskowej i zapraw nalezy stosowac betoniarki.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu
Ogo6lne wymagania dotyczace transportu podano w ST 01.00 ,,Wymagania og6lne”

4.2. Transport materialow do wykonania nawierzchni

Kostki mogg by¢ przewozone na paletach - dowolnymi $rodkami transportowymi po
osiggnigciu przez beton wytrzymatosci na $ciskanie co najmniej 15 MPa. Kostki w trakcie
transportu powinny by¢ zabezpieczone przed przemieszczaniem si¢ 1 uszkodzeniem.

Jako $rodki transportu wewnatrzzakladowego kostek na $rodki transportu
zewngetrznego mogg stuzy¢ wozki widtowe, ktorymi mozna dokonaé zatadunku palet. Do
zatadunku palet na §rodki transportu mozna wykorzystywac¢ rowniez dzwigi samochodowe.

Palety transportowe powinny by¢ spinane tasmami stalowymi lub plastikowymi,
zabezpieczajacymi kostki przed uszkodzeniem w czasie transportu. Na jednej palecie zaleca
si¢ uktada¢ do 10 warstw kostek (zaleznie od grubosci i ksztattu), tak aby masa palety z
kostkami wynosita od 1200 kg do 1700 kg. Pozadane jest, aby palety z kostkami byly
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wysytane do odbiorcy $rodkiem transportu samochodowego wyposazonym w dzwig do za- i
roztadunku.

Kruszywa mozna przewozi¢ dowolnym $rodkiem transportu, w warunkach
zabezpieczajacych je przed zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi materiatami. Podczas
transportu kruszywa powinny by¢ zabezpieczone przed wysypaniem, a kruszywo drobne -
przed rozpyleniem.

Cement powinien by¢ przewozony w warunkach zgodnych z BN-88/6731-08 [6].

Zalewe lub masy uszczelniajace do szczelin dylatacyjnych mozna transportowac
dowolnymi $rodkami transportu w fabrycznie zamknigtych pojemnikach lub opakowaniach,
chronigcych je przed zanieczyszczeniem.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogo6lne zasady wykonania robo6t podano w ST 01.00 ,,Wymagania ogdlne”

5.2. Podsypka

Rodzaj podsypki, jej grubo$¢ powinny by¢ zgodne z dokumentacjg projektows .

Grubo$¢ podsypki powinna wynosi¢ po zageszczeniu 3+4 cm, a wymagania dla
materialdw na podsypke powinny by¢ zgodne z pktem 2.3. Dopuszczalne odchytki od
zaprojektowanej grubosci podsypki nie powinny przekracza¢ £ 1 cm.

Podsypke cementowo-piaskowa stosuje si¢ z zasady przy wystepowaniu podbudowy
pod nawierzchnig z kostki. Podsypke cementowo-piaskowa przygotowuje si¢ w betoniarkach,
a nastgpnie rozsciela si¢ na uprzednio zwilzonej podbudowie, przy zachowaniu:

— wspolczynnika wodnocementowego od 0,25 do 0,35,
— wytrzymalos$ci na $ciskanie nie mniejszej niz R7 = 10 MPa, Rzs = 14 MPa.

W praktyce, wilgotno$¢ uktadanej podsypki powinna by¢ taka, aby po Sci$nieciu
podsypki w dtoni podsypka nie rozsypywala si¢ i nie bylo na dloni §ladow wody, a po
nacis$nigciu palcami podsypka rozsypywata si¢. Rozscielenie podsypki cementowo-piaskowej
powinno wyprzedza¢ uktadanie nawierzchni z kostek od 3 do 4 m. Roz$cielona podsypka
powinna by¢ wyprofilowana 1 zageszczona w stanie wilgotnym, lekki walcami (np. recznymi)
lub zageszczarkami wibracyjnymi.

Jesli podsypka jest wykonana z suchej zaprawy cementowo-piaskowej to po
zawatowaniu nawierzchni nalezy ja pola¢ woda w takiej ilosci, aby woda zwilzyta calg
grubos$¢ podsypki. Rozscielenie podsypki z suchej zaprawy moze wyprzedza¢ uktadanie
nawierzchni z kostek o okoto 20 m.

Caltkowite ubicie nawierzchni 1 wypetnienie spoin zaprawa musi by¢ zakonczone
przed rozpoczgciem wigzania cementu w podsypce.

5.3. Ukladanie nawierzchni z kostek
5.3.1. Nawierzchnie z ptytek nalezy uktada¢ w desen 1 rzedy proste.

5.3.2. Warunki atmosferyczne

Ulozenie nawierzchni z plyt na podsypce cementowo-piaskowej zaleca si¢
wykonywaé przy temperaturze otoczenia nie nizszej niz +5°C. Dopuszcza si¢ wykonanie
nawierzchni jesli w ciggu dnia temperatura utrzymuje sie w granicach od 0°C do +5°C, przy
czym jesli w nocy spodziewane s3 przymrozki kostk¢ nalezy zabezpieczy¢ materialami o
ztym przewodnictwie ciepta (np. matami ze stomy, papa itp.).

Nawierzchni¢ na podsypce piaskowej zaleca si¢ wykonywaé w dodatnich
temperaturach otoczenia.
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5.3.3. Ulozenie nawierzchni z kostek

Warstwa nawierzchni z ptytek powinna by¢ wykonana z elementdw o jednakowe;j
grubo$ci. Na wiekszym fragmencie robot zaleca si¢ stosowac kostki dostarczone w tej samej
partii materiatu, w ktdrej niedopuszczalne s3 r6zne odcienie wybranego koloru kostki.

Uktadanie ptytek mozna wykonywac recznie lub mechanicznie.

Plyty uklada si¢ okolo 1,5 cm wyzej od projektowanej niwelety, poniewaz poO
procesie ubijania podsypka zaggszcza sig.

Powierzchnia ptyt potozonych obok urzadzen infrastruktury technicznej (np.
studzienek, wtazow itp.) powinna trwale wystawa¢ od 3 mm do 5 mm powyzej powierzchni
tych urzadzen oraz od 3 mm do 10 mm powyzej korytek Sciekowych (Sciekow).

Do uzupehienia przestrzeni przy kraweznikach, obrzezach i studzienkach mozna
uzywac elementy kostkowe wykonczeniowe w postaci tzw. potowek i1 dziewiatek, majacych
wszystkie krawedzie rowne 1 odpowiednio fazowane. W przypadku potrzeby ksztaltek o
nietypowych wymiarach, wolng przestrzen uzupetnia si¢ kostka cieta, przycinang na budowie
specjalnymi narzedziami tnagcymi (przycinarkami, szlifierkami z tarcza itp.).

Dzienng dziatke robocza nawierzchni na podsypce cementowo-piaskowej zaleca si¢
zakonczy¢ prowizorycznie okoto potmetrowym pasem nawierzchni na podsypce piaskowej w
celu wytworzenia oporu dla ubicia kostki ulozonej na state. Przed dalszym wznowieniem
robot, prowizorycznie utozong nawierzchni¢ na podsypce piaskowej nalezy rozebra¢ i usunaé
wraz z podsypka.

5.3.4. Ubicie nawierzchni z kostek

Ubicie nawierzchni nalezy przeprowadzi¢ za pomoca zaggszczarki wibracyjnej
(ptytowej) z ostong z tworzywa sztucznego. Do ubicia nawierzchni nie wolno uzywac walca.

Ubijanie nawierzchni nalezy prowadzi¢ od krawegdzi powierzchni w kierunku jej
srodka 1 jednoczesnie w kierunku poprzecznym ksztattek. Ewentualne nierdwnosci
powierzchniowe mogg by¢ zlikwidowane przez ubijanie w kierunku wzdtuznym kostki.

Po ubiciu nawierzchni wszystkie kostki uszkodzone (np. pekniete) nalezy wymienic¢
na kostki cafe.

5.3.5. Spoiny

Szerokos¢ spoin pomigdzy betonowymi ptytami powinna wynosi¢ od 3 mm do 4 mm.
Po utozeniu kostek, spoiny nalezy wypeti¢:
a) piaskiem, spelniajgcym wymagania pktu 2.3 b), je$li nawierzchnia jest na podsypce
piaskowej,
Wypehienie spoin piaskiem polega na rozsypaniu warstwy piasku i wmieceniu go w
spoiny na sucho lub, po obfitym polaniu woda - wmieceniu papki piaskowej szczotkami
wzglednie rozgarniaczkami z pidérami gumowymi.

5.4. Pielegnacja nawierzchni i oddanie jej dla ruchu

Nawierzchni¢ na podsypce piaskowej ze spoinami wypelnionymi piaskiem mozna
odda¢ do uzytku bezposrednio po jej wykonaniu.

Nawierzchni¢ na podsypce cementowo-piaskowej ze spoinami wypetlnionymi zaprawg
cementowo-piaskowa, po jej wykonaniu nalezy przykry¢ warstwa wilgotnego piasku o
grubosci od 3,0 do 4,0 cm 1 utrzymywac jg w stanie wilgotnym przez 7 do 10 dni. Po uptywie
od 2 tygodni (przy temperaturze $redniej otoczenia nie nizszej niz 15°C) do 3 tygodni (w
porze chtodniejszej) nawierzchnig nalezy oczysci¢ z piasku 1 mozna odda¢ do uzytku.

5.5. Ustawienie kraweznikow
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Krawezniki nalezy ustawia¢ na wykonanym podlozu w miejscu 1 ze $wiatlem
(odlegtoscia gornej powierzchni obrzeza od ciggu komunikacyjnego) zgodnym z ustaleniami
dokumentacji projektowej.

Zewngtrzna $ciana kraweznika powinna by¢ obsypana piaskiem, zwirem lub
miejscowym gruntem przepuszczalnym, starannie ubitym.

Spoiny nie powinny przekracza¢ szerokosci 1 cm. Nalezy wypehi¢ je zaprawa
cementowo-piaskowg w stosunku 1:2. Spoiny przed zalaniem nalezy oczysci¢ 1 zmy¢ woda.
Spoiny musza by¢ wypetnione catkowicie na petng glgbokos¢.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakoSci robot
Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w ST 01.00 ,,Wymagania ogo6lne”

6.2. Badania przed przystgpieniem do robot
Przed przystapieniem do robdt Wykonawca powinien uzyskac:
a) w zakresie betonowej ptyty i kraweznikow
— aprobate techniczna,
— certyfikat zgodnosci lub deklaracje zgodnosci dostawcy oraz ewentualne wyniki badan
cech charakterystycznych kostek, w przypadku zadania ich przez Inzyniera,
— wyniki sprawdzenia przez Wykonawce cech zewnetrznych kostek
Wszystkie dokumenty oraz wyniki badah Wykonawca przedstawia Inspektorowi
nadzoru do akceptaciji.

6.3. Badania w czasie robot
W czasie robodt nalezy sprawdza¢ wykonanie:

a) koryta pod podsypke (tfawe) - zgodnie z wymaganiami

b) ustawienia betonowego kraweznika - zgodnie z wymaganiami przy dopuszczalnych
odchyleniach:

— linii obrzeza w planie, ktore moze wynosi¢ + 2 cm na kazde 100 m dtugosci kraweznika

— niwelety gornej plaszczyzny obrzeza , ktére moze wynosi¢ 1 cm na kazde 100 m dtugosci
obrzeza,

— wypehienia spoin, sprawdzane co 10 metrow, ktore powinno wykazywaé catkowite
wypetnienie badanej spoiny na peing gltgbokos¢.

7.0BMIAR ROBOT

7.1. Ogélne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST 01.00 ,,Wymagania ogolne”
Zasady przedmiaru i obmiaru robot zgodnie ze wskazanymi w ,Przedmiarze robot”
pozycjami kosztorysowymi.
Roboty tymczasowe i1 prace towarzyszace niezbedne do wykonania robot podstawowych
nalezy kalkulowa¢ w wycenie robot podstawowych.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest m? (metr kwadratowy) wykonanej nawierzchni oraz mb
wykonanego kraweznika.
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8.0DBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robot

Ogolne zasady odbioru robot podano w ST 01.00 ,,Wymagania ogdlne”

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, ST i
wymaganiami Inspektora nadzoru, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem
tolerancji wedtug pktu 6 daty wyniki pozytywne.

8.2. Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlegaja:
— wykonanie podsypki pod nawierzchnig,
— ewentualnie wypehienie dolnej czesci szczelin dylatacyjnych.

9.PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci zgodnie z warunkami zawartej

umowy.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

NORMY

1. PN-B-11112:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa famane do nawierzchni drogowych

2. PN-B-11113:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni
drogowych; piasek

3. PN-B-11213:1997 Materialy kamienne. Elementy kamienne; krawezniki uliczne,
mostowe i drogowe

4.  PN-B-19701:1997 Cement. Cement powszechnego uzytku. Sklad, wymagania
1 ocena zgodnosci

5. PN-B-32250:1988 Materialy budowlane. Woda do betonow i zapraw

10.2. Branzowe Normy

6. BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowywanie

7. BN-80/6775-03/04 Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni drog,
ulic, parkingow 1 torowisk tramwajowych. Krawezniki i obrzeza

8. BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczenie wskaznika piaskowego
9. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rowno$ci nawierzchni planografem i
tata.
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STB 01.12 ELEMENTY WYPOSAZENIA

1. WSTEP

1.3 Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji technicznej s3 wymagania dotyczace wykonania i
odbioru elementéw wyposazenia w zakresie przebudowy segmentu A , przebudowy i
nadbudowy tacznika pomigdzy segmentem A , a segmentem B  budynku Szpitala
Dziecigcego im. $w. Jozefa w Poznaniu, ul. Nowowiejskiego 56/58, budowa pochylni dla
0sOb niepetnosprawnych i zmiana zagospodarowania czgsci terenu w zakresie infrastruktury
technicznej , w tym budowa drog , miejsc parkingowych i ogrodzenia

1.2 Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1

1.3 Zakres robot objetych ST

W zakres robdt wchodzi wykonanie, dostawa 1 montaz kompletnych elementéw
wyposazenia zgodnie z dokumentacjg projektows :

a) tablicy informacyjnej na budynku portierni

b) koszy na $mieci z blachy stalowej nierdzewne;j

1.4 Okreslenia podstawowe
Okres$lenia podane w niniejszej ST sa zgodne z ustawg Prawa budowlanego, wydanymi do
niej rozporzadzeniami wykonawczymi, nomenklaturg Polskich Norm, aprobat technicznych, a
mianowicie :
a) roboty budowlane przy wykonywaniu wyposazenia nalezy rozumie¢ wszystkie prace
budowlane zwigzane z wykonaniem robot zgodnie z ustaleniami projektowymi
b) wykonawca — osoba lub organizacja wykonujagca wyzej wymienione roboty
budowlane
c) procedura — dokument zapewniajacy jakos$é, ,,jak, kiedy, gdzie i kto” procedura moze
by¢ zastapiona przez normy, aprobaty techniczne i instrukcje
d) ustalenia projektowe — ustalenia podane w dokumentacji technicznej, zawierajg dane
opisujace przedmiot i wymagania jakoSciowe przy wykonywaniu elementow
wyposazenia

1.5 Ogolne wymagania dotyczgce robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za ich zgodno$¢ z
dokumentacjg projektowa, ST i poleceniami Inspektora nadzoru.

2. MATERIALY —- OGOLNE WYMAGANIA

2.1 Ogoélne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskania i skladowania

Ogo6lne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskania i sktadowania podano w ST 01.03

»Wymagania ogélne”

2.2 Zakres asortymentowy
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Parametry sktadnikow musza zapewni¢  odpornos¢ na wszelkie wplywy najbardziej
agresywnych czynnikéw klimatycznych.

W sktad podbudowy i konstrukcji nosnej wchodzg elementy systemowe wybranego
producenta.

3. SPRZET

3.1 Ogolne wymagania dotyczace sprzetu
Ogo6lne wymagania dotyczace sprzgtu podano w ST 01.04 ,,Wymagania og6lne”

3.2 Sprzet do wykonania robot

Wykonawca przystepujacy do wykonania robot powinien wykaza¢ si¢ mozliwoscig
korzystania z elektronarzedzi i1 drobnego sprzetu budowlanego. Asortyment sprz¢tu zgodny z
wytycznymi branzowymi producenta elementow.

Wskazuje si¢ Wykonawcy na konieczno$¢ stosowania sprzetu o krotkich terminach realizacji
robot.

4. TRANSPORT

4.1 Ogolne warunki dotyczgce transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ST 01.05 ,,Wymagania ogolne”

Elementy powinny by¢ magazynowane starannie na suchym podktadzie, w pomieszczeniach
krytych 1 zamknigtych, w magazynach poétotwartych lub zamknigtych, suchych 1
przewiewnych, zabezpieczonych przed opadami atmosferycznymi.

Transport materiatéw nalezy wykonaé zgodnie z wymogami aktualnej normy. Srodki
transportu powinny zabezpiecza¢ zatadowane wyroby przed wptywami atmosferycznymi.
Srodki transportu powinny zabezpieczaé zaladowane materiaty przed wplywami
atmosferycznymi i uszkodzeniami mechanicznymi.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1 Ogolne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania robot podano w ST 01.00 ,,Warunki ogolne”

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z umowg oraz za jako$¢
zastosowanych materialow 1 wykonywanych robot, za ich zgodno$§¢ z dokumentacja
projektowa, projektem organizacji robdt montazu dachu nad przejazdem oraz poleceniami
Inspektora nadzoru.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1 Ogolne zasady kontroli jakoSci
Ogolne zasady kontroli jakosci podano w ST 01.00 ,,Wymagania ogdlne”.

6.2 Badania w czasie wykonywania robét
Zakres 1 rodzaj badan nalezy przeprowadza¢ zgodnie z wytycznymi technicznymi i

technologicznymi producenta wybranego systemu.

7. OBMIAR ROBOT
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7.1 Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST 01.00 ,,Wymagania ogdlne”

Zasady przedmiaru i obmiaru robdt zgodnie ze wskazanymi w ,,Przedmiarze robot”
pozycjami katalogowymi.

Roboty tymczasowe i prace towarzyszgce niezbedne do wykonania robdt podstawowych
nalezy kalkulowaé¢ w wycenie robot podstawowych.

7.2 Jednostki i zasady obmiarowania
Obmiar robodt nalezy wykonywaé¢ w jednostkach wskazanych w przedmiarze robot.

7.3 Wielkosci obmiarowe
Wielko$ci obmiarowe okresla si¢ na podstawie dokumentacji projektowej 1 uwzglednieniem
zmian zaakceptowanych przez Inspektora nadzoru i sprawdzonych w naturze.

8. ODBIOR ROBOT

8.1 Ogolne zasady odbioru robot.
Ogolne zasady odbioru robot podano w ST 01.00 ,,Wymagania og6lne”

Podstawe przyjecia elementdéw na budowg stanowia :
a) projekt techniczny
b) dokumenty producenta
C) sprawdzenie oznaczenia wyrobow
d) sprawdzenie stanu powierzchni elementow

8.2 Elementy odbiorowe
W szczego6lnosci powinny by¢ odbierane:
a) wymiary i wymagania jako$ciowe
b) wykonczenie powierzchni
c) prawidlowos¢ potaczen konstrukcyjnych
d) wykonane malowanie
e) prawidlowos¢ wykonania z uwzglgdnieniem stabilnosci
f) stabilno$¢ elementow systemowych, szczelnos$¢, ocena estetyczna i wizualna

8.3 Rodzaje odbiorow robot.
Roboty podlegaja nastgpujacym odbiorom :

b) odbiorowi czesciowemu technicznemu robot

b) odbiorowi koncowemu robot
8.4 Odbior czesciowy techniczny robot
Odbior czegsciowy techniczny polega na ocenie ilosci 1 jakosci wykonanych robot w okresie
rozliczeniowym, zgodnym z harmonogramem realizacji robot i postanowieniami umownymi.
Odbioru czgsciowego technicznego robdt dokonuje sie wedtug zasad okreslonych w umowie.

Odbioru dokonuje Inspektor nadzoru.

8.5 Dokumenty do odbioru koncowego robét
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Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru koncowego robot jest protokot odbioru
sporzadzony wedtug wzoru ustalonego przez Stron¢ Zamawiajaca.

Do odbioru koncowego robdt Wykonawca zobowigzany jest przygotowa¢ dokumenty,
zawierajace w szczegolnosci :

a) rysunki budowlano — wykonawcze z naniesionymi zmianami

b) uwagi i zalecenia Inspektora Nadzoru, udokumentowanie wykonania jego zalecen

¢) Dzienniki budowy i Ksi¢gi obmiaréw

d) wyniki pomiaré6w kontrolnych oraz badan i1 oznaczen laboratoryjnych, atesty
jakosciowe wbudowanych materialow 1 wyrobow

e) ustalenia technologiczne

f) protokoty odbiorow czg¢sciowych technicznych

g) inne dokumenty wymagane przez Stron¢ Zamawiajaca

W przypadku, gdy wedlug komisji roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego
nie beda gotowe do odbioru koncowego robot , komisja w porozumieniu z Wykonawca
wyznaczy ponowny termin odbioru koncowego robot.

Wszystkie zarzadzone przez komisje¢ roboty uzupelniajace beda zestawione wedlug wzoru
ustalonego przez Zamawiajacego.

Termin wykonania robdt uzupetniajacych wyznaczy komisja i1 stwierdzi ich wykonanie.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Podstawg rozliczenia finansowego beda postanowienia zawarte w umowie Wykonawcy z
Zamawiajacym.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Atesty, aprobaty, certyfikaty wynikajace z obowiazujacych przepisow prawa

Warunki techniczne wykonania i odbioru robot budowlano — montazowych — Arkady 1989r.
Karty techniczne i instrukcje stosowania producenta materialow i systemow
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