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Instalacja zasilania klimakonwektorow

Instalacja odprowadzenia skroplin

Informacja dotyczaca bezpieczenstwa i ochrony zdrowia

Przewidywany zakres prac budowlanych

Obiekty istniejgce podlegajace adaptacji lub rozbiorce

Elementy zagospodarowania dziatki mogace stwarza¢ zagrozenie bezpieczenstwa 1
zdrowia ludzi

Informacje dotyczace przewidywanych zagrozefn wystepujacych podczas realizacji robot
budowlanych

Informacje o wydzieleniu 1 oznakowaniu miejsca prowadzenia robot budowlanych

Informacje o sposobie prowadzenia instruktazu pracownikow przed przystgpieniem do
realizacji robot szczegdlnie niebezpiecznych

Okreslenie sposobu przechowywania i przemieszczania materialow , wyrobow,
substancji oraz preparatOw niebezpiecznych na terenie budowy

Wskazanie srodkow technicznych i1 organizacyjnych, zapobiegajacych
niebezpieczenstwom wynikajacym z wykonywania rob6dt budowlanych w strefach
szczegolnego zagrozenia zdrowia lub w ich sgsiedztwie, w tym zapewniajacych
bezpieczng i sprawng komunikacje, umozliwiajaca szybka ewakuacje na wypadek
pozaru, awarii 1 innych zagrozen
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Cze$¢ rysunkowa
Rys.1. Projekt budowlano wykonawczy instalacji chtodzenia — rzut fragmentu piwnicy; skala 1:100

Rys.2. Projekt budowlano wykonawczy instalacji chtodzenia — rzut fragmentéw parteru 1 pigtra 1;
skala 1:100

Rys.3. Projekt budowlano wykonawczy instalacji chtodzenia — rzut fragmentu pigtra 2; skala 1:100
Rys.4. Projekt budowlano wykonawczy instalacji chtodzenia — rzut fragmentu pietra 3; skala 1:100

Rys.5. Projekt budowlano wykonawczy instalacji chtodzenia — rzut fragmentu poddasza, przekroj
A-A, schemat odprowadzenia skroplin; skala 1:100

Rys.6. Projekt budowlano wykonawczy instalacji chlodzenia — rozwinigcie instalacji wody
lodowej; skala -
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1. OPIS TECHNICZNY

1.1. Wstep

1.1.1. Podstawa opracowania

Formalng podstawa wykonania opracowania jest umowa z Inwestorem.

1.1.2. Przedmiot i zakres opracowania

Przedmiotem opracowania jest projekt budowlano wykonawczy instalacji chtodzenia zespotu
pomieszczen na drugim oraz trzecim pigtrze budynku Collegium Minus UAM przy ulicy

Wieniawskiego 1 w Poznaniu.

1.1.3. Wykorzystana dokumentacja

Niniejszy projekt nalezy rozpatrywac tacznie z nastgpujgcymi opracowaniami:

a) Projektem wykonawczym modernizacji Sali XVII w budynku UAM Poznan,
ul. Wieniawskiego 1 opracowanym przez Pracowni¢ Architektoniczng Art Space
ul. Poniatowskiego 20, 62-030 Lubon w kwietniu 2005 r.,

b) Projektem wykonawczym adaptacji Sali wyktadowej na salg posiedzen senatu UAM
oraz projektem wentylacji mechanicznej 1 klimatyzacji pomieszczen kanclerza
i rektoratu. Zeszyt 1 opracowanym przez Studio In s.c. ul. Parkowa 42/1, 51-616
Wroctaw w marcu 2010 r.,

c) Projektem budowlano-wykonawczym instalacji wentylacyjno-klimatyzacyjnej dla Sali
Lubranskiego — aktualizacja, opracowanym przez Pracowni¢ Projektowa Mieczystaw
Porowski w marcu 2013 r.,

d) Projektem regulacji instalacji wody lodowej dla Collegium Minus przy ulicy
Wieniawskiego 1 w Poznaniu opracowanym rownolegle przez ten sam zespot
autorski,

oraz projektami opracowanymi réwnolegle przez Pracowni¢ Architektoniczng Jacek Butat, ul.
Skalna 7, 60-113 Poznan

e) projektem architektonicznym,

f) projektem konstrukcyjnym,

g) projektem instalacji elektrycznej.
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1.1.4. Zalozenia technologiczne

Parametry powietrza w pomieszczeniach dla klimatyzacji przyjeto zgodnie z Polskg Normag
PN-78/B-03421, w szczego6lnosci:

e temperatura pom. dla lata tp=+23 +26 °C
Ilo$¢ 0s6b i wyposazenie przyjeto zgodnie z zagospodarowaniem technologicznym wg projektu
architektonicznego oraz na podstawie uzgodnien z Zamawiajgcym.
Przyjeto, w uzgodnieniu z Zamawiajacym, iz nowoprojektowane odbiorniki chtodu wiaczone

zostang do istniejacej instalacji wody lodowe;j

1.2. Opis projektowanej instalacji chfodzenia

1.2.1. Bilans mocy chlodniczej

Tablica 1. Bilans mocy chlodniczej

Nr klimakonwektora Nr pomieszczenia Catkowita moc lokalizacja
chtodnicza [W]
K-1, K-2 002 2 X 2600 pietro 2
K-3 003 2700 pietro 2
K-4 004 3200 pigtro 2
K-5 005 2600 pietro 2
K-6 006 2600 pietro 2
K-7 007 2600 pigtro 2
K-8 008 2600 pietro 2
K-9 009 2600 pietro 2
K-10, K-11 013 2 X 2600 pigtro 2
K-12, K-13 014 2 x 1800 pigtro 2
K-14, K-15 015 2 x 2200 pigtro 2
K-16, K-17 104 2 x 1800 pietro 3

K-18 105 1200 pigtro 3
K-19, K-20 106 2x 2700 pietro 3

K-21 108 3200 pigtro 3
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K-22 109 2700 pietro 3

K-23 110 4000 pigtro 3

K-24 111 3200 pietro 3
Razem: 60600W

1.2.2. Rozwiazanie projektowe

W pomieszczeniach biurowych opracowywanego obszaru projektuje si¢ klimakonwektory
wodne wentylatorowe podstropowe z systemem automatycznej optymalizacji profilu nawiewu,
oraz armaturg zintegrowang w obudowie fabrycznej klimakonwektora. Klimakonwektory te
zostang wiaczone do istniejagcej instalacji wody lodowe;.

Rurociagi wody lodowej oraz rurociagi odprowadzenia skroplin prowadzone sg po powierzchni
$cian w obudowie zgodnie z projektem architektonicznym.

Dla nowoprojektowanych klimakonwektorow K-1+K-24 projektuje si¢ instalacje wody lodowe;j
0 parametrach tz/tp.=+8/+13°C (woda), wilaczong do istniejacej instalacji wody lodowej
W piwnicy budynku (rys. 1), w przestrzeni technicznej nad salg senatu (rys. 4) oraz na poddaszu
(rys. 5).

Strukture instalacji wody lodowej przedstawiono na rozwinigciu - rys.6, w czesci rysunkowej
opracowania.

W instalacji zasilania klimakonwektorow — na poszczegdlne grupy odbiornikow zgodnie
z tablica 2 projektuje si¢ 3 autonomiczne uktady pompowo-regulacyjne (MPR1+MPR3) z pompa
obiegowa, zaworem regulacyjnym z sitownikiem (dziatajacym jako ogranicznik przeptywu)

niezaleznym od zmian cisnienia w instalacji.

Tablica 2. Przyporzadkowanie klimakonwektorow do MPR

Nr MPR Zasilane klimakonwektory | cCatkowita moc chtodnicza [KW]
MPR1 K-1+K-3 7,9
MPR2 K- 4 +K-20 39,6
MPR3 K-21 + K-24 13,1

Rurociagi nalezy prowadzi¢ w sposob umozliwiajacy naturalng kompensacje wydtuzen

cieplnych.
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Rurociagi nalezy prowadzi¢ ze spadkiem 3 +5 %o, w najwyzszych punktach instalacji projektuje

si¢ odpowietrzenia, w najnizszych odwodnienia.

1.2.3. Materialy i izolacja termiczna rurociaggow

Dla rurociggéw i armatury przyjeto cisnienie robocze rowne 6 bar. Przewody instalacji wody
lodowej nalezy wykona¢ z rur PE-RT/AL/PE-RT, materiat PE-RT z umieszczong posrodku
przekroju przewodu, rurg z aluminium, posiadajacych wspotczynnik chropowatosci wzglednej
k = 0,0004, wspotczynnik przewodnosci cieplnej dla rury 0.40 W/mK oraz maksymalne
parametry pracy 95°C 1 6 bar. Do taczenia stosowac ksztattki systemowe, zaprasowywane albo
inne rownorzedne, wykonane z mosigdzu cynowanego w komplecie z tulejg zaciskowa
Z aluminium lub zlaczki z PPSU, w komplecie z tulejg zaciskowa ze stali nierdzewnej.
Wszystkie ztaczki powinny by¢ wyposazone w system gwarancji proby szczelnosci przy probie
ciSnieniowej (system test pressure prove).
Izolacja termiczna rurociggéw musi spelnia¢ wymagania rozporzadzenia MI z dnia 12.04.2002r
Z poézniejszymi zmianami w sprawie warunkow technicznych, jakim powinny odpowiadac
budynki i ich usytuowanie.
Jako izolacj¢ termiczng instalacji wody lodowej projektuje si¢ izolacj¢ paroszczelna. Grubosci
izolacji dla rurociggdw prowadzonych w budynku nalezy przyjac
- dla $rednicy wewnetrznej di < 22mm - 10 mm,
-22mm < di < 35mm - 15 mm,

- 35mm < di < 100mm — réwna potowie wewnetrznej Srednicy rurociggu

1.2.4. Montaz przewodow

Montaz rurociaggdw w budynku nalezy wykona¢ wykorzystujac standardowy system

zamocowan.

1.2.5. Wytyczne dla sterowania i automatycznej regulacji

W kazdym pomieszczeniu projektuje si¢ sterownik umozliwiajacy indywidualnie sterowanie
pracg klimakonwektora. Lokalizacj¢ sterownikéw nalezy uzgodnié¢ z Inwestorem.
Przed zamo6wieniem nalezy skonsultowa¢ dobor sitownikow zawordéw z projektantem instalacji

chtodzenia lub z Wykonawca.
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1.2.6. Wytyczne dla instalacji elektrycznej

Zapotrzebowanie na moc elektryczng instalacji chtodzenia zawiera zestawienie urzadzen
I materiatéw. Laczne zapotrzebowanie na moc elektryczng wynosi: 2,1 KW (klimakonwektory
i pompy)

Rurociagi instalacji chtodzenia prowadzone w przestrzeni poddasza nalezy zabezpieczy¢ przed
zamarzni¢ciem przez zastosowanie podgrzewu elektrycznego w okresie zimowym —
samoregulujacy przewod grzejny z termostatem.

W  wybranych  pomieszczeniach, w  ktorych  wystepuja  Kkolizje  o$wietlenia

z nowoprojektowanymi klimakonwektorami, nalezy zmieni¢ lokalizacje o$wietlenia.

1.3. Instalacja wod.-kan.

Dla grawitacyjnego odprowadzenia skroplin z projektowanych klimakonwektorow, projektuje
si¢ instalacj¢ kanalizacyjng z rur tworzywowych z PP, wlaczong do istniejacej instalacji
kanalizacyjnej poprzez syfony z zamkni¢ciem przeciwzapachowym do odprowadzenia skroplin.

Rurociagi instalacji kanalizacyjnej nalezy prowadzi¢ ze spadkiem 2% w kierunku odptywu.

1.4. Wytyczne budowlano-konstrukcyjne

Niniejszy projekt realizowany jest rownolegle z projektem branzy architektonicznej

i konstrukcyjnej — punkt 1.1.3e, f, ktory uwzglednia przekazane wytyczne. W szczegdlnosci:

1°/ W celu umozliwienia montazu nowoprojektowanych fragmentéw instalacji wody lodowe;j
nalezy rozebraé, a nastepnie odtworzy¢ fragment Sciany w obszarze:

e Sali Lubranskiego oraz pomieszczen ponizej zgodnie z rys. 6,

e Biura radcoOw prawnych zgodnie z rys. 6,

e Pozostatych pomieszczen wskazanych na rysunkach.

2°/ Otwory prostokatne w przegrodach wykona¢ w technologii zalecanej przez konstruktora.

3°/ Wszystkie przejs$cia rurociagéow przez przegrody nalezy wykona¢ w tulejach ochronnych.

4°/ Zaleca si¢, aby otwory okragle w przegrodach wykona¢ otwornicg, aby nie naraza¢ budynku
na nadmierne drgania mogace spowodowaé powstanie pekniec.

Calos¢ otworowania, demontazu 1 odtworzenia przegrod budowlanych lacznie z kosztorysem

ujeta jest w projekcie architektonicznym i konstrukcyjnym — punkt 1.1.3e, f.
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1.5.

Uwarunkowania p.poz.

Przejscia rurociaggow przez przegrody wydzielenia pozarowego nalezy wykonac

w certyfikowanym systemie przeciwpozarowym lub innym réwnowaznym zachowujac cigglosé

wydzielenia przegrody.

1.6.
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Uwagi koncowe

Ewentualne zmiany w projekcie nalezy bezwzglednie uzgodni¢ z autorem.

Po wykonaniu instalacji klimakonwektorow nalezy przeprowadzi¢ jej regulacje
hydrauliczng. Parametrem nadrz¢dnym sg obliczeniowe przeptywy wody.

Srednice i nastawy zaworéw regulacyjnych moga ulec zmianie na etapie realizacji
w zaleznos$ci od wybranego producenta armatury.

Elementy ukladu sterowania i automatycznej regulacji wchodza w zakres dostawy
urzadzen technologicznych w ramach instalacji chlodzenia.

Po wykonaniu instalacji chtodzenia nalezy jg przeptukac oraz podda¢ probie ci$nieniowe;j.
W przestrzeni nad Salg Lubranskiego oraz w serwerowni rurociggi wody lodowe;j
prowadzi¢ w kanatach — obudowa wodoszczelna z blachy stalowej ocynkowanej

Podczas prac montazowych w przestrzeni poddasza nad salg nalezy zachowac szczegodlna
ostroznos$¢, aby nie uszkodzi¢ stropu (konieczno$¢ rozstawienia pomostow 1 rusztowan).
Obowigzkiem wykonawcoéw instalacji jest dostarczenie wymaganych aktualnych atestow
(dopuszczen , certyfikatow) wszystkich zastosowanych materiatow i urzadzen. Wszelkie
urzadzenia oraz narz¢dzia musza by¢ oznaczone znakiem bezpieczenstwa , a w stosunku
do urzadzen , ktore nie podlegaja obowigzkowi zglaszania do certyfikacji na znak
bezpieczenstwa 1 oznaczania tym znakiem , wykonawca jest zobowigzany dostarczy¢
odpowiednig deklaracj¢ dostawcy zgodnosci tych wyrobow z normami wprowadzonymi
do obowigzkowego stosowania oraz wymaganiami okre§lonymi wtasciwymi przepisami.
Wszelkie instalacje nalezy wykona¢ zgodnie z Prawem Budowlanym, ,, Warunkami
technicznymi, jakim powinny odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie ,, innymi
obowigzujgcymi przepisami , Polskimi Normami wprowadzonymi do obowigzkowego
stosowania , normami 1 innymi dokumentami wskazanymi w Projekcie, ,,Warunkami
technicznymi wykonania i odbioru robot budowlano — montazowych . Tom II . Instalacje

sanitarne 1 przemystowe.” oraz zgodnie ze sztukg budowlang.
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2. Zestawienie urzadzen i materiatéw

2.1. Instalacja zasilania klimakonwektorow

Poz.

Ilos¢
szt.

Nazwa

Uwagi

1

002 Gabinet K-1, K-2

005 Sekretariat K-5

006 Gabinet K-6

007 Sekretariat K-7

008 Gabinet K-8

009 Gabinet K-9

010 Pom. biurowe K-10, K-11

Klimakonwektor podstropowy z systemem automatycznej
optymalizacji profilu nawiewu, w obudowie (powietrze
zasysane od spodu, nawiew od czota urzadzenia)

0 wymiarach HxBxL=240x504x1440mm, ci¢zar 37 kg,

-Qj=2,0kW, Qc = 2,6 kW,

- tp =24°C, ¢ = 50%,

- to/t, = 8/13°C, woda,

- Ap=4,7 kPa

- Ns=0,06 kW, 230 V,

- wentylator EC, §rodkowy bieg, V =450 m?/h,

- Lw(A) =40,0;Lp(A) = 31,0 dB (A), krzywa NR 27, krzywa
NC 25

- dane pomiarowe: swobodne ssanie i nawiew, odstep
urzadzen 5,0 m, kubatura pom. 100 m?, czas pogtosu 0,5 s,
wspot. kierunkowy — §rodek krawedzi

- filtr klasy G1,

- wbudowany w klimakonwektor uktad sterowanych
silnikiem profilowanych kierownic nawiewu dla
optymalizacji predkosci i zasiggu strumienia powietrza
W pomieszczeniu w funkcji chlodzenia. Algorytm
sterowania dynamicznym potozeniem kierownic jako
funkcja predkosci obrotowej wentylatora, temperatury
powietrza nawiewanego, temperatury powietrza w
pomieszczeniu,

- zintegrowana w obudowie klimakonwektora armatura
regulacyjna 1 odcinajaca:

- zawor trojdrogowy z sitownikiem 3-punktowym,
230V, ky = 1,6 m*/h,
- zawOr nastawny, ky = 1,45 m*/h,
- zawor kulowy, ky = 6,7 m*h
- strona przytaczenia wody lodowej:
- lewa: K-1, K-2, K-5, K-6, K-7, K-8, K-9, K-11
- prawa: K-10
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Poz.

Ilos¢
szt.

Nazwa

Uwaygi

Sterownik na$cienny z mozliwo$cig pltynnej regulacji
wentylatora oraz mozliwo$cig programowania dziatania
klimakonwektoréw w uktadzie tygodniowym

003 Sekretariat K-3
106 Pom. biurowe K-19, K-20
109 Pom. biurowe K-22

Klimakonwektor podstropowy z systemem automatycznej
optymalizacji profilu nawiewu, w obudowie (powietrze
zasysane od spodu, nawiew od czota urzadzenia)

o wymiarach HxBxL= 240x504x1590mm, ci¢zar 43 kg,

-Qj=2,3kW, Qc =2,7 kW,

- tp =24°C, ¢ = 50%,

- t./tp = 8/13°C, woda,

- Ap =0,9 kPa

- Ns=0,07 kW, 230 V,

- wentylator EC, $rodkowy bieg, V = 600 m*/h,

- Lw(A) = 44,0;Lp(A) = 36,0 dB (A), krzywa NR 32, krzywa
NC 30

- dane pomiarowe: swobodne ssanie i nawiew, odstep
urzadzen 5,0 m, kubatura pom. 100 m?, czas pogtosu 0,5 s,

- filtr Klasy G1,

- wbudowany w klimakonwektor uktad sterowanych
silnikiem profilowanych kierownic nawiewu dla
optymalizacji predkosci 1 zasiegu strumienia powietrza
W pomieszczeniu w funkcji chlodzenia. Algorytm
sterowania dynamicznym potozeniem kierownic jako
funkcja predkosci obrotowej wentylatora, temperatury
powietrza nawiewanego, temperatury powietrza w
pomieszczeniu,

- zintegrowana w obudowie klimakonwektora armatura
regulacyjna 1 odcinajaca:

- zawoOr trojdrogowy z sitownikiem 3-punktowym,
230V, ky = 4,0 m3/h,
- zawOr nastawny, kv = 2,2 m3/h,
- zawor kulowy, ky = 6,7 m*h
- strona przytaczenia wody lodowe;:
- lewa: K-3
- prawa:K-19, K-20, K-22

Sterownik nascienny z mozliwoscig pltynnej regulacji
wentylatora oraz mozliwoscig programowania dziatania
klimakonwektorow w uktadzie tygodniowym
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Ilos¢

Poz. szt

Nazwa

Uwagi

004 Gabinet K-4
108 Pom. biurowe K-21
111 Pom. biurowe K-24

Klimakonwektor podstropowy z systemem automatycznej
optymalizacji profilu nawiewu, w obudowie (powietrze
zasysane od spodu, nawiew od czota urzadzenia)

o wymiarach HxBxL= 240x504x1740mm, ci¢zar 47 kg

- Qi =2,7kW, Q¢ = 3,2 kW,

- tp =24°C, ¢ = 50%,

- to/tp = 8/13°C, woda,

- Ap = 1,4 kPa

- Ns=0,08 kW, 230V,

- wentylator EC, $rodkowy bieg, V = 650 m*/h,

- Lw(A) = 44,0;Lp(A) = 36,0 dB (A), krzywa NR 31, krzywa
NC 29

- dane pomiarowe: swobodne ssanie i nawiew, odstep
urzadzen 5,0 m, kubatura pom. 100 m?, czas poglosu 0,5 s,

- filtr Klasy G1,

- wbudowany w klimakonwektor uktad sterowanych
silnikiem profilowanych kierownic nawiewu dla
optymalizacji predkosci i zasiggu strumienia powietrza
W pomieszczeniu w funkcji chtodzenia. Algorytm
sterowania dynamicznym potozeniem kierownic jako
funkcja predkosci obrotowej wentylatora, temperatury
powietrza nawiewanego, temperatury powietrza w
pomieszczeniu,

- zintegrowana w obudowie klimakonwektora armatura
regulacyjna 1 odcinajaca:

- zawoOr trojdrogowy z sitownikiem 3-punktowym,
230V, ky = 4,0 m3/h,
- zawOr nastawny, kv = 2,2 m3/h,
- zawor kulowy, ky = 6,7 m*h
- strona przyltaczenia wody lodowej:
- lewa: K-4
- prawa: K-21, K-24

Sterownik nascienny z mozliwoscig pltynnej regulacji
wentylatora oraz mozliwos$cig programowania dziatania
klimakonwektorow w uktadzie tygodniowym

dr hab. inz. Mieczystaw Porowski, prof. nadzw. PP, mgr inz. Patryk Firlej, mgr inz. Lukasz Sosinski

12




Ilos¢

Poz. szt

Nazwa

Uwagi

011 Pom. biurowe K-12, K-13
104 Pom. biurowe K-16, K-17

Klimakonwektor podstropowy z systemem automatycznej
optymalizacji profilu nawiewu, w obudowie (powietrze
zasysane od spodu, nawiew od czota urzadzenia)

o wymiarach HxBxL=240x504x710mm, ci¢zar 29 kg

-Qj=15kW, Q. =1,8 kW,

- tp = 24°C, 9 = 50%,

- t./t, = 8/13°C, woda,

- Ap=3,3 kPa

- Ns=0,06 kW, 230 V,

- wentylator EC, §rodkowy bieg, V = 340 m*/h,

- Lw(A) = 38,0; Lp(A) = 29,0 dB (A), krzywa NR 25,
krzywa NC 23,

- dane pomiarowe: swobodne ssanie i nawiew, odstep
urzadzen 5,0 m, kubatura pom. 100 m?, czas poglosu 0,5 s,

- filtr klasy G1,

- wbudowany w klimakonwektor uktad sterowanych
silnikiem profilowanych kierownic nawiewu dla
optymalizacji predkosci i zasiggu strumienia powietrza
W pomieszczeniu w funkcji chlodzenia. Algorytm
sterowania dynamicznym potozeniem kierownic jako
funkcja predkosci obrotowej wentylatora, temperatury
powietrza nawiewanego, temperatury powietrza w
pomieszczeniu,

- zintegrowana w obudowie klimakonwektora armatura
regulacyjna i odcinajaca:

- zawoOr trojdrogowy z sitownikiem 3-punktowym,
230V, ky = 1,6 m3/h,
- zawor nastawny, ky = 1,45 m?/h,
- zawor kulowy, ky = 6,7 m*/h
- strona przytagczenia wody lodowe;:
- lewa: K-12, K-16, K-17
- prawa: K-13

Sterownik nascienny z mozliwo$cia plynnej regulacji
wentylatora oraz mozliwo$cig programowania dzialania
klimakonwektorow w uktadzie tygodniowym

dr hab. inz. Mieczystaw Porowski, prof. nadzw. PP, mgr inz. Patryk Firlej, mgr inz. Lukasz Sosinski

13




Ilos¢

Poz. szt

Nazwa

Uwagi

012 Pom. biurowe K-14, K-15

Klimakonwektor podstropowy z systemem automatycznej
optymalizacji profilu nawiewu, w obudowie (powietrze
zasysane od spodu, nawiew od czota urzadzenia)

0 wymiarach HxBxL= 240x504x860mm, ci¢zar 33 kg

-Qi=1,7kW, Qc = 2,2 kW,

- tp =24°C, ¢ = 50%,

- to/tp = 8/13°C, woda,

- Ap = 3,0 kPa

- Ns=0,06 kW, 230 V,

- wentylator EC, $rodkowy bieg, V =400 m*/h,

- Lw(A) = 39,0; Lp(A) = 30,0 dB (A), krzywa NR 27,
krzywa NC 25

- dane pomiarowe: swobodne ssanie i nawiew, odstep
urzadzen 5,0 m, kubatura pom. 100 m?, czas poglosu 0,5 s,

- filtr Klasy G1,

- wbudowany w klimakonwektor uktad sterowanych
silnikiem profilowanych kierownic nawiewu dla
optymalizacji predkosci 1 zasiegu strumienia powietrza
W pomieszczeniu w funkcji chtodzenia. Algorytm
sterowania dynamicznym polozeniem kierownic jako
funkcja predkosci obrotowej wentylatora, temperatury
powietrza nawiewanego, temperatury powietrza w
pomieszczeniu,

- zintegrowana w obudowie klimakonwektora armatura
regulacyjna 1 odcinajaca:

- zawoOr trojdrogowy z sitownikiem 3-punktowym,
230V, ky = 1,6 m*/h,
- zawOr nastawny, ky = 1,45 m*/h,
- zawor kulowy, ky = 6,7 m*h
- strona przytaczenia wody lodowe;:
- lewa: K-15
- prawa: K14

Sterownik nascienny z mozliwoscia ptynnej regulacji
wentylatora oraz mozliwoscig programowania dziatania
klimakonwektorow w uktadzie tygodniowym

dr hab. inz. Mieczystaw Porowski, prof. nadzw. PP, mgr inz. Patryk Firlej, mgr inz. Lukasz Sosinski
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Ilos¢

Poz. szt

Nazwa

Uwagi

105 Pom. biurowe K-18

Klimakonwektor podstropowy z systemem automatycznej
optymalizacji profilu nawiewu, w obudowie (powietrze
zasysane od spodu, nawiew od czota urzadzenia)

o wymiarach HxBxL= 240x504x990mm, ci¢zar 24 kg

-Qj=1,0kW, Qc =1,2 kW,

- tp =24°C, ¢ = 50%,

- to/tp = 8/13°C, woda,

- Ap=1,3 kPa

- Ns=0,03 kW, 230V,

- wentylator EC, srodkowy bieg, V =230 m?/h,

- Lw(A) = 38,0; Lp(A) = 29,0 dB (A), krzywa NR 26,
krzywa NC 24

- dane pomiarowe: swobodne ssanie i nawiew, odstep
urzadzen 5,0 m, kubatura pom. 100 m?, czas poglosu 0,5 s,

- filtr Klasy G1,

- wbudowany w klimakonwektor uktad sterowanych
silnikiem profilowanych kierownic nawiewu dla
optymalizacji predkosci 1 zasiegu strumienia powietrza
W pomieszczeniu w funkcji chtodzenia. Algorytm
sterowania dynamicznym polozeniem kierownic jako
funkcja predkosci obrotowej wentylatora, temperatury
powietrza nawiewanego, temperatury powietrza w
pomieszczeniu,

- zintegrowana w obudowie klimakonwektora armatura
regulacyjna 1 odcinajaca:

- zawoOr trojdrogowy z sitownikiem 3-punktowym,
230V, ky = 1,6 m*/h,
- zawOr nastawny, ky = 1,45 m*/h,
- zawor kulowy, ky = 6,7 m*h
- strona przytaczenia wody lodowej: prawa

Sterownik nascienny z mozliwoscig pltynnej regulacji
wentylatora oraz mozliwoscig programowania dziatania
klimakonwektoréw w uktadzie tygodniowym

dr hab. inz. Mieczystaw Porowski, prof. nadzw. PP, mgr inz. Patryk Firlej, mgr inz. Lukasz Sosinski
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Ilos¢

Poz. szt

Nazwa

Uwagi

110 Pom. biurowe K-23

Klimakonwektor podstropowy z systemem automatycznej
optymalizacji profilu nawiewu, w obudowie (powietrze
zasysane od spodu, nawiew od czota urzadzenia)

o wymiarach HxBxL= 240x504x1890mm, ci¢zar 52 kg

- Qi = 3,3 kW, Q¢ = 4,0 kW,

- tp =24°C, ¢ = 50%,

- to/tp = 8/13°C, woda,

- Ap=2,3 kPa

- Ns=0,12 kW, 230 V,

- wentylator EC, $rodkowy bieg, V = 780 m*/h,

- Lw(A) = 44,0; Lp(A) = 35,0 dB (A), krzywa NR 31,
krzywa NC 29

- dane pomiarowe: swobodne ssanie i nawiew, odstep
urzadzen 5,0 m, kubatura pom. 100 m?, czas poglosu 0,5 s,

- filtr Klasy G1,

- wbudowany w klimakonwektor uktad sterowanych
silnikiem profilowanych kierownic nawiewu dla
optymalizacji predkosci 1 zasiegu strumienia powietrza
W pomieszczeniu w funkcji chtodzenia. Algorytm
sterowania dynamicznym polozeniem kierownic jako
funkcja predkosci obrotowej wentylatora, temperatury
powietrza nawiewanego, temperatury powietrza w
pomieszczeniu,

- zintegrowana w obudowie klimakonwektora armatura
regulacyjna 1 odcinajaca:

- zawoOr trojdrogowy z sitownikiem 3-punktowym,
230V, kv = 4,0 m*h,
- zawOr nastawny, kv = 2,2 m3/h,
- zawor kulowy, ky = 6,7 m*h
- strona przytaczenia wody lodowej: prawa

Sterownik nascienny z mozliwo$cia plynnej regulacji
wentylatora oraz mozliwo$cig programowania dzialania
klimakonwektorow w uktadzie tygodniowym

dr hab. inz. Mieczystaw Porowski, prof. nadzw. PP, mgr inz. Patryk Firlej, mgr inz. Lukasz Sosinski
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Ilos¢

Poz. szt.

Nazwa

Uwaygi

Modut pompowo-regulacyjny (MPR-1):

zawor regulacyjny dwudrogowy z funkcjg ograniczenia
maksymalnej warto$¢ przeptywu, Dn 25, V = 1,37 m*/h,
Z kr6¢cami pomiarowymi, z sitownikiem, 24 V, sygnat
cigglty 0+ 10

pompa obiegowa bezdtawnicowa o wysokiej sprawnosci
z silnikiem EC i automatycznym dopasowaniem
wydajnosci, V =1,37 m®h, Ap= 37,1 kPa, Ns = 0,08 kW,
230V

zawoOr zwrotny, Dn 20, ky = 6,7 m*/h,

kulowy zawor odcinajacy Dn 40 — 4 szt.

filtr siatkowy, Dn 40

termomanometr tarczowy z kré¢cem tylnym,

zakres 0 + 50°C, 0 + 6 bar — 1 szt.

manometr tarczowy z kro¢cem dolnym,

zakres 0 + 6 bar — 2 szt.

termometr tarczowy z kré¢cem tylnym,

zakres 0 ++50°C — 2 szt.

Modut pompowo-regulacyjny (MPR-2):

zawor regulacyjny dwudrogowy z funkcja ograniczenia
maksymalnej warto$¢ przeptywu, Dn 40 V = 6,86 m*/h,
z kro¢cami pomiarowymi, z sitownikiem, 24 V, sygnat
cigglty 0 + 10

pompa obiegowa bezdtawnicowa o wysokiej sprawnosci
z silnikiem EC i automatycznym dopasowaniem
wydajnosci, V =6,86 m3/h, Ap= 44,5 kPa, Ns = 0,3 kW,
230V

zawor zwrotny, Dn 40, ky = 29,0 m*/h,

kulowy zawor odcinajacy Dn 50 — 4 szt.

filtr siatkowy, Dn 50

termomanometr tarczowy z kro¢cem tylnym,

zakres 0 + 50°C, 0 +~ 6 bar — 1 szt.

manometr tarczowy z kro¢cem dolnym,

zakres 0 + 6 bar — 2 szt.

termometr tarczowy z kroé¢cem tylnym,

zakres 0 ++50°C — 2 szt.

dr hab. inz. Mieczystaw Porowski, prof. nadzw. PP, mgr inz. Patryk Firlej, mgr inz. Lukasz Sosinski
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Poz.

Ilos¢
szt.

Nazwa

Uwaygi

10

Modut pompowo-regulacyjny (MPR-3):

e zawor regulacyjny dwudrogowy z funkcjg ograniczenia
maksymalnej warto$¢ przeptywu, Dn 32, V = 2,18 m?/h,
Z kr6¢cami pomiarowymi, z sitownikiem, 24 V, sygnat
cigglty 0+ 10

e pompa obiegowa bezdtawnicowa o wysokiej sprawnos$ci

z silnikiem EC i automatycznym dopasowaniem

wydajnosci, V =2,18 m3h, Ap= 31,5 kPa, Ns = 0,08 kW,

230V

zawoOr zwrotny, Dn 25, ky = 11,9 m*/h,

kulowy zawor odcinajacy Dn 40 — 4 szt.

filtr siatkowy, Dn 40

termomanometr tarczowy z kré¢cem tylnym,

zakres 0 + 50°C, 0 + 6 bar — 1 szt.

e manometr tarczowy z kré¢cem dolnym,
zakres 0 + 6 bar — 2 szt.

e termometr tarczowy z kro¢cem tylnym,
zakres 0 ++50°C — 2 szt.

11

Odpowietrznik automatyczny z zaworem stopowym Dn 15

12

Zbiornik odpowietrzajacy nieprzeptywowy poj. 3dm?®

13

Zawor spustowy z korkiem 1 ztaczka do weza, Dnl5

14

Przepustnica odcinajgca miedzykotnierzowa , Dn 80 materiat :

e korpus — zeliwo szare GG 25
e wyktadzina— EPDM
e naped reczny

15

Rura wielowarstwowa z wktadka aluminiowa
PERT/AL/PERT - w izolacji termicznej:

$ 25x2,5 | ~30 m,
$ 32x3,0 | ~ 87 m,
$ 40x4,0 | ~41 m,
¢ 50x4,5 | ~130 m,
¢ 63%6,0 | ~41 m,
$ 75x7,5 I~ 8m,
$ 90x8,5 I~ 1m,
$ 110x10,0 I~ 115m
Uwagi:

1. Izolacja termiczna wg pkt 1.2.3 opracowania
2. Ogrzewanie elektryczne kablami grzejnymi wg pkt 1.2.6
opracowania

Uwaga:

Przed zaméwieniem nalezy skonsultowa¢ doboér sitownikow
zawordw z projektantem instalacji chtodzenia lub

z Wykonawca

dr hab. inz. Mieczystaw Porowski, prof. nadzw. PP, mgr inz. Patryk Firlej, mgr inz. Lukasz Sosinski

18




2.2. Instalacja odprowadzenia skroplin

Poz. | Ilosé i
Nazwa Uwagi
szt.
1 3 Syfon suchy do odprowadzenia skroplin z zamknigciem
przeciwzapachowym, przytacze ¥32/40 mm
2 Rura tworzywowa polipropylenowa

- PP 50x4,6 ~ 120,0 m

dr hab. inz. Mieczystaw Porowski, prof. nadzw. PP, mgr inz. Patryk Firlej, mgr inz. Lukasz Sosinski
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3. INFORMACJA DOTYCZACA BEZPIECZENSTWA | OCHRONY
ZDROWIA

3.1 Przewidywany zakres prac budowlanych

W ramach niniejszej inwestycji przewiduje si¢ nastgpujace prace budowlane:

wykonanie przeku¢ w §cianach i stropach (wlacznie z otworami montazowymi),
wykonanie bruzd instalacyjnych do utozenia rurociggéw instalacji wody lodowej,
montaz urzadzen klimatyzacyjnych

- klimakonwektory wentylatorowe;

wykonanie instalacji wody lodowej (system zamocowan, montaz rur i armatury,
proba szczelno$ci, zabezpieczenie antykorozyjne, wykonanie uszczelnien przy
przejSciu przez S$ciany wydzielenia pozarowego, izolacja termiczna rurociggow,
uruchomienie i regulacja instalacji),

prace odtworzeniowe (zasklepienia bruzd i1 otworow w S$cianach, zasklepianie
otworéw montazowych, prace malarskie),

prace porzadkowe.

3.2 Obiekty istniejgce podlegajgce adaptacji lub rozbioérce

Na terenie objetym inwestycja nie ma obiektow kubaturowych podlegajacych adaptacji lub

rozbidrce.

3.3 Elementy zagospodarowania dziatki mogace stwarza¢ zagrozenie
bezpieczenstwa i zdrowia ludzi

Istniejace 1 projektowane elementy zagospodarowania dzialki zaréwno w trakcie

prowadzenia robot jak 1 po ich zakonczeniu nie stwarzaja zagrozenia bezpieczenstwa

i zdrowia ludzi.

3.4 Informacje dotyczace przewidywanych zagrozen wystepujacych podczas
realizacji robét budowlanych

dr hab. inz. Mieczystaw Porowski, prof. nadzw. PP, mgr inz. Patryk Firlej, mgr inz. Lukasz Sosinski 20



Istnieje ryzyko powstania zagrozenia bezpieczenstwa i zdrowia ludzi podczas
wykonywania robét, przy ktorych wystepuje ryzyko upadku z wysokosci ponad 5,0 m.

Podczas wykonywania robot nalezy zwrocic¢ szczeg6lng uwage na nastepujace aspekty:

na powierzchniach wzniesionych powyzej 1,0m nad poziomem podlogi lub ziemi
powinny by¢ zainstalowane balustrady na wys. 1,Im 1 krawezniki na wysokosci co
najmniej 0,15m, pomigdzy porgcza i kraweznikiem powinna by¢ umieszczona w potowie
wysokosci poprzeczka uniemozliwiajaca wypadniecie 0sob,

jezeli ze wzgledu na rodzaj 1 warunki wykonywanej pracy nie mozliwe jest
zainstalowanie balustrad, nalezy stosowac inne skuteczne $srodki ochrony pracownikow
przed upadkiem z wysokosci odpowiednie do rodzaju wykonywanych prac,

prace na wysokosciach powinny by¢ tak organizowane aby nie zmusza¢ pracownika do
wychylania si¢ poza obrys urzadzenia na ktérym stoi,

przy pracach wykonywanych na rusztowaniach przy wysokosci powyzej 2,0 m , nalezy w
szczegolnoSci zapewni¢ bezpieczenstwo przy komunikacji pionowej 1 dojscia do
stanowiska pracy, zapewni¢ stabilno$¢ rusztowania i odpowiednig ich wytrzymatosc,
nalezy zapewni¢ stosowanie przez pracownikow odpowiedniego do rodzaju
wykonywanych prac, sprzetu chronigcego przed upadkiem z wysokosci,

nalezy zapewni¢ stosowanie przez pracownikow hetmow ochronnych przeznaczonych do
pracy na wysokosciach,

z uwagi na delikatng konstrukcje stropu nad Salg im. Lubranskiego nalezy rozstawi¢
rusztowania 1 podesty uniemozliwiajac jego uszkodzenie. Wszystkie prace w przestrzeni

poddasza nalezy wykonywac bez obecnosci oséb w Sali im. Lubranskiego.

Istnieje ryzyko powstania zagrozenia bezpieczenstwa 1 zdrowia ludzi podczas
wykonywania robdét przy prowadzeniu, ktorych wystepuja dzialania substancji
szkodliwych.

Podczas wykonywania robodt nalezy zwroci¢ szczegolng uwage na nastepujace aspekty:

materialy niebezpieczne nalezy przechowywa¢ w miejscach 1 opakowaniach
przeznaczonych do tego celu i odpowiednio oznakowanych,

w czasie transportu, sktadowania 1 stosowania materialow niebezpiecznych nalezy
stosowac¢ odpowiednie §rodki ochrony zbiorowej 1 indywidualnej chronigce pracownikow

przed szkodliwym lub niebezpiecznym dzialaniem tych materiatow.

dr hab. inz. Mieczystaw Porowski, prof. nadzw. PP, mgr inz. Patryk Firlej, mgr inz. Lukasz Sosinski 21



3.5 Informacje o wydzieleniu i oznakowaniu miejsca prowadzenia robo6t
budowlanych

Miejsca w ktorych wystepuja zagrozenia dla pracownikéw, powinny by¢ oznakowane
widocznymi barwami i/lub znakami bezpieczenstwa, zgodnie z PN. Znaki bezpieczenstwa
powinny by¢ umieszczone odpowiednio do linii wzroku — w miejscu lub w najblizszym
otoczeniu okreslonego zagrozenia. Jezeli takie oznakowanie nie jest wystarczajgce miejsca
niebezpieczne powinny by¢ wylaczone z uzytkowania poprzez ich odpowiednie
wygrodzenie. Bezwzglednie wylaczenie z uzytkowania jest konieczne podczas prowadzenia

prac w przestrzeni poddasza nad Salg im. Lubranskiego.

3.6 Informacje o sposobie prowadzenia instruktazu pracownikéw przed
przystapieniem do realizacji robot szczegodlnie niebezpiecznych

Instruktaz powinien okresla¢ przede wszystkim:

e zasady postgpowania w przypadku wystapienia zagrozenia,

e konieczno$¢ stosowania przez pracownikow $rodkdw ochrony indywidualne;,
zabezpieczajacej przed skutkami zagrozen,

e zasady bezposredniego nadzoru nad pracami szczegllnie niebezpiecznymi przez
wyznaczone w tym celu osoby,

e imienny podziat pracy,

e kolejnos¢ wykonywania zadan,

e wymagania bezpieczenstwa i higieny pracy przy poszczeg6lnych czynnosciach.

Przed rozpoczgciem robot osoba kierujaca robotami powinna ustali¢ w podpisanym przez

pracownikow protokole szczegdtowe warunki bezpieczenstwa i higieny pracy, z podziatlem

obowiagzkow w tym zakresie.

O prowadzonych robotach oraz o niezbednych s$rodkach bezpieczenstwa, jakie nalezy

stosowa¢ w czasie trwania prac, osoba kierujagca robotami powinna poinformowaé

pracownikow przebywajacych lub mogacych przebywac na terenie prowadzenia robdt albo

W jego sasiedztwie.

dr hab. inz. Mieczystaw Porowski, prof. nadzw. PP, mgr inz. Patryk Firlej, mgr inz. Lukasz Sosinski 22



3.7 Okreslenie sposobu przechowywania i przemieszczania materialow, wyrobow,
substancji oraz preparatow niebezpiecznych na terenie budowy

materiaty niebezpieczne nalezy przechowywa¢ w miejscach 1 opakowaniach
przeznaczonych do tego celu i odpowiednio oznakowanych,

w czasie transportu, sktadowania i stosowania materiatow niebezpiecznych nalezy
stosowa¢ odpowiednie $rodki ochrony zbiorowej 1 indywidualnej chronigce
pracownikow przed szkodliwym lub niebezpiecznym dziataniem tych materiatow,
pakowanie, sktadowanie, zatadunek 1 transport materialdow niebezpiecznych z innymi
materialami stwarzajagcymi dodatkowe zagrozenie na skutek wzajemnego oddzialywania
tych materialow w przypadku uszkodzenia opakowania jest niedopuszczalne,

w magazynach powinny by¢ wywieszone instrukcje okreslajace sposob sktadowania,
pakowania, zatadunku i transportu materiatow niebezpiecznych,

pomieszczenia przeznaczone do sktadowania lub stosowania materiatdéw niebezpiecznych
pod wzgledem pozarowym lub wybuchowym oraz w ktérych istnieje niebezpieczenstwo
wydzielania si¢ substancji trujacych albo tworzacych z powietrzem mieszaniny
wybuchowe powinny by¢ wyposazone w urzadzenia zapewniajace sygnalizacje o
zagrozeniach oraz odpowiednig wentylacj¢. Ponadto powinny by¢ wyposazone w sprzet i
srodki gasnicze, $rodki neutralizujgce, apteczki oraz  S$rodki ochrony zbiorowej i

indywidualnej, stosowanie do wystepujacych zagrozen.

Sposob sktadowania i stosowania materialow niebezpiecznych powinien zapewnic:

zachowanie temperatury, wilgotnosci wzglednej 1 ochrong przed nastonecznieniem
stosownie do rodzaju materiatow 1 ich wtasciwosci,

przestrzeganie ograniczen dotyczacych wspolnego sktadowania i stosowania materialow,
ograniczenie ilosci jednoczesnie sktadowanych materiatéw do ilosci dopuszczalnej dla
danego materiatu i danego pomieszczenia,

przestrzegania zasad rotacji z zachowaniem dopuszczalnego czasu skladowania
poszczegbdlnych materiatow,

zachowanie dodatkowych wymagan specyficznych dla sktadowania materiatow 1 ich
stosowania,

rozmieszczenie materialdow w sposob umozliwiajacy prowadzenie kontroli sktadowania

materialow.
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3.8 Wskazanie srodkéw technicznych i organizacyjnych, zapobiegajacych
niebezpieczenstwom wynikajagcym z wykonywania robét budowlanych
w strefach szczegdélnego zagrozenia zdrowia lub w ich sasiedztwie, w tym
zapewniajgcych bezpieczng i sprawng komunikacje, umozliwiajacg szybka
ewakuacje na wypadek pozaru, awarii i innych zagrozen

stanowiska pracy powinny by¢ urzadzone stosownie do rodzaju wykonywanych na nich
czynnosci, przy czym wymiary wolnej powierzchni stanowiska pracy powinny zapewnic
pracownikom swobod¢ ruchu wystarczajaca do wykonywania pracy w sposob
bezpieczny, z uwzglednieniem wymagan ergonomii,

stanowiska pracy, na ktorych wystepuje ryzyko pozaru, wybuchu, upadku lub wyrzucenia
przedmiotow albo wydzielenia si¢ substancji szkodliwych dla zdrowia lub
niebezpiecznych, powinny by¢ zaopatrzone w urzadzenia ochronne zapewniajace
ochrong pracownikow przed skutkami tego ryzyka,

stanowiska pracy, na ktérych wykonywane prace powoduja wystepowanie czynnikéw
szkodliwych dla zdrowia lub niebezpiecznych, powinny by¢ tak usytuowane
| zorganizowane, aby pracownicy zatrudnieniu na innych stanowiskach nie byli narazeni
na te czynniki,

na stanowiskach pracy nalezy zapewni¢ wynikajacg z technologii powierzchni¢ oraz
odpowiednie urzadzenia pomocnicze przeznaczone na skladowanie materiatow,
wyrobow, narzedzi i odpadow,

drogi 1 przejScia powinny posiada¢ wymiary odpowiednie do liczby potencjalnych
uzytkownikow oraz rodzajow i wielkosci stosowanych urzadzen transportowych
| przemieszczanych tadunkow. Minimalne wymiary drog i przejs¢ okresla PN,

drog, przejs¢ i dojazdéw pozarowych nie wolno zastawia¢ materiatami, $rodkami
transportu, sprz¢tem i innymi przedmiotami,

osoba kierujgca robotami jest obowigzana zapewni¢ drogi ewakuacyjne ze wszystkich
miejsc, w ktorych moga przebywac pracownicy, umozliwiajgce szybkie wydostanie si¢
pracownikOw na otwartg przestrzen,

osoba kierujgca robotami zobowigzana jest zapewni¢ ochrone obiektow budowlanych
i urzadzen technicznych przed gromadzeniem si¢ tadunkéw 1 wyladowaniami

elektrycznosci statycznej stwarzajacymi zagrozenie w Srodowisku pracy.
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