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3. WSTEP
3.1. PRZEDMIOT SPRCYFIKAC]I TECHNICZNE]

Przedmiotem opracowania jest specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robot zwigzanych z
remontem generalnym Domu Studenckiego ,,Hanka” Al. Niepodlegtosci 26, 61-714 Poznan.
Zakres robot objetych niniejsza specyfikacja techniczng dotyczy branzy automatyki :

- wykonanie rozdzielnic automatyki zgodnie ze schematami projektu wykonawczego
- wykonanie tras kablowych i utozenie okablowania
- dostawa, montaz i podtaczenie obustronne elementéw automatyki
- montaz i okablowanie z obustronnym podtgczeniem dostarczonej przez producenta central
wentylacyjnych automatyki
- montaz rozdzielnic automatyki
- montaz potgczen wyréwnawczych
- wykonanie grafik i uruchomienie systemu BMS
3.2. ZAKRES STOSOWANIA SPECYFIKAC]I TECHNICZNE]

Niniejsza specyfikacja techniczna (ST), stanowi zbiér wymagan technicznych i organizacyjnych
dotyczacych procesow realizacji i kontroli jakosci robét, zastosowanie ST warunkuje uzyskaniem
odpowiednich cech eksploatacyjnych budowli.

Integralne czesci opracowania stanowia : projekt wykonawczy automatyki
3.3. OKRESLENIA PODSTAWOWE

W niniejszej specyfikacji uzyto okreslen, ktére zostaty zdefiniowane w nastepujacych przepisach :

- USTAWA z dnia 7 lipca 1994 roku — ,,Prawo Budowlane” ( Dz.U. Nr 89, poz. 414 z pdzniejszymi
zmianami )

- USTAWA , Prawo energetyczne” z 10 kwietnia 1997 roku z pdzniejszymi zmianami

- PN-IEC 6-364-1:2000 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych

Aprobata techniczna

pozytywna ocena techniczna wyrobu, stwierdzajaca jego przydatnosé do
stosowania w budownictwie

obiekt budowlany, ktéry jest trwale zwigzany z gruntem, wydzielony z

Budynku

v przestrzeni za pomocg przegrod budowlanych oraz posiada fundamenty i dach
Budowie wykonanie obiektu budowlanego w okreslonym miejscu
Robotach budowa, a takze prace polegajace na przebudowie, montazu, remoncie lub

budowlanych

rozbidrce obiektu budowlanego

Certyfikat zgodnosci

dokument wydany przez notyfikowang jednostke certyfikujaca, potwierdzajacy,
ze wyrob i proces jego wytwarzania sg zgodne ze zharmonizowang specyfikacjg
techniczng

Deklaracja zgodnosci

oswiadczenie producenta lub jego upowaznionego przedstawiciela
stwierdzajace na jego wytaczng odpowiedzialnos¢, ze wyrdb jest zgodny
zharmonizowang specyfikacja techniczna

Teren budowy

przestrzen w ktérej prowadzone sg roboty budowlane wraz z przestrzenig
zajmowang przez urzgdzenia zaplecza budowy.

Dokument
odniesienia

nalezy przez to rozumie¢, Norme Polska lub Branzowg wzglednie aprobate
techniczng

Dziennik budowy

dziennik wydany zgodnie z obowigzujacymi przepisami, stanowigcy urzedowy
dokument przebiegu robdt budowlanych oraz zdarzen i okolicznosci
zachodzacych w toku wykonywania robot

Instrukcja
bezpiecznego
wykonywania robot

sposob zapobiegania zagrozeniom zwigzanym z wykonywaniem robot
budowlanych oraz sposéb postepowania w przypadku wystgpienia tych
zagrozen

Inwestor

osoba reprezentujaca interesy Zamawiajacego przedsiewziecia, akceptujaca
poczynania Wykonawcy na budowie, zatwierdzajgca ewentualnie korygujaca je

Kierownik Budowy

osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania robotami i
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do wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu

Ksiega Obmiarow

akceptowany przez Inspektora zeszyt z ponumerowanymi stronami stuzacy do
wpisywania przez Wykonawce obmiaréw wykonywanych robét w formie
wyliczen, szkicéw i ewentualnie dodatkowych zatgcznikdw; wpisy w Ksiedze
Obmiaréw podlegajg potwierdzeniu przez Inspektora

wszelkie materiaty naturalne i wytwarzane, jak rowniez tworzywa i wyroby

Materiaty niezbedne do wykonywania robdt zgodnie z dokumentacja projektows i
specyfikacjami technicznymi zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru.
Plan bioz plan bezpieczenstwa i ochrony zdrowia w rozumieniu przepiséw rozporzadzenia

Ministra Infrastruktury z dnia 27.08.02. (Dz.U.Nr 151, poz. 1256)

Polecenie Inspektora pisemnej, dotyczgce sposobu realizacji lub innych spraw zwigzanych z

wszelkie polecenia przekazywane Wykonawcy przez Inspektora w formie

prowadzeniem budowy

Projektant

uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedaca autorem Dokumentacji
Projektowe;j

Instrukcji Technicznej
Obstugi (eksploataciji)

opracowana przez projektanta lub dostawce urzadzen technicznych i maszyn,
okreslajgca rodzaje i kolejnosé¢ lub wspotzaleznosé czynnosci obstugi,
przegladow i zabiegéw konserwacyjnych, warunkujgcych ich efektywne i
bezpieczne uzytkowanie. Instrukcja techniczna obstugi (eksploatacji) jest
réwniez sktadnikiem dokumentacji powykonawczej obiektu budowlanego.

Przedsiewziecie

kompleksowa realizacja nowego zadania budowlanego

budowlane
Rysunki cze$¢ Dokumentacji Projektowej, ktdra wskazuje lokalizacje, charakterystyke i
wymiary obiektu bedacego przedmiotem robét
Skroty
PN Polska Norma
BN Branzowa Norma
CNBOP Centrum Naukowo Badawcze Ochrony Przeciwpozarowe;j
DP Dokumentacja Projektowa
DTR Dokumentacja Techniczno — Ruchowa
PZ) Program Zapewnienia Jakosci
ST Specyfikacje Techniczne

Normy dla instalacji niskiego napiecia

Roboty wykonywane bedg zgodnie z regutami sztuki budowlanej oraz zgodnie z nastepujagcymi normami
i przepisami :

- PN-IEC 60050-826:2000 — Miedzynarodowy stownik terminologiczny elektryki — Instalacje elektryczne
w obiektach budowlanych

- PN-EN 61140:2003U — Ochrona przed porazeniem pragdem elektrycznym — Wspdlne aspekty instalacji i
urzadzen

- PN-IEC 60364-5-559:2003 — Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych — Dobér i montaz
wyposazenia elektrycznego — Obcigzalnos¢ pragdowa dtugotrwata przewodow

- PN-IEC 60364-5-559:2003 — Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych — Dobér i montaz
wyposazenia elektrycznego — Urzadzenia do ochrony przed przepieciami

- PN-IEC 439-1+AC : 1994 — Szafy i tablice rozdzielcze niskiego napiecia.

- PN-IEC 60364-5-537 : 1999 — Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobdr i montaz
wyposazenia elektrycznego. Aparatura rozdzielcza i sterownicza. Urzgdzenia do odtgczania izolacyjnego i
faczenia.

- PN-IEC 60364-5-54 : 1999 — Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobdr i montaz
wyposazenia elektrycznego. Uziemienia i przewody ochronne.

- PN-IEC 60364-5-53 : 2000 — Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobdr i montaz
wyposazenia elektrycznego. Aparatura rozdzielcza i sterownicza.

PN-IEC 60364-5-52 : 2002P — Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobér i montaz
wyposazenia elektrycznego. Oprzewodowanie.
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3.4.

3.5.

3.6.

3.7.

OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE ROBOT

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania roboét i ich zgodnosé z Dokumentacija
Projektowa, Specyfikacjg Techniczng, obowiazujacymi przepisami techniczno budowlanymi i poleceniami
Inspektora Nadzoru.

Wykonawca zobowigzany jest do zapoznania sie ze wszystkimi dostepnymi dokumentami dotyczacymi
projektowanej inwestycji. Przed rozpoczeciem robét instalacyjnych Wykonawca powinien zapoznac sie z
obiektem, w ktérym prowadzone beda prace celem stwierdzenia odpowiedniego przygotowania frontu
robdt. Prace nalezy koordynowac na biezgco we wspétpracy z kierownikiem budowy.

Po zakoriczeniu robot montazowych w obiekcie, przed ich odbiorem Wykonawca dokonuje
technicznego sprawdzenia jakosci wykonanych prac wraz z ich stosownymi pomiarami. Z wykonanych
pomiardéw zostang sporzadzone protokoty ktére beda zatacznikiem do dokumentacji powykonawczej.

Przy wykonywaniu prac instalacyjnych Wykonawca zobowigzany jest do przestrzegania aktualnie
obowigzujgcych przepisdw w zakresie BHP. Wykonawca ma obowigzek zadbac, aby personel nie
wykonywat pracy w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetniajgcych
odpowiednich wymagan sanitarnych. Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia
zabezpieczajace, socjalne oraz sprzet i odpowiednig odziez dla ochrony zycia i zdrowia oséb
zatrudnionych na budowie. Uznaje sie, ze wszelkie koszty zwigzane z wypetnieniem wymagan
okreslonych powyzej nie podlegajg odrebnej zaptacie i s3 uwzglednione w cenie kontaktowe;j.
Kwalifikacje personelu robdt elektroinstalacyjnych powinny by¢ stwierdzone i udokumentowane
waznymi zaswiadczeniami kwalifikacyjnymi.

Przy przekazaniu robét Wykonawca dostarcza zleceniodawcy dokumentacje powykonawcza, czyli zbior
dokumentow wymaganych oraz niezbednych przy pracach komisji powotanej do przeprowadzenia
odbioru koricowego.

ZAKRES ODPOWIEDZIALNOSCI WYKONAWCY

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robdt oraz ich zgodnos¢ z dokumentacja
projektows i specyfikacja techniczng. Powinien zapoznac sie z informacjg dotyczacg bezpieczenstwa i
ochrony zdrowia.

Wykonawca przed przystgpieniem do wykonywania robét budowlanych jest zobowigzany opracowaé
instrukcje bezpiecznego ich wykonania i zaznajomic z nig pracownikdw w zakresie wykonywanych przez
nich robdt. Uczestnicy procesu budowlanego powinni wspétdziatac za sobg w zakresie bezpieczenstwa i
higieny pracy w procesie przygotowania i realizacji budowy. Bezposredni nadzér nad bezpieczenstwem i
higieng pracy na stanowiskach pracy sprawowac winien kierownik robét.

OCHRONA WEASNOSCI PUBLICZNE] I PRYWATNE]
Z uwagi na fakt prowadzenia robdt w obiekcie Wykonawca winien :

- ponosi¢ odpowiedzialnos¢ za ochrone istniejgcych instalacji oraz urzadzen zlokalizowanych w
danym obszarze
- podczas przypadkowego uszkodzenia instalacji Wykonawca bezzwtocznie powiadomi
branzowego Inspektora Nadzoru i zainteresowanych uzytkownikéw oraz bedzie z nimi
wspotpracowat, dostarczajac wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraw.
Wykonawca bedzie odpowiadac za wszelkie spowodowane przez jego dziatania uszkodzenia
instalacji i dokona napraw na witasny koszt.

OCHRONA PRZECIWPOZAROWA

Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepisy ochrony przeciwpozarowej. Wykonawca bedzie utrzymywac
sprawny sprzet przeciwpozarowy, wymagany odpowiednimi przepisami. Materiaty fatwopalne beda
sktadowane w sposdb zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone przed dostepem oséb
trzecich. Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym jako
rezultat realizacji robot albo przez personel wykonawcy.
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4. WYROBY DO STOSOWANIA

4.1.

4.2

4.3.

4.4.

4.5.

WYMAGANIA FORMALNE
Do wykonania instalacji automatyki w budynkach uzytecznosci publicznej nalezy stosowaé przewody,
kable, koryta, sprzet, aparature obiektowa i urzgdzenia elektryczne posiadajace dopuszczenie do
stosowania w budownictwie.
Za dopuszczone do obrotu i stosowania uznaje sie wyroby dla ktérych producent :
- dokonat oceny zgodnosci wyrobu z wymaganiami dokumentu odniesienia wg okreslonego
systemu oceny zgodnosci
- wydat krajowa deklaracje zgodnosci z dokumentem odniesienia wg okreslonego systemu
oceny zgodnosci
- oznakowat wyréb znakiem CE lub znakiem budowlanym B zgodnie z obowigzujacymi
przepisami

WYMAGANIA TECHNICZNE OGOLNE

Do wykonania instalacji automatyki stosowac¢ podstawowe wyroby elektryczne i wyspecyfikowane
elementy automatyki : przewody, urzadzenia, aparature obiektowg ( czujniki, przetworniki, sitowniki ),
aparature sterujaca ( sterowniki, moduty ) oraz materiaty elektroinstalacyjne spetniajgce wymagania
formalne i okreslone wymagania techniczne ujete w ustawach i rozporzadzeniach wykonawczych do
tych ustaw.

RODZA]J INSTALOWANYCH MATERIALOW I URZADZEN

Proponowane w Dokumentacji Projektowej materiaty, urzgdzenia i technologie wykonawcze mozna
zastgpi¢ rownowaznymi o tych samych lub wyzszych parametrach technicznych i funkcjonalnosci.
Powinno to by¢ poparte certyfikatami CNBOP oraz deklaracjami zgodnosci, Swiadectwami dopuszczenia,
atestami w zaleznosci do wymagan wynikajgcych z odpowiednich przepiséw ( wykonawca winien
posiadac stosowne dokumenty umozliwiajace kontrole przez Inwestora).

Jezeli dokumentacja projektowa lub ST przewiduja mozliwos¢é zastosowania réznych rodzajow
materiatéw do wykonywania poszczegdlnych elementéw robot Wykonawca powiadomi Inspektora
Nadzoru o zamiarze zastosowania konkretnego rodzaju materiatu. Wybrany i zaakceptowany rodzaj
materiatu nie moze by¢ pdzniej zamieniany bez zgody Inspektora Nadzoru.

SKEADOWANIE MATERIALOW [ URZADZEN

Wszystkie znajdujgce sie na terenie robdt materiaty i przewidziane do montazu urzadzenia powinny by¢
sktadowane w oryginalnych opakowaniach w warunkach zgodnych zaleceniami producenta oraz w
sposéb zapobiegajacy pogorszeniu sie ich wiasciwosci technicznych. Niedopuszczalne jest wbudowanie
materiatéw przeterminowanych oraz posiadajgcych niewtasciwe parametry np.: zawilgoconych,
skorodowanych.

Sktadowanie materiatéw aparatow i urzadzen elektrycznych lub elektronicznych powinno odbywad sie
w warunkach zapobiegajgcych zniszczeniu lub uszkodzeniu . Nalezy bezwzglednie zachowa¢ wymagania
w zakresie ochrony przeciwpozarowe;j.

MATERIALY

Rozdzielnice automatyki — obudowa firmy Rittal, Sarel lub rGwnowazne.

Osprzet rozdzielnic — EATON, Schneider lub réwnowazne.

Oznaczenia potencjatéw w rozdzielnicach — Partex lub réwnowazne.

Oznaczenia okablowania obiektowego — Partex lub réwnowazne.

Przewody elektryczne silnoprgdowe — typ YKY, JZ-600, OZ-600 lub réwnowazne.
Przewody elektryczne niskonapieciowe — typ Tronic, Tronic CY, Liycy, 0Z-500, JZ-500
Przewody elektryczne sygnatowe — typ Ytksy, Tronic

6|Strona



Poznan dnia 10.03.2015
Projekt wykonawczy Domu Studenckiego ,,HANKA” UAM Poznan.

4.6.

5. SPRZET

6. TRANSPORT

Aparatura obiektowa automatyki — Johnson Controls, TA lub réwnowazne.
Sterowniki swobodnie programowalne i moduty PLC — Johnson Controls, Wago lub rGwnowazne.

ZAPEWNIENIE JAKOSCI

Wymagang w projekcie i obowigzujacych przepisach jakos¢ instalacji powinien zapewni¢ wykonawca
przez stosowanie wtasciwych materiatéw, metod wytwarzania i montazu oraz nadzoru technicznego i
kontroli. System jakos$ci stosowany przez wykonawce powinien by¢ otwarty na dodatkowga kontrole ze
strony zamawiajgcego lub organu niezaleznego, w catym procesie realizacji zamdwienia. Kontrola ta nie
zwalnia wykonawcy od odpowiedzialnosci za jako$¢ wykonanych robét.

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktdry nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jakos¢ wykonywanych robét. Wykonaweca instalacji powinien dysponowaé
specjalistyczng aparaturg do wykonania pomiaréw, wymaganych przez normy i wymienionej w
dokumentacji techniczno-ruchowej urzadzen.

Wykonawca powinien dysponowac :
- elektronarzedziami do wykonywania instalacji
- doswiadczeniem z zakresu wykonawstwa i uruchomien instalacji automatyki.
- oprogramowaniem z aktualnymi licencjami do programowania sterownikdw.
- sprzetem zabezpieczajgcym bezpieczne wykonywanie robot

Urzadzenia uzywane na budowie :
- powinny mie¢ aktualne wazne dokumenty uprawniajgce do ich eksploatacji.
- powinny by¢ sprawne technicznie
- powinny by¢ uzywane zgodnie z ich przeznaczeniem
- powinny by¢ uzywane w warunkach ( temperatura, wilgotnos¢ ) okreslonych w instrukcjach
obstugi
- powinny posiadac aktualne atesty

Dostawa materiatéw przeznaczonych do robdt powinna nastgpic¢ dopiero po odpowiednim
przygotowaniu pomieszczen magazynowych i sktadowisk na placu budowy. Pomieszczenia magazynowe
powinny by¢ zamykane. Materiaty powinny byc¢ zabezpieczone od zewnetrznych wptywdéw
atmosferycznych, a w razie potrzeby nalezy zapewni¢ odpowiednia temperature i wilgotnosc.

Transport materiatdw instalacyjnych powinien odbywac sie przy zastosowaniu takich srodkow
transportu, ktére nie wptyng niekorzystnie na wtasciwosci przewozonych materiatow i jakos¢
wykonywanych robot. Materiaty winny by¢ utozone w odpowiednich pojemnikach. Przechowywanie
elementdw instalacyjnych w warunkach uniemozliwiajgcych ich zniszczenie.

7. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robét zgodnie z Umowa oraz za jakos$¢ zastosowanych
materiatéw i wykonywanych robét, za ich zgodnos¢ z Dokumentacjg Projektowa i wymaganiami ST oraz
poleceniami Inspektora Nadzoru.

Nalezy przestrzega¢ nastepujgce zasady :

- do wykonania tras kablowych nalezy uzywa¢ odpowiednich przewoddw, kabli, sprzetu i
urzadzen posiadajacych znak bezpieczenstwa lub dopuszczenie do stosowania w
budownictwie

- nalezy zapewnic¢ bezkolizyjnos¢ wykonywanych instalacji z innymi instalacjami.

- trasy kablowe nalezy prowadzi¢ w liniach prostych réwnolegle do $cian i stropéw

Wykonawca przygotuje i przedstawi do akceptacji Inwestora i/lub Generalnego Wykonawcy robot
projekt organizacji i harmonogram prac.
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Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robét zgodnie z umowg oraz za jakos$¢ zastosowanych
materiatéw i wykonywanych robét, za ich zgodnos¢ z Dokumentacjg Projektowa, ST, PZJ,
harmonogramem roboét oraz poleceniami branzowego Inspektora Nadzoru. Nastepstwa jakiegokolwiek
btedu w robotach spowodowanego przez Wykonawce zostang poprawione przez niego na wtasny koszt.

Polecenia Inspektora bedg wykonywane nie pdzniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po ich
otrzymaniu przez Wykonawce, pod grozbg zatrzymania robét.

Prace Wykonawcy automatyki nalezy skoordynowac z robotami innych branz.

8. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

8.1.

8.2.

Wykonawca zobowigzany jest stosowac wytgcznie materiaty dopuszczone do obrotu i stosowania w
budownictwie, bez widocznych wad, zgodnie z niniejszg ST.
Wykonawca ma obowigzek zgtasza¢ do odbioru roboty ulegajgce zakryciu.

PROGRAM ZAPEWNIENIA ]AKOSCII
Do obowigzkéow wykonawcy nalezy opracowanie i przedstawienie do zaakceptowania przez Inspektora
Nadzoru programu zapewnienia jakosci (PZJ), w ktérym przedstawi on zamierzony sposéb wykonania
robdt, mozliwosci techniczne, kadrowe i organizacyjne gwarantujgce wykonanie robot zgodnie z
dokumentacja projektowg, ST.
Program zapewnienia jakosci winien zawierac :
Czes¢ 0golng opisujacy :
- organizacje wykonania robdt, w tym terminy i sposéb prowadzenia robét
- organizacje ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot
- BHP
- wykaz zespotéw roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne
- wykaz oséb odpowiedzialnych za jakos¢ i terminowos$¢ wykonania poszczegdlnych
elementdéw robot
- system ( sposob i procedure ) proponowanej kontroli i sterowania jako$cig wykonywanych
robdét
- wyposazenie w sprzet i urzgdzenia do pomiaréw i kontroli
- sposob i forme gromadzenia wynikéw badan, zapis pomiaréw, a takze wycigganych
whnioskéw i zastosowanych korekt w procesie technologicznym, proponowang forme
przekazywania tych informacji Inspektorowi Nadzoru.
Czes¢ szczegdtowa 0gdlng opisujacy dla kazdego asortymentu robét :
- wykaz maszyn i urzadzen wraz z ich parametrami technicznymi
- rodzaje i iloé¢ Srodkéw transportu
- sposob zabezpieczenia i ochrony tadunkéw przed utratg ich wtasciwosci w czasie transportu,
sposdb i procedure pomiaréw i badan.

ZASADY KONTROLI JAKOSCI

Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inspektor moze zazada¢ od Wykonawcy przeprowadzenie
badan w celu zademonstrowania, ze poziom ich wykonania jest zadowalajgcy. Wykonawca bedzie
przeprowadza¢ pomiary, testy i préby funkcjonalne z czestotliwoscia zapewniajaca stwierdzenie, ze
roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w Dokumentacji Projektowej, normach i DTR.

Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem oraz prowadzeniem badan materiatéw i robdt ponosi
Wykonawca.

Dla celéw kontroli jakosci i zatwierdzenia, Inspektor jest uprawniony do dokonywania kontroli i badania
materiatéw oraz urzadzen. Inspektor moze prowadzi¢ badania niezaleznie od Wykonawcy na swéj koszt.
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8.3. SPRAWDZANIE INSTALAC]I
Wiaczenie zasilania urzadzen, systemdéw musi by¢ dokonane po zakonczeniu prac zwigzanych
z ich montazem i wstepnym sprawdzeniem — wg procedur przy udziale wykonawcy oraz
branzowych Inspektoréw Nadzoru. Po wtgczeniu zasilania nalezy pomierzy¢ napiecia i wartosci
rezystancji uziemien obudéw urzadzen. Nalezy opracowac protokét z badan i pomiaréw, ktéry
powinien by¢ przedstawiony pdzniej komisji odbioru robét i zatgczony do dokumentacji
powykonawczej.
Przed uruchomieniem instalacji nalezy przeprowadzi¢ nastepujgce czynnosci sprawdzajace :
- sprawdzenie wykonania instalacji w zakresie zgodnosci z projektem wykonawczym
- badania mechaniczne : ogledziny kabli : sprawdzenie zyt kabli na przerwy i zwarcia,
pomiary rezystancji przewoddw sterujacych, pomiarowych
- badania elektryczne kabli zasilajgcych : sprawdzenie zyt kabli na przerwy i zwarcia,
pomiary rezystancji poszczegdlnych par, rezystancji izolacji, rezystancji doziemienia.
- badania elektryczne rozdzielnic automatyki
- badania potgczen wyréwnawczych
- sprawdzenie jakosci montazu urzadzen, rozdzielnic, aparatury kontrolno
pomiarowej
Z wszystkich badan nalezy opracowac protokét ktéry powinien by¢ przedstawiony pdzniej
komisji odbioru roboét.

9. 0DBIOR ROBOT

W zaleznosci od ustalen roboty podlegajg nastepujagcym etapom odbioru, dokonywanym przez
Inspektora Nadzoru przy udziale wykonawcy:

- odbidr robot zanikajacy i ulegajgcy zakryciu

- odbidr czesciowy

- odbidr koricowy

9.1. RODZAJE ODBIORU ROBOT
W zaleznosci od ustalen roboty podlegaja nastepujgcym etapom odbioru, dokonywanym przez
Inspektora Nadzoru przy udziale wykonawcy:
- odbidr robot zanikajacy i ulegajgcy zakryciu
- odbidr czesciowy
- odbiér koncowy

9.2. ODBIOR ROBOT ZANIKAJACYCH I ULEGAJACYCH ZAKRYCIU

Odbidr robot zanikajacych i ulegajgcych zakryciu polega ocenie ilosci i jakosci wykonania robét, ktore w
dalszym procesie realizacji ulegna zakryciu.

Odbidr roboét zanikajacych powinien by¢ dokonany w czasie umozliwiajgcym wykonanie korekt i
poprawek, bez hamowania ogdlnego postepu robét. Gotowos¢ danej czesci robot do odbioru zgtasza
Wykonawca wpisem do dziennika budowy i jednoczesnym powiadomieniem Inspektora Nadzoru.
Odbidr powinien by¢ przeprowadzony niezwtocznie ( mozliwie szybko ) przez Inspektora Nadzoru.

9.3. ODBIOR CZESCIOWY

Odbidr polega na ocenie ilosci i jakosci wykonywanych czesci robot. Odbioru czesciowego robot
dokonuje sie dla zakresu robot okreslonego w dokumentach umownych wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym.
Odbioru robdét dokonuje Inspektor Nadzoru.

9.4. ODBIOR KONCOWY
Odbidr polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robdt w odniesieniu do zakresu (ilosci) oraz

jakosci.
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9.5.

Catkowite zakonczenie robot oraz gotowosc do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez
Wykonawce wpisem do dziennika budowy.

Odbidr ostateczny nastgpi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od dnia potwierdzenie
przez Inspektora Nadzoru zakonczenia robot i przyjecia dokumentéw o ktérych mowa w punkcie 9.5.

Odbioru ostatecznego robét dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajgcego w obecnosci Inspektora
Nadzoru i Wykonawcy. Komisja odbierajaca roboty dokona ich oceny jakosciowej na podstawie
przedtozonych dokumentow, wynikow badan, pomiaréw testow i préb funkcjonalnych automatyki i
systemu BMS, oraz ocenie wizualnej i zgodnosci wykonania robét z dokumentacja projektowa i ST.

W toku odbioru ostatecznego robot, komisja zapozna sie z realizacjq ustalen przyjetych w trakcie
odbioréw robdét zanikajacych i ulegajacych zakryciu, oraz odbioréw czesciowych zwtaszcza w zakresie
wykonywania robdt uzupetniajgcych i poprawkowych. W przypadkach nie wykonania robot
uzupetniajacych lub poprawkowych w poszczegdlnych elementach konstrukcyjnych i wykonczeniowych,
komisja przerwie swoje czynnosci i ustali nowy termin odbioru ostatecznego. W przypadku stwierdzenia
przez komisje, ze jakos¢ wykonywanych robdt w poszczegdlnych asortymentach nieznacznie odbiega od
wymaganej dokumentacjg projektowga i ST z uwzglednieniem tolerancji i nie ma wiekszego wptywu na
cechy eksploatacyjne obiektu, komisja oceni pomniejszong wartos¢ wykonywanych robét w stosunku do
wymagan przyjetych w dokumentach umowy.

PODSTAWOWE DOKUMENTY ODBIORU OSTATECZNEGO ( KONCOWE]

Podstawowym dokumentem jest protokot odbioru ostatecznego robét, sporzadzony wg wzoru
ustalonego przez Zamawiajacego. Do odbioru ostatecznego wykonawca jest zobowigzany przygotowac
nastepujgce dokumenty :

- dokumentacje powykonawczg, tj. dokumentacje projektowg z naniesionymi zmianami w toku
wykonywania robét

- szczegbdtowe specyfikacje techniczne( podstawowe z dokumentéw umowy i ewentualnie
uzupetniajace lub zamienne )

- protokoty odbioru robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu

- protokoty odbioréw czesciowych

- ustalenia technologiczne

- wyniki pomiarow kontrolnych oraz badan, testéw i préb funkcjonalnych

- deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatow, certyfikaty na znak
bezpieczenstwa zgodnie z ST i programem zabezpieczenia jakosci (PZJ).

- rysunki ( dokumentacje ) na wykonanie robét towarzyszgcych

- backup systemu BMS

- licencje na oprogramowanie stacji operatorskiej ( BMS )

- instrukcje obstugi i uzytkowania systemu BMS i uktadéw automatyki

- inne dokumenty wymagane przez Zamawiajgcego

10. PODSTAWA PLATNOSCI

Rozliczanie robét zgodnie z umowa na roboty budowlane oraz Specyfikacjg Istotnych Warunkdéw

Zamowienia.

11. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1.

USTAWY

- Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (jednolity tekst Dz. U. z 2003 r. Nr 207, poz. 2016 z
pdin.zm.).

- Ustawa z dnia 29 stycznia 2004 r. - Prawo zamodwien publicznych (Dz. U. Nr 19, poz. 177).

- Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004 r. - o wyborach budowlanych (Dz. U. Nr 92, poz. 881).

- Ustawa z dnia 24 sierpnia 1991 r. - o ochronie przeciwpozarowe;j (jednolity tekst Dz. U. z 2002 r. Nr
147, poz.1229).
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- Ustawa z dnia 21 grudnia 20004 r. - o dozorze technicznym (Dz. U. Nr 122, poz. 1321 z péin. zm.).

- Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001 r. - Prawo ochrony srodowiska (Dz. U. Nr 62, poz. 627 z pdzn. zm.).
- Ustawa Kodeks pracy z 26 czerwca 1974 roku z pdzniejszymi zmianami — podstawowy akt prawny w
zakresie BHP

10.2. ROZPORZADZENIA

- Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych | Administracji z dnia 16 czerwca 2003 r. w sprawie
ochrony przeciwpozarowej budynkdw, innych obiektéw budowlanych i terendw;

- Rozporzadzenie Ministra Gospodarki z dnia 17 wrzesnia 1999 roku w sprawie bezpieczeristwa i higieny
pracy przy urzadzeniach i instalacjach energetycznych.
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