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STE .03.00 WYMAGANIA

1. WSTEP

Specyfikacja techniczna -wymagania ogdlne, zawiera zakres okreslen i wymagan wspélnych dla catosci
zagadnien dotyczacych wykonania i odbioru robét modernizacyjnych w budynku Klubu Dziecigcego
Politechniki Czestochowskiej-Bezpieczny Maluch w Czestochowie przy ul. Dabrowskiego 69
Specyfikacja techniczna ma roboty elektryczne STE / jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji robot

wymienionych w pkt. 2

2. ZAKRES ROBOT OBJETYCH STE.

Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja STE-03 obejmuja wszystkie czynnosci umozliwiajace i majace na celu
wykonanie instalacji elektrycznych w obiekcie j.w.

W zakresie okreslonym w projekcie.

Roboty wyspecyfikowano z podziatem na nastepujace elementy

-STE-03 .01 Instalacje o$wietleniowe wewngetrzne

-STE-03 .02 Instalacje gniazd wtykowych

-STE-03.03 Wewnetrzne linie zasilajace i tablice elektryczne

-STE-03 .04 Instalacje wyréwnawcze

-STE-03 .05 Instalacje stabopradowe

3. UWAGI OGOLNE

Wykonawca Robét jest odpowiedzialny za jakosé¢ ich wykonania oraz ich zgodnosé z

Dokumentacjg Projektowa f Projektem Budowlanym: Specyfikacja Techniczng f i poleceniami

Inspektora Nadzoru. .

4, ZGODNOSC ROBOT Z DOKUMENTACJA PROJEKTOWA

Podstawa wykonania i wyceny robét jest Dokumentacja Projektowa [ Projekt Budowlany, ST. Przedmiar rob6t

I. Wymagania zawarte w kazdym opracowaniu Sg obowiazujace dla wykonawcy. Wymagania zawarte w
Projekcie Budowlanym maja priorytet w stosunku do ST. Dopuszcza sig zastosowanie innych urzadzen
wymienionych na schematach, rysunkach o parametrach porownywalnych i nie gorszych od pierwowzoru.

W przypadku rozbieznosci wykonawca nie moze wykorzystywac bltedéw lub opuszczen w dokumentacji, lecz o
ich zauwazeniu winien natychmiast powiadomi¢ Inspektora Nadzoru i Projektanta, ktéry dokona stosownej
korekty. Wszystkie wykonane roboty i zabudowane materiaty beda zgodne z Dokumentacja Projektowg IDPI a
takze ogdlnie obowiazujacymi przepisami.

5. MATERIALY I SPRZET

Cechy materiatow i elementéw instalacji musza by¢ zgodne z obowigzujacymi normami. Materiaty
przeznaczone do zabudowy powinny posiada¢ certyfikat lub aprobatg techniczna a urzadzenia certyfikat ze
znakiem bezpieczenstwa. Wykonawca zadba, aby materialy przetrzymywane na budowie do czasu uzycia, byly
zabezpieczone 1 nie pogorszyla sie ich jakos$é. Wykonawca jest zobowiazany do uzywania wilasciwego i
sprawnego sprzetu, nie powodujacego pogorszenia jakosci robot. Sprzet powinien odpowiada¢ pod wzgledem
typu i jakosci projektowi organizacji robot zaakceptowanemu przez Inspektora nadzoru.

6. OBMIAR ROBOT

Obmiar robot powinien okresla¢ faktyczny zakres wykonanych robét zgodnie z DP Ii ewentualnymi korektami
zaakceptowanymi przez IInspektora nadzoru! w jednostkach ustalonych w Przedmiarze robot. Obmiaru robot
dokonuje wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inspektora nadzoru o zakresie obmierzanych robot i
terminie obmiaru !z wyprzedzeniem min. 3- dniowym!. Wyniki obmiaru nalezy wpisa¢ do ksiggi obmiardw.
Blad lub przeoczenie w ilosciach podanych w Przedmiarze robét lub w Specyfikacjach Technicznych nie
zwalnia Wykonawcy od obowiazku ukonczenia wszystkich robot. Bledne dane beda poprawione zgodnie z
zaleceniami Inspektora nadzoru.

Obmiary beda przeprowadzone przed czgéciowym lub koncowym odbiorem roboét a takze, w przypadku
wystapienia dluzszej przerwy w robotach i zmiany wykonawcy robdt. Obmiar robét zanikajacych przeprowadza
sie w czasie ich wykonywania Obmiar rob6t podlegajacych zakryciu przeprowadza sie przed ich zakryciem.
Roboty pomiarowe oraz nieodzowne obliczenia beda wykonane w sposob zrozumialy i jednoznaczny.

7. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogdlne zasady dotyczace platnosci :

protokét odbioru robdt bedzie podstawa do wystawienia faktury po zweryfikowaniau i podpisaniu przez
Inspektora nadzoru.



STE 03.01 INSTALACJE OSWIETLENIOWE WEWNETRZNE
1. WSTEP.
1.1. Przedmiot STE.

Przedmiotem przedstawionej specyfikacji technicznej S8 wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robdt montazowych dotyczacych wykonania instalacji modernizacyjnych w budynku
Klubu Dziecigcego Politechniki Czestochowskiej-Bezpieczny Maluch w Czestochowie przy ul.
Dabrowskiego 69

1.2. Zakres stosowania ST.

Specyfikacja techniczna ma zastosowanie jako dokument przetargowy i kontraktowy przy robotach
elektromontazowych zwiagzanych z realizacja robot wymienionych w punkcie 1.1 specyfikacji
1.3. Zakres robot objetych ST.

Zagadnienia i wymagania ogdlne dotyczace robdt podano w STE-03.00

W zakresie robot nalezy wykonaé:

-oéwietlenie podstawowe pomieszczen

W zakres robot wchodzi:

-trasowanie

.ulozenie przewodow kabelkowych ptaskich YDYp 2-3-4 x 1,5 mm2 750 V p/t
-przygotowanie podtoza pod montaz puszek instalacyjnych p/t

-montaz puszek instalacyjnych koficowych PK-60 i rozdzielczych PO-80 p/t

-montaz facznikow oswietleniowych w puszkach koncowych PK-60.

-przekucia przez sciany i stropy

-zaprawienie bruzd i wywéz gruzu

-pomiary elektryczne wraz z wypisaniem protokohu

-sporzadzenie dokumentacji powykonawczej

Wszystkie oprawy oswietleniowe zasilane $3 jednofazowo.

2. MATERIALY.

Ogolne wymagania dotyczace materialow podano w specyfikacji ST 03.00.
Kazdy wbudowany materiat powinien posiada¢ certyfikat na znak bezpieczenstwa, certyfikat zgodnosci lub
aprobate techniczng.

Zaprojektowano przewody, osprzet i oprawy:

-przewody typu YDYp- 2-3-4x1,Smm2-750 V,

-osprzet instalacyjny:

a/tacznik instalacyjny bA, 230V jednobiegunowy

b/tacznik instalacyjny bA, 230V $wiecznikowy

e/ puszka koncowa gleboka PK-60p/t

f/ puszka odgatezna PO-80p/t

g/ rurki sztywne RVS

h/ zlaczki §wiecznikowe 250V

i/ zaciski na przewody WAGO

_]/ oprawy

Oprawy powinny spetia¢ europejski standard zgodny z norma PN-605 98.

Oprawy i ich ilosci powinny by¢ zgodne z norma PN-84/C-02033.

W zakresie o$wietlenia zewnetrznego - strefa drzwi wejéciowych do obiektu nalezy wykonaé o$wietlenie tej
strefy za pomoca oprawy zalaczanej przez czujnik ruchu natynkowy IP43 zasilony z najblizszej puszki
elektrycznej projektowanego obwodu o$wietlenia klatki schodowej.

Oprawy os$wietlenia ewakuacyjnego powinny posiada¢, wydane przez Centrum Naukowo-Badawcze Ochrony
Przeciwporazeniowej w Jozefowie k/Otwocka, swiadectwo dopuszczenia na zgodno$¢ z wymaganiami
rozporzadzenia Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia 20 czerwca 2007 w sprawie wykazu
wyrobow stuzgcych zapewnieniu bezpieczenstwa publicznego lub ochronie zdrowia i Zycia oraz mienia, a takze
zasad wydawania tych wyrobow do uzytkowania (Dz.U. z 2007r. Nr 143 poz. 1002, Dz.U z 2010r. nr 85 poz.
553).

3. SPRZET

Sprzet reczny, rodzaj stosowanego sprzetu zgodny z projektem organizacji rob6t lub uzgodniony z
Inspektorem nadzoru.

4. TRANSPORT

Rodzaj transportu zgodny z projektem organizacji robot lub uzgodniony z Inspektorem nadzoru Wymagania w

zakresie transportu, przyjmowania i skladowania materialéw na budowie podane Sg wp.1.6.
Warunki techniczne wykonania i odbioru robét budowlano montazowych .tom V-Instalacje elektryczne.



5. WYKONANIE ROBOT

nalezy:

-trasowa¢ pod przewdd; w liniach poziomych i pionowych

-wybiera¢ trasy proste dostepne do konserwacji i remontow

-przejécia przez $ciany chroni¢ rurkami izolacyjnymi RVS

-przejécia przez $ciany, !rurki! chowaé catkowicie w tynku

-przewody uktada¢ swobodnie tak, aby nic byly narazone na naprezenia

-przewody uktadaé na gtadkim podtozu

-przewody mocowac za pomoca klamerek lub przez klejenie 1zaprawa gipsowa! mocowanie w
odstepach co ok.SOcm!

-.do puszek w prowadza¢ tylko przewody, ktére wymagaja laczenia w puszce-pozostate prowadzi¢
obok

-przewody neutralne i ochronne wprowadzone do puszek powinny by¢ dluzsze niz fazowe
-puszki osadzie tak, aby ich gérna krawedz po otynkowaniu byla zlicowana z tynkiem

-puszki osadzaé przed tynkowaniem! w sposéb trwaty i zabezpieczy¢ pokrywa przed
zabrudzeniem tynkiem

-montowa¢ wylgczniki klawiszowe w calym obiekcie tak aby ich polozenie byto jednakowe:
gbrna czes¢ klapki - zapalanie, dolna - gaszenie.

-wszystkie potaczenia przewodow wykonywa¢ na zaciski érubowe, lub sprezynowe, nie lutowac i
nie skrecac”

-stosowac zaciski o przekroju odpowiednim do przytaczanych przewodow

-do mocowania opraw stosowac kotki kotwiace

5.1. Ochrona przeciwporazeniowa

Jako ochrone przeciwpqraieniowq zastosowano samoczynne wylgczanie zasilania w ukladzie TT. 6.
KONTROLA JAKOSCI ROBOT

.sprawdzenie instalacji w wykonaniu podtynkowym wymaga odbioréw czesciowych, gdyz
ulegaja one zakryciu.

-sprawdzeniu podlega wykonanie robét zgodnie z p5.

.dobor przewodow do obcigzalnoscei pradowej, dobdr urzadzen zabezpieczajacych - zgodnie z
P.B.

.sprawdzenie oznaczenia przewodéw: neutralny ,,N” (zyla w kolorze niebieskim) i ochronny
~PE” (zyla w kolorze zo6lto-zielonym)

.sprawdzenie trwalo$¢ i pewnosci zamocowanego osprzgtu

.sprawdzenie zachowania odpowiedniej jednolitej kolorystyki osprzetu instalacyjnego
.sprawdzenie zachowania zasady jednolitej pozycji zalaczania tacznikow

.sprawdzenie stopnia ochrony 1P zastosowanego osprzetu instalacyjnego

-sprawdzenie zabezpieczenia przed korozja elementdw instalacji elektrycznej

-sprawdzenie dziafania instalacji oswietleniowej podigczonej pod napiecie

7. OBMIAR ROBOT

Jednostka obmiarowg jest 1 wypust na oprawg o$wietleniowa.

8. ODBIOR ROBOT

Ogoélne wymagania dotyczace odbioru robot podano w ST 03.00

Odbiorowi podlega: .prawidlowo$¢ ulozenia przewodow lodbidr czgsciowy!

-usunigcie ewentualnych usterek

_jakos¢ zastosowanych materialdw i urzadzen

prawidlowo$¢ wynikow kontroli jakosci robot

prawidtowos$¢ wynikdéw wykonanych pomiarow elektrycznych. Zgodnos$¢ z obowigzujacymi
przepisami

.zgodno$¢ dokumentacji powykonawczej ze stanem faktycznym

-.prawidtowos¢ funkcjonowania instalacji wlaczonej pod napiecie.

Do odbioru koncowego nalezy przedstawié

.protokoly pomiaréw:

cigglosci przewodow,

rezystancji izolacji obwodéw elektrycznych,

natezenia o$wietlenia

sprawdzenia samoczynnego wylaczenia zasilania

prob dziatania o$wietlenia

-certyfikat na znak bezpieczenstwa, deklaracje zgodnoéci lub aprobaty techniczne na uzyte
materialy.



-dokumentacje powykonawcza.
9. PODSTAWA PEATNOSCIL.
Ogélne zasady dotyczace platnoéci podano w Specyfikacji Technicznej ,, Wymagania Ogdlne”.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Warunki techniczne wykonania i odbioru rob6t budowlano montazowych
tom V. Instalacje elektryczne.

10.2. PN-IEC 60364 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.

Zeszyty 01;03: 41; 45, 47; 56: 61;473: 482; 701

10.3. PN-84-E.-02033 Oswietlenie wnetrz Swiatlem elektrycznym

10.4. PN-E-04700 Urzadzenia i uklady elektryczne w obiektach
elektroenergetycznych. Wytyczne przeprowadzenia pomontazowych

badan odbiorczych

STE-03.02 INSTALACJE GNIAZD WTIYCZKOWYCH
1. WSTEP.
1.1 Przedmiot STE.

Przedmiotem przedstawionej specyfikacji technicznej S§ wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
montazowych dotyczacych wykonania prac modernizacyjnych w Klubu Dziecigcego Politechniki
Czestochowskiej-Bezpieczny Maluch w Czestochowie przy ul. Dagbrowskiego 69 1.2 Zakres stosowania
STE.

Specytikacja techniczna ma zastosowanie jako dokument przetargowy i kontraktowy przy robotach
elektromontazowych zwiazanych z realizacja robot wymienionych w punkcie 1.1 specyfikacji

1.3 Zakres robot objetych STE.

Zagadnienia i wymagania ogolne dotyczace robdt podano w STE-03.00

W zakresie robot nalezy wykona¢ montaz:

-.gniazd wtyczkowych 230V ogdlnego przeznaczenia

W zakres robot wehodzi:

-trasowanie

-ulozenie przewodéw YDY 3x2,5mm-750 V p/t do gniazd jednofazowych

.przygotowanie podloza pod montaz puszek instalacyjnych PK-60 i PO-80 p/t

.montaz puszek koncowych PK-60 i odgaleznych PO-80 p/t

.montaz gniazd wtyczkowych podwdjnych 2x2P+Z p/t 16, 230V jednofazowych z

przylaczeniem przewodow

.montaz gniazd wtyczkowych 2P+Z p/t 16, .230V jednofazowych hermetycznych 1P44 z
przylaczeniem przewodow

.montaz zestawow gniazd wtyczkowych 2P+Z p/t 16, .230V jednofazowych wraz gniazdami
telefonicznymi i logicznymi w UP z przylaczeniem przewodow

-przekucia przez $ciany

-zaprawienie bruzd i wywdz gruzu

-pomiary elektryczne wraz z protokotami

-sporzadzenie dokumentacji powykonawczej

2. MATERIALY

Zaprojektowano przewody i osprzet

-przewody typu YDYp 3x2,5-750V

osprzet instalacyjny:

.gniazdo podwdjne 2x2P+Z p/t 16A, 230V

-gniazdo hermetyczne 2P+Z p/t 230V 1P44

.zestawy gniazd 2P+Z p/t 16, 230V jednofazowych wraz gniazdami telefonicznymi i logicznymi
rurki sztywne RVS

-puszka konicowa PK-60 p/t

-puszka odgatezna PO-80 p/t

-zaciski WAGO

3. SPRZET

Sprzet reczny, rodzaj stosowanego sprzetu zgodny z projektem organizacji robdt lub uzgodniony z
Inspektorem nadzoru

4. TRANSPORT

Rodzaj transportu zgodny z projektem organizacji robét lub uzgodniony z Inspektorem nadzoru.



Wymagania w zakresie transportu, przyjmowania i skladowania materiatow na budowie podane 53
w p. 1.6. Warunki techniczne wykonania i odbioru robét budowlano montazowych Tom V .
instalacje elektryczne. )

5. WYKONANIE ROBOT

nalezy:

-trasowac pod przewdd; w liniach poziomych i pionowych

-wybiera¢ trasy proste dostepne do konserwacji i remontéw

-przejscia przez $ciany chroni¢ rurkami izolacyjnymi RVS

-przejscia przez $ciany, !rurki! chowaé catkowicie w tynku

-przewody uklada¢ swobodnie .tak aby nic byly narazone na naprezenia

-przewody uktadac na gtadkim podtozu

-przewody mocowac za pomoca klamerek lub przez klejenie !zaprawa gipsowa! mocowanie w
odstepach co ok.SOcm!

-do puszek w prowadzac tylko przewody, ktére wymagaja laczenia w puszce-pozostale prowadzié
obok

-przewody neutralne i ochronne wprowadzone do puszek powinny by¢ duzsze niz fazowe
-puszki osadzie tak, aby ich gérna krawedz po otynkowaniu byla zlicowana z tynkiem

.puszki osadzaé !przed tynkowaniem! w sposdb trwaly i zabezpieczy¢ pokrywa przed
zabrudzeniem tynkiem

-montowa¢ gniazda w calym obiekcie tak aby bolec ochronny byt u géry, przewdd fazowy z lewej
strony, przewdd neutralny z prawej.

-mocowa¢ puszki i gniazda tak, zeby wyciaganie wtyczki nie powodowato naruszenia mocowania
puszki ani gniazda.

5.1. Ochrona przeciwporazeniowa

Jako ochrone przeciwporazeniowa zastosowano samoczynne wylaczanie zasilania w ukladzie TNS oraz
uzupelniaj aco .wylaczniki réznicowo-pradowe

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

.sprawdzenie instalacji w wykonaniu podtynkowym wymaga odbiorow czgsciowych, gdyz
ulegaja one zakryciu.

.sprawdzeniu podlega wykonanie robot zgodnie z p5.

.dobdr przewoddéw do obciazalnosci pradowe], dobér urzadzen zabezpieczajacych —zgodnie z
P.B.

.sprawdzenie oznaczenia przewodéw: neutralny ,N” (zyta w kolorze niebieskim) i ochronny
»PE” (Zzyta w kolorze zolto-zielonym)

-sprawdzenie trwalos¢ i pewno$ci zamocowanego osprzetu

.sprawdzenie zachowania odpowiedniej jednolitej kolorystyki osprzetu instalacyjnego
.sprawdzenie stopnia ochrony 1P zastosowanego osprzetu instalacyjnego

-.sprawdzenie zabezpieczenia przed korozja elementdw instalacji elektrycznej

.sprawdzenie dziatania instalacji gniazd wtyczkowych podtaczonej pod napigcie

7. OBMIAR ROBOT

Jednostka obmiaru jest 1 wypust na gniazdo 1 fazowe.

8. ODBIOR ROBOT

Odbiorowi podlega:

-prawidtowos¢ utozenia przewoddow!odbidr czgsciowy!

-usunigcie ewentualnych usterek

-jakos¢ zastosowanych materialdw i urzadzen

-prawidtowos$¢ wynikow kontroli jakosci robdt

-prawidtowos$¢ wynikéw wykonanych pomiardw elekirycznych. Zgodnosé z obowiazujacymi
przepisami

-zgodno$¢ dokumentacji powykonawczej ze stanem faktycznym

-prawidtowos¢ funkcjonowania instalacji wlaczonej pod napiecie

Do odbioru koncowego nalezy przedstawi¢

-protokoly pomiaréw:

ciggltoécei przewodow

rezystancji izolagji elektrycznej

sprawdzenia samoczynnego wylaczania zasilania

-certyfikaty na znak bezpieczenstwa. deklaracje zgodnosci lub aprobaty techniczne na uzyte
materialy

-dokumentacje powykonawcza.



9. PODSTAWA PLATNOSCL
Ogolne zasady dotyczace platnosci podano w Specyfikacji Technicznej ,, Wymagania Ogdlne”.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Warunki techniczne wykonania i odbioru robét budowlano montazowych
tom V. Instalacje elektryczne.

10.2. PN-1EC 60364 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.

Zeszyty 01; 03: 41; 43, 47, 56: 61;473: 482; 701

10.3. PN-E-04700 Urzadzenia i uklady elektryczne w obiektach
elektroenergetycznych. Wytyczne przeprowadzenia pomontazowych badan
odbiorczych

STE- 03.03 WEWNETRZNE LINIE ZASILAJACE I TABLICE
FLEKTRYCZNE

1. WSTEP.

1.1.

Przedmiot ST.

Przedmiotem przedstawionej specyfikacji technicznej $§ wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robét montazowych dotyczacych wykonania prac modernizacyjnych w budynku Klubu Dziecigcego
Politechniki Czestochowskiej-Bezpieczny Maluch w Czestochowie przy ul. Dabrowskiego 69 1.2 Zakres
stosowania ST.

Specyfikacja techniczna ma zastosowanie jako dokument przetargowy i kontraktowy przy robotach
elektromontazowych zwiazanych z realizacjq robot wymienionych w punkcie 1.1 specyfikacji.

1.3 Zakres robét objetych ST.

Zagadnienia i wymagania ogdlne dotyczace robdt podano w ST E-0300

W zakresie robot nalezy wykona¢ montaz:

-linii zasilajacych dla tablic w obiekcie

-tablica rozdzielcza.

W zakres robdt wchodzi:

-trasowanie

-wykucie bruzd pod przewody

-przekucia przez $ciany i stropy

-utozenie rurek w bruzdach z mocowaniem

-wciagniecie przewodéw WLZ do rurki

-zaprawienie bruzd i wywdz, gruzu

-pomiary elektryczne wraz z protokolem

-wykucie wneki dla tablicy rozdzielczej

-wykonanie tablicy rozdzielczej

-przygotowanie podloza i montaz tablic ] .w.

-oznaczenie i podtaczenie przewodow

-opisanie tablic

-sprawdzenie poprawnosci dziatania elementéw tablic

-sporzadzenie dokumentacji powykonawczej

Wszystkie zaprojektowane WLZ-ty wykonac p/t w RyS-28.

2. MATERIALY

Zaprojektowano przewody typu LgY-750y o przekrojach 35, 25, 10 mm2 ulozone w rurkach
instalacyjnych oraz YDY Sx10 i YDY Sx4

Aparaty i akcesoria tablicowe modulowe /szyna TH 35/

-wylaczniki nadpradowe S301 B 32A

-wylaczniki nadpradowe S301 B 10A

-wylaczniki nadpradowe S303 B-16A

-rozlaczniki izolacyjne 3-biegun. FR 304 40A, FR 302 40A

-gniazda bezpiecznikowe instalacyjne z bezpiecznikami 1x2SA

-wylaczniki réznic-pradowe 2-bieg. 3 OmA. P302 25/0,03A typ AC
-wylaczniki réznic-pradowe 4-bieg. 3 OmA. P304 40/0,03A typ AC
-ochronniki przeciwprzepigciowe klasa B+C typ DEHNVenti ,,LEGRAND”,
-obudowa izolacyjna nascienna RN-3x 12 55, OB. 44 _2,5



-lokalna szyna uziemiajaca §xIOmm2
-listwy przytaczowa 1,5 do 25mm?2

Zastosowac tablice i aparaty elektryczne do tablic o parametrach technicznych aparatéw firmy FAEL
LEGRAND oraz ,,H. Sypniewski”.

Akcesoria tablicowe firmy wykonane S8 zgodnie z normami europejskimi EN oraz IEC Podstawowe aparaty
tablic:

-wylaczniki nadpradowe S-300 posiada zgodno$é z norma EN-60898 oraz. PN-90/E-93002
-réznicowo-pradowe P300 PN-IEC-1008

-roztaczniki izolacyjne z bezp. R300 PN-90/E-06 150 oraz IEC-947

-rozlgczniki izolacyjne FR PN-93 | E-06 150 oraz. IEC-60669.

W tablicy gtownej klatki zaprojektowano ograniczniki przepie¢ DEHNVenti firmy LEGRAND” klasy B+C.

Produkty tej firmy Sg produkowane zgodnie z wymaganiami grupy norm E DIN VDE 0675. Wymagania tych
norm przewyzszaja wymagania normy 1EC-6 1643-1.

3. SPRZET

Sprzgt reczny. rodzaj stosowanego sprzetu zgodny z projektem organizacji robot lub uzgodniony z
Inspektorem Nadzoru.

4. TRANSPORT

Rodzaj transportu zgodny z projektem organizacji robot lub uzgodniony z Inspektorem nadzoru.

Wymagania w zakresie transportu przyjmowania i sktadowania materiatéw na budowie podane S@

w p. 1.6. Warunki techniczne wykonania i odbioru robét budowlano montazowych. Tom Vlnstalacje elektryczne
5. WYKONANIE ROBOT

nalezy

-trasowa¢ przewody w liniach poziomych i pionowych

-przejécia przez, sciany i stropy chroni¢ rurkami izolacyjnymi RVS

-przejscia przez Sciany i stropy ,rurki chowaé catkowicie w tynku

-przebicia pomigdzy strefami pozarowymi uszczelni¢ masa o odpornosci ogniowej réwnej odpornosci
ogniowej Sciany.

-przewody uklada¢ swobodnie tak aby nie byly narazone na napre¢zenia

-przewody uklada¢ na gladkim podiozu

-przewody mocowa¢ za pomoca klamerek lub przez klejenie/mocowanie w odstepach co ok.SOcm/
-wszystkie potaczenia przewodoéw wykonywac na zaciski srubowe

-stosowa¢ podktadki metalowe w przypadku przylaczania przewodow pod zaciski gdy przewody

53 zakonczone oczkiem

-tablice elektryczne nalezy wykonaé w oparciu o schematy zawarte w P.W.

-dobraé drzwiczki dla tablic w kolorze bialym tj. takim Jak kolor $cian

-opisac tablice pismem drukowanym

5.1. Ochrona przeciwporazeniowa

Jako ochrong przeciwporazeniows zastosowano samoczynne wylgczanie zasilania w uktadzie TNC i przejécie na
TNCS lub TNS ., i

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

-sprawdzenie robdt podtynkowych podlega odbiorowi czesciowemu, poniewaz przy koncu robot
ulegaja one zakryciu.

-dobor przewodow do obciagzalnoécei pradowej /zgodnosc z P.B./

-oznaczenie przewodow neutralnych i ochronnych

-sprawdzeniu podlega wykonanie robét zgodnie z p. 5.

-przewody w tablicach powinny by¢ powiazane w wiazki i oznakowane

-drzwiczki tablic wngkowych powinny by¢ zlicowane z plaszczyzng $ciany

-krawedzie tablic powinny by¢ réwnolegle do poziomu i pionu

-powinny by¢ opisane elementy tablic i opisane i ponumerowane obwody wychodzace
-przewody ochronne w tablicach powinny by¢ oznaczone kombinacja barw zoltej i zielonej
7. OBMIAR ROBOT

Jednostka obmiaru jest 1 kpi. tablica elektr. wraz z jej wiz.

8. ODBIOR ROBOT

Odbiorowi podlega:

-prawidtowos¢ utozenia przewodow/odbior czgsciowy/

-usuniecie ewentualnych usterek

-jakos¢ zastosowanych materiatlow i urzadzen



-prawidlowosé schematyczna wykonania tablic

-prawidlowos¢ wynikow kontroli jakosci robét

-prawidlowos¢ wynikow wykonanych pomiarow elektrycznych. Zgodnos¢ z obowiazujacymi
przepisami

-zgodno$¢ dokumentacji powykonawczej ze stanem faktycznym

-prawidlowos¢ funkcjonowania instalacji i urzadzen wlaczonych pod napiecie.

Do odbioru koficowego nalezy przedstawic

-protokoly pomiarow:

cigglodci przewodow,

rezystancj i izolacji elektrycznej,

sprawdzenia samoczynnego wylaczania zasilania,

-certyfikaty na znak bezpieczenstwa, deklaracje zgodnosci lub aprobaty techniczne na uzyte
materialy

-dokumentacje powykonawcza

9.PODSTAWA PEATNOSCI.

Ogolne zasady dotyczace platnosci podano w Specyfikacji Technicznej ,,Wymagania Ogdlne”.

10. PRZEPISY ZWIAZANE.

10.1. Warunki techniczne wykonania i odbioru robot budowlano montazowych Tom V. Instalacje elektryczne.
10.2. PN-IEC 60364 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Zeszyty 01; 03; 41; 42; 45; 46:

47; 53 56: 61;473;482;537

10.3. PN-FN 60947 Aparatura rozdzielcza i sterownicza niskonapieciowa

10.4. PN-90/E-0 1242 Oznaczenia identyfikacyjne instalacji elektrycznych i zakonczen przewoddw oraz ogdlne
zasady systemu alfanumerycznego

10.5. PN-91 -H-05 023 Oznaczenia identyfikacyjne przewodow elektrycznych barwami i cytrami

STE-03. 04 INSTALACJE OCHRONNE WYROWNAWCZE
1. WSTEP.
1.1 Przedmiot ST.

Przedmiotem przedstawionej specyfikacji technicznej 8§ wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robét montazowych dotyczacych wykonania prac modernizacyjnych w budynku Klubu Dzieciecego
Politechniki Czestochowskiej-Bezpieczny Maluch w Czestochowie przy ul. Dabrowskiego 69

1.2 Zakres stosowania ST.

Specyfikacja techniczna ma zastosowanie jako dokument przetargowy i kontraktowy przy robotach
elektromontazowych zwiazanych z realizacja rob6t wymienionych w punkcie 1.1 specyfikacji.
1.3 Zakres robot objetych ST.

Zagadnienia i wymagania ogolne dotyczace robét podano w ST E-03.00

W zakresie robot nalezy wykona¢ montaz:

-instalacji wyréwnania potencjatu

W zakres robot wehodzi:

-.montaz lokalnej szyny wyrownawczej (LSW)

-montaz przewodu DYZo 4 mm2 p/t oraz w rurze ochronnej

-przylaczenie elementéw metalowych /za pomoca uchwytéw skreconych/

2. MATERIALY

Zaprojektowano materiaty:

-przewod DYZo-4 mm2

-.obejmy uziemiajace opaskowe

-listwa przylaczowa 1P2 Z-8

3. SPRZET

Sprzgt reczny oraz spawarka rodzaj stosowanego sprzetu zgodny z projektem organizacji robét lub uzgodniony z
Inspektorem nadzoru

4. TRANSPORT

Rodzaj transportu zgodny z projektem organizacji robol lub uzgodniony z inspektorem nadzoru

Wymagania w zakresie transportu, przyjmowania i skladowania materiatéw na budowie podane 53
w pl6. Warunki techniczne wykonania i odbioru robét budowlano montazowych. Tom VInstalacje elektryczne.

5. WYKONANIE ROBOT
nalezy:



-trasowa¢ pod przewody w liniach poziomych i pionowych i ulozy¢ p/t przewody,
.montowacé n/t listwe przytaczowa,

.polaczy¢ listwe za pomoca uchwytéw skrecanych z rurami metalowymi

.polaczy¢ listwe przylaczowa z zaciskiem PE w tablicy rozdzielczej.

6.KONTROLA JAKOSCI ROBOT

.sprawdzenie robot podtynkowych /dotyczy przewodow uktadanych p/t/ podlega odbiorowi
czedciowemu, poniewaz przy koricu robot ulegaja one zakryciu.

.dobér przekrojow przewoddw /zgodnosé z P.B./

.0znaczenie przewodéw barwa zielono Zéha

.sprawdzeniu podlega wykonanie robét zgodnie z p5.

Do odbioru koncowego nalezy przedstawic¢ protokoly pomiardw:

.ciggtoscei przewoddw uziemiajacych

7. OBMIAR ROBOT

Jednostka obmiaru jest 1 mb zamontowanego przewodu instalacji

8. Odbior robot

Odbiorowi podlega:

.prawidtowo$¢ utozenia przewodow

-prawidtowos¢ wynikéw kontroli jakosci robol.

-prawidtowos¢ wynikoéw wykonanych pomiaréw elektrycznych.

.certyfikaty na znak bezpieczenstwa, deklaracje zgodnoéci lub aprobaty techniczne na uzyte materialy
.dokumentacj¢ powykonawcza.

9.Podstawa platnosci.

Ogolne zasady dotyczace platnosci podano w Specyfikacji Technicznej ,,Wymagania Ogolne”.

10.PRZEPISY ZWIAZANE.

10.1. Warunki techniczne wykonania i odbioru robdt budowlano montazowych Tom V. Instalacje
elektryczne.

10.2. PN-IEC 60364 Instalacje elektryczne w- obiektach budowlanych. Zeszyty 01 .03; 41; 47,
34, 56; 61,

10.3. PN-86 E-05003 Ochrona odgromowa obiektéw budowlanych

STE .03.05 INSTALACJE SLABOPRADOWE
1. WSTEP.
1.1. Przedmiot STE.

Przedmiotem przedstawionej specyfikacji technicznej S8 wymagania dotyczace wykonania i odbioru robét
montazowych dotyczacych wykonania instalacji stabopradowych (telefoniczna, logicznej RTV).w budynku
Klubu Dziecigcego Politechniki Czestochowskiej-Bezpieczny Maluch w Czgstochowie przy ul.
Dabrowskiego 69 6

1.2. Zakres stosowania ST.

Specyfikacja techniczna ma zastosowanie jako dokument przetargowy i kontraktowy przy robotach
elektromontazowych zwiazanych z realizacja rob6t wymienionych w punkcie 1.1 specyfikacji

1.3. Zakres robét objetych ST.

Zagadnienia 1 wymagania ogolne dotyczace robot podano w STE-03.00

W zakresie robot nalezy wykonac:

.instalacje telefoniczng i logiczng

W zakres robot wchodzi:

-trasowanie pod przewody

-ulozenie przewodow S?FTP 4x2x0,5 (inst. Telefoniczna i Logiczna)

-przygotowanie podioza pod montaz puszek instalacyjnych

-montaz puszek koncowych

.montaz gniazd

-przekucia przez stropy

-zaprawienie bruzd i wywoz gruzu

-sporzadzenie dokumentacji powykonawczej

2. MATERIALY.

Ogolne wymagania dotyczace materialdw podano w specyfikacji ST 00.



Kazdy wbudowany material powinien posiada¢ certyfikat na znak bezpieczenstwa, certyfikat
zgodnosdci lub aprobate techniczng.

Zaprojektowano przewody, osprzet:

-przewody FTP 4x2x0,5 (instalacja telefoniczna i logiczna)

osprzet instalacyjny:

.puszka koncowa gleboka PK-60p/t

-rurki karbowane RVKL-16

.gniazdo telefoniczne MOSAIC RJ-45

3. SPRZET

Sprzet reczny, rodzaj stosowanego sprzetu zgodny z projektem organizacji robdt lub uzgodniony z
Inspektorem nadzoru.

4. TRANSPORT

Rodzaj transportu zgodny z projektem organizacji rob6t lub uzgodniony z Inspektorem nadzoru Wymagania w

zakresie transportu, przyjmowania i sklfadowania materiatéw na budowie podane 83 wp.1.6.
Warunki techniczne wykonania i odbioru robét budowlano montazowych tom V-Instalacje elektryczne.
5. WYKONANIE ROBOT
nalezy:
-trasowac pod przewod; w liniach poziomych i pionowych oraz pod posadzka
-wybierac trasy proste dostgpne do konserwacji i remontow
-przejécia przez Sciany chroni¢ rurkami izolacyjnymi RVS
-przejscia przez $ciany, !rurki! chowaé catkowicie w tynku
-przewody uktada¢ swobodnie tak, aby nic byly narazone na naprezenia
.przewody uktadaé na gltadkim podtozu
-przewody mocowac za pomoca klamerek lub przez klejenie !zaprawa gipsowa! mocowanie w
odstepach co ok.50cm!
-puszki osadzi¢ tak, aby ich gérna krawedz po otynkowaniu byla zlicowana z tynkiem
-puszki osadzaé !przed tynkowaniem! w sposéb trwaty i zabezpieczy¢ pokrywa przed
zabrudzeniem tynkiem
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
.sprawdzenie instalacji w wykonaniu podtynkowym wymaga odbioréw czesciowych, gdyz
ulegaja one zakryciu.
-sprawdzeniu podlega wykonanie robot zgodnie z p5.
-sprawdzenie trwalos¢ i pewnosci zamocowanego osprzgtu
-sprawdzenie zachowania odpowiedniej jednolitej kolorystyki osprzetu instalacyjnego
.sprawdzenie zabezpieczenia przed korozja elementéw instalacji elektrycznej
-sprawdzenie dzialania instalacji stabopradowej
7. OBMIAR ROBOT
Jednostka obmiarowa jest:
-1 wypust na gniazdo telefoniczne lub logiczne.
-1 wypust na gniazdo RTV
8. ODBIOR ROBOT
Ogolne wymagania dotyczace odbioru robét podano w ST 00.
Odbiorowi podlega:
-prawidlowo$¢ utozenia przewodow lodbidr czgsciowy!
-usunigcie ewentualnych usterek
-jakos¢ zastosowanych materialéw i urzadzen
prawidtowos$¢ wynikdw kontroli jakosci robét
-zgodnos$¢ dokumentacji powykonawczej ze stanem faktycznym
-prawidlowo$é¢ funkcjonowania instalacji wiaczonej pod napigcie.
Do odbioru koncowego nalezy przedstawic
.certyfikat na znak bezpieczenstwa, deklaracje zgodnosci lub aprobaty techniczne na uzyte
materiaty.
-dokumentacj¢ powykonawcza.
9. PODSTAWA PLATNOSCI.
Ogélne zasady dotyczace platnosci podano w Specyfikacji Technicznej ,,Wymagania Ogdlne”.
10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Warunki techniczne wykonania i odbioru robot budowlano montazowych
tom V. Instalacje elektryczne.



10.2. PN-IEC 60364 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.
Zeszyty 01; 03: 41; 45; 47; 56: 61; 473: 482; 701



