Politechnika Częstochowska

42-201 Częstochowa

ul. Dąbrowskiego 69

OGŁOSZENIE O UDZIELANYM ZAMÓWIENIU

ZAPYTANIE OFERTOWE 

DOTYCZĄCE:

Dostawy stanowiska badawczego do badania układów dynamicznych
Politechnika Częstochowska zaprasza do udziału w prowadzonym postępowaniu dotyczącym dostawy stanowiska badawczego do badania układów dynamicznych. 
Stosownie do art. 4 pkt 8a ustawy z dnia 29 stycznia 2004 r. - Prawo zamówień publicznych 
(Dz. U. z 2013 r. poz. 907 z późn. zm.) do niniejszego zamówienia ustawa nie ma zastosowania, ponieważ jest to zamówienie z dziedziny nauki, o którym mowa w art. 1 pkt 2 ustawy o zasadach finasowania nauki o wartości  przekraczającej wyrażoną w złotych równowartość 30 000 euro (netto) do wartości mniejszej niż kwoty określone w przepisach wydanych na podstawie art. 11 ust. 8  ustawy - Prawo zamówień publicznych.
Zamawiający do czasu podpisania umowy zastrzega sobie prawo unieważnienia postępowania na każdym etapie jego prowadzenia bez podawania przyczyn.
I. NAZWA I ADRES ZAMAWIAJĄCEGO:

Politechnika Częstochowska

ul. Dąbrowskiego 69, 42-201 Częstochowa
II. MIEJSCE PUBLIKACJI ZAPYTANIA OFERTOWEGO ZAMÓWIENIA:

Zapytanie ofertowe będzie zamieszczone na stronie internetowej Politechniki Częstochowskiej www.dzp.pcz.pl.
III. RODZAJ ZAMÓWIENIA:

Dostawa/usługa(
IV. OPIS PRZEDMIOTU ZAMÓWIENIA:

Szczegółowy opis przedmiotu zamówienia
Opis ogólny

Stanowisko składa się z:

· dwu bezszczotkowych serwonapędowych silników synchronicznych o magnesach trwałych z sinusoidalnym rozkładem SEM (silniki PMSM) z wbudowanymi enkoderami inkrementalnymi, 

· czujnika momentu obrotowego, oraz sprzęgieł bezluzowych, 

· stabilnej podstawy oraz konstrukcji nośnej z okleinowanych płyt meblowych,

· kamery IP wraz z mikrofonem do zdalnej obserwacji, 

· przełącznika Ethernetowego (Switch) z funkcją PoE (802.3af) 100Mbit.

Uwaga: Silniki wchodzące w skład stanowiska mają być dostarczone bez sterowników energoelektronicznych. Sterowanie elektryczne, energoelektroniczne, elektroniczne oraz pomiarowe wykonane zostanie przez Zamawiającego.
Szczegółowy opis poszczególnych części stanowiska
1. Silnik PMSM jako element wykonawczy, o następujących parametrach: 

a. moc znamionowa ok. 1kW, 

b. znamionowy moment w zakresie mieszczącym się od 3 do 5Nm, 

c. moment maksymalny chwilowy co najmniej 9Nm, 

d. prędkość obrotowa znamionowa w zakresie od 3000 do 4000 rpm, 

e. prędkość maksymalna co najmniej 5000 rpm, 

f. moment bezwładności silnika J = 1.9 kg*m2*10-4, 

g. chłodzenie własne, zakres dopuszczalnej temperatura otoczenia podczas pracy 0…40st.C,

h. wbudowany enkoder inkrementalny co najmniej 2500 p/r (rozdzielczość kwadraturowa 10000), 

i. bezpośrednio dostępne sygnały różnicowe dla enkodera inkrementalnego (w postaci sygnałów A, /A, B, /B, C, /C) oraz sygnałów z czujników HALL-a lub odpowiednich (w postaci sygnałów U, /U, V, /V, W, /W),

j. silnik całkowicie zabudowany o stopniu ochrony IP65 (poza wałem oraz złączami).

k. Silnik wyposażony w ekranowany kabel doprowadzający energię elektryczną do silnika z przekształtnika oraz ekranowany kabel sygnałowy, łączący enkoder i zespół hallotronów ze sterownikiem. Parametry kabla zasilającego: zewnętrzna osłona z PCV, liczba żył miedzianych 3 + ekran, przekrój poprzeczny 1,5, napięcie znamionowe 300/500V, elastyczne, plecione ekranowanie miedziane, zakres temperatur pracy od -20°C do +70℃. Parametry kabla sterującego: zewnętrzna osłona z PCV, liczba żył miedzianych 18 + ekran, przekrój poprzeczny ok. 0.3, napięcie znamionowe 300V/300V, plecione ekranowanie miedziane, zakres temperatur pracy od         -20°C do +70℃. Kable, o długości 6-metrów każdy, zakończone po jednej stronie wtyczkami o standardzie zgodnym z wyprowadzeniami silników. 

2. Drugi silnik PMSM (o wszystkich parametrach jak silnik z p.1) pracujący jako automatycznie sterowane obciążenie (moment obciążenia). Sprzęgnięty osiowo, sztywno z wałem pierwszego silnika poprzez bezluzowe sprzęgła i czujnik momentu,. Sprzęgnięcie ma na celu umożliwienie automatycznego zadawania momentu obciążenia, w obu kierunkach i w sposób dynamiczny, z zakresu co najmniej                 -100%..+-100% momentu maksymalnego. Silnik dostarczony wraz kablami jak w p1.

3. Silniki zamontowane na podstawie, osiowo względem siebie. Pomiar momentu pomiędzy silnikiem z p.1 a zadajnikiem obciążenia z p.2 w postaci czujnika momentu. Przetwornik momentu oraz sprzęgła dostosowane do pomiarów w warunkach dynamicznych, tj.: najszybszy (dopuszczalny granicznymi parametrami silnika) rozruch, nawrót oraz skokowa zmiana obciążenia. Czujnik momentu powinien być mechanicznie zabezpieczony (osłonięty) przed możliwością przypadkowego uszkodzenia powstałego w wyniku naprężeń poprzecznych. Wał silnika i obciążenia powinny móc wirować w obu kierunkach z maksymalną dopuszczalną szybkością pracy silników. 

4. Czujnik momentu o następujących parametrach:

a. wyjście analogowe do ciągłej realizacji pomiaru,

b. dokładność pomiaru co najmniej +-1% (względem wartości maksymalnej pomiarowej dopasowanej do podanej w p.1 wartości maksymalnej chwilowej),

c. powtarzalność pomiaru powinna być na poziomie co najmniej +-0.05%,

d. maksymalne dopuszczalne osiowe obciążenie czujnika (nie niszczące go) powinno być o co najmniej 50% większe niż dopuszczalna chwilowa wartość momentu generowanego przez silnik,

e. pasmo przenoszenia czujnika (-3dB) co najmniej 1kHz,

f. czujnik dostarczony wraz z odpowiednim ekranowanym kablem podłączeniowym o długości co najmniej 5m. 

5. Stanowisko w części związanej z mocowaniem silników i czujnika momentu (moduł silników) powinno posiadać stabilną aluminiową podstawę przygotowaną do postawienia na stole laboratoryjnym lub regale. Powinno być wyposażone w zamocowane od spodu amortyzatory (podpory tłumiące drgania). Wstępna koncepcja Zamawiającego została przedstawiona na rys.1.
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Rys.1. Część stanowiska - moduł silników. Długość ok. 1-1.5m.
6. Stanowisko powinno posiadać dedykowaną konstrukcję nośną z okleinowanych płyt meblowych i ew. pomalowanych profili metalowych. Konstrukcja mocowana do ściany powinna umożliwić ustawienie modułu silników oraz dodatkowego oprzyrządowania (dostarczonego przez Zamawiającego) na wysokości od 1m do ok. 1.5m nad poziomem podłogi. Wymagana wytrzymałość co najmniej 30kg na każdą półkę. Pólki powinny posiadać otwory dostosowane do przeprowadzenia kabli podłączeniowych. Wstępna koncepcja Zamawiającego została przedstawiona na rys.2, jednak bezwzględnie musi ona być zweryfikowana na etapie realizacji poprzez szczegółowe pomiary i uzgodnienia w celu dopasowania do warunków pomieszczenia Zamawiającego. W szczególności należy przewidzieć ewentualne zmianę ilości półek, zmianę sposobu mocowania, nieznaczną zmianę wymiarów, dobranie koloru w celu dopasowania do warunków pomieszczenia.
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Rys.2. Ogólna koncepcja konstrukcji nośnej stanowiska. Orientacyjne wymiary: 210x115x30 cm (szerokość X wysokość x głębokość).
7. Stanowisko powinno charakteryzować się możliwością ręcznej zmiany momentu bezwładności obciążenia poprzez umożliwienie mocowania wymiennej masy na wale. Powinno być możliwe ustawienie co najmniej trzech różnych wartości momentu bezwładności z zakresu podanego w p.1 jako dopuszczalne. Proponowana realizacja to wymienne aluminiowe lub stalowe krążki mocowane na wale silnika pracującego jako obciążenie.
8. Kamera IP do zdalnej obserwacji stanowiska o parametrach: 

a. kamera obrotowa typu ptz (pan-tilt-zoom) o zakresie głowicy obrotowej 360° w poziomie bez punktu krańcowego oraz 180° w pionie (funkcja auto-flip)

b. prędkość obrotowa maksymalna: pozioma 300°/s, pionowa 150°/s,

c. 255 zestawów ustawień tzw. presetów, 

d. automatyczny powrót do trybu pracy sprzed awarii np. po zaniku zasilania,

e. rozdzielczość co najmniej 720p (1280*720pixeli), 1/3” 1.3Megapixel CCD

f. czułość 0.1Lux/F1.6 (tryb kolor), stosunek S/N co najmniej 50dB,

g. Obiektyw ~5mm-80mm; F1.6~F2.7; Kąt widzenia do ok. 50°

h. zoom optyczny co najmniej 18x, zoom cyfrowy co najmniej 12x , 

i. funkcje poprawy jakości obrazu: redukcja szumów, cyfrowe poszerzenie dynamiki obrazu - rzeczywiste odwzorowanie obrazu nawet przy dużym kontraście filmowanych scen; kompensacja światła tylnego - podnosi szczegółowość oraz jasność ciemnego pierwszego planu znajdującego się przed silnym źródłem światła (prześwietlonym drugim planem); auto-focus, balans bieli automatyczny/ręczny, mechaniczny filtr IR

j. obsługa dwóch strumieni wideo oraz przechwytywanie JPG, co najmniej 25 klatek/sekundę przy rozdzielczości 720p dla głównego strumienia wideo, 

k. kompresja H264 co najmniej dla głównego strumienia wideo, 

l. wbudowany lub dołączany z zewnątrz mikrofon, kompresja PCM 128kbps, 

m. wbudowany Web serwer, obsługa przez przeglądarkę internetową, 

n. nadzorowany dostęp za pomocą hasła, obsługa do co najmniej 20 zalogowanych użytkowników, co najmniej dwupoziomowe uprawnienia dostępu (administrator i użytkownik), 

o. obsługa kart pamięci Micro SD co najmniej do 32GB, karta MicroSD załączona w zestawie

p. podłączenie sieci LAN RJ45 (10/100 Base T),

q. maksymalny pobór mocy 50W, zasilacza w zestawie, waga do 5kg.

9. Przełacznik Ethernetowy (Switch) 100Mbit, co najmniej 8 portów,  z obsługą standardu co najmniej PoE (802.3af)

10. Gwarancja: minimum 1 rok.

11. Czas dostawy: 4 tygodnie od daty podpisania umowy.

V. TERMIN REALIZACJI ZAMÓWIENIA:

4 tygodnie od daty podpisania umowy.
VI. PRZYGOTOWANIE ORAZ SPOSÓB ZŁOŻENIA OFERTY:

1. Wykonawca jest zobowiązany przygotować ofertę w sposób określony w niniejszym zapytaniu ofertowym.

2. Wykonawca może złożyć tylko jedną ofertę.

3. Ofertę należy sporządzić w języku polskim.
4. Oferta powinna być przygotowana przez Wykonawcę lub przez osobę uprawnioną do reprezentowania Wykonawcy (w takim przypadku należy dołączyć pełnomocnictwo).

5. Na ofertę składają się następujące dokumenty:

a) wypełniony formularz ofertowy z podaniem ceny na całość zamówienia - zgodnie 
z Załącznikiem nr 1 do zapytania ofertowego,

b) specyfikacja techniczna - Specyfikacja techniczna musi zawierać dane odnośnie każdego z parametrów, funkcji, oprogramowania, wyposażenia dodatkowego, parametrów podzespołów wskazanych w opisie przedmiotu zamówienia. W specyfikacji technicznej winien być również wskazany typ, model, marka oferowanego sprzętu w przypadku podzespołów posiadających takie oznaczenia,

c) pełnomocnictwo potwierdzające do reprezentowania Wykonawcy, w przypadku gdy ofertę składa pełnomocnik Wykonawcy.
6. Ofertę należy złożyć w sekretariacie Kanclerza Politechniki Częstochowskiej w zamkniętej kopercie, z dopiskiem „Oferta w odpowiedzi na Zapytanie ofertowe dotyczące: dostawy stanowiska badawczego do badania układów dynamicznych (nr sprawy ZP/ZN-11/14)”.
7. Wykonawca może wprowadzić zmiany w ofercie lub ją wycofać, pod warunkiem, że uczyni to przed upływem terminu na składanie ofert. Zmiana i wycofanie oferty wymagają zachowania formy w jakiej złożono ofertę.
VII. KRYTERIA OCENY OFERT

1. Ocena ofert zostanie przeprowadzona na podstawie informacji i dokumentów dołączonych do oferty w oparciu o następujące kryteria:

a) cena: 100%

2. W ofercie należy podać wartość netto, wartość brutto oraz wartość podatku VAT.

3. Do porównania ofert będzie brana pod uwagę całkowita wartość brutto zamówienia i inne kryteria oceny ofert, jeżeli są wskazane.

4. Oferent ponosi wyłączną odpowiedzialność za zastosowanie przez niego stawki podatku VAT od towarów i usług niezgodnej z obowiązującymi przepisami.

5. Oferta musi uwzględniać wszystkie opłaty i koszty konieczne do prawidłowego zrealizowania przedmiotu zamówienia, w tym koszt dostawy do zamawiającego.
VIII. MIEJSCE I TERMIN SKŁADANIA OFERT:

1. Ofertę, należy złożyć do Zamawiającego:

Sekretariat Kanclerza Politechniki Częstochowskiej

ul. Dąbrowskiego 69, pok. 28,  42-200 Częstochowa.
2. Termin składania ofert upływa: 20.11.2014 roku, godz. 12:00. Decyduje data wpływu do Zamawiającego. Oferty złożone po tym terminie nie będą podlegały rozpatrzeniu. Otwarcie ofert nastąpi w dniu 20.11.2014 o godzinie 13:45, w siedzibie Zamawiającego, pokój nr 32.

IX. OSOBY UPOWAŻNIONE DO KONTAKTU Z WYKONAWCAMI:

Osobą upoważnioną przez Zamawiającego do kontaktu z Wykonawcą jest: Andrzej Przybył, tel.: 604 937 601, e-mail: andrzej.przybyl@iisi.pcz.pl
X. WARUNKI PŁATNOŚCI:

1. Wynagrodzenie będzie płatne po wykonaniu zamówienia przelewem na rachunek bankowy wskazany przez Wykonawcę w terminie do 30 dni od daty doręczenia prawidłowo wystawionej faktury do siedziby Zamawiającego.

2. Szczegółowe zasady rozliczenia finansowego pomiędzy Zamawiającym a Wykonawcą określa projekt umowy, będący Załącznikiem do niniejszego zapytania ofertowego.
XI. ZAŁĄCZNIKI DO ZAPYTANIA OFERTOWEGO:

1. oferta - Załącznik nr 1 do zapytania ofertowego,
2. projekt umowy,

XII. POZOSTAŁE INFORMACJE:

1. Zamawiający nie dopuszcza składania ofert wariantowych. 

2. Zamówienie zostanie udzielone na podstawie umowy, która stanowi integralną część niniejszego zapytania ofertowego.

3. Zamawiający informację o wynikach postępowania umieści na stronie internetowej www.dzp.pcz.pl. Wykonawca, którego oferta zostanie wybrana, będzie o tym fakcie poinformowany poczta elektroniczną, pisemnie lub faksem.
Zamawiający

dr inż. Paweł Wieczorek

( niewłaściwe skreślić
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