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l. Opis przedmiotu zamowienia

1. Stan istniejacy

Obecne zagospodarowanie terenu wokoét budynku Domu Studenta nr 2 BLIZNIAK:

od strony poéinocnej: chodnik okapowy z kostki betonowej, ograniczony obrzezem
betonowym;

od strony potudniowej: chodnik okapowy z kostki betonowej, ograniczony obrzezem
betonowym, utwardzenia betonowe;

od strony wschodniej: chodnik okapowy z kostki betonowej, ograniczony obrzezem
betonowym, trawnik, chodnik z plytek betonowych ograniczony
obrzezem betonowym, jezdnia manewrowa i miejsca parkingowe
ograniczone krawe¢znikiem betonowym;

od strony zachodniej: utwardzenie z kostki betonowej z ograniczeniem kraweznikiem
betonowym.

Teren jest o§wietlony zewn¢trznymi lampami wolnostojagcymi.

Teren nie posiada monitoringu zewnetrznego.

Dom Studenta ,BLIZNIAK”, o wolnostojacy budynek zamieszkania zbiorowego,

0 4 kondygnacjach nadziemnych, catkowicie podpiwniczony.

Wymiary zewngtrzne budynku: 74,50 X 14,75 m

Powierzchnia zabudowy: 1 127,70 m?
Powierzchnia netto: 4 437,00 m?
Kubatura: 17 895,00 m*

2. Zakres robot do wykonania

a) Utwardzenie terenu od strony wschodniej budynku (wejécie do budynku, ostona
$mietnikowa):

e demontaz istniejgcego utwardzenia nawierzchni,

e korytowanie i przygotowanie terenu pod warstwy konstrukcyjne nawierzchni,

e wykonanie podbudowy zasadniczej z ttucznia kamiennego gr. 20 cm,

¢ wykonanie podsypki piaskowo - cementowej gr. 3 cm,

¢ wykonanie nawierzchni z szarej kostki betonowej gr. 8 cm,




¢ ulozenie wykonczenia nawierzchni z szarego kraweznika betonowego z oporem,
e ulozenie wykonczenia nawierzchni z szarego kraweznika betonowego lezacego
(na podjezdzie do $mietnika),
¢ Oznakowanie 2 miejsc postojowych dla 0séb niepelnosprawnych,
¢ wykonanie zadaszonej oslony $mietnikowej z betonowych plyt ogrodzeniowych (wym.
ok. 2 X 2 m — doktadny wymiar zalezny od standardowego wymiaru zastosowanych ptyt
betonowych), zadaszenie z blachy trapezowej powlekanej kolor grafitowy, podtoze z
kostki brukowej, bramka zamykajaca z siatki na konstrukcji stalowej zabezpieczone
antykorozyjnie, wewnatrz z 3 stron odbojnik z rury stalowej ocynkowanej o $rednicy
min. Dn 50 mm mocowany trwale do podloza, umocnienie zabezpieczajace przed
naporem ziemi wyzej potozonego chodnika i jezdni,
e zainstalowanie demontowalnej kraty stalowej na wejsciu do budynku o wym.
min. 40 x 60 cm,
e odtworzenie podiaczenia zasilania elektrycznego 3 lamp oswietleniowych,
e Wywoz 1 utylizacja pozostatosci budowlanych.
c) wykonanie instalacji monitoringu budynku:
W celu zabezpieczenia monitoringu nalezy wykona¢ okablowanie przeznaczone do obstugi
monitoringu, wszystkie kable przylaczeniowe od kamer powinny si¢ schodzié
W pomieszczeniu portierni, do rejestratora cyfrowego.
Do wykonania okablowania nalezy zastosowa¢ kabel firmy R&M lub réwnowazny.
Okablowanie to spetnia wymogi kategorii 6 w oparciu o kable skretkowe typu U/UTP 650MHz
LSZH — skretka nieekranowana z rdzeniem. Okablowanie to umozliwia transmisj¢ z predkoscia
10Mb/s, 100Mb/s 1 1Gb/s oraz przesytania sygnatow video 1 telefonicznych.
Prowadzenie okablowania.
Ze wzgledu na warunki budowy okablowanie ma by¢ rozprowadzone W istniejagcych kanatach
i szachtach kablowych, a w miejscach w ktorych kanaty nie wystepuja w listwach PCV pod
sufitem, (w miejscach w ktorych jest sufit podwieszany, kable nalezy prowadzi¢ nad
przestrzenig sufitu podwieszanego W korytach), w miejscach gdzie instalacja monitoringu
biegnie réwnolegle z instalacja okablowania strukturalnego, mozna wykorzysta¢ kanaty
kablowe okablowania strukturalnego, do rejestratora — natynkowo w listwach PCV (kabel
nalezy zakonczy¢ bezposrednio na rejestratorze).
Nalezy stosowa¢ kable w powlokach PVC. Przy prowadzeniu tras kablowych zachowac
bezpieczne odleglosci od innych instalacji. W przypadku traktow, gdzie kable sieci

teleinformatycznej i zasilajacej biegng razem i rownolegle do siebie na przestrzeni dtuzszej niz

35m, nalezy zachowaé odleglto$¢ (rozdzial) miedzy instalacjami (szczegdlnie zasilajaca




i logiczng), co najmniej 10mm lub stosowac¢ metalowe przegrody. Wielkos$¢ separacji dla trasy
kablowej jest obliczona dla kabli U/UTP.
Aby zapewni¢ komfortowy zapas parametrow transmisyjnych do budowy sieci strukturalnej
nalezy zastosowa¢ kabel U/UTP min. 650 MHz. Nalezy zabezpieczy¢ kable przed
uszkodzeniem mechanicznym, zalaniem, zawilgoceniem. Wszystkie przepusty w $cianach
1 podtogach nalezy zabezpieczy¢ rurg PCV, a nastepnie przeprowadzi¢ przez nie przewody.
Do terminowania nalezy wszedzie zastosowa¢ sekwencj¢ EIA/TIA 568B. Elementy
terminujace (moduly, patchpanele, gniazda) majg umozliwia¢ jak najmniejszy rozplot w parze
i zachowanie struktury kabla od poczatku do konca toru transmisyjnego.
Kanaly instalacyjne oraz magistrale kablowe powinny zawiera¢ co najmniej 30% zapas
na rozbudowe sieci.
Instalacja kamer
Kamery wewnatrz budynku maja by¢ umieszczone w sposob umozliwiajacy monitoring catej
powierzchni korytarzy na poszczegolnych pietrach budynku (przewidziano po 5 kamer
na kondygnacje¢) oraz powierzchni korytarzy i wej$¢ do budynku na parterze (przewidziano 6
kamer, a takze zaplanowano jedng kamer¢ w piwnicy, umozliwiajgcg monitoring wejscia do
serwerowni i rowerowi zlokalizowanej pod schodami wej$ciowymi na parter budynku.
Kamery na zewnatrz budynku maja by¢ umieszczone na wysiegnikach mocowanych do $cian
zewnetrznych budynku oraz istniejacej lampy o$wietleniowej. Wykonany monitoring ma
obejmowac:
- od strony wschodniej — wejscie do budynku (przewidziano 1 kamere)
- od strony zachodniej — wszystkie wejscia do budynku oraz pochylnie dla niepetnosprawnych
(przewidziano 4 kamery).
Specyfikacje techniczne urzadzen i materialow:
Rejestrator CCTV sieciowy 32 kanatowy cyfrowy np. BCS-NVR-32045M
Podstawowe funkcje:
e wspotpraca z kamerami 3MP i 5MP
e tryb pracy: pentaplex
e 32 kanatéw IP: 1080P (800kl/s), 720P (800kl/s), D1 (800kl/s)
e kompresja wideo: H.264 i MPEG-4 podwdjny strumien kodowania
e wyjscie wideo: 1x BNC, 1x VGA, 1x HDMI
e archiwizacja:
o 4x HDD 4TB SATA (zainstalowane dyski przeznaczone do CCTV)
o 1x E-SATA
o 3x USB (1x przéd, 2x tyt)
e interfejs sieciowy: 2x RJ45 (10/100/1000)
e interfejs: RS485/RS232

e wejscia i wyjscia alarmowe: 16/6




e bitrate: wej: 160Mbit, wyj: 160Mbit
e wsparcie technologii Onvif 2.0
e obudowa: wolnostojaca (1.5U)
e dzwiek: z kamer IP + 1 dwukierunkowy tor audio
e obstugiwane rozdzielczosci:
o D1,704x576
o 720P,1280x 720
o 1080P, 1920 x 1080
o 3MP, 2048 x 1536
o 5MP, 2592 x 1944
e wspotpraca z kamerami sieciowymi producentéw: Arecont Vision, AXIS, Bosch,
Brickom, Canon, CP Plus, Dynacolor, Honeywell, Panasonic, Pelco, Samsung, Sanyom
Videosec, Vivotech, IPOX HD IP
e inteligentne pozycjonowanie 3D z kamerami szybkoobrotowymi PTZ BCS
e funkcje sieciowego: HTTP, TCP/IP, IPv4/IPv6, UPNP, RSTP, UDP, SMTP, NTP, DHCP,
DNS, IP Filter, PPPoE, DDNS, FTP, Alarm Server, IP Search
e obstuga urzadzen mobilnych: iDMSS (iPhone, iPad), gDMSS (Android, Windows Phone
8)
e w komplecie:
o okablowanie
o ptyta z oprogramowaniem
o myszka
o pilot
o uszy do montazu rejestratora w szafie rack 19”

e gwarancja: min. 24 miesigce

Zasilacz awaryjny UPS

Typ obudowy : Tower
Topologia : Offline (VFD)
Moc wyjsciowa pozorna [VA] : 1200

Typ akumulatorow : 12V /5 Ah
Moc wyjsciowa czynna [W] : 780

Liczba akumulatoréw wewnetrznych : 2




Wymiary max. (wys. x szer. x gt.) [mm] : 147 x 90 x 434
Rodzaj bezpiecznika : zwtoczny
Czestotliwos¢ znamionowa napiecia

) 45 -55
wejsciowego [Hz] :
Masa produktu netto [kg] : 10
Ksztatt napiecia wyjsciowego : sinusoidalny
Tolerancja napiecia wyjsciowego : 2%
Filtr teleinformatyczny (linii danych) - RJ45 TAK
(LAN lub telefon) :
Znamionowe napiecie wyjsciowe [V AC] : 184 - 264
Tolerancja czestotliwosci napiecia

) t1Hz
wejsciowego :
Sygnalizacja optyczna : diody LED
Zakres napiecia wejsciowego (wartosci

184 - 264

skuteczne) i tolerancja (V AC) [%)] :

Rodzaj wtyku :

PN-E-93201:1997 (PL z uziemieniem + uni-

schuko)
Tolerancja napiecia wejsciowego : +2%
Czas przetgczenia na prace rezerwowg [ms] : || <3
Czestotliwos$¢ znamionowa napiecia 50
wyjsciowego [Hz] :
Funkcja CBC (Cool Battery Chargring) : TAK
Zimny start : TAK
Czas tadowania baterii wewnetrznych do .
90% pojemnosci [h] :
Czas podtrzymania przy 100% Pmax [min] : 3




Czas podtrzymania przy 80% Pmax [min] : 4
Czas podtrzymania przy 50% Pmax [min] : 7
Sygnalizacja akustyczna : TAK

Listwa zasilajgca

Typ listwy : antyprzepieciowa-filtrujgca
Liczba gniazd polskich : 5

Dtugos¢ przewodu zasilajgcego [m] : 3

Liczba gniazd polskich typu E : 5

Liczba bezpiecznikow : 2

Rodzaj bezpiecznika : zwtoczny

Masa produktu netto [kg] : 0,61

Absorpcja energii sumarycznie [J] : 560

Typ wytacznika :

dwubiegunowy, podswietlany

Filtr EMI :

TAK

Rodzaj wtyku :

PN-E-93201:1997 (PL z uziemieniem + uni-

schuko)

Dodatkowe opcje : filtr EMI
Zabezpieczane linie : L-N-PE
Zabezpieczenia przepieciowo-impulsowe : 20N471+ochr
llos¢ zabezpieczen przepieciowo- 5
impulsowych :

llo$¢ zabezpieczenia pragdowego : 2
Czestotliwo$é napiecia nominalnego [Hz] : 50

Napiecie nominalne [V] : 230




Warystor : Warystor metalowo-tlenowy

Kamera IP koputkowa stala (noc/dzien)
e 1/3" 1.3 Megapixel Aptina CMOSWysoko wydajny procesor Tl DaVinci serii DSP
e Kompresja video H.264 i obrazu JPEG
e obstuga standardu Onvif
e Obstuga dwédch strumienia kodowania
e Max. 25 kl/s @720P(1280x720), 15 kl/s @1.3M(1280x960)
e Obiektyw: 2,8mm
e IP66, 4000V ochrona przepieciowa, automatyczna kontrola temp., ochrona przed
parowaniem
e Obstuga ICR Dziern/Noc, 2DNR, AWB, AGC, BLC
e Zasilanie DC12V, PoE
e Whbudowany Web server, NVR, CMS(PSS/DSS) i DMSS
Kamera IP zewnetrzna stata (noc/dzien)
e Przetwornik 1/2.8 min. 1.3 Megapixel progressive scan Exmor CMOS
e 20x zoom optyczny plus 16x zoom cyfrowy
e H.264 & Podwojny strumien kodowania, obstuga JPEG
e Max. predkos¢ nagrywania 25 kl/s @1080P
e obstuga standardu Onvif
e doswietlanie IR
e Tryb Dziei/Noc(ICR), Auto iris, Auto focus, AWB, BLC, DWDR
e Mozliwos¢ ustawienia do 24 stref prywatnosci
e Wbudowany Web server, NVR, CMS(PSS/DSS) & DMS
e Automatyczne rozpoznawanie ogdlnych protokotéw takich jak DH-SD, Pelco-P / D
e Ochrona : posiada klase szczelnosci IP67, jak rowniez odpornosci mechanicznej IK10
e Ochrona przepieciowa do 4000V
e Whbudowana grzatka
Monitor 40~
Monitor 40” np. Samsung MD40C o nastepujacych parametrach:

Ekran

Przekatna ekranu [cal] 40
Proporcje wymiaréw matrycy 16:9
Rozdzielczo$é natywna 1920 x 1080@60Hz
Specyfikacja

Typ matrycy LED
Czas reakcji [ms] 8




Odchylenie poziome [kHz] 30 ~ 81

Odchylenie pionowe [Hz] 46 ~ 75

Rozmiar plamki [mm] 0,15375 (H) x 0,46125 (V)

Jasnosé [nit] 350

Kontrast 5 000:1 przy dynamicznym 50 000 : 1 (Tryb AV)

Kat widzenia [stopnie] 178° / 178°

Dodatkowe wyposazenie Wbudowane gtosniki (10 W + 10 W), PIP / PBP, waska ramka, lekka
obudowa, instrukcja szybkiej instalacji, karta gwarancyjna, kabel D-Sub, kabel zasilajgcy, pilot,
baterie

Zt3cza

Podstawowe ztgcza Analogowe (D-Sub), Cyfrowe (HDMI)

Technologie ztgczy D-Sub, HDMI

Wejscia PC D-Sub, HDMI, Audio In (Minijack Stereo), RS232C In, USB(Service Only)

Wyjscia Audio Out (Minijack Stereo), RS232C Out

Fizyczne
Wysokos$¢ max.
55
[cm]
Szeroko$¢ max.
95
[cm]
Gtebokos¢ max.
10
[cm]
Waga brutto
Do 12 kg
max. [kg]
Konstrukcja Montaz Scienny, Regulacja kata pochylenia, VESA
Zatgczone Przewdd zasilajacy, kabel HDMI o dtugosci umozliwiajacej podtgczenie
wyposazenie monitora do rejestratora

Normy i standardy

Pobdr mocy [W] ||[Max 110 (wewnetrzny zasilacz)

Zarzadzanie

) Energy Star
energia
Gwarancja min. 36 miesiecy przy uzytkowaniu 24/7/365
Uchwyt VESA
Przeznaczenie monitory, telewizory LCD, telewizory LED
Typ uchwytu ruchomy
Rozmiar ekranu Do 50 cali
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Maksymalne obcigzenie Min. 15 kg
Standard VESA Min. 200x200 mm
Regulacja w poziomie tak

Regulacja w pionie tak

Maksymalna odlegtos¢ od $ciany/sufitu 70 mm
Minimalna odlegtos¢ od $ciany/sufitu 50 mm

Kolor czarny

Specyfikacja Switch 1

Liczba portéw 1000 Mbps 50

Porty mini-GBIC 2 sloty SFP
Liczba slotéw 2
Standardy sieciowe 802.3i 10BASE-T Ethernet, 802.3u 100BASE-TX Fast Ethernet,

802.3ab 1000BASE-T Gigabit Ethernet, 802.3z Gigabit Ethernet,
802.3x flow control

Przepustowos¢ Magistrala 96Gbps

Trunk Tak

Spanning Tree IEEE 802.1d Spanning Tree, IEEE 802.1s Multiple Spanning
Tree, IEEE 802.1w Rapid Spanning Tree, Fast Linkover

Zarzadzalnos¢ HTTP/HTTPS, SNMP versions 1, 2c, i 3, SSL, Telnet, SSH

QoS 4 kolejki w buforze, WRR, CoS: Port based, 802.1p VLAN

priority based, IP ToS/DSCP based, IPv6 traffic-class-based CoS

VLAN W oparciu o porty oraz 802.1Q-based VLANSs, PVE,Management
VLAN, Do 256 VLAN
Montaz w szafach RACK 19" Rack 1U

Mozliwo$¢ mocowania do podloza Nie
Rozmiar tablicy adreséow MAC 8K

Algorytm przelaczania Store And Forward

Zasilanie Zasilacz wewnetrzny 100-240V AC
Wysokosé 44

Szerokos¢ 440

Glebokosé 350

Opis:

* 48 portow 10/100/1000Mbps z obstugg auto MDI/MDI-X

* 4 Gigabitowe porty SFP obstugujace moduty MiniGBIC

* Nieblokujaca si¢ magistrala switcha, mechanizm Store And Forward

* QoS z obstugg 802.1p, DiffServ oraz ToS

+ Konfiguracja oraz mionitorowanie przez standardowa przegladarke internetowa
* Bezpieczne logowanie zdalne SSH 1 SSL

* Obstuga VLAN 802.1Q dla wigkszego bezpieczenstwa oraz wydajnosci sieci
* Obstuga prywatnych VLAN PVE

* Automatyczne VLAN GVRP

* Automatyczna konfiguracja portow 802.1ab (LLDP)

* Zabezpieczenia na portach 802.1x oraz filtrowanie adresow MAC
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» Zwiekszanie przepustowosci pomigdzy switchami x8 za pomocag LACP
* Przydzielanie pasma dla kazdego uzytkownika

+ Kontrola rozgtoszen oraz ruchu multicast

* Mozliwo$¢ monitorowani ruchu z innych portow

* Obstuga ramek Jumbo 10KB

* Zarzadzanie przez SNMP v1, 2¢c i3
* Posiada zestaw montazowy do szafy RACK 19"

Specyfikacja Switch 2

Zaprojektowano montaz 1 przetacznika 48 portowego PoE np. Brocade FCX624S-HPOE

dedykowanego do monitoringu IP.

Przelacznik dostepowy 48p PoE Class 3

Architektura

Porty

1. Minimum 48 portéw 10/100/1000 Mbps RJ-45

2. Minimum 2 porty typu combo (pracujace jako porty
10/100/1000 RJ-45 lub jako porty $wiattowodowe
1Gbps)

3.Minimum 4 porty combo (pracujace jako porty
10/100/1000 RJ-45 lub jako porty $wiattowodowe
1Gbps)

4.Minimum 2 porty CX4 do stackowania o
przepustowos$ci minimum 16 Gbps kazdy

5. Przetacznik musi posiada¢ dedykowany port konsoli
oraz dedykowany port typu out-of-band management

Wydajnosé

6. Szybkos¢ przetaczania min. 150 Mpps
7. Przepustowo$¢ min. 200 Gbps

Wentylacja

8. Urzadzenie musi posiada¢ modut wentylacji

9. Przeptyw powietrza w kierunku przo6d-tyt lub tyt-
przod

10. Urzadzenie musi posiada¢ automatyczng kontrole
szybkosci wentylatorow w zaleznosci od temperatury

11. Wymienny modut wentylatorow

Zasilanie

12. Urzadzenie musi posiadac mozliwos¢
zainstalowania dwoch wewngtrznych zasilaczy
redundantnych, wymienialnych w trakcie pracy
urzadzenia - hot-swap, redundancja zasilaczy typu
1+1

13. Minimum jeden zainstalowany zasilacz AC

14. Maksymalny pobdr mocy (przy jednym zasilaczu)
—510W
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Obudowa

15. Urzadzenie przystosowane do montazu w szafie
teletechnicznej 19 cali

16. Wysokos¢ urzadzenia 1RU

Stackowanie
urzadzenia

[lo$¢ urzadzen

17. Mozliwos¢ stackowania minimum 8§ urzadzen w
jednym stosie

Interfejs
stackowania

18. Minimum 2 porty CX4 do stackowania, kazdy o
szybkosci min. 16 Gbps

Wydajnos$¢ w stosie

19. Przepustowos¢ min. 64 Gbps (full duplex)

Funkcje dodatkowe

20. Hitless failover w przypadku awarii przetacznika
typu master w stosie

21. Mozliwo$¢ dodania i1 usunig¢cia urzadzenia ze
stosu bez przerywania pracy stosu

Funkcjonalnos¢
warstwy |1

Tablica MAC

22. Urzadzenie musi obstugiwaé¢ min. 32000 adresow
MAC

Ilos¢ VLAN

23. Urzadzenie musi obslugiwa¢ min. 4096 sieci
VLAN

Obstugiwane
protokoty

24. Wsparcie dla 802.1s Multiple Spanning Tree oraz
PVST/PVST+/PVRST

25. Wsparcie dla 802.1x

26. Obstuga IGMP snooping (v1/v2/v3)

27. Obstuga Dynamic Voice VLAN Assignment
28. Obstuga Link Fault Signaling (LFS)

29. Obstuga MLD Snooping (v1/v2)

30. Obstuga Multi-device Authentication
31. Obstluga MAC Address Locking

32. Port-based Access Control Lists

33. Single-instance Spanning Tree

34. Single-link LACP

35. Uni-Directional Link Detection (UDLD)

36. Minimalny rozmiar obstugiwanych ramek typu
Jumbo — 9000 bajtow

37. Obstuga do 254 instancji STP

38. Obstuga protokotu CDP
Protocol)

(Cisco Discovery

Trunking

39. Urzadzanie musi wspiera¢ wielokrotne potaczenia
w oparciu o standard IEEE 802.3ad

40. Minimalna liczba portéw na jedno
potaczenie: 8

41. Minimalna
trunkowych: 56

logiczne

liczba jednoczesnych

grup
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Funkcjonalno$¢
warstwy 111

Routing

42. Statyczny routing dla IPv4
43. Statyczny routing dla IPv6

Tablica routingu

44, Obstuga do 16000 wpisOw routingu w urzadzeniu

Wspierane
protokoty

45. Obstuga routingu multicastow, PIM (PIM-DM i
PIM-SM, PIM-SSM)

46. Obstuga Policy Based Routing

47. Obsluga protokotu RIP v2 oraz RIPng

48. Obstuga protokotu OSPF v2 i OSPFv3

49. Obstuga protokotu VRRP

50. ECMP

Mozliwos¢

rozbudowy

51. Opcjonalna mozliwo$¢ obstugi protokotu BGP (po
wykupieniu licencji, bez wymiany sprzetu)

DHCP

52. DHCP relay
53. DHCP server

Mechanizmy
bezpieczenstwa

Listy dostepowe

54. Limitowanie ruchu wejsciowego na kazdym
porcie w oparciu o listy ACL

55. Mozliwo$¢ konfiguracji mirroringu w oparciu o
listy ACL MAC Filter-based i VLAN-based

Inne

56. Obstuga Private VLAN

57. Limitowanie ruchu dla pakietow typu
Broadcast/Multicast/
unknown traffic

Zarzadzanie
ruchem

QOS

58. Obsluga co najmniej 8 kolejek QoS na jednym
porcie fizycznym

59. Algorytm Weighted Round Robin (WRR)

60. Algorytm Strict Priotity (SP)

61. Mapowanie za pomocg ACL do kolejki
priorytetowej

62. Mapowanie na podstawie adresu MAC do kolejki
priorytetowej

63. Limitowanie pasma na wejsciu w oparciu o ACL

64. Limitowanie pasma na wyjsciu na porcie
fizycznym dla okreslonej kolejki

65. Obstuga DHCP Relay
66. Obstuga Diffserv oraz DSCP
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Dodatkowa
funkcjonalnos¢

67. Wsparcie dla SNMPv2c/v3, SSHv2 oraz
RADIUS, TACACS i TACACS+

68. Funkcjonalnos$¢ sFlow zgodnie z RFC 3176
umozliwiajaca monitorowanie ruchu w warstwach 2
do 4 modelu OSI

69. Funkcjonalno$¢ sFlow wspomagana sprz¢towo
(sprzetowy agent protokotu sFlow)

70. PoE Class 3

Wyposazenie
dodatkowe

71. 1 modut 1GBase-SR, XFP/SFP+ LC, MMF
72. Minimum jeden dedykowany kabel do tgczenia
urzadzenia w stos, tego samego producenta, co

urzadzenie

Gwarancja

73. Dozywotnia gwarancja na sprzet (Gwarancje
Limited Lifetime Warranty czyli wspieranie
urzadzenia do 5 lat po zakonczeniu produkcji danej
linii produktowej), zapewniajagca wymiane
urzadzenia w trybie NBD, potwierdzona pisemnie
przez producenta urzadzenia

74. Dozywotnia gwarancja na oprogramowanie
(Gwarancje Limited Lifetime Warranty czyli
wspieranie urzadzenia do 5 lat po zakonczeniu
produkcji danej linii produktowej, zapewniajaca
mozliwo$¢ aktualizacji 1 korekty btedow,
potwierdzona pisemnie przez producenta urzadzenia

75. Wsparcie rozszerzone przez okres 36 miesiecy,
obejmujgce wymiang/tymczasowa podmiang
urzadzenia w siedzibie zamawiajacego w ciagu 4
godzin od momentu zgloszenia usterki (8x5x4h)

76. Dostep do Centrum Wsparcia Technicznego
producenta (TAC) przez okres nie krotszy niz 36
miesiecy, potwierdzony pisemnie przez producenta
urzadzenia.

Uproszczone zestawienie urzadzen

zasilacz awaryjny UPS 1200VA 780W 1szt
kamera MP koputkowa stata (dzieri/noc) 22 szt
kamera MP zewnetrzna koputkowa (dzieri/noc) 5 szt
monitor 40" 1 szt
uchwyt VESA 1 szt
listwa zasilajgca 1 szt
rejestrator cyfrowy IP z oprogramowaniem i dyskami 1szt
Switch 1 4 szt.
Switch 2 1 szt.
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Zakres niniejszego zamowienia obejmuje réwniez nastepujacy zakres prac:
e Wyregulowanie i uruchomienie instalacji,
e Roboty towarzyszace konieczne do wykonania instalacji tj. wykucia, wykopy, rozbiorki
nawierzchni, uzupeknienia elementéw wykonczenia i elewacji budynku naruszone
w trakcie wykonywania instalacji,
e Wywoz i utylizacja pozostatosci budowlanych.

Ze wzgledu na fakt, iz prace prowadzone beda w budynku eksploatacyjnym, w trakcie
prowadzonych rob6t nalezy zwrdci¢ szczegodlng uwage na zabezpieczenia przed zniszczeniem
znajdujacych si¢ tam elementow wyposazenia.

Wykonawca zobowigzany jest do wykonania przedmiotu zaméwienia zgodnie z opisem
przedmiotu zaméwienia, warunkami technicznymi, wykonania i odbioru robot oraz SIWZ,
wiedzg techniczng, sztuka budowlana, obowigzujacymi zasadami, przepisami zawartymi

w Polskich Normach i w prawie budowlanym.
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WYKONANIA I ODBIORU ROBOT

Nazwa zamowienia: Roboty zwigzane z instalacjg monitoringu budynku
oraz zagospodarowaniem terenu przy budynku
Domu Studenta nr 2”BLIZNIAK
Politechniki Czestochowskiej

Adres zamowienia : Czestochowa, ul. Akademicka 5
Nazwa zamawiajgcego : Politechnika Czestochowska

Adres zamawiajacego : Czestochowa, ul. Dgbrowskiego 69

Kody i nazwy rob6t budowlanych:
45111291-4 Roboty w zakresie zagospodarowania terenu

45314320-0 Instalowanie okablowania komputerowego
45311000-0 Roboty w zakresie okablowania oraz instalacji elektrycznych
32323500-8 Urzadzenia do nadzoru wideo

34971000-4 Urzadzenia bezposredniego monitorowania

Opracowali . mgr inz. Piotr Kupczak
mgr inz. Agata Modrzycka
mgr Agata Joachymiak

Data opracowania: styczen 2010r.

Aktualizacja : sierpien 2014r.
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1. Wstep.

1.1 Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Specyfikacja Techniczna zawiera informacje oraz wymagania ogélne dotyczace wykonania

i odbioru robét, ktore zostang wykonane w ramach przedsigwzi¢cia pod nazwa:

Roboty zwigzane z instalacjq monitoringu budynku oraz zagospodarowaniem terenu przy budynku

Domu Studenta nr 2”BLIZNIAK " Politechniki Czestochowskiej

1.2 Przedmiot i cel inwestycji

Przedmiotowy zakres zadania jest czgécig inwestycji pn.: "Przebudowa budynku Domu Studenta
Nr 2 BLIZNIAK z dostosowaniem do obowiazujacych przepisow w zakresie ochrony
przeciwpozarowej"

1.3 Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej

Specyfikacje techniczne nalezy odczytywac i rozumie¢ w zalecaniu i wykonywaniu rob6t
opisanych w pkt. 1.2 jako cze§¢ Dokumentéw Przetargowych.

1.4 Zakres robot
a) Zagospodarowanie terenu w zakresie:

- wymiany utwardzenia terenu od strony wschodniej budynku (wej$cie do budynku),

- oznakowanie 2 miejsc postojowych dla oséb niepelnosprawnych,

- odtworzenie podlaczenia zasilania elektrycznego 3 lamp o§wietleniowych,

- wywoz 1 utylizacja pozostato$ci budowlanych
b) wykonanie instalacji monitoringu budynku:

- monitoring zewnetrzny

- monitoring powierzchni wewnetrznych budynku

Szczegolowy zakres wraz ze specyfikacjq materialowa:
a)  Utwardzenie terenu od strony wschodniej budynku (wejscie do budynku, ostona

$mietnikowa):
e demontaz istniejacego utwardzenia nawierzchni,
e korytowanie i przygotowanie terenu pod warstwy konstrukcyjne nawierzchni,
e wykonanie podbudowy zasadniczej z ttucznia kamiennego gr. 20 cm,
e wykonanie podsypki piaskowo - cementowej gr. 3 cm,
¢ wykonanie nawierzchni z szarej kostki betonowej gr. 8 cm,
e ulozenie wykonczenia nawierzchni z szarego kraweznika betonowego z oporem,
e ulozenie wykonczenia nawierzchni z szarego kraweznika betonowego lezacego

(na podjezdzie do $mietnika),
e Oznakowanie 2 miejsc postojowych dla 0sob niepetnosprawnych,
e wykonanie zadaszonej ostony $mietnikowej z betonowych plyt ogrodzeniowych (wym.

ok. 2 X 2 m — doktadny wymiar zalezny od standardowego wymiaru zastosowanych plyt
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betonowych), zadaszenie z blachy trapezowej powlekanej kolor grafitowy, podtoze z
kostki brukowej, bramka zamykajaca z siatki na konstrukcji stalowej zabezpieczone
antykorozyjnie, wewnatrz z 3 stron odbojnik z rury stalowej ocynkowanej o $rednicy
min. Dn 50 mm mocowany trwale do podloza, umocnienie zabezpieczajgce przed
naporem ziemi wyzej potozonego chodnika i jezdni,

e zainstalowanie demontowalnej kraty stalowej na wejsciu do budynku o wym.
min. 40 x 60 cm,

e odtworzenie podtaczenia zasilania elektrycznego 3 lamp o$wietleniowych,

e wywoz i utylizacja pozostatosci budowlanych.

c) wykonanie instalacji monitoringu budynku:

W celu zabezpieczenia monitoringu nalezy wykona¢ okablowanie przeznaczone do obshugi
monitoringu, wszystkie kable przylagczeniowe od kamer powinny si¢ schodzi¢
W pomieszczeniu portierni, do rejestratora cyfrowego.

Do wykonania okablowania nalezy zastosowaé¢ kabel firmy R&M lub réwnowazny.
Okablowanie to spelnia wymogi kategorii 6 w oparciu o kable skretkowe typu U/UTP 650MHz
LSZH — skretka nieekranowana z rdzeniem. Okablowanie to umozliwia transmisj¢ z predkoscia
10Mb/s, 100Mb/s 1 1Gb/s oraz przesylania sygnatow video i telefonicznych.

Prowadzenie okablowania.

Ze wzgledu na warunki budowy okablowanie ma by¢ rozprowadzone W istniejacych kanatach
i szachtach kablowych, a w miejscach w ktorych kanaty nie wystepuja w listwach PCV pod
sufitem, (w miejscach w ktorych jest sufit podwieszany, kable nalezy prowadzi¢ nad
przestrzenig sufitu podwieszanego w korytach), w miejscach gdzie instalacja monitoringu
biegnie roéwnolegle z instalacja okablowania strukturalnego, mozna wykorzysta¢ kanatly
kablowe okablowania strukturalnego, do rejestratora — natynkowo w listwach PCV (kabel
nalezy zakonczy¢ bezposrednio na rejestratorze).

Nalezy stosowa¢ kable w powtokach PVC. Przy prowadzeniu tras kablowych zachowac
bezpieczne odleglosci od innych instalacji. W przypadku traktow, gdzie kable sieci
teleinformatycznej 1 zasilajacej biegng razem i réwnolegle do siebie na przestrzeni dluzszej niz
35m, nalezy zachowaé odleglo$¢ (rozdzial) miedzy instalacjami (szczeg6lnie zasilajaca
i logiczng), co najmniej 10mm lub stosowa¢ metalowe przegrody. Wielkos¢ separacji dla trasy
kablowej jest obliczona dla kabli U/UTP.

Aby zapewni¢ komfortowy zapas parametréw transmisyjnych do budowy sieci strukturalnej
nalezy zastosowa¢ kabel U/UTP min. 650 MHz. Nalezy zabezpieczy¢ kable przed
uszkodzeniem mechanicznym, zalaniem, zawilgoceniem. Wszystkie przepusty w S$cianach
i podlogach nalezy zabezpieczy¢ rura PCV, a nastepnie przeprowadzi¢ przez nie przewody.
Do terminowania nalezy wszedzie zastosowa¢ sekwencj¢ EIA/TIA 568B. Elementy
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terminujace (moduty, patchpanele, gniazda) majg umozliwia¢ jak najmniejszy rozplot w parze
1 zachowanie struktury kabla od poczatku do konca toru transmisyjnego.
Kanaly instalacyjne oraz magistrale kablowe powinny zawiera¢ co najmniej 30% zapas
na rozbudowe sieci.
Instalacja kamer
Kamery wewnatrz budynku majg by¢ umieszczone w sposdb umozliwiajagcy monitoring catej
powierzchni korytarzy na poszczegélnych pigtrach budynku (przewidziano po 5 kamer
na kondygnacj¢) oraz powierzchni korytarzy i wejs¢ do budynku na parterze (przewidziano 6
kamer, a takze zaplanowano jedng kamer¢ w piwnicy, umozliwiajagca monitoring wejscia do
serwerowni i rowerowi zlokalizowanej pod schodami wej$ciowymi na parter budynku.
Kamery na zewnatrz budynku maja by¢ umieszczone na wysiegnikach mocowanych do $cian
zewnetrznych budynku oraz istniejacej lampy os$wietleniowej. Wykonany monitoring ma
obejmowac:
- od strony wschodniej — wejscie do budynku (przewidziano 1 kamere)
- od strony zachodniej — wszystkie wejscia do budynku oraz pochylnie dla niepetnosprawnych
(przewidziano 4 kamery).
Specyfikacje techniczne urzadzen i materialow:
Rejestrator CCTV sieciowy 32 kanatowy cyfrowy np. BCS-NVR-32045M
Podstawowe funkcje:
e wspotpraca z kamerami 3MP i 5MP
e tryb pracy: pentaplex
e 32 kanatéw IP: 1080P (800kl/s), 720P (800kl/s), D1 (800kl/s)
e kompresja wideo: H.264 i MPEG-4 podwdéjny strumien kodowania
e wyjscie wideo: 1x BNC, 1x VGA, 1x HDMI
e archiwizacja:
o 4x HDD 4TB SATA (zainstalowane dyski przeznaczone do CCTV)
o 1x E-SATA
o 3x USB (1x przod, 2x tyt)
e interfejs sieciowy: 2x RJ45 (10/100/1000)
e interfejs: RS485/RS232
e wejscia i wyjscia alarmowe: 16/6
e bitrate: wej: 160Mbit, wyj: 160Mbit
e wsparcie technologii Onvif 2.0
e obudowa: wolnostojgca (1.5U)
e dzwiek: z kamer IP + 1 dwukierunkowy tor audio
e obstugiwane rozdzielczosci:
o D1,704x576
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o 720P,1280x 720
o 1080P, 1920 x 1080
o 3MP, 2048 x 1536
o 5MP, 2592 x 1944
e wspotpraca z kamerami sieciowymi producentéw: Arecont Vision, AXIS, Bosch,
Brickom, Canon, CP Plus, Dynacolor, Honeywell, Panasonic, Pelco, Samsung, Sanyom
Videosec, Vivotech, IPOX HD IP
e inteligentne pozycjonowanie 3D z kamerami szybkoobrotowymi PTZ BCS
e funkcje sieciowego: HTTP, TCP/IP, IPv4/IPv6, UPNP, RSTP, UDP, SMTP, NTP, DHCP,
DNS, IP Filter, PPPoE, DDNS, FTP, Alarm Server, IP Search
e obstuga urzgdzen mobilnych: iDMSS (iPhone, iPad), gDMSS (Android, Windows Phone
8)
e w komplecie:
o okablowanie
o ptyta z oprogramowaniem
o myszka
o pilot

o uszy do montazu rejestratora w szafie rack 19”

gwarancja: min. 24 miesigce

Zasilacz awaryjny UPS

Typ obudowy : Tower
Topologia : Offline (VFD)
Moc wyjsciowa pozorna [VA] : 1200

Typ akumulatoréw : 12V /5 Ah
Moc wyjsciowa czynna [W] : 780

Liczba akumulatorow wewnetrznych : 2

Wymiary max. (wys. x szer. x gt.) [mm] : 147 x 90 x 434
Rodzaj bezpiecznika : zwtoczny
Czestotliwos$¢ znamionowa napiecia

wejsciowego [Hz] : 553
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Masa produktu netto [kg] : 10
Ksztatt napiecia wyjsciowego : sinusoidalny
Tolerancja napiecia wyjsciowego : +2%
Filtr teleinformatyczny (linii danych) - RJ45 TAK
(LAN lub telefon) :
Znamionowe napiecie wyjsciowe [V AC] : 184 - 264
Tolerancja czestotliwosci napiecia
) +1Hz
wejsciowego :
Sygnalizacja optyczna : diody LED
Zakres napiecia wejsciowego (wartosci
184 - 264

skuteczne) i tolerancja (V AC) [%)] :

Rodzaj wtyku :

PN-E-93201:1997 (PL z uziemieniem + uni-

schuko)
Tolerancja napiecia wejsciowego : 2%
Czas przetaczenia na prace rezerwowg [ms] : || <3
Czestotliwos$é znamionowa napiecia 50
wyjsciowego [Hz] :
Funkcja CBC (Cool Battery Chargring) : TAK
Zimny start : TAK
Czas tadowania baterii wewnetrznych do c
90% pojemnosci [h] :
Czas podtrzymania przy 100% Pmax [min] : 3
Czas podtrzymania przy 80% Pmax [min] : 4
Czas podtrzymania przy 50% Pmax [min] : 7
Sygnalizacja akustyczna : TAK
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Listwa zasilajgca

Typ listwy : antyprzepieciowa-filtrujgca
Liczba gniazd polskich : 5

Dtugos$é przewodu zasilajgcego [m] : 3

Liczba gniazd polskich typu E : 5

Liczba bezpiecznikow : 2

Rodzaj bezpiecznika : zwtoczny

Masa produktu netto [kg] : 0,61

Absorpcja energii sumarycznie [J] : 560

Typ wytacznika :

dwubiegunowy, podswietlany

Filtr EMI :

TAK

Rodzaj wtyku :

PN-E-93201:1997 (PL z uziemieniem + uni-

schuko)

Dodatkowe opcje : filtr EMI
Zabezpieczane linie : L-N-PE
Zabezpieczenia przepieciowo-impulsowe : 20N471+ochr
Ilos¢ zabezpieczen przepieciowo- 5
impulsowych :

llos¢ zabezpieczenia pragdowego : 2
Czestotliwos$é napiecia nominalnego [Hz] : 50

Napiecie nominalne [V] : 230

Warystor :

Warystor metalowo-tlenowy

Kamera IP koputkowa stala (noc/dzien)

e 1/3" 1.3 Megapixel Aptina CMOSWysoko wydajny procesor Tl DaVinci serii DSP

e Kompresja video H.264 i obrazu JPEG

e o0bstuga standardu Onvif
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Obstuga dwéch strumienia kodowania

Max. 25 kl/s @720P(1280x720), 15 ki/s @1.3M(1280x960)

Obiektyw: 2,8mm

IP66, 4000V ochrona przepieciowa, automatyczna kontrola temp., ochrona przed
parowaniem

Obstuga ICR Dziern/Noc, 2DNR, AWB, AGC, BLC

Zasilanie DC12V, PoE

Wbudowany Web server, NVR, CMS(PSS/DSS) i DMSS

Kamera IP zewnetrzna stala (noc/dzien)

Przetwornik 1/2.8 min. 1.3 Megapixel progressive scan Exmor CMOS

20x zoom optyczny plus 16x zoom cyfrowy

H.264 & Podwdjny strumien kodowania, obstuga JPEG

Max. predkos¢ nagrywania 25 kl/s @1080P

obstuga standardu Onvif

doswietlanie IR

Tryb Dziern/Noc(ICR), Auto iris, Auto focus, AWB, BLC, DWDR

Mozliwos¢ ustawienia do 24 stref prywatnosci

Wbudowany Web server, NVR, CMS(PSS/DSS) & DMS

Automatyczne rozpoznawanie ogdlnych protokotéw takich jak DH-SD, Pelco-P / D
Ochrona : posiada klase szczelnosci IP67, jak rowniez odpornosci mechanicznej IK10
Ochrona przepieciowa do 4000V

Wbudowana grzatka

Monitor 40~
Monitor 40” np. Samsung MD40C o nastepujacych parametrach:

Ekran

[cal]

Przekatna ekranu

40

Proporcje

matrycy

wymiardéw 16:9

Rozdzielczos¢

natywna

1920 x 1080 @60Hz

Specyfikacja

Typ matrycy LED
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Czas reakcji [ms] ||8
Odchylenie

30~ 81
poziome [kHz]
Odchylenie

46~ 75

pionowe [Hz]

Rozmiar plamki

[mm]

0,15375 (H) x 0,46125 (V)

Jasnosé [nit]

350

Kontrast

5 000:1 przy dynamicznym 50 000 : 1 (Tryb AV)

Kat widzenia

[stopnie]

178°/178°

Dodatkowe

wyposazenie

Whbudowane gtosniki (10 W + 10 W), PIP / PBP, waska ramka, lekka

obudowa, instrukcja szybkiej instalacji, karta gwarancyjna, kabel D-Sub,

kabel zasilajgcy, pilot, baterie

Ztacza
Podstawowe
Analogowe (D-Sub), Cyfrowe (HDMI)
ztgcza
Technologie
D-Sub, HDMI
ztaczy
o PC D-Sub, HDMI, Audio In (Minijack Stereo), RS232C In, USB(Service
Wejscia
Only)
Wyijscia Audio Out (Minijack Stereo), RS232C Qut
Fizyczne
Wysokos¢ max.
55
[cm]
Szeroko$¢ max.
95
[cm]
Gtebokos¢ max.
10
[cm]
Waga brutto
Do 12 kg
max. [kg]
Konstrukcja Montaz Scienny, Regulacja kata pochylenia, VESA
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Zataczone Przewdd zasilajgcy, kabel HDMI o dtugosci umozliwiajgcej podtaczenie

wyposazenie monitora do rejestratora

Normy i standardy

Pobdér mocy [W] |[Max 110 (wewnetrzny zasilacz)

Zarzadzanie

) Energy Star
energia
Gwarancja min. 36 miesiecy przy uzytkowaniu 24/7/365
Uchwyt VESA
Przeznaczenie monitory, telewizory LCD, telewizory LED
Typ uchwytu ruchomy
Rozmiar ekranu Do 50 cali
Maksymalne obcigzenie Min. 15 kg

Standard VESA

Min. 200x200 mm

Regulacja w poziomie tak
Regulacja w pionie tak
Maksymalna odlegtos¢ od $ciany/sufitu 70 mm
Minimalna odlegtos¢ od $ciany/sufitu 50 mm
Kolor czarny

Specyfikacja Switch 1

Liczba portow 1000 Mbps 50

Porty mini-GBIC
Liczba slotow
Standardy sieciowe

Przepustowos¢
Trunk
Spanning Tree

Zarzadzalnos¢

QoS

VLAN

Montaz w szafach RACK

2 sloty SFP
2
802.3i 10BASE-T Ethernet, 802.3u 100BASE-TX Fast Ethernet,
802.3ab 1000BASE-T Gigabit Ethernet, 802.3z Gigabit Ethernet,
802.3x flow control
Magistrala 96Gbps
Tak
IEEE 802.1d Spanning Tree, IEEE 802.1s Multiple Spanning
Tree, IEEE 802.1w Rapid Spanning Tree, Fast Linkover
HTTP/HTTPS, SNMP versions 1, 2c, i 3, SSL, Telnet, SSH
4 kolejki w buforze, WRR, CoS: Port based, 802.1p VLAN
priority based, IP ToS/DSCP based, IPv6 traffic-class-based CoS
W oparciu o porty oraz 802.1Q-based VLANSs, PVE,Management
VLAN, Do 256 VLAN

19" Rack 1U
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Mozliwo$¢ mocowania do podloza Nie
Rozmiar tablicy adreséow MAC 8K

Algorytm przelaczania Store And Forward

Zasilanie Zasilacz wewnetrzny 100-240V AC
Wysokosé 44

Szerokos¢ 440

Glebokosé 350

Opis:

* 48 portow 10/100/1000Mbps z obstugg auto MDI/MDI-X

* 4 Gigabitowe porty SFP obstugujace moduty MiniGBIC

* Nieblokujaca si¢ magistrala switcha, mechanizm Store And Forward

* QoS z obstugg 802.1p, DiffServ oraz ToS

* Konfiguracja oraz mionitorowanie przez standardowa przegladarke internetowa
* Bezpieczne logowanie zdalne SSH i SSL

» Obstuga VLAN 802.1Q dla wigkszego bezpieczenstwa oraz wydajnosci sieci
* Obstuga prywatnych VLAN PVE

* Automatyczne VLAN GVRP

* Automatyczna konfiguracja portow 802.1ab (LLDP)

* Zabezpieczenia na portach 802.1x oraz filtrowanie adresow MAC

» Zwiekszanie przepustowos$ci pomiedzy switchami x8 za pomocg LACP

* Przydzielanie pasma dla kazdego uzytkownika

* Kontrola rozgloszen oraz ruchu multicast

* Mozliwo$¢ monitorowani ruchu z innych portow

* Obstuga ramek Jumbo 10KB

* Zarzadzanie przez SNMP vl1, 2ci 3

* Posiada zestaw montazowy do szafy RACK 19"

Specyfikacja Switch 2

Zaprojektowano montaz 1 przetgcznika 48 portowego PoE np. Brocade FCX624S-HPOE

dedykowanego do monitoringu IP.

Przelacznik dostepowy 48p PoE Class 3

1. Minimum 48 portow 10/100/1000 Mbps RJ-45

Architektura

2. Minimum 2 porty typu combo (pracujace jako porty
10/100/1000 RJ-45 lub jako porty $wiattowodowe
1Gbps)

3. Minimum 4 porty combo (pracujace jako porty

Porty 10/100/1000 RJ-45 lub jako porty $wiattowodowe
1Gbps)
4.Minimum 2 porty CX4 do stackowania o
przepustowosci minimum 16 Gbps kazdy
5. Przetacznik musi posiada¢ dedykowany port konsoli
oraz dedykowany port typu out-of-band management
) 6. Szybko$¢ przetaczania min. 150 Mpps
Wydajnosé

7. Przepustowos$¢ min. 200 Gbps
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Wentylacja

8. Urzadzenie musi posiada¢ modut wentylacji

9. Przeptyw powietrza w kierunku prz6d-tyt lub tyt-
przod

10. Urzadzenie musi posiada¢ automatyczna kontrole
szybkosci wentylatorow w zaleznos$ci od temperatury

11. Wymienny modut wentylatoréw

Zasilanie

12. Urzadzenie musi posiadaé mozliwosé
zainstalowania dwoch  wewnetrznych — zasilaczy
redundantnych, wymienialnych w trakcie pracy
urzadzenia - hot-swap, redundancja zasilaczy typu
1+1

13. Minimum jeden zainstalowany zasilacz AC

14. Maksymalny pobdr mocy (przy jednym zasilaczu)
—510W

Obudowa

15. Urzadzenie przystosowane do montazu w szafie
teletechnicznej 19 cali

16. Wysokos$¢ urzadzenia 1RU

Stackowanie

[lo$¢ urzadzen

17. Mozliwos¢ stackowania minimum 8§ urzadzen w
jednym stosie

Interfejs
stackowania

18. Minimum 2 porty CX4 do stackowania, kazdy o
szybkosci min. 16 Gbps

19. Przepustowos¢ min. 64 Gbps (full duplex)

urzadzenia Wydajnos¢ w stosie
20. Hitless failover w przypadku awarii przetacznika
Funkcie dodatk typu master w stosie
unkcje dodatkowe 21. Mozliwo$¢ dodania i1 usunigcia urzadzenia ze
stosu bez przerywania pracy stosu
Tablica MAC 22. Urzadzenie musi obstugiwaé¢ min. 32000 adresow
. ,, MAC
Funkcjonalnos¢
warstwy Il . 23. Urzadzenie musi obstugiwaé¢ min. 4096 sieci
Ilos¢ VLAN

VLAN
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Obstugiwane
protokoty

24. Wsparcie dla 802.1s Multiple Spanning Tree oraz
PVST/PVST+/PVRST

25. Wsparcie dla 802.1x

26. Obstuga IGMP snooping (v1/v2/v3)

27. Obstuga Dynamic Voice VLAN Assignment
28. Obstuga Link Fault Signaling (LFS)

29. Obstuga MLD Snooping (v1/v2)

30. Obstuga Multi-device Authentication
31. Obstuga MAC Address Locking

32. Port-based Access Control Lists

33. Single-instance Spanning Tree

34. Single-link LACP

35. Uni-Directional Link Detection (UDLD)

36. Minimalny rozmiar obslugiwanych ramek typu
Jumbo — 9000 bajtow

37. Obstuga do 254 instancji STP

38. Obstuga protokolu CDP
Protocol)

(Cisco Discovery

Trunking

39. Urzadzanie musi wspiera¢ wielokrotne potaczenia
w oparciu o standard IEEE 802.3ad

40. Minimalna liczba portow na jedno logiczne
potaczenie: 8

41. Minimalna
trunkowych: 56

liczba jednoczesnych grup

Funkcjonalnos¢
warstwy |11

Routing

42. Statyczny routing dla IPv4
43. Statyczny routing dla IPv6

Tablica routingu

44. Obstuga do 16000 wpisOw routingu w urzadzeniu

45. Obstuga routingu multicastow, PIM (PIM-DM i
PIM-SM, PIM-SSM)

46. Obsluga Policy Based Routing

WSpiiraine 47. Obsluga protokotu RIP v2 oraz RIPng
protokoly 48. Obshuga protokotu OSPF v2 i OSPFv3
49. Obsluga protokotu VRRP
50. ECMP
Mozliwosé 51. Opcjonalna mozliwos¢ obstugi protokotu BGP (po
rozbudowy wykupieniu licencji, bez wymiany sprzetu)
52. DHCP relay
DHCP

53. DHCP server
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Mechanizmy
bezpieczenstwa

Listy dostepowe

54. Limitowanie ruchu wej$ciowego na kazdym
porcie w oparciu o listy ACL

55. Mozliwos¢ konfiguracji mirroringu w oparciu o
listy ACL MAC Filter-based i VLAN-based

Inne

56. Obstuga Private VLAN

57. Limitowanie ruchu dla pakietow typu
Broadcast/Multicast/
unknown traffic

Zarzadzanie
ruchem

QOS

58. Obstuga co najmniej 8 kolejek QoS na jednym
porcie fizycznym

59. Algorytm Weighted Round Robin (WRR)

60. Algorytm Strict Priotity (SP)

61. Mapowanie za pomocg ACL do kolejki
priorytetowej

62. Mapowanie na podstawie adresu MAC do kolejki
priorytetowej

63. Limitowanie pasma na wejsciu w oparciu o ACL

64. Limitowanie pasma na wyj$ciu na porcie
fizycznym dla okreslonej kolejki

65. Obstuga DHCP Relay
66. Obstuga Diffserv oraz DSCP

Dodatkowa
funkcjonalnos¢

67. Wsparcie dla SNMPv2c/v3, SSHv2 oraz
RADIUS, TACACS i TACACS+

68. Funkcjonalno$¢ sFlow zgodnie z RFC 3176
umozliwiajgca monitorowanie ruchu w warstwach 2
do 4 modelu OSI

69. Funkcjonalno$¢ sFlow wspomagana sprzgtowo
(sprzetowy agent protokotu sFlow)

70. PoE Class 3

Wyposazenie
dodatkowe

71. 1 modut 1GBase-SR, XFP/SFP+ LC, MMF

72. Minimum jeden dedykowany kabel do laczenia
urzadzenia w stos, tego samego producenta, co
urzadzenie

Gwarancja

73. Dozywotnia gwarancja na sprzet (Gwarancj¢
Limited Lifetime Warranty czyli wspieranie
urzadzenia do 5 lat po zakonczeniu produkcji danej
linii produktowej), zapewniajaca wymiang
urzadzenia w trybie NBD, potwierdzona pisemnie
przez producenta urzadzenia

74. Dozywotnia gwarancja na oprogramowanie
(Gwarancje Limited Lifetime Warranty czyli
wspieranie urzadzenia do 5 lat po zakonczeniu
produkcji danej linii produktowej, zapewniajgca
mozliwo$¢ aktualizacji i korekty btedow,
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potwierdzona pisemnie przez producenta urzadzenia

75. Wsparcie rozszerzone przez okres 36 miesigcy,
obejmujgce wymiang¢/tymczasowa podmiang
urzadzenia w siedzibie zamawiajacego w ciggu 4
godzin od momentu zgloszenia usterki (8x5x4h)

76. Dostep do Centrum Wsparcia Technicznego
producenta (TAC) przez okres nie krotszy niz 36
miesiecy, potwierdzony pisemnie przez producenta
urzadzenia.

1.5 Okreslenia podstawowe

Uzyte w Specyfikacjach Technicznych wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w
kazdym przypadku nastepujaco:

Kierownik Budowy — osoba wyznaczona przez Wykonawce , upowazniona do kierowania
Robotami i do wystgpowania w jego imieniu w sprawach realizacji Kontraktu (zgodnie z
zawartg umowa na realizacje kontraktu).

Upowazniony przedstawiciel inwestora — osoba wyznaczona przez Inwestora , upowazniona
do nadzoru nad Robotami i do wystgpowania w jego imieniu w sprawach realizacji
Kontraktu(zgodnie z zawarta umowa na realizacj¢ kontraktu).

Materialy — wszelkie surowce i produkty niezbedne do wykonywania robdt zgodnie z
Dokumentacja Projektowa i Specyfikacjami Technicznymi, zaakceptowane przez
upowaznionego przedstawiciela Inwestora.

Projektant — uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedgca autorem Dokumentacji
Projektowej,

1.6 Ogolne wymagania dotyczgce robot

Zaktada si¢, iz Wykonawca doglebnie zaznajomi si¢ a ich zawartoScig i wymaganiami.
Zastosowanie bedg mialy ostatnie wydania norm i standardow wedlug stanu na 30 dni przed
data zamknigcia przetargu, o ile wyraznie nie stwierdzono inacze;j.

Roboty nalezy wykona¢ w bezpieczny sposéb, $cisle w zgodzie z obowigzujgcymi regulacjami,
normami, standardami i wymaganiami okreslonymi w Specyfikacji Technicznej. Wykonawca
robot odpowiedzialny jest za jako$¢ ich wykonania oraz za ich zgodno§¢ z Dokumentacja
Projektowa, Specyfikacja Techniczng i1 poleceniami Inspektora Nadzoru, upowaznionego
przedstawiciela Inwestora.

1.6.1 Przekazanie Budowy

W terminie okreslonym w Umowie Zamawiajacy przekaze Wykonawcy Plac Budowy wraz ze
wszystkimi wymaganiami uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, jakie sg niezbedne dla
Robot.

1.6.2 Dokumentacja Projektowa

Nie dotyczy.
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1.6.3 Dokumentacja przekazana Wykonawcy po przyznaniu Kontraktu
Nie dotyczy.

1.6.4 Dokumentacja do opracowania przez Wykonawce

Dokumentacja powykonawcza.

1.6.5 Zgodnos¢ Robot 7 Dokumentacjg Projektowq i Specyfikacjami Technicznymi

1. Dokumentacja Projektowa, Specyfikacje Techniczne dostarczone Wykonawcy przez
upowaznionego przedstawiciela Inwestora sg istotnymi elementami Kontraktu i jakiekolwiek
wymagania zawarte w jednym z tych dokumentéw sg dla Wykonawcy tak samo obowigzujace,
jak gdyby byly zawarte we wszystkich dokumentach.
Poszczegolne dokumenty powinny by¢ traktowane w nastepujacej kolejnosci pod wzgledem
waznosci:

» Specyfikacje Techniczne,

» Dokumentacja Projektowa
Wykonawca nie moze czerpa¢ korzysci z tytulu bledéow lub przeoczen znajdujacych sie
w Dokumentacji Projektowej lub Specyfikacjach Technicznych i w przypadku ich odkrycia
winien natychmiast o tym powiadomi¢ upowaznionego przedstawicicla Inwestora, ktory
zadecyduje o wprowadzeniu odpowiednich zmian lub poprawek.
2. Wszystkie materialy oraz wykonanie robdt powinny by¢ zgodne z wymaganiami
materialowymi okre§lonymi w Dokumentacji Projektowej oraz Specyfikacjach Technicznych.

1.6.6 Zabezpieczenie Placu Budowy

1. Wykonawca jest zobowigzany do utrzymania nalezytego porzadku na Placu Budowy przez
caly okres realizacji kontraktu, od daty rozpoczgcia az do czasu wykonania i przejgcia
robot.

2. W czasie wykonywania rob6t Wykonawca zobowigzany jest do zorganizowania pracy i
placu budowy w sposdb minimalizujacy ucigzliwosci zwigzane z realizacjg kontraktu.

3. Wykonawca jest gospodarzem na terenie placu budowy od czasu jego przejgcia od
inwestora, do czasu wykonania i przekazania do uzytkowania przedmiotu umowy oraz
ponosi odpowiedzialnos¢ za szkody powstale na tym terenie z winy Wykonawcy

4. Koszt zabezpieczenia Placu Budowy nale?y uwzgledni¢ w cenie inwestycji

1.6.7 Ochrona srodowiska w czasie wykonywania Robot

Wykonawca ma obowigzek zna¢ i stosowal w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy
dotyczace ochrony srodowiska naturalnego. W szczegolnosci Wykonawca zapewni spetnienie
nastgpujacych warunkow:
1. Podejmowac wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie przepiséw i norm

dotyczacych ochrony srodowiska na terenie i wokot terenu budowy oraz bedzie unikaé

uszkodzen lub ucigzliwosci dla osob lub wlasnosci spotecznej 1 innych, a wynikajacych ze

skazenia, hatasu lub innych przyczyn powstatych w nastgpstwie jego sposobu dziatania,
2. Stosujac si¢ do tych wymagan bedzie miat szczegdlny wglad na:

- lokalizacje magazynow, sktadowisk i drog dojazdowych,

- $rodki ostroznosci i zabezpieczenia przed:

» zanieczyszczeniem zbiornikow i ciekow wodnych ptynami lub substancjami

toksycznymi,
zanieczyszczeniami powietrza pylami i gazami,
zanieczyszczeniem gleby pltynami lub substancjami toksycznymi,
mozliwoscig powstania pozaru.

YV V

Optaty i ewentualne kary za przekroczenie w trakcie realizacji Robot norm, okre§lonych w
odpowiednich przepisach dotyczacych ochrony srodowiska obciaza Wykonawce.
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1.6.8 Ochrona przeciwpoZarowa

1.
2.

Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisOw ochrony przeciwpozarowe;.

Materiaty tatwopalne beda sktadowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisami i
zabezpieczone przed dostgpem osob trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem
wywotanym jako rezultat realizacji albo przez personel Wykonawcy

1.6.9 Materialy szkodliwe dla otoczenia

1.

Nie dopuszcza si¢ do uzycia materiatow wywotujacych szkodliwe promieniowanie o
stezeniu wigkszym niz dopuszczalne.

Wszystkie materiaty odpadowe uzyte do robot beda posiadaty $wiadectwa dopuszczenia,
wydane przez uprawniona jednostke, jednocze$nie okreslajace brak szkodliwego
oddzialywania tych materialéw na srodowisko.

Materialy, ktore sa szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robot, a po zakonczeniu robot
ich szkodliwo§¢ zanika (np. materialy pylaste) moga by¢ uzyte pod warunkiem
przestrzegania wymagan technologicznych wbudowania.

1.6.10 Wymagania dotyczgce bezpieczenstwa i higieny pracy

1.

Podczas realizacji robot Wykonawca bedzie przestrzegal wszystkich przepisow
dotyczacych bezpieczenstwa i higieny pracy. W szczegolnosci Wykonawca ma obowiazek
zadba¢ o zdrowie i bezpieczenstwo swych pracownikow oraz zapewni¢ wlasciwe warunki
pracy i warunki sanitarne.

Wykonawca zapewni i utrzyma wszelkie urzadzenia zabezpieczajace oraz sprzet i
odpowiednia odziez dla ochrony oséb zatrudnionych na Placu Budowy oraz dla
zapewnienia bezpieczenstwa publicznego.

Wykonawca zapewni 1 utrzyma w odpowiednim stanie urzgdzenia socjalne dla personelu
pracujacego na Placu Budowy.

Uznaje si¢, ze wszelkie koszty zwigzane z wypemieniem wymagan okreslonych powyzej
sg uwzglednione przez Wykonawce w cenie inwestycji.

1.6.11 Ochrona wlasnosci prywatnej i publicznej

1.

Wykonawca zapewni wlasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniami instalacji
i urzadzen znajdujacych si¢ na terenie budowy w czasie jej trwania.

Wykonawca bedzie odpowiadal za wszelkie spowodowane przez jego dziatania
uszkodzenia instalacji i urzadzen.

1.6.12 Zabezpieczenie robot

1.

Wykonawca jest odpowiedzialny za zabezpieczenie robdt, wszystkich materiatow i
urzadzen wykorzystywanych do budowy od dnia przekazania budowy do daty wydania
protokotu odbioru koncowego i przekazania budowy Zamawiajgcemu..

Kazdy odcinek robot powinien by¢ utrzymany w zadawalajacy pod wzgledem technicznym
sposob przez caty okres trwania robot, az do momentu wydania przekazania budowy
Zamawiajgcemu.

Upowazniony przedstawiciel inwestora moze zarzadzi¢ wstrzymanie robdt i podjac
wszelkie dzialania jakie uzna za niezbe¢dne jezeli wykonawca nie dostosuje si¢ w ciggu 24
godzin do jego polecen dotyczacych nalezytej dbatosci o stan robot i ich zabezpieczenie.
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1.6.13 Zgodnos¢ z prawem i innymi przepisami

1. Wykonawca zobowigzany jest zna¢ i stosowa¢ w czasie wykonywania robot wszystkie

przepisy administracji panstwowej i regionalnej, a takze inne ustawowe regulacje i
wytyczne dotyczace robot.

Wykonawca bedzie przestrzegal praw patentowych i zobowigzuje si¢ zastosowac do
wszystkich prawnych wymagan dotyczacych uzywania opatentowanych urzadzen i
wykorzystania opatentowanych metod oraz zobowiazuje si¢ na biezaco informowac
upowaznionego przedstawiciela inwestora o podejmowanych przez siebie dziataniach
poprzez przedstawienie mu kopii pozwolen i wlasciwych dokumentow.

1.6.14 Rownowazinos¢ norm i zhiorow przepisow prawnych

Gdziekolwiek w dokumentacji powotywane sa konkretne normy lub przepisy, ktore
spelnia¢ majg materiaty, wyposazenie, sprzet i inne dostarczane towary oraz wykonane i
zbadane roboty, bgda 0b0W1qzywac postanow1en1a na]nowszego wydania lub popraw1onego
wydania powotanych norm i przeplsow o ile w dokumentacji nie pOStanOWIOnO inaczej. W
przypadku, gdy powotane normy i przeplsy sg panstwowe lub odnosza su; do konkretnego
kra]u lub regionu, moga by¢ stosowane inne odpowiednie normy zapewnlajqce zasadniczo
rowny lub wyzszy poziom wykonania niz powotane normy lub przepisy, pod warunkiem
ich uprzedniego sprawdzenia 1 pisemnego zatwierdzenia przez upowaznionego
przedstawiciela inwestora.

2. Materialy

2.1 Wymagania ogdlne

1. Wszystkie Materialy stosowane przez Wykonawce przy wykonywaniu Robot powinny:

» by¢ nowe i nieuzywane ,

» odpowiada¢ wymaganiom norm i przepisow wymienionych w niniejszych
Specyfikacjach Technicznych i w Dokumentacji Projektowej oraz innych nie
wymienionych , ale obowigzujacych norm i przepisow,

» mie¢ wymagane polskimi przepisami atesty i certyfikaty, w tym rowniez
i $wiadectwa dopuszczenia do obrotu oraz wymagane certyfikaty
bezpieczenstwa.

2. Wykonawca poniesie wszelkie koszty zwigzane z dostarczeniem Materialow do Robot

3. Typy i producenci urzadzen wskazanych w dokumentacji projektowej stuza jedynie
doktadnemu okresleniu wymaganych parametréw i jako$ci. Mozliwe jest zastosowanie
materiatlow innych producentéw z zachowaniem wymaganych parametréw i nie gorszej
jako$ci niz zaprojektowane, jednakze kazdorazowo nalezy uzyskac akceptacje ich
zastosowania. Zamiany materiatow i urzadzen akceptuje upowazniony przedstawiciel
inwestora.

2.2 Pozyskiwanie materiatow

1.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za spetnienie wymagan ilosciowych i jakosciowych
materiatow z jakichkolwiek zrodet.

Wykonawca ponosi wszelkie koszty, a w tym: optaty, wynagrodzenia i jakiekolwiek inne
koszty zwigzane z dostarczaniem materiatdéw do robot.

2.3 Materialy nie zgodne ze Specyfikacjami Technicznymi

1. Wykonawca usunie z terenu budowy Ilub umieSci w miejscu wskazanym przez

upowaznionego przedstawiciela inwestora materiaty, ktore nie odpowiadaja wymaganiom
Specyfikacji techniczne;j.
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2. Kazda cze$¢ robot wykonana przy uzyciu materialow, ktore nie zostaly sprawdzone przez
upowaznionego przedstawiciela inwestora lub przez niego zatwierdzone, bedzie
realizowana na wlasne ryzyko Wykonawcy.

3. Wykonawca powinien mie¢ $wiadomos¢, ze wykonana w ten sposob cze$¢ robot moze nie
zosta¢ zaakceptowana, a nalezne za nig ptatnosci wstrzymane.

2.4 Przechowywanie i skltadowanie materiatow

1. Wykonawca zapewni aby czasowo sktadowane materiaty, do czasu ich wykorzystania do
robot, byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniami, zachowaly swoja jako$¢ i
wlasciwosci do robdt i byly dostepne do kontroli przez upowaznionego przedstawiciela
inwestora.

2. Migjsca czasowego sktadowania bedg zlokalizowane w obrebie terenu budowy w miejscach
uzgodnionych z upowazniony przedstawicielem inwestora lub poza terenem budowy, w
miejscach zorganizowanych przez Wykonawce.

2.5 Wariantowe stosowanie materialow

Jezeli Dokumentacja Projektowa lub Specyfikacje Techniczne przewiduja mozliwos¢
wariantowego zastosowania rodzaju materialu w wykonywanych robotach, Wykonawca
powiadomi upowaznionego przedstawiciela inwestora o swoim zamiarze co najmniej 2
tygodnie przed uzyciem materialu. Wybrany i zaakceptowany rodzaj materialu nie moze by¢
pOzniej zmieniony bez zgody upowaznionego przedstawiciela inwestora.

3.Sprzet

1. Wykonawca jest zobowigzany do uzywania tylko takiego sprzgtu, ktoéry nie spowoduje
niekorzystnego wplywu na jako$¢ wykonywania Robot. Sprzgt uzywany do Robot
powinien by¢ zgodny z oferta Wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod wzgledem typow i
jakosci wskazaniom zawartym w Specyfikacjach Technicznych.

4. Transport

1. Wykonaweca jest zobowiazany do stosowania jedynie takich §rodkow transportu, ktore nie
wptyna niekorzystnie na jako§¢ wykonywanych Robdt i ma wilasciwosci przewozonych
materiatow.

2. Wykonawca bedzie usuwa¢ na biezaco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz na dojazdach do placu
budowy.

5. Wykonanie robot

5.1 Ogolne zasady wykonywania robot

1. Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z Umowa oraz za jako$¢
zastosowanych materiatow i wykonywanych robodt, za ich zgodno$¢ z Dokumentacja
Projektowa, wymaganiami Specyfikacji Technicznych oraz poleceniami upowaznionego
przedstawiciela inwestora.

2. Nastepstwa jakiegokolwiek bledu spowodowane przez Wykonawce zostang poprawione
przez Wykonawce na wlasny koszt.

3. Decyzje upowaznionego przedstawiciela inwestora dotyczace akceptacji lub odrzucenia
materiatow i elementow robot beda oparte na wymaganiach sformutowanych w Kontrakcie,
Dokumentacji Projektowej i w Specyfikacjach Technicznych, a takze w normach i
wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji upowaznionego przedstawiciela inwestora
uwzgledni wyniki badan materialow, doswiadczenia z przesztosci, wyniki badan
naukowych oraz inne czynniki wplywajace na rozwazang kwesti¢
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4. Polecenia upowaznionego przedstawiciela inwestora beda wykonywane nie pozniej niz w
czasie przez niego wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez Wykonawce, pod grozba
zatrzymania robot. Skutki z tego tytulu ponosi Wykonawca.

5. Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm.
W przypadku, gdy normy nie obejmujg jakiegokolwiek badania wymaganego w ST,
stosowa¢ mozna wytyczne krajowe albo inne procedury, zaakceptowane przez
upowaznionego przedstawiciela inwestora.

6. Przed przystgpieniem do pomiaréw lub badan, Wykonawca powiadomi upowaznionego
przedstawiciela inwestora o rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu
pomiaru lub badania Wykonawca przedstawi na piSmie ich wyniki do akceptacji
upowaznionego przedstawiciela inwestora.

Podczas realizacji robot konieczne bedzie wykonanie nastepujacych badan:
- pomiary dot. instalacji elektrycznych.

5.2 Dokumenty Budowy

Podstawowe dokumenty budowy to:

e dziennik budowy (w uzgodnionym zakresie),
pozwolenie na realizacje inwestycji (jesli wymagane prawem),
protokoty przekazania Palcu Budowy,
dokumenty zatwierdzenia wykonania robot,
uzgodnienia administracyjne zawarte z osobami trzecimi wraz z innymi uzgodnieniami
prawnymi,

e protokoly ze spotkania na terenie budowy oraz polecenia upowaznionego

przedstawiciela inwestora,

e korespondencja budowy,

e umowa na realizacj¢ robot.
Wpisy do dziennika Budowy beda dokonywane regularnie i powinny rejestrowaé postgp robot,
ochrone osob wilasnosci, a takze kwestie techniczne i aspekty zwigzane z zarzadzaniem
budowa. Zapytania, uwagi lub propozycje Wykonawcy wpisane do Dziennika Budowy zostana
przedtozone upowaznionemu przedstawicielowi inwestora, Inspektorowi Nadzoru do
ustosunkowania si¢.

Dokumenty budowy winny by¢ przechowywane w miegjscu bezpiecznym i dostepnym dla
Wykonawcy i Inwestora.
Kazdy zagubiony dokument bedzie niezwlocznie zastapiony zgodnie z wlasciwymi wymogami.

6.0dbior robot

6.1 Rodzaje odbiorow

Prowadzone roboty podlegaja nastgpujacym etapom odbioru dokonywanym przez
upowaznionego przedstawiciela inwestora, Inspektora Nadzoru, przedstawicieli uzytkownika,
przy udziale Wykonawcy:

a) odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu,

b) odbiorowi czgsciowemu

c) odbiorowi koncowemu,

d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

6.2 Odbior robot zanikajgcych i ulggajqgcych odkryciu

Odbiodr robdt zanikajacych i1 ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jako$ci
wykonanych robét, ktore w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.

Odbiodr robét zanikajacych i ulegajgcych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajagcym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogdlnego postepu robot.

Odbioru robot dokonuje upowazniony przedstawiciel inwestora, Inspektor Nadzoru.
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Gotowos¢ danej czesci robot do odbioru zgltasza Wykonawca wpisem do Dziennika Budowy
1 jednoczesnym powiadomieniem upowaznionego przedstawiciela inwestora. Odbiér bedzie
przeprowadzony niezwlocznie, nie pézniej jednak niz w ciggu 3 dni od daty zgloszenia wpisem
do Dziennika Budowy i powiadomienia o tym fakcie upowaznionego przedstawiciela
inwestora.

Jako$¢ 1 ilos¢ robot ulggajacych zakryciu ocenia upowazniony przedstawiciel inwestora,
Inspektor Nadzoru na podstawie dokumentow zawierajacych komplet wynikow badan
1 w oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z dokumentacjg projektowa,
specyfikacja techniczng i uprzednimi ustaleniami. Nie odebranie robot we wskazanym terminie
nie wstrzymuje postepu prac, a roboty zanikajace oraz ulegajace zakryciu uznaje si¢ za
wykonane prawidtowo.

6.3 Odbior koncowy

Odbior koncowy polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robdt w odniesieniu do ich
ilosci, jako$ci i wartosci.

Catkowite zakonczenie robot oraz gotowos¢ do odbioru koncowego bedzie stwierdzona przez
Wykonawce wpisem do dziennika budowy, a bezzwlocznym powiadomieniem na pismie o tym
fakcie upowaznionego przedstawiciela inwestora.

Odbior koncowy robot nastapi w terminie ustalonym w dokumentach kontrolnych, liczac od
dnia potwierdzenia przez upowaznionego przedstawiciela inwestora zakonczenia robot i
przyjecia wymaganych dokumentow.

Odbioru koncowego robdt dokona komisja wyznaczona przez upowaznionego przedstawiciela
inwestora w obecno$ci Wykonawcy. Komisja odbierajaca roboty dokona ich oceny jakosciowej
na podstawie przedlozonych dokumentow, wynikéw badan, ocenie wizualnej oraz zgodnosci
wykonania robot z dokumentacja techniczng i specyfikacjg techniczng.

W toku odbioru koncowego robot komisja zapozna si¢ z realizacja ustalen przyjetych w trakcie
odbioru robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania robot
uzupetniajgcych i robét poprawkowych.

W  przypadku niewykonania wyznaczonych rob6t poprawkowych lub robotach
wykonczeniowych, komisja przerwie swoje czynnosci i ustala nowy termin odbioru
koncowego.

6.4 Odbior pogwarancyjny

Odbioér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robdt zwigzanych z usunigciem wad
stwierdzonych przy odbiorze pogwarancyjnym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.

Odbior pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu, z
uwzglednieniem zasad opisanych w punkcie 6.4 ,,0dbior koncowy robot”.

Dodatkowe warunKki realizacji i odbioru zadania okresla umowa na wykonanie robot.

7.Przepisy zwiqzane

- Ustawa Prawo Budowlane,

- Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewngetrznych i Administracji z dnia 16.06.2003r. w
sprawie ochrony przeciwpozarowej budynkéw, innych obiektow budowlanych i terenow
(Dz. U. Nr121, poz. 1138)

- Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych 1 Administracji z dnia 05.08.1998r. w
sprawie aprobat i kryteria techniczne oraz jednostkowego stosowania wyrobow
budowlanych (Dz. U. Nr 107, poz. 679, z pdzniejszymi zmianami),

- Ustawa z dnia 16.04.2004r o wyrobach budowlanych (Dz. U Nr 92, poz. 881),

- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12.04.2002r. w sprawie warunkow
technicznych jakim powinny odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie (Dz. U. Nr 75, poz.
690),

- Obowigzujace przepisy, normy, katalogi
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