Specyfikacja przedmiotu zamówienia:
Stanowisko dydaktyczne z lekkim robotem przemysłowym wraz z oprogramowaniem
	L.p.
	Element
	Parametry
	Ilość

	1.
	Robot przemysłowy
	1) Zasilanie: 200 -240 V

2) Maksymalny udźwig: min. 3 kg
3) Liczba osi: 6
4) Zasięg maksymalny co najmniej 500 mm

5) Powtarzalność: nie gorsza niż +/- 0,02 mm

6) Prędkość robota na pierwszej osi: nie mniejsza niż 300°/s

7) Prędkość robota na drugiej osi: nie mniejsza niż 225°/s

8) Układ sterowania: oparty na architekturze PC z wykorzystaniem technologii wieloprocesowej z pamięcią min. 1 GB RAM i dyskiem twardym min. 30 GB

9) Komunikacja: protokół sieciowy typu EtherCAT z możliwością rozbudowy, konfiguracji oraz przejścia na inny standard (np. Profibus)
10) Porty komunikacji: Gigabit Ethernet

11) Dotykowy panel operatorski:

       - kolorowy wyświetlacz,

       - interfejs w języku polskim,

        - fizyczne przyciski rozmieszczone wokół ekranu z elastycznie przypisywanymi funkcjami zależnymi od wybranych opcji,

        - możliwość archiwizacji danych w pamięci USB i odłączenia go podczas pracy; 
        - mysz 6D zintegrowana z panelem dotykowym do sterowania i programowania robota.

12) Wyprowadzenie sygnałów elektrycznych oraz pneumatycznych w okolicach kiści robota

13) Chwytak pneumatyczny wraz ze źródłem powietrza

14) Możliwość programowej realizacji obwodu bezpieczeństwa ograniczenia zasięgu osi robota, jak również kontrolowania i konfigurowania stref bezpiecznych,
15) Możliwość rozbudowy o zadawanie i pobieranie pozycji z PC z wykorzystaniem protokołu XML,
16) Zewnętrzne oprogramowanie do konfigurowania, diagnostyki oraz projektowania ustawień systemu robota,
17) Przekładnie robota nie wymagające wymiany oleju,
18) Sposób montażu: podłoga, sufit, ściana

19) Przeglądy serwisowe minimum co 20 tys. godzin,
20) Dokumentacja techniczna stanowiska.
	1 szt.

	2.
	Cela robota
	Prostopadłościan o metalowej konstrukcji z drzwiami zapewniającymi dostęp z czterech stron, w którym umieszczony jest robot z elementami edukacyjnymi oraz kontroler i panel operatorski.
Wymiary celi: 
szerokość x długość x wysokość

(min(max)cm x (min(max)cm x (min(max)cm 

(60(90)cm x (100(130)cm x (170(190)cm
	1 szt.

	3.
	Elementy edukacyjne
	Zestaw elementów umożliwiających realizację aplikacji dydaktycznych w postaci zadań przenoszenia, precyzyjnych ruchów w przestrzeni 3D oraz programowania trajektorii ciągłej w przestrzeni 2D
	1 komplet

	4.
	Oprogramowanie symulacyjne
	Oprogramowanie do symulacji pracy robota i programowania offline:
 - biblioteka z modelami robotów,

 - możliwość modelowania własnych komponentów,

 - obsługa wirtualnej rzeczywistości,

 - wyznaczanie czasu taktu,

 - interfejs OPC UA do podłączania SPS np. do narzędzi CodeSys, Siemens PLCSIM

 - import obiektów CAD,

 - eksport rysunków 2D,

 - eksport 3D do pliku PDF

 - monitorowanie kolizji

 - obsługa myszy 3D,
 - wirtualny kontroler robotów,

 - możliwość optymalizacji programów,
 - symulacja cyfrowych sygnałów wejścia,

 - sterowanie przebiegiem programów aplikacyjnych robotów w czasie rzeczywistym.
	Co najmniej 15 bezterminowych

licencji stanowiskowych lub serwerowych

	5.
	Materiały szkoleniowe
	Materiały dydaktyczne w języku polskim w formie elektronicznej lub papierowej z przykładowymi programami i ćwiczeniami
	Zestaw materiałów

	6.
	Szkolenie
	Co najmniej pięciodniowe szkolenie w siedzibie Dostawcy dla wykładowców Zamawiającego w zakresie obsługi stanowiska dydaktycznego i oprogramowania do symulacji
	Dla przynajmniej dwóch osób

	7.
	Kompresor tłokowy wyciszany
	1) Ciśnienie maksymalne: do 8 bar

2) Ciśnienie robocze: 6 bar
3) Wydajność : co najmniej 75 l/min

4) Ilość stopni sprężania : 1

5) Ilość tłoków :2

6) Moc silnika: co najmniej 0,30 kW

7) Pojemność zbiornika: co najmniej 9 litrów

8) Poziom głośności: poniżej 51 dB(A)

9) Zasilanie : 230V/50 Hz
	1 szt.

	8.
	Zestaw złączek 
nr 1
	Zestaw złączek do podłączenia kompresora z przewodem pneumatycznym TPU 8x1,25
	1 komplet

	9.
	Przewód pneumatyczny
	Przewód pneumatyczny TPU 8x1,25
	10 m

	10.
	Pistolet do przedmuchu
	Długość dyszy 4'', max. ciśnienie 8 bar
	1 szt.

	11.
	Zestaw złączek 
nr 2
	Zestaw złączek do podłączenia pistoletu do przedmuchu z przewodem pneumatycznym TPU 8x1,25
	1 komplet

	12.
	Gwarancja
	Minimum 24 miesiące
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